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Manufactured by Mun Ah Plastic Electronic Toys Company Limited

Model No:

Model Name: 2~3S Brushed Waterproof ESC for On & Off Road RC Cars
Revision: R1.1

Date: 31-07-2019

Product Specification:

LED Battery Type Indicator (When The ESC Is Powered Up):

Waterproof and dust-proof, suitable for all weather running On or Off Road

Battery Compatibility: 2-3S LiPo (7.4v-11.1v) or 5-9 cell NiMH (7.2v-10.8v)

Switch Mode BEC: Output voltage : 6V/7.4V (programmable), Max Output Current: 3A
21 programmable parameter items, easy setup using LED Program Card

On power Descent brake for precision motion control & downhill finesse

ARC-2 Manual (R1.2)

Adjustable PWM Frequency: 1K/2K/4K/8K/16K/32K
Fully Programmable drag brake

s

Over Voltage Protection

Anti-Lock Brake (ABS) for On Road Cars H
Low Voltage Cut-off (LVC) protection for LiPo Cells

Over-heating/Thermal protection :

Low RPM/ Stall Protection

: ;s 540
Throttle signal loss protection BRUSHED
MOTOR

LED flashes for 2 seconds to indicate the currently cell type: ‘ ‘
Green Flash: Cell Type = NiMH Red Flash: Cell Type = LiPo

1i L
ESC 'Mode' Indicator: (TX Throttle Remains Untouched) Co?';[lj'leittnr %
*  Green LED solid on (Forward/Reverse with Smart Brake) —
* Fast Flashing Green LED (Forward Only with Brake) ==
* Slow Flashing Green LED (Beginner Mode with Smart Brake) H + ,E %
* Red + Green solid on (Crawler Mode with Descent Brake) J .| Water proot brushea wotor esc
M| BN RegE M oy, max 3a
'In Use' LED Indicator: Dﬁ im e bl |
Forward (not full speed): All LED off ; -
Forward (full speed): Red LED on B);Iti? =
Reversing (not full speed): All LED off Cnnnectyur :

I

Reversing (full speed): Green LED on

Brake: Red & Green LED solid on

Overheat: Alternatively flashing Red & Green LED quickly & beep quickly

Motor Stalled: Flashing Red quickly 3 times, stop for a while & repeat again & beep quickly
Under Voltage: ESC disables motor output, Green Solid ON, Red LED flashes once per second
with Beep.

* Battery Over Voltage (Battery is Over 13V): Red LED & Green LED flashing together

ESC Calibration Process Using TX

1.

Turn on the transmitter, ensure all parameters (D/R, Curve, ATL) on the throttle channel are at default.
(For transmitter without LCD, please turn the throttle “TRIM” to exact centre.) Also please ensure the
“ABS/braking function” of your transmitter is DISABLED.

Start with transmitter on and the ESC turned off but connected to a battery. Hold the SET button and
turn on the ESC, both Red and Green LED on the ESC starts to flash (Note: the motor beeps at the
same time), then release the SET button immediately.(Note: Sound level of Beeps from the motor may
be low sometimes, and you can check the LED status instead).

Setting Neutral Point, Full Throttle & Full Brake Endpoints: -
* Leave transmitter at the NEUTRAL position, press the SET button, the RED LED will then flash once
and then the motor beeps once to confirm the ESC has accepted the neutral position.

* Pull the throttle trigger to the FULL THROTTLE position, press the SET button, the RED LED then
blinks twice and the motor beeps twice confirming the ESC has accepted the full throttle endpoint.

* Push the throttle trigger to the FULL BRAKE position, press the SET button, the RED LED then blinks
three times and the motor beeps three times confirming the ESC has accepted the full brake endpoint.
Calibration Is Now Completed.
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Setting the ESC parameters Using The External Program Card (MPG-1)
1. Connect the ESC 3 wire ribbon cable to the program card (ensure correct polarity)
2. Connect Battery to ESC, and then power on ESC
3. Program Card LED Indicator:

* Far Left 2 digit = ltem number/Description of Function

* Far Right digit = Value of this item
4. Program Card Key:

* |eft most key to select Iltem

* Next Key to increase the value of this item

* Next Key to decrease the value of this item

* Right most key to save the data

Iltem| Description 1 2 3 4
+ lesem Fud/Rev/w Beginner .
ode Smart Brake | Fd Only grglr(:arl Crawler(**)
2 | Battery Type NiMH (**) |LiPo
3 | Cut-off OFF Auto (**)
4 | BEC Volt oV () |[7.4v
In Crawler Mode:
s | ogeecent Contollore —lau(-y
= Trail Brake
6 | Init Start Force 0% (**) 2% n 6% 8% 10% 12% 14% 16%
7 | Start Punch OFF (**)  |Weakest e l Strongest
8 |axForward 25% 50% 5% 100% (**)
9 [ Max Rev Power |25% 50% (**) | 75% 100%
10 | Max Forward Acc. |10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 100% (**)
11 | Max Reverse Acc. |10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 100% (**)
12 | Max Brake Force |0% 12.50% 25% 37.50% 50% 62.5% 75% 87.5% 100% (**)
13 | Init Brake Force |0% (**) 6.25% 12.50% 18.75% 25% 31.25% 3725% 43.75% 50%
14 | Drag Brake 0% 3% 5% 7% 9% 20% 30% 60% 100% (**)
15 | Neutral Range 20us 25us 30us 35us 40us (**) | 45us (**) | 60us 80us 120us
16 | PWM Freq 1KHz 2KHz 4KHz 8KHz (**) |16KHz 32KHz

ABS (not active in

17| crawler Mode) OFF(**) |ON

18 | ABS Freq Slowest ——— ] | Fastest
19 | ABS Point 0% 5% 10% 15% (**) |20% (**) |25% (**) |30% (**) |35% 40%
20 | ABS stroke 10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90%

(**) = default setting

Please Note:

PWM KHz Frequencies: Have the following effect on throttle finesse and ESC temp. The higher the PWM
KHz value, the more throttle finesse, but the greater the increase the ESC temperature. The lower the PWM
KHz value, the lower the finesse, and in turn the ESC temperature.

ABS Feature: In Crawler mode (Mode 4), No ABS is used, hence, ABS parameters are ignored in Crawler
mode.

BEC Voltage: Only select 7.4V when using HV Servos & HV Compatible Receiver.
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Technical Specification

1. Mechanical:
*  Size: 41mm(L) x 33mm (W) x 22mm (H)
*  Motor connector: 4mm Bullet for Brushed motor
* Battery connector: XT-60

2.Electrical:
Forward

. Max instantaneous Current: 750A

. Max continuous Current: 60A

* Onresistance: 0.001 ohm / phase
Backward

. Max instantaneous Current: 500A

. Max continuous Current: 40A

* Onresistance: 0.0015 ohm / phase

PWM frequency (Programmable): 1KHz, 2KHz,4KHz, 8KHz, 16KHz or 32KHz.

Operation Voltage: 6V ~ 13V
BEC: 6V or 7.4V (programmable), max current 3A

Unique Features

Smart Brake: (ONLY available Under ESC Mode 1 and 3)

In When the vehicle goes from Forward to Reverse or Reverse to Forward quickly, the ESC will
go into brake mode first, instead of reversing the motor immediately. This is to protect the drive
line in certain vehicles from undue shocks and stress. In bashing applications and On Road use
this will save diff gears, Spur and other components from damage.

Note: The ESC will remain in brake mode unless the throttle is returned to the NEUTRAL
position for a short moment. Smart brake is only activated in Forward/Reverse mode and
Beginner mode. It is not active in Crawler Mode.

Program ITEM: 5 Descent Control: (Available Under ESC Mode 4)

When descending or climbing the ESC has an optional Descent Control Feature. This allows the
vehicle to driven at low RP under more control, and to will hold the vehicle on an incline if its
stopped. As you apply throttle and the RPM range increases, then the Descent Control force will
lessen in parity. This mode allows the end user to control the descent of the rig (under its own
weight and minimal throttle) with far more accuracy than without Descent Control active. It's a
feature that mimics that of many full sized 4x4's.

Note: In Crawler Mode, Descent Control is active as standard. But the ESC still has instant
reverse, an important feature in Rock Crawling to help stop a rig toppling backwards on its
axis on a very steep climb using a blip of reverse. Allowing more downhill and uphill
throttle control.

Note: In ESC Mode 1, 2 and 3, the Program Item 5 will become 'TRAIL BRAKE Mode’'. This
helps the car with more turn in at an on road circuit by adding a small amount of Brake
during turn in. Perfect for Off Road race use or Bashing.

QR Code ON ESC

There is a QR Code sticker on the ESC, This will allow any smartphone or tablet (with camera)
owner to use a QR Code Scanner application to first scan the QR Code, and then be transported
to the products official page on our website. All the latest info, Programming Charts and Manuals
can then be viewed or downloaded for later use.

“Enjoy using your ARC-2 ESC, we field tested the ESC under and thank you for choosing
Carisma RC, and being part of the global Carisma family...”

Ilvan Carisma
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Hergestellt von Mun Ah Plastic Electronic Toys Company Limited

Modell Nr:

Modellname: 2 ~ 38 Brushed Waterproof ESC fiir On & Off Road RC-Cars
Revision: R1.1

Datum: 31-07-2019

Produktspezifikation:

Einstellbare PWM-Frequenz: 1K/ 2K /4K /8K / 16K / 32K
Voll programmierbare Bremse

Antiblockierbremse (ABS) fir StralRenfahrzeuge
Uberspannungsschutz

LVC-Schutz (Low Voltage Cut-Off) fir LiPo-Zellen
Uberhitzung / Warmeschutz

Niedrige Drehzahl / Uberziehschutz
Gassignalverlustschutz

LED-Batterieanzeige (bei eingeschaltetem Regler):

Die LED blinkt 2 Sekunden lang, um den aktuellen Zelltyp anzuzeigen:
Gruner Blitz: Zelltyp = NiMH Roter Blitz: Zelltyp = LiPo

ESC 'Mode'-Anzeige: (TX-Gas bleibt unberiihrt)

* Griine LED leuchtet dauerhaft (vorwérts / riickwérts mit Smart Brake)
* Schnell blinkende griine LED (nur vorwérts mit Bremse)

* Langsam blinkende griine LED (Anfangermodus mit Smart Brake)

* Rot + Grin dauerhaft an (Crawler-Modus mit Abstiegsbremse)

LED-Anzeige "In Verwendung":

* Vorwarts (nicht volle Geschwindigkeit): Alle LED aus
* Vorwarts (volle Geschwindigkeit): Rote LED leuchtet
* Ruckwartsfahren (nicht mit voller Geschwindigkeit): Alle LED aus

Wasserdicht und staubdicht, fir alle Wetterbedingungen auf der StraRe oder im Gelande geeignet
Batteriekompatibilitét: 2-3 S LiPo (7,4 V-11,1 V) oder 5-9 Zellen NiMH (7,2 V-10,8 V)

Schaltmodus BEC: Ausgangsspannung: 6 V /7,4 V (programmierbar), Maximaler Ausgangsstrom: 3A
21 programmierbare Parameterelemente, einfache Einrichtung mit LED-Programmkarte

On Power-Abstiegsbremse fir prézise Bewegungssteuerung und Finesse beim Bergabfahren

ARC-2 Handbuch (R1.2)

Aufzahlungszeichen %

540
GEBURSTETER
MOTOR

1

* Rickwartsfahren (volle Geschwindigkeit): Griine LED leuchtet
* Bremse: Rote und griine LED leuchten

XT60

Batterieanschluss

BEC: ;ywilchllln made, 6V/7.4V, max 3A

SCHLUSSEL

J

+ Uberhitzung: Alternativ blinkt die rote und griine LED schnell und piept schnell

* Motor blockiert: Blinkt dreimal schnell rot, halt eine Weile an und wiederholt den Vorgang erneut und piept schnell
* Unterspannung: ESC deaktiviert den Motorausgang, griin leuchtet dauerhaft, rote LED blinkt einmal pro Sekunde

mit Piepton.

+ Batterie-Uberspannung (Batterie ist tiber 13 VV): Rote LED und griine LED blinken gleichzeitig

ESC-Kalibrierungsprozess mit TX

1. Schalten Sie den Sender ein und stellen Sie sicher, dass alle Parameter (D / R, Kurve, ATL) auf dem Gaskanal

standardmafig eingestellt sind.

(Drehen Sie bei Sendern ohne LCD den Gashebel "TRIM" genau in die Mitte.) Achten Sie auch auf die

Die ,ABS / Bremsfunktion® lhres Senders ist DEAKTIVIERT.

Beginnen Sie mit eingeschaltetem Sender und ausgeschaltetem Regler, der jedoch an eine Batterie angeschlossen
ist. Halten Sie die SET-Taste gedrlickt und schalten Sie den Regler ein. Die rote und die griine LED des Reglers
beginnen zu blinken (Hinweis: Der Motor piept gleichzeitig). Lassen Sie dann die SET-Taste sofort los kann

manchmal niedrig sein, und Sie kénnen stattdessen den LED-Status uberprifen).

3. Einstellen der Endpunkte fur Neutralpunkt, Vollgas und Vollbremse: -

» Lassen Sie den Sender in der Position NEUTRAL, driicken Sie die SET-Taste. Die ROTE LED blinkt dann einmal
und der Motor piept einmal, um zu bestéatigen, dass der Regler die Neutralstellung angenommen hat.

» Ziehen Sie den Gashebel in die Position FULL THROTTLE, driicken Sie die SET-Taste. Die ROTE LED blinkt dann
zweimal und der Motor piept zweimal, um zu bestatigen, dass der ESC den Endpunkt fiir Vollgas akzeptiert hat.

* Schieben Sie den Gashebel in die Position VOLLBREMSE, driicken Sie die SET-Taste. Die ROTE LED blinkt dann
dreimal und der Motor piept dreimal, um zu bestatigen, dass der ESC den Endpunkt flr die Vollbremsung akzeptiert hat.

Die Kalibrierung ist jetzt abgeschlossen.
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Einstellen der ESC-Parameter mit der externen Programmkarte (MPG-1)
1. SchlielRen Sie das ESC 3-Draht-Flachbandkabel an die Programmkarte an (achten Sie auf die richtige Polaritat).
2. Schlief3en Sie die Batterie an den Regler an und schalten Sie den Regler ein
3. Programmkarten-LED-Anzeige:

* Ganz links 2-stellig = Artikelnummer / Funktionsbeschreibung

*  Ganz rechts Ziffer = Wert dieses Artikels
4. Programmkartenschlissel:

* Linke Taste zur Auswahl von Iltem

* Na&chste Taste, um den Wert dieses Elements zu erhdhen

* Nachste Taste, um den Wert dieses Elements zu verringern

* Rechte Taste zum Speichern der Daten

Artike| Beschreibung | 1 2 3 4 5 6 7 8 9
1 | ESC-Modus EE%EE%I Nur vorwirts E&Enllgﬁ Crawler(**)
Smart Brake
2 | Batterietyp NiMH (**) |LiPo
3 | Abgeschnitten AUS Auto (**)
4 |BEC volt ov(+) [7.av
Im Crawler-Modus
5 |Gbstegsontole s |
= Trail Brake
6 | Init Start Force  |0%(*¥) 2% 4% 6% 16%
7 | Starten Sie Punch|AUS (**) é‘c"‘hwﬁchsle" . ] | Am starsten
g |Mee. rsleistung | 50% 5% 100% (**)
9 | Max. Drehzahl 25% 50% (**) | 75% 100%
10 | Max Forward Acc. |10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 100% (**)
11 | Max Reverse Acc. |[10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 100% (**)
12 | Max Bremskraft |0% 12.50% 25% 37.50% 50% 62.5% 75% 87.5% 100% (**)
13 | Init Bremskraft 0% (**) 6.25% 12.50% 18.75% 25% 31.25% 3725% 43.75% 50%
14 | Bremse ziechen |0% 3% 5% 1% 9% 20% 30% 60% 100% (**)
15 | Neutraler Bereich [20us 25us 30us 35us 40us (**) | 45us (**) | 60us 80us 120us
16 | PWM Freq 1KHz 2KHz 4KHz 8KHz (**) |16KHz 32KHz
17| Modus nieht aki|AUS (**) _[AUF
18 | ABS-Frequenz  |Amlangsamsen] e ] :é?mellsten
19 | ABS-Punkt 0% 5% 10% 15% (**) |20% (**) | 25% (**) |30% (**) |35% 40%
20 | ABS-Hub 10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90%

(**) = Voreinstellung

Bitte beachten Sie:

PWM-KHz-Frequenzen: Beeinflussen die Finesse der Drosselklappe und die ESC-Temperatur wie folgt.
Je héher der PWM-KHz-Wert ist, desto feiner ist die Drosselung, desto héher ist jedoch die ESC-Temperatur.
Je niedriger der PWM-KHz-Wert ist, desto geringer ist die Finesse und damit auch die ESC-Temperatur.

ABS-Funktion: Im Crawler-Modus (Modus 4) wird kein ABS verwendet. Daher werden ABS-Parameter im
Crawler-Modus ignoriert.

BEC-Spannung: Wahlen Sie nur 7,4 V bei Verwendung von HV-Servos und HV-kompatiblen Empfangern.
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Technische Spezifikation

1. Mechanisch:
* GroBe: 41 mm (L) x 33 mm (B) x 22 mm (H)
. Motorstecker: 4mm Bullet fiir Brushed Motor
. Batterieanschluss: XT-60

2.Elektrisch:
Nach vorne

. Maximaler Momentanstrom: 750A

« Maximaler Dauerstrom: 60A

*  Einschaltwiderstand: 0,001 Ohm / Phase
Riickwarts

. Maximaler Momentanstrom: 500A

. Maximaler Dauerstrom: 40A

¢ Einschaltwiderstand: 0,0015 Ohm / Phase

PWM-Frequenz (programmierbar): 1 kHz, 2 kHz, 4 kHz, 8 kHz, 16 kHz oder 32 kHz.

Betriebsspannung: 6V ~ 13V
BEC: 6 V oder 7,4 V (programmierbar), maximaler Strom 3A

Einzigartige Funktionen

Intelligente Bremse: (NUR in ESC-Modus 1 und 3 verfiigbar)

In Wenn das Fahrzeug schnell von Vorwéarts nach Rickwarts oder von Riickwérts nach Vorwarts
fahrt, wechselt der Regler zuerst in den Bremsmodus, anstatt den Motor sofort umzudrehen. Dies
dient zum Schutz des Antriebsstrangs in bestimmten Fahrzeugen vor iberméaRigen StéfRen und
Belastungen. In Bashing-Anwendungen und im Einsatz auf der Stralle werden dadurch

Differentialgetriebe, Spur und andere Komponenten vor Beschadigungen geschitzt.
Hinweis: Der ESC bleibt im Bremsmodus, es sei denn, der Gashebel wird fiir einen kurzen

Moment in die Stellung NEUTRAL zuriickgestellt. Die intelligente Bremse ist nur imVorwarts- /
Riickwartsmodus und im Anfangermodus aktiviert. Im Crawler-Modus ist es nicht aktiv.

Programm-PUNKT: 5 Abstiegskontrolle: (Verfiigbar im ESC-Modus 4)

Beim Abstieg oder Aufstieg verfiigt der ESC optional Giber eine Abstiegskontrolle. Dies ermd&glicht
es dem Fahrzeug, bei niedriger Drehzahl unter besserer Kontrolle zu fahren und das Fahrzeug auf
einer Steigung zu halten, wenn es anhéalt. Wenn Sie Gas geben und der Drehzahlbereich zunimmt,
nimmt die Kraft der Abstiegskontrolle in der Paritat ab. In diesem Modus kann der Endbenutzer den
Abstieg des Rigs (mit seinem eigenen Gewicht und minimalem Gas) sehr viel genauer steuern als
ohne aktive Abstiegskontrolle. Es ist eine Funktion, die die vieler 4x4 in voller GréRe nachahmt.

Hinweis: Im Crawler-Modus ist die Abstiegskontrolle standardmanig aktiviert. Der ESC hat
jedoch immer noch eine sofortige Riickwartsfahrt, eine wichtige Funktion in Rock Crawling,
um zu verhindern, dass ein Rigg bei einem sehr steilen Aufstieg mithilfe eines
Riickwartsschlags um seine Achse nach hinten Kippt. Mehr Kontrolle iiber Bergab und
Bergauf.

Hinweis: Im ESC-Modus 1, 2 und 3 wird der Programmpunkt 5 zum TRAIL BRAKE-Modus.
Dies hilft dem Auto beim Einlenken auf einer Rennstrecke, indem beim Einlenken eine
kleine Menge Bremse hinzugefiigt wird.

QR Code ON ESC

Auf dem ESC befindet sich ein QR-Code-Aufkleber. Auf diese Weise kann jeder Besitzer eines
Smartphones oder Tablets (mit Kamera) mit einer QR-Code-Scanner-Anwendung zuerst den
QR-Code scannen und anschlieRend zur offiziellen Produktseite auf unserer Website
weitergeleitet werden. Alle aktuellen Informationen, Programmiertabellen und Handbilcher kénnen
dann zur spateren Verwendung angezeigt oder heruntergeladen werden.

»Viel SpaB mit Ihrem ARC-2-Regler, wir haben den Regler vor Ort getestet und danken
Ihnen fiir Ihre Wahl

Carisma RC und ein Teil der globalen Carisma-Familie ... “

lvan Carisma
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Manuale ARC-2 (R1.2)

ESC impermeabile spazzolato 2 ~ 3S per auto RC On & Off Road

* Impermeabile e resistente alla polvere, adatto a tutte le condizioni atmosferiche in esecuzione su strada o fuoristrada
« Compatibilita batteria: LiPo 2-3S (7.4v-11.1v) o NiIMH a 5-9 celle (7.2v-10.8v)
» Switch Mode BEC: tensione di uscita: 6 V / 7,4 V (programmabile), corrente di uscita massima: 3A

» 21 voci di parametri programmabili, facile configurazione tramite la
scheda di programma LED

* Freno di discesa con alimentazione per controllo preciso del
movimento e finezza in discesa

* Frequenza PWM regolabile: 1K/ 2K /4K / 8K / 16K / 32K

* Freno di trascinamento completamente programmabile

* Freno antibloccaggio (ABS) per auto su strada

* Protezione da sovratensione

* Protezione da bassa tensione (LVC) per celle LiPo

* Protezione da surriscaldamento / protezione termica

* RPM / protezione stallo bassi

* Protezione perdita segnale farfalla

Indicatore LED del tipo di batteria (all'accensione dell'ESC):

Il LED lampeggia per 2 secondi per indicare il tipo di cella attualmente:
Flash verde: Tipo di cella = NiMH Flash rosso: Tipo di cella = LiPo

Indicatore 'Mode' ESC: (I'acceleratore TX rimane intatto)

* LED verde acceso fisso (avanti / indietro con Smart Brake)

* LED verde lampeggiante veloce (solo avanti con freno)

* LED verde lampeggiante lento (modalita Principiante con Smart Brake)
* Rosso + verde fisso acceso (modalita cingolo con freno di discesa)

Indicatore LED "In uso™:

* Avanti (non a piena velocita): tutti i LED spenti

* Avanti (massima velocita): LED rosso acceso

* Inversione (nhon a piena velocita): tutti i LED spenti
« Inversione (massima velocita): LED verde acceso
* Freno: LED rosso e verde acceso fisso

-

540
MOTORE

SPAZZOLATO

Connettore J
proiettile

1

Connettore
batteria XT60

Water Proof brushed Motor ESC
Eattery: 235 Libo or NIMH

ing mode, 6V/7.4V, max 3A

Scan gR code for T
. programming setup help.

KN

GUIDATO

O o 0O
[
I—MPI:H
OO E——

ARC-2

CHIAVE

« Surriscaldamento: in alternativa lampeggiante rapidamente LED rosso e verde e segnale acustico rapido
* Motore bloccato: lampeggia rapidamente in rosso 3 volte, fermarsi per un po 'e ripetere di nuovo e emettere un

segnale acustico rapidamente

» Sotto tensione: ESC disabilita I'uscita del motore, verde fisso acceso, il LED rosso lampeggia una volta al secondo

con Beep.

« Sovratensione batteria (batteria superiore a 13 V): LED rosso e LED verde lampeggianti insieme

Processo di calibrazione ESC mediante TX

1. Accendere il trasmettitore, assicurarsi che tutti i parametri (D / R, Curve, ATL) sul canale dell'acceleratore siano predefiniti.
(Per il trasmettitore senza LCD, girare il comando “TRIM” sul centro esatto.) Inoltre, assicurarsi di La "funzione ABS /

frenata" del trasmettitore & DISABILITATA.

2. Inizia con il trasmettitore acceso e I'ESC spento ma collegato a una batteria. Tenere premuto il pulsante SET e
accendere I'ESC, entrambi i LED rosso e verde sull'ESC iniziano a lampeggiare (Nota: il motore emette un segnale
acustico contemporaneamente), quindi rilasciare immediatamente il pulsante SET (Nota: Livello sonoro dei Bip dal
motore a volte potrebbe essere basso e puoi invece controllare lo stato del LED).

3. Impostazione del punto neutro, dell'acceleratore completo e degli estremi del freno completo: -

* Lasciare il trasmettitore in posizione NEUTRO, premere il pulsante SET, il LED ROSSO lampeggera una volta e poi
il motore emettera un segnale acustico per confermare che 'ESC ha accettato la posizione neutra.

* Tirare il grilletto dell'acceleratore in posizione FULL THROTTLE, premere il pulsante SET, il LED ROSSO quindi
lampeggia due volte e il motore emette due segnali acustici confermando che 'ESC ha accettato il punto finale

completo dell'acceleratore.

* Premere il grilletto dell'acceleratore in posizione FRENO COMPLETO, premere il pulsante SET, il LED ROSSO
quindi lampeggia tre volte e il motore emette tre segnali acustici confermando che I'ESC ha accettato il punto finale

del freno completo.
La calibrazione € ora completata.




Manuale ARC-2 (R1.2)

Impostazione dei parametri ESC mediante la scheda di programma esterna (MPG-1)
1. Collegare il cavo a nastro ESC 3 alla scheda del programma (assicurarsi che la polarita sia corretta)
2. Collegare la batteria allESC, quindi accendere 'ESC
3. Indicatore LED della scheda di programma:

* Estremita sinistra a 2 cifre = Numero articolo / Descrizione della funzione

* Cifra estrema destra = valore di questo elemento
4. Chiave della scheda di programma:

* Tasto piu a sinistra per selezionare Item

* Chiave successiva per aumentare il valore di questo elemento

» Tasto Successivo per ridurre il valore di questo elemento

* Tasto piu a destra per salvare i dati

Articolo| Descrizione 1 2 3 4 5 6 7 8 9
1 | Modalita ESC \f,wsdn{a:‘; i Solo Fwd 5,'2'#1‘2?““’ Crawler(**)
Brake Brake
2 | Tipo dibatteria  |NiMH (**) [LiPo
3 | Tagliato fuori OFF Auto (**)
4 | BEC Volt V() [7.av
In modalita crawler
s |jommolodidecsalore lon(-y
= Trail Brake
6 | Init Start Force  |0%(*¥) 2% 4% 6% 16%
7 | Inizia il pugno OFF (**) pidi debole — | Strongest
5; | MexFonward 25% 50% 75% 100% (**)
9 | Potenza max 25% 50% (**) | 75% 100%
10 | Max Forward Acc.|10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 100% (**)
11 | Max inversione acc.|10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 100% (**)
12 | Forzafrenante g, 12.50% | 25% 37.50%  |50% 62.5% | 75% 87.5% 100% (**)
13 | Init Brake Force |0% (**) 6.25% 12.50% 18.75% 25% 31.25% 3725% 43.75% 50%
14 | Trascina freno 0% 3% 5% 1% 9% 20% 30% 60% 100% (**)
15 | Gamma neutra 20us 25us 30us 35us 40us (**) | 45us(**) |60us 80us 120us
16 | PWM Freq 1KHz 2KHz 4KHz 8KHz (**) |16KHz 32KHz

17 ABS (non attivo in

modalita crawler) OFF(**) |ON
18 | ABS Freq pil lento ——————— | | piuveloce
19 | Punto ABS 0% 5% 10% 15% (**) |20% (**) |25% (**) |30% (**) |35% 40%
20 | Corsa ABS 10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90%

(**) = impostazione predefinita

Notare che:

Frequenze PWM KHz: hanno il seguente effetto sulla finezza dell'acceleratore e sulla temperatura ESC. Piu alto & il PWM
Valore KHz, maggiore finezza dell'acceleratore, ma maggiore & I'aumento della temperatura ESC. Piu basso & il PWM
Valore KHz, minore ¢ la finezza e, a sua volta, la temperatura ESC.

Funzione ABS: in modalita Crawler (modalita 4), non viene utilizzato alcun ABS, pertanto i parametri ABS vengono
ignorati in modalita Crawler.

BEC Voltage: Only select 7.4V when using HV Servos & HV Compatible Receiver.

Tensione BEC: selezionare 7,4 V solo quando si utilizzano servi HV e ricevitore compatibile HV.
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Specifica tecnica

1. Meccanico:
* Dimensioni: 41mm (L) x 33mm (W) x 22mm (H)
¢« Connettore motore: proiettile da 4 mm per motore spazzolato
¢ Connettore batteria: XT-60

2.Elettrica:
Inoltrare

* Corrente istantanea massima: 750A

* Corrente continua massima: 60A

* Sulla resistenza: 0,001 ohm / fase
a rovescio

* Corrente istantanea massima: 500A

* Corrente continua massima: 40A

* Sulla resistenza: 0,0015 ohm / fase

Frequenza PWM (programmabile): 1KHz, 2KHz, 4KHz, 8KHz, 16 KHz o 32KHz.

Tensione di funzionamento: 6V~13V.
BEC: 6V o 7,4V (programmabile), corrente massima 3A

Caratteristiche uniche

Smart Brake: (disponibile SOLO in modalita ESC 1 e 3)

In Quando il veicolo passa rapidamente da avanti a indietro o indietro a avanti, I'ESC entrera prima
in modalita freno, anziché invertire immediatamente il motore. Questo per proteggere la linea di
trasmissione in alcuni veicoli da urti e sollecitazioni eccessive. Nelle applicazioni bashing e sull'uso
su strada questo evitera danni a ingranaggi differenziali, Spur e altri componenti.

Nota: I'ESC rimarra in modalita freno a meno che I'acceleratore non venga riportato in
posizione NEUTRO per un breve momento. Il freno intelligente viene attivato solo in
modalita Avanti / Indietro e

Modalita Principiante. Non é attivo in modalita crawler.

ELEMENTO del programma: 5 Controllo discesa: (disponibile in modalita ESC 4)

Quando si scende o si sale, I'ESC ha una funzione di controllo della discesa opzionale. Cio
consente al veicolo di guidare a bassa RP sotto un maggiore controllo e di tenere il veicolo su una
pendenza se é fermo. Quando si applica I'acceleratore e la gamma RPM aumenta, la forza del
controllo di discesa aumentera diminuire in paritd. Questa modalita consente all'utente finale di
controllare |la discesa dell'attrezzatura (con il proprio peso e l'acceleratore minimo) con molta piu
precisione rispetto a senza il controllo della discesa attivo. E una funzione che imita quella di molti
4x4 di dimensioni standard.

Nota: in modalita crawler, il controllo di discesa é attivo come standard. Ma I'ESC ha ancora
la retromarcia istantanea, una caratteristica importante in Rock Crawling per aiutare a
fermare un rig che si rovescia all'indietro sul suo asse su una salita molto ripida usando un
blip di retromarcia. Permettendo piu in discesa e in salita controllo dell'acceleratore.

Nota: in modalita ESC 1, 2 e 3, la voce di programma 5 diventera 'Modalita FRENO PERCORSO".
Questo aiuta la vettura a girare di pitl in un circuito su strada aggiungendo una piccola quantita
di freno durante la curva. Perfetto per I'uso in gara su strada o Bashing.

Codice QR ON ESC

Sull'ESC & presente un adesivo con codice QR, che consentira a qualsiasi proprietario di smartphone
o tablet (con fotocamera) di utilizzare un'applicazione scanner di codice QR per scansionare prima il
codice QR e quindi essere trasportato nella pagina ufficiale dei prodotti sul nostro sito Web. Tutte le
informazioni, i grafici e i manuali di programmazione piu recenti possono quindi essere visualizzati o
scaricati per un uso successivo.

"Divertiti a utilizzare il tuo ESC ARC-2, abbiamo testato sul campo I'ESC sotto e ti ringraziamo
per aver scelto Carisma RC e di far parte della famiglia Carisma globale ..."

Ilvan Carisma




Fabricado por Mun Ah Plastic Electronic Toys Company Limited

N ° de Modelo:

Nombre del modelo:

Revision: R1.1
Fecha: 31-07-2019

Especificaciones del producto:

Indicador LED del tipo de bateria (cuando el ESC esta encendido):

Frecuencia PWM ajustable: 1K/ 2K/ 4K/ 8K / 16K / 32K
Freno de arrastre totalmente programable

Freno antibloqueo (ABS) para vehiculos de carretera
Proteccion al sobrevoltaje

Proteccién de corte de bajo voltaje (LVC) para celdas LiPo
Sobrecalentamiento / proteccion térmica

Baja RPM / Proteccidn de bloqueo

Proteccién de pérdida de sefial del acelerador

Manual ARC-2 (R1.2)

2 ~ 38 cepillado ESC impermeable para coches RC On & Off Road

Impermeable y a prueba de polvo, adecuado para todo tipo de clima en carretera o fuera de carretera
Compatibilidad de la bateria: 2-3S LiPo (7.4v-11.1v) o NiMH de 5-9 celdas (7.2v-10.8v)
Modo de interruptor BEC: Voltaje de salida: 6V / 7.4V (programable), Corriente de salida maxima: 3A
21 elementos de parametros programables, facil configuracion con tarjeta de programa LED

En el freno Power Descent para control de movimiento de precision y finura cuesta abajo

ElI LED parpadea durante 2 segundos para indicar el tipo de celda actual:
Parpadeo verde: Tipo de celda = NiMH Parpadeo rojo: Tipo de celda = LiPo

Indicador de ‘Modo' ESC: (El acelerador TX permanece intacto)

* LED verde fijo encendido (adelante / atras con Smart Brake)
* LED verde intermitente rapido (solo hacia adelante con freno)
* LED verde intermitente lento (modo principiante con freno inteligente)

* Rojo + Verde fijo (Modo de oruga con freno de descenso)

Indicador LED 'en uso':

Adelante (no a toda velocidad): todos los LED apagados
Adelante (velocidad maxima): LED rojo encendido
Inversion (no a toda velocidad): todos los LED apagados
Inversion (velocidad maxima): LED verde encendido
Freno: LED rojo y verde fijo encendido

con pitido
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Sobrecalentamiento: alternativamente parpadea el LED rojo y verde rapidamente y emite un pitido rapidamente
Motor parado: parpadea en rojo rapidamente 3 veces, deténgase por un momento y repita nuevamente y pite rapidamente
Bajo voltaje: ESC desactiva la salida del motor, verde fijo encendido, el LED rojo parpadea una vez por segundo

* Sobrevoltaje de la bateria (la bateria esta por encima de 13V): el LED rojo y el LED verde parpadean juntos

Proceso de calibracion ESC utilizando TX

1.

Encienda el transmisor, asegurese de que todos los parametros (D / R, Curve, ATL) en el canal del acelerador

estén por defecto.

(Para el transmisor sin LCD, gire el acelerador "TRIM" al centro exacto). También asegurese de que la

"funcion ABS / frenado" de su transmisor esté DESACTIVADA.

Comience con el transmisor encendido y el ESC apagado pero conectado a una bateria. Mantenga presionado el
boton SET y encienda el ESC, los LED rojo y verde en el ESC comienzan a parpadear (Nota: el motor emite un

pitido al mismo tiempo), luego suelte el boton SET inmediatamente (Nota: Nivel de sonido de los pitidos del motor
puede ser bajo a veces, y puede verificar el estado del LED en su lugar).

Configuracion de los puntos finales de punto neutro, aceleracion maxima y freno total: -
* Deje el transmisor en la posicion NEUTRAL, presione el botén SET, el LED ROJO parpadeara una vez y luego
el motor emitird un pitido para confirmar que el ESC ha aceptado la posicion neutral.

* Jale el gatillo del acelerador a la posicion FULL THROTTLE, presione el boton SET, el LED ROJO parpadeara
dos veces y el motor emitira dos pitidos confirmando que el ESC ha aceptado el punto final del acelerador a fondo.

* Presione el gatillo del acelerador a la posicién de FRENO COMPLETO, presione el botén SET, el LED ROJO
parpadeara tres veces y el motor emitira tres pitidos confirmando que el ESC ha aceptado el punto final del freno

completo.
La calibracién ya ha finalizado.

ARC-2
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Configuracion de los parametros ESC utilizando la tarjeta de programa externa (MPG-1)
1. Conecte el cable planc del cable ESC 3 a |a tarjeta de programa (asegurese de |la polaridad correcta)
2. Conecte la bateria al ESC, y luego encienda el ESC
3. Indicador LED de la tarjeta de programa:

* Extremo izquierdo 2 digitos = Numero de articulo / Descripcion de la funcién

* Digito de extrema derecha = valor de este articulo
4. Clave de tarjeta de programa:

* Tecla mas a la izquierda para seleccionar Articulo

+» Siguiente tecla para aumentar el valor de este elemento

* Siguiente tecla para disminuir el valor de este elemento

* La tecla mas adecuada para guardar los datos.

it | Descripcion 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Fwd / Rev/ Principiante
1 | Modo ESC w Smart Solo fwd con freno | Tractor(**)
Brake inteligente
2 | Tipo de Bateria |NiMH (**) |LiPo
3 | Cortar OFF Auto (**)
4 | BEC Volt BV () |74V
En modo rastreador
= control de descenso ¥
3 en otros modos OFF EN(**)
= Trail Brake
6 Init Start Force 0% (**) 2% 4% 6% 8% 10% 12% 14% 16%
7 | Empezar golpe |OFF(**) |Mas débil — | Mas fuerte
8 Potencia maxima 25% 50% 75% 100% (**)
de avance
9 [ Max Rev Power |25% 50% (**) | 75% 100%
10 | Avance max. 10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 100% (**)
41 | Mexdmersn 10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 100% (**)
12 | Maxfuerzade  go, 1250% | 25% 37.50%  |50% 62.5% | 75% 87.5% | 100% (**)
13 |fuerzadefreno gy ) lgo5%  |1250% | 18.75%  |25% 31.25% [3725%  [43.75% | 50%
14 | Freno de arrastre |0% 3% 5% % 9% 20% 30% 60% 100% (**)
15 | Rango neutral 20us 25us 30us 35us A0us (**) | 45us (**) |60us 80us 120us
16 | PWM Freq 1KHz 2KHz 4KHz 8KHz (**) |16KHz 32KHz

ABS (no activo en e
17 | el modo Crawler) OFF(**)  [ON

18 | ABS Freq Elmaslento] s I Lo més
rapido

19 | Punto ABS 0% 5% 10% 15% (**) [20% (**) |25% (**) |[30% (**) |35% 40%

20 | Carrera ABS 10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90%

Deteccion de -

(**) = Configuracion predeterminada

Tenga en cuenta:

Frecuencias PWM KHz: tienen el siguiente efecto sobre la finura del acelerador y la temperatura ESC. Cuanto
mayor sea el PWM

Valor de KHz, mayor es la delicadeza del acelerador, pero mayor es el aumento de la temperatura ESC. Cuanto
mas bajo es el PWM

Valor de KHz, menor es la delicadeza y, a su vez, la temperatura ESC.

Caracteristica del ABS: en el modo Crawler (Modo 4), no se usa ABS, por lo tanto, los parametros del ABS se
ignoran en el modo Crawler.

Voltaje BEC: solo seleccione 7.4V cuando use servos HV y receptor compatible con HV.
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Especificacion técnica

1. Mecanica:
¢ Tamano: 41 mm (L) x 33 mm (W) x 22 mm (H)
¢+ Conector del motor: bala de 4 mm para motor cepillado
¢+ Conector de bateria: XT-60

2. Eléctrica:
Adelante

¢« Corriente instantanea maxima: 750A

. Corriente continua maxima: 60A

* Enresistencia: 0.001 ohm / fase
Hacia atras

¢« Corriente instantanea maxima: 500A

. Corriente continua maxima: 40A

* Enresistencia: 0.0015 ohm / fase

Frecuencia PWM (programable): 1KHz, 2KHz, 4KHz, 8KHz, 16 KHz o 32KHz.

Voltaje de operacion: 6V ~ 13V
BEC: 6V o 7.4V (programable), corriente maxima 3A

Caracteristicas unicas

Smart Brake: (SOLO disponible en los modos ESC 1vy 3)

Cuando el vehiculo pasa de adelante a atras o de atras a adelante rapidamente, el ESC entrara
primero en el modo de freno, en lugar de invertir el motor inmediatamente. Esto es para proteger
la linea de transmision en ciertos vehiculos de golpes y tensiones indebidas. En aplicaciones de
ataque y uso en carretera, esto evitara dafios en los engranajes diferenciales, el Spur y otros
componentes.

Nota: El ESC permanecera en modo de freno a menos que el acelerador regrese a la
posiciéon NEUTRA por un breve momento. El freno inteligente solo se activa en el modo
de avance / retroceso y

Modo principiante. No esta activo en el modo Crawler.

ARTICULO del programa: 5 Control de descenso: (disponible en modo ESC 4)

Al descender o subir, el ESC tiene una funcién de control de descenso opcional. Esto permite
que el vehiculo conduzca a un RP bajo bajo mas control, y mantendra el vehiculo en una
pendiente si se detiene. A medida que aplica el acelerador y aumenta el rango de RPM, la
fuerza de control de descenso disminuir en paridad. Este modo permite al usuario final controlar
el descenso de la plataforma (bajo su propio peso y aceleracién minima) con mucha mas
precision que sin el Control de descenso activo. Es una caracteristica que imita la de muchos
4x4 de tamafio completo.

Nota: en el modo de rastreador, el control de descenso esta activo como estandar. Pero
el ESC todavia tiene retroceso instantaneo, una caracteristica importante en Rock
Crawling para ayudar a evitar que una plataforma se caiga hacia atras sobre su eje en
una subida muy empinada con un toque de retroceso. Permitiendo mas cuesta abajo y
cuesta arriba control del acelerador.

Nota: En los modos ESC 1, 2y 3, el item 5 del programa pasara a ser 'Modo FRENO DE
RASTREO'. Esto ayuda al automovil a girar mas en un circuito en carretera al agregar
una pequena cantidad de freno durante el giro. Perfecto para uso en carreras Off-Road
o Bashing.

Cédigo QR EN ESC

Hay una etiqueta de cédigo QR en el ESC, esto permitird que cualquier propietario de un
teléfono inteligente o tableta (con camara) use una aplicacién de escaner de cédigo QR para
escanear primero el cédigo QR y luego ser transportado a la pagina oficial de productos en
nuestro sitio web. Toda la informacion mas reciente, cuadros de programacion y manuales se
pueden ver o descargar para su uso posterior.

"Disfrute usando su ESC ARC-2, probamos en campo el ESC bajo y gracias por elegir
Carisma RC, y ser parte de la familia global Carisma ... "

Ilvan Carisma
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