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B Infroduccion

1.1 Prefacio

Estimado cliente,

Todos Ins ingenieros, ventas, formacian v personal de apoyo en OKM GmbH e gustaria darle las gracias por su compra del Evolution NTX.

El detector Evolution NTX funciona segun el principio de la firma electronica de lectura (EMSR). Ademas de la dateccion de objetos metalicos este
dispositivo también es capaz de detectar caracteristicas naturales de la tierra como formaciones de estratos, cavidades, huecos, defeclos, agua
subterrdnea v oros objetos no metdlicos. Luego, por supuesto este equipo s el mas adecuado en sepulcros deleccidn. tesoro, servicios pdblices

enterradas, tangues y similares.

El Evolution NTX &s capaz de localizar, documentar v analizar los objetos enterrados dentro de varias estructuras v los vasos no intrusiva sin fener
que excavar la zona. Usando EMSR es particularmenta util en areas en las que la deteccion es una necesidad y la excavacion no s posible, El

mangjo facil v flexible  del Evolution NTX puede facil y répidamente dar resultados reproducibles.

Con nuastro equipo da espacialistas garantizamos que nuestros productos estan bajo el contral recurranta. Muestros espacialistas tratan da implemeantar

nuevos desarrolles en términos de nuevas mejoras de calidad para usted,

Al comprar o utilizar uno de nuestros productos, no podemos garantizar que durante el curso de su investigacion que va a tener &xito ¥ tener un
hallazgo. El reconocimiento de objetos ocultos y enterrados depende de un gran nimero de factores. Como bien saben que hay diferentes tipos de
suelos de todo el mundo con diferentes niveles de atenuacién natural. las propiedades del suelo de variables pueden v ocbstaculizaran v alterar las
medicicnes de exploracion finales. Areas donde hay una cantidad extrema de aguas subterraneas, que varian arcillas, arenas y suslos humedos
haciendo de exploracién mas dificil v puede reducir la capacidad de profundidad méxima de cualguier y todos los equipos de deteccian,

independientemanta de la marca o modalo.

Fara obtener mas informacion con respecto a este equipo, donde se ha ulilizado y operado, por favor visite nuestro sitio web. Muestro equipo esta

constanternente siendo probado v cuando las mejoras o actualizaciones estan dispenibles, haremos una lista de ellos también en nuestro sitio web.

Es necesario para nuestra compafia, para proteger nuestros desarrollos y toda la informacion aprendida durante las fases de "investigacion v
desarrallo” en Ia creacidn de nuestra tecnologia. Mos esforzamos para mantenerse dentro del marco dade de la legislacion, las patentes v registro de

Mancas.

For favor tarme su fiampo para leer esta manual da instruccionas v familiarizarsa con al funcionamiento, la funcionalidad y la forma de utilizar
Evolution NTX. También ofracemos formacidn para su equipo en nuastra fabrica y en sitio. Nos esforzamos para mantanar la red de distribuidoras an

tode el mundo para la asistencia y el apoyo, Por favor visite nuestro sitio web para més informacian.

CKM GmbH
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1.2 Notas importantes

Antes de utilizar el Evolution NTX y sus accesorios, por favor, lea estas instrucciones de uso. Estas instrucciones proporcionan informacion sobre

camo utilizar el detector y las fuentes potenciales en los gue se deben tomar precauciones.

El Evolution NTX v sus accesarins sirven para el andlisis, la documentacion v la deteccion de anomalias del subsuelo v alteraciones del terreno. Los
datos renistrados de la estructura del suelo serdn transmitidos a un PC para dar una representacion visual utilizando nuestro programa de software

propietario. Se daban obsarvar las notas adicionales en al software. Por favor, laa el manual del usuario del softwara!

1.2.1 Notas generales
Al ser un dispositiva electrdnioo, el Evolution NTX tiene que ser tratado con precaucion y tratado con cuidado ya que con cualguier dispasitiva
elactranico. Cualquier fallo para obsarvar las pracavcionas de seguridad dadas o cualquier uso para fines distintos a los que asta disefado para pueda

rasultar an dafio o destruccion da la unidad de procasamianta y (o de sus accesarios o componantas conactados.

El dispositivo tiene incorporado un modulo gue va a destruir la unidad si se abre inadecuadamente contra la manipulacian. No hay piezas que el

usuario final en el interior de la unidad.

1.2.2 Posibles riesgos sanitarios

Si se ubliza correctaments este dispositivo normalmente no plantea riesgos para la salud. De acuerdo con los conocimientos cientificos acteales, las

senales de alla frecuencia no son perjudiciales para el cuerpo humano a causa de su baja potencia,

1.2.3 Alrededores

Al mover la unidad da un lugar fric a un lugar calido, cuidado con la condensacion. Mo opere inmadiatamenta la unidad hasta qua cualquiar

condensacidn posible podria haber evaporado, La unidad no es resistente a la intemperie v el agua o la condensacidn puede destruir la unidad.

Evite los campos magnéticos fuertes, gue pueden ocurrir en lugares donde hay grandes motores eléctricos o altavoces sin blindaje. Trate de evitar el

us0 de este equipo dentro de los 50 metros (150 pies) de este ipo de aquipos,

Los objetos metalicos en el suelo, tales como latas, estafo, clavos, tornillos o escombros pueden influir en sus datos de exploracién y presentan resultados
negativos con respects a sus datos de exploracidn. También es un buen habito para guitar cualguier objeto metalico fuera de su persona comao teléfonos celulares,

lavas, joyas, atc . Mo use bolas con punta de acerno.

1.2.4 Tension
La fuente de alimentacion no debe estar fuera del intervalo indicado de valores. Use Onicamente cargadores aprobados, baterias y pilas recargables

qua sa incluyan an al volumen de suministro.

Munca utilice la red eléctrica de 115230 voltios,

CKM GmbH
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10 Infroduccion

1.2.5 Seguridad de los datos

Lo erires G dalos Duss ocumir &1

: el intervalo del médulo remitente se ha superado,

. la fuente de alimentacion del dispositive o las pilas son demasiado bajos,

b las cables son demasiado largos,

. la unidad esta funcionando para cerrar a dispositivos que envia perturbaciones o
. las condiciones atmosféricas {tormentas eléciricas, rayos, etc ..).

1.3 Mantenimiento y Servicios

En esla saccian uslad aprendera cdma mantener su instrumento de madicidn con todos los accasarios incluidos para mantenarlo an buanas condicicnes desde haca

mucho tiempo y para ablanar buenos resullados da medicidn.
La siguiente lista indica lo que debe evitar absolutamente:
. agua que penetra
. fuertas dopdsitos do sucedad v polve
. impactos duros
. fuertes campos magneticos
- alto efecto de calor v de larga duracion

Para limpiar al dispositiva utilice un trapo suave y seco. Para avitar cualguier dafio que debe transportar al aquipo y sUs accesorios siampre en las

bolsas de transporte adecuados.

Antes de usar su evolucidn NTX por favor aseglrese de que todas las baterias v acumuladores estan completamente cargadas. También permilird gue
las baterias se descarguen completamente antes de recargarlas, sin tener en cuenta =i se esta trabajando con la bateria externa o con acumuladores

internos. De esta manera sus baterias tendra una vida larga y duradera.

Para cargar las baterias externas e internas, utilice Unicamente los cargadores aprobados que son parte de

NUESIFD VIIMEn o2 suministro.

1.4 Peligro de explosion durante la excavacion

Por desgracia, las dos dlimas guerras mundiales tambian hicieron el suelo en muchas lugares del muenda un montan da chatarra potencialimenta explosiva, Una
gran cantidad de esas reliquias letales todavia estan enterrados en el suelo. Mo iniciar la excavacion y la pirateria para un objeto viclentamente cuando se recibe
una sefal de un trozo de metal de su dispesitivo. En primer lugar, es posible que de hecho causar un dafio ireparable a un verdadere hallazgo raro. v en segundo

luggar, existe la posibllidad de que &l objato reacciona da una manera insultado v ataca da nuevo.

Tenga en cuenta el color de la tierra cerca de la superficie. Un color rojo o rojizo de la tierra es un indicador de trazas de dxido. En cuanto a los

hallazgos si mismos, gue sin duda debe prestar atencion. Curvas

CKM GmbH
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Introduccion 1

o los objetos redondos deben ser una sefal de alarma, especialmente si los botones, anillos o pequefias clavijas se pueden identificar o fieltro. Lo
mismo se aplica a las municiones reconocible o balas y proyectiles. Deja eso donde esta, no toque nada y, lo mas importante, no tome ninguna de
casa con usted. Las maquinas de matar de guerra hicieron uso de las invenciones diabdlicas tales como fusibles, fusibles de balancin de acido y
fusibles de bolas. Estos componentes han sido oxidandose en el curso del tiempo, y el mas minimo movimiento puede causar que las partes de que se
rompan y se activan. Incluso los objetos aparentemente inofensivos, como cartuchos o municiones de gran tamafio son todo menos eso. Explosivos

pueden haberse convertido cristalino con el tiempo, es decir, cristales de azticar-como se han formado.

Mover un objeto de este tipo puede causar esos cristales para producir la friccién, dando lugar a una explosion. Si se encuentra con este tipo de reliquias, marcar
el lugar y no deje de informar del hallazgo a la policia. Tales objetos siempre representan un peligro para la vida de los excursionistas, caminantes, los

agricultores, los nifios y los animales.

OKM GmbH
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Las siguientes indicaciones técnicas son valores. Durante el funcionamiento pequefias variaciones son bastante posible. Son posibles modificaciones

técnicas debido al desarrollo!

2.1 Unidad de Control

Dimensiones (H X W X D) ..o e 540- 810 x 150 x 280 mm

P S0 e e e e e aproximadamente 1,5 kg
ENtrada (MAX.) ..o s e e 19V DC, 316 A, 60 W
Procesador / CPU Principal ..o e Cortex M3, 32 MHz
Procesador / CPU @8Clava ..............coiiii e e, Corteza M0, 24 MHz
MONILOr ..o e e 3.5 "toque resistivo, 480 x 320 pixeles

MOStrar CPU e Cortex M3, 32 MHz, 128 KB RAM

Memoria de datos ... e e 4GB
Tasa A& MUESIIEO ..o e e e e 1024 valores / segundo
Resolucion de MediCion ... e e 16 bit

Temperatura de fUNCIONAMIENTO .......oiiuiiiii e s e et aeraneeen -10a60°C
Temperatura de almacenamisnto ... e e -20-70°C
. Altavoz interno / Bluetooth

Humedad del aire .... 5% - 75%
IMPEIMEADIE ..o i s e e e e e e e e e e e e e e eeeaaaee e e e a e e e ae e e No
Techologia ..oooveiieeniin, ....GST1,EMSR 2

Tecnologia de sensor / hobina ... e SCMI-15-D / VLF

2.2 Transferencia inalambrica de datos

BTt 4Tl Lo - TSP PR TP Bluetooth

RANGO A& FrECUBNCIA ... e e et e e e 2.4 -2.4835GHz
Velocidad maxima de transferencia ... s 1 Mbps
Recibiendo sensibilidad ... e -85 dBm

RANGO MAXIMO Lot ettt ettt e et e aproximadamente 10 m

2.3 Ordenador, requisitos minimos

Los parametros técnicos indicados le ayudaran a elegir una computadora adecuada para analizar su datos de escaneo medidos.

Unidad de CD-ROM (interna 0 eXtEINA) .......coiiiiiiiii it e e e min. 4x
Interfaz (transmision de datos) . ... e e e UsSB
ESPacio lIre €N diSCO ... oooiiiiiiii i e e e e e e e min. 50 MB
Memoria de trabajo (RAM) ... e e e min. 256 MB
Carta grafica ... e min. 128 MB, compatible con OpenGL
Sistema operativo .........oceviii i Windows Vista, Windows 7, Windows 8, Windows 10

1 GST = Tecnologia de exploracion de tierra

2 EMSR = Lectura de Firma Electro-Magnética

CKM GmbH
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En la siguiente seccidn se puesde encontrar todo el equipo estandar v piezas opcionales de la Evolucion NTX. El volumen de suministro puede ser

diferante en algunas circunstancias, a causa de algunos accesorios opcionales que no estan incluidos en el equipamiento basico.

Unidad de Control 1
Auriculares Bluetooth Opcional
Software "Visualizer 30" 1
Dongle Bluetooth 1
Cargador y adaptador de vigje 1
Mzl de wsuaric 1
Esluche de Iransporle 1
Taniet P ardensor portél Opcional

Talia §) Vodumen de swministee

KM GmbH
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La transferencia de datos a través de Bluetooth

En asta seccion aprandard como instalar el softwara Bluatooth en su equipo. Este softwara as necasario transferir todos los datos medidos de su

Evolution NTX al ardenador,



18 La transferencia de datos a través de Bluetooth

4.1 Instalacion de software de Bluetooth

En la primera seccion de este capitulo se explicara cémo instalar el software Bluetooth. Tenga en cuenta que las figuras representadas no se

corresponden necesariamente con la version actual del sistema operativo o de la version de la instalacion USB.

4.1.1 Instalar software y el controlador
El software Bluetooth se encuentra en el CD de software que se incluye en el volumen de suministro. Cologue el CD dentro de la unidad de CD ROM

de su ordenador y esperar a que una ventana como se muestra en la figura 4.1 aparece.

M Visualizer 3 D

- www.visualizer3d.com
..

_."'_"f‘ Visualizer 3D User Manual
ko e
8 Bluetooth Exit

[:l Adobe Reader i.OKM

English gy

Figura 4.1: Pantalla de inicio cuando se inserta en el CD de software

Haga clic en la entrada Bluetooth, para iniciar la instalacién del software Bluetooth y siga las instrucciones en la pantalla de su ordenador, como se

explica en los siguientes pasos.

Choose Setup Language [

Paso 1
g Select the language for this installation from the choices below.
o

Seleccione el idioma y haga clic en el botén “OK”.

[Engish [United States) -]

[ (] 8 ] [ Cancel ]

Figura 4.2: Instalacion de software bluetooth, paso 1

OKM GmbH
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5] Bluesoleil2.6.0.8 Release 070517 - InstallShield Wizard [l

Welcome to the InstallShield Wizard for
Bluesoleil2.6.0.8 Release 070517

The Installshield(R) Wizard will install Bluesoleil2.6.0.8 Release
070517 on your computer, To continue, dick Mext,

WARNING: This program is protected by copyright law and
international treaties.

Blue:’o“ leil

< Back o Mexts [ Cancel

Paso 2

Haga clic en “Siguiente>".

Figura 4.3: Instalacion de software de Bluetooth, el paso 2

5] Bluesoleil2.6.0.8 Release 070517 - InstallShield Wizard [l

Bluesoleil End User License Agreement -

INOTICE TO USER: PLEASE READ THIS AGREEMENT
CAREFULLY. THE BLUESOLEIL END USER. LICENSE
AGREEMENT (AGREEMENT) IS A VALID AND BINDING
AGREEMENT BETWEEN YOU, AS A USER. AND IVT
CORPORATION (IVT). BY USING ALL OR. ANY PORTION OF THE
SOFTWARE. YOU ACCEPT ALL THE TERMS AND CONDITIONS

(@) [ accept the terms in the license agreement

(7)1 do not accept the terms in the license agreement

Paso 3

Marcar la entrada “ Acepto los términos del

después de que haga clic en‘Siguiente>".

Installshield
<Back || Next> |[ cancel
Figura 4.4 Instalacion de software de Bluetooth, el paso 3
5] Bluesoleil2.6.0.8 Release 070517 - InstallShield Wizard ]

G Install Bluesoleil2.6.0.8 Release 070517 to:
C:\Program Files\IVT Corporation\BlueSoleil,

| Instzlishield

<Back || Next> |[ cancel

Figura 4.5: Instalacion de software bluetooth, paso 4

Etapa 4

Haga clic en “Siguiente>".

OKM GmbH
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5l Bluesoleil2.6.0.8 Release 070517 - InstallShield Wizard (e

leil

Click Install to begin the installation. Paso 5

If you want to review or change any of your installation settings, dick Back. Click Cancel to

exit the wizard. Haga clic en “Instalar”.

| Installshield
<Back || Instal | [ cCancel
Figura 4.6: Instalacion de software bluetooth, paso 5
5] Bluesoleil2.6.0.8 Release 070517 - InstallShield Wizard [l

InstallShield Wizard Completed

Paso 6
The InstallShield Wizard has successfully installed
Bluesoleil2.6.0.8 Release 070517, Click Finish to exit the
wizard, Haga clic en “Finalizar”.

Blue:.';\. leil

Cancel

Figura 4.7: Instalacion de software bluetooth, paso 6

Reinicie el equipo después de terminar la instalacion, para aceptar los cambios en su sistema!

4.1.2 configuran dongle Bluetooth
Después de reiniciar el ordenador el software Bluetooth que se abrird automaticamente. Compruebe si se puede encontrar el icono de Bluetooth (gris /

blanco) en la parte inferior derecha de la barra de tareas.

Si no encuentra este simbolo alli, usted debe iniciar el software Bluetooth de forma manual. En este caso, basta con hacer clic en el simbolo de

Bluetooth, que ha sido creado en el escritorio durante la instalacion.
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Paso 7

Haga doble clic en el nuevo simbolo de Bluetooth creado en
el escritorio para abrir una ventana como aqui en el lado

derecho.

£3 INT Corporation BlueSoleil - Main Window E@Iﬂ

File

View My Bluetooth My Services Tools Help

Figura 4.8: Instalacion de software de Bluetooth, el paso 7

File

View

i

9 IVT Corporation BlueSoleil - Main Window EIEIAJ

Welcome to Bluetooth

‘welcome to Bluetoath

General

Security

Paso 8

Flease et paur Bluetooth device name and dev_ic:e type. Thiz
information wil be showr to other Bluetooth devices. Conecte el adaptador Bluetooth en una conexién USB libre del

ordenador. Cuando el cuadro de didlogo de la figura de la izquierda
Device Address:  00:11:67:73:B3:54

Device Mame: 1DKM-F’E
Device Type: 1Desktop -

Your zecurity level iz Medium' now. Other Bluetooth devices
must provide a Bluetooth pazskey before connecting with pour
computer. If you do not want to have security authentication,
uncheck 'ze security level Medium.'

aparece haga clic en “OK”.

¥ Use security level Medium

Figura 4.9: Instalacion de software bluetooth, paso 8

21

Ahora los controladores Bluetooth seran instalados en el ordenador. Esto puede tardar varios minutos, dependiendo de su equipo. Por favor, espere hasta

que todos los controladores estan instalados correctamente y luego contintie con el paso 9.

OKM GmbH
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9 IVT Corporation BlueScleil - Main Window

Main Window Ctrl+Tab
Service Window Ctrl+Tab

Arrange Devices

Refresh Devices

Paso 9

servicios instalados.

Displays Service window. [Service Headset AG is started. PANIP: 192,168,501

Eee—— u

Figura 4.10: Instalacion de software de Bluetooth, el paso 9

Paso 10

Detras de la entrada “Puerto Serie A” se encuentra
el puerto COM asignado, el cual se debe
seleccionar durante la transferencia de datos en el
software Visualizer 3D.

En nuestro ejemplo aqui es COM6.

Haga clic en el menu de

La transferencia de datos a través de Bluetooth

‘ventana Ver - Servicio”, para ver los

9 IVT Corporation BlueSoleil - Service Window

File View My Bluetooth My Services Tools Help

5
b=

nal Area Networking Serial Port A

File Transfer formati Audio Sink

Starting OK.

Figura 4.11: Instalacion de software de Bluetooth, el paso 10

OKM GmbH
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4.1.3 Configuracién de la conexidn
Cuando se conecta el dispositivo a través de Bluetooth por primera vez, permite transfenr los datos al ordenador, debe introducir 1a clave de acceso Bluetooth.

La clave de accesc as OKM ( cuidar para escribir en latras maylsculas!).

Enter Bluetooth Passkey a2

A remate device reede a Blietootn Passkep to oeae Parsd ak |
‘; E relabonzhip for futuie connechonz. Plesse use the same
paszhay on bz device and on bee remabs device:

paso 11

Al conactar sl dispositivo a la computsdora la primara

waz qua 58 debe introducir la clave de acoeso
Bemale Device

Bddiess 00:12F3:08:72:79
“ Rl e

Bluatooth. Entrar OKM an meyuscules y haga clic en

Fazshey

Time Lek: 192 |

Figura 4.12: Ingialacidn oe soffware de Slusiooth, el paso 11

Paso 12

SE T € gem Cuanda la conexian Bluzloclh se ha establecido correclamente

¢l simboky de Bluctoolh en la barra de lareas sord visible on
verde.

Sdlo despuas de que se ha establecido correctamente la conexion Bluetooth, puede transferir datos desde el instrumenta de medicién al ordenador,

El instrumento de medicidn debe establecer la conexion bluetooth siempre por si mismo. No es posible buscar el dispositivo a traves
del software del blustooth, Solo se puede utilizar el blustooth

dongle entrega con el dispositivo!

4.2 Desinstalar el software Bluetooth

En esta seccidn se explica como eliminar el software Bluetooth de su equipo.

Para ello haga clic en la entrada Inicio -> Todos los programas -> IVT BlueSoleil - Desinstalar BlueSolail

y siga las instrucciones en la pantalla de su ordenador, Después de desinstalar los controladores de bluetooth tendrd que reiniciar el ordenadar,

KM GmbH
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CAPITULO 5

Elementos de Control

En esta seccién aprendera mas sobre el uso fundamental de todos los elementos de control para este instrumento de medicién. Todas las conexiones,

entradas y salidas se explican en detalle.
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5.1 Unidad de control con pantalla

Figura 5.1 representa a todos los elementos de control de la evolucién NTX.

Poder boton de encendido / apagado

Socket para el

cargador / LED

botén del

barra telescopica

disparador bobina de busqueda

Luz LED

Display con
pantalla tactil

Altavoz

Figura 5.1: Vision general de los elementos de control de la unidad de control

Boton de encendido / apagado: La energia del botén de encendido / apagado se utiliza para cambiar el dispositivo de encendido y apagado. Si el dispositivo esta apagado,
mantenga pulsado el botén de encendido / apagado hasta que la pantalla de arranque de la figura 7.1 de la pagina 32 aparece en la pantalla. Si te gusta para apagar su

dispositivo, mantenga pulsado el botén de encendido / apagado hasta que se apague la pantalla.

Altavoz: El altavoz interno se activa por defecto. El volumen del altavoz puede ser regulada mediante el icono

L -lll, que se muestra en la parte superior izquierda de la pantalla (consulte la seccion 7.4.1 en la pagina 43).

Toma para auriculares: Puede conectar unos auriculares comerciales a su unidad de control. Tan pronto como se conecta el altavoz interno esta

inactivo y cualquier salida de audio pasa a través de los auriculares conectados solamente.

Toma para cargador / LED de carga: Cuando la bateria interna pasa a nivel bajo, lo que tienes que recargarla conectando el cargador apropiado a la
toma para el cargador. Mientras la carga esta en progreso la carga LED brilla naranja. Cuando el LED de carga se apaga la bateria esta

completamente cargada.

Mostrar con pantalla tactil: En la pantalla del dispositivo se muestran todas las funciones operativas modos, informacién y medicion. La pantalla esta

equipada con una pantalla tactil, lo que significa que solo tiene que tocar ningun botdn sea visible para activar su funcionalidad.

boton de disparo: La funcién del gatillo es comenzar una medicion o la reconciliacion del suelo (equilibrio de tierra). En ese caso, mediante el

disparador inicia la operacién apropiada.

Barra telescopica: La varilla telescopica permite un ajuste individual de la longitud de la sonda. Para el transporte razona la sonda debe ser empujado

juntos por completo. Durante una medicion de la varilla se puede ajustar segun sea necesario.

OKM GmbH
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Luz LED: La luz del LED de la sonda telescopica se puede encender y apagar al tocar o oz

-Luz LED es especialmente Otil para las busquedas noche.

5.2 Auriculares Bluetooth

La evolucion NTX puede funcionar con cualguier tipo de auriculares Bluetooth disponibles en el mercado. Su evolucion NTX ya viene con auriculares

Elustooth similares a la figura 5.2,

Toma de carga

Encentida { apagaca
Cable de carga

batdn di: ampareamianka

Figura 5.2 Jos auvicnlanss Bluetooth con accesorios

FPara utilizar los auriculares con su detector de metales, por favor, siga estos sencillos pasos:
1. Seleccione “Configuracion” de su menu principal
2, A eontinuacisn, seleccione *Aurclaras’
3. Encienda los auriculares Bluetooth v presione el bottn de empargjamiento

La evolucion MTX intenta conectar ahora. Si la conexion Bluetooth entre los auriculares v el dispositivo

ha establecido con éxito, los avriculares icono cambia de ‘:} a ‘a De la contrano, usted dabe tratar

3 nueyo,

CKM GmbH
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CAPITULO 6

Montaje

Esta saccion explica como maontar el dispositive y como praparar una madician.
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Antes de poder utilizar su evolucién NTX para una medicién de campo que debe hacer algunos preparativos. Por favor, preste atencion a los

siguientes pasos!

Paso 1

Antes de usar el detector, asegurese de que las baterias
internas se recargan. La carga LED naranja indica el

estado de carga:

- LED esta encendido = carga

- LED esta apagado = completamente cargada

Paso 2

Liberar el bloqueo de la varilla telescépica atornillando hacia la
izquierda. Después tire de la parte inferior de la barra y
detener el bloqueo atornillando hacia la derecha. Ajustar la

longitud del detector de acuerdo a su propia altura del cuerpo.

Figura 6.2: Ajuste de la sonda telescdpica

Paso 3

Encender el detector pulsando el botén de encendido /
apagado. El operativo de LED del boton deberia encenderse.

Figura 6.3: Conexion de la Evolucion NTX

OKM GmbH
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Modos de Operacion

En esta saccidn podrd aprandar mas sobra el funcionamianta del dispositive. Cada moda de funcionamianto sa explicard an una subsaccidn apropiada.
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Después de encender el detector usando el botén de encendido / apagado, la pantalla de arranque de la figura 7.1 aparece en la pantalla.

Figura 7.1: pantalla de arranque después de conectar la unidad de control

Se tarda unos instantes hasta que el programa esta listo y aparece el menu principal en la pantalla. Ese es el lugar donde para seleccionar los modos

de funcionamiento y funciones.

Luz LED

Volumen Idioma Indicador de bateria

informacién

Main Menu

Ciresoms | s

Memory=PC

Figura 7.2: Menu principal de la unidad de control

Volumen: Toca el L 'l“ icono si desea ajustar el volumen del altavoz interno (véase la seccion 7.4.1 de

pagina 43).

Idioma: Toque este icono para cambiar el idioma de funcionamiento (ver seccion 7.4.2 en la pagina 43). La seleccion actual esta representado por el

codigo de idioma adecuado (por ejemplo, Q de Inglés).
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Luz LED: Mediante el uso de este icono la luz del LED puede ser regulada y se indicara su estado actual. Sélo tiene que tocar este icono para

encender y apagar las luces LED. Los siguientes estados son posibles:

. -Luz LED se apaga

. -Luz LED se enciende

Indicador de bateria: El indicador de bateria muestra el estado de carga de la bateria interna.

info: Cuando se toca este simbolo se mostrara informacién importante sobre el dispositivo, como el nimero de serie o la versién de firmware, que son

necesarios para nuestro equipo de soporte.

La evolucion NTX es compatible con las siguientes funciones y modos de funcionamiento, que se pueden seleccionar desde el menu principal de la unidad de

control (ver figura 7.2):

. sonido en vivo

Procesar una medicién acustica con detector de metales activado.

. Scan 3D

Procesar una medida grafica para la evaluacion en un ordenador.

. Memoria ¢ ordenador personal

La transferencia de los valores medidos a través de Bluetooth desde la memoria interna a un ordenador o Tablet PC.

. ajustes

Varios ajustes como el brillo, el idioma o Bluetooth.

La estructura de menus completa de la evolucion NTX se muestra en la figura 7.3.

OKM GmbH
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Figura 7.3: Informacion general acerca de la estructura del menu
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7.1 Sonido en vivo

El modo de funcienamiento "Sound Live™ es muy Otil para detectar objetos metalicos mas peguenos. Este medo tiene sélo tonos y no se generara
ninguna representacion grafica en 30. Mo hay valores medidos se guardaran en la memona. Durante este modo de funcicnamiento sdle el detector de
metales {busqueda bobina VLF) se activa y profundidades para ello solamente bajos de penetracién son posibles, Este modo es especialmente Util para

localizar los objetos cercanos a la superficie, como monedas y anillos,

Toca al botdn “Sonido en vive™ en el mand principal. La pantalla de la figura 7.4 aparace en la pantalla de su unidad de control.

MIN

Figarsr T4 recongdisoion ool suele e of modo de incienaemiento "Sownd Live"

Antes de procesar la medicion, una reconciliacion del suelo {equilibrio de tierra) que hay que hacer. Mantenga la sonda de la misma manera gque lo
haria durante el procesc de andlisis, es dacir, aprox. 5 - 10 cm recta sobre el suelo coma s& muestra en la figura 7.5 {lado izquierdo). Pulse el botdn de
disparo del detector y use el detector de manera uniforme sobre el suelo delante de usted. Figura estudio 7.5, donde se aclara el procedimiento

mencionado.

1.‘?,’._ :

r g Mo barrer a mucho 11!

e manera uniforme 11

ey |FE
Figura 7.5 Procesamiento de la recancifiaoion suela

Durante esta reconciliacidn suelo vera la barra de progreso de la figura 7.6 en la pantalla. Tan pronto coma esta barra desaparece, la reconciliacion del

suelo ha terminado.

KM GmbH
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Live Sound

+ -] O >

MIN
Figura 7.6: reconciliacion Soil
Una vez finalizada la reconciliacion del suelo, usted es libre de iniciar la busqueda de metales. En caso de que el detector de metales reacciona demasiado

turbulento y suena en casi todas partes, debe ajustar manualmente la sensibilidad. Para ello sélo tiene que seleccionar uno de los niveles de sensibilidad en

la pantalla como se muestra en la figura 7.7.

Live Sound
MAX
Representacion grafica de

valor Valor (se muestra en porcentaje)
Value

— | Los niveles de sensibilidad Rojo = azul =

ajuste manual automatica de emisoras

G o - preestablecidas

MIN

Figura 7.7: Regulacion de la sensibilidad del detector

Después de terminar la conciliacién automatica la sensibilidad del suelo esta predeterminada y se muestra en rojo. Si se desea aumentar la
sensibilidad del detector de metales, tiene que tocar uno de los 5 niveles de sensibilidad en el lado derecho junto a la configuracién por defecto. Su
nivel elegido de forma manual se seleccionara y coloreado en azul. Si desea reducir la sensibilidad, solo tiene que tocar ninguno de los 5 niveles de

sensibilidad en el lado izquierdo junto a la configuracion por defecto.

Ajuste de la sensibilidad le da mas control sobre la bobina. Cuanto mayor sea la sensibilidad pueden detectarse los objetos mas pequefios o mas

profundas. Si se realiza exploraciones en areas conocidas por tener altos niveles de mineralizacién, se recomienda disminuir la sensibilidad.

El valor mostrado representa la fuerza de la desviacién en porcentaje. A altas desviaciones del valor siempre es 100. Cuando la sensibilidad se ajusta
de manera 6ptima se oye los sonidos de objetos metalicos por debajo del detector. Utilice el modo de funcionamiento "Sonido en vivo" para buscar y
limpiar una zona de pequefios objetos cercanos a la superficie. Al escanear un area en el modo de funcionamiento “3D Scan” la menor cantidad de
metal en o cerca de la superficie, mejor sera el resultado. Por supuesto se pueden encontrar objetos grandes de metal subterraneo mas profundo.

Como regla general: cuanto mayor sea el objeto mas profunda es la deteccion!
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El modo de funcionamiento "Sonido en vivo" también es muy util como Pin puntero durante la excavacion. En caso de que un hoyo grande y no
recuerda la posicién exacta del objeto, basta con utilizar el modo de funcionamiento "Sonido en vivo" para cualquier localizacion rapida del objeto

enterrado.

Sélo se pueden detectar objetos de metal en el modo de funcionamiento "Sonido en vivo" mientras esté barriendo

la bobina de busqueda sobre el terreno (detector de movimiento).

Al tocar el icono saldra delaio "Sonido en vivo" y vuelve al menu principal.
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7.2 3D Scan

El modo de funcionamiento "3D Scan" permite una medicién grafica de un area para su posterior analisis en un ordenador.

Encender el dispositivo y seleccionar el modo de funcionamiento "3D Scan" en el menu principal. En primer lugar tiene que decidir si desea escanear
con detector de metal activado o no (véase la figura 7.8). Si toca el botén “Si”, el detector de metales VLF se activara durante la medicién. Esto es
especialmente razonable si se esta buscando metales preciosos recién enterrados. Sin el detector de metal activado puede concentrarse sobre todo

en objetos enterrados largo tiempo, asi como objetos no metalicos.

Metal Detector

Would you like to scan with activated
metal detector?

Yes

7.8: Activar detector de metales

En condiciones muy incomodas del suelo (por ejemplo, alta mineralizacién) que tiene sentido para desactivar el detector de metales cuando se escanea en

modo 3D. Para desactivar el detector de metales, seleccione “No”.

El siguiente paso es seleccionar la longitud de un camino de exploracion (longitud de campo), como se muestra en la figura 7.9.

Field Length

Please select the length of your scan area
in meters!

Disminucion de 1 m Aumentar por 1 m

Disminuir por 5 m Aumentar por 5 m

valor del campo seleccionado

Figura 7.9: Longitud de campo Seleccionar Figura

Sélo tiene que tener cuidado de que se aplica la velocidad al caminar derecho de la seleccion apropiada. Después de ajustar la longitud del campo derecho

simplemente tocar en el valor del campo seleccionado.

Si se trabaja con detector de metal activado, es necesario para procesar una reconciliacién del suelo antes de escanear. Para ello el mensaje de la

figura 7.10 aparece en la pantalla de su dispositivo.
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Figura 7.10: reconciliacion del suelo con detector de metal activado

El proceso de reconciliacion del suelo es el mismo que se describe en el capitulo 7.1 “Sonido en vivo” en la pagina 35. Tan pronto como la reconciliacion
del suelo esta terminado, el dispositivo esta listo para medir el primer camino de exploracién y se le pidi6 a comenzar la primera linea ( ver figura 7.11,

izquierda).

3D Scan 3D Scan

Scan line Scan line 1

Meters Meters 2 / 5

Press trigger to start scanning.

Figura 7.11: Pantalla representaciones en modo de funcionamiento "3D Scan"

Coloéquese en el punto de partida de su campo de exploracion y pulse el boton de disparo. En la pantalla se vera siempre el nimero de la linea de
exploracién actual, asi como el nUmero de metros ya estan midiendo. En la imagen derecha de la figura 7.11 la linea de exploracién actual es 1y 2 de
5 metros ya ha sido explorada. Ten en cuenta que los medidores mostrados no se corresponden con la longitud real de su ruta de exploracién. En su

lugar, depende de su velocidad al caminar.

Caminar de forma continua y con velocidad constante hasta el final de la linea. Debe administrar su velocidad al caminar de esa manera, que se llega al final
del camino de exploracion cuando el dispositivo se detiene automaticamente. Después se mueve al punto de partida de la siguiente linea de exploracion y

empujar de nuevo el gatillo. El dispositivo volvera a parar por si mismo en el extremo de la linea de exploracion.
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Figura 7.12: medicion "paralelo” en el modo de funcionamiento "3D Scan"

Medir todos los caminos de exploracion restantes de la misma manera hasta que toda la zona se ha escaneado. Toca el

o icono para guardar la medicion actual, salga del modo de funcionamiento "3D Scan" y volver al menu principal.

Mas informacion sobre el procedimiento general para la exploracién al aire libre que pueda

leer en el capitulo 8 "procedimiento de campo" en la pagina 47.
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7.3 memoria * ordenador personal

El modo de funcionamiento "Memoria « PC" se utiliza para transmitir los valores de medicién almacenados desde la memoria interna a la computadora.

Para ello es necesario conectar el adaptador Bluetooth en un puerto USB libre del ordenador y preparar el software para la transferencia de datos.

Si esté utilizando el software "Visualizer 3D" hay que seguir estas instrucciones:
1. Ejecute el software "Visualizer 3D".
2. Haga clic en la opcién de menu Archivo y luego en el elemento Nuevo .
3. Una ventana de didlogo en el que tiene que introducir los siguientes parametros:
. equipos de medida (dispositivo): Evolucion
. Método de transmision: Bluetooth

. Interfaz: COM ... este valor puede variar de un equipo a otro y hay que averiguar por si mismo. Asi que por favor leer el capitulo

4 "Transferencia de datos a través de Bluetooth" en la pagina 17!
. Modo operativo: exploracion de la tierra

. Impulsos por linea de exploracion: 5 .. 50 /introducir la misma longitud de campo que ha seleccionado desde su dispositivo

Evolucion NTX cuando se inicia la medicion
. Modo de escaneo: En zigzag o en paralelo dependiendo de su procedimiento de medicion
4. Haga clic en el boton "OK"

Ahora el software "Visualizer 3D" esta preparado para recibir datos.

Para mas informacioén sobre como configurar el software para la transferencia de los datos se puede leer en el

el manual del usuario del producto software adquirido.

Seleccionar el modo de funcionamiento "Memoria « PC" en el menu principal para iniciar la transferencia de datos. En la pantalla de su dispositivo desde la

pantalla aparecera la Figura 7.13.

Data Transfer
@’ Connecting to computer
(O Ssending data

(O) Disconnecting

Figura 7.13: Transferencia de datos
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El proceso de transferencia completa incluye 3 pasos:
1. Establecer la conexion Bluetooth al ordenador
2. La transferencia de los datos al ordenador
3. Desconectar la conexion Bluetooth

Tan pronto como se haya establecido la conexion Bluetooth los valores medidos almacenados se envian automaticamente al ordenador. Después de
transferir los datos, la conexion se desconectara y la pantalla vuelve al menu principal. En caso de que no se establecié una conexién Bluetooth, el

mensaje de error de la figura 7.14 aparece en la pantalla de su dispositivo.

The device cannot establish a bluetooth
connection to your computer. Make sure
the proper bluetooth dongle has been
plugged in.

Figura 7.14: Error para conectarse al equipo
Un traslado de datos erréneos puede ocurrir debido a las siguientes razones:

. El dispositivo Bluetooth no esta conectado al puerto USB del ordenador o el software Bluetooth correspondiente no se ha iniciado.

. El adaptador Bluetooth mal se ha enchufado o la direccion Bluetooth de la unidad de control se ha cambiado y no es igual a la direccion
real del dispositivo Bluetooth. Por favor lea la seccion

7.4.5 en la pagina 45 para cambiar la direccion de Bluetooth!

. En el software utilizado fue seleccionado el puerto COM equivocado (interfaz) y por lo tanto los datos enviados no podia ser recibida. En ese

caso, no debe haber ningiin mensaje de error en absoluto. En lugar de la pantalla de su software, simplemente se queda vacia.
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7.4 Configuracion

La evolucién NTX ofrece varias opciones de configuracion, que se pueden ajustar a sus necesidades individuales. Para ello es necesario seleccionar
"Configuracion" en el menu principal y el dispositivo presenta un menu secundario como se muestra en la figura

7.15.

Settings

=

Figura 7.15: menu "Configuracion”

En las siguientes subsecciones los ajustes disponibles se describiran en detalle. Si desea volver al menu principal, solo tiene que tocar la

J icono.

7.4.1 Volumen

El volumen se puede ajustar en cualquier momento tocando el o 'l'l) icono en la esquina superior izquierda de la pantalla.
Toque cualquiera de las barras 10 de volumen para seleccionar un nivel de volumen apropiado. Si desea silenciar el altavoz interno, toque la

@ icono que se encuentra a la izquierda de la barra de volumen mas pequefio.

Figura 7.16: Ajuste del volumen

Toca el J icono para aplicar el volumen seleccionado.

7.4.2 idioma

Usted puede elegir entre una variedad de diferentes idiomas y seleccionar el que es el mejor que tu. Toque los selectores o hasta encontrar la

correcta. ‘ b
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Language

English

Figura 7.17: Ajuste del lenguaje

Finalmente se toca la J icono para aplicar ese lenguaje y salir de la pantalla. A partir de ahora todos los textos sera
se muestra en el idioma seleccionado. Es posible cambiar el idioma en cualquier momento durante el funcionamiento del dispositivo con sélo tocar la

Q icono en la parte superior izquierda de la pantalla.

7.4.3 Brillo

Es posible cambiar el brillo de la pantalla para que sea mas oscuro o mas claro. Cuanto mas oscuro es la pantalla se guardara la mas energia.

Brightness

Figura 7.18: Ajuste de contraste

Toque cualquiera de las 10 barras de brillo para seleccionar un nivel de brillo adecuado y aplicar la seleccion tocando la

J icono.
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7.4.4 Auriculares

Si desea utilizar los auriculares Bluetooth con el detector, primero tiene que entrar en la pantalla Auriculares primer acuerdo con la figura 7.19.

Headph

e Power on your Bluetooth headphones

ones

e Press the headphones' pairing button

(11}

Figura 7.19: Conectar auriculares Bluetooth

En el siguiente paso, tiene que presionar el boton de emparejamiento de los auriculares Bluetooth y esperar a que cualquier conexion. Por favor, lea el

capitulo 5.2 “Auriculares Bluetooth” en la pagina 27 para obtener informacién adicional con respecto a los auriculares Bluetooth!

7.4.5 Bluetooth

Los ajustes en "Bluetooth" se utilizan exclusivamente para la transferencia de datos de los datos medidos al ordenador. Por defecto, la direccién
Bluetooth del dispositivo Bluetooth entregado ya esta configurado y no debe ser cambiado sin razén crucial. Tan pronto como usted esta usando un

adaptador Bluetooth diferente para los datos de transferencia debe introducir los direccion Bluetooth en el dispositivo.

Antes de la direccion Bluetooth podria cambiar el mensaje de seguridad de la figura 7.20 aparece en la pantalla.

Changing the bluetooth address can
cause problems in data transfer to PC.

Would you like to continue anyway?

Figura 7.20: La pregunta de seguridad antes de cambiar la direccion del bluetooth

Si selecciona "Si", la pantalla de la figura 7.21 aparece en la pantalla de la unidad de control, donde se muestra la direcciéon Bluetooth actual. Si

selecciona el boton "No" o toca el J icono, el Bluetooth

Direccién mantiene sin cambios.
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Bluetooth

VN

'
02:A3:F1:00:2D:E4

D

Figura 7.21: Cambiar la direccion bluetooth

La posicién de edicion actual estd marcado por. Esta posicic’)ntse puede cambiar mediante el uso de los botones y. Los botones ‘ ’
Ay W se utilizan para cambiar el valor de la direccion de Bluetooth en la edicién marcada

posicion. Comience en la posicion 1y ajustar la direccidn correcta del paso adaptador Bluetooth a paso. Por favor asegurese de ingresar la direccion

correcta sin errores debido a la transferencia de datos sélo funcionara con la direcciéon Bluetooth correcta. Si todos los valores son correctos, toque el

icono J para aplicar y guardar la nueva

Bluetooth abordar de forma permanente.

7.4.6 Restablecer
Mediante el uso de la opcidn "Reset", es posible restablecer todos los ajustes a sus valores predeterminados de fabrica. Solo confirmar el mensaje de
seguridad de la figura 7.22, seleccionando el boton "Si". Ahora todos los ajustes como el lenguaje, el brillo, la direccion Bluetooth, etc se estableceran en

sus ajustes de fabrica por defecto.

Would you like a reset to factory
settings and delete your personal
changes?

Figura 7.22: Restablecer configuracion de fabrica

Si no decide restablecer la configuracion, sélo tiene que tocar el botén "No" o el icono J y todos los ajustes se mantienen

sin alterar.
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CAPITULO 8

Procedimiento de Campo

Este capitulo da instrucciones practicas sobre el procedimiento general de la exploracion de un drea. Los diferentes metodos v procedimientos de

exploracion se explicaran en detalle.
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8.1 Procedimiento general de barrido

En general cada exploracion siempre comienza en la esquina inferior derecha del drea de escaneo. A partir de este punto, se debe caminar por la ruta
de exploracion ruta de exploracion, de modo que cada ruta siguiente se encuentra en el lado izguierdo de su trayectonia anterior. Durante la marcha de
estas lineas, los valores de medicion se registraran v dependiendo del modo de funcionamiento seleccionado sea transferido directamente a un

ardenacar o guardada en la memaoria del dispositivo.

El dispositivo s detiena al final de cada lnea da exploracidn acabado, de modo que el usuario pueda encontrar la posician de partida de la siquienta Inaa. De

esta manara, todos los caminos sardn grahadas v sa madirdn la zona.

Figura 8.1 muestra los 4 posibles posiciones de partida v la primera trayectoria de exploracidn correspondiente. Dependiendo de la composicidn de su

terrenc se puede determinar el punto de partida dptimo para su medicion por si mismo.

Inicio de
1 Aryectenia de barrdo

e b

Firal ce
7. frayectora da
barmido

Figura 8.1 posicion de un drea de escaneo partiv

Las rutas de exploracion pueden ser referidos como "zigzag" o poligonales "paralelo”. También el nimero de impulsos {puntos de medida), que se
reqistran durante una trayectora de exploracion se puede ajustar individualmenta en funcian del tamafo del drea de escaneo (longitud de trayectoria de

exploracién).

B8.1.1 Modo de exploracion

Hay dos técnicas generales para trabajos de medicidn una zena con la evolucion NTX:

= Zigzag
La posicidn de partida de dos rutas de exploracion junto a la otra estd en el lado opuesto de [a zona de medida. Va a grabar datos en su

camino de exploracion y en el camino de vuelta también.

. Paralelo
La posician de partida de dos rutas de exploracian es siempra en el mismo lado da la zona da medida. Sélo se quiere registrar datos en una
forma y en una direccién, mientras que usted debe regresar y caminar de ragraso a la posician da partida da |a siguiente trayactoria de

exploracidn sin grabar los datos,

Figura 8.2 representa esquematicamente ambas técnicas.

KM GmbH
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Inicio del
camino de

exploracjon

Fin de la ruta de

escaneado

escaneo paralelo Zig-Zag de barrido
Figura 8.2: modos de exploracion para medir un drea

La realizacion del estudio en el modo "paralelo” que se iniciara en la esquina inferior derecha del area de escaneo (punto *) caminar y grabar una ruta de
exploracion hacia la esquina superior derecha de la zona. Después de grabar la primera linea, se debe caminar de regreso al punto de partida y mover a la
izquierda de la primera linea de exploracién para iniciar la ruta de exploracion 2 (punto *)* para iniciar alli la segunda ruta de exploracién. De esta manera se

analizaran todos los otros caminos, hasta que haya alcanzado el lado izquierdo de su area medida.

La realizacién del estudio en el modo de "Zig-Zag" que se iniciara también desde el lado inferior derecha de la zona de medida (punto *) caminar y
grabar un camino de exploracion hacia la esquina superior derecha de la zona de medida. A diferencia de la medicion paralela, debe continuar la
grabacién de datos mientras se camina hacia atras el camino de exploracién segundo. Asi que ir al punto de partida del camino de exploracién
segundo (punto °) y escanear en la direccion opuesta. De esta manera, todos los otros caminos seran analizados en el modo de exploracién "Zig-Zag"

hasta que haya alcanzado el lado izquierdo de su area medida.

La distancia entre las rutas de exploracion debe ser consistente durante una medicién, pero puede variar de area de medida para medir el area. Si en
su mayoria buscan blancos mas pequefios que también se debe seleccionar una distancia mas pequefia entre las lineas. Una regla estandar es:
Cuanto menor sea la distancia entre los caminos, mas precisos seran sus exploraciones sera. Cuando se esta llevando a cabo sus primeras

exploraciones de las lineas no deben ser cerrar juntos para localizar posibles objetivos.

8.1.2 Regulacién de la longitud de un camino de exploracién
Usted tiene que seleccionar la longitud de un camino de exploracién antes de iniciar la medicién. Cuanto mayor sea la longitud de la ruta se registraran
los valores de las medidas mas y mas lenta que tienen que caminar los caminos de exploracion individuales. El dispositivo se detiene automaticamente

después de la longitud asumido se ha alcanzado y espera a la siguiente ruta.

Tenga en cuenta la longitud de la ruta de exploracion que ha seleccionado. Esta cantidad debe ser
entrado mas tarde en el programa de software, al transferir los datos a un PC, para recibir toda

medido correctamente los datos de su instrumento de medicion!

No hay una regla especial para seleccionar la longitud correcta, pero hay diferentes aspectos que deben ser considerados. Estas son algunas

consideraciones
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. la longitud real de su area medida y

. el tamano de los objetos que esta buscando.

A distancia preferible entre dos valores de medida es de aproximadamente 15 cm a 20 cm. Cuanto menor sea la distancia entre dos puntos, mas
exactamente de la representacion grafica sera. Si usted esta buscando objetos pequefios tiene que seleccionar una distancia mas pequefa, para

objetos grandes se puede aumentar la distancia entre los impulsos.

Figura 8.3 muestra los efectos de la distancia entre los valores medidos por camino de exploracién para algunos objetos.

&

Figura 8.3: Efectos de la modificacion del numero de impulsos y su distancia

Figura 8.4 muestra la diferencia entre muy pocos puntos de medicién (lado izquierdo) y mucho mas puntos de mediciéon (lado derecho) en la misma
longitud de trayectoria de exploracion. Para ello el segundo registro (lado derecho) muestra mucha mas detalles y también objetos mas pequefios se

puede ver.

Figura 8.4: Comparacion de bajo y alfo nimero de impulsos

No dude en registrar mas mediciones con diferente longitud de campo. Por ejemplo, puede escanear un area grande antes de hacer una segunda
medicion detallada precision. Sobre todo si la busqueda de objetos mas grandes se puede proceder de esta manera. Con esta forma se puede medir

un area mas grande muy rapidamente y después os hacer nuevas exploraciones de localizacion de los objetivos sospechosos.

Al llevar a cabo una exploracion es importante no sélo tomar nota de como se estan utilizando muchos puntos de medicion, pero para obtener una
imagen clara de lo que esta escaneando, es muy importante vigilar su velocidad. Cada linea de exploracién se debe medir a la misma velocidad que la

linea anterior.

La figura 8.5 muestra lo que puede suceder, si se camina a diferentes velocidades durante su exploracion.
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www.okmmetaldetectors.com



http://www.okmmetaldetectors.com/

procedimiento de campo 51

Inicio del
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exploracjon

Fin de la ruta de

escaneado

escaneo paralelo Zig-Zag de barrido

Figura 8.5: Diferentes velocidades de marcha durante el escaneo

Usando una velocidad de paseo diferente en las rutas de exploracion, provocara desplazamientos en el camino de exploracion. Como cuestion de hecho, un objetivo
puede quedar cortado en varios articulos mas pequefios o perdido por completo, ya que se ha perdido. Mas tarde, cuando los datos se descargan para su posterior

analisis, los errores de velocidad pueden hacer que un objetivo completamente imposible de identificar y pueden ser descartados.

En general, la siguiente regla es valida: Mantener las exploraciones en tamafos practicos donde se puede ver el comienzo y parada lineas y pueden

desplazarse comodamente un area para mantener su velocidad y las distancias razonables.

8.2 Avisos especiales para el procedimiento de campo
Hay algunos aspectos que usted debe tomar nota de la hora de realizar los analisis. En principio, una exploracién es sélo tan buena como la
trayectoria que fue tomada. Cometer errores durante la exploracion se mostrara en la representacion grafica final también como un error. Esto hara

que la frustracion y el tiempo perdido.

Antes de comenzar con una medicion en el campo, usted debe pensar en lo que usted esta buscando y si el area seleccionada es adecuada. Medicion

sin un plan general producira resultados inaceptables. Por favor, considere los siguientes consejos:

. Lo que esta buscando (Graves, tinel, objetos enterrados, ...)? Esta pregunta tiene efectos directos sobre cémo se lleva a cabo una exploracion. Si
usted esta buscando objetivos mas grandes, la distancia entre los puntos de medicion individuales y rutas de exploracion puede ser mayor, ya que

si usted esta buscando para objetivos pequefios.

. Informarse sobre la zona, en la que esta buscando. ¢ Tiene sentido para detectar aqui? ;Hay referencias histéricas que confirma su
especulacion? ;,Qué tipo de suelo es en esta area? ;Hay buenas condiciones para el registro de datos? 4 Esta permitido para buscar en

este lugar (por ejemplo, la propiedad privada)?

. Su primera medicion en una zona desconocida tiene que ser lo suficientemente grande como para obtener valores representativos. Todas las

medidas de control que se deben ajustar individualmente.

. ¢ Cudl es la forma del objeto que busca? Si usted esta buscando una caja metalica angular, el objeto identificado en el grafico debe tener

una forma de acuerdo con esto.
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. Fara obtener mejores valores relativos a las mediciones de profundidad, el objeto tiene que estar en el centro de la grafica, que significa
que tiene que ser enmarcado por los valores normales de referencia (tierra narmal). Si el objeto esta en el lado de la totalmente visible una
medicion de profundidad estimada grafico v no, no es posible y también la medicion de tamanao y forma son limitadas. En este caso, repetir

la exploracion y cambiar la posicion del drea de escanano, para recibir una posicion aptima de |a anomalia en el interior de la grafica.

. Mo dabe haber mas da un objeto an una exploracian. Esto influird en la medician de la profundidad. Es Ofil para explorar areas parcialas

sobre dichos objetivos,

. Ustad dabe hacer al menos dos exploracionss controlada para que sea mas seguro acarca de sus resultados. Esto tambidn as importanta

reconocer areas de mineralizacion.

. regla mas impartanta cuando s trata de la mineralizacidn. Los obhjetivos reales no se mueven! Si ol objativo sa muave, entoncas es muy

probable que la mineralizacién,

8.2.1 Orientacion de la sonda
Durante una medicidn de |a sonda debe tener siempre la misma distancia al suelo. En general se recomienda una altura de unos 5- 10 cm de la

suparicie do |a tiera si es posibla.

En el caso de que usted va a ir sobre las piedras, madera o hierba alta que &5 mas alta, comience su exploracidn con el sensor superior desde el
principio. En circunstancias como éstas, entonces tal vez tendrd que iniciar el andlisis con la sonda a una altura de 2 pies (50 cm) y mantenerlo en ese
nivel durante toda la exploracidn. Es importante mantener la altura, esto va a emadicar muchos errores. Por regla general, no cambie Ia altura durante

una exploracion ya que puede crear errores innecesarios,

Otro aspecto importante es la orientacion fisica de la sonda. Durante el modo de exploracion "en paralelo” la orientacion de la sonda no cambia pargque

siempre se estad midiendo en la misma direceidn.

Duranta el modo de exploracidn "Zig-£ag™ la arientacion de la sonda esta cambiando, porque al final da cada ruta de exploracion que se da vualta
alrededaor. En el caso de gue el grafico oblenido incluye rayas rojas o azules, Estas franjas a lo largoe de una exploracion se conocen comdnments

comao "errores de rotacidn’. En esa sitvacidn se debe repetir la medicidn en el modo de exploracidn "en paralelo”,

8.2.2 Paralelo o Zig-zag?
FPara los usuarios expertos de la evolucidn MTX ambos modos de exploracion son apropiados. De acuerdo a la experiencia de los mejores graficos que
se haya recibido en el modo "paralelo”, porque estd comenzando en el misma punto v viajando en la misma direccidn, También es méas facil de

controlar su velocidad al caminar.

Especialmente en territorios desiguales como lados de la montana, acclivities U olras capas inclinadas se prefiere el modo paralele, Cuando sa trata de
valocidad, el usuaric expermentado muy a menudo utilizan &l modo de zigzag para la exploracian inicial para determinar si hay anomalias en al area de la

investigacion adicional vale la pena.
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8.2.3 Modo de impulso manual o automatico?

Las grandes superficies pares o transitables se miden comunmente en el modo automatice. El modo de impulso manual se utiliza sobre todo para un

terreno desigual dificil, las zonas donde hay un poco de crecimiento y si el resultado de la medicion tiene que ser muy precisa,

En terenos de dificil acceso como acantilados de la montania v los lados, superficies resbaladizas o zonas de maleza, s aconsejable utilizar el modo de
impulso manual. Debido a que cada impulso se dara a conocar de forma manual, gue fiana suficienta tiempo para colocar la sonda en la forma comacta y

redistrar al valor madido. Da esta manara, también sa pueda medir con pracisidn los puntos previaments marcados de una cuadricula pradefinica.

8.2.4 Consejos de los propios formadores

Al llevar a cabo exploraciones, hay algunos elermentos muy importantes que deben tenerse en cuenta. En primer lugar, s crucial gue usted se relaja. Cuando

estas tanso, usted estd poniendo demasiada prasidn sobra sl mismo para realizar la bisqueda coractaments; a manuda rasulta en aroras.

. objetivos recién entarrados son dificiles de ver. Muchos usuarios raciban al equipa y lo primara que hacen as salir a enterrar un abjaeta.
Cuando un objeto entra en el lerreno que cambia la firma natural del swelo y crea una especie de ruido. Por o general, el objeto enterradao
tiene una firma mas débil gue el ruido artificial v por lo tanto no es detectable. imagenes de exploracion de modo que se adopten no
mostraran el elemento enterrado, pero visualizar el rea ruidosa en colores azules. Despues de gue el articulo ha sido sazonado, lo gue
significa que ha estado en &l suelo durante un cicle completo de estaciones (generalmente un afo), €l ruide se reduce vy la firma del abjeia

enterrado se hace visible de nuevo,

. Capacitar en objetivos conocidos. En el curso de formacion en la fabrica lenemos varios objetos que han sido enterrados durante anos, al igual
que los objetivos reales en el campo. Estos ohbjetivos pueden ser rapida y facilmente identificados porque no son naturales en el suelo. Otros
ohjetivos que se pueden utilizar en su propia area de servicios publicos son enterrados. Tuberias, tanques, eléctrica, alcantarillado, cementerios,
etc .. La mayoria de astos articulos sa pusdan ancontrar en cada comunidad, pueblo o ciudad. Aqui es donda ustad necasita para comanzar su

entrenamiento si se va a auto-tren.

. Obtener la formacion profesional. Cuando usted toma ventaja de recibir la formacidn, ya sea desde la fabrica o un distribuidor cualificada,
se entiende no sdlo el uso y funcionamiento del detector de OKM sine también el software de manera mucho mas facil v ser capaz de

identificar los objetivos, asi como errores.

. Mo confie en una unica medida de exploracidn. Asi gue muchos usuarios salen al campo y hacen una medicidn v ver un objetivo. En vez de
repetir la exploracian y reproducir varias veces, salen a la calle y conseguir una pala y cavar. En muy raras ocasiones se |a primera
exploracion ser perfecto. Incluso los entrenadores hacen varias exploraciones para asegurarse de gue no estan buscando en areas de

mingralizacion o un error,

. La mineralizacian del susle - Ohl Moy frustrante! Todos vamaos a experimentar. Cuando s encuenira en una zona gque se sabe gue tiene bolsillos de

mineralizacion, estar preparado para llevar a cabo mas exploraciones de lo normal.
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La arcilla es probablemente el numero uno enemigo. Dependiendo del contenido de hierro de la arcilla determinara qué tan fuerte sera la
atenuacion. Una regla rapida del contenido de hierro es lo oscuro que es, puede variar de un gris claro hasta un color naranja oscuro.

Cuanto mas oscuro es el mas hierro que tendra en él.

La arena es por lo general muy clara y facil de cazar. Hay dos factores de arena que necesitan ser observado. Arena donde el agua
subterranea es muy poco profundo, lo que significa que el agua subterranea es por lo general sélo un par de metros de la superficie de

la arena o en el desierto, donde es muy arido. En la arena del desierto, los objetivos se pueden situar 3x mas profunda de lo indicado.

Tierras de cultivo es otra zona para tomar nota. En las granjas modernas, por lo que muchos nutrientes y fertilizantes se introducen

creacion de un espacio natural de mineralizacion.

zonas montafiosas rocosas. Las zonas con muchas montafias también estan plagados de parches de mineralizacién. Las zonas
montafiosas se crean a partir de los fallos en la tierra y esto es probablemente la mayor zona de tesoros naturales, asi como la

mineralizacion.
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Tutorial

Este capitulo proporciona un procedimiento detallado paso a paso, lo que explica el proceso de una medicién por medio de algunos ejemplos

seleccionados.
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9.1 Medicion en el modo de funcionamiento "Sonido en vivo"

Antes de escanear el area en el modo de funcionamiento "3D Scan", el campo debe ser buscado a través de "Sonido en vivo". De esa manera los pequefios objetos

metdlicos cerca de la superficie pueden ser detectados de manera eficiente.

Encender el detector como se describe en el capitulo 7 “Modos de funcionamiento” en la pagina 31. Ahora seleccione el modo de funcionamiento

"Sonido en vivo" al tocar con la punta del dedo y vera la pantalla de la figura 9.1 en la pantalla de su unidad de control.

MIN

Figura 9.1: Iniciar la reconciliacion del suelo en el modo de funcionamiento "Sonido en vivo"

Coldéquese en un lugar neutral potencial del area de escaneo, es decir, un lugar sin objetos metalicos debajo. Aqui es donde usted necesita para llevar

a cabo la reconciliacién del suelo (balance de masa) para una busqueda mucho mas precisa.

Mantener la sonda recta hacia abajo con una distancia de aprox. 5 - 10 cm por encima del suelo y empujar el botdn de disparo de la sonda. Vera la

pantalla de la figura 9.2 en la pantalla.

MIN

Figura 9.2: Procesar la reconciliacion del suelo en el modo de funcionamiento "Sound Live"

Mientras la barra de progreso verde es visible hay que barrer la bobina de busqueda sobre el terreno. Después de terminar la reconciliacion del suelo

de la pantalla de la figura 9.3 aparece en la pantalla de la unidad de control.
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MIN

"Sound Live" cuando no mostrando metales

Solo ahora el modo de funcionamiento “Sonido en vivo” esta listo para buscar objetos metalicos ocultos. Barra su bobina de busqueda sobre el suelo
como lo hacia antes durante la reconciliacion del suelo. Mantener la misma distancia a la superficie y la misma velocidad de barrido mientras se
camina por el suelo. Tan pronto como se pasa sobre un objeto de metal, que esta al alcance de la bobina, el nimero que aparece de los aumentos de

valor y también se muestra graficamente. Ademas se genera una sefial de sonido. El valor maximo es siempre 100.

Live Sound

Value 100

—Q | o—

MIN

Figura 9.4: "Sound Live" cuando muestran metales Figura 9.3:

Si se inicia el modo de funcionamiento “Sonido en vivo” y escucha un tono constante o una combinacion de tonos que no son descifrables, por favor,

intente una de las siguientes opciones:

1. Salir del modo de funcionamiento tocando la e icono. Reiniciar el modo “Sonido en vivo” de nuevo y esta

tiempo de hacer la reconciliacion del suelo en un area diferente.

2. Cambiar la sensibilidad del detector de metales. Por defecto se selecciona el nivel neutral (rojo). Toque en cualquiera de los 5 niveles hacia la

derecha para aumentar la sensibilidad o para el lado izquierdo para disminuir la sensibilidad.
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9.2 Medicion en el modo de funcionamiento "3D Scan”
Figura 7.9 representa un area de medida tipico que debe ser escaneada con la Evolucion NTX. El marco rojo marca los limites de la zona de medida.

Para este ejemplo estamos utilizando los siguientes parametros:

. Detector de metales: " Si"
La medicién se procesa con el detector de metal activado y una conciliacion del suelo (balance de suelo) tiene que ser procesado antes

de la medicién puede llevarse a cabo.

. Longitud de campo: " 5 m"

La longitud aproximada del campo es 5 m.

. Modo de escaneo: " Zigzag"

Seleccione el modo “Zig-Zag” cuando el area a digitalizar es facilmente accesible y accesible.

Figura 9.5: medir el drea de una encuesta en el modo "3D Scan"

Ahora vaya al punto * del campo y seleccione el modo de funcionamiento "3D Scan" en el menu principal. Vera la pantalla de la figura 9.6 en la

pantalla. Alli se puede elegir si desea utilizar el detector de metales durante la medida o no.

) EN) @
Metal Detector

Would you like to scan with activated
metal detector?

N

Figura 9.6: Activar detector de metales en el modo de funcionamiento "3D Scan"?
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Decidimos utilizar el detector de metales con nuestra exploracion y seleccione “Si”. La pantalla de la figura 9.7 aparecera en la pantalla.

Field Length
Please select the length of your scan area

in meters!

«

Figura 9.7: Seleccionar longitud de campo en modo de funcionamiento "3D Scan"

Ahora usted tiene que seleccionar la longitud del campo en metros. En nuestro ejemplo, la longitud de cada linea es de 5 m y por lo tanto se

selecciona "5 m". Confirmar que al tocar la seleccién en si y vera la pantalla de la figura 9.8.

Figura 9.8: Iniciar la reconciliacion del suelo en el modo de funcionamiento "3D Scan"

Antes de comenzar la medicion, que tiene que hacer una reconciliacion del suelo con su detector de metal activado. Mantener la sonda hacia abajo
con la bobina de busqueda aprox. 5 - 10 cm sobre el suelo. Pulse el botdn de disparo y barrer la sonda lentamente de un lado a otro. Durante el

procedimiento de reconciliacion suelo se visualiza la pantalla de la figura 9.9. Mientras la barra de progreso verde es visible, barrer la sonda de lado a

lado. No barrer la unidad demasiado rapido o demasiado lento.

Figura 9.9: Procesar la reconciliacion del suelo en el modo de funcionamiento "3D Scan"
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Tan pronto como aparezca la pantalla de la figura 9.10 en la pantalla, la reconciliacion del suelo esta terminado y la medicion se puede iniciar.

3D Scan

Scan line

Meters

Press trigger to start scanning.

Figura 9.10: iniciar la exploracion en el modo de funcionamiento "3D Scan"

Coléquese en el inicio de la ruta 1. escaneado, es decir, el punto * de la figura 9.5 en la pagina 58 y mantener la sonda recta hacia abajo, como ya hizo
durante la reconciliacion del suelo. Ahora empuja el gatillo para iniciar la medicién. Caminar de manera uniforme y con velocidad constante hasta el
final de la primera linea de exploracién (punto *). punto tan pronto como aparezca el mensaje de la figura 9.10 en la pantalla de nuevo, usted debe

haber alcanzado °.

La velocidad de la marcha derecha es sélo una cuestion de practica y no siempre es posible en principio. Ciertamente, usted tendra que caminar demasiado corto

o demasiado largo, pero cuanto mas practiques, mejor se va a controlar el caminar también para los campos mas grandes.

Ahora usted tiene que ir al punto * y empuje el gatillo de nuevo para medir la segunda trayectoria de exploraciéon también. punto tan pronto como el

mensaje de la figura 9.10 aparece de nuevo, usted debe haber alcanzado °.

Repita este procedimiento con todas las lineas de exploracion restantes hasta que todo el campo se ha medido. Después de terminar la medicion, el
tacto 0 icono para guardar los datos medidos y de vuelta de nuevo a la principal

menu.

Recuerde que la longitud del campo seleccionado antes de salir del modo de funcionamiento "3D Scan"! Este valor es

importante para la transferencia de datos a la computadoral!

Ahora todos los valores medidos se almacenan en la memoria interna del dispositivo y se pueden transferir al ordenador para el andlisis detallado.
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9.3 Transferencia de la memoria interna a la computadora

Los datos de su dltima medicion se encuentra almacenado en la memaoria interna del dispositivo. Antes de poder evaluar estos valores de medicidn
grafica que necesita para transferir a un ordenador. La siguiente seccion explica como se puede transferir los valores de medicion guardados en la

memaoria interna para el software "Visualizer 30",

9.3.1 Preparar el software "Visualizer 3D"
Antes de poder transferir los datos medidos se debe preparar el software "Visualizer 30" para una recepcidn de datos. Conecte el adaptador Bluetooth

en un puerto USB libre del ordenadar & inicie el programa "visualizador 30", Asegurese tambign para iniciar el software Bluetooth "BlueSoleil™.

Cuando el software estd abierto, haga clic en el elemento de meni Archive + Nueve v establecer los pardmetros de acuerdo con

su madida praviamanta grabado!

New project

&

Meazure couipment (device)

Ewvolution |L|
Transmizsion method Inierface

Blustuoth (=] |cows [+]

Operaling mode

Scan mode
Ground Scan Tl ’l‘l’[‘
ImpulEEs per =can Ing TTT
z |T| @ Zig-Zzg ) Paralel
o OK l M Cancel ]

Figirz 8312 Freparacion de wuna noeeva fransforancia da dailos en "Visualzer 30"
Seleccione su medida equipo de “Evolution NTX” de la lista.

Como método de transmisian, hay que seleccionar "Bluetooth” y en "Interfaz” definir el puerta COM correcto en el que se ha instalade &l adaptador

Eluetoath, Lea también &l capitulo 4 { "La transferencia de datos a traves de Bluetooth") en la pagina 17!

Como mode de funcionamiento tiene que seleccionar "exploracion de |a tierra" y entrar en el campo "impulsos por linea de exploracion” |a longitud del
campo usado para esta madida. En nuastro ejemplo hamos ufilizado "5" matros. Ahora sdlo tiene qua seleccionar @l mado de exploracidn, de mado que al

equipo pueda recibir los datos correctamente, Por lo tanto wsted debe marcar la entrada "Zig-Zag" v haga clic en el botdn "OK".

9.3.2 Establecer una conexién Bluetooth y transferencia de datos
Después do habar praparado ol software "Visualizar 30" para recibir datos, dabe establecar una conexian Blustooth enfre la evolucicn NTX y al
ordenador. Encienda el instrumento de medida y seleccione "Memaria « PC" desde el mend principal. Espere hasta que el dispositivo establece una

conexidn con el ordenador. Cuando se conecta el dispositivo al ordenador tiene que introducir una contrasena. La contrasefa es
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OKM [ ascrita en letras mayusculas!). Por favor, laa también el capitulo 4 ( “La transferencia da datos a ravés de Blustooth™) en la pagina 17!

Cuando la conexion Bluetooth se establece con éxito (el icono de Bluetooth en la barra de tareas sera de color verde), todos los datos medidos seran
transferidos de forma automatica y una representacion grafica aparecera en el software "Visualizer 3D". Ahora haga clic dentro del software en Archivo

— Detener , para finalizar Ia transferencia de datos al software.

Mas informacitn sobre &l anélisis de imagenss de escaner se pusde encontrar en el manual del usuario adecuado

de su software!
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