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CZ
BOX
Vyrobky komunikujici

h1\ew“' s JETIBOXem jsou oznaceny logem
<oW’ JETIBOX COMPATIBLE

JETIBOX je univerzalni komunikaéni nastroj, ktery rozSifuje moZnosti vyuZiti
vSech vyrobkii, které jsou oznaceny logem JETIBOX compatible. Pfehlednym
zobrazenim hodnot a snadnym nastavenim parametrii, pak miiZete naplno
vyuZit jejich potencial.

PouZiti JETIBOXu:

1. Méfeni Sitky impulsti kanalovych vystupd pfijimace

. Generétor impulst pro serva

. Cyklovac serv

. Méfeni rychlosti serv

. Komunikace s regulatory SPIN (viz. ndvod k obsluze k regulatorim SPIN)

. Komunikace se senzorovymi regulatory pro stfidavé motory (CAR)

. Komunikace s pfijimaci JBC

. Komunikace se systémem DUPLEX

0 ~N OO BN

K aplikaci ¢.1 je zapotfeb pfijimac s vysilaem a pfijimacové akumuldtory (4,8-6V).
Akumulétory zapojte do Sedé zditky, piijima¢ do modré zditky na pravé strang JETI BOXu.

K aplikacim ¢.2, .3 a ¢.4 jsou zapotiebi prijimacové akumuldtory (4,8-6V) a servo.
Akumulatory zapojte do Sedé zditky, servo do modré zditky.

V pripadé zmény aplikace musfte odpojit napajeci akumuldtory z JETI BOXu a znovu je
aktivovat. PoZadovanou aplikaci vyberte pomoci tlacitek R a L. Pokud nemdte k dispozici Rx
akumuldtory nebo zdroj napéti (v rozsahu 4,8-6V) Ize JETI BOX napéjet z BECu regulétoru
(neplati pro SPIN OPT0). JR konektor reguldtoru pfipojte do zditky B (impuls (oranZovy vodic)
do neoznatené pozice). Pripojte pohonné akumulatory k reguldtoru a zapnéte vypinac (neplatf
pro SPIN11).
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1. Méfeni §ifky impulsii kanalovych vystupi pfijimace
Pomoci této aplikace Ize zmgfit $itku vystupniho impulsu libovolného kanalového vystupu
Rx. Déle Ize zméfit napdject napéti prijimatovych akumulétord.
Do pfijimace zapojte prijimagové akumuldtory. Pomoci propojky, které je doddvana spolecné
s JETI Boxem, propojte modrou zditku s konkrétnim kandlovym vystupem prijimace. Zapnéte
vysila€ a prijimag. Na displeji se objevi IMPULS DETECTION, kde si mlZete precist Sitku
vystupniho impulsu v ms a napéti prijimagovych akumulatord.
2. Generator impulsii pro serva
Tato aplikace JETI Boxu umoZiuje generovat fidici impulsy pro serva a zaroveii umoziuje
méfit napajeci napétf serva. Zapojte akumuldtory a servo za pomocf tlacitek L a P zvolte funkci
IMPULS GENERATOR. Pomocf tlagitek si miZete ménit rozsah od 1,024 ms do 2,047 ms, ato
potisicing ms nebo po seting ms. Tato funkce je vhodnd napr. pro nastavenf stfednf polohy serva
(1,500 ms) bez pouZitf prijimace a vysflace.
Sitku impulsu Ize nastavit pomoci vaech Etyr tlacitek:
Pomoct tl. L se impuls zuZuje po 0,001 ms
Pomaoci tl. D se impuls zuZuje po 0,01 ms
Pomoci tl. U se impuls rozSifuje po 0,01 ms
Pomoci tl. R se impuls rozSifuje po 0,001 ms

3. Cyklovac serv
V této aplikaci Ize nastavit pocet cykld, vychylku serva a rychlost cyklovani. Slouzi k ovéteni
Zivotnosti, zahoteni a zkousce funkénosti serv.

Tlaéitko vpravo R
acitko dolii D
Tlacitko vievo L
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Zapojte akumuldtory a servo za pomoci tlagitek L a R zvolte funkci SERVO CYCLE.
Pomocitlagitek Ua D zvolte pocet cykld, ato od 10 do 990 (volba je po deseti cyklech).
Pomocftlacitek L a R Ize nastavit rychlost, a to od 1 do 99. Rychlost v=1 znamend, Ze kazdy
nasledujict impuls se ve srovndni s impulsem prechézejicim zméni o 0,001 ms, aZ dosahnete
nastavené hodnoty. (obdobné v=20, znamend zménu 0 0,020 ms). Perioda impuls( je 20 ms.
Pomocitlacitek U a D Ize nastavit hodnotu, kterd udavé velikost vychylky servav ps, a to od
100do 500 s, od stfednihodnoty 1,5ms.
PYi nastavené 2500 ps se Fidici impuls pro serva bude ménit od 1,000 + 2,000 ms (tzn.
1,500 ms +500 pis). Hodnota za # udéva podet cykld, které jesté zbyvajf do konce testu.
Po skonCenitestu se program vraci na zatatek SERVO CYCLE.

4. Méfenirychlostiserv

Pomoci tohoto méFeni jsme schopni zjistit €as, za ktery prejde servo z jedné definované
polohy do druhé. M&fent Ize provadét bud naprézdno nebo pfi nainstalovaném servu pfimo v
modelu pfi konkrétnich pakovych pomérech.

Sitku impulsu prvni krajni polohy serva Ize nastavit v rozmezi od 1,024 ms do 1,400 ms a
druhou od 1,600 ms do 2,047 ms. Chceme-li zm@fit rychlost pfi pootoCeni vystupni hridele
servanapr. 060q je tfeba toto nastaveni provést napr. pomoci Ghloméru.

Zapojte akumulétory a servo, tlacitky L a R nastavte funkci SERVO SPEED.

Pomocf tlagitek U a D nastavime prvni krajnf polohu serva. Déle tlaitkem R prejdete na
nastaveni druhé krajni pozice, kterou taktéZ nastavite pomocitlacitek UaD.

Odstartujeme méfeni.

Na displeji se zobrazf vysledny as serva potiebny k prejezdu z jedné nastavené polohy do
druhé v sekunddch. Toto méFeni miZete libovolng opakovat, popr. si nastavitjiné krajni polohy.

Pfejeme Vam mnoho pifjemnych chvil s naSimi vyrobky.

JETImodels.r.0, Lomena 1530, 742 58 Pfibor, www.jetimodel.cz,
e-mail: jeti@jetimodel.cz



" JET BOX

"o\ € Products marked "JETIBOX COMPATIBLE"
SoW® > communicate with JETIBOX

JETIBOX is a universal communication terminal, which can be used with any
JETI products that are marked JETIBOX Compatible (JBC). JETIBOX
Compatible products use powerful software to allow easy setup and reading
of data using a simple menu driven display on the JETIBOX terminal.
Application JETIBOX:

1. Measurement of receiver channel outputs pulse widths

2.Servo pulse generator

3.Servocycler

4. Measurement of servo transfer speeds

5. Communication with controllers SPIN (see controller SPIN operating instructions)

6. Communication with sensor controllers for BLDG

7. Communication with REX JBC receivers

8. Communication with SYSTEM DUPLEX

For application #1 you need a receiver, transmitter and receiver batteries (4,8-6V). Plug
batteries into socket GRAY, receiver to socket BLUE, both onthe right side of the JETI BOX.

For applications #2, #3 and #4 you need the receiver batteries (4,8-6V) and a servo. Connect
the batteries to socket first GRAY and the servo to socket BLUE.

In case of change of the application you must disconnect the supply battery from the JETI BOX
and activate them again. In order to choose the required application use the push-buttons
RandL.

If you do not have RX batteries or another kind of voltage source (range of 4,8-6V) you can
supply the JETI BOX from the BEC of the controller (do not for SPIN OPTO). Plug the JR
connector of the controller into socket GRAY (pulse (orange cable) into the unmarked position).
Connect the flight batteries to the controlleran switch on the switch (ifavailable).
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1. Measurement of receiver channel output pulse widths
By means of this application the width of the output pulse of any arbitrary Rx channel
output can be measured. Furthermore, measurement of the receiver battery supply voltage is
also possible. Connect the receiver batteries to the receiver. With the aid of the connecting cable
asd elivereda longw itht he JETI Boxc onnects ocket BLUEw itha d efiniteR Xc hannel
output. Switch on the transmitter and receiver. The display shows now IMPULS
DETECTION and you can read the values of the output pulse width in ms and the Rx
battery voltage.
2. Servo pulse generator
This JETI Box application renders the generation of servo controlling pulses as well as the
measurement of the servo supply voltage possible. By means of the push-buttons you can
change the range from 1,024 ms to 2,047 ms either in steps of thousendth or
hundredth of ams. This function is for instance very well suited for setting the center position of
aservo (1,500 ms) without receiver and transmitter. Connect batteriesand ~ servo.
The pulse width can be set by means of all four push-buttons:
With push-button L the pulse becomes narrower in steps of 0,001 ms
With push-button D the pulse becomes narrower in steps of 0,01 ms
With push-button U the pulse becomes wider in steps of 0,01 ms
With push-button R the pulse becomes wider in steps of 0,001 ms
3. Servocycler
In this application it is possible to set the number of cycles, the servo throw and the
cycling speed. This item serves for verification of longevity, burning in and function tests of
servos. Connect batteries and servo and choose by means of push-buttons L and R the function

Button left L
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SERVO CYCLE.
By push-buttons U and D set the number of cycles from 10 to 990 (setting in steps of ten
cycles). The speed can be set from 1 to 99 by push-buttons L and R. A speed of v=1 means that
every following pulse in comparison with the foregoing pulse will change by 0,001 ms until you
reach the limit position. (analogous v=20 means a change by 0,020 ms). The pulse period is
20ms.
By means of push-buttons U and D a value can be set which defines the servo throw in ps,
going from 100to 500 ps from the center position of 1,5 ms. If the setting is 2=500 ps the control
pulse for the servos will change from 1,000+ 2,000 ms (i. e. 1,500 ms + 500 ps). The value after
the # gives the number of cycles which are still left until the end of the test.

Whenthe test is finished the program returns back to the start SERVO CYCLE.

4. Measurement of servo transfer speeds

By means of this test we can find out how much time the servo needs to transfer from one
defined position to the other one. Measurements can be carried out without load or with the
servo directly installed in the model at real lever conditions.
The pulse width of the first limiting servo position can be set within a range of 1,024 ms to
1,400 ms and the second one within 1,600 ms to 2,047 ms. If we want to measure the speed
when the servo output shaft turns for instance by 60°, we have to adjust this angle for
instance with a protractor.
Connect the battery and the servo, by means of the push-buttons L and R select the function
SERVO SPEED.
By means of the push-buttons U and D set the first limit position of the servo. Proceed with
push-button R until you reach the second limit position, which also must be adjusted by
push-buttons Uand D.
Startthe test.
On the display you will read the resulting time in seconds, which the servo needs for the
transfer from one set position to the other one. This measurement can be repeated several
times or you can set different limit positions.

We wish youa pleasant time and much fun with our products.

JETImodels.r.o, Lomena 1530, 742 58 Pribor,
www.jetimodel.com, e-mail: jeti@jetimodel.cz
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" JET BOX

Jeti Produkte, welche mit der JetiBox
h1\a“‘ kommunizieren, werden mit dem
<oW’ Logo "JetiBox compatible" gekennzeichnet.

Anwendung JETIBOX:
1. Messung der Impulslédnge der Empfanger-Kanalausgénge
2. Impulsgenerator fiir Servos
3. Servocycler
4. Messung der Servogeschwindigkeit
5. Kommunikation mit den Drehzahlstellern SPIN
(siehe Bedienungsanleitung zu den DS SPIN)
6. Kommunikation mit den sensor Drehzahistellern fiir BLDG
7.Kommunikation mit den Empfanger REX JBC
8. Kommunikation mit den DUPLEX-System

Fiir die Applikation Nrr. 1 braucht man den Empfénger mit Sender und Empfangerakkus (4,8 —
6V). Die Akkus werden an die graue Buchse, der Empfénger an die blaue Buchse an der
rechten Seite der JETI BOX angeschlossen.

Zuden Aplikationen Nr. 2, Nr. 3 und Nr. 4 benétigen wir den Empfénger-Akku (4,8 - 6V) und
ein Servo. Die Akkus werden in die graue Buchse, das Servo in die blaue Buchse
eingesteckt.

Im Falle einer Anderung der Aplikation miissen die Akkus von der JETI BOX getrennt werden
und dann wieder angeschlossen werden. Die gewtinschte Aplikation wahlen Sie mit den Tasten
RundL.

Wenn Sie keine Empféngerbatterien oder eine andere Stromquelle (im Bereich von 4,8 — 6V)
zur Verfiigung haben, kann die JETI BOX vom BEC des Drehzahlstellers versorgt werden. Den
JR-Stecker des DS stecken Sie in die Buchse B (Impuls ist das orangene Kabel, nicht ndher
bezeichnete Position). SchlieBen Sie die Flugakkus an und schalten Sie den Schalter ein (gilt
nichtfiir SPIN11).
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1. Messen der Impulslange der Empfanger-Kanalausgénge

Mit Hilfe dieser Aplikation kann die Impulsldnge jedes beliebigen Kanal-Ausgangsimpulses
des Empfangers gemessen werden.  Weiterhin kann die Versorgungsspannung des
Empfangerakkus gemessen werden. Schlieien Sie den Empféngerakku am Empfanger an. Mit
Hilfe des Verbindungskabels, welches im Lieferumfang der JETI BOX ist, verbinden Sie die
blaue Buchse mit dem gewiinschten Empfénger Kanalausgang. Schalten Sie den Sender und
Empfénger ein. In der Anzeige erscheint IMPULS DETECTION, wo sie die Impulslénge in ms
und die Spannung der Empfangerakkus ablesen kdnnen.

2. Impulsgenerator fiir Servos

Diese Aplikation der JETI Box ermdglicht die Generierung von Servo-Steuerimpulsen und
gleichzeitig die Messung der Servo-Versorgungsspannung. Schlieien Sie die Akkus und das
Servoanund wahlen Sie mit Hilfe der Tasten L und P die Funktion IMPULSGENERATOR.

Mit den Tasten konnen Sie den Bereich zwischen 1,024 ms bis 2,047 ms dndern, und dies in
Schritten von tausendsteln oder hundertsteln ms. Diese Funktion eignet sich z. B. zum Einstellen
der Mittellage des Servos (1,500 ms) ohne Verwendung des Empfangers und Senders.
SchlieBen Sie den Akku und das Servoan.

Die Impulsldnge kann mit Hilfe aller vier Tasten eingestellt werden.
Mit der Taste L wird der Impuls in Schritten von 0,001 ms verkiirzt
Mit der Taste D wird der Impuls in Schritten von 0,01 ms verkiirzt
Mit der Taste U wird der Impuls in Schritten von 0,01 ms verléngert
Mit der Taste R wird der Impuls in Schritten von 0,001 ms verlangert
3. Servocycler

Bei dieser Aplikation kann die Anzahl der Zyklen, der Servoweg und die
Zyklusgeschwindigkeit eingestellt werden. Man kann damit die Servolebensdauer testen, die
Servos Einbrennen und ihre Funktion testen.

Button left L
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SchlieBen Sie die Akkus und das Servo an und wéhlen Sie mit Hilfe der Tasten L und R die
Funktion SERVO CYCLE. Mitden Tasten U und D wahlen Sie die Anzahl der Zyklenim Bereich
von 10 bis 990 (nur in Schritten von 10 Zyklen).

Mit den Tasten L und R kann die Geschwindigkeit von 1 bis 99 eingestellt werden. Die Ge-
schwindigkeit v=1 bedeutet, dass jeder nachfolgende Impuls im Vergleich zu vorangehenden
Impuls sich um 0,001 ms verandert bis der eingestellte Wert erreicht wird (Analog v=20 bedeutet
eine Anderung um 0,020 ms). Die Impulsperiode ist 20 ms. Mit den Tasten U und D kann ein
Wert eingestellt werden, der die GroBe des Servoweges in ps vom Mittelwert 1,5 ms im Bereich
von 100 bis 500 s angibt.

Bei eingestelltem a=500 ps wird sich der Steuerimpuls fiir Servos von 1,000 + 2,000 ms (d.
h. 1,500 ms + 500 ps) verdndern. Der Wert hinter # gibt die Anzahl der Zyklen an, die bis zum
Testende verbleiben.

Nach Beendigung des Tests kehrt das Programm zurtick zum Anfang SERVO CYCLE.

4. Messen der Servogeschwindigkeit

Durch Anwendung dieser Messung kdnnen wir die Zeit feststellen, in welcher das Servo von
einer definierten Position in eine andere bergeht. Die Messung kann entweder ohne Belastung
oder am installierten Servo direkt im Modell bei konkreten Hebelverhdltnissen durchgefihrt
werden. Die Impulslange der ersten Endlage des Servos kann im Bereich von 1,024 bis 1,400 ms
und der zweiten Endlage im Bereich von 1,600 ms bis 2.047 ms eingestellt werden. Wenn wir z.
B. die Geschwindigkeit bei einer Drehung der Austrittsachse des Servos um 60° messen wollen,
muss diese Einstellungz. B. mit Hilfe eines Winkelmessers durchgefihrt werden.

SchlieBen Sie den Akku und das Servo an, stellen Si mit den Tasten L und R die Funktion
SERVO SPEED ein. Mit den Tasten U und D stellen wir die erste Endlage des Servos ein. Dann
gehen wir mit Hilfe der Taste R zur Einstellung der zweiten Endlage tiber, die auch mit den Tasten
U und D eingestelltwird.

Die Messung wird gestartet. In der Anzeige zeigt sich die resultierende Zeit des Servos, die
zur Fahrt von einer eingestellten Position zur zweiten in Sekunden gebraucht wird. Diese
Messung kénnen Sie beliebig wiederholen, ggf. andere Endlagen einstellen.

Wirwiinschen Ihnen mit unseren Produkten viele angenehme Stunden.

JETImodels.r.o, Lomena 1530, 742 58 Pribor,
www.jetimodel.com, e-mail: jeti@jetimodel.cz
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BOX [mimy

Vyrobky komunikujici
oL € s JETIBOXem jsou oznaceny logem
oo™ JETIBOX COMPATIBLE

JETIBOX mini je zobrazovaci jednotka urcend pro sledovani hodnot popf. nastavovan{ parametr
pripojenych zafizeni. Diky svym malym rozmériim Ize JETIBOX mini jednoduse upevnit k
vysflaci a jeho prehledny podsvétleny displej nabizi skvélou Citelnost za jakéhokoliv pocasf.
VeSkerdz afizenis chopnak omunikovats t ermindlemJ ETIBOXm inij souo znaCenyl ogem
JETIBOX COMPATIBLE.

Popis X
Tlacitko vpravo U

Tlaéitko doli R
Tlacitko nahoruD

Tlacitko vievo L

Dominantni &sti JETIBOXu mini je dvourddkovy LCD display s podsvétienim. JETIBOX mini m&
dva komunikagni vstupy. Vstup urceny pro trvalé spojeni s vysilatovym modulem je vyveden
tfivoditovym kabelem ukonZenym konektorem JR (,Vstup Tx*). Vstup oznateny ,Bxt.” je
vyhrazeny pro kratkodobé pifipojent zarizent, které chceme nastavoval/ prohlizet jako jsou napr.
prijimate, senzory, requlétory atd.

Po obvodu krabitky se nachézi 3est funk&nich tlatitek. Tatitkem oznatenym jako ,Ext./Tx" je
mozné vybirat aktivni vstup. Pokud stisknete toto tlatitko, na displeji se zobrazi upozorndni
LACTIVATED INPUT“ a n4sledn& se zmé&nf aktivni vstup. Tlatftko s popisem ,Backlighting*
zapindavypind podsvétienfdispleje. Po stisknut se na displeji zobrazfupozorngnf ,BACKLIGHT
ON“ - podsvétlenf zapnuto nebo ,BACKLIGHT OFF* podsv&tienf vypnuto. Z diivodu snfZenf
spoteby JETIBOXu mini, tedy vy33f vydrZe vysflatové baterie, je podsvétienf displeje nutné vZdy
po kaZdém zapnutf aktivovat jinak je vypnuto. Zbyvajfcl Etyfi tlacitka jsou navigatnf a urujf smér
pohybu vmenu plipojeného zatfzenf dle jejich popiskd.

11



Napajeni
JETIBOX mini Ize napdjet pouze ze ,Vstupu Tx" a to v rozsahu 5 — 12V. Zafizenf pfipojené ke

vstupu ,Ext.“ jiZ neni nutné externg napajet. Viyjimku tvori pouze reguldtory OPTO. Pokud je
Jetibox napajen z vysilatového modulu, nedoporu€ujeme trvaly provoz zafizeni na vstupu , Ext.”.

Vstup Ext.
(Senzor, pfijimac...)

Vstup Tx ——— >
(DUPLEX vysilag ,Tx")

Montaz
JETIBOX mini je uzpdsoben k montaZi na pultové vysilace, které maj sadu pozic pro prepinace
(napr.: Graupner MC-18, Futaba FC-16, atd.). K JETIBOXu mini je dodavdna montdZni sada,
ktera obsahuje: 2x $roub, 2x matice, 1x plastovy kryt konektoru JR. Ctvercové hlavy Sroubi
zasuneme ze zadni strany JETIBOXu mini do otvorli a nastavime rozte, kterd je urcend
vzdalenosti dér na vysflaci (otvory urcené pro prepinace). Proviékneme tivodicovy kabel jednou
7 pozic pro prepinac a nasledng vsuneme JETIBOX mini se JR Konektor
Srouby. Na Srouby nasadime matice a zaSroubujeme je, tim
pevné upevnime JETIBOX mini k vysilagi. Konce
tfivodicového kabelu zasuneme do plastového krytu
konektoru v pofadi podle obrazku nize. Pozor dbejte na  para

spravné pofadi voditfi. Sestaveny konektor zasuneme do  oransovy vodic 2[‘]‘::'5;‘;/0
vysflatového modulu Duplex. x ¢
Napéjeni +
cerveny vodic
Technickeé l'ldaie Rozméry 75x31x16 mm
Hmotnost 429
Napéjeni 5-12V
Zaruka Odbér bez/s podsvétleni 12/25mA

Na vyrobek se poskytuje zdruka 24 mésicti ode dne prodeje za predpokladu, Ze byl provozovan v
souladu s timto ndvodem, na predepsané napéti a neni mechanicky poSkozen. Zarugni i
pozdrucni servis poskytuje vyrobce.
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(® Products marked "JETIBOX COMPATIBLE"
SoW® > communicate with JETIBOX

The JETIBOX mini display is used for data readout and parameter adjustment of hooked up
equipment. Due to small size it can be easily fixed to the transmitter and its clearly arranged
backlighted display enables excellent readability at any weather coditions. Equipment
designated by the JETIBOX COMPATIBLE label is JETIBOX mini compatible.

Description Button right U

Button down R
Button up D

Button left L

The dominant part of the JETIBOX mini is the two line LCD display with background lighting. The
JETIBOX mini offers two communication inputs. The input for a permanent connection to the
transmitter module is implemented via a triple core cable with JR connector (,Input Tx"). The
input labelled by ,Ext.“ serves as transient connector of egipment which has to be set up or
supervised as for instance recsivers, sensors, controllersa. s. ..

There are six functional push buttons arranged at the box circumference. By pushing the button
with the label , Ext./Tx" you may choose the active input. After pushing this button there appears
anotice ,ACTIVATED INPUT" in the display and the corresponding input becomes activated.
The button labelled ,Backlighting" switches lighting of the sreen background on and off. After
pushing the button there appears a message ,BACKLIGHT ON* in the display — backlighting is
on, or ,BACKLIGHT OFF* — backlighting is off. In order to reduce current consumption of the
JETIBOX mini and on the contrary to increase operating time of the transmitter battery
backlighting of the display must be activated everytime after switching on, otherways it will stay
switched off. With the remaining four buttons you may navigate through the menu of the
connected equipment corresponding to the equipment manual.
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Voltage supply

The allowed JETIBOX mini voltage supply of 5 to 12V is only applicable via ,Input Tx". The
equipment connected to input , Ext." must not be connected to an external supply. An exception
comprise OPTO controllers. If the Jetibox obtains its current supply via the transmitter module
we do not recommend continual operation of the equipment at the input , Ext.”.

Input Ext.
(Sensor, receivers..)

Input Tx ——»
(DUPLEX transmitter ,,Tx”)

Assembly

TheJ ETIBOXm inih asb eend esignedw itht hei ntentiono fa ttachingi td irectlyt op anel
transmitters comprising mounting positions for auxiliary switches (for inst.: Graupner MC-18,
Futaba FC-16, a. s. 0.). The JETIBOX mini package contains an assembly set with the following
hardware: 2x bolts, 2x nuts, 1x plastic JR-connector body. Insert the bolts with square heads
from the backside into holes provided in the JETIBOX mini and adjust their spacing according to
the hole spacing of the transmitter (available openings for

auxiliary switches). Stick the triple core cable through one of JEEROneKIs
the available auxiliary switch assembly hole and shift the
JETIBOX mini with bolts into position. Put nuts on the bolts

and finish attachment of the JETIBOX mini to the transmitter  para

by tightening them properly. Insert ends of the triple core  orange cavle anetgb/é

cable into the plastic JR-connector body corresponding to Iy

the sequence shown inthe picture below. Please pay attention '::;’:;b;

to the correct sequence of the cables. Plug-in the completed

connector into the Duplex transmitter module. Dimensions [mm] 75x31x16]

= Weight [g] 2

Technical Data Voltage supply V] 512

warrantv Current consumption without/with backlight 12/25mA

Forthe product we granta warranty of 24 months from the day of purchase under the assumption
that it has been operated in conformity with these instructions at recommended voltages and that
it has not been damaged mechanically. Warranty and post warranty service is provided by the
manufacturer. We wish you sucessful flying with the products of: JETImodel s.r.o. Pifbor,
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Jeti Produkte, welche mit der JetiBox
h1\a“‘ kommunizieren, werden mit dem
<oW’ Logo "JetiBox compatible" gekennzeichnet.

Die JETIBOX mini dient als Display zum Ablesen von Daten und zur Einstellung von Parametern
angeschlossener Gertite. Dank der kleinen Abmessungen kann die JETIBOX mini einfach am
Sender befestigt werden und ihr tbersichtliches Display mit Hintergrundbeleuchtung
ermdglicht eine ausgezeichnete Ablesbarkeit bei jedem Wetter. Alle mit der JETIBOX mini

kompatiblen Gerate tragen die Bezeichnung JETIBOX COMPATIBLE.
Beschreibung

Button right U
Button down R

Button left L

Einen dominierenden Teil der JETIBOXu mini bildet das zweizeilige LCD-Display mit
Hintergrundbeleuchtung. Die JETIBOX mini bietet zwei Kommunikationseingénge. Der Eingang
filr die dauerhafte Verbindung mit dem Sendermodul ist Uber ein dreiadriges Kabel mit JR-
Stecker herausgefuhrt (,Eingang Tx“). Der mit ,Ext. bezeichnete Eingang ist fir kurzzeitig
benutzte Verbindungen mit Geréten wie z. B. Empféingern, Sensoren, Controller usw. bestimmt,
die eingestellt oder iberwacht werden sollen.

Am Umfang des Geh4uses befinden sich sechs Funktionstasten. Uber die mit ,Ext,/Tx"
bezeichnete Taste kann der aktive Eingang ausgewhlt werden. Falls Sie die Taste betétigen,
erscheint im Display der Hinweis ,AGTIVATED INPUT" und der aktive Eingang stellt sich
entsprechend ein. Die Taste mit der Bezeichnung ,Backlighting” schaltet die
Hintergrundbeleuchtung des Displays ein und aus. Nach Tastenbetatigung erscheint im Display
der Hinweis ,BACKLIGHT ON" — die Hintergrundbeleuchtung ist eingeschaltet, oder
L,BACKLIGHT OFF* — die Hintergrundbeleuchtung ist ausgeschaltet. Um den Stromverbrauch
der JETIBOX mini abzusenken und damit die Betriebszeit des Senderakkus zu verldngern, muss
die Hintergrundbeleuchtung des Displays bei jedem Einschalten neu aktiviert werden, sonst
bleibt sie abgeschaltet. Die Gbrigen vier Tasten dienen zur Navigation und bestimmen die
Bewegungsrichtung im Mendi des angeschlossenen Geréts It. Gerétebeschreibung.
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DE Stromversorgung
Die JETIBOX mini kann nur dber den ,Eingang Tx" mit einer Spannung zwischen 5 — 12V
versorgt werden. Das an den Eingang ,Ext." angeschlossene Gerdt muss nicht mehr extern
versorgt werden. Eine Ausnahme bilden hier nur die Controller OPTO. Wenn die Jetibox tiber das
Sendermodul mit strom versorgt wird, empfehlen wir nicht den Dauerbetrieb des Gerates am
Eingang Ext.". Eingang Ext.

(Sensor, empfégner..

Eingang Tx—»
(DUPLEX sender ,, Tx”)
Montage

Die JETIBOX mini ist fiir die Montage an Pultsendern vorgesehen, die eine Reihe von
Montagepositionen fiir Umschalter haben (z. B.: Graupner MC-18, Futaba FC-16, usw.). Mit der
JETIBOX mini wird ein Montagesatz mit folgendem Inhalt geliefert: 2x Schrauben, 2x Muttern,
1x Kunststoffkorper fiir JR-Stecker. Die Vierkantképfe der Schrauben werden von hinten in die
(ffnungen der JETIBOX mini eingeschoben und auf den Lochabstand eingestellt, der durch den
Lochabstand der Bohrungen im Sender gegeben ist (die fiir Umschalter bestimmten
Bohrungen). Das dreiadrige Kabel wird durch eine der Umschalter-Montagepositionen
durchgefédelt und dann wird die JETIBOX mini mit Schrauben JR Konektor
eingeschoben. Auf die Schrauben werden die Muttern
aufgedreht und festgezogen, wodurch die Befestigung der
JETIBOX mini am Sender vollzogen ist. Die Enden des
dreiadrigen Kabels werden in den Kunststoffkorper des JR- pata
Steckers in der im unteren Bild dargestellten Reihenfolge Leiter orange

power -

4 i IR Leiter b
eingesetzt, Achten Sie bitte auf die richtige Reihenfolge der 2\ Elter £
Leiter. Der komplettierte Stecker wird in das Duplex- g s
Sendermodul eingesteckt. Abmessungen 75x31x16
i Gewicht 42
Technische Daten :
\lersorgungsspannung 5-12V
Garantie Stromverbrauch ohne/mit Hintergrundbeleuch|  12/25mA

Fir das Produkt wird eine Garantie von 24 Monaten nach Verkaufsdatum unter der
Voraussetzung gewdhrt, dass es in Ubereinstimmung mit dieser Anleitung mit der
vorgeschriebenen Spannung betrieben worden ist und keine mechanischen Schaden aufweist.
Der Service wird im Garantiefall und auch danach vom Hersteller durchgefiihrt.
Angenehme Flugerfahrungen wiinscht Ihnen der Hersteller: JETImodel s.r.o. Pribor
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