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PRECAUCIONES ]

(L)
No ensamble y opere el dispositivo antes de leer el manual de usuario.

R

El dispositivo sélo podra ser desmantelado o reparado por MEGA DETECTION Gmbh o sus
centros de servicio autorizados. La des asociacion/infiltracion no autorizada de los componentes
internos del monitor principal u otras unidades por cualquier motivo cancela la garantia.

J_IE
No almacene el dispositivo y sus componentes bajo temperaturas extremadamente bajas o altas
durante largos periodos (la temperatura de almacenamiento preferida es de -20° C a 60° C/-4° F

a 140° F).

/4

No utilice el dispositivo en interiores. El dispositivo puede dar constantemente sefiales de
objetivo en interiores ya que hay muchos metales. Utilice el dispositivo al aire libre, en
campos abiertos.

()

Por favor, no sumerja el dispositivo ni sus accesorios en agua. No exponga el equipo a ambientes
excesivamente hiimedos.

No deje otro detector o dispositivo electromagnético cerca del dispositivo (a una distancia de
menos de 10 metros por 30 pies)

faig

Proteja la unidad principal del dispositivo de impactos durante el uso normal. Para el transporte,
coloque el detector cuidadosamente en el cartdn original y aseglrese con un embalaje resistente a
los golpes.

A

Mantenga el dispositivo alejado de sus zapatos mientras camina. El dispositivo puede detectar
minerales en usted o dentro de sus zapatos como blancos.
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Geophysical Measuring Instruments

No se podra reproducir ninguna parte de esta guia, incluidos los productos y programas descritos
en ella. Cualquier uso de material, reproduccion, almacenamiento, o traduccion de esta
informacion sin permiso previo de MEGA DETECTION Gmbh esta sujeto a la responsabilidad legal
de su titular.

MEGA DETECTION invita a todos los usuarios a garantizar que la adquisicién y uso de este tipo de
equipos cumpla con las leyes y reglamentos de los paises y no se responsabiliza de las
consecuencias juridicas si las leyes establecen lo contrario.

MEGA DETECTION no apoya en todos los casos ni ninguno de sus directores, funcionarios,
empleados, y agentes autorizados dafios indirectos, especiales, incidentales o consecuentes
(incluyendo dafios por pérdida de intereses, pérdida de negocio, pérdida de uso o datos,
interrupcién de negocios, y similares), incluso si la empresa fue notificada de la posibilidad de
tales dafos derivados de cualquier defecto o error en este manual o producto.

Las especificaciones e informacion contenida en esta guia se publican Unicamente para uso
informativo y estan sujetas a actualizacion periddica en cualquier momento sin previo aviso al
usuario.

Los productos y nombres de empresas que aparecen en esta guia pueden ser marcas
registradas, y los derechos de autor estan reservados para las empresas relacionadas, y
mencionarlos aqui sélo se utiliza para la identificacion y en beneficio del propietario, sin infringir
intencionalmente los derechos de propiedad de estas empresas.

MEGA DETECTION no se hace responsable por un malentendido de este manual ni de hacer un
mal uso del dispositivo en violacidn de las instrucciones de esta guia.

ﬂMﬂ DETEﬁ

METAL DETECTION TECHNOLOGY

Copyright © Mega Detection (© 2021 Todos los derechos
reservados)




INTRODUCCION |

M=
DETECTION

METAL DETECTION TECHNOLOGY
Con el equipo de ingenieria, investigacion y desarrollo de Mega Detection, un suefio ahora es una realidad
con Gold Star 3D Scanner.
Un detector de metales integral con multiples tecnologias de deteccion dentro de un solo dispositivo
proporciona a los prospectores todas las herramientas necesarias para detectar tesoros enterrados.
El Escaner 3D Gold Star integrado contiene ocho sistemas diferentes para buscar oro, metal, y RESTOS
arqueoldgicos con tecnologia avanzada y faciles de usar al mismo tiempo.

Sistema de exploracion de tierra

Sistema automatico de localizacién de alto alcance
Sistema manual de localizacion de alto alcance
Control del sistema de localizacion de alto alcance
Sistema idnico

Sistema bidnico

Sistema de transmision en vivo

Sistema de puntero de pin

Gracias por elegir el producto Gold Star 3D Scanner de Mega Detection. Para mas informacion,
puedes visitar nuestra pagina web.







CONTENIDO DEL PAQUETE)

Unidad principal

Sensor IMTU
Sensor V.S.T

M.G.S 60 Scanner

Conector Base
Bateria de iones de litio

Vara Superior (Eje)

Vara Mediana (Eje)

Vara Inferior (Fje)

O OONONUT A WN—

Reposabrazos (Soporte)

Antenas de largo alcance (x2)

Auriculares

—_
wWN—O

Caja de accesorios que incluye:

A-Torniftoy Tuerca M-:G:S(x2)
B.Arandela para vara de plastico (Eje)

D.Adaptador de corriente universal

E-CabtedeAuriculares
F. Cargador de Bateria (220V)




SISTEMA AUTO. LRL
SISTEMA MAN. LRL
SISTEMA CTRL LRL

SISTEMA IONICO
SISTEMA BIONICO

SISTEMA DE
TRANSMISION EN
VIVO

SISTEMA DE
PUNTERO PIN

SISTEMA DE ESCANER DEL SUELO




ENSAMBLAJE |

1 Conectar la antena en el dispositivo como se muestra en la imagen

\_-

y\?\&’. R

AN

\

Sistema Ionico (sin el no. 1)
Sistema Bidnico (sin el no. 1)

88
® 5
Es5
2825
5230

3 Usar el conector de alimentacion para conectar la bateria

2 Conectar el Sensor I.M.T.U en el dispositivo




Sistema de Puntero

transmision en vivo
Pin

Sistema de

mo se

V.S.T al dispositivo co

1 Conectar el sensor

10



Sistema de escaner de suelo

- B

= J

1 Juntar la tuberia mediana dentro de la tuberia superior.
2 Ensamblar el escaner y la tuberia inferior utilizando el tornillo y tuerca especificadas.
3 Juntar la bateria al soporte de mano para que el clip de la bateria esté en su lugar especifico.

4 Conectar el cable del escaner a la base del conector.

5 Poner el dispositivo en el soporte como se muestra

en la pagina siguiente.

6 Conectar la baterfa al dispositivo.

11



Juntar la unidad principal en el soporte

2 Ajustar la unidad principal y el riel de
soporte como posicion paralela

3 Poner la unidad principal en el riel hasta
que se escuche un sonido procedente del
pasador de blogueo

1 Presionar la cerradura para asegurar en el soporte

2 Tirar de la unidad principal hacia el lado frontal

1 Preparar la unidad principal y la unidad de pila

12



Para ajustar el angulo de la vista de la unidad principal en el soporte, existe
una opcion que el usuario puede utilizar. Esta opcion ayuda a fijar la posicion
del dispositivo en el soporte para que los usuarios puedan ver la pantalla de
visualizacion lo mejor posible.

~

2 Ajusta la unidad principal como el angulo que se requiera y vuelve a cerrar el tornillo

13



(TECLAS DEL PANEL

" GOLDSTAR
1) SCANNER

/4

www.Megalocators.com

5)

1. Botdn de 2. Botdn de atras (Regresar)

encendido

4, @ Botdn de inicio
3. Botdn de
k

Okay

(D}

=
>

5. Flechas del control de ajustes (Derecha - Izquierda - Arriba - Abajo))

14



AJUSTES |

Encender

Para encender la unidad principal, conecte la bateria a la unidad principal, a continuacion, conecte la
bateria pulsando una vez el botdn de encendido de la bateria y, a continuacion, presione

unidad principal.
Apagar
Para apagar la unidad principal, basta con

: |
pulsar la tecla de encendido ,cuando
aparezca el mensaje de confirmacion, elija
“Si” para confirmar, o “No” para cancelar.
Después de apagar el dispositivo pulse dos
veces en el botdn de encendido de la bateria
para apagar la bateria.

Ajustes
Puede configurar el dispositivo seleccionando

Configuracion en el menu principal

Ir a configurar icono y pulsar

TURN OFF

Do you want to turn off the device?

r

MAIN MENU

MAIN MENU

SETTINGS

15



(AJUSTES

— -t -

DATE & TIME SECURITY Use esta opcion para ahorrar energia al usar
- el dispositivo.

Powet. Baver \ ) Con esta opcion, la duracién de la bateria
puede aumentarse al menos en un 50%,
depende del sistema de blsqueda y del tipo
de sonda conectada.

DATE & TIME

SETTINGS

= DATE & TIME SECURITY

&x
g SetDate

T e Set Time
Fecha @@

1. Use las flechas de izquierda/derecha

2. Para seleccionar el elemento “fecha

y hora” luego pulse

3. Use las flechas d&% arriba/abajo para
mENae seleccionar

v “Establecer fecha” luego presione

4. En esta ventana use flechas para

seleccionar la Fecha correcta luego

Press OK to save

después de configurar cada una

5. Presionar. Para guardar

16



AJUSTES |

6. Después de ajustar presione de nuevo
en la tecla ()para regresar a lo controles
del dispositivo

17



(AJUSTES

Hora - SETTINGS
1. Mientras see encuentra en el menu de
configuracion de fecha y hora use los
botones de @para seleccionar

“Establecer I—@" y luego pulse

Press DK to save

2. En esta ventana use las flechas para
seleccionar la hora correcta luego
después de configurar cada una presione

para guardar

Jespués de ajustarlo presione de nuevo
2n la tecla de (&) para regresar a los
~ontroles

= T =22

. . ) ) DATE & TIME SECURITY 4
To activate the device's security settings,

you must click on the security lock (N
dentro de la configuracion de seguridad.

1
Pin Lock

) Set Pin

Después de activar la opcion anterior, el cddigo
de bloqueo de seguridad se puede establecer
mediante la opcién “Establecer cédigo de
seguridad”.

Al operar el dispositivo por primera vez, el
dispositivo le pedira que introduzca el cddigo de
seguridad (contrasefia del dispositivo), que
obtiene del fabricante o a través del distribuidor
autorizado del dispositivo en su pais.

Se puede bloquear la opcién de bloqueo de
seguridad en el dispositivo para que el
dispositivo no requiera la entrada del codigo
después de cada operacion.




AJUSTES |

SETTINGS

LANGUAGE Puede utilizar este menu para restablecer la

configuracién del dispositivo.

Reset Settings Hay tres tipos de restablecimientos

1. Restablecer ajustes:
Al usar esta opcion todos los ajustes
en el dispositivo volveran a la
configuracion predeterminada, pero
conservara la Informacion guardada
en la memoria

Factory Settings

Clear Memory

2. Ajustes de fabrica:
Con esta opcidn, todos los ajustes
del dispositivo se revertiran a los
valores predeterminados de fabrica y
se borraran los datos de memoria

2. Borrar memoria
Al usar esta opcién la memoria los
datos se borraran

Después de seleccionar la opcion de restablecer,
aparecera una ventana de confirmacién. Al hacer
clic en “Si” en esta ventana, se restablecera.

SETTINGS

Puede controlar la configuracién de la

RESET SCREEN ’
pantalla usando este menu.
@ e @ ) Modo de suefo: By
- - Al activar esta opcion, la pantalla
O Brightness del dispositivo se ira a dormir en

ausencia de actividad alguna.
Brillo

El usuario puede controlar el brillo

de la pantalla usando esta opcidn.

19



(AJUSTES

LANGUAGE - SETTINGS T 3

La interfaz del software del dispositivo esta
disponible en 12 idiomas, a saber: RESEY SCAEEN LANGHARE

1. Inglés 2. Aleman 3. Espafiol

4, Frgncés 5. Italiano 6. Ruso &) chaowe taneuses &

7. Turco 8. Chino 9. Hebreo

10. Urdu 11. Arabe 12. persa To
Para cambiar el idioma, el usuario tiene que
ir a la pestafia de idioma, luego elegir
“Cambiar idioma” usando las teclas de flecha
Arriba/Abajo, luego presione Aceptar, luego
elegir el idioma preferido usando las teclas
de flecha Izquierda/Derecha, luego presione e e
Aceptar.

I

Deutsch Espaiol Frangais Italiano

-~

2ec

Turkge  Chinese

El usuario puede controlar el sonido del
dispositivo utilizando este mend. = =lABAN

Nivel general del volumen: sounD
Use esta opcion para controlar el sonido de
todo el dispositivo. & senerat votume
Keypad Volume
Volumen del teclado:
Use esta opcion para controlar el volumen del 3\ Scan Volume
sonido del teclado

Volumen del escaner:

Use las flechas de arriba/abajo para
seleccionar el ajuste de sonido que necesite
cambiar y luego presione OK y luego use las
flechas Izquierda/Derecha para cambiar el
volumen del sonido

20



AJUSTES |

SETTINGS

Esta pantalla incluye toda la informacién del
dispositivo
= o 1. Version del dispositivo
s i 1.0.8 2. Version de software
Modsl 1.9.21 3. Modelo de Dispositivo
Serlal Number 6M-GLD-201234 4. NUmero de serie
Mede in aermeny T 5. Pais del fabricante

Después de completar todos los procesos
de configuracién, aparecera la siguiente
ventana en la pantalla

SETUP DEVICE 2 wox @R 10:25

v

Setup has finished.

21






ESCANER DE SUELo]

ESCANER DE SUELO

El sistema de exploracion terrestre es un sistema completamente nuevo en nuevos dispositivos de
Mega Detection con tecnologia nueva y mejorada.

Este sistema ayuda al usuario a escanear el suelo y crear una visualizacion 2D en la pantalla del
dispositivo o visualizacion 3D en cualquier tableta Android compatible a través de la aplicacién Multi
Visual Analyzer.

Este sistema puede buscar y encontrar entierros y cavidades subterraneas como tuneles y sétanos
facilmente para el usuario, con mayor velocidad y precision.

Seleccionar el sistema B . e

Para comenzar a utilizar el sistema de
exploracién del suelo, seleccione este
sistema en el menu principal.

Aviso

/" Inmediatamente después de ingresar a N
cualquier sistema de busqueda desde el menu
principal, aparecera un video, que notificara
los pasos de montaje del dispositivo. En caso
de cualquier error en el montaje o instalacion
de una pieza incorrecta que no se ajuste al
sistema seleccionado, aparecera un video de
advertencia en la pantalla del dispositivo con
K respecto al error exacto. Y

GROUND SCAN

Después de seleccionar el sistema “Ground
Scan” en el menu principal, aparecera una
nueva pantalla para seleccionar el
dispositivo en el que se mostraran los
resultados.

Existen dos opciones: “Dispositivo” vy
“Tablet”.

Seleccionar “Dispositivo” en esta lista
significa que el usuario puede ver los
resultados directamente en la pantalla del
dispositivo.

Seleccionar “Tablet” en esta lista significa
que el usuario puede ver el resultado en el
dispositivo tableta que vino con el
dispositivo que incluye la aplicacién Multi
Visual Analyzer para mostrar los resultados
visualmente.

Configuracion para mostrar
resultados en pantalla del
dispositivo

Modo

En esta pantalla el usuario puede elegir el
21

Automatic




(ESCANER DE SUELO

modo de escaneo y existen dos opciones:

Modo Manual

El usuario realiza el proceso de escaneo
manualmente, es decir, las mediciones del
registro manualmente en cada punto de
escaneo.

22



ESCANER DE SUELo]

MODO AUTOMATICO

En este caso, el dispositivo escaneara automaticamente los puntos sin intervencion del usuario, ya
que escanea los puntos automaticamente con un intervalo entre cada punto. El usuario sélo tiene
que pulsar el botén de inicio de la siguiente linea de escaneo.

Utilice las teclas de flecha Izquierda/Derecha para elegir el modo de escaneo apropiado y, a
continuacién, presione la tecla OK.

Ruta
o e » En esta pantalla, el usuario puede especificar
la direccién de la ruta de escaneo, que incluye
dos opciones:
1- Una Direccion: el escaneo de suelo se
realiza para cada linea con la misma direccién,

_ : es decir, la direccion del escaneo es de
k ' TT acuerdo con las lineas paralelas y una
T\ - distancia entre ellas.

One 2 - Zigzag: En este caso, la siguiente linea de
Plozes A - escaneo comienza al final de la linea de
escaneo anterior (mientras deja una distancia
de desplazamiento), lo que significa que cada
dos lineas sucesivas se escanean en la
direccién opuesta.
Seleccione su modo de ruta de escaneo
preferido utilizando las teclas de flecha
Izquierda/Derecha y, a continuacion, presione
la tecla OK.

) B Tamaiio

El usuario puede elegir las dimensiones del area
de escaneo utilizando esta pantalla, las cuales
son:

Ancho (Lineas)

13 Es el nimero de lineas de escaneo y se puede
configurar usando las flechas Arriba/Abajo,
luego presione la tecla OK.

Altura (Pasos)

Este nimero expresa el nimero de pasos o
puntos de escaneo para cada linea, y se puede
cambiar utilizando las flechas Arriba/Abajo y
luego presionando la tecla OK.

Height

Para entender la diferencia entre lineas y pasos, mire la siguiente figura:

Cuando el usuario se queda derecho en el drea de busqueda, cada paso que da hacia adelante se
denomina punto de escaneo o paso, y cada vez que el usuario se mueve hacia la izquierda o hacia
la derecha, se llama linea de escaneo, lo que significa que se mueve a una nueva linea de
escaneo.

23



(ESCANER DE SUELO

Paso 3

(Paso 4\;
(aso )

(Paso Z}

(Paso 1\,

(Ll'nea D @'nea 2) (l'nea 3) @'nea 4)

24



ESCANER DE SUELO]

Punto de Inicio

Aqui el usuario puede especificar el punto de
inicio del escaneo dentro del area y existen
dos opciones:

Izquierda: El inicio del escaneo esta en la

GROUND SCAN

esquina inferior izquierda del drea de escaneo A ’ i , ( )
3 . -)

Derecha: El inicio del proceso de escaneo es
desde la esquina inferior derecha del area de ol
escaneo. Se puede seleccionar la ubicacion del
punto de partida utilizando las teclas de flecha
Izquierda/Derecha, luego presionando la tecla
OK.

Escanear

Después de completar todos los ajustes
anteriores, el usuario vera una pantalla en la
que se muestran los ajustes elegidos a través
de los pasos anteriores.

Puede presionar el botén en la parte inferior
de la pantalla, “Pulse OK para escanear” para Manuat

Right

GROUND SCAN

Start Point

Alternative 10 x 10

N
=

Right

iniciar realmente el proceso de escaneo. —

¢Cémo usar?
Después de completar la configuracion, asegurese de que el
dispositivo esté montado completa y correctamente.

Sostenga el dispositivo de la siguiente manera, y aseglrese de que
estd sujetando el dispositivo fijo a su cuerpo sin moverse, luego
parece en el punto cero o en el inicio del drea de escaneo y presione
el botdn de inicio ubicado debajo del mango del dispositivo.
Mantenga estable la altura del M.G.S mientras se escanea, a una
distancia aproximadamente constante del suelo.

Asegurese de registrar el punto de escaneo en cada punto pulsando
el boton de inicio en modo manual antes de pasar al punto
siguiente.

Se debe observar el adrea minima de un area de exploracion
rectangular, ya que debe ser de al menos 3 x 3 metros de tamafo, y
las dimensiones del area de exploracion deben ser (3 x 3), (6 x 6), 0
(9 x 9), con una distancia de 30 cm entre cada punto de escaneo.




(ESCANER DE SUELO

Si hay un area desigual de tierra, primero limpie el area y acomddela lo mas plana posible antes de
realizar el escaneo.
Continue escaneando paso a paso segun la ruta de escaneo que selecciono (Direccion Unica o

Zigzag)

60 Cm

>

30Cm

30Cm

26



ESCANER DE SUELo]

Después de completar cada linea del proceso
de escaneo, vera una alerta en la pantalla lo
que significa que tiene que iniciar una nueva
linea de escaneo.

Cambie su posicion al inicio de la siguiente
linea y luego pulse el botdén de inicio ubicado
debajo del mango del dispositivo.

En la pantalla aparece una ventana que
incluye una cuadricula de celdas de acuerdo
con el nimero de lineas y pasos previamente
establecidos.

En el panel derecho, puede ver informacion
sobre el paso actual, una linea de escaneo
actual y un valor numérico de la sonda
durante el proceso de escaneo.

Cuando se complete el proceso de escaneo,
vera una alerta en la pantalla indicando que el
proceso de escaneo estd completo, presione
OK para salir.

Durante el proceso de escaneo, verd el
cambio de color de cada celda de la
cuadricula de acuerdo con el punto de
escaneo actual de acuerdo con los diferentes
colores. El usuario puede saber si hay un
objetivo bajo el suelo escaneado o no por el
color de cada celda.

( Aviso 1

/En el sistema de exploracion terrestre, el
dispositivo  recibi6 una tecnologia
especial, que es la posibilidad de un
control total del proceso de escaneo a
través de la aplicacion Multi Visual
Analyzer para obtener mas informacion,
siga la descripcion de Multi Visual

Current X

1

€4 Current line is completed. Please

press 'START' button for the next

line.
N

192.0

v
|

Current Y

11

Value

28.0

Verde: suelo natural normal

Azul claro: una pequefa cavidad

Azul: un gran hueco como un tdnel

Amarillo: una pequefia pieza de objeto metalico

Rojo: oro o grandes piezas de metal blanco

@nalyzer en este manual de usuario.




(ARCHIVOS ESCANEADOS

Archivos Escaneados

El dispositivo incluye una memoria para guardar los resultados del escaneo como archivos.
Esto significa que el usuario puede abrir un proceso de escaneo previo y volver a mostrar y analizar
los resultados en cualquier momento, incluso cuando el dispositivo no se encuentre en el area de

escaneo original.

MAIN MENU

SCAN FILES

Selected File:

086 p79

Seleccionar el sistema

Puede elegir la opcion “Archivos
escaneados” en el mend principal,
presionar la tecla OK y aparece una
nueva pantalla.

Esta pantalla incluye una lista de todos los
archivos guardados que puede abrir y revisar.

Utilice las teclas de flecha para seleccionar el
archivo guardado y, a continuacion, presione
Aceptar.

Cada vez que el usuario selecciona un archivo,
aparece una ventana emergente con tres opciones:

Abrir: Seleccione esta opcion y luego Aceptar para
abrir el archivo guardado

Eliminar: Seleccione esta opcién para eliminar el
archivo actual

Cancelar: Seleccione para cancelar la apertura del
archivo y volver a la lista de archivos.

26



ARCHIVOS ESCAN EADOg

Eliminar Archivo

En el caso de seleccionar eliminar de las
opciones, aparecera la siguiente vista.
Los usuarios pueden confirmar el proceso
de eliminacion usando esta ventana.

e
o,

File will be deleted:
091

Delete Cancel

i cuadricula de Pantalla

Esta opcién muestra u oculta las lineas de
cuadricula que representan el area de
escaneo, donde cada celda representa un
paso de escaneo (punto de escaneo)

¥ Escoger una celda de la cuadricula

Utilice esta opcién para seleccionar una
celda especifica de la cuadricula del area de
escaneo dentro de la pantalla de resultados
del escaneo.

Después de hacer clic en el icono de
busqueda, utilice las teclas de flecha del
teclado para seleccionar una celda

especifica.
Para volver a las herramientas de escaneo,
presione el botdn Atras. g

ede presiona DO
cada celda para mostrar el valor de resultado
exacto para cada uno de los sensores integrados
M.G.S 60 en la pantalla de resultados.
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[ARCHIVOS ESCANEADOS

% Filtro de Color

Utilice esta opcidn para ocultar o mostrar el
color verde (presentando un terreno normal),
y esto es Util para mostrar areas Utiles del
area de exploracion que incluyen blancos
metdlicos o huecos.

Promedio de
todos los
datos
escaneados

fundidad en cada azulejg

En la parte inferior de la pantalla de resultados del escaneo, se muestra una barra de informacién que
incluye varios campos de texto que muestran informacién sobre la celda seleccionada desde la
cuadricula, facilitando al usuario el analisis de los resultados.

Radios de color: las barras de tres colores (rojo - verde - azul) representan los porcentajes de cada
tipo de objetivo dentro de la celda especificada desde el area de exploracion.

Promedio: Este campo representa un valor promedio de todos los valores en los puntos detectados.

Profundidad: Cuando se realiza la seleccion en la celda, el valor de profundidad aparecera en la
barra de informacion inferior, y el usuario podra ver la profundidad en cada celda con esta opcién. Por
otro lado, este valor representa el valor de profundidad en la celda seleccionada en la pantalla de
resultados.
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LRL AUTOMATICO |
Sistema Automatico de Localizador de Largo Alcance [AUTO LRL]

Un sistema avanzado de busqueda cubre una gran distancia de exploracion dentro de una extensa area de
exploracion dentro del terreno especificado.

Este sistema busca automaticamente objetivos metalicos enterrados dentro del area de exploracion de acuerdo
con los ajustes establecidos previamente.

Esto reducira al maximo el area de busqueda, ahorrando esfuerzo, tiempo y costo para el prospector.

Seleccionar el sistema 4 RAa MER
Para comenzar a utilizar el sistema localizador
automatico de largo alcance, seleccione este
sistema en el menu principal y presione la tecla
OK.

Después de la seleccién del sistema, aparecera
una pantalla que incluye un par de pestafias para
establecer los ajustes de este sistema, que son:

Aviso

@ Inmediatamente después de ingresar a D
cualquier sistema de busqueda desde el menu
principal, aparecera un video, que notificara
los pasos de montaje del dispositivo. En caso
de cualquier error en el montaje o instalacion
de una pieza incorrecta que no se ajuste al
sistema seleccionado, aparecera un video de
advertencia en la pantalla del dispositivo con
C respecto al error exacto. )

Distancia

El dispositivo puede buscar objetivos para una
distancia de hasta 3,000 metros, y el usuario
puede cambiar el valor de distancia con las
teclas de flecha Arriba/Abajo.

Profundidad

Representa la profundidad méxima que el
dispositivo buscara objetivos dentro del
rango de 0 a 100 metros y se puede elegir
entre valores predefinidos utilizando las
teclas de flecha.

m p y
a escanear, asegurese de que el bloqueo del soporte de
la antena esté bloqueada. Para fijar el soporte de la
antena con el dispositivo.

Seguro del

soporte dela
antena
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¢Como usar?

Al pulsar el botén OK del teclado,
aparecera la siguiente pantalla,
incluida una grafica de barras
graduada hecha de rectangulos
con una linea roja en el medio.

Esta linea roja es el centro del
proceso de escaneo, o grado 0, y
luego el usuario dirige el
dispositivo hacia el lado frontal.

Durante el proceso de escaneo, el usuario se
encuentra en un punto fijo y mueve el
dispositivo sélo desde el centro hacia el lado
derecho lentamente segtn el indicador a una
velocidad de 90 grados; al llegar al extremo
derecho, el usuario comienza a regresar a la
misma velocidad desde el extremo derecho
hasta el centro.

Direccion Izquierda

Después de completar la configuracion, mantenga pulsado el
dispositivo, de la siguiente manera, y aseglrese de que estd
sosteniendo el dispositivo fijo a su cuerpo sin moverse, luego
pararse en el drea de busqueda y presione la tecla OK del teclado
para iniciar el proceso de escaneo.

Right Direction

y el usuario llegue al centro, el indicador
comenzara a ir al lado izquierdo y el usuario
también dirigird el dispositivo hacia el lado
izquierdo de acuerdo con el indicador también
a una velocidad de 90 grados al llegar al
extremo izquierdo, el usuario comienza a
regresar a la misma velocidad desde el muy al
extremo izquierdo.

Direccion Derecha
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LRL AUTOMATICO |

En este sistema, el usuario cubre 180 grados del perimetro que lo rodea sin moverse de su
lugar, s6lo moviendo el dispositivo de acuerdo con los indicadores de la pantalla.

REPORTE

Después de completar la busqueda en el SOLDsTAR e
area, puede hacer clic en “Siguiente” .
pulsando el botdn OK, para pasar al reporte
de resultados.

El uso de este informe ayudara a
determinar si esta area contiene o no alguin SILVER:
objetivo valioso.

Se pueden ver cuatro tipos de blancos en
esta pantalla (Oro, Plata, Hierro y
Diamante). El porcentaje de cada uno
muestra la relacion de probabilidad del
objetivo descubierto, y a través de él, se
puede conocer la naturaleza del objetivo.

REPORT

31



Control del Sistema Localizador de Largo Alcance [CTRL LRL]

El sistema localizador de control de largo alcance es una de las nuevas tecnologias y
caracteristicas importantes que se han integrado en el dispositivo, lo que permite al usuario
especificar el valor exacto de la frecuencia de blsqueda en la unidad MHz para buscar un tipo
especifico de metal o objetivo hecho de una mezcla especifica de metales, de este modo
asegurando resultados mds precisos al realizar bisquedas utilizando este sistema, el usuario
puede establecer multiples valores y opciones relacionadas con la busqueda.

A i Seleccionar el sistema

Para empezar a utilizar, seleccione este
sistema en el menu principal y presione la
tecla OK.

Después de la seleccién, apareceran varias
pantallas para establecer los ajustes de
este sistema, a saber:

CTRL LRL

Aviso

Inmediatamente después de ingresar a

cualquier sistema de busqueda desde el menu
principal, aparecera un video, que notificara

los pasos de montaje del dispositivo. En caso
de cualquier error en el montaje o instalacion

de una pieza incorrecta que no se ajuste al
sistema seleccionado, aparecera un video de
advertencia en la pantalla del dispositivo con
SOIL TYPE FREQUENCY DISTANCE k reSpeCtO al error exacto. J

CTRL LRL

Tipo de Suelo

i e ditenii Utilizando esta opcidn, el usuario puede especificar
S etaliic Slay B Ay el tipo de suelo en la zona en la que quiere
buscar.
Mineral Chalky Silty Los tipos de suelo disponibles que se han
agregado a este dispositivo son:
e Rocoso o Arcilla
- : e Suelo e Arenoso
')“'—'— o 2 : neutro e Mineral
e Suelo mixto e De yeso
K SOIL TYPE FREQUENCY DISTANCE e Metdlico
Frecuencia

El usuario puede ajustar manualmente el valor de la frecuencia de
busqueda de acuerdo con un tipo de objetivo especifico utilizando
esta opcion.

Los valores de frecuencia varian de 250Hz a 18000Hz Utilice las
m teclas de flecha para cambiar el valor y pulse OK.
FmssImsarava v Nota: El usuario puede cambiar el valor de frecuencia en 1000Hz
L ri n cambiar el valor por presionando las teclas de flecha Arriba/Abajo o las teclas de flecha
5 URlEIE puede . cambiar €l valo B2 de 250Hz presionando las teclas de flecha Izquierda/Derecha.
1000 pasos presionando las teclas

. : Nota: Cada 1000Hz equivale a 1kHz. Por ejemplo, si el usuario elige
arriba/abajo, y 250 pasos pulsando las 5000Hz, significa SkHz.

teclas izquierda/derecha.
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Distancia CTRL LRL
El usuario puede especificar la distancia a
buscar dentro durante el proceso de
busqueda.

Esto significa que el usuario puede buscar
dentro de un radio de esta distancia,
comenzando de 250 a 3000 metros.

El valor de distancia se puede cambiar
usando los botones de flecha
Izquierda/Derecha y pulsando Aceptar.

Nota: El usuario puede cambiar el valor de
distancia en 250 por cada pulsacién pulsando
las teclas de flecha Arriba/Abajo y en 50
metros pulsando las teclas de flecha
Izquierda/Derecha.

[ Aviso

El usuario puede cambiar el valor por 250
pasos presionando las teclas arriba/abajo y
50 pasos pulsando las teclas
izquierda/derecha.

SOIL TYPE FREQUENCY DISTANCE
:

Profundidad

Es el valor de la profundidad maxima que el
dispositivo puede buscar.

El valor de profundidad se puede establecer
eligiendo un valor de un conjunto de valores
predefinidos dentro del rango de 0 a 50
metros.

CTRL LRL

(0
profundidad 10 me
de flecha Arriba/Abajo y en un metro
pulsando las teclas de flecha
Izquierda/Derecha.

Escaner . —

Después de completar la configuracion
anterior, seleccione la pestafia de escaneo
utilizando las teclas de flecha (Derecha e
Izquierda), luego presione la tecla OK sobre
el botdn “Iniciar escaneo”.

DEPTH

Start Scan




(CONTROL LRL

¢Cémo usar?

Después de completar la configuracion, sostenga el dispositivo de la
siguiente manera, y asegurese de que esta sosteniendo el dispositivo
fijo a su cuerpo sin moverse, luego pare en el drea de blsqueda y
presione el boton OK del teclado para iniciar el proceso de escaneo.

Al pulsar la tecla “OK" del CTRL LRL
teclado en la ventana
anterior, aparecera la
siguiente pantalla:

Brdjula
Direccion de la

antena

Diref

cion de la mano

Herramienta

de alineacion

Vista de la

senal

Brujula: Indica la direccidén geografica del dispositivo (norte, sur, oriente, oeste...)

Indicador de antenas: Es un indicador semicircular; el cero en el medio expresa los valores del angulo de
inclinacién de las antenas segun la direccion hacia la derecha o hacia la izquierda dentro de un rango de 0 a 90
grados a la derecha y 90 grados a la izquierda.

Flecha Indicadora: Es un indicador rojo que se mueve de acuerdo con el angulo de inclinacién de las antenas
e indica el valor especificado en el indicador semicircular.

Herramienta de alineacién: Es un indicador graduado de color de arriba a abajo, y los puntos cero en el
medio de esta, expresan el angulo de inclinacion del dispositivo desde el horizonte, y los valores correctos se
muestran en verde.

.\
Soporte de la antena ——
Seguro )

[ Aviso ]

Después de ensamblar el dispositivo y antes de comenzar
a escanear.
Asegurese de que el bloqueo de la unidad de antenas esté
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Durante el proceso de escaneo, las antenas se n
moveran a la izquierda y a la derecha de acuerdo g
con el objetivo que se detecte.

El usuario debe cambiar su direccién de acuerdo a
la direccién de las antenas. Cada movimiento
aparecera en la pantalla para que sea mas facil
para el usuario. El usuario sélo debe seguir el
movimiento de la flecha indicadora para obtener la
direcciéon correcta, teniendo en cuenta que el
dispositivo en una posicién correcta respecto al
horizonte.
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(LRL MANUAL

Sistema de Localizacion Manual de Largo Alcance [MANUAL LRL]

En el sistema de localizador manual de largo alcance, los ajustes de blsqueda son ajustados
manualmente por el usuario de acuerdo a sus preferencias antes del inicio del proceso de
busqueda, y muchas opciones pueden ser personalizadas.

MAIN MENU ) F O 17:04

1IONIC

MANUAL LRL

) F = 17:10

TARGET DISTANCE

Diamond

DEPTH

DISTANCE |

M)

L 1 e A e i 5ol

El usuario puede cambiar el valor de distancia
en 250 metros pulsando las teclas de flecha
Arriba/Abajo, y en 50 metros pulsando las
teclas de flecha Izquierda/Derecha.

Seleccionar sistema

Para empezar a utilizar, seleccione este sistema
en el menu principal y presione la tecla OK.

Después de elegir, apareceran varias pantallas
para establecer los ajustes de este sistema,
que son:

Aviso

@ Inmediatamente después de ingresar a D
cualquier sistema de busqueda desde el menu
principal, aparecera un video que notificara los

pasos de montaje del dispositivo. En caso de
cualquier error en el montaje o instalacion de
una pieza incorrecta que no se ajuste al
sistema seleccionado, aparecera un video de
advertencia en la pantalla del dispositivo con
\_ respecto al error exacto. v

Objetivo

Expresa el tipo de objetivo a buscar y puede
elegir entre tipos  predefinidos. A
continuacién, se muestra la lista de todos los
tipos de destino de dispositivos.

e Plata ¢ Piedras preciosas
e Platino e Diamantes
e Hierro e Cobre
e Vetas de oro e Cavidad
e Tesoro de e Bronce
oro

e Metal de oro

El tipo de objetivo se elige utilizando los botones de flecha
Izquierda/Derecha y presionando OK

Distancia

El usuario puede especificar la distancia a buscar dentro
durante el proceso de blsqueda.

Esto significa que el usuario puede buscar dentro de un
radio de esta distancia, comenzando de 250 a 3,000
metros.

El valor de distancia se puede cambiar usando los botones
de flecha Izquierda/Derecha y pulsando Aceptar.
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Profundidad

Es el valor de la profundidad méxima que el
dispositivo puede buscar.

El valor de profundidad se puede establecer
eligiendo un valor de un conjunto de valores
predefinidos dentro del rango de 0 a 50
metros.

[ Aviso 1

El usuario puede cambiar el valor de
profundidad en 10 metros pulsando las teclas
de flecha Arriba/Abajo, y en un metro
pulsando las teclas de flecha
Izquierda/Derecha.

Escaner

Después de completar la configuracion
anterior, seleccione la pestafia de escaneo
utilizando las teclas de flecha (Derecha e
Izquierda), luego haga clic en el botdn
“Iniciar escaneo” y luego presione la tecla
OK.

SOLO s AR
ANNET

4

SCAN

DISTANCE

MANUAL LRL 0 = W 12:11

Distance

3000m

Start Scan
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¢Como usar?

Después de completar la configuracion, sostenga el dispositivo de la
siguiente manera, y asegurese de que esta sosteniendo el dispositivo fijo a
su cuerpo sin moverse, luego pare en el area de busqueda y presione el
botdn OK del teclado para iniciar el proceso de escaneo.

Al pulsar la tecla “OK" del : MANUAL LRL
teclado en la ventana i
anterior, aparecera la
siguiente pantalla:

antena

Direccion de

mano

Herramienta
de alineacion

Vistade la

senal

Brujula: Indica la direccidén geografica del dispositivo (norte, sur, oriente, oeste...)

Indicador de antenas: Es un indicador semicircular; el cero en el medio expresa los valores del angulo de
inclinacién de las antenas segun la direccidn hacia la derecha o hacia la izquierda dentro de un rango de 0 a 90
grados a la derecha y 90 grados a la izquierda.

Flecha Indicadora: Es un indicador rojo que se mueve de acuerdo con el angulo de inclinacién de las
antenas e indica el valor especificado en el indicador semicircular.

Herramienta de alineacion: Es un indicador graduado de color de arriba a abajo, y los puntos cero en el
medio de esta, expresan el angulo de inclinacion del dispositivo desde el horizonte, y los valores correctos se
muestran en verde.

—_—
Soporte de la antena —
| Aviso Seguro

Después de ensamblar el dispositivo y antes de comenzar
a escanear.
Asegurese de que el bloqueo de la unidad de antenas esté
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Durante el proceso de escaneo, las antenas se - MANUALLRL @ % mD 16:39
moveran a la izquierda y a la derecha de acuerdo

con el objetivo que se detecte.

El usuario debe cambiar su direccién de acuerdo a
la direccién de las antenas. Cada movimiento
aparecera en la pantalla para que sea mas facil
para el usuario. El usuario sdlo debe seguir el
movimiento de la flecha indicadora para obtener la
direccién correcta, teniendo en cuenta que el
dispositivo en una posicién correcta respecto al
horizonte.

L N
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IONICO

El sistema de blsqueda idnica se ha desarrollado de acuerdo con una tecnologia completamente
nueva, que es la primera de su tipo en detectores de metales y representa una mejora importante

sobre el sistema tradicional que existia antes.
La nueva tecnologia permite una deteccién mas

precisa de campos de iones resultantes de

objetivos metélicos enterrados bajo tierra gracias a la Unidad Inteligente Multi Transceptor
(I.M.T.U, por sus siglas en inglés) que asegura una recepcidén y procesamiento precisos de
sefales, con la capacidad de controlar algunos de los ajustes de sefial en la pantalla para asegurar

resultados precisos.

MAIN MENU

Sensitivity

Sensibilidad
Indicador I6nich

Ganancia
e trata de un valor que representa la intensidad de la sefal y se
epresenta en forma de un indicador circular cuyo valor también se
epresenta en porcentajes.
0s usuarios pueden controlar la intensidad de la sefial utilizando
ista opcion.
‘ara configurar el dispositivo para detectar objetivos grandes,
lisminuya este valor e incremente este valor para la deteccion de
llancos pequefios.

‘ara seleccionar y cambiar los dos indicadores anteriores, utilice las
eclas de flecha Izquierda/Derecha y, a continuacion, presione
\ceptar. Para cambiar el valor, utilice las teclas de flecha
\rriba/Abajo Y, a continuacion, Aceptar.

Seleccionar el sistema

Para empezar a utilizar, selecciona el sistema
idnico en el menu principal y, a continuacion,
pulsa la tecla OK

Aviso

@ Inmediatamente después de ingresar a
cualquier sistema de busqueda desde el menu
principal, Aparecera un video que notificara los

pasos de montaje del dispositivo. En caso de
cualquier error en el montaje o instalacion de
una pieza incorrecta que no se ajuste al
sistema seleccionado, aparecera un video de
advertencia en la pantalla del dispositivo con
respecto al error exacto.

Después de la seleccién, aparecerd una
pantalla, que incluye los siguientes
elementos:

Sensibilidad

Se trata de un indicador de sensibilidad de sefial
presentado en forma de indicador circular cuyo
valor esta en porcentajes.

Durante el proceso de busqueda, de acuerdo con
escanear el area circundante en busca de
objetivos, el sistema idnico hara un sonido especial
que representa la capacidad del objetivo y esta
relacionado con el valor de la distancia entre el
usuario y el objetivo.

El usuario puede cambiar el valor de sensibilidad
en cualquier momento para poder analizar el
sonido resultante, cuya intensidad cambia de
acuerdo con la distancia objetivo.

Indicador ionico:
Se trata de un indicador en forma de dos
circulos superpuestos
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¢Coémo usar?

Una vez completada la configuracién, asegurese de montar el
dispositivo exactamente como se muestra en la parte de montaje
de este manual.

Después sostenga el dispositivo como la imagen de abajo.
Durante el uso de este sistema, presionamos el botén de inicio
para reiniciar. Después movemos el dispositivo lentamente hacia
arriba y hacia abajo con la misma velocidad mientras el
dispositivo baja ligeramente hacia el suelo.

En el caso de una sefial de cierre, aparecera en el indicador i6nico
en la pantalla; el indicador aumenta con el aumento de la
intensidad de la sefial o conforme nos acercamos al objetivo, en
conjunto con la emision de una alerta acUstica gradual, el
aumento en la intensidad de la sefal el indicador aparece en rojo
si hay son metales, y el indicador aparece en azul si hay espacios.
Para asegurarnos de que la sefial es correcta, hacemos un reinicio
pulsando una vez el botén de inicio, pero en una direccion
diferente a aquella desde la que se recogid la sefial la primera
vez; este paso se repite mas de una vez si la sefial sigue
apareciendo, esto significa que la sefial es completamente
correcta.

Kdvertencia

No debe reiniciar la sefial desde un lado porque
perderemos la senal, y el dispositivo la tratara como un
nivel normal de la sefial.

[ Aviso 1

Después de ensamblar el dispositivo y antes de comenzar
a escanear asegurese de que el soporte de la antena esté
bloqueado para detener el movimiento de rotacion del
soporte.
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BIONICO

Este sistema de busqueda es similar al sistema de busqueda i6nica en cuanto al método de
trabajo y confiando en la unidad I.M.T.U para realizar el escaneo.

La diferencia, sin embargo, es que aqui, las senales idnicas son capturadas de un objeto metalico
especifico. Por ejemplo, desde el oro, entonces la busqueda se dirige hacia la captura de senales
idnicas similares a objetos metalicos enterrados bajo tierra dentro del area circundante.

Eso significa que, en el sistema de busqueda idnica, la bisqueda es aleatoria y libre, pero en el
sistema bidnico la busqueda se dirige de acuerdo a un tipo de objetivo especifico, es decir, de

Seleccionar sistema

Para empezar a utilizar, selecciona el sistema idnico en el
menU principal y, a continuacion, pulsa la tecla OK.

Después de la seleccién, aparecera una pantalla, que incluye
'« ) los siguientes elementos:

BIONIC

Sensibilidad

Se trata de un indicador de sensibilidad de sefial
presentado en forma de indicador circular cuyo
valor estd en porcentajes.

Durante el proceso de busqueda, de acuerdo con
escanear el drea circundante en busca de
objetivos, el sistema i6nico hara un sonido especial
que representa la capacidad del objetivo y estd
relacionado con el valor de la distancia entre el
usuario y el objetivo.

El usuario puede cambiar el valor de sensibilidad
en cualquier momento para poder analizar el
sonido resultante, cuya intensidad cambia de
acuerdo con la distancia objetivo.

s-pifi IR NEEEES.

Ganancia
Se trata de un valor que representa la intensidad de la

Circular Indicator Sensitivity ) sefial y se representa en forma de un indicador circular

- cuyo valor también se representa en porcentajes.
Signal Strength . } ; .
Los usuarios pueden controlar la intensidad de la sefal

utilizando esta opcion. Para configurar el dispositivo para

Indicador Circular: detectar objetivos grandes, disminuya este valor e

Se trata de un indicador en forma de cuatro circulos incremente este valor para la deteccién de blancos

superpuestos de diferentes didmetros, con cuatro pequefios  pequefios.

circulos en el exterior del segundo circulo. Para seleccionar y cambiar los dos indicadores
anteriores, utilice las teclas de flecha Izquierda/Derecha

Indicador de intensidad de sefal: y, a continuacioén, presione Aceptar. Para cambiar el

Se trata de un indicador horizontal conformado por valor, utilice las teclas de flecha Arriba/Abajo vy, a

rectangulos verticales cuyas alturas y colores cambian de continuacion, Aceptar.

acuerdo con la fuerza de la sefial y la proximidad de los

objetivos.
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¢Cémo usar?

Una vez completada la configuracion, asegurese de
ensamblar el dispositivo correctamente.

Agujero el dispositivo como la siguiente figura.

Apunte la cabeza IMTU hacia el objeto metdlico del tipo de
objetivo modelo que desee encontrar y luego presione el botén
de inicio del dispositivo para establecer el tipo de destino.

Al utilizar este sistema, movemos lentamente la unidad del
sistema idnico en todos los sentidos; en caso de que haya una
sefial cercana, aparecera en el indicador.

El indicador en este sistema aparecerd de manera estable en
caso de un campo similar al campo que se midi6, en conjunto
con una alerta sonora que indique el objetivo.

Si aparece la sefial, se puede confirmar volviendo al primer
objeto metalico y repetir la operacion.

VISO

No se reinicia este sistema, por lo que
cuando presionemos el botén de inicio,
sera el nuevo campo en el que coincidir.

( Aviso 1

Después de ensamblar el dispositivo y antes de
comenzar a escanear asegurese de que el soporte
de la antena esté bloqueado para detener el
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[TRANSMISI(')N EN VIVO
Sistema de Transmisién en Vivo [LIVE STREAM]

Una transmisién en vivo es un sistema desarrollado para detectar diversos metales ferrosos y no ferrosos en
tiempo real (tiempo real), es decir, en forma de transmision directa con una representacion visual directa de
la sefial de acuerdo con un color especifico que refleje la naturaleza del objetivo, por ejemplo, metal precioso,
oro o tunel.

El proceso de medicién de la sefial o el proceso de escaneo lo realiza la unidad V.S.T (Transceptor de sefal
alta vertical), que es una sonda al final de la cual hay un cono cuadrilateral en ambos lados hay barras que
consisten en muchos diodos emisores de luz o LEDs que cambian sus colores seguln el tipo de destino es
decir, dependiendo del objetivo que esté pasando la sonda V.S.T en este momento, por ejemplo, las luces
LED se iluminara en azul al pasar sobre una cavidad o espacio como un tunel y se iluminaran en rojo al pasar
sobre un metal precioso como el cobre o la plata, etc.

Las sefiales captadas por la sonda V.S.T estan representadas en la pantalla del dispositivo como una corriente
de color continua que cambia de color segun el tipo de objetivo potencial. De igual manera, el color sera rojo
al capturar una sefial de metal precioso, verde para el suelo, azul para la cavidad...

En conjunto con el indicador de cambio de color, el dispositivo hara tonos de sonido de acuerdo con el tipo de
objetivo cuya sefial fue capturada.

Ademas, el usuario puede ver una representacion visual de las sefales capturadas en cualquier tableta
Android compatible a través de Multi Visual Analyzer que muestre la gréfica de sefal en un grafico, y el color
del gréfico cambiaréd de manera similar dependiendo de la naturaleza de la sefial, es decir, el tipo de metal o
objetivo.

MAINMENU ) B Seleccionar sistema
Para empezar a utilizar, seleccione Live Stream
System en el menu principal y, a continuacion,

= presione la tecla OK.
| & ) [ Aviso
. @ Inmediatamente después de ingresar a D

cualquier sistema de busqueda desde el menu
LIVE STREAM principal, aparecera un video, que notificara
los pasos de montaje del dispositivo. En caso
de cualquier error en el montaje o instalacion
de una pieza incorrecta que no se ajuste al
sistema seleccionado, aparecera un video de
advertencia en la pantalla del dispositivo con
| respecto al error exacto. 4

Utilice la opcién Velocidad del escaner para
acelerar/ralentizar la velocidad de escaneo del
sensor. Para usarlo después de cambiarlo,
pulsa el botdn de inicio del dispositivo para
configurarlo.

Pantalla del Skcaner  Velocidéd del escaner) (Valor del esc3ner
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TRANSMISION EN VIVO |

¢COmo usar?

Una vez completada la configuracion, asegurese de montar el dispositivo exactamente como se muestra en la
parte de montaje de este manual. Al configurar el punto completo, el sensor VST verticalmente sobre el suelo
e inicia el proceso de escaneo. Asegurese de que no haya objetos metdlicos en sus zapatos, y mantenga
constante la distancia entre la sonda y el suelo. También, durante este procedimiento, el Sensor V.S.T debe
apuntar verticalmente hacia el suelo; no debe girar ni pivotar ni siquiera balancearse. Durante la operacién,
verd el cambio de color en la pantalla del dispositivo, y de acuerdo con el cambio de color, el usuario puede
saber si hay un objetivo bajo tierra o no.

En el lado derecho de la pantalla, hay 3 cajas las cuales son:

Valor: Indica directamente el valor de la sefal capturada por el sensor de busqueda. Los colores del
indicador cambian de acuerdo con el cambio de estos valores.

Velocidad: Utilice la opcién de velocidad del escaner para acelerar/ralentizar la velocidad del escaneo del
sensor; cualquier cambio en la velocidad pedirad al usuario que presione el botdn de inicio para aplicar los
nuevos cambios.

Sensibilidad: Utilice la opcion de sensibilidad para aumentar o disminuir la sensibilidad del sensor de
busqueda. Cualquier cambio en la sensibilidad pedird al usuario que presione el botdn de inicio para aplicar

las nuevas opciones.

Durante la transmision en vivo, las luces LED en el cabezal de la sonda V.S.T muestran el mismo color que la
pantalla, lo que facilita al usuario centrarse en el proceso de escaneo en lugar de mirar la pantalla. A
continuacién, se presenta una descripcién de las connotaciones de diferentes colores:

. I

Verde: suelo natural normal

Azul claro: una pequefa cavidad

‘ Azul: huecos grandes como un tdnel

]

Amarillo: una pequefia pieza de objeto

Rojo: oro o grandes piezas de metal blanco j

En el sistema de Transmision en Vivo, al dispositivo se
le proporciond una tecnologia especial, que es la
posibilidad de un control total del proceso de escaneo a
través de la aplicacion Multi Visual Analyzer para
obtener mas informacion, siga la descripcion de Multi
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(PUNTERO PIN

PUNTERO PIN

Este sistema se utiliza para determinar un objetivo metélico o cavidad con la identificacion
precisa de la ubicacion en la que se localiza el metal o cavidad enterrada a través de un sonido o
grafico que se muestra en la pantalla o representacion visual en la tableta.

El proceso de escaneo se realiza para blancos potenciales a través de la sonda V.S.T, pero con la
seleccion del Sistema Pin Pointer.

Seleccionar el sistema

Para empezar, seleccione el Pin Pointer

System en el menu principal y pulse OK.
MamMENG 0 B Después de la seleccién, aparecerd una
pantalla del sistema Pin Pointer, que incluye
los siguientes elementos:

Aviso

@ Inmediatamente después de ingresar a D
cualquier sistema de busqueda desde el menu
SOAN principal, Aparecera un video que notificara los
PIN POINTER pasos de montaje del dispositivo. En caso de
cualquier error en el montaje o instalacion de
una pieza incorrecta que no se ajuste al
sistema seleccionado, aparecera un video de
advertencia en la pantalla del dispositivo con
\_ respecto al error exacto. )

PIN POINTER ) T = Sensibilidad

Durante el proceso de busqueda y de
acuerdo con el escaneo objetivo, el

I dispositivo hara un tono de sonido especial
~anll I I I I I I I 111, con una presentacion grafica en la pantalla
que representa la presencia del objetivo.

Los usuarios pueden cambiar el valor de
sensibilidad en cualquier momento para

e Y L controlar el sonido de salida y visualizacion
en la pantalla.
Calibracién
(Reiniciyr El .usuario puede_ .u.tilizar esta opcion para
calibrar la sensibilidad de la sonda en
dbracon cualquier momento de acuerdo con el tipo de

terreno y el estado del drea a escanear.

Reiniciar
Utilice este boton para regresar la calibracion al
valor predeterminado.
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PIN POINTER |

¢Como usar?

Después de completar la configuracion, apunte el cabezal de la sonda V.S.T verticalmente hacia
el suelo y comience a escanear el suelo.

Aseglrese de que no haya objetos metalicos en sus zapatos, y mantenga constante la distancia
entre la sonda y el suelo.

También, durante este procedimiento, la sonda V.S.T debe apuntar verticalmente hacia el suelo;
no debe girar ni pivotar ni siquiera balancearse.

En la pantalla del dispositivo, se muestra un grafico de barras que aparece en verde en el caso
de suelo natural; en el caso de recibir sefiales metalicas, aparecera una grafica que incluya
rectangulos con diferentes longitudes en la parte superior de la linea central horizontal

En el caso de recibir sefiales de cavidades subterraneas -como un tdnel- consisten en rectangulos
orientados hacia abajo de la linea central horizontal, de diferentes longitudes pasando al color
azul oscuro.

En la pantalla del dispositivo se pueden controlar algunos valores que afectan el proceso de
escaneo, como la sensibilidad y el valor de calibracion.

sefales metalicas

cavidades - tunel
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[ANALIZADOR MULTTI VISUAL

Analizador Multi Visual

Introduccion

Una de las poderosas opciones que vienen con los nuevos dispositivos Mega Detection es la
aplicacion Android. Esta aplicacion puede mostrar y analizar el resultado del escaneo en la tableta
0 en su teléfono movil.

Para empezar a utilizar la aplicaciéon Multi Visual Analyzer hay que conectar la tableta al dispositivo.
Paso 1: Abrir Ajustes en la tableta

Paso 2: Conexiones abiertas

Paso 3: Abrir Wi-Fi

Paso 4: Selecciona MEGA_GOLDSTAR_######## de las redes disponibles

Paso 5: Ingresar esta contrasefia: goldstar

Paso 6: Abrir aplicacion Multi Visual Analyzer en la tablet

nota: si los 6 pasos anteriores realizados correctamente escucharas una voz proveniente de la
tableta diciendo: "CONECTADO EXITOSAMENTE"

Aplicacion de analizador muilti visual contiene 4
opciones como se muestra a continuacion:

1. Escaneo de suelo

2. Archivos escaneados

3. Transmisién en vivo

Live Stream

Escaneo de suelo

Después de seleccionar este item desde el menu principal, la pantalla del dispositivo Mega Detection cambiara
como la imagen de abajo, que es para ver los ajustes de exploracion en tierra que estd configurando en la
aplicacion.

Y en la pantalla de aplicacién, vera la siguiente pantalla, que incluye seis cajas a configurar antes de iniciar el
trabajo de escaneo.
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ANALIZADOR MULTI VISUAL ]

A. Ancho

Es el nimero de lineas de escaneo y se
puede configurar usando las flechas
Arriba/Abajo.

B. Altura

Este nimero expresa el nimero de pasos o
puntos de escaneo para cada linea, y se
puede cambiar utilizando las flechas
Arriba/Abajo.

C. Duracion de los pasos

Cuandg el usuario estd utilizando el modo Aqui puede elegir que quiere escanear en
autc.J,mat|co para el _modo de €scaneo, esta cualquier momento pulsando el botdn Inicio o si
opcion determina el intervalo de tiempo entre quiere que el dispositivo realice el escaneo

dos puntos. automaticamente con el intervalo que se

D. Punto de inicio . menciona en la parte C.

Esta opcion determina que despues de cada g, patrdn de escaneo

linea completa el usuario tiene que moverse a gtz opcién incluye dos articulos (paralelos &

que lado (ej. _use_|qu|erda S|,desea MOVErSE zigzag). El usuario puede elegir qué tipo de patrén
hacia el lado izquierdo después de cada linea jesea usar durante el escaneo.

completa).

E.Modo de escaneo

éComo usar?

, . B Sensor Error
Despueés de completar la configuracion, pulse Ground Scan Sensor is not connected. Please check sensor connection
en Iniciar escaneo. Seguir el escaneo de suelo
- como utilizar en este manual de usuario
para trabajo de escaneo.

[ Aviso 1

Si el M.G.S.60 no esta conectado al
dispositivo, vera una notificacion de que
es necesario instalarlo primero. -

OKEY

This line is complete. Press the new line button to continue.

Si el usuario eligié el modo de escaneo automatico
en ajustes después de cada linea de escaneo, vera
la siguiente alerta.

Para continuar con el escaneo, el usuario tiene que
pasar a la siguiente linea y presionar el botdn Linea
siguiente.

<

Cuando el usuario detenga el proceso de escaneo,
aparecera una alerta, que notificara si desea
detener el proceso de escaneo.

La vista de escaneo finalizard confirmando esta
alerta, y se abrira la vista del archivo escaneado (la
descripcidn de esta vista vendra a continuacion).
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[ANALIZADOR MULTTI VISUAL

Archivos

Después de cada trabajo de exploracién de suelo, se creara un archivo que incluye todos los datos
sobre este trabajo. Este archivo se guarda dentro de la memoria del dispositivo, por lo que cuando
el usuario abra el archivo escaneado dentro del dispositivo Android, la App cargara este (s) archivo
(s) directamente desde el dispositivo. Usar la aplicacion Android para analizar este trabajo es mas

poderoso

Y le da al usuario filtrar y medir los datos de resultado mas facil. Después de seleccionar Archivos
en el menu principal, aparecera una lista de todos los archivos de exploracién guardados. Toca el
archivo que necesitas analizar para abrirlo. Como se ve en la imagen de abajo.

a2z g a2 m 2
Wi}" mary

7 207 217 217 217 17 217 207 217 217 217 2

Seleccione cualquier archivo que desee
analizar de la lista de archivos; después de
abrir cualquiera de los archivos disponibles,
puede ver la siguiente pantalla, que incluye 8
opciones.

Wireframe

Al presionar este boton, puede
activar/desactivar el modo de wireframe para el
grafico 3D.

Data
Use este botdn para mostrar/ocultar datos de
valor para cada punto en el grafico 3D.

Cuadricula

En caso de usuario quiere ver cada punto
escaneado separado, al presionar este botén
se dibujard un grafico 2D lo que facilita
separar los puntos escaneados.

Reiniciar
Usa esta opcidn para restablecer la vista 3D

Filtro

Utilice esta opcion para eliminar los colores
que no sirven (Verde) del grafico 3D, que
deja los colores azul y rojo.

Nota: El color verde representa tierra sin
valor mineral o cavidad.

Profundidad

Utilice esta opcidn para activar/desactivar el
valor de profundidad para cada punto en el
grafico 3D.
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ANALIZADOR MULTI VISUAL ]

Tipo de suciedad (Tipo de suelo)

Para que el valor de profundidad sea exacto,
es necesario elegir el tipo de suelo de tierra
mediante el uso de esta opcidn.

Colores
El usuario puede cambiar los colores del
grafico 3D usando esta opcion.

Iniciar Escaneo

Después de que el ajuste se complete una
pantalla con todas las  opciones
seleccionadas aparecerd en la pantalla del
dispositivo.

( Aviso 1

Explicacion completa sobre el escaneo en
tierra 3D viene en este manual de
usuario — Seccion Ground Scan..

SOLO s AR MOBILEGROUNDSCAN
3 ANER

Transmision en vivo

Después de seleccionar este item desde el
mend principal la pantalla del dispositivo
Mega Detection cambiard como la imagen de
abajo.

( Aviso 1

Si la sonda V.S.T no esta conectada al
dispositivo se le notificara que necesita
instalar es primero.

Esta pantalla incluye tres articulos.

1. Vista de la transmision en vivo: esta vista
estd mostrando el resultado de la transmisién en
vivo. Descripcion sobre esta vista y colores en esta
caja venia en este manual del usuario -
Transmisién en vivo - Coémo usarla.

2. Valor actual: en este cuadro se puede ver la
sefial en vivo capturada por la sonda V.S.T.

3. Calibracion: utilizar este botén para calibrar
la sensibilidad del sensor.

I

H

aaassnn !
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[ANALIZADOR MULTTI VISUAL

Ajustes
Haga clic en eI icono Conﬁgurauon en el menu principal para abrir la pantalla de ajustes, que

1. Lenguaje
2. Conexion
3. Fondos de pantalla animados
4. Acerca de

Idioma:
Los usuarios pueden seleccionar su idioma
favorito usando esta opcion.
A continuacion, se puede ver la lista de todos
los idiomas disponibles:

1. Inglés 2. Aleman 3. Espaiiol

4. Francés 5. Italiano 6. Ruso

7. Turco 8. Chino 9. hebreo

10. Urdu 11. Arabe 12. Persa

Conexion:

Normalmente cuando el dispositivo esta
encendido, y el usuario abre la aplicacién en
el dispositivo Android, se establecera una
conexion tanto entre el dispositivo como la
aplicacion, pero si no sucedié por alguna
razon, el usuario puede hacerlo manualmente
utilizando el elemento Conexién en el menu
de configuracion.

Fondos animados

Existen dos tipos de fondo diferentes
(Animacién — Estatica) en el menu principal
que los usuarios pueden seleccionar. Al
habilitar el fondo animado usando esta
opcion, veras el fondo animado en el menu
principal.

Acerca de:
Este articulo incluye informacion breve sobre la
empresa Mega Detection.
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ATENCION AL CLIENTE

Servicios al Cliente
‘odos los dispositivos conectados al dispositivo son intercambiables por region, y el centro de
lientes responsable del servicio.

lo se pueden aplicar los elementos disefiados para este dispositivo con otros dispositivos.

1 usuario puede obtener todas las piezas auxiliares a través de distribuidores GMI después de
arantizar la compatibilidad con el dispositivo. Los servicios de ventas y mantenimiento solo estan
isponibles en los centros acreditados por GMI. GMI no se hace responsable de la garantia o
1antenimiento de cualquier dafio derivado del uso de accesorios de otras fuentes.

'odra obtener toda la informacion relacionada con el uso del dispositivo y las partes auxiliares
isitando la pagina web de la empresa.

lo se ampliara la garantia de producto o servicio en los siguientes casos:

i el producto ha sido reparado, modificado o cambiado, a menos que dicha reparacion,
1odificacion o cambio sea autorizada por MEGA DETECTION

i el nUmero de serie del producto esta deformado o] falta.
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[ESPECIFICACIONES TECNICAS

Especificaciones
Dimensiones del paquete 68 x51x28cm
@ Peso del paquete 17 kg
Q
>
E Material Plastico ABS
Tipo de procesador ARM 64 Bit
g Frecuencia de procesador 1.4 GHz
© Memoria de 32GB
g almacenamiento
g Tipo de memoria Tarjeta SD
Tipo de pantalla LCD TFT de alta resolucion
Tamafio de la pantalla 5 pulgadas
° Resolucion de la pantalla 1024 x 860
©
+—
é_cu Colores 16 millones
Conexion Wi-Fi 2.4 Ghz
Salida Altavoz - Auriculares
Tipo Jack 3.5mm
o Auriculares Auriculares Aldmbricos
©
5 Bocina interna Si
(%]
Tipo de bateria 16n de litio
Capacidad de la bateria 21000 mAh
© Carga rapida No
o0
Li;':j Bateria removible Si
Idiomas Aleman — Inglés — Francés — Espafiol — Ruso — Italiano
— Arabe — Hebreo — Persa — Turco — Urdu - Chino
Temperatura de operacién 0°C-40°C
&
*c":c Temperatura de almacenamiento —20°C-60°C
]
g Humedad 5% —75%
'_
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Web : www.Megalocators.com
* You can buy this product from our
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