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&A\S/ERT[SSEMENT CRITIQUE

Veillez a prendre toutes les précautions nécessaires pour éviter les risques.

N'utilisez pas votre appareil lorsqu'il pleut ou sur un sol extrémement humide.

Allumez votre appareil aprés vous étre assuré que tous les éléments sont en place et connectés.
Assurez-vous que la batterie de I'appareil est complétement chargée avant de commencer la recherche.
Si l'appareil commence a émettre un signal sonore, fermez I'appareil et rechargez la batterie.

Lorsque la batterie est presque vide, |I'appareil se ferme automatiquement.

Il est recommandé de lire le manuel d'utilisation avant de commencer a travailler sur I'appareil pour tout
comprendre et éviter les erreurs lors de la recherche.

Apres que |'appareil ait commencé a émettre un son et se soit éteint automatiquement, mettez la batterie €
charge et n'essayez pas de démarrer I'appareil sans la charger.

Si la lumiére verte sur la lumiére rouge du chargeur est allumée, cela signifie que la batterie est pleine, et si
batterie est vide, la lumiére rouge sera allumée seulement.

Faites attention aux ressources a haute tension, et n'utilisez pas de chargeur autre que le chargeur original f
avec l'appareil.

L'unité principale de I'appareil est garantie contre toute panne électronique pendant deux (2) ans, les dom
causés par des erreurs d'utilisation (ouverture de |'unité principale, coups, blessures, etc.) ne sont pas couve
par cette garantie.

La batterie, I'antenne et la tablette ne sont pas non plus couvertes par cette garantie.
Vous devez suivre strictement les instructions de ce manuel d'utilisation afin de minimiser les défauts et

d'utiliser correctement votre appareil.
Nous vous souhaitons la meilleure des chances dans votre recherche
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@OVER VIEW

Cher client,
“Merci d'avoir choisi DEEP SEEKER”

Ce produit vous permet de détecter I'or, les métaux précieux, la cavité, les trésors enfouis
dans le sol.

Il s'agit du premier appareil au monde qui utilise cing systemes innovants pour détecter
les trésors intérieurs tels que les métaux précieux et les monuments anciens.

Deep seeker est congu pour fonctionner sur tous types de terrains et dans les conditions
climatiques les plus difficiles.

Deep seeker peut sauter tous les types de roches a métaux non précieux grace a une
technologie de calibrage automatique.

La profondeur de I'appareil peut atteindre 40 metres sous terre.
L'appareil fonctionne en 6 langues différentes.

5 systemes de recherche dans un seul appareil.
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DEFINITION DES BOUTONS DE L'UNITE PRINCIPALE

1. Bouton de calibrage : pour calibrer le systeme ionique et magnétométrique.

. Bouton Parametres : qui permet d'orienter et de régler le son, I'éclairage et les
informations de |'appareil.

. Bouton bas : pour se déplacer entre les options.

. Bouton 3D : pour capturer les photos une par une dans le systeme d'imagerie 3D.

. Bouton haut : pour se déplacer entre les options.

. Bouton Ok : permet de valider I'option sélectionnée et de passer a la page suivante.

. Bouton Précédent : apres avoir effectué une recherche dans chaque systeme, il vous
ramenera a la page des systemes.
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LE SYSTEME A LONGUE PORTEE

| RECIPIENT ANTENNA |

.

DISPATCHER SENSOR

(DISPATCHER A.\TE.\’.\'AS)

Les composantes du systeme a longue portée

Ceisysteme est spécialisé pour couvrir. de vastes zones et localiser la cible dans
un carré d'un meétre de coté jusqu'a des profondeurs de 40 meétres sous la surface
du sol et de I'avant jusqu'a 3 000 meétres. Conditions d'utilisation du systeme
longue portée

Ce systeme ne fonctionne que sur les métaux enterrés depuis longtemps car il
peut détecter lesions et lessignaux qui se forment-autour desimétaux enterrés
apres avoir été sous terre pendant quelques années au moins.
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L& CONNEXION DES PIECES DU SYSTEME & LONGUE PORTEE

CONNECTER LE
MANIPULATEUR DE L'APPAREIL

CONNECTER LE
CAPTEUR DU REPARTITEUR
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L& CONNEXION DES PIECES DU SYSTEME & LONGUE PORTEE

CONNECTER LES
ANTENNES DES REPARTITEURS

CONNECTER LES
ANTENNES
RECEPTRICES
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LES ETAPES DU FONCTIONNEMENT DU SYSTEME & LONG TERME

1- Connectez la batterie a I'appareil

2- Démarrez 'appareil en

cliquant sur l'interrupteur
ON/OFF.

ANTENN=

BATTERIE

ON/ OFF

Sélectionnez la langue de recherché

2 ! i
(par exemple, 1'anglais)

(GER-DETECT )

|EEB SEARCH SYSTEM

i

i
i
|
i
i
|

Sélectionner le systéme de

recherche (par exemple,

|
longue portée) I
L
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LES ETAPES DU FONCTIONNEMENT DU SYSTEME & LONG TERM

Deep Seeker
EEE TARGET TYPE

sélectionnez le type.de cible.a.rechercher,
(par exemple, des pépites d'or)

] SOIL TYPE

sélectionnez le type de sol en fonction du terrain de
recherche sur lequelvous.allez opérer

sélectionnez la portée frontale que vous devez atteindre dans Deeﬁ@ x%ee ker
votre recherche. |EMB FRONT RANGE

L'appareil peutatteindre un maximum, de,3000;metres-carrés. ‘ .
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sélectionnez.la direction du sud.entenantl'appaneil de.maniere droite Exactement (90 degrés).

Apres avoir localisé les4'cotés, commencez leitravail enfaisant'face alladirection’du sud.

L'écrancderecherche s'affiche

L'appareil commencera a envoyer un signal au sol pour

lancer la détection.

Et lorsque l'appareil-trouve une cible; l'indicateur

' SEARCHING commence a bouger pour vous guider vers la cible.

avant de commencer la recherche, vous devez
renforcer la longueur de I'antenne du

destinataire
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LES ETAPES DU FONCTIONNEMENT DU SYSTEME A4 LONG TERM

1- Tenez I'appareil comme indiqué dans le tableau
2- Lorsque l'appareil détecte une cible, I'indicateur commencera

a se déplacer vers la gauche ou la droite avec une augmentation du son.
3- Sila cible se trouve sur votre coté droit par exemple, l'indicateur

se déplacera vers le coté droit et lorsqu'il se déplace, vous devez

vous arréter et marquer le sol puis vous devez faire les méthodes

de couture dans les 4 directions.

Deep Seeker
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CHE ICONIQUE

IONIC SENSORE

LE SYSTEME de recherche iconique

Ce systeme est spécialisé pour couvrir de vastes zones et localiser la cible dans

un carré d'un metre de coté jusqu'a des profondeurs de 40 metres sous la surface
du sol et a I'avant jusqu'a 500 metres de hauteur.

Conditions d'utilisation du systeme de recherche ionique

Ce systeme ne fonctionne que sur les métaux enterrés depuis longtemps car il peut
détecter les champs ioniques qui se forment autour des métaux enterrés apres
avoir été sous terre pendant quelques années au moins.
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LES PARTIES DU SYSTEME DE RECHERCHE IONIQUE @I

CONNECTER LE MANIPULATEUR

DE L'APPAREIL

4

CONNECTER LE CAPTEUR
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L& CONNEXION DES PIECES DU SYSTEME DE RECHERCHE IONIQUT.

Augmenter la longueur de
I'antenne du capteur

Connectez la batterie et
démarrez l'appareil a l'aide de
l'interrupteur ON/OFF.

sssssss

BATTERIE

ON / OFF
SWITCH
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LES ETAPES DU FONCTIONNEMENT DU SYSTEME DE RECHERCHE OO

Deep Seeker

(@ [ANGUAGE &

sélectionnez ladangue de
recherche (par

exemple, I'anglais)

Deep Seeker
[N SEARCH SYSTEM

sélectionner e systeme de recherc
(par exemple, systéemetionique)

Deep Seeker

| I SOIL TYPE
sélectionnez le type de sol en fonction du
terrain de recherche sur lequel vous allez

opérer

GER DETECT

WWW.GERDETECT.DE




.=, GER DETECT

LES ETAPES DU FONCTIONNEMENT DU SYSTEME DE RECHERCHE [ORTOUEE

sélectionnez la direction du sud en tenant 'appareil en
ligne droite Exactement (90 degrés).
Apres avoir localisé les 4 c6tés, commencez le travail en

faisant face a la direction du sud.

' IONIC SYSTEM /

%

I'écran de recherche s'affiche, commencez le calibrage en
tenant I'appareil vers le sol et appuyez sur le bouton de
calibrage au coin de I'écran ou sur les touches qui
maintiennent le symbole de la couture pendant quelques

secondes.
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Deep Seeker

cem
=

)\ IONIC SYSTEM /@

=

N

1-Tenez l'appareil comme dans le tableau

2-Commencez la recherche en déplagant I'appareil de gauche 8010

180 degrés.

3-Lorsqu'une cible existe dans les 180 degrés de recherche, l'indicateur

commence a s'afficher, puis vous ralentissez la recherche pour déterminer le

chemin exact vers la cible.

4-Lorsque vous déterminez le chemin vers la cible, commencez a déplacer

I'appareil de haut en bas jusqu'a ce que vous localisiez la cible.

(o |

GER
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'CHERCHE DU MAGNETOMETRE

'MAGNETOMETER
SENSOR

'SENSOR HANDLE

Les composants du systeme de recherche MAGNETOMETER

Ce systéme est spécialisé pour se couvrir directement sous le capteur et localiser la cible dans un

carré d'un métre jusqu'a une profondeur de 40 métres sous la surface du sol.

Conditions d'utilisation du systeme de recherche ionique :

Ce systeme fonctionne sur les grottes souterraines et les métaux enfouis pendant longtemps car il
peut détecter les champs magnétiques qui se forment autour des métaux enfouis apres avoir été

sous terre pendant quelques années au moins.
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L& CONNEXION DES PIECES DU SYSTEME MAGNETOMETRIQU

CONNECTER LE MANIPULATEUR
DE L'APPAREIL

CONNECTER LA POIGNEE
DU CAPTEUR
MAGNETIQUE

w—
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L& CONNEXION DES PIECES DU SYSTEME MAGNETOMETRIQUT

CONNECT THE SENSOR
TO THE HANDLE

=]

CONNECT THE BATTERY AND
START THE DEVICE BY THE
ON / OFF SWITCH

BATTERY

ON / OFF
SWITCH
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LES ETAPES DU FONCTIONNEMENT DU SYSTEME MAGNETOMETRICUT

Deep Seeker

[@®  [ANGUAGE &
 DELTQH. N ESPANOL | sélectionnez la langue de
recherche (par

exemple, I'anglais)

|

| I SEARCH SYSTEM
|

sélectionner le systeme de recherche ;

(par exemple, le systéme
magnétométrique)

sélectionnez le type de sol en fonction du
terrain de recherche sur lequel vous allez

opérer
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LE FONCTIONNEMENT DU SYSTEME MAGNETOMETRIQUE

sélectionnez la direction du sud en tenant |'appareil
de maniére droite Exactement (90 degrés).
Apres avoir localisé les 4 cotés, commencez le travail

en faisant face a la direction du sud.

['écran de recherche s'affiche, commencez le
calibrage en tenant I'appareil vers le sol et appuyez
sur le bouton de calibrage dans le coin de I'écran ou
sur les touches qui tiennent le méme symbole

pendant quelques secondes.
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LE FONCTIONNEMENT DU SYSTEME MAGNETOMETRIQUE E

LORSQUE L'APPAREIL TROUVE UNE CAVITE QUAND L'APPAREIL TROUVE UN METAL

1. Tenez I'appareil comme dans le tableau

2. Commencez la recherche en déplagant I'appareil de gauche a droite
entre 180 degrés. 3- Lorsqu'une cible existe dans les 180 degrés de votre
recherche, l'indicateur commence a s'afficher, puis vous ralentissez la recherch
déterminer le chemin exact vers la cible.
Lorsque vous déterminez le point cible, vous devez effectuer la recherche
dans la direction de la cible.
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D'IMAGERIE 3D

TABLET STANDER

3D SENSOR

SENSOR HOLDER
Les composants du systeme de visualisation 3D

Ce systeme est spécialisé pour couvrir directement sous le capteur et localiser la cible
dans son emplacement exact, sa forme et sa taille jusqu'a une profondeur de 40
metres sous la surface du sol. Conditions d'utilisation du systeme de recherche
ionique :

Ce systeme fonctionne sur les grottes souterraines et les métaux enfouis pendant
longtemps car ce systeme peut détecter les champs magnétiques qui se forment
autour des métaux enfouis apres avoir été sous terre pendant quelques années au

moins.
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CONNEXION DES PIECES DU SYSTEME 3D IMAGING

CONNECTER LE MANIPULATEUR
DE L'APPAREIL

CONNECTEZ LE CAPTEUR 3.0
DE L'APPAREIL

Fop—
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CONNEXION DES PIECES DU SYSTEME 3D IMAGING

CONNECTER LE CAPTEUR AU
GESTIONNAIRE DE CAPTEURS

=
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CONNEXION DES PIECES DU SYSTEME 3D IMAGING

INSTALLER LE STABILISATEUR
DE TABLETTE SUR LE SUPPORT D'APPAREIL

BATTERY
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LES ETAPES DU FONCTIONNEMENT DU SYSTEME 3D IMAGING

Deep Seeker
I | ANGUA

sélectionnez la langue de
recherche (par

exemple, I'anglais)

Deep Seeker
[N SEARCH SYSTEM

sélectionnez le systeme de recherche

(par exemple, systeme d'IMAGERIE
3D)

La page de recherche s'affiche alors, vous

pouvez commencer a prendre des photos

et les afficher sur la tablette.
La tablette et vous pouvez prendre la
capture en appuyant sur le bouton 3D ou

sur l'icone 3D dans le coin de |'écran.
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LES ETAPES DU SYSTEME D'IMAGERIE 3D COMMUNICATION & RECTHT Rt T

L'APPAREIL COMMUNIQUE AVEC LE PROGRAMME DE LA TABLETTE PAR NOTE
BLUETOOTH :

4- Le programme 3D fonctionne sur la tablette Windows 8.1

5- La tablette livrée avec l'appareil est active et préte a fonctionner.

6- La tablette n'est pas sous garantie.

7- Le mot de passe de la connexion Bluetooth est (1000) standard.

8- Si la tablette affiche le dispositif est connecté que non connecté, cela
signifie que le dispositif est connecté et prét a fonctionner, mais parfois
il affiche non connecté.

9- Pour confirmer la connexion, vérifiez les ports et s'il y a un port sortant
et entrant, cela signifie qu'il est connecté et qu'il fonctionne
parfaitement.

.
!l
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LES ETAPES DU SYSTEME D'IMAGERIE 3D COMMUNICATION & RECTHT Rt T

1-Allumez la tablette.
2-Etablissez ensuite une connexion en

. . A . 2
en cliquant sur l'icbne Bluetooth sitt

3-Sélectionnez Ajouter un périphériqu
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LES ETAPES DU SYSTEME D'IMAGERIE 3D COMMUNICATION & RECHERCHT

une fenétre apparait pour saisir le mot
de passe qui est "1000".

Appuyez sur le bouton NEXT pour
terminer l'opération de couplage entre

la tablette et |'unité principale.

6. Cliquez a nouveau sur l'icone
Bluetooth et choisissez "Ouvrir les

parametres".

La fenétre des réglages Bluetooth
apparait.

. Choisissez "Com Ports" pour voir le
numeéro du port de sortie qui sera
utilisé plus tard dans le programme

d'analyse.

NOTE : N'OUBLIEZ PAS LE PORT COM SORTANT (PAR EXEMPLE - COME 3)
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LES ETAPES DU SYSTEME D'IMAGERIE 3D COMMUNICATION & RECHERCHT

8-Fermez la fenétre et
exécutez l'analyseur 3D

GER.

Apres avoir ouvert le programme,

cliquez sur l'icone "Nouveau scan",
une fenétre permettant de régler les
parameétres de |'imagerie apparaitra,
qui est la suivante : Choisissez
I'appareil : Sélectionnez le nom de
I'appareil. Interface : Entrez le numéro

du port de sortie obtenu a partir des

sites Bluetooth déja ouverts.

Méthode de transmission : Bluetooth.
Impulsions par ligne : permet de
déterminer le nombre d'images dans
une seule ligne.

Nombre de lignes : permet de
déterminer le nombre de lignes a
rechercher.

Sens de balayage : permet de
sélectionner la méthode de balayage

pendant I'imagerie,

GER DETECT
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LES ETAPES DU SYSTEME D'IMAGERIE 3D COMMUNICATION & RECTHT Rt T

zigzag direction scan4 one direction scan 4

30cm 30cm 30cm 30cm 30cm 30cm 30cm 30 cm< ) 30cm 30cem 30cm 0cm 30cm 30cem 30cm Wt‘m# [
T T T T T T T T f — T T T T T T it

Il existe deux méthodes de balayage : le balayage dans une seule direction ou le balayage
bidirectionnel, dans les deux sens.

9-Cliquez sur "Connecter" pour

terminer le processus de connexion.

10- Un message d'avertissement
apparait, appuyez sur

"continuer".
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LES ETAPES DU SYSTEME D'IMAGERIE 3D COMMUNICATION & RECTHT Rt T

Une fois la numérisation terminée, nous aurons une image tridimensionnelle composée d'une grille
de carrés reflétant le nombre de pas et de lignes qui ont été numérisés.

Exemple : Nous avons une grille de lignes composée de trois colonnes et de dix pas par colonne, ce
qui signifie trois lignes de numérisation, et chaque ligne est constituée de dix images capturées.

& 3D GER Analyzer
File View Sefings Help

C:\Program Files (x86)\3D GER AnalyzeriExamples\ex3.ger

Par exemple,
dans l'image Description des couleurs
précédente, la
cavité La photo se divise en cing couleurs comme suit :
représente 60

%, le sol Rouge: Il représente différents types de métaux.
représente 0 %,

les minéraux Vert: Il représente le sol.
représentent 20
%, les roches
sont 0 % et les
sels minéraux
sont 20 %.

Il est un rocher et tous les solides et basses fréquences
Minéraux.
Zleu ciel: la couleur des roches qui entourent les cavités.
Bleu: représente la cavité.
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Les étapes du systeme d'IMAGERIE 3D COMMUNICATION & RECHERCHE

Explication : Pour obtenir des informations détaillées sur un point précis d'un carré
quelconque.
Lancer une nouvelle analyse et se déconnecter une fois I'analyse terminée

Ouvrir un fichier de votre tablette déja existant dans votre tablette

Annuler la numérisation ou supprimer la photo

Enregistrez la photo en tant que fichier GER pour la rouvrir a tout moment.

Enregistrer la photo comme une photo sans possibilité de changer quoi que ce soit a la forme de la photo.

Le rapport d'impression vous permet de voir ou en est le métal et les autres éléments.

O HAWN| =

autres éléments

Retourner la photo telle qu'elle est avant de commencer |'analyse.

masquer et faire apparaitre la grille qui représente le nombre de photos

Zoom pour agrandir I'image

Miniature pour rendre I'image plus petite

Un outil que tu utilises en cas de cible peu claire pour voir la forme correcte (-)

Un outil que vous utilisez en cas de cible non claire pour voir la forme correcte (+)

pour rendre la cible en haute taille

pour faire la cible en petite taille

Déplacez-vous entre les carrés de la grille pour localiser la zone que vous voulez explorer.

connaitre sa profondeur

déplacez-vous entre les carrés de la grille pour localiser la zone que vous voulez

connaitre sa profondeur

La valeur qui différencie les métaux, la cavité et le sol.

lorsque vous pointez la cible vous permet de savoir sur quelle ligne se trouve exactement

votre cible exactement

Quand vous pointez la cible, vous pouvez maintenant savoir sur quelle ligne se trouve votre cible.

Profondeur lorsque vous pouvez voir la profondeur exacte de la cible
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LES PIECES ET ACCESSOIRES DE L'APPAREIL

BOITE DE SECURITE

UNITE PRINCIPALE

CAPTEUR 3D &
MAGNETOMET
RE

MANIPULATEUR D'UNITE
PRINCIPAL
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LES PIECES ET ACCESSOIRES DE L'APPAREIL

PORTE-CAPTEUR

BATTERIE

TABLETTE PC

SUPPORT POUR
TABLETTE
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LES PIECES ET ACCESSOIRES DE L'APPAREIL

CAPTEUR D'EXPEDITION

DESTINATAIRE DU SIGN

19)00q doag
ANTI4IOAY TYNDIS

ANTENNES LONGUE PORTE

CHARGEUR
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