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ADVERTENCIAS ]

(L

No ensamble ni utilice el aparato antes de leer el manual del usuario.

%

El dispositivo sélo puede ser desmontado o reparado por MEGA DETECTION Gmbh o sus
centros autorizados. La desarticulacion / intervencién no autorizada de los componentes
internos del monitor principal o de otras unidades por cualquier motivo, anula la garantia.

No almacene a temperaturas muy bajas o altas durante periodos prolongados (la temperatura
de almacenamiento ideal es de -20°Ca60°C/-4°Fa 140 ° F).

/4
No utilizar en interiores. El aparato puede dar sefiales repetidas en interiores, ya que hay
muchos metales. Utilice el dispositivo al aire libre, en campo abierto.

o~

-
No sumerja el aparato ni sus accesorios en agua. No exponga el aparato a ambientes
excesivamente hiumedos.

No deje otro detector o aparato electromagnético cerca del aparato (a una distancia inferior a 10

metros por 30 pies).
No sujete ninglin objeto metalico mientras utiliza el dispositivo.

Proteja el aparato de golpes durante el uso normal. Para el transporte, coloque el detector con
cuidado en la caja de cartdn original y asegurelo con un embalaje resistente a los golpes.

A

Mantenga el dispositivo alejado de sus zapatos mientras camina. El dispositivo puede detectar
minerales sobre usted o dentro de sus zapatos como objetivos.




[DERECHOS DE PROPIEDAD

CMlL:

Geophysical Measuring Instruments

Queda prohibida la reproduccién total o parcial de esta guia, incluidos los productos y
programas descritos en ella. Cualquier uso del material, reproduccién, almacenamiento o
traduccion de esta informacion sin el permiso previo de MEGA DETECTION Gmbh esta sujeto a
la responsabilidad legal de su propietario.

MEGA DETECTION invita a todos los usuarios a asegurarse de que la adquisicion y uso de este
tipo de equipos cumple con las leyes y reglamentos de los paises en uso y no se hace
responsable de las consecuencias legales si las leyes establecen lo contrario.

MEGA DETECTION no asume, en ningun caso, ni ninguno de sus directores, funcionarios,
empleados y agentes autorizados, responsabilidad por dafios indirectos, especiales, incidentales
o consecuentes (incluyendo dafios por pérdida de interés, pérdida de negocios, pérdida de uso o
datos, interrupcién del negocio y similares), incluso si la empresa fue notificada de la posibilidad
de dichos dafios derivados de cualquier defecto o error en este manual o producto.

Las especificaciones e informacién contenidas en esta guia se publican solo con fines
informativos y estan sujetas a actualizacion periddica en cualquier momento sin previo aviso al
usuario.

Los nombres de productos y empresas que aparecen en esta guia pueden ser marcas registradas
y los derechos de autor estan reservados para las empresas relacionadas, mencionandolos aqui
solo con fines de identificacién y en beneficio del propietario, sin infringir intencionalmente los
derechos de propiedad de estas empresas.

MEGA DETECTION no se hace responsable por malentendidos de este manual o el uso indebido
del dispositivo en violacién de las instrucciones de esta guia.

M V=GR

METAL DETECTION TECHNOLOGY

Copyright © Mega Detection (© 2021 Todos Los Derechos Reservados)




INTRODUCCION ]

M=G3
DETECTION

METAL DETECTION TECHNOLOGY

Con el equipo de ingenieria, investigacion y desarrollo de Mega Detection, un suefo se ha convertido
en realidad con el detector mega CONCORD. Un detector de metales integral con multiples tecnologias
de deteccion dentro de un solo dispositivo que brinda a los buscadores todas las herramientas
necesarias para detectar tesoros enterrados.

El CONCORD integrado contiene 5 sistemas diferentes para buscar oro, metal y entierros arqueoldgicos
antiguos con tecnologia avanzada y facil de usar al mismo tiempo.

Sistema de Localizacion de Largo Alcance Automatico
Manual del Sistema de Localizacién de Largo Alcance
Control del Sistema de Localizacién de Largo Alcance
de Induccion por Pulsos

Deteccidn Inteligente.

Gracias por elegir CONCORD, un producto de Mega Detection. Para obtener mas informacion,
puede visitar nuestro sitio web.

D
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CONTENIDO ]

PO N0 0Pk wbN Pk

Unidad Principal

Sensor IMTU

Base de conexion de 5 pines (para bobinas)

Bateria de iones de litio

Eje mas alto

Barra media (eje)

Eje inferior

Soporte

Antenas de largo alcance ( x2 )

Audifonos

Bobina Detectora PS.50

Bobina Detectora PS.36

Bobina Detectora PS.28

Caja de accesorios incluida:

A. Tornillo y tuerca de las bobinas (x2)

B. Arandela para Varilla de Plastico (Eje)

C. Apoyabrazos (Soporte) Tornillos (Repuestos) D.

Cargador de Bateria 220V
E. Cable de Auriculares

F. Adaptador de corriente universal




[RESUMEN

SISTEMA LRL AUTO
SISTEMA LRL
MANUAL

SISTEMA LRL CTRL

DETECTOR
INTELIGENTE (PS36)
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DETECTOR
INTELIGENTE (PS28)

INDUCCION POR IMPULSOS




[ENSAMBLAJE

1Conecte la antena en el dispositivo como se muestra en laimagen

\
~
0

..
Z
L \\

O
4
!
)
5 X s
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N

Auto LRL
Manual LRL
Ctrl LRL

3 Utiliza el jack de corriente para conectar la bateria

2 Conectar el sensor LM.T.U en el dispositivo

10



Ensamblaje]

Deteccién Inteligente - PS 28

~

Fije el tubo medio dentro del tubo superior.

Ensamble la bobina PS 28y el tubo inferior utilizando el tornillo y la tuerca especificos.
Coloque la bateria en el soporte manual de forma que el clip de la bateria quede en su
lugar especifico.

Conecte el cable de la bobina PS 28 en la base del conector

Coloque el dispositivo en el soporte como se muestra en la pagina siguiente

Conecte la bateria al dispositivo

o O B W N B
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[ENSAMBLAJE

Deteccion Inteligente - PS 36

Fije el tubo medio dentro del tubo superior.

Ensamble la bobina PS 36 y el tubo inferior utilizando el tornillo y la tuerca especificos.
Coloque la bateria en el soporte manual de forma que el clip de la bateria quede en su
lugar especifico.

Conecte el cable de la bobina PS 36 en la base del conector

Coloque el dispositivo en el soporte como se muestra en la pagina siguiente

o~ 1 B W N B

Conecte la bateria al dispositivo




ENSAMBLAJE ]

Induccidn de pulso - PS 50

1 Fije el tubo medio dentro del tubo superior.

2 Ensamble la bobina PS 50 y el tubo inferior utilizando el tornillo y la tuerca especificos.

3

Coloque la bateria en el soporte manual de forma que el clip de la bateria quede en su

lugar especifico.

Conecte el cable del PS 50Coil en la base del conector

4

5 Coloque el dispositivo en el soporte como se muestra en la pagina siguiente

6 Conecte la bateria al dispositivo

13




[ENSAMBLAJE

Coloque la unidad principal en el soporte

1 Preparar la unidad principal y la unidad de carga

Montar la unidad principal y el carril de soporte como
Posicion paralela

Coloque la unidad principal en el carril hasta que oiga
un sonido procedente del pasador de bloqueo

1 Presione el pasador de bloqueo del soporte

2 Tire de la unidad principal hacia la parte delantera

14



ENSAMBLAJE ]

Para ajustar el grado de vision de la unidad principal en el soporte, existe
una opcion que los usuarios pueden utilizar. Esta opcidn ayuda a ajustar la
posicion del dispositivo en el soporte para que los usuarios puedan ver la
pantalla lo mejor posible.

2 Ajuste la unidad principal al grado prefijado y vuelva a cerrar el tornillo.

15



[TECLAS DEL PANEL

CcONCOrRD

www.Megolocotors.com

U1}
\

O
ey

5. Ajustes de control Teclas de flecha (Derecha -
Izquierda - Arriba - Abajo)

16



CONFIG. ]

ENDENCIDO

Para encender la unidad principal, conecte la bateria a la unidad, encienda la bateria pulsando una vez
el botdn On de la bateria y, luego, pulse On en la unidad principal.

APAGADO

Para apagar la unidad principal, pulsar el
botoén cuando aparezca el mensaje de
confirmacion, elija "Si" para confirmar, o "No"
para cancelar. Después de apagar el
dispositivo pulse sobre el botén On de la
bateria para apagarla.

TURN OFF

Do you want to turn off the device?

L ol B s 8 Ajustes y Configuraciones
Puede configurar los ajustes del dispositivo
seleccionando Ajustes en el ment principal

AUTO LRL

Puede elegir otras opciones en la pantalla utilizando las @@ﬂechas

Vaya al icono de configuracion y pulse

MAIN MEMNLU i) = o 13:25

SETTINGS

17



[CONFIG.

Utilice esta opcion para ahorrar energia
cuando utilice el dispositivo.

Con esta opcion, la duracion de la bateria
puede aumentar al menos un 50% , depende
del sistema de blsqueda y del tipo de sonda
conectada.

Fecha

1. Utilice las flechas @@

izquierda/derecha para seleccionar el
elemento "fecha y hora"y, a

continuacion, pulse

N
2.Utilice las flechas ®: arriba/abajo para

seleccionar "Ajustar fecha" y pulse

3. En esta ventana, utilice las flechas
para seleccionar la fecha correcta y,
después de ajustar cada una, pulse @

para guardar.

4. Después de ajustar la configuracion pulse @
en la tecla de controles del aparato

18
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CONFIG. ]

SETTINGS 0 = Hora

1. Mientras se encuentra en el menu de
ajuste de fecha y hora, utilice las flechas
arriba/abajo @ para seleccionar "Ajustar

hora" y, @

luego pulse

Press OK to save 2. En esta ventana, utilice las flechas

para seleccionar la hora correcta v,
después de ajustar cada una, pulse
para guardar.

Después de ajustar la configuracion pulse («)
en la tecla de controles del aparato

e Para activar los ajustes de seguridad del
- dispositivo, debes pulsar sobre la opcion de
@ Fintock @ ) bloqueo de seguridad (I

dentro de los ajustes de seguridad.

~
b Set Pin

Tras activar la opcién anterior, el codigo de
bloqueo de seguridad se puede configurar
mediante la opcion "Configurar codigo de
seguridad".

Al utilizar el dispositivo por primera vez, éste
le pedird que introduzca el coédigo de
seguridad (contrasefia del dispositivo), que
obtendrd del fabricante o a través del
distribuidor autorizado del dispositivo en su
pais.

La opcion de bloqueo de seguridad puede
bloquearse en el aparato para que éste no
requiera la introduccion del codigo después de
cada operacion.

19



[CONFIG.

Puede utilizar este menu para reiniciar los SCREEN LANGUAGE
ajustes del dispositivo.
Hay tres tipos de reinicios Reset Settings &
1. 1. Reiniciar ajustes:

Utilizando esta opcion todos los ajustes de gl T @
El dispositivo volvera a la configuracién
ajustes, pero se mantendra la

informacion guardada en la memoria.

SETTINGS 0 F m 13:25

A
Clear Memory [1‘

2. Ajustes de fabrica

Con esta opcion, todos los ajustes del
dispositivo volveran a los valores

de fabrica y los datos de la memoria
se borraran

2. Borrar Memoria

Utilizando esta opcion la memoria
datos seran borrados

Tras seleccionar la opcion de borrado,
aparecera una
de confirmacion. Haciendo clic en "Si" en esta

ventana, se realizara el reinicio.

Pantalla NCORD

puedes controlar la configuracién de la
pantalla mediante este mend. i Hanpuane
Modo_de reposo: Cb- s @ )
Al activar esta opcion, la —
pantalla del dispositivo entrara en reposo &} sriohtness «[
en

la ausencia de cualquier actividad.

Brillo

El usuario puede controlar el brillo de la
pantalla mediante esta opcidn.

20



CONFIG. ]

SETTINGS

BCREEN

LANGUAGE

@ Change Language m

LAMGUAGE

SO N

I Dwutsch Espafol Frangsis Itslisnc

SETTINGS
\'f General Volume 1|_| ]
J Keypad Valume « [ F—

c[_] ¥

.-‘:‘ Scan Volume

La interfaz del software del dispositivo esta
disponible en 12 idiomas, a saber:

1. Inglés 2. aleman 3. Espafiol

4. francés 5. italiano 6. Ruso

7. Turco 8. 9. Hebreo Hebreo

10. Urdu 11. Arabe 12. Persa

Para cambiar el idioma, el usuario debe ir a la
pestafia de idioma, elegir "Cambiar idioma"
con las teclas de flecha arriba/abajo, pulsar
OK, elegir el idioma preferido con las teclas
de flecha izquierda/derecha y pulsar OK.

El usuario puede controlar el estado del sonido del
dispositivo mediante este menu.

Nivel de volumen general:
Utilice esta opcion para controlar el sonido de todo
el dispositivo.

Volumen del teclado:
Utilice esta opcién para controlar el volumen del
sonido del teclado.

Volumen de escaneo:

Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar el
ajuste de sonido que desea cambiar y pulse OK y
utilice las flechas izquierda/derecha para cambiar
el volumen del sonido.

21



[CONFIG.

Esta pantalla incluye toda la informacion
del dispositivo

1. Versidn del dispositivo

2. Version del software

3. Modelo de dispositivo

4. Numero de serie

5. Pais del fabricante

Una vez completados todos los procesos
de configuracion, aparecera la siguiente
ventana en la pantalla

22

SETTINGS

Device Wersion 1.0.9

Baftware Version i1.0.8

Madel 1.9.21

Wesinl Numbss DN

Made in Grrmany S

Setup has finished




AUTO LRL]

Sistema automatico de localizacidn de largo alcance [AUTO LRL].

Se trata de un sistema de busqueda avanzado que cubre una gran distancia de exploracion dentro
de un area muy amplia dentro del terreno especificado.

Este sistema busca automaticamente objetivos metélicos enterrados dentro del area de exploracion
de acuerdo con los ajustes establecidos de antemano.

Esto reducira el drea de busqueda tanto como sea posible, ahorrando esfuerzo, tiempo y costes
para el explorador.
Seleccione el sistema . y MAINIREEHL
Para empezar a utilizar el sistema de localizacion
automatica de largo alcance, seleccione este
sistema en el menu principal y pulse la tecla OK.
Después de seleccionar el sistema, aparecera una
pantalla que incluye un par de pestafias para
configurar los ajustes de este sistema, que son:

Aviso

/ Inmediatamente después de entrar en cualquier,
sistema de busqueda desde el ment principal,
aparecera un video que notifica los pasos de
ensamblaje del dispositivo. En caso de que se . . AUTO LRL
produzca algun error en el armado o se instale £
una pieza incorrecta que no se ajusta al sistema
seleccionado, aparecera un video de aviso en la
pantalla del dispositivo sobre el error exacto.

2650 M

Distancia DISTANGE

El dispositivo puede buscar objetivos a una
distancia de hasta 3.000 metros, y el usuario puede
cambiar el valor de la distancia con las teclas de
flecha arriba/abajo.

Profundidad

Representa la profundidad maxima a la que el
dispositivo buscara objetivos dentro del

rango de 0 a 100 metros y puede

elegir entre valores predefinidos mediante las
teclas de flecha

e del soporte de la

escanear, aseg
antena esta bloqueado
Para fijar el soporte de antena con el dispositivo.




[AUTo LRL

COMO USAR

Una vez finalizada la configuracion, sujete el dispositivo, como se
indica a continuacién, y aseglrese de que mantiene el dispositivo
fijo a su cuerpo sin moverse; a continuacion, sitlese en la zona de
busqueda y pulse la tecla OK del teclado para iniciar el proceso de
escaneado.

Al pulsar el botén OK del teclado, AUTE LAL
aparecera la siguiente pantalla,

que incluye un gréfico de barras
graduadas formado por

rectangulos con una linea roja en II I II III
el centro.

Esta linea roja es el centro del
proceso de escaneado, o grado Left Direction
0, y el usuario dirige entonces el

dispositivo hacia la parte frontal. R

Durante el proceso de exploracion, el usuario Inmediatamente después de que el indicador
se sitta en un punto fijo y mueve el y el usuario lleguen al centro, el indicador
dispositivo s6lo desde el centro hacia la comenzara a ir hacia el lado izquierdo y el
derecha lentamente segin el indicador a usuario también dirigira el dispositivo hacia
unos 90 grados, cuando llega al extremo el lado izquierdo de acuerdo con el indicador

también a unos 90 grados, al llegar al
extremo izquierdo, el usuario comienza a
regresar a la misma velocidad desde el
extremo izquierdo hacia el centro.

derecho, el usuario comienza a volver a la
misma velocidad desde el extremo derecho al
centro.

A la izquierda A la derecha

24



AUTO LRL]

En este sistema, el usuario cubre 180 grados del perimetro que le rodea sin moverse de su sitio,
s6lo moviendo el dispositivo seguin los indicadores de la pantalla.

Informe

antes de
oqueado

Después de completar la busqueda en la zona, después de montar el dispositivo g
empezar a escanear, asegurese de que el bloqueo del soporte de la antena esta bl
Para fijar el soporte de antena con el dispositivo.
puede hacer clic en "Siguiente" pulsando el botdn
OK para pasar al informe de resultados.
Este informe le ayudara a determinar
si esta zona contiene o no algun objetivo valioso.
Puede ver cuatro tipos de objetivos catd [
Oro, Plata, Hierro y Diamante). -

I |:>orcenta]e de cada uno muestra la probabilidad sitver [
del objetivo descubierto y a través de él se puede
conocer la conocer la naturaleza del objetivo. iran

-

ALUTD LRL

Report

Diamond

25



@TRL LRL

Sistema de localizacion de control de largo alcance [CTRL LRL].

El sistema localizador de largo alcance de control es una de las nuevas tecnologias y caracteristicas
importantes que se han integrado en el dispositivo, que permite al usuario especificar el valor exacto de la
frecuencia de busqueda en la unidad MHz para buscar un tipo especifico de metal u objetivo hecho de una
mezcla especifica de metales, garantizando asi resultados mas precisos cuando se busca utilizando este
sistema.El usuario puede establecer multiples valores y opciones relacionadas con la busqueda.

FAIR MEML

MANUAL LFL

CTRL LRL

m 13:29

S50IL TYPE FREQUEMLCY DISTANCE

Rock Mutral Mixed

Metallic Clay Sandy

Mineral Chalky Silty

FREQUENCY DISTAMCE

Aviso

usuario puede cambiar el valor en 1000
asos pulsando las teclas arriba/abajo, y 250
ulsando las teclas izquierda/derecha

26

Seleccione el sistema

Para empezar, seleccione este sistema en el
menu principal y pulse OK

Luego, apareceran varias opciones

para configurar el sistema:

| Aviso

A Inmediatamente después de entrar en

cualquier sistema desde el menu principal,

aparecera un video con los pasos de ensamblaje.
En caso de que se produzca algun error en el

montaje o se instale una pieza incorrecta que no
encaje en el sistema seleccionado, aparecera

un video de advertencia en la pantalla del
\ dispositivo sobre el error exacto.

Tipo de suelo

Mediante esta opcidn, el usuario puede
especificar el tipo de suelo de la zona en la
que desea buscar.

Los tipos de suelo disponibles que se han
afadido a este dispositivo son:

Roca Arcilla
Suelo neutro Arenoso
Suelo mixto Mineral
Metalico Calcareo
Frecuencia Salino

El usuario puede ajustar manualmente el valor
de la frecuencia de busqueda segln un tipo
de objetivo especifico utilizando esta opcion.
Los valores de frecuencia van de 250Hz a
18000Hz. Utilice las teclas flecha para cambiar
el valor y pulse OK.

Nota: El usuario puede cambiar el valor de
frecuencia en 1000Hz pulsando las teclas de
flecha Arriba/Abajo, o en 250Hz pulsando

las teclas de flecha Izquierda/Derecha.

Nota: Cada 1000Hz equivale a 1kHz. Por
ejemplo, si el usuario elige 5000Hz significa
5kHz



CTRL LRL]

Distancia

El usuario puede especificar la distancia de
busqueda durante el proceso de exploracion.

Esto significa que el usuario puede buscar

dentro de un radio de esta distancia, y esta

distancia comienza de 250 a 3000 metros.
El valor de la distancia puede modificarse
con los botones Izquierda/Derecha y
pulsando OK

Nota: El usuario puede cambiar el valor de la

distancia en 250 por cada pulsacion

pulsando las teclas de flecha Arriba/ Abajo,
en 50 metros pulsando las teclas de flecha

Izquierda/Derecha.

Aviso

usuario puede cambiar el valor en 250
pasos pulsando las teclas arriba/abajo, y 50
asos pulsando las teclas izquierda/derecha

Profundidad
Es el valor de la profundidad maxima que el
dispositivo puede buscar. El valor de

profundidad puede fijarse eligiendo un valor
de un conjunto de valores predefinidos dentro

del rango de 0 a 50 metros.

Aviso

El usuario puede cambiar el valor de
profundidad en 10 metros pulsando las
teclas de flecha arriba/abajo, y en un metro
pulsando las teclas de flecha
izquierda/derecha.

Escaneo

Una vez completados los ajustes anteriores,
seleccione la pestafia de escaneado con las
teclas de flecha (Derecha e Izquierda) y, a
continuacion, pulse la tecla OK situada
encima del botdn "Iniciar escaneado".

ETRL LRL

SOIL TYPE FREQUEMNCY DISTAMNCIE

m))))

2000 m |

Mg L RS e et

CTRL LAL

CTRL LEL

Distance

ZEO0 m

Start Scan

27



[CTRL LRL

COMO USAR

Una vez finalizada la configuracion, sujete el dispositivo, como se
indica a continuacion, y asegurese de que mantiene el dispositivo
fijo a su cuerpo sin moverse; a continuacion, sitliese en la zona de
busqueda y pulse el botdn OK del teclado para iniciar el proceso de
escaneado.

Cuando pulse la tecla "OK" . ETRL LRL
del teclado en la ventana

anterior, aparecera la
siguiente pantalla:

TnU T

Antena de direccion

Brazo de direccién

Vista de sefial Herramienta de alineacién

Brajula: indica la direccion geografica del dispositivo (norte, sur, este u oeste...)

Indicador de antenas: Es un indicador semicircular, el cero en el centro expresa los valores del
angulo de inclinacion de las antenas segun la direccion a la derecha o a la izquierda dentro de un rango
de 0 a 90 grados a la derecha y 90 grados a la izquierda.

Flecha indicadora: Es un indicador rojo que se mueve segln el angulo de inclinacion de las antenas e
indica el valor especificado en el indicador semicircular

Herramienta de alineacion: Es un indicador graduado por colores de arriba a abajo y el punto cero
en el centro del mismo , expresa el angulo de inclinacién del aparato respecto al horizonte y los valores
correctos se muestran en verde

Bloqueo del soporte
de laantena

Aviso

Después de montar el aparato y antes de empezar a escanear.
Asegurese de que la cerradura de la unidad de antenas esté
abierta para para que puedan moverse durante el uso.
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Durante el proceso de exploracién, las antenas S S
se moveran a izquierda y derecha en funcion ' -
del objetivo detectado.

El usuario debe cambiar su direccion segin la
direccion de las antenas. Cada movimiento
aparecera en la pantalla para facilitar la tarea al
usuario. El usuario sbélo debe seguir el
movimiento de la flecha indicadora para obtener
la direccion correcta, teniendo en cuenta el
dispositivo en una posicion correcta con respecto
al horizonte.

UL

7
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Sistema manual de localizacion de largo alcance [MANUAL LRL]

En el sistema manual de localizacion a larga distancia, la configuracion de blsqueda la ajusta
manualmente el usuario segun sus preferencias antes de iniciar el proceso de busqueda, y

muchas opciones pueden personalizarse.

AN MEML

MAMUAL LRL

MAMNLUAL LFL

Diamaond

AN LUAL LAL

TARGET DISTANCE

:JIJI]]'):'D)

[z2som]|

e e R

Aviso

El usuario puede cambiar el valor de la distancia
en 250 metros pulsando las teclas y en 50
metros pulsando las teclas las teclas de flecha
izquierda/derecha

30

Seleccione el sistema

Para empezar a utilizarlo, seleccione este sistema
en el menu principal y pulse la tecla OK. Después
de elegirlo, apareceran varias pantallas para
establecer los ajustes de este sistema, que son:

Aviso
P

Inmediatamente después de entrar en cualquier
sistema de busqueda desde el ment principal,
aparecerd un video que notifica los pasos de
montaje del dispositivo. En caso de que se
produzca algln error en el montaje o se instale
una pieza incorrecta que no se ajusta al sistema
seleccionado, aparecera un video de aviso en la
pantalla del dispositivo sobre el error exacto.

Objetivo

Expresa el tipo de objetivo que se va a buscar
y puede elegir entre tipos predefinidos.
A continuacién se muestra la lista de todos los
tipos de destino de dispositivo.

Plata

Plati Gema
_a ino Diamante
Hierro
Cobre
Vetas de oro Cavidad
Tesoro de oro avida
Bronce

Mineral de oro

El tipo de objetivo se elige utilizando los botones
de flecha izquierda/derecha y pulsando OK

Distancia

El usuario puede especificar la distancia de
busqueda durante el proceso de busqueda.

Esto significa que el usuario puede buscar dentro
de un radio de esta distancia, y esta distancia
comienza de 250 a 3000 metros

El valor de la distancia puede modificarse con los
botones Izquierda/Derecha y pulsando OK



MANUAL LRL]

Profundidad i MANUAL LRL
Es el valor de la profundidad maxima que el
dispositivo puede buscar. - DIBTANCE

El valor de profundidad puede establecerse
eligiendo un valor de un conjunto de valores
predefinidos dentro el rango de 0 a 50 metros.

Notice 1 )

El usuario puede cambiar el valor de
profundidad en 10 metros pulsando las tecla
de flecha Arriba/Abajo, y en un metro
pulsando las teclas de flecha
Izquierda/Derecha.

Escaneo MANUAL LAL

Una vez completados los ajustes anteriores,
seleccione la pestafia de escaneado con las
teclas de flecha (Derecha e Izquierda), haga
clic en el botdn "Iniciar escaneado" y, a Oistance
continuacion, pulse la tecla OK.

Z600 m

Start Scan
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COMO USAR

Una vez finalizada la configuracion, sujete el dispositivo, como se
indica a continuacion, y aseglrese de que mantiene el dispositivo
fijo a su cuerpo sin moverse; a continuacion, sitlese en la zona de
busqueda y pulse el botén OK del teclado para iniciar el proceso de
escaneado.

Cuando pulse la tecla "OK" MANUAL LRL
del teclado en la ventana

anterior, aparecera la
siguiente pantalla:

Brdjula
Antena de direccion

Brazo direccional

Vista de sefial { Herramienta de alineacion }

Brijula: indica la direccion geogrdéfica del dispositivo (norte, sur, este u oeste...)

Indicador de antenas: Es un indicador semicircular, el cero en el centro expresa los valores del
angulo de inclinacion de las antenas segun la direccion a la derecha o a la izquierda dentro de un rango
de 0 a 90 grados a la derecha y 90 grados a la izquierda.

Flecha indicadora: Es un indicador rojo que se mueve segln el dngulo de inclinacién de las antenas e
indica el valor especificado en el indicador semicircular

Herramienta de alineacion: Es un indicador graduado por colores de arriba a abajo y el punto cero
en el centro del mismo , expresa el angulo de inclinacion del aparato respecto al horizonte y los valores
correctos se muestran en verde

Bloqueo del soporte
de laantena

( Aviso 1

Después de armar el aparato y antes de empezar a escanear,
asegurese de que la cerradura de la unidad de antenas esté abierta
para para que puedan moverse durante el uso.
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Durante el proceso de exploracion, las antenas
se moveran a izquierda y derecha en funcion
del objetivo detectado.

El usuario debe cambiar su direccion segun la
direccion de las antenas. Cada movimiento
aparecera en la pantalla para facilitar la tarea al
usuario. El usuario solo debe seguir el
movimiento de la flecha indicadora para obtener
la direccion correcta, teniendo en cuenta el
dispositivo en una posicidn correcta con respecto
al horizonte.

a
A

MAMLIAL LRL
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Sistema de induccion por impulsos [PULSE INDUCTION]

Este sistema incorpora una nueva tecnologia que ofrece un gran rendimiento en la deteccion de metales
ferrosos y no ferrosos en diferentes condiciones del terreno, tipos de suelo y terreno.

El sistema de induccion por pulsos utiliza una potente bobina de busqueda PS50 a Doble D (DD) para
detectar objetos metalicos enterrados que ofrecen una gran profundidad de busqueda y eficiencia para
detectar objetivos dificiles de encontrar.

Las sefales recibidas se visualizan en la pantalla del dispositivo y los tonos de audio proporcionan
informacién adicional para que el usuario conozca el tipo de objetivo.

TR : : Seleccione el sistema

Para empezar, seleccione Sistema de Induccion por
Pulsos en el menu principal y pulse OK

Tras la seleccién, aparecerd una pantalla del
sistema Pin Pointer, que incluye los siguientes
elementos:

Aviso

Inmediatamente después de entrar en cualquier
sistema de blsqueda desde el menu principal,
aparecera un video que notifica los pasos de
ensamblaje del dispositivo. En caso de que se
produzca algun error en el montaje o se instale una
pieza incorrecta que no se ajuste al
sistema seleccionado, aparecera un video de
advertencia en la pantalla del dispositivo sobre el
error exacto.

Balance de tierra
Esta opcion permite ajustar el balance de tierra
segun el terreno en la zona de busqueda,

esto se hace pulsando el botdn Start
una vez mientras mantiene la bobina
ﬁ| de busqueda PS50
———— —_— paralela al suelo hasta que se complete el proceso,
NOMN FERROUS FERRDUS . . .

es importante realizar el balance de tierra antes
de iniciar la busqueda

Umbral

Cuando busque en una zona con suelo mineral, puede encontrar ruido de minas en el suelo.
Esta opcion puede cambiarse del numero 0 al 6 para evitar el ruido. Tenga en cuenta que

aumentar el nimero de esta opcion sélo hasta que deje de oirse el ruido. Cuando el usuario
selecciona un nimero mas alto hace que no se detectar partes pequeiias de objetos metalicos

Ganancia

Este ajuste se refiere a la opcion que controla el tamafio de las senales transmitidas, es decir, el
aumento de la tensidn emitida por la bobina de blsqueda. Cuanto mayor sea el valor, mayor sera
la profundidad de busqueda y la sensibilidad. El valor puede ajustarse dentro de un rango de 1 a
6. Debe tenerse en cuenta que el valor debe reducirse en terrenos muy mineralizados, y pulsando
el botdn Start, después de cambiar al nuevo valor. Los valores se cambian a través de las teclas de
flecha derecha-izquierda.
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Sonido

Esta opcidn ajusta el tono de la configuracion de sonido, donde el usuario puede elegir entre
varios niveles de tonos de audio, la forma en que se muestra el tono en forma ascendente o
desvanecida... etc. El tono se puede cambiar pulsando el botén OK.

Coémo usar

La pantalla de resultados del sistema de induccién por pulsos muestra, junto a los botones
correspondientes a los ajustes anteriores, un grafico bidimensional coloreado que cambia en
funcion del objetivo sobre el que pasa la bobina de blsqueda PS50, cuando las lineas
indicadoras estan fijas en el centro, apareceran en color verde, y esto significa que no hay
objetivos. Cuando las lineas indicadoras suben, el color cambia a rojo, y esto indica la presencia
de objetivos preciosos o no ferrosos como el oro. Pero cuando las lineas indicadoras caen hacia
abajo, apareceran en azul, y esto indica la presencia de objetivos no preciosos o ferrosos.

El nivel de las lineas que suben o bajan es una medida de la intensidad de la sefial recibida de la
bobina detectora.

La parte inferior del grafico muestra dos indicadores correspondientes al tipo de objetivos
detectados (el primero en amarillo para los objetivos no ferrosos y el segundo en gris para los
ferrosos), cuya longitud cambia en funcidn de la intensidad de las senales recibidas.

Si hay un objetivo ferroso, el indicador del tipo de ferroso

E cambia segun la cantidad de ferroso disponible,
el volumen del objetivo y su proximidad

FERRDUS a la superficie de la bobina.

Si hay un objetivo no ferroso, el indicador
_:| del tipo de no ferroso cambia segun la cantidad de no
ferroso disponible, el volumen del objeto

NON FERROUS y su proximidad a la superficie de la bobina.

PULSE

Una vez finalizada la configuracién, aseglrese de que el dispositivo
b estd total y correctamente armado.

Sujete el dispositivo de la siguiente manera, coléquese sobre el area
de exploracién. Comience a caminar y mueva el dispositivo en
diferentes direcciones con la bobina de busqueda paralela al suelo.
Los cambios se muestran en la pantalla del dispositivo si hay algin
objetivo potencial. El dispositivo indica la presencia de un objetivo
potencial emitiendo un tono de audio.

35)



@ETECCION INTELIGENTE

Sistema de deteccion inteligente [SMART DETECT]

El sistema de deteccion inteligente es la eleccion perfecta para que los exploradores encuentren
pepitas de oro naturales, pequefas reliquias, joyas, monedas y otros tipos de metales a

pequenas profundidades de 3 metros o menos.

Desarrollado con tecnologia mejorada en términos de caracteristicas, la discriminacion de
metales y dos bobinas de busqueda (PS36, PS28) para ofrecer el mejor rendimiento en todos

los terrenos y tipos de suelo.

MAIN MERNL

BETTINEE

EMART DETECT

=)

MODE 2/ PE 26

@

Pleaas uae with
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Seleccione el sistema

Para empezar, seleccione Smart Detect
System en el menu principal y pulse OK.

Tras la seleccidn, aparecera una pantalla que
incluye dos submodos que corresponden a
cada bobina de busqueda:

MODO 1/ PS 28
MODO 2 / PS 36

Tenga en cuenta que la eleccidn de cualquiera
de los sistemas requiere la conexién de la
bobina adecuada a ese sistema, cuyo método
de instalacion se explica en la seccion
respectiva.

Aviso

/~ Inmediatamente después de entrar en
cualquier sistema de blsqueda desde el
menu principal, aparecera un video que

notifica los pasos de ensamblaje del
dispositivo. En caso de que se produzca
algun error en el armado o se instale una
pieza incorrecta que no se ajuste al
sistema seleccionado, aparecera un video
de advertencia en la pantalla del
dispositivo sobre el error exacto.




DETECCION INTELIGENTE]

Modo 1/ PS 36

Utilice el PS36 [una bobina de 36 cm de
diametro] para detectar objetivos, el
dispositivo muestra una pantalla que incluye
indicadores y botones a través de los cuales
se pueden configurar los ajustes y opciones
de deteccion, como se indica a continuacion:
Calibracién

Seleccionando este botén y pulsando el boton
Inicio el usuario puede realizar una calibracion
de las las bobinas antes de iniciar la busqueda,
para obtener resultados mas precisos.

Modo de Deteccion

La eleccion del modo de deteccion se realiza activando uno de los tres botones correspondientes a
modo de deteccion, que son:

1 — Todos los metales
Es un modo de deteccidn general, al activarlo, el dispositivo puede recibir sefiales de objetivos
metalicos ferrosos y no ferrosos.

2 — No Ferroso

Al activar este modo de deteccion, el dispositivo filtrara las sefiales para recibir Unicamente
sefales de objetivos de metales no ferrosos como el oro, la plata y el cobre, lo que significa que el
dispositivo ignora las sefales de objetivos fabricados con materiales ferrosos

3 — Ferroso
Este modo de deteccion es opuesto al anterior, en el que el aparato sdlo recibe sefales de
objetivos férricos, como el hierro, e ignora las sefiales de otros metales

Sonido

El sonido que sale a través del altavoz interno del dispositivo se activa o no a través de esta
opcion, que es una Util en el caso de que el usuario quiere saber el tipo de objetivo a través del
indicador digital sin escuchar el sonido como en ambientes ruidosos.

Indicador del ID del objetivo

Se trata de un indicador grafico digital circular que muestra en el centro del circulo un nimero
denominado identificador digital de objetivo (Target ID) correspondiente a un tipo especifico de
metal, como el oro.

A ambos lados del circulo hay dos indicadores semicirculares simétricos formados por barras que
se colorean gradualmente de abajo a arriba segun la intensidad de la sefal del objetivo y de
acuerdo con el modo de deteccidn seleccionado.
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En el caso del modo de deteccidn de todos los metales, si el objetivo es un metal no ferroso (precioso) como
el oro, el indicador semicircular izquierdo se activa y se muestra en colores graduales del amarillo al rojo; sin
embargo, en el caso de un objetivo ferroso, sélo se activa el indicador derecho y el gradiente de color va del
verde al azul. En el caso del modo de deteccion No Ferroso, los dos indicadores se activan en colores
graduales de amarillo a rojo (el niUmero de barras de colores depende de la intensidad de la sefal). Si en esta
opcion hay objetivos no ferrosos o ferrosos, aparecera un nimero para el valor del metal precioso, pero sin
que suban las lineas indicadoras ni se oigan sonidos. En el caso del modo Ferroso, los dos indicadores se
activan en colores graduales de verde a azul segun la intensidad de la sefial.

En el caso de que haya objetivos preciosos en esta opcion, aparecera un nimero para el valor del metal no
precioso, pero sin la subida de las lineas indicadoras ni sonidos auditivos.

Umbral

Esta opcion permite controlar el umbral de audio de las sefales recibidas, que puede ajustarse segun las
preferencias del usuario, ya sea para oir las sefiales mas débiles procedentes de objetivos muy pequefios, o
para ignorarlas y centrarse en oir las sefiales de objetivos mas grandes.

Es decir, cuanto mas aumentemos el valor, mas se eliminaran las molestas sefiales procedentes de objetivos
pequefios.

El usuario puede ajustar el valor entre 1y 10.

Los valores se cambian mediante las teclas de flecha arriba - abajo

Modo 2 / PS 28

Utiliza el PS28 [una bobina de 28 cm de
didmetro] para detectar objetivos, el
dispositivo muestra una pantalla que incluye
Thrashild dos indicadores verticales a los lados y un
" indicador grafico en el centro.
3 La explicacién de estos indicadores es la
siguiente:
Sensibilidad
El indicador vertical izquierdo determina el
ivel de sensibilidad, y el usuario puede ajustarlo
a uno entre 9 niveles. Cuanto mayor sea el valor
de sensibilidad mayor es la sensibilidad de la
bobina de blusqueda para detectar objetivos pequefios con mayor profundidad.

La sensibilidad se ajusta al nivel mas alto posible, para que no se oigan sonidos molestos de forma
continua, si los sonidos continuan, su valor puede reducirse gradualmente.

Umbral

Es un indicador vertical en el lado derecho que determina el valor del umbral de audio, y el usuario puede
ajustarlo a valores del 1 al 9, y cuanto mas alto sea el valor, mas probable sera oir los sonidos de las senales
de los objetivos mas pequefios, y los valores mas pequefios corresponden al sonido de los objetivos mas
grandes.

Indicador de seiial

Se trata de un indicador grafico situado en el centro de la pantalla, que muestra el nimero de identificacion del
objetivo y los indicadores FE/NO FE:

FE para objetivos ferrosos

NO FE para objetivos no ferrosos (preciosos)

Ademas del indicador gréfico de sefial que muestra un conjunto de circulos con didmetros crecientes que se
iluminan en funcién de la intensidad de la sefial del objeto sobre el que pasa la bobina.

pasa por encima. La calibracion del terreno se realiza en este modo pulsando el botén "Start".
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Servicios al cliente

Todos los dispositivos conectados al aparato son intercambiables segun la region y el centro de
atencion al cliente responsable del servicio.

No se pueden aplicar los elementos disefiados para este dispositivo con otros dispositivos.

El usuario puede obtener todas las piezas auxiliares a través de los distribuidores de GMI tras
asegurarse de la compatibilidad con el aparato. Los servicios de venta y mantenimiento sélo estan
disponibles en los centros acreditados por GMI. GMI no se hace responsable de la garantia o
mantenimiento de los dafios derivados del uso de accesorios de otras procedencias.

Puede obtener toda la informacion relacionada con el uso del dispositivo y las piezas auxiliares
visitando el sitio web de la empresa.

La garantia del producto o servicio no se extendera en los siguientes casos:

1. Si el producto ha sido reparado, modificado o cambiado, a menos que dicha reparacion,
modificacién o cambio esté autorizado por MEGA DETECTION

2. 2. Si el nimero de serie del producto esta deformado o no esta.
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[ESPECIFICACIONES

ESPECIFICACIONES
Dimensiones 68 x51x28 cm
© Peso 17 Kg
L
§ Material Plastico ABS
a
Tipo de procesador ARM 64 Bit
g Frecuencia de procesador 1.4 Ghz
o Memoria 32 GB
S
§ Tipo de memoria SD Card
Tipo de pantalla TFT LCD Alta Resolucidn
Tamafio de pantatla 5 pulgadas
ks Resolucion de pantatia 1024 x 860
IS
S Cofores 16 millones
Q
Wi-Fi 2.4 Ghz
Salida Altavoz - Audifonos
Tipo de Jack 3.5mm
° Audifonos Audifonos
BS)
S Parlante interno Si
(%2
Tipo de bateria lones de litio
Capacidad de bateria 21000 mAh
RS Carga répida No
>
L Bateria removible Si
W
Idiomas Aleman - Inglés - Francés - Espafiol - Ruso - Italiano - Arabe
- Hebreo - Persa - Turco - Urdu - Chino
Temperatura de operacion 0°C-40°C
8
2 Temporatura de almacenamiento —-20°C-60°C
— 0,
g Humedad %= 1%
&

o




E-Mail : info@Megalocators.com
sales@Megalocators.com

Web : www.Megalocators.com

* You can buy this product from our
distributors in all around the world

* You can visit our website to find

the nearest distributor :

* For product validation you can
check the product serial number by
the link below :
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detector is genuine. Only Concord ¢

Verify your Concord detector online at Megalocators.com
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