
 

 
KS-touchsense 
KS-TouchSense is een softwaretechnologiepakket dat optioneel kan worden geïnstalleerd 
op Universal Robots CB & e-serie. Hiermee kan een UR-robot met de lastoorts via het 
draad- of gasmondstuk onderdelen en naden vinden. 
 
Met de KS-TouchSense tool is het mogelijk om eenvoudig componententoleranties te 
compenseren en zo nog veiliger te produceren met de Universal Robot. Het gereedschap 
is een UR-Cap, u maakt een aantal raakpunten met een referentiecomponent. Het 
programma wordt dan verplaatst naar de nieuw berekende positie. De CAP kan worden 
gebruikt als 1D / 2D of 3D versie.
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