
 

 
KS-Oscillate 
Met de pendel-cap van Koster is het mogelijk een pendelbeweging uit te voeren met de 
cobot. Vooral bij het lassen van onderdelen met grote kieren of toleranties is een 
oscillerende beweging van de toorts essentieel.  
 
Om een oscillerende beweging te programmeren, moeten het begin-, tussen- en 
doelpunt van de oscillerende naad worden ingevoerd. Bovendien kunnen de amplitude, 
slingerhelling, snelheid en stilstandtijden worden ingesteld. De URCap ondersteunt 
momenteel lineaire robotpaden en een zigzag slingerpatroon. De standaard lineaire en 
cirkelvormige beweging wordt overlapt met het gekozen slingerpatroon. 
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