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KULLANIM KILAVUZU

SCAN for more
FELEIES

Nach mehr SUCHEN
SCANNEZ pour plus
ESCANEAR para més
Cerca altro
Gérintlilemek igin tarayin

a—
—
—
“—
coosPOo

All About Passion



Buton Fonksiyonlari

@ Sol Buton

4

Kisa Basma: Yeni bir tur isaretlenir.

2 Saniye Basili Tutma : Cihazi kapatir.

(Gug Agma : Digmeye kisa basilir)

(Ayar Modunda Kisa Basma: Cik / geri don ve ayari kaydet)

Orta Buton

Kisa Basma: Duraklat / Devam (Gl acildiktan sonra kisa
basildiginda tur kayda baglar.)

2 Saniye Basili Tutma: Egzersizi kaydetme ve ¢ikma
(Ayar Modunda Kisa Basma: Mevcut ayar / basamak
sayisini degistirir.)

Sag Buton

Kisa Basma: Sayfa cevirme

2 Saniye Basili Tutma: Ayar modu

(Ayar Modunda Kisa Basma: gecis ayarn secenekler /
sayisali degistir
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Durum Simgeleri

88:88  Zaman TIME Turzamani
&2 Uydusinyali yok AT Rakim K
0@ Uydu sinyal seviyesi 0D0  Km sayaci (Toplam mesafe)

(@) Aksesuar baglanti durumu DST  Tur mesafesi

> Egzersiz altinda AST  Yikselme mesafesi
1l Manuel duraklatma CAL  Kalori

BLE uygulamasi ile bagland: LAP  Tur

£ Sicaklik PWR Giic

= Batarya seviyesi utc  Saatdilimi

Ortalama

¥ Maksimum

MPH  Mil /saat

KMH  Km/saat

AV Artmis&Azalmis
W HRM Nabiz

GCAD Kadans

GRA  Egim
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Standard accessories

Sarj kablosu x 1 Kullanim kilavuzu x 1

Standart bisiklet Standart bisiklet montaj aparati Biyiik boy kauguk halka x 2
montaj aparati x 1 Lastik ped x 1 Kiigiik boy kauguk halka x 2



Cihazin Montaji

Standart montaj kurulumu
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1. Lastik pedi montaj aparatinin

Q@

2. Lastik halkalar ile montaj
aparatini gidona baglayin.

3. Aparati baglayin.

altina takin.

~a

4. Ana cihazi aparatin tzerine
takin.

5. Ana cihazi aparatin tizerine 90
derece dondiriin.

6. Kurulum tamamlandi.



Sarj Etme
o Litfen ilk kullanimdan 6nce cihazi sarj edin.
e sarjigin litfen DC 5V gii¢ adaptoriini kullanin.

e Sarj sirasinda pil simgesi tamamen sarj olana kadar yanip sénecektir.

USB DC 5V glic adaptori / Bilgisayar

Lastik kapagi agin, sarj \ I\ /

icin usb kablosunu

= = A
ihaza baglayin.
cihaza baglay ) B“” ;

Urtinde yerlesik pil bulunmaktadir. Urlini atese atmayin. Cihaza zarar
vermemek amaciyla cihazi sarj etmek icin lUtfen cihazin nominal voltajiyla
eslesen bir adaptor segin.
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Uydu Sinyallerinin Aiinmasi, Zaman Ayari ve Otomatik
Arka Isik

Otomatik Arka Isik

Bu cihaz, glinesin dogusunu ve glinesin batisini otomatik olarak hesaplayacaktir,

glines dogduktan yarm saat sonra, glines batmadan yarnim saat dncesinden itibaren, arka isik
otomatik olarak aydinlanir, geri kalan zamanlarda 15 saniye icinde herhangi bir islem yapilmazsa
arkaigik kapatilacaktir.

Uydu Sinyallerini Alma

Litfen cihazin agik havada ve acik bir gokytizii manzarasi altinda oldugundan emin olun. Genellikle
uydu sinyallerini bulmasi 15 ~ 90 saniye stirebilir, uydu sinyallerini alirken sabit kalin. Bu cihaz hiz
sensori baglh olmadiginda, cihaz hiz takibi icin GPS kullanir ve sensor baglandiginda hiz sensériini
kullanir.

Zaman ayari

Cihaz acildiginda uydu sinyallerini bulduktan sonra saat ve tarih otomatik olarak kalibre edilecektir.
(Lutfen saat dilimini dogru ayarlayin, saat dilimi ayan boélimiine bakin) veya saati senkronize
etmek icin cihazi CoospoRide uygulamasi ile baglayin.



ANT+ Sensorleriyle Baglanti

1. Lutfen sensérlerin uyandirma modunda oldugundan emin olun. (Ornegin, kalp atis hiz monitori
dogru sekilde takilmali ve pedallar veya tekerlekler cevrilerek hiz kadansi ve gii¢ 6lcer
uyandinlmalidir.

=

Dogru giyin, kalp atis hiz Hiz kadansi ve giig dlger pedallar veya
kemerini uyandirin. tekerlekleri cevirerek uyandinlir.




2.1 Ayar moduna ge¢mek igin > tusunu basili tutun;

2.2 5 ayar sayfasi mevcuttur (P1 ~ P5), P1'e gecmek icin > digmesine basin;

2.3 P1 sayfasina girmek igin Mlibasin;

2.4 Bilgisayar otomatik olarak ANT+ cevre birimlerini arar ve ANT+ cevre birimlerini aradiktan sonra
otomatik olarak baglanir;

2.5 Bulunan aksesuarlan kaydetmek ve geri dénmek igin@basin. ANT+ aksesuan bulunamazsa,
cihaz otomatik olarak son sayfalara donecektir (Stirlis sirasinda bir glic aygiti baglandiginda,
bilgisayar ilk 6nce glic verilerini, glic aygiti olmadiginda ise GRA egim verilerini gdsterecektir).
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Kaydedin ve son

(20 saniye iginde
cihaz bulunamazsa
cihaz otomatik
olarak son sayfalara
geri doner)
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Basin: P1~P5 arasinda gegis yapin

sayfalara geri donin.



Tekerlek Boyutunu Ayarlama

1.1 Ayar moduna gecmek igin > tusunu basili tutun;

1.2 5 ayar sayfasi mevcuttur (P1 ~ P5), P2'ye gegmek icin > diigmesine basin;

1.3 P2 sayfasina girmek icin pll basin.

1.4 Ayar basamagini secmek icinpjibasin, sayilari ayarlamak icin > basin;

1.5 Kaydetmek ve ¢ikmak igin @ basin. (Herhangi bir islem algilanmazsa 6 saniye iginde otomatik

olarak gikilir).
(——) (—)
‘ Basin ‘
|
| \“ ‘u 2000 ||
W o o) e o o)/
\@j ‘ > (e > Numarayr ayarla
Kaydet ve geri don. (6 saniye icinde herhangi Rakami secin

birislem algilanmazsa otomatik olarak cikilir) (Secilen rakam yanip sdnecektir)
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Ortak tekerlek boyutu ve gevresi (Tekerlek Boyutu L (mm)

12 X 1.75935mm
14 X 1.51020mm
14 X 1.751055mm
16 X 1.51185mm
16 X 1.751195mm
18 X 1.51340mm
18 X 1.75 1350mm
20 X 1.751515mm
20 X 1-3/81615mm
22 X 1-3/8 1770mm
22 X 1-1/2 1785mm
24 X 11753mm

24 X 2.00 1925mm
24 X 2.1251965mm
26 X 1.752023mm
26 X 1.952050mm
26 X 2.002055mm
26 X 2.102068mm
26 X 2.1252070mm
26 X 2.352083mm
26 X 3.002170mm
26 X 7/8 1920mm
26 X 1(59) 1913mm
26 X 1(65) 1952mm

24X3/4 Tubular 1785mm 26 X 1.251953mm

24 X 1-1/8 1795mm
24 X 1-1/41905mm
24 X 1.751890mm

26 X 1-1/8 1970mm
26 X 1-3/82068mm
26 X 1-1/22100mm

26 X 1.40 2005mm
26 X 1.502010mm
27 X 12145mm

27 X 1-1/8 2155mm
27 X 1-1/42161mm
27 X 1-3/82169mm
27.5X1.752114mm
27.5%X2.1252174mm
27.5X1.52074mm
27.5X1.952146mm
29X2.1 2288mm
29X2.2 2298mm
29X2.3 2326mm
650X 35A2090mm
650 X 38A2125mm
650 X 38B2105mm

700 X 18C2070mm
700 X 19C2080mm
700 X 20C 2086mm
700 X 23C2096mm
700 X 25C 2105mm
700 X 28C 2136mm
700 X 30C 2170mm
700 X 32C 2155mm
700C Tubular 2130mm
700 X 35C 2168mm
700 X 38C2180mm
700 X 40C 2200mm
700 X 42C2224mm
700 X 44C2235mm
700 X 45C 2242mm
700 X 47C2268mm
-11-



Zaman Dilimi Ayari

1.1 Ayar moduna gegmek igin > tusunu basili tutun;

1.2 5 ayar sayfasi mevcuttur (P1 ~ P5), P3'ye gegmek icin > diigmesine basin;

1.3 P3 sayfasina girmek icin Ml basin (Varsayilan saat dilimi: UTC/GMT + 08:00);

1.4 Ayar basamagini segmek icin pJi basin, sayilari ayarlamak igin > basin;

1.5 Kaydetmek ve cikmak icin @ basin. (Herhangi bir islem algilanmazsa 6 saniye iginde otomatik
olarak gikilir).

~ -
A —)
‘ Basin ‘ 500 ‘
\ I x |
\\&u o o) \\o ® @//‘"
> (] > oo | >/ Numarayi ayarla
X J/ ‘ Coef >
Kaydet ve geri don. (6 saniye icinde herhangi Rakami secin

birislem algilanmazsa otomatik olarak gknhr) (Segilen rakam yanip sGnecektir)
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Metrik ve ingiliz Birimini Ayarlama

1.1 Ayar moduna gecmek igin > tusunu basili tutun;

1.2 5 ayar sayfasi mevcuttur (P1 ~ P5), P4'ye gegmek icin > diigmesine basin;

1.3 P4 sayfasina girmek icin bl basin;

1.4 Ayar basamagini secmek icinpll basin, sayilar ayarlamak icin > basin;

1.5Kaydetmek ve gikmak icin @ basin. (Herhangi bir islem algilanmazsa 6 saniye iginde otomatik

olarak cikilir).
s 7 —\
' 7\\ (= \
|
Pq KMH
‘ Basin
\ \ |
\ ‘ | \ |
\ / “ /]
NCRI% o e o)
NCAETU R ’—bﬁ ij
Kaydet ve geri don. (6 saniye icinde herhangi KMH/MPH'yi ayarlayin

birislem algilanmazsa otomatik olarak cikilir)
-13-



Gucg kalibrasyonu
1.1 Ayar moduna ge¢cmek igin > tusunu basili tutun;
1.2 5 ayar sayfasi mevcuttur (P1 ~ P5), P5'ye gecmek igin > diigmesine basin; otomatik olarak kalibre
edecektir;
1.3 Yeniden kalibre etmek icinPllkisa basin, kalibrasyon sirasinda deger yanip soner, kalibrasyon
basanli olduktan sonra deger yanip sénmez;

1.4 Kalibrasyon basarili olduktan sonra kaydetmek ve gikmak icin@basin (Higbir islem yapilmazsa
20 saniye iginde otomatik olarak ¢ikilir).

Basin

Kaydet ve geri don. (20 saniye icinde herhangi Yeniden kalibre et

birislem yapilmazsa otomatik olarak cikilir) 14-



GPS Konumlandirma

1. GUlg acildiktan sonra GPS aramasi otomatik olur. GPS konumlandirma basanli olduktan sonra
bisiklet stirmeye baslanmalidir.

2. GPS basanli bir sekilde konumlandinlmadiginda (hiz sensorii bagl degilken) stirmeye baslarsaniz,
hiz “ ==.-"(gercek zamanl, ortalama, maksimum) olarak gérintilenecektir ve geri kalan veriler
ayni kalacaktir.

3. Ipuglan: Daha iyi GPS sinyali igin uydularla daha fazla baglanti kurmak igin 3-5 dakika hareketsiz
kalabilirsiniz.

#2 Sinyal yok — Uydu sinyali yok

£ Zayf

& Normal ——— Hiz verisi gosterimi yok
&, Kuvvetli

Not: Konumlandirma sirasinda disanda oldugunuzdan emin olun. Koti hava kosullar ve yogun
ormanlik bolge GPS sinyalini etkileyebilir.

~15-



Surus baslatma

Cihaziagin, bir egzersiz ve kayit baslatmak icin bl basin (Bisiklet stirerken, bisiklet hizi 0
oldugunda, cihaz otomatik olarak duraklar, 15 dakika icinde hiz, kadans ve nabiz icin veri
gelmezse cihaz uyku moduna gegecektir, devam etmek icin @ basin).

— e [y >7.7—‘/ —

Press: Yeni bir = Press: Ekrani
turisaretle degistir.

Press: Duraklat / devam et
Hold: Egzersizi durdurun ve stiris verilerini kaydedin
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* Bluetooth Baglantisi
(1) CoospoRide'i Google Play veya App Store'dan indirin.

#  Download on the
@& App Store
GETITON
’ Google Play

*Uyumluluk

@ 10S 9.0 stirimii ve Uzeri, iphone 4s ve tizeri

Um Android 4.3 ve lizeri herhangi bir Bluetooth 4.0 6zellikli Android cihaz



@ Bisiklet bilgisayanni acin;

@© CoospoRide Uygulamasini agin, bilgisayan baglama adimina girin, cihazi baglamak
icin cihaz listesinden BC107 bilgisayarini secin, (telefonun Bluetooth'u agmasi ve
Bluetooth izinlerine izin vermesi gerekir);

Bind

O scor >




@ Uygulamanin aktivite sayfasinda, kayit senkronizasyon islemi sayfasina girmek icin
bagli cihaza tiklayin (Uygulamada daha fazla ayarda Strava'ya yetkilendirme yoluyla,
bilgisayar verileri ayni anda Strava platformuna senkronize edilebilir);

© senkronize edilecek kaydi secin ve ® Sync'e tiklayin, senkronizasyondan sonra
bilgisayardaki kayit otomatik olarak silinecektir.

@ID:xCunneded>
XXOKXRXX
= ® O W
XXXXXXX o
XXXXXXX ]
XXXXXXX o
XXXXXXX °
Activity Cycling  More Activity Cycling  More
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Temel parametreler

Kablosuz ANT+Bluetooth Dil ingilizce

Ekran FSTN Ekran, 2.4inch| Pil Kapasitesi 1000mAh

Arka lgk Evet Pilomra | j2mamen sarjolduktan sonra tek

Konum modu GPS &BDS Malzeme PC+ABS+TPU

Tur Sayisi Evet Olculeri 81x54x20.6 mm

Depolama Formati| .fit Aksesuarlar ANT+ cevre birimleri (Kalp atisi ekrani, Hiz
v sensorii, Kadans sensori, Hizve Kadans

Water Resistance | IPX7 Desteklenen 2'si 1 arada sensr, G 6lcer.

Agirhik 64g Dosya Transferi| Bluetooth (Belirtilen uygulama uyumlu)

Dikkat

Bisiklet bilgisayarninin suya dayaniklilik seviyesi IPX7'dir. Arkasindaki koruyucu kapagi sikica
kapatirsaniz yagmurda kullanilabilir. Siddetli yagmur yagdiginda bisiklet bilgisayarni indirmeniz ve
su gegirmez bir cantaya koymaniz 6nerilir.

Sorumluluk Reddi

@ Bu kilavuzda yer alan bilgiler sadece referans amaglidir. Yukanda aciklanan Grin, treticinin
devam eden arastirma ve gelistirme planlan nedeniyle 6nceden bir duyuru yapilmadan

degistirilebilir.

@ Bu kilavuzdan veya icerdigi irtinden kaynaklanan veya bunlarla baglantili olarak ortaya cikan
dogrudan veya dolayl, tesadifi veya 6zel hasarlar, kayiplar ve masraflar icin hicbir yasal
sorumluluk kabul etmeyecegiz.




