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The word "dreame” is the abbreviation of Dreame Technology Co., Ltd. and its subsidiaries in China. It is the transliteration of the company's Chinese name " 88 ",
which means striving for excellence in every endeavor and reflects the company’s vision of continuous pursuit, exploration and search in technology.

DreameBot D10 @B
Auto-Empty Robot Vacuum and Mop e —
User Manual . \

CE = & I

For more support, contact us via hitps://global.dreametech.com |-
Manufactured by: Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. RLS3D-EU-AD3 DREAME
Made in China 08/2023

The illustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product.



Contents Safety Information

El User Manual e e 1 To avoid electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance, please read the user
manual carefully before using the appliance and keep it for future reference.
E3 Benutzerhandbuch 24
Usage Restrictions - This product should not be used by children younger than 8 years old
Manuel d'utilisation - " nor persons with physical, sensory, intellectual deficiencies, or limited
experience or knowledge without the supervision of a parent or guardian
to ensure safe operation and to avoid any risks. Cleaning and maintenance
Manuale utente - o " shall not be performed by children without supervision.
) ) + Children shall not play with this product. Ensure children and pets are kept
Manual de usuario R KL T A TV AN 94 at a safe distance from the robot while it is i::-perating.
« This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it
[ PyxkoBOACTBO NONb30BATENA nz outdoors, on non-floor surfaces, or in a commercial or industrial setting.
+ Do not use the robot in an area suspended above ground level without a
Instrukeja obstugi - 142 protective barrier.
- Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover, or
M| vnnwn?m —————— 167 bumper as a handle for the robot.
- Do not use the robot at an ambient temperature above 40° C or below 0° C
TP 14 N g - 190 or on a floor with liquids or sticky substances.

- Pick up any cables from the floor before using the robot to prevent it from
dragging them while cleaning.

- Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from
bumping into and damaging them.

- Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of
the robot.

- Keep the cleaning tool out of reach of children.



Bl Safety Information

Usage Restrictions

Batteries and
Charging

- Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of

whether it is stationary or moving.

- Do not use the robot to clean any burning objects.
+ Do not vacuum hard or sharp objects.
- Make sure the robot is turned off and the auto-empty base is unplugged

before cleaning or performing maintenance.

+ Do not use a wet cloth to wipe or any liquid to rinse the robot and base.

Washable parts must be dried completely before installing and using them.

+ Please use this product in accordance with the instructions in the User

Manual. Users are responsible for any loss or damage that arise from
improper use of this product.

- Do not use any third-party battery or auto-empty base. Use only with RCS7

supply unit.

- Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or auto-

empty base on your own.

* Do not place the auto-empty base near a heat source.
+ Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the base's charging

contacts.

- Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be

discarded at an appropriate recycling facility.

- If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately

and contact after-sales service.

- Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its

original packaging if possible.

Safety Information

Batteries and
Charging

Laser Safety
Information

- If the robot will not be used for an extended period, fully charge it, then turn

it off and store in a cool, dry place. Recharge the robot at least once every 3
months to avoid over-discharging the battery.

« This product contains batteries that can only be replaced by qualified technicians

or after-sales service.

+ The lithium-ion battery pack contains substances that are hazardous to the

environment. Before disposing of the robot vacuum, please first remove the
battery pack, then discard, or recycle it in accordance with local laws and
regulations of the country or region it is used in.

- When removing the batteries from the product, it is better to use up the batteries

and make sure your product is disconnected from power. Uninstall the screw on
the bottom, then remove the cover.

« Unplug the battery connector, then remove the batteries. Do not damage the

battery case to avoid any risk of injuries.

* Return the batteries to a professional recycling organization.

* The laser sensor in thisarﬂduct meets the IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/

A11:2021 Standard for
with it during use.

CLASS 1 LASER PRODUCT
CONSUMER LASER PRODUCT
EN 50689:2021

ass 1 laser products. Please avoid direct eye contact

Hereby, Dreame Trading (Tianjin) Co., Lid. declares that the radio equipment type RL53D is in compliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU
declaration of conformity is available at the following internet address: https:/fglobal.dreametech.com
For detailed e-manual, please go to https: //global. dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags




] Product Overview
Accessories

Pre-Installed Accessories

Main Brush

Other Accessories

Water Tank

Dust Bin

Mop Pad

E 7

Cleaning Tool

Y

Side Brush

=
©

(I

Dust Collection Bag =2
[1 pre-installed)

P

(= ————

Power Cord

Product Overview

Robot

Power/Clean Butbon
+ Pre=s and hold for 3 secands
+ Press to begin cleaning after the rabat is paowered an

Dock fSpot Clean Button
- Press to send the robot back to the base
- Pre=s and hold for 3 secands ta start Spot Clean Made

Status Indicator

- White: Cleaning ar cleanup is completed

- Blinking Orange: Error

- Breathing White: Robot is charging when the battery
power is not low

Cowver




B Product Overview

Robot

———= Reset Buttan

= Press and hold for 3
seconds to restore the
rabat to factory settings

Wi-Fi Indicator

Cleaning Tool

—= o Air Dutlet/Speaker

Robot Sensors

Cliff Sensars

Charging Contacts o
Side Brush ©

Charging Contacts
= Universal wWheel

= Main Brush

Cliff Sensors Cliff Sensors
Main Wheel = o Main Wheel
= Brush Guard Clips
Dust Intake

}j o Laser Distance Sensor
=2 #ﬂ Bumper

= Return-to-Base Sensor

Product Overview

Auto-Empty Base

@—9 Upper Cover

W ——— = Status Indicator

‘Whibe: The base & pluggedin
Breathing White: Raobat i chargirg
Blinking Orange: Errar

a Signaling Area

Charging Contacts

o Dust Intake

0 Cord Storage Slot

= Power Cord Socket

Open the upper cover

Y =
L

Bottom

&

= Dust Bag Slat

Filter

Mounting Screw

Air Duct Cover

|




Il Product Overview Clearing Home Environment

Dust Bin Mopping Module
Bin dip ‘water Tank )
« Bin Cover Release Clip E ;
Filter 572> wiater Tank Release Clip
= Water Inlet
c‘g—a Dust Intake
- To improwe the warking efficiency of your robot, put away any loose cords | Before cleaning, place a physical barrier at the edge of the stairs and
- Mop Pad + Slot : ;
rags, slippers, toys, etc. sofa to ensure safe and smooth operation of the robot.
A
Dust Collection Bag f—
: Attaching Area
+——« Dust Bag Handle
O 00O
\)
Open the door of the room to be cleaned, and put the furniture in its To prevent the robot from not recognizing the area that needs to be
proper place to make more space. cleaned, do not stand in the front of the robot, threshold, halbway, or
Mate: Due ta the factary setting, a new dust collection bag has been installed inside already. narrow places.



Il Preparation Before Use Connect with Dreamehome or Mi Home/Xiaomi Home App

1. Remove the pmtecﬁve strips 3. Connectto a power outlet and start charg[ng This product works with the Dreamehome or Mi Home/Xiaomi Home app, 3. Reset Wi-Fi
which can be used to control your dewvice.
Place the base on level ground against the wall and connect it to a power Simultaneously press and haold the buttons ) and {7 until you hear a vaice
autlet. Place the robot onto the base ta charge. The rabaot will turn on i i rampt saying, "Waiting for the network configuration.” Once the Wi-Fi
. . et g loa mehome or Mi Home/Xiaomi prompl saying, 9 "
automatically and begin charging. it is recommended to fully charge your 1. Down d thE Dreameho indicatar is blinking slowly, the Wi-Fi has been successfully reset.
robot before first-time use. Home A.pp
=0Am

Scan the QR code on the robot, or search “Dreamehome”, "Mi Home® or "Xiaomi
Home" in the app store to download and install the app based on your needs.

=3
[

Within the Goad
Wi-Fi Range

‘Wi=Fi Indicator
-Blinking slowly: To be connected
'Blinking quickly: Connecting

Under the Cover «0n: Wi-Fi connected

Put away the power card
R, into the cord storage slot 2. Add Device
Note: Mi Home/Xiaomi Home APP: Open the Mi Home/Xiaomi Home app, tap " &

" im the upper right, and scan the QR code above again to add "Dreame Bot
D10 Plus”. Please follow the prompts to finish the Wi-Fi connection.

« Keep the immediate area 1.5 m in frent af the base and 0.5 m to its both sides
tlear of objects.

« Make sure that rmo abjects might block the signaling area. Dreamehome APP: Open the Dreamehome app, tap " @ " in the upper right Mote: If your rabet cannat cennect ta the app successfully reset the Wi-Fi and
to go to the "Add Device” page, and then select "Dreame Bot D10 Plus? add the device again.

About the Auto-E mpty Base Please follow the prompts to finish the Wi-Fi connection.

It is recommended that the robot set out from the base before cleaning. Do not

mowe the base while the robot is cleaning. This ensures that the robot returns to Mote:

base smoathly. + Only 2.4GHz Wi-Fi s supported.

After the robot completes the cleaning task and automatically returns to the

= The version af the app might have been updated, please follow the instructians
base, the base will start auta-empty. More settings can be operated an the APP. e s 5

based an the latest app versian.

Mate: Install the side brush until it clicks into place.
14 11



Bl How to Use

1. Turn On/Off

Press and hold the button ¢ for 3 seconds to turn on the robot. Once the
power indicator turns solid white, the robot is on standby. To turn off the
robot, press and hold the button ('3 for 3 seconds when the robot is not
moving.

2. Start Cleaning

Press the button o\ briefly to turn on the robot. Upon activation, the robot
will accurately map out a route, methodically clean along the edges and
wialls, then finish by cleaning each room in an S-shaped pattern to ensure
a thorough job.

=
= | S
s e
eyl S
= | 5

3. Cleaning Mode

Dreame Bot D10 Plus has four cleaning modes: Quiet, Standard, 5trong,
and Turbo. The default mode is Standard. You can specify the cleaning
mode in the Dreamehome or Mi Home/Xiaomi Home app.

12

4, Pause/sleep Mode
Pause: Press any button briefly to pause the robaot during cleaning.

Sleep Mode: If the robot pauses for more than 10 minutes, it automatically
enters the sleep mode, and the power indicator and charging indicatar will
go off. To wake up the robot, press any button.

Nate:

+ The rabat will burn off autamatically if Left in Sleep Mode for more than 12 hours,

- If the robot is paused and placed onta the base, the current cleaning task will
end.

5. Spot Clean Mode

‘When the robot is paused or in Standby Mode, press and hold the button ¢y for
3 secands to start Spot Clean Mode. In this mode, it will clean a square-shaped
area of 1.5x1.5 meters directly around the robot. When the spot deaning is
done, the robot will automatically return to its original location and power off.

Nate: Activating Spot Clean Mode will end the current cleaning task of the robat.

6. Additional App Functions

Follow the instructions on the app interface to use maore functions. The version
af the app might have been updated; please follow the instructions based on
the current app version.

How to Use

7. Use the Mopping Function

It is recommended that all floors are wvacuumed at least three times before
the first mopping session to achieve a better cleaning effect.

1) Dampen the mop pad and wring out excess water. Insert the mop pad into
the slot of the water tank as showm in the figure, and paste the pad firmly.

@ @

2) Open the water tank lid, fill the tank with water, then securely close the lid.

Nate: Da rat wse detergent ar disinfectant.

3) Align the mopping module as indicated by the arrow, then slide it into
the back of the robot until it clicks into place. Press the button 11 or use the
Dreamehome or Mi Home/Xiaomi Home app to start cleaning.

MNote:
= It is not recommended to use the mopping functian an carpets.
= Lise the app ta adjust the water fiow as required.

4) Press the twa side clips inwards and slide the water tank backwards to
separate it from the robot.

Mote: when the robot is charging or not in use, remove the mapping moedule,
pour out all the remaining water in the tank, and clean the mop pad o prevent
mildew or odors.

13



Bl Routine Maintenance Routine Maintenance

Clean the Dust Bin * clean after each use Clean the Hﬂppiﬂg Module
1. Open the robot cover, then press the dust 2. Open the bin caver and empty the 3. Clean the dust intake. 1. Press the two release clips on the side of the water tank, remove the 3. Clean the mop pad with water only and leave ta air dry before re-installing.
bin elip ta remove the dust bin. bin as shewn in the diagram. mopping module, and pull the mop pad off the mopping module.

Mote:

= Rermave the pad from the mopping module befare cleaning it, and make sure
dirty water does not flow back inta the water outlet to avaid clagging.

= Far optimal perfarmance, it is recommended to replace the mop pad every 3-6

Clean the Filter

ths.
1. Remowve the filter and tap its basket gently. 2. Do not wash the filter. Only the dust bin is washable. Tharoughly dry it before re-installing. ek
m :, I'—_ 2. Paur gut the water in the tank. Clean with only water and leave out to air 4. If sbow water flow occurs, or the volume is not well-distributed, clean the air
I dry befare re-installing. hole in the cover of the water tank.

h ' =
Do not attempt ta clean the filker with brushes or fingers. x

Rinse the dust bin with clean water anby: Do not use amy detergent I|I""'«.jfl
Use the dust bin and fitter when they are completely dry.

/ @ il
- 4

M
The filter is recormmeanded to be cleaned every tao weeks and replaced every three manths. Maote: Do not expase the tank o the sun directly.

14 15




Bl Routine Maintenance Routine Maintenance

Clean the Main Brush Clean the Side Brush Mote: Wet cloths can damage sensithve elements within the robot and base. Please use dry rags far cleaning.
Press the brush guard clips imwards to remove the brush guard and lift the Pull gut the side brushes and use the cleaning tool to remave any hair
brush out of the robot. tanaled an the brush.
b oatabbae Clean the Laser Distance Sensor Clean the Return-to-Base Clean the Charging

sensor Contact and Dust Intake

e .-T\‘]

&- ) |
E:—\\\

Clean the Main Wheel/Universal Wheel

Pull out the brush covers as shown in the diagram. Use the included cleaning
tool to remowve any hairs tangled in the brush.

Mate: Do not pull aut the hair tangled in the main brush excessively. Othenawise, Mote: Use a toal such as a small screvedriver to separate the ade and tire of the
the brush may be damaged. universal whee|

la 17



] Routine Maintenance

Repilace the Dust Collection Hag
Itis recommended to replace the bag every 4-6 weeks.
1. Discard the dust collection bag 3. Install a new dust collection bag

Mate: When taking out the dust callection bag, clase the dust bag handlie to
awaid dust l2aking out.

2. Wipe the fitter with a dry cloth 4. Close the upper cover of auto-empty base

MNate: Do not close the base tarcelly, if the upper cover of base cannot be
clesed and the dust collectian bag is not installed.

18

Routine Maintenance

Clean the Air Duct
If the air duct is blocked, please clean it according to the following steps. 3. Reinstall the air duct cover as shown in the diagram.

1. Unsscrew mounting screws on the air duct cover and remove the cover plate.

2, Check whether the air duct is blocked by foreign objects. If any, clean them. Robot Resta rﬂng

If the robot stops responding or cannot be turned off, press and hold down
the button o/} for 10 seconds to forcefully turn it off. Then press and hold the
button ' for 3 seconds to turn the robot on.

Battery

The robot contains a high-perfarmance lithium-ion battery pack. Please
ensure that it remains well-charged for daily use to maintain optimal
battery perfaormance. If the robot is not used for an extended period of
time, turn it off and put it away. To prevent damage from aver-discharging,
the robot should be recharged at least once every three months.

15



] FAQ

Problem Type

Solution

FAQ

Problem Type

Solution

Robot does not turn on

The battery levelis low. Recharge the robot on the base, then try it again.

The ambient temperature is too low (below 0% C) or too high (above 40° C). The operating temperature of the robot is
0™ C to 40° C.

Robot cannot recharge

The base is not receiving power. Please confirm that both ends of the power cord are plugged in correctly.
Poor contact. Clean charging contacts of the base and robot.

Robot cannot connect to Wi-Fi

There is something wrang with the Wi-Fi connection. Reset the Wi-Fi and download the latest version of the
Dreamehome or Mi Home/ Xiaomi Home, then try reconnecting.

Location permission is not open. Please ensure the location permission on the Dreamehome or Mi Home/Xiaomi
Home iz enabled.

Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an area with good Wi-Fi coverage.
5GHz Wi-Fi is not supported. Please ensure your robot connects to 2.4GHz Wi-Fi.
The username or password of Wi-Fi is incorrect. Please enter the correct username and passwaord.

Robot cannot return to the basze

There are too many obstructions around the base. Place the base in a more open area.
Please clean the signaling area of the base.
Mowing the robot may cause it ta re-position itself or re-map its surroundings. If the robot is too far from the base, it

might not be able to automatically return on its awn, in which case you need to manually place the robot onto the base.

Robot does not perform
scheduled cleaning

The robot has low battery. Scheduled cleaning will not start unless the robot has been recharged in time.

Does leaving the robot on the
base consume power if it is
already fully charged?

Leaving the robot on the base after it's fully charged consumes very little electricity and helps maintain optimal
battery performance.

Robot is malfunctioning

Turn off the robot and then reactivate it.

Robot is making a strange naise

A foreign object may be caught in the main brush, side brush, or one of the main wheels. 5top the robot and remave
any debris.

Mo water comes out of the
mopping module, or onty a
little bit comes out

Check whether there is water inside the water tank.

Clean the mop if it becomes dirty.

Make sure the mop pad is installed correctly according to the user manual
Clean the blowhole on the top of the water tank.

Robot no longer cleans effi-
ciently or leaves dust behind

The dust bin is full. Please clean the dust bin and dust intake.
The filter is blocked. Please clean it

A foreign object is caught in the main brush. Please clean it.

Robot doesn't resume cleaning
after charging

Make sure the robot is not set to Do Mot Disturb mode (DMD), which will prevent it from resuming cleaning.

The robot does not resume cleaning when it is manually recharged or placed onto the base.

11



] FAQ

Problem Type

Solution

Specifications

Robot returns to the base without
performing auto-empty tasks

DND mode prevents the robot from perfarming auto-empty tasks.

The auto-empty duration can be
unacceptably long sometimes

‘when the robot has been performing auto-empty tasks for a period of time, or when the air duct does not
function smaoothly, the auto-empty duration will be extended to prevent blockage.

The upper caver of base fails to be closed

Chieck whether a dust collection bag is installed. i nat, install one.

Robot Auto-Empty Base
Model RLS3D Model RCS?
Battery 5200 mAh (Nominal Capacity) Rated Input 220-240 Y ~ 50-60 Hz
Charging Time Approx. & hours
Rated Output 198v—=1A
Rated Voltage 4.4 V=
Rated Powrer &00 W
Rated Pawer 46 W
a tion F 2400-2483.5 MH
dakasl il et s Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation
distance of at least 20cm between the antenna and the body of the user.
Maximum Output Power | < 20 dBm

WEEE Information

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/ 19/EU} which should not be mixed

with unsorted household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing over your waste equipment to a

designated collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed by the government or local authorities.

Correct disposal and recycling will help prevent potential negative conseguences to the environment and human health. Please contact the
—-— installer or local authorities for more information about the location as well as terms and conditions of such collection points.

3




llEE Sicherheitsinformationen

24

Um Stromschlige, Brande oder Verletzungen durch unsachgemaBen Gebrauch des Gerdts zu vermeiden, lesen
Sie bitte die Bedienungsanleitung vor dem Gebrauch sorgfaltig durch und bewahren Sie sie zum spateren

Machschlagen auf.

Nutzungseinschran
-kungen

. Dieses Produkt kann von Kindern im Alter ab acht Jahren, und von Personen mit

physischen, sensorischen und intellektuellen Einschrinkungen oder begrenzter
Erfahrung oder Wissen benutzt werden, dies muss jedoch unter Aufsicht von Eltern
oder einer Aufsichtsperson erfolgen, um einen sicheren Betrieb zu gewdhrleisten und
Gefahren auszuschlieBen. Eine Wartung und Reinigung darf durch Kinder nur unter
Aufsicht erfolgen.

- Kinder dirfen nicht mit diesem Produkt spielen. Sorgen Sie dafiir, dass Kinder und

Haustiere wahrend des Betriebs des Roboters einen sicheren Abstand zum Gerat
halten.

- Dieses Produkt ist nur fiir die Bodenreinigung in einer hauslichen Umgebung

geeignet. Benutzen Sie es nicht im Freien, auf anderen Oberflachen als dem Boden
oder in einer kommerziellen oder industriellen Umgebung.

- Verwenden Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der sich (iber dem Bodenniveau

befindet und der nicht durch eine Schutzbarriere begrenzt wird.

- Stellen Sie den Roboter nicht auf den Kopf. Verwenden Sie die LDS Abdeckung, die

Roboterabdeckung oder den Bumper nicht als Griff fir den Robaoter.

- Benutzen Sie den Roboter nicht in Umgebun?en, in denen die Temperaturen ber 40

° C oder unter 0° C liegen, und auch nicht au
Substanzen.

Baden mit Fliissigkeiten oder klebrigen

. Heben Sie Kabel vom Boden auf, bevor Sie den Roboter benutzen, um zu verhindern,

dass diese wihrend der Reinigung mitgezogen werden.

- Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstinde vom Boden, um zu verhindern,

dass der Roboter sie anstdBt und beschadigt.

Sicherheitsinformationen

Nutzungseinschran
-kungen

Akkus und Ladung

- Halten Sie das Reinigungswerkzeug auBerhalb der Reichweite von Kindern.
- Halten Sie Haare, Finger und andere Kdrperteile von der Saugéffnung des Roboters

fern.

- Kinder, Haustiere oder Gegenstdnde dirfen weder auf dem stillstehenden noch

dem sich bewegenden Roboter positioniert werden.

- Benutzen Sie den Robaoter nicht zum Aufwischen oder Aufsaugen brennender

Substanzen.

- Saugen Sie keine harten oder scharfen Gegenstande ein.
- Stellen Sie sicher, dass der Roboter ausgeschaltet und die Auto-Entleerungsbasis

vom Strom getrennt ist, bevor Sie Reinigungs- oder Wartungsarbeiten durchfihren.

- Verwenden Sie kein nasses Tuch zum Abwischen und keine Fliissigkeit zum Abspiilen

des Roboters und der Basis. Abwaschbare Teile miissen vor dem Einbau und Gebrauch
vollstandig getrocknet werden.

- Bitte verwenden Sie das Produkt gemaB den Anweisungen im Benutzerhandbuch.

Der Benutzer ist fiir jeglichen Verlust oder Schaden verantwortlich, der aufgrund
inkorrekter Verwendung dieses Produkts entsteht.

- Verwenden Sie keine Akkus oder Auto-Entleerungsbasis von Drittanbietern. Bitte

ausschlieBlich mit Versargungseinheit RCS7 verwenden.

. Versuchen Sie nicht, den Akku oder die Auto-Entleerungsbasis selbst zu zerlegen,

zu reparieren oder zu modifizieren.

- Stellen Sie die Auto-Entleerungsbasis nicht in der Ndhe einer Warmequelle auf.
- Verwenden Sie kein nasses Tuch oder keine nassen Hande, um die Ladekontakte der

Basis zu wischen oder zu reinigen.

- Entsorgen Sie alte Akkus sachgemdB. Unbenutzte Akkus sollten in einer geeigneten

Recycling-Einrichtung entsorgt werden.
25




JlEE Sicherheitsinformationen Produktiibersicht

Akkus und Ladung - Wenn das Stromkabel beschadigt ist, schalten Sie das Gerat sofort aus und wenden Zubehir

Sie sich an den Kundendienst.

- Stellen Sie sicher, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und méaglichst Vorinstallierte Zubeharteile
in der Originalverpackung beférdert wird.

« Wenn der Roboter fiir eine ldngere Zeit nicht benutzt werden soll, laden Sie ihn voll
auf, schalten ihn aus und lagern ihn an einem kihlen und trockenen Ort. Laden
Sie den Roboter mindestens je 3 Monate auf, um eine Tiefentladung des Akkus zu :
vermeiden. £ A

- Dieses Produkt enthdlt Akkus, die nur von qualifizierten Technikern oder dem -
Kundendienst ausgewechselt werden kénnen. Hauptbirste Staubbehilter Reinigungswerkzeug Staubsammelbeutel x2

- Der Lithium-lonen-Akku enthalt umweltgeféhrdende Stoffe. Bevor Sie den ol
Saugroboter entsorgen, entfernen Sie bitte zuerst den Akku. Entsorgen oder recyceln
Sie ihn gemdB den lokalen Gesetzen und Vorschriften des Landes oder der Region.

. Es wird empfohlen, dass die Batterien nach dem Aufbrauchen aus dem Gerat Sonstiges Zubehdr
entfernen. Davor missen Sie es sicherstellen, dass das Gerat vomn Strom getrennt
ist. Entfernen Sie die Schraube an der Unterseite und anschlieBend den Deckel.

- Ziehen Sie den Batteriestecker ab und entfernen Sie die Batterien. Beschadigen Sie
das Batteriegehduse nicht, um Verletzungen zu vermeiden.

- Geben Sie die Batterien an eine professionelle Recyclingarganisation zurdck.

Lasersicherheitsin- - Der Lasersensor in diesem Produkt entspricht der Norm IEC 60825-1:2014/EN 60825-
formatiu nen 1:2014/A11:2021 far Laserpmdukte der Klasse 1. Bei der UEI‘WEI'IE]UI'IQ ist direkter
Augenkontakt zu vermeiden.
LASERPRODUKT DER KLASSE 1
LASERPRODUKT FUR VERBRAUCHER
EN 50689:2027
Hiermit bestatigt, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dass das Funkgerat des Typs RLS3D mit der Verordnung 2014/53/EU in Einklangsteht. Der vollstandige
‘Wortlaut der EU-Konformitatserklarung ist unter der folgenden Internetadresse abrufbar: https:f/globaldreametech.com
Ein detailliertes elektronisches Handbuch finden Sie unter https://global dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
26 7
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IS Produktiibersicht Produktiibersicht

Roboter Roboter

@ Reset-Taste

= Halten Sie 3 Sekurden lang gedrickt,
urm die urspronglichen Binstellungen
wiederherzustellen

= Ein-/Aus- und Reinigungstaste

- Drdcken und 3 Sekunden lang gedrockt halten

- Drocken, um die Reinigung nach dem Einschalten des Roboters zu
starten

Absturz-5Sensor

Ladekontakte
Universal-Rad

Ladekontakte
Absturz-5ensor

o Zum AufladenSZielreinigungsmodus o WLAN-Anzeiger

- Drocken, um den Roboter 2ur Auto-Ertleerungsbasis Haupthirste
- Kurz dricken, um den Zielrsinigungsmodus zu starten Sturzsensaor -  Absturz-Sensor

i —h Reinigungswerkzeug Hauptrader = Hauptrader
Statusanzeige ol % a Freigabe
- WeiB: Reinigung im Prozess ader Reinigung ist abgeschlassen — »  Luftauslass/Lautsprecher Hauptbirstenabdeckung
- Blinkt Orange: Fehler S

- Das Licht leuchtet weiB: Rabater ist beim Aufladen, wenn die Savnnahma

Batterieleisturg nicht niedrig ist

Robotersensor

= Abdeckung

"|a
b _':jr « Laserdistanzsensor
: _‘__c-j StaBfinger

==

-

o Ladestationsensor




IS Produktiibersicht Produktiibersicht

Auto-Entleerungsbasis Offnen Sie die obere Abdeckung Staubbehdlter wischmaodul
Fregabe Staubbehdlter
Wassertank
Obere Abdeckung |'/
Statusanzeige . - Stecker des Staubsammelbeutels Ausheeete des Bealer:
Weies Daverlicht: Die Auto- .
Entleerungshasis wird angeschlossen Filter s _"_:’a Freigabe
Weiles Atemlicht: Der Apparat ist Filter —
ladend spaubaufnahime Wassertankabdeckung
Blinkt Orange: Fehler Wasserzufluss
Signalbereich Wischer Schlitz
Ladekontakte
Staubaufnahme
Untersalte Staubsammelbeutel
Befestigungsbereich
Ru:kselte .—q‘ Griff fir Staubbeutel
| O
3 Befestigungsschraube \“\;)

‘ Abdeckung des Luftkanals

—f————n Kabelaufbewahrungsschlitz

r.r"'_
J \O 0 L
- I
=t - MNetzkabelbuchze 1 S—
N ) - Hinweis: Aufgrund der werkseinstellung ist bereits gin neuer Staubsammelbeutel im

Inreren installiert.




Bl wohnumgebung aufrdumen

§
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Raumen Sie alle losen Kabel, Lappen, Pantoffeln, Spielzewge usw. beiseite,
um die Arbeitseffizienz des Roboters zu erhdhen.

Offnen Sie die Tor des zu reinigenden Raumes und stellen Sie die Mbel
in die geeignete Position, um mehr Platz zu schaffen.
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Montieren Sie vor der Reinigung die physische Barriere an den Kanten
von Treppen und Mabeln, um dem Roboter ein reibungsloses Arbeiten
zu ermaglichen.

N

& X

e

Um zu verhindern, dass der Roboter den zu reinigenden Bereich nicht
erkennt, stehen Sie nicht var dem Raboter, vor Schwellen, Fluren ader
engen Stellen.

Vorbereitung vor der Verwendung

1. Die Schutzstreifen entfernen

Hirwveis: Bringen Sie die Seitenbdrste an, 5o dass siein der kamekien Paskion enrastet.

3. SchlieBen Sie das Gerdt an eine Steckdose an

Platzieren Sie die Basis auf ebenem Boden an die Wand und schlie@en Sie sie
an eine Steckdase an. Platzieren Se den Roboter zum Aufladen auf die Auto-

Entleerungsbasis. Der Roboter schalttet sich automatisch ein und beginnt zu laden.

Es wird empfohlen, das Gerat vor der ersten Verwendung vollstandig aufzuladen.

=0,3m
=

Innerhalb der

beesstien WILAN-

Resichweite
Legen Sie das Netzhabel in den
Kabelaulbewahrungsschacht

Hinweis:

= Halten Sie den unmittelbaren Bereich 1,5 mwar der Basis und 0,5 m zu ikren beiden
Seiter van Gegerstanden frel.

= Stellen Sie sicher, dass keine Gegenstande den Sigralisierungsbhereich blockieren.

Beschreibung der Auto-Entleerungsbasis

Um der Apparat nach dem Aufraumen gut auf die Basis zuriickzukehren,

ist es empfehlt, dass er von der Basis startet. Bewegen Sie wihrend des
Aufraumens nicht die Basis.

Machdem die Auto-Entleerungsbasis installiert und an eine Stromversorgung
angeschlossen wurde, kehrt der Roboter automatisch zum Aufladen in die
Basis zuriick. Die Basis leert den Staubbehalter bei Bedarf.

i3



Dieses Produkt funktioniert mit der Dreamehomes/Mi Home/! Xiaomi Home
App, mit der Sie thr Gerat steuern kdnnen.

1. Laden Sie die Dreamehome/Mi Home/Xiaomi Home
App herunter

Scannen Sie den QR-Code auf dem Roboter oder suchen Sie im App Store
nach"Dreamehome”, "Mi Home" ader "Xiaomi Home", um die App basierend
auf Ihren Beddrfnissen herunterzuladen und zu installieren.

Unter der Abdeckung

2. Fiigen Sie das Gerit hinzu

Mi Home/Xiaomi Home APP: Offnen Sie das Mi Home/ Xiaomi Home app,
tippen Sie oben rechts auf " € " und scannen Sie den obigen QR-Code
erneut, um "Dreame Bot D10 Plus® hinzuzufigen. Bitte folgen Sie den
Anweisungen, um die WLAN-Verbindung zu beenden.

Dreamehome APP: Bffnen Sie die Dreamehome App, tippen Sie aben
rechits auf " @ 7, um zur Seite "Gerat hinzufigen® zu gelangen, und wahlen
Sie dann "Dreame Bot D10 Plus”. Bitte folgen Sie den Anweisungen, um die
WLAN-Verbindung zu beenden.

Himeveis:
« B wird nur WLAN mit 2 4 GHz urtterstotzt

« Die Version der App wurde maglicherweise aktualisiert Betolgen Sie bitte die
Arwvaisungen zur aktuellen App-Version,

llE Mit der Dreamehome/Mi Home/Xiaomi Home App verbinden

3. WLAN zuriicksetzen

Gleichzeitig dricken und halten Sie die<'» und 1 Taste bis Sie gine
Sprachmeldung hiren Warten auf Netzwerkkonfiguration *. Sobald die
WLAMN-Anzeige langsam blinkt, wurde das 'WLAN erfolgreich zurdckgesetzt.

WLAN-Anzeiger

‘Langsam blinkend: Wartet auf
Verbindung

+Schnell blinkend: Vertindung
wird hergestellt

A WLAN werbunden

Hinweis: Wenn lhr Telefon keine erfolgreiche Verbindung mit dem Rabater
herstellen kann, setzen Sie das WLAN zurdck und fogen Sie das Gerat ermneut hinzu.

Gebrauchsanleitung

1. Einschalten/Ausschalten

Dricken und halten Sie die Taste (1) 3 Sekunden lang um den Robaoter
anzuschalten. Sobald die Betriebsanzeige standig weill leuchtet, befindet sich
der Roboter im Standby-Modus. Um den Roboter auszuschalten, dricken und
haltten Sie die Taste ('} 3 Sekunden lang gedriickt, wahrend der Roboter stillsteht.

2. Mit der Reinigung beginnen

Driicken Sie die Taste (' kurz, um den Roboter einzuschalten. Nach dem
Einschalten legt der Roboter eine genaue Route fest, reinigt methodisch
entlang der Kanten und Wande und reinigt abschlieBend jeden Raum in
einem S-fdrmigen Muster, um eine grindliche Arbeit zu gewsahrleisten.

i
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3. Reinigungsmodus

In der Dreamehome/Mi Home/Xiaomi Home App sind vier Reinigungsmadi
verfiigbar: Leise, Standard, Stark und Turbo. Voreingestellt ist der
Standardmodus.

4. PQUSIEHIEHEYQIESFIEI'WICH:’LIS
Pausiert: Dricken Sie eine beliebige Taste, um den Roboter wahrend der
Reinigung zu pausieren.

Emergiesparmodus: Der Robater geht nach 10 Minuten Inaktivitat automatisch
in den Energiesparmodus. Dabei werden die Betriebs- und Ladeanzeige
ausgeschattet. Um den Roboter aufzuwecken, dricken Sie eine beliebige Taste.

Hinweis:

= wenin das Gerat langer als 12 Stunden im Rubermodus ist, schaltet es sich
autormatisch aus.

= Wenn der Robater sich im Pause-Madus befindet, wird die aktuelle

Reinigungsaufgabe beendet, wenn Sie ikn suf die Auta-Entleerungsbasis setren.

5. Zielreinigungsmodus

Wenn sich der Roboter im 5tandby-Modus oder im Pause-Modus befindet,
halten Sie die Taste ™t 3 Sekunden lang gedriickt, um den Zielreinigungs-
Modus zu starten. In diesem Modus wird eine quadratische Flache von 1,5 =
1,5 Metern direkt um den Roboter herem gereinigt. wWenn die Zielreinigung
beendet ist, kehrt der Robater automatisch an seinen urspringlichen Standart
zuriick und schaltet sich ab.

Hinweis: Die Aktivierung der Zielreinigungsmadus beendet die aktuelle
Reinigungsaufgabe des Roboters.

6. Weitere APP-Funktionen

Die App kann zur Einrichtung enseiterter Funktionen verwendet werden,

wie beispielsweise zur Reinigung ausgewdhlter R3ume, Zonenreinigung,

Sperrgebistesvirtuelle Wand usw.

Hinweis:

= Falgen Sie den Amaeisungen auf der APP-Schnittstelle, urm weitere Funktionen
I nutzEn.

= Die App-Version kinnte aktualisiert warden s2in. Bitte falgen Sie den
Anweisungen entsprechend der aktuellen App-Version.
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Y Gebrauchsanleitung

7. Verwenden der Wischfunktion

Zur Erzielung eines besseren Reinigungseffekts, wird empfohlen, alle
Baden mindestens dreimal vor der ersten Mopp-Reinigung zu saugen.

1) Befeuchten Sie den Wischer und wringen Sie Oberschissiges Wasser aus.

Stecken Sie den Wischer wie in der Abbildung gezeigt in den Schilitz des
‘Wassertanks und kleben 5ie den Wischer fest.

G

3

2) Offnen Sie den Wassertankdeckel, fillen Sie den Tank mit Wasser und
verschlieBen Sie den Deckel sicher.

Himwweis: Verwenden Sie keine Reinigung- ader Desinfektionsmittel.
36

3) Richten Sie das Wischmodul wie durch den Pfeil angezeigt aus, und
schieben Sie es dann in die Riickseite des Roboters, bis es einrastet. Driicken
Sie die Taste «) ader verwenden Sie die Dreamehome/Mi Home/Xiaomi Home
app, um mit der Reinigung zu beginnen.

Hinweis:
= Die Venmendung der 'Wischfunktion auf Teppichen wird nicht empfahlen.
= Wenmenden Sie die App, um den Wasserfluss wie benitigt einzustellen.

4) Dricken Sie die beide Clips auf der Seite nach innen, und schieben Sie
den Wassertank zurick, um ihn vom Roboter abzutrennen.

Hinweis: Wenn der Roboter geladen oder nicht verwendet wird, entfernen
Sie das wischmodul, gieBen Sie das gesamte restliche Wasser aus dem Tank
aus urd reinigen Sie das Wisch-Pad, um Schimmelbildung oder verweilende
Geroche zu vermeiden.

RegelmadBige Wartung

Staubbehilter - Mach jedem Gebrauwch reinigen

1. Offnen Sie den Deckel des Roboters und 2. Offnen Sie den Deckel des 3. Reinigen der Staubaufnahme
driicken Sie dann den Staubbehdslter-Clip ein, Staubbehalters wie in der Abbildung
um das Staubfach zu entfernen. dargestellt.

Filter
2. Waschen Sie Filter nicht. Nur der Staubbehatter ist waschbar. Vor der Neuinstallation grindlich
tracknen. witis
—— . f
X » &
Hirweis: = S
- Den Filter nicht mit einer Bdrste oder Fingeér reinigen.

- Spdlen Sie den Staubbehdalter nur mit sauberem Wasser aus. Verwenden Sie keine Reinigungsmittel.
- Verwenden Sie den Staubbehdbter nur, werin sie vallstandig trocken sind.
- Es wird empfahlen, den Filter alle zwei Wiochen 2u reinigen und alle drei Monate ausautauschen,

r




llE RegelméaBige Wartung

Wischmodul

1. Drilcken Sie die Freigabetaste des Wischmoduls nach innen und ziehen
Sie das Modul heraus. Ziehen Sie den Wischlappen vom Wischmodul ab.

2. Entleeren Sie das Restwasser aus dem Wassertank und Lassen Sie ihn an
der Luft trocknen.

Himwweis: Setren Sie den Tank keiner direkten Sanneneinstrablung aus.
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3. Die Wischlappen ausschlieBlich mit Wasser reinigen und wor Reinstallieren
an der Luft trocknen lassen.

Hinweis:

= Mehmen Sie den wischlappen vor der Reinigung dus dem Wischmodul heraus
und stellen Sie sicher, dass das Schmutzwasser nicht in den Wasserauslass
zurickfliedt, um eine Yerstopfung zu vermeiden.

= Fir optirmale Performanez wird empiohlen, das wischer-Pad jede 3 bis 6 Monaten
auszutauschen.

4. Falls eine langsamer Wasserdurchfluss auftritt baw.das Wasservolumen nicht
gut verteilt ist, reinigen Sie das Luftloch in der Abdeckung des Wassertanks.

RegelmadBige Wartung

Hauptbiirste reinigen

Driicken Sie die Clips zusammen, um die Birstenabdeckung zu entfernen.
Heben Sie dann die Birste aus dem Roboter heraus.

Ziehen Sie die Blirstenabdeckungen wie in der Abbildung gezeigt heraus.
‘\erwenden Sie das mitgelieferte Reinigungswerkzeug, um die auf der Birste
verfangenen Haare zu entfernen.

Hinweis: Ziehen Sie die in der Borste verhedderten Haare nicht dbermaBig
heraus. Andernfalls kann die Hauptbirste beschadigt werden.

Seitenbiirste reinigen

Ziehen Sie die Seitenbdrste aus und benutzen Sie die eingeschlossene
Reinigungstool, um die Haare auf der Burste zu entfernen.

Hinweis: Vernsenden Sie ein werkreuq, . B einen keinen Schraubendreher,
um die Achse und den Reifen des Universalrads zu trenren. Wenden Sie keine

dbermaiige Kraft an. g




RegelmaBige Wartung

Himwareis: Bitte vanwerden Sie 2ur Reinigung ein trackenes Geschirrtuch, da der Roboter und das innere der Auto-Entleerungshasis emphindliche Kampanenten enthalten.

erwenden Sie keine nassen Spoltocher, urm durch Wasser verursachte Schaden zuvermeiden.

Reinigen Sie die Ladestationsensor  Reinigen Sie die
Ladekontakte und den

Staubaufnahme

Reinigen Sie den Laserdistanzsensor

Reinigen Sie die Kontakte
der Ladestation

g ||||||||||
Ei oo AT
= Ll'l':'l._.l:'.'u
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RegelmadBige Wartung

Wechseln Sie den Staubsammelbeutel
‘Wenn sich der Staubbeutel filkt, empfehlt es sich, nach dem einen neuen Staubbeutel alle 4-6 Waochen zu wechseln.

1. Werfen Sie den Staubbeutel weg 3. Installieren Sie einen neuen Staubbeutel

Hinweis: wenn Sie den Staubbeutel ausnehmen, machen Sie zuerst ibn zu, um

Staub nicht auszustrmen. 4. SchlieBen Sie die obere Abdeckung der Auto-Entleerungsbasis

2. Rdumen Sie den Filter auf

Hinweis: SchlieBen Sie die Auto-Entleerungsbasis nicht gewaltsam, wenn
sich die abere Abdeckung der Auto-Entleerungsbasis nicht schlieden lasst und
der Staubsammelbewte] nicht installiert ist.
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llE RegelméaBige Wartung

Reinigen des Luftkanals

‘Wwenn der Luftkanal verstopft ist, rdumen Sie ihn nach folgenden Schritte auf.

1. Schrauben Sie die Schraube des Deckels vom Luftkanal ab und nehmen Sie

den Deckel ab.

2. Priifen Sie, ob es Blockade gibt. Wenn ja, rdumen Sie auf.

42

3. Installieren Sie nach dem Bild den Deckel zurdck.

Meustart des Roboter

‘wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder sich nicht mehr ausschatten
l&s=t, halten Sie die Taste (') 10 Sekunden lang gedrickt, um eine
Zwangsabschaltung durchzufihren. Oricken und halten Sie dann die Taste
112 3 Sekunden lang, um den Roboter wieder einzuschalten.

Akku

Der Roboter enthlt einen Hochleistungs-Lithium-lanen-Akku. Bitte stellen
Sie sicher, dass dieser bei taglicher Nutzung gut geladen ist, um die
optimale Akkuleistung beizubehalten Wenn der Roboter ldngere Zeit nicht
benutzt wird, schalten Sie ihn aus und stellen Sie ihn weq. Um Schaden
durch Tiefentladung zu vermeiden, sollte der Roboter mindestens einmal je
drei Monate aufgeladen werden.

FAQ

Problemtyp

Lésung

Robaoter L3sst sich nicht
einschalten

Wenn die Batterie ist knapp leer, laden Sie zuerst den Roboter auf der Basis. Probieren Sie danach noch einmal.

Die Umgebungstemperatur ist zu niedrig (unter 0 * C} oder zu hoch (dber 40 °* C). Die Betriebstemperatur des Roboters

liegt zwischen 0®* Cund 40° C.

Robaoter ladt sich nicht auf

Die Auto-Entleerungsbasis ist nicht angeschlossen. Prifen Sie bitte, ob die beiden Enden der Kabel gut eingesteckt
worden sind.

Schlechter Kontakt. R3umen Sie bitte die Aufladung zwischen der Basis und dem Roboter.

Der Apparat kann nicht auf die
Basis zurickkehren.

Es gibt zu viel Hindernisse um der Basis. Setzen Sie die Basis ins Offene.
Bitte reinigen Sie den Signalisierungsbereich der Auto-Entleerungsbasis.

Das Bewegen des Roboters kann dazu filhren, dass er sich neu positioniert oder seine Umgebung neu abbildet. Wenn
der Roboter zu weit von der Auto-Entleerungsbasis entfernt ist, kann er maglicherweise nicht automatisch von selbst
zurickkehren; in diesem Fall missen Sie den Roboter manuell auf die Basis setzen.

Robater arbeitet nicht
eimwandfrei

Schalten Sie den Roboter aus und dann wieder an.

Robater gibt ein merkwirdiges
Gerdausch ab

Ein Fremdkdrper kbnnte sich in der Hauptbirste, Seitenbirste oder einem der Rader verfangen haben. Schalten Sie
den Roboter aus und entfernen Sie eventuell vorhandenen Schmutz.

Der Roboter reinigt nicht mehr
wirksam, oder er hinterldsst
Staub

Der Staubbehdlter ist voll. Bitte reinigen Sie den Staubbehatter und die Staubaufnahme.
Der Fitter ist verstopft. Bitbe reinigen Sie ihn.

Ein Fremdkdrper hat sich in der Hauptbirste verfangen. Bitte reinigen Sie diese.
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Bl FAQ

FAQ

Problemtyp Lasung
Es besteht ein Problem mit der WLAN-Verbindung. Setzen Sie das WLAN zurdck und laden Sie die neuste Version der
Dreamehome/Mi Home/Xiaomi Home-4PP herunter. Versuchen Sie dann erneut, eine Verbindung herzustellen.
Die Standortberechtigung ist nicht aktiviert. Bitte stellen Sie sicher, dass die Standortberechtigung auf der
Dreamehome/Mi Home/Xiaomi Home-APP gedffnet ist.

Roboter kann nicht mit dem

WLAN werbinden

Das WLAN-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass der Roboter sich in einem Bereich mit gutem WLAN-Empfang
befindet.

WLAN mit 5 GHz wird nicht unterstiitzt. Bitte stellen Sie sicher, dass Ihr Roboter mit einem 2,4 GHz WLAN verbunden ist.

Der Benutzername ader das Kennwort des WLAN ist falsch. Bitte stellen Sie die korrekte Eingabe des Benutzernamens
und Kennmworts sicher.

Problemtyp

Lésung

Robater kehrt zur Auto-Entleerungsbasis
zurick, ohne Staubsammelaufgaben
durchzufithren.

Der Modus "Nicht stdren” verhindert, dass der Roboter automatisch Staubsammelaufgaben durchfihrt.

Die Staubsammeldauer kann manchmal
inakzeptabel lang sein.

‘\Wenn der Roboter dber einen Ll3ngeren Zeitraum Staubsammelaufgaben durchgefihrt hat oder wenn der
Luftkanal nicht reibungslos funktioniert, wird die Staubsammeldauer verldngert, um eine Verstopfung zu
verhindern.

Der Roboter filhrt die geplante
Reinigung nicht aus

Der Akkustand ist niedrig. Die geplanten Reinigungsvwargdnge werden erst nach Aufladen des Gerats durchgefiihrt.

Die obere Abdeckung der Basis Lasst sich
nicht schlieBen

Prifen Sie, ob der Staubbeutel installiert wird. Wenn nein, installieren Sie einen.

Werbraucht es Strom, den
Roboter auf der Auto-
Entleerungsbasis zu lassen,
wenn er bereits voll geladen ist?

‘wenn Sie den Roboter auf der Auto-Entleerungsbasis belassen, nachdem er vollstandig aufgeladen wurde,
werbraucht er nur sehr wenig Strom und tragt dazu bei, die optimale Akkuleistung zu erhatten.

Aus dem Wisch-Modul kommt
kein ader nur sehr wenig
‘Wasser heraus

Vergewissern Sie sich, dass der Wassertank mit Wasser gefillt ist, und reinigen Sie das Wischer-Pad, falls erforderlich.
Reinigen Sie den Mopp, wenn er schmutzig wird.

Vergewissern Sie sich, dass der Wischlappen entsprechend Gebrauchsanleitung korrekt angebracht ist.

Das Luftloch auf dem Wassertank reinigen.

Der Roboter nimmt die
Reinigung nach dem Aufladen
nicht wieder auf

Vergewissem Sie sich, dass der Roboter sich nicht im Nicht-5tdren-Maodus befindet, denn dieser verhindert eine
Fortsetzung der Reinigung.

Der Roboter nimmt die Reinigung nicht wieder auf, wenn er manuell aufgeladen oder auf die Auto-Entleerungsbasis
gestellt wird.
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~ DE] Spezifikationen Entsorgung von Elektro- und Elektronikgeraten bE

Roboter Auto-Entleeru ngshasis Die durchgestrichene Miilltonne bedeutet, dass Sie gesetzlich verpflichtet sind, diese Gerate einer vom unsartierten Siedlungsabfall getrennten Erfassung
zuzufilhren. Die Entsorgung dber die Restmiilltonne oder die gelbe Tonne ist untersagt. Enthatten die Produkte Batterien cder Akkus, die nicht fest
wverbaut sind, missen diese vor der Entsorgung entnommen und getrennt als Batterie entsorgt werden.

Modell RLS3D Modell REST
Batterie 5200 mAh (Nennkapazitst der Batteri) R 00 B0 e Maglichkeiten der Rilckgabe von Altgerdten
gang Besitzer von Altgerdten kdnnen diese im Rahmen der durch Gffentlich-rechtlichen Entsorgungstrager eingerichteten und zur Verfiigung stehenden Maglichkeiten
der Rickgabe oder Sammlung von Altgeraten abgeben, damit eine ordnungsgemaBe Entsorgung der Altgerate sichergestellt ist. Unter dem folgenden Link
Ladedauer Ca. & Stunden = besteht die Maglichkeit, sich ein Onlineverzeichnis der Sammel- und Rilcknahmestellen anzuzeigen zu lassen:
Mennausgang 198V —1A
https:fwww.ear-system.de/ear-verzeichnis/sammel-und- ruecknahmestellen
Mennspannung 144 V= ) Datenschutz
] Bpmesaungslelshing L ‘Wir weisen alle Endnutzer von Elektro- und Elektronikaltgerdten darauf hin, dass Sie fir das Loschen personenbezogener Daten auf den zu entsorgenden
Bemessungsleistung a6 W Altgeraten selbst verantwortlich sind.
Betriebsf 2400-2483,5 MHz
e s g Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerdt einen Abstand von
mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem Krper des Benutzers
Maximale Ausgangsleistung = 20 dBm einhalten.

Informations DEEE

Alle mit diesem Symbol gekennzeichneten Produkte sind Elektraschrott und Elektrogerate (WEEE entsprechend EU-Richtlinie 2012/19/EU) und dirfen
E nicht mit unsortiertem Haushaltsmall vermischt werden. Schijtzen Sie stattdessen |hre Mitmenschen und die Umwelt, indem Sie lhre zu entsorgenden
Gerdte an eine dafir vorgesehene, von der Regierung oder einer lokalen Behdrde eingerichtete Sammelstelle zum Recycling von Elektroschrott
— und Elektrogeraten bringen. Eine ordnungsgemdBe Entsorgung und Recycling helfen, negative Auswirkungen auf die Gesundheit von Umwelt und
Menschen zu vermeiden.Wenden Sie sich bitte an den Installateur ader lokale Behdrden, um Informationen zum Standort und den allgemeinen
Geschasbedingungen solcher Sammelstellen zu erhalten.



Bl Informations sur la sécurité

Pour éviter tout risque de choc électrique, d'incendie ou de blessure causé par une utilisation incorrecte de
l'appareil, veuillez lire attentivement le manuel d'utilisation avant d'utiliser l'appareil et le conserver pour

pouvoir vous y référer ultérieurement.

Restrictions
d'utilisation

- Ce produit peut étre utilisé par des enfants d'au moins 8 ans {inclus) et des

personnes atteintes de déficiences physiques, sensorielles ou intellectuelles, ou
possédant des connaissances ou une expérience limitées, a condition gu'ils soient
sous la surveillance d'un adulte ou d'un tuteur légal afin d'assurer une utilisation
siire et d'éviter tout risque d'accident. Les enfants ne doivent pas effectuer le
nettoyage et l'entretien sans surveillance.

- Les enfants ne doivent pas jouer avec ce produit. Pendant le nettoyage, assurez-

vous que les enfants et les animaux de compagnie sont maintenus & une distance
de sécurité du robot aspirateur.

- Ce produit est uniquement destiné au nettoyage des sols dans un environnement

domestique. Ne l'utilisez pas & l'extérieur, sur des surfaces autres que des sols ou
dans un environnement commercial ou industriel.

- N'utilisez pas le robot dans une zone située au-dessus du niveau du sol sans

barriére de protection.

- MNe placez pas le robot a 'envers. N'utilisez pas le couvercle du LDS5, le couvercle du

robot ou le pare-chocs comme poignée pour déplacer le robot.

- N'utilisez pas le robot dans des environnements ol la température ambiante

est supérieure & 40° C ou inférieure 4 02 C, ni sur un sol avec des liquides ou des
substances collantes.

- Retirez tous les cables au sol avant d'utiliser le robot pour éviter qu'il ne les

entraine dedans pendant le nettoyage.

- Retirez tous les abjets fragiles ou de petite taille au sol afin d'éviter que le robot ne

les percute ou ne les endommage.

Informations sur la sécurité

Restrictions
d'utilisation

Batteries et
charge

- Maintenez vos cheveux, vos doigts et les autres parties de votre corps éloignés de 'orifice
d'aspiration du robot.

- Conservez l'outil de nettoyage de brosse hors de la portée des enfants.

- Ne mettez pas d’enfants, d'animaux ou d'objets sur le robot, gu'il soit & l'arrét ou en
mouvement.

- N'utilisez pas le robot pour nettoyer des objets brilants.

- N'aspirez pas d'objets durs ou tranchants.

- Assurez-vous que le robot est éteint et que la base auto-videuse est débranchée avant
d'effectuer le nettoyage ou 'entretien.

- N'utilisez pas de chiffon humide pour essuyer ou de liquide pour rincer le robot et la base.
Les pigces lavables doivent &tre complétement séchées avant d'étre installées et utilisées.

- Weuillez utiliser ce produit conformément aux instructions du Mode d’emploi. Les
utilisateurs sont responsables des pertes ou dommages résultant d'une mauvaise
utilisation de ce produit.

- N'utilisez pas de batterie, de chargeur ou de base auto-videuse tiers. N'utiliser que l'unité
d'approvisionnement RCS7.

- N'essayez pas de démonter, réparer ou modifier vous-méme la batterie ou la base auto-
videuse.

- Ne placez pas la base auto-videuse d'une source de chaleur.

- N'utilisez pas de chiffon humide, ni vos mains mouillées, pour essuyer ou nettoyer les
contacts de la base auto-videuse.

« Ne jetez pas vos batteries usageées de fagon incorrecte. Les batteries inutiles doivent étre
jetées aux centres de recyclage appropriés.

+ 5i le cordon d‘alimentation est endommagé ou rompu, cessez immeédiatement de U'utiliser

et contactez le service aprés-vente.
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] Informations sur la sécurité
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Batteries et
charge

Informations sur
la sécurité liée

a l'utilisation du
laser

- Dans la mesure du possible, assurez-vous que le robot est éteint lorsque vous le transportez

et rangez-le dans son emballage d’origine.

- 5ivous ne prévoyez pas d'utiliser le robot pendant une période prolongée, chargez-le

complétement, éteignez-le, puis entreposez-le dans un endroit frais et sec. Rechargez le
robot au moins une fois tous les 3 mois pour éviter un déchargement excessif de la batterie.

- Ce produit contient des batteries qui ne peuvent étre remplacées que par des techniciens

qualifiés ou par le service aprés-vente.

- Le bloc-batterie lithium-ion contient des substances dangereuses pour l'environnement.

Avant de mettre 'aspirateur robot au rebut, veuillez d'abord retirer le bloc-batterie, puis le
mettre au rebut, ou le recycler, conformément aux lois et réglementations locales du pays
ou de la région ol il est utilise.

- Lorsque vous retirez les piles du produit, il est préférable de les épuiser et de vous assurer

que votre produit est débranché. Désinstallez la vis sur le fond, puis retirez le couvercle.

- Débranchez le connecteur des piles, puis retirez les piles. N'endommagez pas le boltier des

piles pour eviter tout risque de blessure.

- Remettez les piles & un organisme professionnel de recyclage.

- Le capteur laser dans ce produit répond a la norme IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/

A11:2021 pour les produits laser de classe 1. Veuillez éviter le contact visuel direct avec le
produit pendant ['utilisation.

PRODUIT LASER DE CLASSE1

PRODUIT LASER DE CONSOMMATION
EN 50689:2021

Con la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dichiara che l'apparecchiatura radio di tipo RLS3D & conforme alla Direttiva 2014,/53/UE. Il testo complets
della dichiarazione di conformita LE & disponibile al seguente indirizzo Internet : https://global.dreametech.com
Pour obtenir un manuel électronigue détaillé, rendez-wous sur le site https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags

Présentation du produit

Accessoires

Accessoires préinstallés

Brosse principale Bac & poussiére

Autres accessoires

Ré&servaoir d'eau Serpilligre

A

Outil de nettoyage

N

Brosse latérale

@

S—

Sac de poussiére =2
{1 pré-installe)

Em—

Cable d"alimentation
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Bl Présentation du produit Présentation du produit

Robot Robot

@ Bouton de réinitialisation

Capteur de chute

= Bouton d'alimentation/nettoyvage

- Maintenir k2 bauton enfanceg pendant 3 secandes

- Nettower : appuyer paur commences [e nettoyage une fois gue le robot
est mis sous Ensian

= Appuygez pendant 3 secandes pour
retabilir kes pararmétres d'usine

Contacts de charge ° « Contacts de charge

< Bouton de station/Nettoyage Concentre
Brosse latérale

- Appuyer paur rervoyer [& robot & s station de charge
- Appuyez brievement pour lancer le mode Spat Clean {nettoyage

= Roue universelle
Indicateur de Wi-Fi

: Brosse principale

concents) Capteur de chute = * Capteur de chute
Indicateur d*&tat ST e NEdaysgE: Roues principales = Roues principales
- Blanc : nettoyage en cours au terming o ¢ Attaches de sécurité de
- Clignotant orange : erreur » Sortie d'airfhaut-parleur la brasse

- Respiration blanche : Le robot est en change larsque & batterie n'est
pas faible

Prise de poussiére

Capteurs du robot

= Couvercle

Pare-chocs

Capteur de retour au socle
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Bl Présentation du produit Présentation du produit

Base auto-videuse Ouvrez le couvercle Sl.lpél'iEUf Baca FICII.ISSIQ!’E Module de nettnyage
‘_L:"__—D Attache du bac 4 poussiére
é—« Couvercle supérieur e e P Réservoir d'eau
— e Indicateur de statut \ = Bouton d'ouverture du b
Blanc : La base ezt branchée - &R 3 iar COUVETLIE R HaCo [olEsiont
EE‘SFII[EII:IDH achie S aNdbot s 4 i b et is Bk Filtre : ::E‘J—n Clip de déverrauillage
r_h.arge \ ; : du résensqair d'eau
Clignotant orange : erreur Filtre = Prise de poussiére
'-‘I e o Arrivée d'eau
© Zone de signalisati M &
f@ R -~ Serpilliére S - Fente
1 / Contacts de charge ﬁ
1
\
Prise de poussiére
‘-__qf'
En bag Sac de poussiére
Zone de raccordement
Retour ._:L_h._\L Poignée de sat a poussiére
| ®
3 Vis de montage \“\; /l'
Couverture des conduits d'air
[ Fente de stockage du cordon
\O 0
|
- b g iz ) 1 ——
EYiEE-BOUE EoNdon stinesaan I'\ ) - Remargue : En raizan du réglage en using, un nouveau sac de collects de paussiére a
deja eté installe a l'intérieur.
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Bl Nettoyage domestique

B D K

Rangez les fils répandus sur le sol, les chiffons, les pantoufles, les jouets
pour enfants, etc.,, pour améliorer l'efficacité du travail de votre robat.

QOuvrez La porte de la piece a nettoyer, et rangez les meubles dans un
endroit approprié pour faire plus de place.

Veuillez utiliser des cldtures physiques pour éviter les zones suspendues
ou basses avant le nettoyage afin d'assurer la sécurité et le bon
fonctionnement du robot.

000
& X

Pour éviter que le robat ne reconnaisse pas la zone a nettayer, ne restez pas
dewant le robat, sur le palier, dans le couloir ou dans les endroits &troits.

e

Préparation avant utilisation

1. Retirez les bandes de protection

Remamue : La brosse isterale est installée lorsoue vous entendez un clic.

3. Brancher sur une prise de courant

Placez la base sur un sol plat contre le mur et branchez 'alimentation.
Placez le robot sur la base pour le recharger. Le robot va s allumer alors
automatiquement et se rechargera. Il est recommandé de le charger
pleinement avant la premiére utilisation.

=03 m

=
i

Dans la benne
couwerture de Wi-Fi

=15m Rangez le cordon d'alimentation dans la
fente de rangement du cordon

Remargque :

= Azzurez-vous qu'il y & une distance de 0.5 métre ou plus de chague ofté de la base,
etune distance de plus de 1,5 métre devant celle-ci.

» Azsurer-vous qu'aucun objet ne puisse bloquer La zone de signalisation,

Infos sur la base auto-videuse

Il est recommandé que le robot parte du base avant le nettoyage. Cela

permet de s assurer que le robot v retourne en doucewr. Ne déplacez pas la
base pendant que le robot est en train de nettoyer.

Une fois que le robot a terminé la tiche de nettoyage et revient
automatiguement a la base, cette derniére commencera a se vider
automatiguement. Vous pouvez effectuer d'autres réglages sur 'APF. 57




Ce produit fonctionne avec I'application Dreamehome/Mi Home /! Xiaomi
Home. Chaoisissez une pour contrdler votre appareil

1. Téléchargez 'application Dreamehome/Mi Home/
Xiaomi Home

Scannez le code QR sur le robot, ou recherchez "Dreamehome’, "Mi Home"
ou "Xiaomi Home" dans a3 boutique d'applications pour télécharger et
installer 'application en fonction de vos besoins.

Sous le couvercle

s

2. Ajouter un appareil

Mi Home/Xiaomi Home APP : Ouvrez l'application Mi Home/Xiaomi Home app,

appuyez sur " & " en haut 4 droite, et scannez a noweau le code QR d-dessus
pour gjouter "Dreame Bot 010 Plus” Suivez les instructions pour réussir la
connexion Wi-Fi.

Dreamehome APP : Ouvrez 'application Dreamehome, appuyez sur " §s " en
haut & droite pour accéder a la page "Ajouter un appareil’, puis sélectionnez
"Drreame Bot D10 Plus®. Suivez les instructions pour réussir la connexion Wi-Fi.

Remarque :

+ Sl e Wi-Fi 2 4GHz est pris en charge.

+ La versian de ['application pourrait avair &b mise a jour. Suivez les instructions
5g EM fanction de la version actuelle de |'applicatian.

Bl Connexion avec l'application Dreamehome/Mi Home/Xiaomi Home

3. Réinitialiser le Wi-Fi

Maintenez simultanément les touches (L et £ enfoncées jusqu’a ce que
vous entendiez le message « En attente de la configuration réseau =.
Lorsgue le voyant du Wi-Fi clignote lentement, le Wi-Fi a 8té réinitialisé
AVEC SUCCESs.

Indicateur de Wi-Fi
+Clignaote lentement : En
recherche de connexion

+Elignaote rapidement : cannexan
BN Caurs

+Fizte : Wi-Fi connectg

Remarque : larsque votre telephane ne parvient pas 4 se connecter au robot,
reinitialisez le wi-Fi et ajoutez 4 nouvesu |'appareil

Mode d’utilisation

1. Allumer/éteindre

Appuyez sur le boutan et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes pour
allumer le robot. Lorsque le vayant d'alimentation devient blanc, le robot est
en mode veille. Pour &teindre le robot, appuyez sur le bouton (! pendant 3
secondes lorsque le robat est & I'amét

2. Commencer le nettoyage

Appuyez brigwement sur le bouton (U} pour mettre le robot en marche. Une

fois activé, le robaot tracera un itinéraire précis, nettoiera méthodiquement
les bords et les murs, puis terminera en nettoyant chaque pigéce en forme
de 5 pour assurer un travail minutiews.

R ——
(_ = i{ L
T )
L7 .,:}: e ._.J
N
&

3. Mode nettoyage

Quatre modes de nettoyage sont disponibles sur l'application
Dreamehome/Mi Home/Xiaomi Home : silencieux, standard, fort et turbo.
Le mode Standard est défini par défaut.

4. Pause/Mode Veille

Pause : Appuyez sur n'importe quel bouton pour suspendre le nettoyage
du robot.

Muode veille : Le robot passera automatiguement en mode Veille aprés
10 minutes d'inactivité, puis les woyants d'alimentation et de charge
s'eteindrant. Pour réveiller le rabot,, appuyez sur n"importe quel bouton.

Remargue :
= Le mobat 5'éteint automatiguernent £'il reste en mode veile pendart plus de 12 heures,

= Lorsque le robot est en pause, vous mettrez fin su nettoyage en cours si vous e
replacez sur la base

5. Mode Nettoyage ponctuel

Larsque le robot est en pause ou en maode veille, appuyez sur le bouton
17 pendant 3 secondes pour activer le mode Mettoyage ponctuel. Dans ce
made, il nettoiera une surface carrée(1,5 x 1,5 m) autour de lui. Une fois
le nettoyvage ponctuel terming, le robot retourna automatiquement a sa
position initiale et s"&teindra.

Remargue : L'activation du mode MNettoyage panctuel mettra fin au nettayage
en cours du robot.

6. Plus de fonctionnalités concernant 'APP

L'application peut 8tre utilisée pour mettre en place des fonctions avancées
telles que le nettoyage d'une pigce sélectionnée, le nettoyage d'une zone,
l'interdiction d'approcher une zonefmur virtuel, etc.

Remargue :
= Suivez les instructions =ur L'interface de UAPP pour utiliser plus de fanctions.

= Laversion de 'application pourrait avoir 862 mise a jour, veuillez suivre les
instructions de la version actuelle de I"application.

59



Bl Mode d'utilisation

7. Utilisation de la fonction de nettoyage

Il est recommandé de passer I'aspirateur au moins trois fois sur tous les
sols avant la premiére session de nettoyage afin d'obtenir un meilleur effet
de nettoyage.

1) Humidifiez la serpilligre et essorez de l'eau. Insérez-la dans la fente
du réservoir d'eau comme indiqué sur la figure, et collez fermement la
serpilligre.

2) Ouvrez le couvercle du réservoir deaw, remplissez le réservair avec de l'eau,
puis fermez bien le couvercle.

Remarque : MNutilizez pas de praduits de nettoyage ou de désinfectants.

3) Alignez le module de nettoyage en suivant la fleche, puis faites-le glisser
4 l'arriere du robot jusgu’a ce que vous entendiez le clic. Appuyez sur le
bouton (' ou utilizez l'application Dreamehome/Mi Home/ Xiaomi Home
pour commencer le nettayage.

Remargue :
« |l A'est pas recommandé d'utiliser la fonction de nettoyage sur les tapis.
« Ltilisez ' application pour ajuster le débit d'eau selon was besains.

4) Appuyez sur les dewx clips Latérawx vers l'intérieur et faites glisser le
réservoir d'eau vers ["arrigre pour le séparer du robot.

L ol
\ : e
_—.'H' _ /}"
Remargue : Lorsque le rabat est en train de se charger ou rest pasen
cours d'utilisation, retirez |2 medule de nettayage, videz taute ['eau restante

du réservair et nettoyer la serpilliére pour &viter tute maisissure ou odeur
persistarite.

Maintenance de routine

Baca FICII.ISSIéfE * Mettayez-les aprés chagque utilisation

1. Ouvrez le couvercle du robot , puis pincez
les clips du bac 4 poussiére pour le retirer.

2. Ouvrez le couvercle du bac et
videz le bac comme indiqué sur le
schéma.

3. Mettoyer l'entrée de poussiere

2. Ne lavez pas le filtre. Seul le collecteur & poussigre est lavable. S&chez-le soigneusement avant de

le réinstaller. T

 W'essayer pas de nettoyer le filtre avec une brosse ou vas doigts.

» Rincez & bac 4 poussigre a 'eau claire uniquemert. Mutiliser pas de détergent.

+ W'utilizez le bac 4 poussigre gue lorsqu'ils sont complétement secs.

Wauillez nettoyer e filtre toutes les deux semaines et de e remplacer tous les trais mais.
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Il Maintenance de routine Maintenance de routine

Module de ﬂEﬂD‘yﬂgE NEttﬂyE! la brosse princlpale Hettuyer la brosse latérale

1. Appuyez sur les deux clips de dégagement situés du cdté du réservoir 3. Nettoyez La serpillidre, puis séchez-la. Appuyez sur les clips de protection de la brosse vers lintérieur pour retirer la Sortez les brosses latérales et utilisez l'outil de nettoyage fourni pour retirer
d'eau, retirez le module de lavage et retirez le tampon de lavage du module protection de la brosse et faites sortir la brosse du robot. les poils emmélés sur la brosse.

de lavage.

[ :q\\]
o\

Nettoyez la roue principale et la roue universelle

Remargue :
= Retirez |3 serpilligre du module de lawage avant de la nettoyer et assunez- vaus
gue 'eau sale rne retourne pas vers la sortie d'eau afin d'éviter tout calmatage.

= Powr des perfarmances aptimales, il est recommandé de remplacer La serpilligre

tous les 3 a & mais.
Sortez les protections de la brosse comme indigue sur le schéma. Wilisez
l'outil de nettoyage fourni pour enlever les poils coincés sur la brosse.
2. \idez l'eau restante du résenvoir d'eau et laissez-le sécher naturellement 4. Sivous remarguez gue l'eau coule lentement ou gue le volume n'est pas bien
avant de le réinstaller. réparti, veuillez nettoyer le trou d'aération sur le couvercle du réservoir d'eaw.

Remargue : Me tirez pas excessivement fort sur les cheveux emmeles dans la Remarque : Utilisez un autil tel qu'un petit taurnevis pour s&parer 'essieu et le
brosse. Sinon, 13 brasse principale risgue d'étre endommagée. preu de |a roue universelle. Ne le faites pas de force brute.

Remarque : Me pas expaser le rézenair directement au soleil.
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Maintenance de routine

Remarque : Veuillez utiliser un torchan sec pour le nettayage, 'eau pouvant endommager certains eléments sensibles a lintériewr du robat et de la base.

Nettoyez le capteur de distance laser

Nettoyez le capteur de retour
au socle

Nettoyez le contact
de charge

Mettoyer les contacts de
charge et l'entrée des
poussiéres

Maintenance de routine

Remplacer le sac de collecte des poussiéres
Il est recommandé de remplacer le sac toutes les 4 4 6 semaines.

1. Jetez le sac de collecte des poussiéres

-~

/E"
* Q%%w 3 A
s;z\ =

Remargue : larsque vous sartez e sac a paussiere, fermez la poignée du sac &
poussiéne paur éviter gue |3 poussigre ne s"échappe.

2. Essuyez le filtre avec un chiffon sec

3. Installer un nouveau sac de collecte des poussiéres

Remargue : Me fermer pas la base avec force, si [e sac de poussiére n'est pas
installé et le couvercle supérieur du baze ne peut pas &tre ferme.

65



Il Maintenance de routine

Nettoyer le conduit d'air

5i le conduit d'air est obstrug, veuillez le nettoyver en suivant Les étapes suivantes. 3. Réinstallez le couvercle du conduit d'air comme indigue sur le schéma.

1. Dévissez les vis de fixation du cowvercle du conduit d'air et retirez la plague
de couverture.

Redémarrage du robot

5i le robot ne répond plus ou 5°il est impossible de I'éteindre, appuyez sur
le bouton 3 pendant 10 secondes pour forcer la mise hors tension. Aprés
cela, appuyez sur le bouton ¢! pendant 3 secondes pour rallumer le robot.

2. Vérifiez si le conduit d'air est bloqué par des objets étrangers. Silyen a,
nettoyez-les.

Batterie

Le robot contient une batterie lithium-ion haute performance. Veuillez
vous assurer qu'il reste bien chargé pendant l'utilisation quotidienne pour
garantir une perfarmance optimale de la batterie. 5i le robat n'est pas
utilisé pendant une longue période, eteignez-le et rangez-le. Afin qu'il ne
soit pas endommageé en raison d'une décharge excessive, le robot doit étre
rechargé au moins une fois tous les trois mois.

FAQ

Type de probleme

Solution

Le rabot ne s'allume pas

Le niveau de la batterie est faible. Rechargez le robot a la base, puis réessayez.

La tempeérature ambiante est trop basse (inférieure 4 0* C) ou trop élevée (supérieure a 40 * C). La température de
fonctionnement du robot est comprise entre 0 * Cet 40* C.

Le rabot ne charge pas

La base ne regait pas de courant. Veuillez vérifier que les deux extrémités du cordon d"alimentation sont correctement
branchees.

Mauvais contact. Mettoyez les contacts de chargement de La base et du robot.

Le mbot ne pewt pas retourner
& la base

Ily a trop d'obstructions autour de la base. Placez la base dans une zone plus ouverte.
Veuillez nettoyer la zone de signalisation de la base.

Siwous déplacez le robat, il risqgue de se repositionner ou de re-cartographier son environnement. 5i le robaot est
trop éloigné de la base, il peut ne pas pouvoir revenir automatiquement de lui-méme, auguel cas vous devez placer
manuellement le robot sur la base.

Le rabot ne fonctionne pas
correctement

Eteignez-le robot, puis rallumez-le.

Le robot émet un bruit &range

Un ohjet etranger est probablement coincé dans la brosse principale, la brosse latérale ou l'une des roues
principales. Arrétez le rabot et enlevez les débris.

Le rabot ne nettoie plus cor-
rectement ou n'élimine pas
toute la poussiére

Le bac & poussigre est plein. Veuillez nettoyer la poubelle et la prize de poussiére.
Le fittre est obstrué. Veuillez le nettoyer.

Un ohjet etranger est coince dans la brosse principale. Veuillez la nettayer.
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Bl FAQ

Type de probléme

Solution

FAQ

Le robot ne peut pas sa
connecter au Wi-Fi

Un probléme avec la connexion Wi-Fi est survenu. Réinitialisez le Wi-Fi et téléchargez la dernigre version de
l'application Dreamehome/Mi Home/Xiaomi Home, puis essayez de vous reconnecter.

Le systéme de localisation n'est pas activé. Veuillez vous assurer que le systéme de localisation de l'application
Dreamehome!Mi Home/!Xiaomi Home est active.

Le signal Wi-Fi est faible. Assurez-wous que le robot est dans une zone offrant un bon signal Wi-Fi.
Le Wi-Fi a 5 GHz n'est pas pris en charge. Veuillez vous assurer que votre robot peut se connecter a un signal Wi-Fi 2,4 GHz.

Le nom dutilisateur ou le mot de passe du Wi-Fi est incorrect. Veuillez vous assurer gue le nom d'utilisateur et le mot
de passe saisis sont corrects.

Type de probleme

Solution

Le mbot retourne sur la base sans
effectuer de taches de dépoussiérage

Le mode "Ne pas déranger” empéche le robot d'effectuer automatiqguement des taches de dépoussiérage.

La durée de dépoussiérage peut parfois
&tre inacceptablement longue

Lorsque le robot a effectué des taches de dépoussiérage pendant un certain temps, ou lorsque le conduit d' air
ne fonctionne pas correctement, la durée de dépoussiérage sera prolongée pour éviter tout blocage.

Le couvercle supé&rieur du base ne peut
pas &tre ferme

Vérifiez si un sac de collecte des poussiéres est installé. 5i ce n'est pas le cas, installez-en un.

Le robot n'effectue pas le
nettoyage programme

La batterie du robot est faible. Le nettoyage programme ne démarrera pas sauf si le robot a été rechargé a tempes.

Le fait de laisser le robot
sur la base consomme-t-
il de ["énergie s'il est déaja
complétement chargé ?

Laisser le robot sur la base une fois gu'il est complétement chargé consomme trés peu d'électricité et permet de
maintenir une performance optimale de la batterie.

Peu d'eau, voire pas du tout ne
sort du module de nettoyage ?

Werifiez que le réservair d’eau est rempli et nettoyez la serpilliére, le cas echéant.
Mettoyez la serpilliére si elle est sale.

Assurez-vous que la serpilliere est bien installée conformément au mode d'emplai.
Mettoyez le trou d'air du réservair d'eau.

Le robot ne reprend pas le
nettoyage aprés la charge

Assurez-vous que le robot n'est pas en mode Me pas déranger, car cela l'empécherait de reprendre le nettovage.
Le robot ne reprend pas le nettoyage lorsgu'il est rechargé manuellement ou placé sur la base.
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Bl Spécifications Informazioni di sicurezza

Robot Base auto-videuse Per evitare scosse elettriche, incendi o lesioni causate da un uso improprio dell'apparecchio, per favore leggi
attentamente il manuale utente prima di usare l'apparecchio e conservalo per riferimento futuro.
Moate ot Modéle RCST Restrizioni per - Questo prodotto pud essere utilizzato da bambini a partire dagli 8 anni di eta e
l'utilizzo da persone con handicap fisici, sensoriali e intellettivi oppure con un'esperienza o
Batrerie féf”a"c‘i*:‘:mminale S e Enbrée nominale 220-240 V ~ 50-60 Hz conoscenza limitate, sotto la su p-ewlsmpe L"il un genjtr::-re o tutore, al fine di garantirne
e un funzionamento sicuro ed evitare pericoli. | minori possono pulirlo ed effettuarne la
T — —— - . manutenzione solo se sugenrismn.atn. _
‘ - Non consentire ai bambini di giocare con questo prodotto. Assicurarsi che bambini e
Tension norminale 19.4v—= _ : animali domestici siano a distanza di sicurezza dal robot mentre & in funzione.
Fll=ancenominaie: || SiW . Questo prodotto deve essere usato solo per pulire | pavimenti di casa. Non va usato
Puissance nominale A46W all'esterno, su superfici diverse dai pavimenti o in ambito commerciale o industriale.
- Non utilizzare il robot in un ambiente sospeso sopra il livello del suolo senza una
FréqulencE de 2400-2483,5 MHz Dans des conditions normales d'utilisation, une distance d'au moins 20 barriera prﬂtetﬁva_
fonctionnement cm entre l'antenne de cet équipement et le corps de I'utilisateur doit &tre . 5
maintenue - Non posizionare il robot capovolto. Non usare la copertura LDS, la copertura del robot o
Z:i:;f:f maximale < 20 dBim il paraurti come maniglia per il robot.
= Y T—T— - Non usare |'robot a una temperatura ambiente oltre i 40°C o al di sotto di 0°C o su
& P AR M_:um{:ﬂ- " mn!f_ i pavimenti dove sono presenti liquidi o sostanze appiccicose.
B LP‘*‘T b T el - Togliere da terra eventuali cavi prima di utilizzare il robot, per evitare che vengano tirati

durante la pulizia.

Pains du eolbects sur wanw.gualairedamesdschits fr

Privibigie |4 pdmaration ou le don e vetrs appare] | . SFICIISLEI‘E dal paulmentr::- gli DggEtﬂ fragill (o) pitfﬂ” per evitare che il robot li urti e li
Informations DEEE danneggl.
Tous les produits portant ce symbaole deviennent des déchets d'équipements électriques et électroniques (DEEE dans la Directive européenne - Tenere lontani CﬂpE‘“.i, dita e altre parﬂ del corpo dalla boccola di asph'aziﬂ ne del robot,
2012/19/UE) qui ne doivent pas étre mélanges aux déchets ménagers non triés. Vous devez contribuer a la protection de Uenvironnement et SR ] =
de la santé humaine en apportant l'équipement usagé a un point de collecte dédié au recyclage des équipements électrigues et électroniques, - Tenere lo strumento per la pu lizia della SFIEE?_DIH lontano dalla pl:ll'tﬂtﬂ dei bambini.
agrée par le gouvernement ou les autorités locales. Le recyclage et la destruction appropriés permettront d'éviter tout impact potentiellement « Mon pﬂSiﬂDl’lﬂl‘E ba mhinl, animali domestici o nessun altro DggE‘ﬂD sul rr::-hr::-t, cia

f—] négatif sur l'envirennement et La santé humaine. Contactez l'installateur ou les autorités locales pouwr obtenir plus d'infarmations concernant

I'emplacement ainsi gue les conditions d'utilisation de ce type de point de collecte. quandu e fermo sia quandD e in movimento.
7a Tl



I Informazioni di sicurezza

Restrizioni per
l'utilizzo

Batterie e Ricarica

+ Non usare il robot per pulire eventuali sostanze infiammabili.
- Mon usare l'aspirapolvere su oggetti duri e taglienti.
- Accertarsi che il robot sia spento e che la base auto-vuota sia scollegata prima di pulire

o effettuare operazioni di manutenzione.

- Non usare un panno umido per strofinare o qualsiasi liquido per risciacquare il robot e

la base. Le parti lavabili devono essere completamente asciugate prima di installarle e
usarle.

+ Utilizzare il prodotto seguenda le istruzioni fornite nel manuale utente. Gli utenti sono

responsabili di eventuali perdite o danni derivanti dall'uso improprio dell'apparecchio.

- Non utilizzare batterie, alimentatori 0 base auto-vuota non originali. Utilizzare

soltanto con 'unita di alimentazione RCS?Z

- Non tentare di smontare, riparare o modificare la batteria o la base auto-vuota da soli.
- Non posizionare la base auto-vuota vicino a fonti di calore.
- Non usare panni umidi o mani bagnate per strofinare o pulire i contatti della base

duto-vuota.

- Non smaltire in modo improprio le batterie usate. Smaltire le batterie non pid

necessarie in appositi impianti di riciclaggio.

- Se il cavo di alimentazione viene danneggiato o & spezzata, interromperne

immediatamente ['utilizzo e contattare il servizio di assistenza post-vendita.

- Accertarsi che ['robot sia spento durante il trasporto e conservarlo nella sua

confezione originale, se possibile.

- Se I'robot non viene utilizzato per diverso tempo, ricaricarlo completamente, quindi

spegnerlo e conservarlo in un posto fresco e asciutto. Ricaricare l'robot almeno una
volta ogni 3 mesi per evitare uno scaricamento eccessivo della batteria.

Informazioni di sicurezza

Batterie e Ricarica - Questo prodotto contiene batterie che possono essere sostituite soltanto da tecnici
qualificati o dal servizio di assistenza post-vendita.

- La batteria agli ioni di litio contiene sostanze pericolose per I'ambiente. Prima di
smaltire il robot aspirapolvere, per favore rimuovi prima il pacco batteria, quindi
gettala o riciclala in conformita con le leggi e le normative locali del paese o della
regione in cui & usato.

- Durante la rimozione delle batterie dal prodotto, & meglio esaurirle e assicurati che
il tuo prodotto sia scollegato dall'alimentazione. Disinstalla la vite sul fondo, quindi
rimuovi il coperchio.

- Scollega il connettore della batteria, quindi rimuovi le batterie. Non danneggiare la
custodia della batteria per evitare qualsiasi rischio di lesioni.

- Restituisci le batterie a un'organizzazione di riciclaggio professionale.

Informazioni di - Il sensore laser di questo prodotto & conforme allo Standard IEC 60825-1:2014/EN
sicurezza sul laser  60825-1:2014/A11:2021 per i prodotti laser di Classe 1. Evitare il contatto diretto
con gli occhi durante l'uso.
PRODOTTO LASER DI CLASSE 1
PRODOTTO LASER DI CONSUMO
EM 50689:2021

Par la présente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. déclare gue cet équipement radio de type RLS3D est conforme a la Directive européenne 2014/53/UE
Lintégralité de La déclaration de conformité pour I'UE est disponible 4 I'adresse suivante: hitps: // globaldreametech.com
Il manuale elettronico dettagliato & disponibile all'indirizzo https:/fglobal.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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llli Presentazione del prodotto

Accessori
Accessori preinstallatii

LSpazzola principale

Altri accessori

Serbatoio d'acqua

74

Raccogli-polvere

Panno di lavaggio

-

Strumento di pulizia

g

Spazzola laterale

Sacchetto di Polvere =2
{1 preinstallato)

@i\)

Cawa di alimentazione

Presentazione del prodotto

Dispositivo principale

+ Pulsante di accensione/spegnimento/pulizia

- Tenere premuta per 3 secandi per accentere/spegnene
- Premere il pulsante per iniziare 4 pulire dopa l'accensione del rabot

Ritorno in carica/Modalita di Pulizia Macchia
- Premere il pulsante velacemente per attivare il ritorno in ricarica
- Premere velocermente per attivare la modalita Pulizia Macchia

Indicatore di stato

- Luce bianca fissa: pulizia in corso a complets

- Luce arancione lampeggia: errare

- Respirazione Bianca: Il robot si sta ricaricando quando la carica della
batteria non & bassa

+ Coperchio

5



llli Presentazione del prodotto Presentazione del prodotto

Dispositivo principale Base auto-vuota Aprire la copertura superiore

feseitare Sensori di dislivello

« Terene prermuto per 3 secandi per =

ripristinare e impostazioni di fabbrics RL Copertura Superiore
4
s di ficari Contatti di ricarica ]
Eontack di Hearica 5 e . Indicatore di Stato
Spia Wi-Fi Spazzola laterals Bianca fissa: La base & collegata

LSpazzola principale

Bianca lampeggia: Il dispositvo & in
Sensori di dislivello ricarica
Luce arancione lampegqgia: Errare

Sensori di dislivello
Strumento di pulizia Rotelle principali

r Rotelle principali
LY Pulsante di bl del
_ » Uscita d'aria/Altoparlante c:PEE:.‘I:-Ih:: dIETI.a :;::mﬁ. f(:? +———a Area di segnalazione
principale } Contatti di ricarica
i p Porta di Raccolta della /Q"f///
Folvere o Porta di Raccolta della Palvere

Parte inferiore

Retro

= Wite di Montaggia

Coperchio del Condotto dellAria

o Sensaore laser di distanza 1

: = Slot del Cavo di Alimentazione
Paraurti

« Sensore del ritorno in carica Q\

<= Presa del Cavo di Alimentazione
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Presentazione del prodotto

Raccogli-polvere

Pulsante di sblocco del raccogli-polvere

« @ancio di Rilascio del Coperchia del
Contenitare

o Filtro

Porta di Raccolta della Polvere

Sacchetto di Polvere

—@_{:
©

—

+———= Manico del Sacchetto di Pobeere

Maota: A cau=a dell'impostazione difabbrics, all'interno @ gid stato installato un
nuava sacchetto di pobere.

Modulo di lavaggio

LSerbatoio d'acqua (

N

L?Eh_g Pulsante di shloceo
del serbatoio
d'acqua

=

Panno di lavaggio

L« Ingresso acgua

= Fessura

» Area di attacco

Ordinare 'ambiente domestico

& > K

Per migliorare l'efficienza lavorativa del robot, mettere via ewentuali cavi
stiolti, stracci, pantofole, giocattoli, ecc.

Aprire la porta della zona da pulire e mettere i mobili in posizione
ordinata per lasciare uno spazio sufficiente.

Prima della pulizia, utilizzare una barriera fisica sul bordo delle scale e
del divano per garantire un funzionamento sicuro e regolare del rabot.

000
& X

Per evitare che il robot non riconosca |'area da pulire, non sostare davanti al
robot, alla soglia o al corridario stretta.

i

Fi]



llli Preparazione prima dell'uso

1. Rimuovi le strisce protettive

Mota: Installare L& sparrala [sterale fino a quando non risulterd fissata facendo ciic.

3. Collegare a una presa di corrente

Posizionare la base sul pavimento a ridosso del muro e collegarla
all'alimentazione. Posizionare il robot sulla base. 5 accentera e si
ricarichera automaticamente. 5i consiglia di fare una ricarica completa
prima del primo utilizza.

-
All'interne della
Migliore Gamrma
ii-Fi
Riparre il cava di alimentazione
rello slot apposita,
MNaota:

= Asgicurarsi che non ci sia altri ogoetti alla distanza di 0,5 metri su entrambii latie 1.5
metri alls parte anteriare della base.

= Assiturarsd che ressun aggetto possa bloceare I'area di segnalaziane.

Informazioni sulla base auto-vuota

Si consiglia di far partire il robot dalla base prima della pulizia. Cid garantisce che
il rebot riterni alla base senza problermni. Mon spostare |a base mentreil robot sta
pulendao.

Dopo cheil robot ha completato U'operazione di pulizia e torna automaticamente
alla base, la base inizierd ['auto-svuotamento. E possibile utilizzare pit
impostazioni sull APP.

Connessione con l'app Dreamehome/Mi Home/Xiaomi Home

Questo prodotto funziona con I'app DreamehomesMi Home/ Xiaomi Home,
che pud essere usata per controllare il tuo dispositivo.

1. Scaricare l'app Dreamehome/Mi Home/Xiaomi Home

Scansiona il codice QR sul robot o cerca "Dreamehome”, "Mi Home" o "Xiaomi

Home" nell'App Store per scaricare e installare I'app in base alle tue esigenze.

Sotto la Coperchio

2. Aggiungi dispositivo

APP Mi Home / Xiaomi Home: apri il Mi Home § Xiaomi Home app, tooca
" &8 " in alto a destra e scansiona nuovamente il codice QR sopra per
aggiungere "Dreame Bot D10 Plus”. Segui le istruzioni per terminare la
connessione Wi-Fi.

APP Dreamehome: April'app Dreamehome, tocca "€ " in alto 3 destra per
andare alla pagina "Aggiungi dispositiva®, quindi seleziona "Dreame Bot
D10 Plus”. Sequi le istruzioni per terminare la connessione Wi-Fi.

Nota:
= La cannessione Wi-Fi supporta sola il segnale su banda 2.4 GHz.

= Poiché la versione dell'app potrebbe eszene stata aggiomata, seguire le
istruzioni della versiane dell'app corrente.

3. Ripristino della connessione Wi-Fi

Sollevare la copertura superiore per verificare la spia Wi-Fi, premere i
pulsanti)} e {"; fino al messaggio sonor "Attesa configurazione della rete”.
L'indicatare Wi-Fi iniziera a lampeggiare lentamente al riconoscimento
delle informazioni di rete.

Lpia Wi-Fi
‘Lampeggia lentamente: attende
l& eannessiane

‘Lampeggia velocemente: i sta
tonnettendo

-Accesa: Wi-Fi connesso

Mota: In caso di connessione non rigscita, ripristinare le infarmazioni Wi-Fi
dggiungere nuovaments il dispasitiva.

1




I Istruzioni utente

1. Accensione/Spegnimento

Premere il pulsante power (|} fino all'accensione della spia e il robot sara
in modalita di standby. A robot fermo, premere il pulsante (! per 3 secondi
per spegnerlo.

2. Awvio pulizia

Premere brevemnente il pulsante () per accendere il robot. All' attivazione,
il robot traccera acouratamente un percarsa, pulird metodicamente lungo
i bordi e le pareti, e paoi finira pulendo ogni stanza secondao uno schema a
forma di 5 per garantire un lavoro completo.

i
5
{. } 1{:. L
Sk i
F (1 G
1| —

3. Modalita di pulizia

Mell'app Dreamehome/Mi Home/Xiaomi Home sono disponibili guattro
maodalita di pulizia: Silenziosa, Standard, Alta potenza e Turbo. La modalita
predefinita @ guella Standard.

4. Pausa/ RISFEI"I"I'I'G EﬂEf‘gEﬂEﬂ

Pausa: premere qualsiasi pulsante per mettere in pausa il robot durarte la pulizia.
Risparmio energetico: il robot entrerd automaticamente in modalita Risparmio
energetico dopo 10 minut di inattivita e gli indicatosi di alimentazione e ricarica
si spegneranno. Per riattivare il robot, premere un pulsante qualsiasi.

Naota:
« |l mabat si spegrierd automaticarmentes se lasciato inmodalits ripeso per pio di 12 are
ouandonon & inricarica.

= Quanda il dispasitiva principale & in pausa, ['attivita di pulizia terminera se vieng
posizionato sulla base.

5. Modalita di Pulizia macchia

Quanda il rabot & in modalita di standby o in pausa, tenere premuto

il pulsante {"+ per 3 secondi per avviare ila Pulizia Macchia. In questa
maodalita, verra pulita un"area quadrata di 1,5 ® 1,5 metri tutto intorno
al robot. Quandao la pulizia a macchia & stata conclusa, il robot tornera
automaticamente alla sua posizione ariginaria e si spegnera.

MNota: Awiare |3 Pulizia Macchia guanda il rabat & in Pausa terminera guesta puliza.

6. Pill funzioni nell'app

L'app pud essere usata per impostare funzioni avanzate come la pulizia di zone
selezionate, pulizia di zone divise, la programmazione di zone e zone proibite/
muri wirtuali, ecc.

Nota:

= Sequi le istruzioni sull'interfaccia dell'app per I'utilizzo di queste funziani.
= La versione dell'app potrebbe essere stata aggiomata & si prega di sequire |2
istruzioni che fanno riferimento alla versione carrente.

Istruzioni utente T

3) Installare il serbatoio nel dispositiva, e farlo scarrere fino in fondo finché
non scatta in posizione con un "clic”. Premere il pulsante (£} oppure utilizzare
I'app Dreamehome/Mi Home/Xisomi Home per avviare la pulizia.

7. Usare la funzione di lavaggio

5i consiglia di procedere all’aspirazione del pavimento almenao tre volte
prima della prima sessione di lavaggio per avere una migliore pulizia.

1) Inumidire il panno di lLavaggio e strizzare 'acqua in eccessa. Inserire il
panna di lavaggio nella fessura del serbatoio dell’acqua come mostrata in
figura e incollarlo saldamente.

MNota:
= Si sconsiglia usare la funzione di lavaggio sui tappeti.
= Usare |' app per regolare il flusso d'acqua a seconda della necessita.

d) Per rimuovere il serbatoio, premere i pulsanti di sblocco laterali verso
l'interno e tirarlo all'indietro.

2) Aprire il coperchio del serbatoio d'acqua e riempire d'acqua.

MNota: Quanda il rabot & in fase di ricarics o nan & inuso, rimuovere il modulo di
lavaggio, svuatare |'acqua rimasta nel serbataio e pulire il panno di lavaggia al

Naota: Mon utilizzare detergenti o disinfettant. fine di evitare la formazione di muffe o odori persistenti.

3
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Manutenzione quotidiana

Rﬂﬂﬂng ll-pnluere * Pulisci dope ogni uso

1. Aprire il coperchio del dispositivo principale 2. Aprire il coperchio del raccogli- 3. Pulire la porta di raccolta della polvere.
ed estrarre il raccogli-pobeere tirandaolo verso pobvere come indicato dalla freccia e
I"alta premendo il pulsante di sbloccao. swuotarlo.

1. Rimuowere il filtro & tamponare leggermente i lati 2. Non lavare il filtro. Solo il contenitore della polvere & lavabile. Asciugalo accuratamente prima
del filtro per rimuovere la polvere in eccesso. della reinstallazione. ;

+ Moen pulire il filtro con wna spazzola o con le dita.

+ Seiacqua il comtenitore della polvere salo can acqua pulita. Non usare alcun detersivo,
+ Lisa il santenitore della palvere salo guanda sana campletamente asciutti.

+ 5i consiglia di pulire il filtra ogni due settimane e di sostituirlo ogi tre mesi.

Manutenzione quotidiana

Modulo di lavaggio

1. Premere i pulsanti di sblocco Laterali del serbatoio, tirare all'indietro il 3. Pulire e far asciugare il panno di lavaggio.
mzdulo di lavaggio e rimuovere il panna di lavaggio.

Mota:

= Rirnuowere il panno dal madula prima di pulirls, per evitare che |'acqua sporca
ritarmi nell’uscits d"acqua & causi intasamenti.

= Per una efficienza attimale, si raccamanda di sestituire il panno agni 3 o b mesi.

2. Syuotare I'acqgua residua nel serbatoio d'acqua e lasciarlo asciugare 4. 5e il flusso d'acqua non & regolare o @ rallentato si prega di pulire la
naturalmente. boochetta d'aria sul coperchio del serbatoio.

/é.f__

Nota: Mon esparre il serbataio alla lece diretta del sole.
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Manutenzione quotidiana Manutenzione quotidiana T

Puliz[a della spazzn[a pﬂn{ipa le Pu[izla della spazzg[a laterale Naota: 5i prega di usareun panno asciutto per la pulizia, inquanto il dispositiva principale e Uinterno della base contengono elementi sensibili. Non usare panni bagnati
. il ’ : per evitare linsargere di danni causati dall'acqua.
Prfam.erm F'U|_55' nti di shlocco laterali della protezione della spazzola Rimuowvere le spazzole laterali e usare uno strumento di pulizia per rimuovere
Rrnkipalee rimbouens \a spazrotrversa.Lalio: i capelli aggrovigliti alle spazzale. Pulire il Sensore laser di distanza Pulire il Sensore del ritorno in Pulire i Contatti di Ricarica
carica e la Porta di Raccolta della
Polvere

A IH\N'
S 2NN

Pulizia della rotella principale e della ruota universale

carica
Rimuavere i coperchi della spazzola come indicato nellillustrazione. Usare
una strumento di pulizia per tagliare i capelli aggrovigliati alla spazzola e
il cuscinetto.

Mata: Se i capelli sono strettamerte aggrovigliati alla spazeola non tirarli con HNota: Usa urna strumento came un picoalo cacciavite per separare 'asse e il
farza per evitare di danneggiarla. pneumatito della ruota universale. Nan usare eccessivamente la forza.

85
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llli Manutenzione quotidiana

Sostituire il Sacchetto di Polvere
Si consiglia di sostituirlo ogni 4-6 settimane.

1. Buttare il sacchetto di polvere 3. Installare un nuovo sacchetto di polvere

Mota: guando si estrae il sacchetta di polvere, la maniglia del sacchettos

thiudera il =acchetto per impedire efficacemente [a fuoriuscita di palvere. - . : :
4. Chiudere il coperchio superiore della base auto-vuota

2. Pulire il filtro

MNota: Man chiudere can farza la baze se non e possibile chivdere il caperchio
superiare della baze e il sacchetto di pobere non & installato.

Manutenzione quotidiana

Pulire il Condotto dell'Aria
Se il condotto dell'aria & ostruito, pulirlo seguendo | passaggi seguenti.

1. Switare le witi sul coperchio del condotto dellaria e rimuovere il coperchio.

2. Controllare se il condotto dell”aria & ostruito da oggetti estranei. S5e ce ne
sona, pulirli.

3. Reinstallare il coperchio del condotto dell'aria come mostrato nel disgramma.

Riavvio del robot

Se il robot smette di rispondere o non pud essere spento, tenere premuto
il pulsante {j per 10 secondi per forzame lo spegnimenta. Quindi tenere
premuta il pulsante () per 3 secondi per riaccendere il robot.

Batteria

Il robot contiene una batteria agli ioni di litio ad alte prestazioni. Assicurarsi
che l'apparecchio resti carico durante 'utilizzo guotidiano per mantenere
le prestazioni attimali della batteria.

Se il robot non viene utilizzato per lungo tempao, spegnerlo e conservarlo.
Per evitare danni da scaricamento eccessiva, ricaricare il robot almeno una
wolta ogni tre mesi.

&9




Il Problemi comuni

Problema

Soluzione

Problemi comuni

Problema

Soluzione

Il robat non si accende

Il livello della batteria & basso. Ricaricare il robot alla base e poi riavwiarlo.

La temperatura ambientale & troppo bassa (mena di 0°C) o troppo alta (oltre 40°C). La temperatura di funzionamento
vada 0*Cad0"C.

Il robat non si ricarica

La base non riceve alimentazione. Controllare che entrambe le estremita del cava di alimentazione siano collegate
correttamente.

Scarso contatto. Pulire | contatti di ricarica della base e del robot.

Il robot non riesce a collegarsi
al Wi-Fi

La connessione Wi-Fi potrebbe non essere stabile. Resettare il Wi-Fi e scaricare ['ultima versione dell'app
Dreamehome/Mi Home/Xiaomi Home, poi pravare a riconnetterti.

L'accesso alla posizione non & stato autorizzato. Assicurarsi che l'accesso alla posizione sia stato autorizzato sull'app
Dreamehome/Mi HomeXiaomi Home.

Il segnale Wi-Fi & troppo debole. Assicurarsi che il robot sia in una zona coperta dal segnale Wi-Fi.
La frequenza 5 Ghz del Wi-Fi non & supportata. Assicurarsi che il robat sia connesso alla banda Wi-Fi 2.4 Ghz.
Il nome utente o la password del Wi-Fi non sono corretti. Assicurarsi di aver inserito le informazioni corrette.

Il robaot non pud tornare alla
base

i sono troppe astruzioni intorno alla base. Posizionarla in un'area pil aperta.
Pulire l'area di segnalazione della base.

Lo spostamento del robot potrebbe causare il riposizionamento o la mappatura dell'ambiente circostante. Se il robot
& troppo lontano dalla base, potrebbe non essere in grado di tornare automaticamente da solo, nel qual caso &
necessario posizionarlo manualmente sulla base.

Il rabot non effettua la pulizia
programmats

ILrobot ha la batteria scarica. 5i prega di ricaricarlo in tempo per avwiare |a pulizia programmata.

Lasciare il robot sulla base
consuma energia se & gia
completamente carico?

Lasciare il robot sulla base dopo che & completamente carico consuma pochissima elettricita e aiuta a mantenere le
prestazioni ottimali della batteria.

Il robat non funziona bene

Spegnere e riaccendere il robot.

Il robat fa uno strano rumaore

Potrebbe essersi incastrato un oggetto estranea in una delle spazzole o in una delle rotelle principali. Spegnere il
robot e rimuowvere eventuali residui.

Dal modulo di lLavaggio non
25CE ACua O Ne esCe poca

Verificare che nel serbatoio d'acqua ci sia acqua.
Pulire il panno se diventa stroppo sporco.
Accertarsi che il panno di lavaggio sia installato correttamente facendo riferimento al manuale d'uso.

5i raccomanda una pulizia sistematica del foro d'aria sul coperchio del serbatoio d'acqua.

Il robat non pulisce pid con la
stessa efficienza di prima o
lascia polvere dietra di s

Il cantenitore raccoglipolvere & pieno. Pulire il contenitore e la porta di raccolta della polvere.
IL filtro & intasata. Pulirlo.

Un oggetta estranea si @ incastrato nella spazzola princpale. Eliminarlo.

Il rabot non riprende
automaticamente La pulizia
dopo essersi ricaricato

Accertarsi che il robot non sia impostato sulla modalita MD (Mon disturbare) che ne impedisce La ripresa della pulizia.
ILrobot non riprende la pulizia automaticamente quandao viene ricaricato manualmente o posizionato sulla base.
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Il Problemi comuni Specifiche tecniche

) Dispaositivo principale Base auto-vuota
Problema Soluzione
. . i i . : . . . e Modello RLS3D Modello REST
Il rabat ritorna alla base senza eseguire La modalita Mon disturbare impedisce al robot di eseguire automaticamente ' attivita di raccolta della
le attivita di raccolta della poleere pabsere. — 5300 mah
! i ' ) = ) ) 5 {Capacita nominale della batteria) Ingresso nominale 220-240 V ~ 50-60 Hz
A volte il tempo di raccolta della pobvere Quando il robot ha eseguito attivita di raccolta della pokvere per un periodo di tempo o guando il condotto
sara pid lungo dell'aria non funziona correttamente, la durata della raccolta della polvere verra estesa per prevenire il blocoo. Tempa di ricarica Circa 6 ore
Uscita nominale 198v=—1A
i i i Tensione nominale 144 V==
::lhTdeThm #/perigre delia basanah <l ‘Werificare se @ installato un sacchetto di pobeere. In caso contraria, installarme uno.
Potenza nominale 46 W Patenza nominale &00 W
Freguenza d'esercizio 2400-2483,5 MHz
In condizioni d'uso normali, questa apparecchiatura deve essere tenuta a
Potenza in uscita < 20 dBm und distanza minima di 20 cm tra l'antenna e il corpo dell’utente.
massima
D ) e e
I I T I A T
waerifica e digposizion del o Doamsne.
Sapara e Componenai @ conferiscile in modo coPretbe.
Informazioni RAEE

Tutti | prodotti contrassegnati da questo simbolo sona rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE in base alla direttiva 2012719/
UE} che non devono essere smaltiti assieme a rifiuti domestici non differenziati. Al contrario, & necessario proteggere l'ambiente e la salute
umana consegnando i rifiuti a un punto di raccolta autorizzato al riciclaggio di rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche, predisposto
dalla pubblica amministrazione o dalle autorita locali. Lo smaltimento e il riciclaggio corretti aiutano a prevenire conseguenze potenzialmente

[ro— negative all'ambiente e alla salute umana. Contattare l'installatore o le autorita locali per ulteriori informazioni sulla sede e per i termini e le
condizioni di tali punti di raccolta.
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= Informacién de seguridad

Para evitar descargas eléctricas, incendios o lesiones causadas por uso inadecuado del aparato, lea
atentamente el manual del usuario antes de utilizar el aparato y gudrdelo para futuras consultas.

Restricciones
de uso

- Este producto puede usarse por nifios mayores de 8 afios y por personas con

problemas fisicos, sensoriales, intelectuales, o experiencia o conocimientos
limitados bajo la supervisidn de un padre o tutor para garantizar un
funcionamiento seguro y evitar cualquier riesgo de peligro. La limpieza y
mantenimiento no deben realizarse por nifios sin supervision.

- Este producto no es un juguete. Aseglirese de que tanto nifios como mascotas

mantienen una distancia de seguridad mientras esté en funcionamiento.

- Este producto es solo apto para la limpieza de suelos del hogar. No Lo utilice en

exteriores, en otro tipo de superficies ni en un entorno comercial o industrial.

- Mo use el robot en zonas con desnivel sin una barrera protectora.
- No coloque el robot boca abajo. No utilice la cubierta del LDS, la cubierta del robot

o el parachoques como asa para mover el robot.

- No use el robot si la temperatura ambiente es superior a los 40°C o inferior a los 0

°C,0 si hay liquidos o sustancias pegajosas en el suelo.

- Recoja cualquier cable del suelo antes de usar el robot para evitar que se dafien

durante la limpieza.

- Recoja objetos fragiles o pequefios del suelo para evitar que el robot los succione y

los dafie.

- Evite que el pelo, los dedos o cualquier otra parte del cuerpo entre en contacto con

la zona de succion del robot.

- Mantenga el cepillo de limpieza fuera del alcance de los nifios.
- No coloque nifios, mascotas ni cualquier objeto encima del robot si este se

encuentra estacionado o en movimiento.

Informacién de seguridad

Restricciones
de uso

Baterias y carga

+ No use el robot para limpiar sustancias toxicas o inflamables.
- Mo aspire objetos duros o afilados.
- Antes de limpiar el robot o realizar labores de mantenimiento, aseglrese de que

estd apagado v la base de vaciado automaético desconectada.

» No utilice un pafio himedo ni ningiin liguido para limpiar o enjuagar el robot o

la base. Las piezas lavables deben secarse completamente antes de instalarlas y
utilizarlas.

- Use este producto de acuerdo con las instrucciones del manual. Los usuarios son

responsables de cualquier perdida o dafio debidos a un uso no adecuado del
producto.

- No utilice baterias, cargadores, ni base de vaciado automatico de terceros. Usar

solo con la unidad de alimentacion RCS7.

- No intente desarmar, reparar ni modificar la bateria o la base de vaciado

automdtico por su propia cuenta.

- Mo coloque la base de vaciado automatico cerca de una fuente de calor.
- No utilice un pafio humedo ni las manos mojadas para limpiar los contactos de

carga de la base.

- No deseche las pilas usadas de forma inadecuada. Las baterias que ya no se

necesiten deben desecharse en una instalacion de reciclaje adecuada.

- Sise dafia o se rompe el cable de alimentacién, deje de usarlo inmediatamente y

pangase en contacto con el servicio posventa.

- Aseglrese de gue el robot esté apagado cuando lo transporte y guardelo en su

embalaje original si es posible.

- Sino va a utilizar el robot durante un largo periodo de tiempo, cérguelo
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= Informacién de seguridad

Baterias y carga

Informacion de
seguridad del laser

completamente, apaguelo y guardelo en un lugar fresco y seco. Recargue el robot
al menos una vez cada 3 meses para evitar la sobredescarga de la bateria.

- Este producto contiene baterias que solo pueden ser reemplazadas por técnicos

cualificados o por el servicio posventa.

- El paguete de baterias de iones de litio contiene sustancias que son peligrosas

para el medio ambiente. Antes de desechar el robot aspirador, primero extraiga
el paquete de baterias y luego deséchelo o reciclelo de acuerdo con las leyes y
regulaciones locales del pais o regién en el que se utilice.

- Al retirar las baterias del producto, es mejor agotarlas y asegurarse de que el

producto esté desconectado de la fuente de alimentacién. Primero desinstale el
tornillo en la parte inferior, luego retire la tapa.

- Desenchufe el conector de la bateria, luego retire las baterias. No dafie la caja de

la bateria para evitar cualquier riesgo de lesiones.

- Devuelva las baterias a una organizacion de reciclaje profesional.

- El sensor laser de este producto cumple la Norma |IEC 60825-1:2014/EN 60825-

1:2014/A11:2021 para productos laser Clase 1. Cuando lo use, evite el contacto
directo con los ojos.

PRODUCTO LASER CLASE 1

PRODUCTO LASER DE CONSUMO
EN 50689:2021

Paor la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara gue el tipo de equipo radioeléctrico RL530 cumple con La Directiva 2014/ 53//UE. Encontrard el texto
completo de la declaracion de conformidad de la UE en esta direccion de Internet: https:/fglobal.dreametech.com
Para un manual electrdnico detalladao, vaya a https://globaldreametech.com/pages/user-manuals-and-fags

Descripcién general del producto

Accesorios

Accesorios preinstalados

Cepillo principal

Otros accesorios

Depdsito de agua

Depdsito de palva

L7

Herramienta de limpieza

%

Cepillo lateral

Bolsa recolectora de polva x2
(1 pre-instaladas)

@.E

Cable de alimentacian

a7



BlE Descripcion general del producto

Robot

= Boton de encendido/limpieza

« Botdn de encendidoSapagado: Mantener pulsado por 3 segundos
« Después de encender el rabat, pulsar para iniciar la impieza

= Botdn de Regreso a la Base/Botdn Limpieza Localizada
« Pulsar para emar el robot de vuelta 3 la base de vaciado automatico
* Pulse brevemente para iniciar el Mado de Limpieza Localizada

Indicador de estadao
+ Blanco: Limpianda o limpieza completada
+ Naranja intermitente: Error

* Blanco Respirado: el robot se estd carganda cuanda el nivel de
la bateria na esta bajo

« Cubierta

Descripcién general del producto

Robot

“ Botdn de restabledmiento

= Manterer pulsado por 3 sequndas
pard restaurar los ajustes de fabrica

Contactos de carga
Indicadar de Wi-Fi e pilo abaral
Sensor de altura

Herramienta de limpieza Ruedas principales

. Salida de aire/altavoz

sSensores del robot

Sensor de bordes

< Sensor de

Sensor de altura

Contactos de carga
Rueda universal

Cepillo princpal
¥ Sensor de altura

b=

= Ruedas principales

o Pinzas del protector del
cepillo

Entrada de polvo

= Sensor liser de distancia

Parachoques

regreso al puerto de carga
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BlE Descripcion general del producto

Base de vaciado automatico

Tapa superior

Indicador de estado

Blanco: base de vaciado autamdtico
estd conectada

Blanco Respirado: el robat se esta
targando

Maranja intermitente: Ermar

Area de sefalizacion
Contactos de carga

—F < Entrada de polvo

Posterior

~* Ranura para almacenamiento de
cables

—a Toma de cable de alimentacidn

100

Abra la cubierta superior

- m—
/ :_m"'I:_ ]{ - g\: A, < [Ranura para bolsa de polvao
“

Filtro

Tornillo de montaje

Cubierta del conducta de aire

Inferior
-_:L_H"\
W]
O o
|

Descripcién general del producto Es

Depdsito de polvo Médulo de fregado

Pinza del depdsito de basura

= ?7 Depadsito de agua

Botdn de Liberacidn de Tapa del
Depdsito

= Filtro

Clip de liberacidn del
tanque de agua

= Entrada de polwo Entrada de agua

Mopa Ranura

Bolsa recolectora de polvo

Area de fijacion
= Asa de la bolsa de polvo

===
©

HNota: De atuerda can la configuracion de fabrica, se ha instalado una nueva
bolsa de recoleccidn de polvo en elinterior
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= Ordenar el entorno doméstico Preparacién antes del uso Es

1. Quite las tiras protectoras 3. Conéctelo a una toma de corriente

Cologue la base en un suelo nivelado contra la pared y conecte a la fuente
de alimentacian. Cologue el robot en la base para recargar la bateria. EL
robot se encenderd automaticamente y Lla bateria comenzard a cargar. Se
recomienda cargar la bateria completamente antes del primer uso.

§

>0,3 mi

o
-

> X

=
Dentro del Mejor
Alcance de Wi-Fi
Para mejorar la eficiencia del aspirador robat, guarde las cables suettos, Antes de que empiece a limpiar,utilice la barrera fisica en el borde de
trapaos, pantuflas, juguetes y otras articulos en el suelo. las escaleras y el sofd para garantizar un funcionamiento seguroy

fluido del aspirador robot.

I I s
]

=15m Guarde el cable de alimentacidn en la
ranura de almacenamients de cables
Mota:

= Azeglnese de que haya una distancia de 0.5 metras o mds por cada ladode la
base, y mas de 1,5 metras enfrerte.

= Asegurese de que ningun abjeto bloques el area de sefalizacion.

Acerca de la base de vaciado automatico

Se recomienda que el robot parta desde la base al empezar de la limpieza.
Este asegura que el robot regrese a la base sin problemas. No mueva la base

mientras el robot esta limpiando.

Abra la puerta de la habitacidn que va a limpiar y cologue los muebles Para evitar gue el robot no reconozca el drea a impiar, no permanezca de Una vez que el robot com pleta la tarea de llmpleza i vuehe autumatltamente
en el lugar apropiado para hacer mds espacio. pie delante del rabot, en el umbral, el pasillo o lugares estrechios. a la base, la base comenzard el vaciado automnatico. Se pueden operar mas
Mota: retale los cepillos Iatersles hasta que encajen en s sitio, mnﬁg""_"c'“"“ en la aplicacisn.

N

e
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Este producto funciona con la aplicacidn Dreamehome/Mi Home/Xiaomi
Home, gque se pueden usar para controlar su dispositivo.

1. Descargue la Aplicacién Dreamehome/Mi Home/
Xiaomi Home

Escanee el cadigo QR en el robot o busgue "Dreamehome”, "Mi Home" o "Xiaomi
Home" en la tienda de aplicaciones para descargar e instalar la aplicacidn
segln sus necesidades. S

Debajo de la Tapa

2. Afladir dispositivo

APLICACION Mi Home/Xiaomi Home: abra Mi Home/Xiaomi Home app,
togue " @ " en la esquina superior derecha v escanee el codigo QR

de arriba nuevamente para agregar "Dreame Baot D10 Plus®. Siga las
indicaciones para completar la conexidn Wi-Fi.

APLICACION Dreamehome: abra la aplicacion Dreamehome, toque "6 "
en la esquina superior derecha para ir a la pagina "Agregar Dispositivo®
¥ luego seleccione "Dreame Bot D10 Plus”. Siga las indicaciones para
completar la conexidn Wi-Fi.

Maota:
+ Salo admite Wi-Fide 2,4 GHz

+ Puede que la versidr de |3 aplicacion s& haya actualizado, siga las instrucciones
especificas de la versitn actual.
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llE Conectar con la aplicacién Dreamehome/Mi Home/Xiaomi Home

3. Restablecer Wi-Fi

Mantenga pulsados al mismo tiempo los botones (3 v {7 hasta gue
escuche: «<Esperando configuracian de reds. Cuando el indicador parpadee
lentamente, el Wi-Fi s& habra restablecido correctamente.

Indicador del Wi-Fi
Parpadea lentamente:
Esperando conexian

Parpadea rdpidamente:
Canectanda

‘Encendida: Wi-Fi conectado

Mota: Cuando el telefana na se carecte cormectamente al rabat, reinicie el \Wi-Fiy
afiada de nueva el dispositivo,

Modo de uso

1. Encender/apagar

Mantenga pulsado el botdn ¢ durante 3 segundos para encender el robot.

Una vez gque el indicador de encendido se vuelva completamente blanco, el
robot entrard en modo de espera. Para apagar el robot, mantenga pulsada
el botdn (1} durante 3 segundos mientras esté parado.

2. Comenzar Limpieza

Presione el botdn [ brevemente para encender el robot. Tras la activacian,
el robot disefiard con precisidn una ruta, limpiard metddicamente a lo larga
de los bordes y las paredes, luego terminara limpiando cada habitacian en
un patrdn en forma de 5 para garantizar una limpieza completa.

e
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3. Modo de limpieza

En la aplicacion Dreamehome/Mi Home/Xiaomi Home hay cuatro modos
de limpieza disponibles: Tranquila, Normal, Fuerte y Turbo. El modo
predeterminado es el estandar.

4. Pausar/Modo Suspension
Pausar: pulse cualquier botdn para pausar el robot durante la limpieza.

Modo Suspensidn: el robot activard automdticamente el modao Suspensian
tras 10 minutos de inactividad. A continuacian, se apagaran los indicadores de
energia y de carga. Para vober a activar el robot, pulse cualquier botdn.

Mota:

= H robot ¢2 apagarsd astomdticaments si s2 mantiens en modo Suspensian durante
mds de 12 horas.

= Cuando el rabaot e=té parado, colocarla en la base finalizard la tarea de
limpieza actual

5. Modo Limpieza localizada

Cuando el rebot con mopa esté en modo de espera o en pausa, mantenga
pulsado el botdn 1 durante 3 segqundos para activar el modo Limpieza de
manchas. En este modo, se limpiard una zona cuadrada de 1,5 x 1,5 metros
dalrededaor del robot. Cuando termine la limpieza de las manchas, el robot
regresard automadticamente a su ubicacidn original y se apagara.

Mota: Activar el moda Limpieza de manchas finalizara = taea de limpieza aoueal.

6. Mas Funciones de la aplicacion

La aplicacan se puede usar para ajustar funciones avanzadas coma limpieza
selectiva de habitacidn, limpieza de zona, dreas restringidas/pared virtual, etc.

Mota:

= Siga las instrucciones de la interfaz de la aplicacion para usar mdas funciones.
= Puede que |3 version de La aplicacion se haya actualizade, siga las
instrucciones especificas de la versidn actual.
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Modo de uso

7. Usar la funcién de fregado

Para obtener un mejor resultado de limpieza, se recomienda aspirar todos
los suelos al menaos tres veces antes de la primera sesion de fregadao.

1) Humedezca la almohadilla trapeadora y exprima el agua excesa. Inserte
la almohadilla trapeadora en la ranura del tanque de agua como se

muestra en la figura y péguela firmemente.
t A
f A o

@ @

2) Abra 13 tapa del depdsito de agua, rellénelo y cierre la tapa de forma segura.

Maota: Mo utilice detergentes ni desinfectantes,
106

3) Inserte el madulo de fregado en paralelo, comao indica la flecha, y deslicelo
en la parte trasera del robot hasta que encaje. Pulse el botdn (), o puede
utilizar la aplicacion Dreamehome/Mi Home/ Xiaomi Home para empezar la

limipieza.

“'rlm
s>, dlic

Nota:
= Mo se recamienda usar la funcidn de fregada en alfambras.
= Lse la aplicacion para ajustar el flujo de agua.

4) Para retirar el depd&sito de agua, presione hacia adentro ambaos lados y
deslice el depdsito hacia atrds para separarlo del robot.

Nata: Cuando el rabot esté cargdndose o no esté en uso, exraiga el mddula de
fregado, saque el agua gue quede en el depdsita y limpie la almohadilla de la
mopa para evitar mohao y olores persistentes.

Mantenimiento rutinario es

D‘Epﬂiitﬂ de pﬂhﬂ'ﬂ * Limpie después de cada uso

1. Abra la tapa del robot, apriete las pinzas
del contenedor de polvo para retirarlo.

2. Abra la tapa del contenedor como
indica la ilustracidn.

3. Limpie la entrada de palva

2. No lave el filtro. S6lo el depdsito de pobeo es Lavable. Séquelo completamente antes de valver a

instalario. I iz

Maota:
= Mo intente limpiar el filtro con wn cepillo ni con los dedos,

= Enjuague el depdsito de paba salo con agua limpia. Mo use ningdn detergente.
= Ltilice el depdsito de polve dnicamentes cuando esté campletamente seca.
= Se recomienda limpiar el filtro cada dos semanas y reemplazaro cada tres mesas.
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Il Mantenimiento rutinario

Médulo de fregado

1. Pulse las pinzas laterales del mddulo de fregada y tire para extraer el 3. Limpie la mopa solo con agua y deje secar al aire antes de wolver a instalaria.
middulo.Tire de la almohadilla de la mopa del madulo de fregado para
extraerla.

Nata:

= Extraiga la mopa del mddula de freqado antes de limpiarla. Asegorese de que
el agua sucia nowvoehia a entrar por la salida de agua para que na se obstruya.

= Para un rendimienta égtimo, recomendamaos cambiar cada 3 a 6 meses,

2. Vacie el agua del depdsito de agua. Limpie solocon agua y deje secar al 4. 5i el flujo de agua es lento, o el volumen no estd bien distribuido, limpie
aire antes de vableer a instalarla. el orificio ventilador de la tapa del tangue de agua.

Maota: Mo exponga el tangue directamente al sol.
108

Mantenimiento rutinario es

Limpiar el cepillo principal Limpiar el cepillo lateral

Presione la cubierta del cepillo hacia dentro para retirar la cubierta de y Sague los cepillos laterales y use la herramienta de limpieza incluida para
elévelo para sacarlo del robot. guitar el cabello enredado en el cepillo.

[ :q\\]
AL

o1

Limpiar la rueda principal y la rueda universal

Extraiga las cubiertas de los cepillos como se indica en el diagrama. Use la
herramienta de limpieza incluida para eliminar los pelos enredadaos en el

cepillo.
tﬁf:\\
—

HNota: 5i hay una gran cantidad de cabella o este esta muy enredado, retirela Mota: Ltilice una herramierta camo un destorillador pequerio para separar el
cuidadosarnente para evitar dafiar el cepilla principal. gje y el neurndtica de la rueda universal, no gjerza demasiada fuerza.
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Il Mantenimiento rutinario

Maota: Use un pafia de cocina seca para realizar La limpieza, ya gue el robot y 13 base interna tienen elementos sensibles. Mo use un pano hamedo para evitar que el
agua provogue dafos.

Limpiar el Sensor laser de distancia Limpiar el Sensor de regreso al Limpie los contactos de
puerto de carga carga y la entrada de polvo

%
H o
i) PR ery T —
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Mantenimiento rutinario es

REEI"I'IP[ECE la bolsa recolectora de FICI'.W
Se recomienda reemplazar la bolsa cada 4-6 semanas.

1. Deseche la bolsa recolectora de polvao.

3. Instale una nueva bolsa recalectora de pobva.

Nota: Cuando saque la balsa recalectara de poba, cierre el asa de Lla bolsa para
evitar que el pavla =2 escape.

2. Limpie el filtro con un pafio seco

Mota: MO cierre la base a la fuerza =i la cubierta superiar de Lla base na se cierra
v la bolsa recalectara de pobo na estd instalada.
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Il Mantenimiento rutinario

Limpie el conducto de aire

5i el conducto de aire estd blogueado, limpielo de acuerdo con los 3. Vuelva a instalar la cubierta del conducto de aire como se muestra en el
siguientes pasos. diagrama.

1. Desatarnille Los tornillos de montaje de La cubierta del conducta de aire y
retire la plata de cubierta.

Reinicio del robot

Si el robot deja de responder o no se puede apagar,mantenga pulsado
el botdn i) durante 10 segundos para farzar el apagado. A continuacian,
mantenga pulsado el botdn ') durante 3 segundos para encenderlo de nuevo.

2. Compruebe si el conducto de aire estd blogueado por objetos extrafios.
Quitelos si los hay.

Bateria

El robot contiene una bateria de iones de litio de alto rendimienta.
Aseglrese de gque permanezca bien cargada durante el uso diario para gue
mantenga un rendimiento dptimo. 5i el robot no se utiliza durante un largo
perioda de tiempo, apaguelo y gudrdelo. Para evitar dafios por descarga,
deberia recargar el robot una vez cada tres meses.
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Preguntas frecuentes

Tipo de problema

Solucidn

El robot no se enciende

La bateria estd baja. Recargue el robot en la base y vuelva a intentarlo.

La temperatura ambiente es demasiado baja (por debajo de los 0 * C) o demasiado alta (por encima de los 40* C). La
temperatura de funcionamiento del robotes de 0*Ca4b® C.

El robot no se recarga

La base no tiene energia. Confirme que ambos extremaos del cable de alimentacion estén conectados correctamente.

Contacto malo. Limpie los contactos de carga de la base vy el robot.

El robot no puede regresar a la
base

Hay demasiadas obstrucciones alrededar de la basze. Coloque la base en un drea mds abierta.
Limpie el drea de sefializacidn de la base.

Mover el robot puede causar gue se reubique o vuelva a mapear sus alrededores. 5i el robot estd demasiado lejos de la
base, es posible que no pueda regresar automdticamente por si solo, en cuyo caso deberd colocado manualmente en
la base.

El robat no funciona
adecuadamente

Apague el robot y vuelva a encenderlo.

El robat hace un ruido extrafio

Un ohjeto extrafio puede estar obstruyendo el cepillo principal, el cepillo lateral o alguna de las ruedas principales.
Apague el robot y elimine la basura acumulada.

El rebot no limpia de forma
correcta o deja basura a su
paso

El depdsito de polva estd lleno. Limpie el depdsito de polvo y La entrada de palva.
El filtro estd obstruido. Debe limpiarlo.
Un ohjeto extrafio estd obstruyendo el cepillo principal.Debe limpiarlo.
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llE Preguntas frecuentes

Preguntas frecuentes

Tipo de problema

Solucion

Tipo de problema

Solucion

El robot no se conecta al Wi-Fi.

Hay algin problema con la conexidn Wi-Fi. Reinicie el Wi-Fi, descargue la dltima versidn de Dreamehome/Mi Home/
Xiaomi Home APE e intente conectarlo de nuevo.

El permiso de ubicacidn no estd activado. Aseglrese de activar el permiso de ubicacidn en la aplicacidn
Dreamehome/Mi Home/ Xiaomi Home.

La sefial Wi-Fi es débil. Asegdrese de gue el robot se encuentra en una zona con una buena sefial de Wi-Fi.
Mo admite Wi-Fi de 5GHz. Asegurese de conectar su robot a una red Wi-Fi de 2 4GHz.

Mombre de usuario o contrasefia del Wi-Fi incorrectos. Asegurese de introducir el nombre de usuario y la contrasefia
correctos.

El robat regresa a la base sin realizar
tareas de recoleccidn de polvo

El modo Mo molestar también impide que el robot realice automaticamente tareas de recoleccidn de pobeo.

Aweces, la recoleccion de polvo tarda
demasiada largo.

Cuandao el robot llewa un pericdao de tiempo recolectando el polvo, o cuando el conducto de aire no funciona
correctamente, la duracidn de la recoleccion de pobvo se extendera para evitar el blogqueo.

La cubierta superior de la base no se
Cerm

Compruebe si la bolsa recolectora de polvao estd instalada. 5i la hay, instale una.

El robot no realiza la limpieza
programada

Al robot le queda poca bateria. La limpieza programada no comenzard hasta que el robot se haya recargado.

iDejar el robot en la base de
carga consume energia o no,
si ya estd completamente
cargado?

Dejar el robot en la base de carga y recoleccidn de polvo después de que esté completamente cargado consume
muy poca electricidad y ayuda a mantener un rendimiento dptima de la bateria.

Na sale agua del madulo de
fregado o solo sale un poco de
agua

Compruebe que el depdsito de agua estd lleno de agua y limpie la mopa si es necesario.
Limpie |la mopa si esta sucia.
Compruebe que la mopa estd colocada carrectamente, de acuerdo con el manual.

Limpie el orificio del tangue de agua.

El robot no reanuda la limpieza
a pesar de gue tiene bateria
suficiente

Compruebe que el robot no se encuentre en modo Mo molestar.
El robot no reanuda la limpieza cuando se recarga manualmente o coloca en la base.
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= Especificaciones

Robot Base de vaciado automatico
Modelo RLS3D Modelo RCST
Bateria AT00 A Entrada nominal 220-240 ~ 50-60 Hz

[Potencia maxima de salida)

Tiempo de carga

Apraximadamente & horas

Tensign nominal

194v=

Potencia nominal

A6W

Frecuencia de

2400-2483,5 MHz

operacion
::ltii:’lcia md&xima de < 30 dBm
Informacion sobre RAEE

Salida nominal

198V~ 1A

Potencia nominal

600 W

En condiciones normales de usao, este equipo debe mantenerse a una
distancia de, al menas, 20 cm entre la antena y el cuerpo del usuario.

Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos eléctricos y electranicos (RAEE seqgun la directiva 2012/19/UE) que na

equipas de desecho a un punto de recagida para el reciclaje de residuos de equipos eléctricos y electranicos, designado por el gobiemno o las
autaridades locales. La eliminacidn y el reciclado correctos ayudardn a evitar posibles consecuencias negativas para el medio ambiente y la

.: % .. deben mezclarse con residuos domésticos sin clasificar. En su lugar, debe proteger la salud humana y el medio ambiente entregando sus
—

salud humana. Pédngase en contacto con el instalador o con las autoridades locales para obtener mds informacion sobre la ubicacidn y las
condiciones de dichos puntos de recogida.
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NHdopmayma no TexHnke 6esonacHocTn

Yrobbl nzbexate NOPAXKEHWA INEKTPUYECKWM TOKOM, BOIrOPaHWA WAW TDABM, BbI3BAHHbIX HEKODPEKTHBIM
WCNONL30BAHWEM YCTPORCTEA, Neped Ha4anoM paboTel BHUMATENBHO NPOYTATE PYKOBOACTED NONL3IOBATENA

1 COXpaHUTE ero 4nA AansHeRWero NCNONL30OBAHKWA.

OrpaHn4yeHVs Ha
IKCnAyartayuio

- fetwn CTapwe 8 neTwv nnua c orpaHM4YeHHbIMHA d}HBH'-IE'CKHMH, CEHCOPHbLIMK

NN YyMCTBEHHBIMIA cNocoBHOCTAMK MNWN HeQOCTaTOYHbLIM ONLITOM W
FHAHWAMKM MOIyT MCNONBE30BaTE OaHHbIA npnﬁﬂp nog NpyucMoTpom
B3pPOCAbIX AWM ONEKYHOB ANA obecneveHna BesonacHol Aakcnnyarauin
W n3bexaHWA BO3MOXHLIX onacHocTen. O4YNCTKA M TEXHNYECKoe

obcnynBaHne He JOMKHO BbINONHATLCA AeTbMi Bed NnpucmoTpa B3poCbiX.
- [letamM He cnegyeT urpaTth C 3TUM YCTPOWCTBOM. YBeguTecs, 4to AeTy 1

MWBOTHLIE HaXoaATCcA Ha BesonacHoM paccToaHuM oT poboTa Bo BpemA
paboThl.

« 310 jFL—I'pDIFIUBD npegHasHa4YeHo ToNeKO 4N O4YMCTEKWM NONa B A0OMdLlUHWX

YCNOBWAX. He ncnon bBYI:‘ITE Ero Ha OTKPbLITOM BO3AyXE, HAa NOBEPXHOCTAX bes
naona, da Takxe B KOMMepYeCKkx NN NpoMeliLLNEHHBIX YCNOBWAX.

- He ncnone3ynute poboT B obnacrax, pacnonoeHHbIX Hag nonoM, bes

awnTHoro bapbepa.

- 3anpelaeTca NnepeBopayYneare poboTa. 3anpellaerTca NepeMeLlarb

po6OT 3a KpPbILWKY Na3epHOro AaTyMka pacCToOAHWA, KpkIWKy poboTta nnn
aMopTr3arop.

- He ncnone3ynte poboT B Cpegax c TeMNeparypon OKpYy#atLen cpefbl

Boiwe 40 ° C nnn Hke 0 ° C, a TAKKE Ha Nony C KMOKOCTAMW WK TANKUMIA
BELLECTBAMM.
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Y NHdopmauma no TexHnke 6esonacHoCT

OrpaHuyeHua Ha
SKCNNYaTauuio

AKKYMYNATOp 1
3apapgka

118

- Y6epwWTe € nona nposoga Nepeg ncnonb3oeaHMem pobota, utobbl OH He

TAHYN UX BO Bpems yBopKAX.

- Y6epwTe C nona Xpynkue n Menkue npegmMerbl, utobsbl poboT He Bpesanca B

HWX 1 HE NOBpegnn.

- He ponyckaiiTe nonagaHwa BONOC, NankUes 1 Apyrix YacTei Tena Bo

BCdaCblBEa)LWEE OTBEPCTWNE pDﬁlﬂTﬂ.

- XpaHUTe MHCTPYMEHT /1A YNCTKM LWEeTKN B HeQOCTYNHOM 4N AeTen MecTe.
- He pasmewanTe Ha poboTte geTel, XMBOTHLIX U Kakne-nnbo npegmeTsl,

He3aBMCHMO OT TOrD OCTaHOBMEH OH MK ABUHETCH.

* He ncnone3yinTe pobot ana yBopkn noBbIX ropAwmX BELLECTB.
- He ncnone3ynte pobot gna ybopkn TBepabix U OCTPbLIX NPEAMETOB.
- Mepep OYNCTKON W TEXHWUYECKWM obony:knBeaHuem ybegutecs, uto pobor

BbIKNHYEH W OOK-CTaHU WA ONA 3apAakn oTCoedMHEHa OT MCTOYHWKa NUTaHWA.

* He ounwainTe 4acTy YCTPOWMCTEAE C NOMOLLLID BAGXHOW TKAHWN MW XKUOKOCTEen.
- Mcnonb3yWTe 370 YCTPOWCTBO COMAacHO PYKOBOACTBY NONb30BATENA.

MNonb3oBaTeny HecyT OTBETCTBEHHOCTb 3a YObITKW W yweph, BO3HMKWWNE N3-34
HecobnaeHna MHCTPYKLWIA.

- He ncnone3ynTe CTOPOHHWIA aKKYMyNnaTop nnwn Basy ans aBTODYNCTKM.

WNcnone3yiTe Tonsko € BnokoMm nntaHwa RCS7.

* He pasfbwupanTe, He peMOHTUPYATE U HEe MOAWNMPUUVPYWTE aKKYMYNATOP MK

ba ¥ ANA aBTOOYWMCTKW CaMOCTOATENBHO.

NHdopmayma no TexHnke 6esonacHocTn

AKKyMynatop u
3apagka

- He paameu.laﬁre 5633’ AnA aBToOOMWUCTEW pAAOM C MCTOYMHWKOM TENNa.

+ He BEITHPA ATe N He ounLwanTe 3a PAOHbIE KOHTAKTEI Ba3bl ANA ABTOOYNCTKN

HadMOYEeHHBIM NONOTEHUEM MNK BNa¥HBEIMKA DYKaMIA.

: He yTUnu3NpyiTe CTapbIe aKKyMYNATOPbl HEHaaNeXawmm oGpasom.

HeHy)XHbie akKyMyNnaTOpbl Cnegyer cOaBaTb B COOTBETCTBYHLWME NMYHKTbI
nepepaboTkn.

- Ecnn WHYR NMTaHWA NoBpexneH niKv CnomMdaH, HEMeOdNEHHO NPEKPATUTE Ero

MCNoONe30BaHWE KU ﬂﬁpﬂTHTECb B CJ"I‘_'.I’)'I{'EY nocnenpogasHorg uﬁcny}m BdHWA.

Mepeg TpaHCNOPTUPOBKOW ybeguTecs, YTo poboT BLIKNKOYEH, W NO
BO3MOXHOCTW XPaHWTE ero B OPUrMHaNLHOW YNaKoBKe.

* Ecnm pDﬁDT He ﬁ}l"ﬂ.ET MCNoONkL30BaThCA B TEYEHWE ANWTENEBHOINO Nepwroaa,

NONHOCTBK 3apAANTE ero, OTKNKUYNTE M XPAaHWTE B CYXOM NPOXNagHoM MecTe.
Bo n3bexaHne ypeaMepHOoW pa3pagky akkyMynaTopa 3apaxante pobort He
pexe 0aHOro pasa B 3 mecaua.

- 3T0 YCTPOWCTBO OCHALLEHO aKKyMyNATOPHBIM BN10KOM, KOTOPBIA AOMKHbI

FIaMEHATE TONBKO KBﬂﬂH[bHLLHpDEIaHHhIE TEXHWMYECKWME CNELNANMCTEI MNK
cneuranncTel OT4AENa NOCNENPOdaMHOro ﬂﬁCﬂYH‘(P‘I BaHWA.

- TINTUA-NOHHBIN aKKYMYNATOPHBLIN BN0OK COABPHMT ONAaCHbIE ONA OKPY#aHLWEN

cpepel BewecTea. MNepepn Tem Kak BbibpocuTe poboT-neinecoc, cHavana
WN3BNEKNTE aKKyMYNATOPHLIW BNOK 1 yTunn3MpynTe ero nnbo caanTe Ha
nepepaboTKy B COOTBETCTEMMW C MECTHLIMW 3aKOHaMWU U NPaBWNaMK CTPaHLI
WKW pernoHa UCNOMbL30BaHWA.

. r‘lpn n3Bne4vYeHK akKYMYNATOPOB M3 M3AenNnA pekoOMeHOYEeTCA CHa4Yana
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Y NHdopmauma no TexHnke 6esonacHoCT

AKKyMYNaTop u
3apagka

TexHWKa
GesonacHocTn npw
MCNONL30BaAHWNN
nasepa

Mephbil
NpPeAOCTOPOKHOCTH
Npy XpaHeHn 1
TPaHCNOPTUROBKE
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NOMHOCTLH M3PACX0A0BAaTE MX 3apag U yBeauTLCs, YTO NPOAYKT OTKNKOYEH
OT MCTOYHWNKA NUTAHWA. BLIKPYTUTE BUHT B HUMHER YacTh, 3aTEM CHUMWTE
KPbILLKY.

OTCOBAMHUTE PA3bLEM N M3BNEKWUTE aKKYMYNATopsl. Bo nsbexaxne
BO3MOXHBIX TPABM CNeAnTe 3a LeNOCTHOCTLH aKKYMYNATOPHOIO OTCeKa.

MepeganTe aKkKYMYyNATOPELI NpoeccMoHaNEHOW OpraH3aunmn no
nepepaboTke.

NazepHblR gaTUNK B JAaHHOM 30NN COOTBETCTBYET cTaHaapTty IEC
60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 gna na3zepHbIX M3LeNWA Knacca
1. NoxanyicTa, n3berainTe NPAMOro KOHTAKTa C HAM a3 BO BpeM#A
MCNONb30BaHWA.

NASEPHOE M3OENWE KNACCA 1

NOTPEBUTESNIbCKOE NASEPHOE U3 AENWE
EN 50689:2021

MpogykT poneH TPaHCNOPTUPOBATLCA B YyNakoBke. He nogsepranTe
NPOoAYKT 0AaBAEHWI0 WK YOapaM BO BPEMSA TDAHCMNOPTUPOBKA.
Noxanyncra, nsberanTe CMNLHLIX CTONKHOBEHWA BO BPEMA
TPAHCNOPTUPOBKAN.

He TpaHcnoptupyite npnbop npwv Temnepartype ebiwe 50 °C nnv Hvke -20 °C.

B TeueHne KOpOTKOro nepuoga, HanpuMep ogHOro mecaua, npubop
peKOMEeHLYETCHA XPaHWTe NpY TeMmnepartype ot -20 °C go 50°C w
OTHOCWTENLHOW BNnaxHOCTK 60 % + 5 %. B TeueHVe 0MTENLHOIO BpEMEHW

NHdopmayma no TexHnke 6esonacHocTn

Mepbi
npeaocTopoMHOCTA
npW XpaHeHun 1
TPaHCNOPTUPOBKE

¥paHuTe Nnprubop Npwn TeMNepaType OKpyxawLwen cpeabl oT 0 °C go 40 °C.

» ¥Tnnnanpynte npubop Hagnexawmnm obpazom. Korga ero cpok cnybel

NOAONAET K KOHLY, YTWIW3NPYATe NpnBop B CODTBETCTBMW C MECTHBIMMK
3aKDOHAMW N NPaBWNAMK CTPaHbl WA PETMOHA, B KOTOPOM OH MCNONbL3yeTCo.

Mpaewnna n ycnoBus peanniaunn: Bes orpaHnyeHnin.

MmnopTtep npogaerT 3ToT NPoayKT; MHhopmauwio 0b nmnoprtepe cMm. Ha
yrakoBKe.

CeegeHna 06 nMnopTepe N KOHTaKTHas nHopmauwva otgena
nocnenpoaaxHoro obcnyKNBaHMA yKasaHbl Ha YNakoBKe.

[arta N3roToBNEHMA: CM. Ha YNakKoBKe

Cpok cnyxbel npoaykumi 3 roga.

HacTroawwnm komnadna Dreame Trading (Tianjin} Co., Ltd. 3asenseT, 470 TMN paguoofopynosadua RLS3D cooteeTcrayeT Tpefosanmam Jupektrews 2014/53/EU.
MonHLIR TEKET QEKNApALMKA 0 COOTEETCTEMH HOpMaTHEHEIM Tpebosannam EC gocTyned no cnegywemy agpecy: https://global dreametech.com

NMogpobroe anexTpoHHOE pyKoBOACTED CM. No aapecy https:/fglobaldreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Y 0630p 3genus 0630p n3genns RU__

AKceccyapbi Pobor
MNpeaBapuTentHO YCTAHOBNEHHBIE AKCECCYaphl

KHOM®a NUTaHMA My Boprm
- Yrobel BEAKMHTES BRIKNHIWATE FMTIHWE, HAMMHTE KHAONKY M yWIEAMHBSATE

_‘E—\:_ B TEUEHME 3 CERYHT
'IEF\:FJ - Nocne BxAKMERHA DODOTA HAKMWTE KHAOMNKY, YTO0E HaMaTe yEopxy

KHonea gox-craHyund KHoNKa nokansHoi yioprm
- HammuTe kHONKY, 4ok BEpHYTE OG0T Ha 38PAOHYH ADK-CTAHLMID
+ Hammume KHONKY, YTo00! BRAKMMTE DEMHM NOKANsHOR yEopEm

| A

QOcHOBHAERA WETHA KoHTeRHED QANA NbIAK YMCTRLWMA MHCTPYMEHT Mewos one neian x2
{npegycraHoenex 1)

WMHAWKEaTOP COCTORHMA

- Benelid (NocToAHHBIA): KAeT yEapks fyOOpka 3d8epWeHa

- Opanweesd (Muraowuid): cioi

- Muramowmin Bensid: poboT 3apASETIR NPY ADCTATOMHOM YROBEHE
EE[SETE]

Lpyrve aKkceccyapbi

Kpsiwsa

v@”:m

BopaHon Gak Hacapgsa gna waabps BoxoBaR WETKS LWHyp NUTaHWA
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Y 0630p 3genus 0630p n3genns RU__

Po6oT Ba3a gnA aBTOOUMCTKH OTKpO#TE BEPXHIOK KPbILIKY

__ BEpxHAR KpLILLIKS

© MHAWKSTOP COLTORHKA

Bankii: Ba3a 4nA SBTADMHETHA
NOLEAEMERS

Muramuymia Gensii: NBNECOC ISPARIETCR
Muramwmin opaHsessid: owwmbsa

= KHonKa chpoca HacTpoek [aTunEW Nepenaga BscaTel
= HamMATE 1 YOBEPHMBARTE
B TEHEHME 3 CeryH, wTobw
BOLCTAHOBKTE ISBOGCHHE
HACTRAAKK

S3ApRAHLIE KOHTAKTE © o 3APROHEIE KOHTAKTE

s YHMEEpCANsHOS KONECD
s OCHOBHARA WeTHa

BoxOBAR WeTHS

o [las mewka ang Nsine

Wugweatop Wi-Fi

AaTuMEn Nepenaga BelcoThl = ¢ [amvkd Nepenans BelCOTH

DuneTp
OcHOBHLIE KONECA o OCHOBHLIE KONBCA

o KHONKS 3AWWTHOA KPbILLIKA CurHankLHaa 3oHa

YMCTALMA MHCTRYMEHT OCHOBHOR WETKA

JapRAHEIE NASCTAHE

a Jabop nuinm

BoagywHoe oTeepcTRE/
OMHAMME

Jabop NeiAn

HWHHAR

< MOHTaMHBIA BAHT

Kpwilxa BozgyxoBaona

o flasepHoro garnKa paccToRHWA

1 —mEy——t——0 [1a3 xpaHeHrA kabens NnuTaHmA

Bamnep ) [ J HO o

el s !
[laTuMK BOIBPATE HA 2APAAKY e et [HEAAD0 KAGENR NMMTIHAR \:LQ_
(4 '3
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Y 0630p 3genus OomawHan y6opka RU__

Mbinec6opHUK Mogaynb Weabpbi

KHOMKa BeiMyCKa KOHTERHEPS QA NbINK

BopaHon Gax

3aMMM HPEI LKA KOHTERHEDAa

. > K
pogRHOrD Gaka

DunsTp
AMLopneing BogosabopHoe
OTEERLTHE
Mas JnA NnoewiWeHMA IgbeRTMBHOCTY yBopiw yOepUTE C Nana ace MNepeg yOoproR yctaHoenTe dnanvecsie bapeepsl ¥ OCHOBAHWA
NOCTOROHHKME NASOMETE!, HANPMMED NPOSO0AA, MONCTEHLE, TANKK W AECTHULLI M PRAOM C AMEdHOM, ToGK ofecnexnTs GE30NACHOCTE K
DETCKHE ATDYLLKA. BecnepefofHOCTE paboTe NelNetoCa.
MeLwoK 4n8 Nbinm —
—_ o

DBNAacTh KpENNEHMWA

[ E=———= Pyura mewwka AR nsnm

O D00

| | > @ x
OTHpOATE ABEpE NOMEWEHWA, B KOTOpOM Byger nposoguTeca yiopra, » He ctakoemTecs nepeq poboToM, B AEEQHOM NPOSME 1 B YIKOM NpOXOGE,
paccragste mebens Ha NpaenneHwE MecTa, wTobu oceoBoguTe Banswe urobkl pobar Mor ROpPEKTHO PACNOIHATE 30HY NPeACTOAWEA yEopxK.
MNpumewaHne. B 35200080 A FOMMABKTSLMA yHE yCTSHORNEH HOBEIFA MELLCK AR NN, NpoCTRaHCTEA ANA yHopsn.
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Y Noprotoeka k y6opke

1. Yaanwre 3alUTHLIE INEMEHTHI

NpumMedanne. Korga BokoBar wWeTka Byner yeTaHOBNEHS HE NP&BUNEHOR

MECTO, 0230d0TCR LENHOE.

128

3. MNogkniounTte Gasy K NMTAaHWK U HAYHWTE 3apAaKY

YeradoeuTe B33y Ha pOBHYID MOBEPXHOCTL ¥ CTEHE! W NOGKAKMWTE K
ANSHTPONMTAHKIL.YCTAHOENTE NeNecoc Ha Bala gnA AETOCMUCTEN 4NA
nogaapagen. MNelNecoc AETOMATHYE KA BHIKIMWTCA M HAMHET NOG3 QR KY.
Mepsg NEQELIM MCNONLI0EAHMEM DSKOMBHEYETCR NONHOCTLE 23PA0NTE

AKKYMYNATOR.

E=
w
DM HBIR CHrHAA
Wi-Fi
II
=15m BCTAEGTE HAH&E NMTAHWA
B N33 KpaHEHMA HaGana
MNpumevanne.

= ¥ESAMTECK, 4TO Ha PAtCTOAHMK 1,5 mEnepegu 1 0,5 moT Bokoess: crapaH Gaisl
ATEYTETEYHIT ROCTOROHHHE NPEOMETEL

 ¥ESAATECE, WTO 30Hd NOOAYH CHIHANS ceabogHa oT NOCTOROHHKE OO BBKTOR.

0 Ba3a Ana aBTOOUMCTKN

PexomeHgyeTeR 0BeCneymTs OTNPaBEKy Nuinecoca Ha yhopey 13 Gas. B
TAKODM CY4AE NLIAECOC CMOMET CAMOCTORTENLHD BEQHYTECA Ha Gagy. He
nepemMewanTe Basy B Npouecce paboTe NLNECDCa.

Mocne Toro, Kak poSoT BeINOAHKT 33834y YEOPK:M 4 AETOMATHYECKN BEDHETCR
Ha Ba3y, Gaza HauHeT aBTounCTy. MenonszyiTe npunonesve, 4Tobe 3agars
APYTHE HACTPOMKA,

NoaknoyeHue K npunoXxeHnio Dreamehome/Mi Home/Xiaomi Home

Wzpenwe pafiotaer ¢ nprnomenyvem Dreamehome/Mi Home/Xisomi Home, 3. EEFICH: HaCTpoOeK Wi-Fi

€ NOMOLWE KOTOPOMD MOXHD YNP3ENATE BALWM YCTROACTEOM. N o
OTEpPOATE BEPXHIOH KpLILWKY, YTOOE NORBMACA MHOUKATOPR Wi-Fi.

1. 3a rPy3Ka NpyunoxeHnA Dreamehome/Mi Home/ OAHOBPEMEHHO € 3TAM HAKMWTE W YASpRUBAATE KMok " (" 0 "<
Xiaomi Home MOKE HE YONEILWIATE MONOCORYH NOACKAIRY "OMMLAHNE HACTROAKA CETH'
OTchanmpyiTe QR-kag Ha poBOTE MW BEEAMTE B NOWCHOBOA CTROKE MAFA3MHa Kak tonben mHgueatop Wi-Fi HauHer megnedHo murare, podor nepedger
nprnaseHria Dreamehome, Mi Home nmBa Xisomi Home, urobe 3a5pyanTs 1 BPENHM MNOOKANHEHRRA K CETH.

YCTAHOBEWTE MPAAGHEHNE COMACHO TREBORAHNAM.

HHgukatop Wi-Fi

‘Muradwe (MegneqHoe): oEugaeT

NOGEAHIY EHWR

‘Muranwe (GucTpoe):
BHIMNONHAETER MO0 EHE

'CBETOBOA MHOWMKATOP

(NoEToRMHBIA Y Wi-Fi nageaosed

2. No6aenexue ycmnhc‘raa

Npunamerdne Mi HomesXiaomi Home. OtkpoiTe npunoseHne Mi HomeS Xiaomi
Home app, HaMMuTe 3Ha4ox ) B NpaBOM BEQXHEM YTNY W OTCRaHMpyATe JR-
KOO BLIWE NOBTOPHO, YTobu gobaeuTe ycTpoicTeo Dreame Bot D10 Plus.
MogrneouMTeCk K CeT Wi-Fi cornatHo MHCTOYKLMAM.

NpunameHne Dreamehome. OTkpoiATe nprnosedne Dreamehome,
HEBMMWTE IHaY0% @ B NDAE0M BEQXHEM YTy, NEPEALMTE Ha CTREHMLY
NoBasuTe YETPOACTED U 3aTeM BuBepuTe yerpoictao Dreame Bot D10 Plus.
NMogrneouMTecs K CeTH Wi-Fi cCOrnatHo MHCTOYELMAM.

Npumevarue. Ecan eaw Tenadol HE MOXET NOGEAKYMKTECA K paboTy,
chpaceTe HacTRalk Wi-Fi n gobasste yCTpaRcTen NOeTapHO

NMpuMewaHne.
= MiyHKLMA BECnpoBogHaR CETM NOLASNEHBAET TOALKG Wi-Fi © yactoralil 2.4y,

= Bepewn npuncekaHied Mi HomeM¥asami Harme Mona aBRaBnTees, NosToey
EKTHYECHAR NPOUSCC HACTPORRA MOMET OTNHSSTECA OT OMALIHHON BRILLB.
Cemyime MHETEYRLUMAM QAR TEMALER BEPOMa NpMnoseHiR Mi HomeXaami Harme,
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BT Vcnonb3oBaHne

1. BknoyeHwne /BeIKNKOYEHWE

Hammmme 1 ynepwmeaiTe KHOMKY (|} 8 TEMEHWE 3 cernyH, yrobiel 2aropench

MHAMEATOP NUTAHKA [MOCTORHHLIA) M POSOT NEPELLEN B DEXWM OHNOIHWA.

Yokl BEIKNOYNTE pOSOT, HAMMWTE ¥ YAEPHUBAATE KHONEY (1) B TEUEHWE
JoenyHa, KO poG0T OKAMETCR B HENORBMFHOM NONOEEHMA.

2. Hauano ybopkwn

Hammute Ha KHONEY (1), yTOOE BEIENKOYWTE Nenecoc. Nocne aKTueauUmMn
NLINECEC CTEHEPHUPYET MAPLWRYT, NOCNEADESTEALHD BEINONHWT yHopKy
BOONL KPSEE W CTEH, & 34TEM 3aK0HYNT yEOpKY KamaoR KoMHATE MO
S-oBpazHoMY MADWRYTY AR FAPAHTHW KaYecTead yGopsn.

— e m e ] e ———"
L}
]
I
]
I
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3. Pexxum yBopk

B npuwnosermn Dreamehome/Mi Home/ Xiaomi Home gocTynHel YeTkipe
pexuMd YEOpDEM: TUXWA, CTAHGAPTHLIA, MHTEHCMBHLIA W TYpBOopesaM.
CTaHAapTHEIAR PEXMM YCTAHOBEAEH NO YMONY3HWHL
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4. PexumM nayssi/cHa

Mayza: HawmuTe noby KHONKY, “Tofkl NpUOCcTaHoOBMTE pofoT B0 BpemMA
yEOprK.

Pexiam cHa: ecnm B TeseHme 10 muHyT pobor He nanywuT 3agavy, oH
ABTOMATUHECKH NEPEASET B PEMMM CHA, 4 WHAWEATODE NHTIHKA 1 33PA AKA
NoracHyT. Haxmute niobyw kHonky, YyTobkl AKTWEWPOBATE pobBoT.

Npwuresanmne.

+ ECAw pofar HE HaxogUTER Ha NOAISOR0KE, OH SETOMATHUECKH BRIMOUMTIN 4eped
12 uSta B PEMVIME CHA.

« B £nyuse OCTAHO0BKH NENSCoEd NOMECTHTE Bra HA ba3a AN SBTOOUNETEM,
urobel 2aBEpLIMTE TERYLLYH 38834y yEapka.

5. Pexnm nokankHoR yOopKK

Ecnw poGoT HAXOOMTCR B DEMMME CHEGAHIAR WA NPMOCTAHOENEH, HAMMATE
M YOEpHUBAATE KHOMKY {7 B TeuMeHwe 3 cexyHa, YTobsl Neped T B pesiamM
noxansHol yiopew. B 3toM pesme pobot Byger yiupars 3oHy B paguyce
1.5 % 1,5 MeTpa soxpyt cefq. Nocne 3aseplueHwA nokaneHol yooprn pobor
AHTOMETHHECKH BEQHETCR B MIHAYANEHOE NONOHEHME M OTHAKIYWTCA.

NpuMeuadue. Mocne asTMEILMKH DEEMMA NoKANEHOR YEOpKK TEKYLEA 330443
yBoprW Gyner 3asepLIeHa.

6. Bonblue hyHKUWIA NpUNoKEHNs

B nprnoseHrr Mi Home/Xiaomi Home gocTynHel HACTPOAKH PECWMPEHHLR
gy HHLWIA, TaKx k3K yEopKa BuBpaHHOR 30HE, MNAHMPOBAHWE 30HE YEOpsW,
30HBI OFPAHMYEHHOM AOCTYNAS EMOTYANEHAR CTEHE M T. 8,

NpwMesaHmne.

= CABOyWTE MHETEYRUMAM B mHTERGhERiE NPHADEERNA, Y1006 KCNANE208aTE
Boneue dnyHRLHA.

« BEPCHA NPHADEEHHA MAOMS BRiTs ABHOBAEHS WK H8CTHYHD MIMEHSHA,
CReaydTe MHETRYRLMAM ANR TEKYLLERA BEPCKM A NDMNOMEHWA,

Ncnonb3oBaHwne

7. DyHKUMA y6opKK Weabpoi

JnR AOCTMHMEHNA NYMLLErD PE3ynsTaTa YEopi PEROMEHOYETCR HAYATE
MCMONL208aTe pesMM Weabpel nocne 3 npymeHeHld poboTa.

1) Be#mnTe wWeabpy ¥ yOANMTE OCTATHA Boas. BrraesTe weabpy 8 nas
BOARHOM BaKa, KaK NOK3IAHO HA PHCYHEE, 1 HAGEMHO 2aKPENUTE BB,

]

N

2) OTvpodTe kpLILKY BOgRHOMD Gaxa, HanonHWTe Gax YMCTOR BoaoR 1
MADTHD 33KPORTE KPLILLIKY.

NpuMesadmne. He MENONBIYATE YMCTALLME M AE3MHWMUMMROLWKE CPBLCTaA.

3) BeraBeTe BogRHOA GaK poBHO B 33aHeA YacTH pofioTa, noka He yoneIWKTE
Weny4or. HauHuTe yEOpKy HAMSTHEM KHOMKA (') MAKM HEPES NPUAOHEHNE
Dreamehome/Mi HomefXiaomi Home.

Mpumedanne.
« HE pEROMEHOYETER HENONBIOBEATE diyHELMK yEOpRK Weabpon Ha KBpIL.
= Mo Mepe FEoBXoLMMOCTA PEnEnIEYIATE NOOSMY BOAE K WBAGHEe £ MOMOLLER

MOBABHON NEWMCHERWA.
4) HapaewTe Ha 084 GOXOBLIX 3aMKUMa EH'_.lpr M TONHHWTE BOZRHOA Bak
Ha3ag, yrofs naaneds eno. 3

Npumedanwne. CHUMKTE MOy WBeSEPEI, BCnnm poboT HAROAMTER Ha
NOA3APAAKRS KK HS WCNAAEIYETCA, BRNBATE OCTARWYHICA & Bake sogy 1
paHCTHTE ryfisy Wealpel, YTobe NPEQOTERSTHTE NORBNEHHE NNECEHK K
HENOMATHOM 38N3%4.
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Y NnaHosoe o6cnyxmnBaHne

KoHTeliHep ANA NbIAM © 04iwaite nocie Kamaorn HENas308EHIR

1. OTrpoiATe BepXHIOK KpLIWKY poboTa- 2. OTKpOATE KPBIWKY HOHTERHEDa QAR
NLINECOLE W HARABEMTE HA SAMAME MEA TAK, KAK NOK3ISHD HA CTPEMKE, W
HOHTERHEDA 4NA NeAKY, YTobs n3BNEYE Era. oceobognTE COOEPMMMOE KOHTEAHEDA.

3. OuMCT®a OTEEPCTVA A0A 3a00pa Nenu

tun BTP

1. CHlMUTE M NLTR, NOCTYMWATE MO0 KOPNYCY 2. 3anpewseToA NPoMEIEATE dhunsTp. PaspeluaeTod NpoMeIEETE TOALKD KOHTEAHED MR Nelnw. Mepen,
thnLTpd, YTo0s YAANWTE Kak MOMHO Gonswe YETAHOBHOA HE MECTD Brg HeobxoguMO TWATENEHO NPOCYLLMTE.

rPRZM. A

MpUMESMaHIE. %
+ He NHTAATECE O4HETHTE CHMNETH WETKDA MAK NANbLAMH.

« ACcnonesyiTe TONLKG YMCTYIO BOLY GAA NPOMEBRH KOHTEARSEE 4R Me. 3aNpEWLSETOR MCNONE308Th MHCTRILWE CRSACTRA.
+ MANHOCTEH NPOCYLUMTE KAHTEAHERD OAR NEA NSpe MINoNEIDEIHHEM.
+ PEROMEHOYETCA BRINAAHATE DMMETRY DHNETES Pad B 2 HELENW, 3AMEHY — KJSaRIE 3 MECRLA.
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NMnaHoeoe o6cnyxmnBaHne RU__

Mogynk weabpei

1. Hammume Ha 3asmmil B Goxoeol “acTi BOgAHOND Gaxka, CHUMMTE MOgYML 3. NpomodiTe Booid 1 BecyWwATe ryGey weabpe.
weabps n nagnewate rybry.

Npumedadne.

= [ACNe ORAHSIHMA MONONEIOESHMA WIBNERATE MKy M3 MoLyrA Weabpw, Yol
IEA 3HAR BOGA HE BEITMAAEE ABRATHO B Bax M B2 33C0PMNa OTEERCTHE 40 BOARL.

= A anTHManeHaE pPaBaTel pabaTa peROMEHIVETOR MEHRT b by wWeabpel
RaEAEIE 36 mEC.

2. CnedTe OCTABLWYHOCA BoAY W3 BogAaHora Bax. MpomoiTe Bak BoaoiA 1 d. Ecnu notok eags cnafibli WK 8044 paCnpegenieTin HepAaHOMEPHD,
NPOTENTE HACYXD MK DCTABETE BLICHXATE ECTECTEEHHEIM MyTEM. CMWCTHTE BOIAYLUHOES OTEEPCTHE B BEPXHER YACTH KDLILWKM BOGAHOM Gaxa.

/2

NpuMewadwne. He nogreprafte Gax BO302ACTEMK NEAMBE COAHEYHBR MyWE.
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Y NnaHosoe o6cnyxmnBaHne NMnaHoeoe o6cnyxmnBaHne RU__

MNpuMeyaHme. 0ns OUACTER BHYTRSHHER NOEEMHOCT pOBOTS WKW 33PALHOR A0K-CTAHUHA C UYBLTBATENEHEIMK JNEKTRAZNSMEHTAMH MCNONLIYATE CWNOR NOROTEHLE.

OuNCTKA OCHOBHOI LETKN OuucTKa GOKOBLIX LETOK : !
- He W:n:lnbd-yMTE BNIaMHDE MONOTEHUE, '-'ITDEH Ir'HEE‘)KdTh mapEm:.u,EHMH M3-33 800K

Hapaswre Ha 2amumel ¢ 0f0nx CTOPOH OCHOBHOR WETKN BHYTRE, YTo6s) CHuMATE GoRoBRE WeTKK. JYMCTATE WETHM C NOMOWBRD MHCTRWETD

T R R R e e meee e OuMCTMTE NasepHbIi aarunk LDS Ouncrure Jatumk BLINONHNTE OUNCTKY

BO3BpaTa Ha 3apAAKY 3apAQHbIX KOHTAKTOB W
—— aTeepcTuA gna 3abopa neinmn

CHHMMUTE Hp&ILIKN C obaonx CTOpOH OCHOBHOM LUSTHM, KAK NOKA3aHO HA
PHCYHHEE. I!l'}:[ﬂ.l'lk'l'l'e CNYyTAHHLIE BONODCE C WETKM A NO4LMMAHAKOE © NOMOLLEBED
HACTALLETD MHCTOY MEHTS.

MpuMeYaHKE. ECrK HS LWETKHE DETANACE MEOMD ENYTAHHBE BAADE, HE TRHATE MK
€ CHAORA, YTOGE HE NOBPELATE WETRY Npwumesanme. MOBEPHATE AW KANES € NOMOLWEHT MENEHE MHCTDYMEHTDE.
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Y NnaHosoe o6cnyxmnBaHne

3aMeHWTe MELLUOK GNA NbINK
PEROMEHAYETCR BLIMOAHATE IAMEHY MBLLKS HAmOEe 4-6 HegENb,

1. ¥runwanupyATe MEWoK ANA NsUK 3. VETAaHOBMTE HOBLIA MELWOK QAR NilAW

MNpumevaHue. Bo BpemMR YIAnEHMA MELWKS AN NelW 3A0N08MEYEATE ey,

HTOGRI MBS HE NOM&aNa HapyHy. 4. 3akpOATE BEQXHIIN KPelLWKY BAa3kl ANA SBTOOUMCTEM

2. OuucTaTe hunetp

NpuMeuanmne. He nprMeHRATE Gany, YToBs 3a8pal Te B43y, BEAW HE
NOMSETEA 3AK0LITE B2 BEPRHEIND KPELLEY MW OTCYTCTEYST YETaHORNEHHER
MELLIDE SR MBI,
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NnadoBoe obcnyXxnBaHne

OuWcTKa BO3AYXOBOAA

B cny4de 3a00pEHWA BO3OyH0B0a O4WCTATE 210, CNEAYA WHCTRYELMAM HNME. 3. NoBTOPHO YCTAHOBMTE KPBIWUKY BO3OYKOB00A, KK NOKAIAHD HA CNEME.

1. OTHPYTMTE MOHTAMHLIE BMHTE HA HOBIWKE BOSOYRO0B04A M CHUMKWTE BE.

Mepesanyck po6ota

Ecnw pofioT nepectan pearipoBEaTtk M HE BeIKAKOYAETCA, BLIKMKHYMTE EM0
MPUHYANTENEHD, HAMAE N YAEOMWBAR KHOMKY ('} B TEYEHWE § CEKYHA. 3aTemM
HAMMWTE M YASPHWESATE KHOMKY {1 B TEMEHWE 3 CEKYHA, “TOGLI BRAKMNTE
pobar noETOpHO.

2. MNpoeepsTe B03AYN0E00 HA HAAMYWE NOCTOPOHHNE NpeaMeTos. Mpu
HANUYMA FACOPEHWA D4MCTUTE BO3GYX0E08,

AKKyMynsTop

B pobor ecTpoed esicoso3thheRTMEHLIR NMTHA=- MOHHBIA SKEKYMYNATOPHbIR
Gnos. Mpy exegHEEHOM MONONLI0ESHNK 3APARAATE SKKYMYTIRTOP NONHOCTE,
uTobel NOAAEPHUBATE TEXHNMECHAE XAPAKTEPHCTHIA SRKyYMyNATOPA. Ecnn
pofioT HE MCNONLIYETCA B TEMEHWE QOATOND BREMEHW, OTHAKYMWTE ero 1 yiepure
H4a xpaseHmne. Bo nabemanne NospesgeHnA M3-33 YpeIMEpHON PA3pRAKM
pobor HeobXOAMMO NOA2APAMATE HE PEME, HEM O4MH DAl B TPM MECALLE.
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Y Bonpocbl n oTBeTHI

Bonpocekl 1 oTBEThI

Twn npobnemMb

Tun npoGneme!

PelweHne

PofGoT He BrNOMAETCR

HinznmiA ypoeeHs 3apRA4. 3apagnTe poboT Ha Ba3e AnR SBTOOYMMITHA M MOBTOPATE NONLITEY.

Temnepatypa ORDYMAKWERA Cpeas CAWMWKOM HWIK3A (HaMe 0F C) und CAMWKDM BRICOKAA (Bwwe 40 C]. uanazod
paboued Temneparypel pobota: ot 0* C go 40° C

PofGoT He 3apRMaETCR

Ba3a anA aETOOYMCTEM obecTodena. YEeguTecs, wTo 08a KoHUA KaGenA NUTAHMA NOGKNKYEHE KOPPERTHO.
Cnabelf HOHTART. DUNCTHTE 3APAAHEIE KOHTAKTEl G336 AN ABTOOYMMCTEM W poGoTa.

MNenNecor He MOMET BEPHYTRCA
Ha Ba3a ANA SBTOOMHCTEIA.

CAWMWKDOM MHOMD NPENATCTBMA pAgomM C 6330l gna 2apagrn v cbopa nenw. Nomectute Gazy Ha Gonee oTRpLITOR
MpOCTRSHCTED.

CMMCTHTE F0HY NOOAYM CArHana Ba3el ANA AETOOUMCTHN.

B peaynuTare NnepeMaweHInA poboTa MOKMET NPOMI0ATH MIMEHEHNE AOKALMK WKW MIMEHEHME KT DRPYHA W EA
nnaHnpoBsd. Ecnm pofor HEXDAMTOR CRMLWKDM 0Anexo 0T Ba3k AR AETO0MMCTEN, OH HE CMOMET JBTOMATHHECHN

EBEpPHYTLOA HA Bady CAMOLTORTENLHO. B TaKoM Ciyyase Heabxogumo BpyY HYH BEPHYTE NbNecoc Ha Gazy ana
ABTOOMNCTHA.

Pobfor ve nogkniouaeTeo K Wi-Fi

CHoi nogrnioveHns K BecnpogogHol cetw Wi-Fi. CBpocksTe HacTpolKi Wi-Fi, 3arpy2uTe noCNenH 0N BERCWED
npunoxeHua Dreamehome/ Mi Home/Xiaomi Home, a 3arem nonpofyfTe Nnogxn0YMTECR MOBTOPHOD.

Ty HHLWA ONPEgeneHtA MECTONONOMEHWA HE OTKpBAaeToR. YEegurecs, uto B npunomeqnn Dreamehome/Mi Home/
Kiaomi Home exniodeHda yHELUMA ONpegensHva MECTONDMOMEHWUA.

Cnabmid curnan Wi-Fi. Nepemectmte poboT 8 30HY € YCTOAYMBRIM CUTHANOM Wi-Fi.
PaGoT He nopaepiwueaet Wi-Fi C wactatol 5 My vEegurecs, wTo gaw pobar nogrnodeH K Wi-Fi 2.4 My,

HesepHoE MMA NOALIDESTENR MAW NApank 4oMawHero Wi-Fi. ¥Gegutecs, 410 MMRA NONL3I0EATERR M NAPONE BEE AEHE
MpaBnnkLHD.

He pafotaet pesuam
"JannaHnpoBaHHan yGopra”

Huaruid ypoeeHE 3apAAa akkyMynAaTopa. CBoEEpEMEHHO NOGIApROMTE pOGOT, YTOGDK BRAKANTE DEMAM
"JannaHnpoaaHHan yoopea©

Byner N4 pacxngoeaTeCA
ANEKTPWMYELTED, ECNM OCTABMTE
MENECOC HA FANANHOA CTAHLAA
NOCAE NoNHOA 3apagku?

ECn¥ OCTABNTE NBINECOC HA ABTOMATHYECKH ONOPAMHWEIEMOA Ga3kl NOCNE TOMD, KK MbINECOC NOAHOCTE
23pAguTeR, ByaeT NoTpeBNATLOA OUeHE HEGOMLLWOR KONWYBCTED INEKTPUYECTES. 3TO HEOGXOOWMO ANA COXPAHEHWMA
OMTAMANEHEX DAGOUMX X3P AKTEPUCTHE AKKYMyNATORA.

CHol B pabote pobara

BriknouqATe U Nepezanycrute pobor.

MNocTopoHHME 38YKA BO BPEMA
yBoprn

B ocHoBHOA W GOXDBOA WETHAY MAW B OOHOM M3 OCHOBHLIX KONEC MOr 3ACTPRTE NOCTOPOHHWA NpeameT. DcTaHoanTe
poGoT KM YRANWTE BECK MyCOp.

Mogyne weabpe He
NogdeT Bagy \WnK nogast
HEIHAYWMTENEHEIA 0bkeM BOgE

¥EequTers, 4To B BogAHOM Gake ecTe BogA.

OumcraTe ryGry weabpel, eCNWM OHA 3arPRAIHMAACE.

Veaurecs, yto ryfika weabpe yCTaHOBENEHA NPABMNLHD B COOTEETCTEMM C PYKOBOACTEOM MO 3KCMUMYSTALMA.
CEOEEPEMEHHO OUWLLSATE BOIAYLIHOE OTEEPCTHE B B BQXHER YACTA KPLILLKN BoOAHOM Gaka.

PoBor cran xyme yEupats nam
OCTARMRET NOCNE Ceba rpAzk

KoHTeRHep anA NelAn nepenonqded. O4MUcTATe HOHTEAHED M OTAEEPCTHME gnA 3abopa nuuwn.
DInLTp 2a6WT. OuncTaTe 2ro.
B 0cHOBHYH WETKY NONAN NOCTOPOHHWA NpegMert. YBepuTe ero.

Pofor ve npoganmasr yGopsy
MOCAE 33PR0HA

VEeguTecs, yto pobor He nepewen 8 pesiM "He BecnokonT), B KOTOpOM OH HE MOXEeT BoI0BHOBNT: YOOpKY.

Munecot He NpogonMaeT yEopey Nocne Nog2apagsy MK B03BRAaTa Ha Baza 4nA ABTOOMWCTEN BEYYHYH.
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Y Bonpocbl n oTBeThHI
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Twn npobnemMb

PoGoT sozepawaetca Ha Gasy gna
ABTOOMMCTEN G283 BENOAHEHWRA 34034
No dETODMUCTHE

B pemume He GECNOKONTE poEOT HE CMOMET ABTOMATHYECHH BEINOAHATE CODTEETCTEYIILME 34034,

WHorga cBop NeK 3aHMMAET CAWLIKOM
MHOID BREMEHN.

B chyuae, KOGA NbINECOC BEINOAHAST 3a0a4M No oBopy NeAM NPO4OMKUTENLHOE BPEMA MW B03OYX0E0L
HeWcnpageH, cop NeNW MOMET 3aHUMATE BONLLIE BPEMEHK ANA NPEOOTEPALEHAR GNOKMPOBKA.

HEEO2MOEHD 3AHPEITE BERXHIIH KPLILLEY
[SEELY

Hpnaephre HaMYMe MeWrka OnA Nk, Ecam mewax He YCTaHOBENEH, YCTadHOBWTE.

XapaKkrepucTnkn

PoboT ABTOMaTHYECKW ONOpaMHUBaEMoi Gasbl
e a i Mogene RCST
AN - E200 MA/w
Ry r (HOMMHANEHAA MOWHOCTE SEKYMYNATORA)
HomuHansHan
BpeMA 3apRgHM Owano &4 BXOHAR MOLLHOCTS 220-2408 ~ 50-60 ML,
ooy U=
HomuHansHan 1988714
HomuHsaneHar 46 By BELOAHAR MOLHOCTE
MOWHOLTE
Pabouan wacrota 2400-2483,5 My HoMMHansHAaA 400 BT
MOWHOCTE

Makc. BeixogHan
MOWHOLTE

= 20 pEm

Mp# oBBYHEL YCAOBMAX MCNONE30BAHWA MEMTY SHTEHHOA STOro
oEOpYA0BAHMA M TENOM NONLIOBATENR QONMHD COXPAHATECR PACCTORHKE
He MeHee 20 cr.

WHdopmauua 06 yTuansaumm n nepepaboTke 0TX0A0B 3NeKTPUUECKOro 1 31eKTPOHHOTo 060pyA0BaHNA

2012/197EU), cnegyeT yTMAMIMPOBATE OTAENLHO OT HECOPTHPYEMEX GIToBRH 0THOR08. C UEMB OXPAHE 300P0BLEA WM 3AWNTE DRPYHAHILLER

ﬁ Bce wapenus, obo3HaYEHHBIE CAMBONOM PalfEnLHOM CHopa oTpab0TaHHOID INEXTOMYECKOND W AnekTpodHoro obopygoeaHus (WEEE, anpexktmea

Cpeas Takoe 0S0pya0EaHWE HEDGXOOMMO COABATE HA NEpEPAGOTRY B CNELMANEHLIE NYHETE MPWEMA INEKTPWMECKOTD W ANEKTPOHHOID
ofopygoBaHIA, ONPEgENEHHEIE NP AENTENECTEOM AW MECTHEIMK OpTaHaMu enacti. MpagunsHan yTAAMIAWWA ¥ nepepaBoTa nomMoryT

NPenOTERATHTE BOIMOMHEIE HEFATWEHEIE NOCNEACTEMA AR OKPYMAKLER CPEgLl M 30P0ERA YenoBeKa. YTofkl YIHATE, (I8 HAXOAATCA TAKKE
nyHKTE cBOpa W Kak oHw pabotanT, ofpaTvTecs B KOMMAAHWK, 3I3HWMAMKWLYIOCA YCTAHOBKOA OG0pYOOBaHNA, MM B MECTHLIZ OPraHel BAACTH.
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Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Aby unikngc porazenia prgdem, pozaru lub obrazen ciata spowodowanych niewtasciwym
uzytkowaniem urzgdzenia, nalezy uwaznie przeczytac instrukcje obstugi przed uzyciem urzgdzenia i
zachowac jg na przysztosc.

Ograniczenia w
uzytkowaniu

142

- Ten produkt moze byc uzywany przez dzieci w wieku powyzej 8 lat oraz osoby

o0 ograniczonych zdolnosciach ruchowych, sensorycznych lub umystowych,
a takze przez osoby o ograniczonym doswiadczeniu lub znajomosci
sprzetu, wytgcznie pod nadzorem rodzica lub opiekuna w celu zapewnienia
bezpiecznego uzytkowania i unikniecia zagrozen. Czyszczenie i konserwacja
nie powinny by¢ przeprowadzane przez dzieci bez nadzoru.

+ Dzieci nie mogq bawic sie tym produktem. Nalezy upewnic sie, ze dzieci i

Zwierzeta domowe przebywajq w bezpiecznej odlegtosci od odkurzacza z
mopem podczas jego pracy.

+ Ten produkt jest przeznaczony wytgcznie do czyszczenia podtog w srodowisku

domowym. Nie nalezy uzywac go na zewngtrz, na powierzchniach innych niz
podtogi oraz w pomieszczeniach komercyjnych lub przemystowych.

- Robot nie nalezy uzywac na obszarze zawieszonym nad ziemig bez

uprzedniego zastosowania bariery ochronne;j.

+ Nie nalezy umieszczac robota do gory nogami. Nie nalezy uzywac pokrywy

czunika laserowego LDS, pokrywy robota ani zderzaka, jako uchwytu.

+ Nie nalezy uzywac robota w temperaturze powyzej 40°C lub ponizej 0°C, a

takze na podtogach z ptynami lub lepkimi substancjami.

+ Przed uzyciem robota nalezy podniesc z podtogi wszelkie przewody, aby

Zapobiec ich przemieszczaniu podczas czysZzczenia.

Informacje dotyczace bezpieczeristwa

Ograniczenia w
uzytkowaniu

Akumulator i
tadowanie

- Nalezy usungc z podtogi wszelkie delikatne lub mate przedmioty, aby zapobiec

ich uszkodzeniu w przypadku zderzenia.

* Nalezy trzymac wtosy, palce i inne czesci ciata z dala od otworu ssgcego

robotow.

+ Treymac przyrzad do czyszczenia szczotki poza zasiegiem dzieci.
- Nie wolno umieszczac dzieci, zwierzgt domowych ani zadnych przedmiotow na

robocie, niezaleznie od tego, czy jest on nieruchomy, czy sie porusza.

 Nie uzywac robota do czyszczenia jakichkolwiek palnych substancji.
+ Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotdw.
- Przed czyszczeniem lub konserwacjq nalezy upewnic sie, ze robot jest

wytgczony, a stacja tadujgca jest odtgczona od zasilania.

- Nie nalezy uzywac mokrej szmatki do wycierania ani zadnych ptynow do

optukiwania robota i podstawy. Elementry mozliwe do czyszczenia muszg byc
pozostawione do catkowitego oszuszenia przed ich ponownym montazem i
uzyciem.

* Produktu nalezy uzywac zgodnie z instrukcjami zawartymi w instrukcji

obstugi. Uzytkownicy ponoszg odpowiedzialnosc za wszelkie straty lub szkody
wynikajgce z niewtasciwego uzytkowania tego produktu.

+ Nie nalezy uzywac zamiennikow akumulatora, tadowarki ani podstawy auto-

oprozniajgcej. Do stosowania wytacznie z zasilaczem RCS7T.

- Nie nalezy podejmowac samodzielnych prob rozbierania, naprawy lub

modyfikowania akumulatora lub podstawy auto-oprdzniajgce;j.
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Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Akumulator i
tadowanie

144

- Nie nalezy stawiac podstawy auto-oprozniajgcej w poblizu zrodta ciepta.
- Nie nalezy uzywac mokrej szmatki ani sciereczki z ptynem do wycierania

stykow tadowania podstawy auto-oproézniajgce;).

- Utylizowac stare akumulatory we wtasciwy sposob. Zbedne akumulatory

nalezy przykazywac do odpowiednich zaktadéw zajmujgcych sie
recyklingiem.

- Jesli przewod zasilajacy zostanie uszkodzony lub zepsuty, nalezy

natychmiast zaprzestac jego uzywania i skontaktowac sie z dziatem obstugi
posprzedazne;.

+ Na czas transportu nalezy upewnic sie, ze robot jest wytgczony oraz, w miare

mozliwosci, znajduje sie w oryginalnym opakowaniu.

+ Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuiszy czas, nalezy natadowac go do

petna, a nastepnie wytgczyc i przechowywac w chtodnym i suchym miejscu.
tadowac robota co najmniej raz na 3 miesigce, aby unikngc nadmiernego
roztadowania akumulatora.

» Wewnagtrz tego produktu znajdujg sie akumulatory, kidre mogag byc

wymieniane wytgcznie przez wykwalifikowanych technikow lub serwis
posprzedazny.

» Akumulator litowo-jonowy zawiera substancje, ktare sg niebezpieczne dla

srodowiska. Przed wyrzuceniem robota nalezy najpierw wyjgc¢ akumulator,
a nastepnie wyrzucic go lub poddac recyklingowi zgodnie z lokalnymi
przepisami i regulacjami prawnymi obowigzujgcymi w kraju lub regionie, w
ktorym urzgdzenie jest uzywane.

Informacje dotyczace bezpieczeristwa

Akumulator i
tadowanie

Wazne
informacje
dotyczace
bezpieczenstwa

- Aby wyjac baterie z produktu, najlepiej aby byty one w petni zuzyte oraz ze

urzgdzenie jest odtaczone od zasilania. Odkrec srube na spodzie urzgdzenia,
a nastepnie zdejmij pokrywe.

- Odtgcz ztgcze baterii, a nastepnie wyjmij baterie. Nalezy unikac uszkodzen

obudowy baterii, aby zapobiec obrazeniom.

- 0ddaj baterie do profesjonalnej firmy zajmujgcej sie recyklingiem.

» Czujnik laserowy w tym produkcie spetnia norme IEC 60825-1:2014/EN 60825-

1:2014/A11:2021 dla produktow laserowych Klasy 1. Unikaj bezposredniego
kontaktu z oczami podczas uzytkowania.

PRODUKT LASEROWY KLASY 1
KONSUMENCKI PRODUKT LASEROWY
EN 50689:2021

Niniejszym firma Dreame Trading (Tianjin} Co., Ltd. o wiadcza, e urz dzenie radiowe typu RLS3D jest zgodne z dyrektyw 2014/537UE. Pe ny tekst deklaracji
zgodno ci UE jest dost pny na nast puj cej stronie internetowej: https:/fglobal.dreametech.com
Szczegobtowg elektroniczng instrukcje obstugi moina znaledd na stronie hitps:/fglobal.dreametech.com/ pages/user-manuals-and-fags
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Przeglad produktu Przeglad produktu PL

Akcesoria Robot
Wstepnie zainstalowane akcesoria

Przycisk zasilania/czyszczenia
f_..\ = Macisnij | preytreymaj przez 3 sekundy

) « Powitgczeniu robota, nacisnij, aby razpoczgd coysoczenie
N

Przycisk dokowania/Przycisk czyszczenia punktowega
« Bacisnij, aby odestad robota do stacji tadujgce|
=« Macisnij kratko, aby uruchomic tryb coy=rczenia punktoweqgo

L 7

Wskainik stanu

« dwiatta biate: cayszezenie wtoku lub cryszezenie zakonczone

« Migajace Swiatho pomaranczowe: bigd

* Falujgce Biate: Robaot jest w trakcie tadowania, gdy paziam
natadowania baterii nie jest niski

Szczotka glowna Pojemnik na kurz Przyrzqd do czyszczenia ‘Warek na kurz =2
{wstepnie zamontowany 1)

Inne akcesoria

Pokrywa

x};/ & )

Zbiornik na wodg Whitad myjacy Szczotka boczna Kabel zasilania
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Przeglad produktu

Robot

= Przycisk resetowania Czujnik upadku
= Macisnij i praoytrayrna, aby
pravwrdcic ustawienia

fabryczne

Styki tadowania o Styki tadowania

Szezotka boczna © = Koto wielokierunkowee
Wiskainik wi-Fi a Szczotka ghdwna

Czujnlk upadiy © * Czujnik upadku
Kota gtawne Kota gtdwne
- » Fatrzaski naktadki na
Przyrzad do czyszczenia s2czothe
: Wlat kurzu
prar « \Wylot powietrza/glosnik
Czujniki robota
it
| Czujnik laserowy LDS
Bufar kolizji

Czujnik powrotu do stacji tadowania
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Przeglad produktu

Podstawy auto-oprdzniajacej

‘wiskadnik stanu pajemnika na kurz
Dioda - Swiatho biate: podstawy aun-
apriéniajgos] jest pockgczong do pracu
Dioda - migajgoe Swiatio biste:
Odkurzacz jestw trakrie ladowania
Migajace Swiatho pomaranczowe: Blad

Strefa sygnatowa
< Styki tadowania

= Wlot kurzu

o Gniazdo do przechowywania
przewoddw

== Gniazdko przewodu zasilajgcego

Otwérz gorng pokrywe

Dot

o Gniazdo worka na kurz

Filttr

o) «  Sruba montazowa
| Pakrywa kanatu
L powietrznego
\]L'l o]
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Przeglad produktu Czyszczenie $srodowiska domowego PL

Pojemnik na kurz Modut mopujacy

Zatrzask pojeminika na kurz

Zhiornik na wode

« Zaczrepy rwalniajgcy pokrywe b
pojemnika na kurz \_q
Filtr \ _:E';Zi—n Zacisk zwalnigjgcy

n I~ zbiornik wody
£ I—ﬂ ‘wlot kurzu
. L Doplyw wody

S v

Witkad myjacy Exezaling Aby poprawic wydajnosc pracy robota, schowaj luine przewady, scierki, Przed czyszczeniem uiyj fizycznej] zapory na krawedziach schoddw i
ﬁ:} ; kapcie, zabawki itp. saofy, aby zapewnic bezpieczna i ptynna prace robata.
\ o )

Worek na kurz

= Obszar mocowania

—— Uchwyt wiorka na kurz

000
& X

Otwodrz drzwi do sprzgtanego pomieszczenia | umiest meble tak, aby Aby zapabiec nierozpoznaniu czyszczonego obszaru, nie stawaj
Uwaga: Zewledu na ustawienie fabryczne, nowy warek na kurz zastal jus uzyskac wiecej miejsca. bezpodrednio przed robotem, na progu, w korytarzu lub w waskich
zamartawany w srodku. miejscach.
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Przygotowanie przed uzyciem

1. Zdejmij paski ochronne

Uwaga: Zamontu] szczotke baczng, ai ushyszy=z kiknietie.
152

3. Podtacz podstawe do gniazdka elektrycznego i
rozpocznij tadowanie

Podstawe auto-oprizniajacg nalezy umiescic na rownym podtoZu przy
scianie i podigczyd do gniazdka. Umiesc robota na podstawie auto-
oprdZniajgcej. Robot zacznie sie automatycznie tadowac. Przed pierwszym
uzyciem zalecane jest petne natadowanie urzgdzenia.

=03m

—
#

whiajlepszym
rasiggu Wi-Fi

Urniest preevicd zasilajaey wgnieddzse
o preetimsywania preewading
Uwaga:
= Maleky zachawat o najmnigj 0.5 metra walnej prasstrzeni pa obu stronach podstaeny
auta-oprdiniaigie] oraz co najmnigj 1,5 metra walnej preestrzeni preed nig.
« Mie naledy blakowad obzzaru emisji sygnatu podstawy auto-oprazniajgoaj
Eadrymi preedmiotami.

Infarma:je ] pﬂdStﬂWl'E autn-apmzniajq:ej

W celu zapewnienia p ynnego powrotu robota do podstawy auto-opro niaj cej,
zaleca si, aby robot opu ci podstaw przed czyszczeniem. Nie nale y przesuwa
podstawy auto-opro niaj cej podczas pracy robota.

P zakonczeniu zadania czyszczenia przez robota i jege automatycanym
powrocie do podstawy, rozpoconie si zadanie auto-oprd niania. Wi cej ustawien
meo na obs ugiwa waplikacdji.

Potacz z aplikacjg Dreamehome/Mi Home/Xiaomi Home PL

3. Resetowanie potaczenia Wi-Fi

Otwadrz garng poknywe odkurzacza, aby zobaczyd wskaznik Wi-Fi.
Mastepnie naciinij jednoczesinie proyciski i 7 | preytrzymaj je do
momentu ustyszenia komunikatu giosowego o oczekiwaniu na konfiguracje
sieci. Gdy wskainik Wi-Fi zacznie powoli migad, bedzie to oznaczato, fe
potaczenie zostato pomysinie zresetowane.

Ten produkt wspdtpracuje z aplikacjg DreamehomefMi Home/Xiaomi
Home, ktdra maze byt uiywana do sterowania urzgdzeniem.

1. Pobierz aplikacje Dreamehome/Mi Home/
Xiaomi Home App

Zeskanuj kod QR na robocie lub wyszukaj "Dreamehome”, "Mi Home" lub
"Xiaomi Home" w sklepie z aplikacjami, aby pobrac i zainstalowacd aplikacje w
zaleznosci od patrzeb.

‘Wskainik Wi-Fi

‘Powolne miganie: otzekiwanie
na potaczenis

‘Szybkie miganie: tgczenie

Pod pakrywg

‘Wiaczony: polgcrong 2 Wi-Fi

2. Dodaj urzgdzenie

Aplikacja Mi Home/¥laomi Home: Otwarz Mi Home¥laomi Home app, kiknij

" @ " w prawym gdrnym rogu i zeskanuj ponownie powyiszy kod QR, aby
dodad "Dreame Bot D10 Plus” Postepuj zgodnie z komunikatami, aby zakoncezye
potgczenie Wi-Fi.

Aplikacja Dreamehome: Otwarz aplikage Dreamehome, Kiknij * " w prawym Uwaga: Gdy telefon nie zdota sie polacay? 2 adkurzaczem, zresetuj sied Wi-Fi i
garnym rogu, aby przejié do sekji "Dodaj urzadzenie”, a nastepnie wybierz dodaj urzgozenie ponowie.

"Dreame Bot 010 Plus” Postepuj zgodnie z instrukcjami, aby zakoficzyd

potgczenie Wi-Fi.

Uwaga:

+ Obstugiwane jest tylka Wi-Fi 2,4 GHz.
«\wersja aplikadji magla zostad uaktualniana. \Wykonuj instrukcje zgodnie z
biezgcg wersjg aplikadji.
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Uzytkowanie

1. Wigczanie/wytgczanie

Maciznij i praytreymaj preydisk () przez 3 sekundy, aby wiaczyd odkurzace. Gdy
wiskainik zasilania zacmie swiedd dagtym biatym swiattern, bedzie to aznaczad,
robot jest w trybie caunwania. Aby go wytgczyt, naledy weisngt | praytrzymad
przycisk () przez 3 sekundy, gdy urzadzenie nie bedzie sie poruszad. Wylgczenie
robota spowoduje zakodiczenie bieigrego zadania czyszczenia.

2. Czyszczenie

Macisnij kratko preycisk 1) w celu wigczenia odkurzacza. Po wigczeniu
cdkurzacz doktadnie wyznaczy trase czyszczenia, metodycznie oczysci
wizdtui krawedzi i scian, a nastepnie zakonczy czyszczenie kaidego
pomieszczenia zygzakiem, zapewniajac doktadnosd i wydajnose pracy.

:*'Lw_“i_j

3. Tryb czyszczenia

‘W aplikacji DreamehomeSMi Home /Xiaomi Home dostepne s3 cztery tryby
czyszczenia: cichy, standardowy, silny i turbo. Domyslnym trybem jest tryb
standardowy.
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4, Wstrzymywanie/Tryb uspienia

Wstrzymywanie: Weinij dowolny przycisk, aby wstrzymac prace robota
podczas czyszczenia.

Tryb uspienia: Robot automatycznie wejdzie w tryb uspienia po 10
minutach bezczynnoid, po czym wskazniki zasilania i tadowania zgasng.
Aby go wybudzic, naleiy weisngt dowolny przycisk.

Uwaga:
=« Ddburzace wtgcry sie automatycznie po 12 godanach wtrybie corwania

= Watrzgmanie pracy rabata | umieszczenie go na padstawie guto-oprainiajgcej
spowaduje zakanczenie biezacego zadania cryszczenia.

5. Tryb czyszczenia punktowego

Gdy robat jest wstrzymany lub przetgezony wtryb czuwania, naledy wrisngc
przycisk 7 | preytrzymac go przez 3 sekundy, aby uruchomit tryb czyszczenia
punktowega. W tym trybie robot oczysci kwadratows powierzchnie o
wymiarach 1,5 x 1,5 metra bezpoirednio wokit siebie. Po zakonczeniu
czyszczenia punktowego robot automatycznie wrdd do pierwotnego potaienia
iwytgezy sig.

Uwaga: wigczenie trybu coysrcrenia punktoweqo spowaduje zakonczenie
bieigcego zadania coysrczenia.

6. Wiecej funkcji aplikacji
Za pomocs aplikacji moéna skonfigurowad zaawansowane funkeoje, talde jak

sprzgtanie wybranego pomieszczenia, czyszczenie danego obszaru, edycja
aobszaru, wyznaczenie zakazanego obszaru/ wirtualnej Sciany i wiele innych.

Uwaga:

= Pastepuj agodnie z instrukcjami wirterfejsie aplikacji, aby korzystad z wigkszej
Liczbry furikagi.

«‘wersja aplikacy rmogha aostad zaktualizowana i naledy postepesvad zgodnie 2
irstrukcjami apartymi na aktualne) wersji aplikacji.

Uzytkowanie

7. Uzycie funkcji mopowania

Zaleca sige odkurzanie wszystkich podbdg co najmniej trzy razy przed
pierwszym myciem, aby uzyskac lepszy efekt czyszczenia.

1) Maleiy zwilzyd podktadke mopa i wykrecic nadmiar wody. Nastepnie whoiyt
podktadke mopa do szczeliny zbiornika na wode, jak pokazano na rysunku, i

NN o«
@

2) Otwidrz poknywe zbiornika i wlej wode, a nastepnie doktadnie zamknij
pokrywe.

Uwaga: Mie uinywad tadmech Srodkaw coyszczqoych ani deoynfekujgoych.

3) Wyrdwnaj modut mopujacy zgodnie ze strzatky, a nastepnie wsun
go z tytu robota, az do jego zatrzasniecia we whaschwej pozydgi. Nacisnij
praycisk (') lub uzyj aplikacji Dreamehome/Mi Home/Xiaomi Home, aby

rozpoczgl czyszczenie. @

Uwaga: ra

= Mie zaleca sie ubywania funkeji mapowania na dywanach.

= 23 pomocg aplikadji moina regqulowat praephyw wady w zaleinasei od potrzeb
4) Aby wyjac zhiornik wody naleiy nacisnac boczne zatrzaski | pociggngd
maodut mopujgcy.

Uwaga: Gdy odkurzace taduje sie lub rie jest unnwamy, naledy wyjgs madut
mopujgcy, wylad wode pozostaty w zbiormiku | urmyed widad myjgoy aby zapobiec
powstawaniu plesni lub utrzymywaniu sie nieprayjemnych zapachdw,
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Dzienna konserwacja

Pojemnik na Kurz *2skca si cysaceenie po kabdym usyou

1. Otwidrz poknywe robota i nacisnij zatrzask,
aby wyjgc pojemnik na kurz.

3. Oczyszczanie wilotu kurzu

2. Otwirz pokrywe pojemnika
zgodnie z diagramem.

Filtr

1. Wwiyjmij filtr i delikatnie postukaj, aby usunge brud. 2. Nie naleizy myt filtra. Tylko pojemnik na kurz nadaje sie do mycia. Przed ponownym
zamaontowaniem nalezy go doktadnie osuszyt.

Uhwiaga:

- Mie naledy crydeid filtra szcaotkg ani palcem.
- Pojemnik na kurz nalezy plukad wadgcenie coystg wodg. Nie naleiy uiywad dadrych detergentde
- Pojemnik na kurz nalesy uiywal tylko pa jego catkowibym oeuszeniu,

- Zaleca sig crysrezenie filtra oo dwa tygadinie | j@go wymiang oo troy missigee.
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Dzienna konserwacja

Modutu mapujqcegu
1. Maledy nacisngé boczne zatrzaski wktadu myjacego i pociggngd modut
myjgcy, aby gowyjgc.

e T IA
\___"‘_?a_@

2. Oprdinij pozostaty wode ze zbiornika. Przed ponownym zamontowaniem

optucz wodg | pozostaw do wyschnietia na powietrzu.

Uwaga: nie wystawiat zbiornika bezposrednio na storice.

3. WiyczyEd | osusz witad myjgoe

Uwaga:

= Po udyciu wyjgd wiktad myjgcy | ocoyscic. Maledy upewnid sie, 2 brudng woda
nie wphiwa z powvratern da edphsvu wady, aby uniknad jega zatkania.

= Abry unyskad optymalng wydajnosd, zaleca sie wayrniane wkisdu co 3-6 miesiecy

d. |esli wystepuje powalny przeptyw wody lub objetosc nie jest dobrze
rozprowadzona, naleky wyczyscic otwor powietrzny w pokrywie zhiornika
wody.
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Dzienna konserwacja

:ZySZCZE'hl'E szczotki QMWI”IEI Cl‘}‘SZEIEﬂiE szczotki hDCZI‘IEj
Macisnij zatrzaski zwalniajgce pokrywe szczotki ghowne] i wyjmij jg ruchem ‘Whytiggnij szczotke boczng i wyczyic |3 za pomaocq dotaczonego narzedzia
da gorny. do czyszczenia.

.r .-T\‘]
b E:i\"\

Czyszczenie kota gtéwnego i kota
wielokierunkowego

Wyciggnij ostony szczotek, jak pokazano na schemacie. Uzyj dotgczonego
narzedzia do czyszczenia, aby usungcd wihosy wplatane w szczotke.

U""-'='|§|='|_3 Mg ”dLEi'!n': uipwac nadmierne] sity prey oczyszezaniu whostw, atty Uwaga: Do razdzielenia asi i opony nalezy unywad takich narzsdzi, jak maky
uriikngc uszkodzenia szerotki. srubokret. Mie nalezy ubywad nadmierng] sity.

158

Dzienna konserwacja PL

Uwaga: Do cayszczenia wiywaj suche] stienaczki, poniewa: adkurzacs i strana weswnetrzna stacji fadujacej zawierajq wialiwe elementy. Nie nalesy ubywad mokraj
deierki, aby zapabiec usskodzeniom spowadowanym praes wode.

Wyczysc czujnik laserowy LDS Wyczysc czujnik powrotu do Wyczysc styki tadowania
stacji tadowania i wlot kurzu
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Dzienna konserwacja

Wymieﬁ worek na kurz
Zaleca sie wymiane worka co 4-6 tygodni.

1. Usuwanie worka na kurz 3. Instalacja nowego worka na kurz

Uwaga: Poderas wyjmowania worka ra kurz naleny ramkngd uchwet works na 4. Zamknij gdrng pokrywe podstawy auto-oprozniajgce]
kurz, abwy zapabiec wilatowi kurzu.

2. Czyszczenie filtra

Uwaga: Mie nalery ubywac sity, aby zamkngd stacje, jesli gama pokngswa nie
mode byl zamknieta, aworek na kurz nie jest zamortaeamg

1a0

Dzienna konserwacja

Czyszczenie kanatu powietrznego
Jesli kanat powietrzny jest zablokowany, naleiy go wyczyscic zgodnie z
poniZszymi krokami.

1. Maledy odkrecic sruby mocujgce na poknywie kanatu powietrznego i zdjgt
poknawe.

-

r
| I

I:l
o L]
 ———

2. Malezy sprawdzic, czy kanat powietrzny jest zablokowany przez obce
przedmioty. Jesl tak, naledy je usungd.

3. Nalezy ponownie zamontowacd pokrywe kanatu powietrznego, zgodnie
ze wikazdwkami pokazanymi na rysunku.

T

Resetowanie robota

Jesli robot przestanie reagowat lub nie bedzie moéna go wytgczyd, naley
preytrzymac prycisk o przez & sekund, aby wlgczyl urzgdzenie. Nastepnie
nacisnij i praytrzymaj preycisk o przez 3 sekundy, aby wigczye robata.

Akumulator

Robot wyposazono w wysokiej jakosci akumulator litowo-jonowy. Malezy
upewnic sie, e pozostaje on dobrze natadowany podczas codziennego
uiytkowania, aby utrzymac jego optymalng wydajnosc. Jesli robot nie jest
uiywany przez diuiszy czas, nalezy go wyltgczyd i odtoyd. Aby zapobiec
uszkaodzeniom spowodowanym nadmiernym roztadowaniem, robota
naledy tadowad co najmniej raz na trzy miesigoe.
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Rozwigzanie

Pytania i odpowiedzi

Rodzaj problemu

Rozwigzanie

Robot nie wiacza sie

Poziom natadowania baterii jest niski. Maleiy natadowad robota na podstawie auto-opraniajgcej, 4 nastepnie
sprobowacd ponownie.

Temperatura otoczenia jest zbyt niska (ponizej 0° C) lub zbyt wysoka {powyzej 40° C). Temperatura dziatania
odkurzacza miesci sie w zakresie od 0 do 40* .

Robot nie taduje sie

Podstawy auto-oprainiajgcej nie ma zasilania. Maledy upewnic sie, Ze oba korice przewodu zasilajgcego 59
prawidiowo podtgczone.

Zbyt staby kontakt. Maledy oczyscic styki tadowania podstawy auto-oprazniajgcej.

Robat nie moie sie potgczyt z
sieciq Wi-Fi

Wystgpit problem z potgczeniem Wi-Fi. Nalezy zresetowad potgczenie Wi-Fi | pobrac najnowszg wersje aplikacji
Dreamehome/Mi Home/Xiaomi Home, a nastgpnie sprobowat ponownie nawigzad potgczenie.

Pozwolenie na dostep do lokalizacji nie jest akbywne. Upewnij sig, ze zezwolenie na dostep do lokalizacji w aplikacji
Dreamehome/Mi Home/Xiaomi Home jest aktyawme.

Sygnat sieci Wi-Fi jest za staby. Naleiy upewnic sie, e robot znajduje sie w obszarze z dobrym zasiegiem sieci Wi-Fi.

Wi-Fi 5 GHz nie jest obstugiwane. Upewnij sie, e twdj odkurzac taczy sie z Wi-Fi 2,4 GHz.
Mazwa uzytkownika lub hasto Wi-Fi jest nieprawidtowe. Naledy upewnic sie, czy zostaty wprowadzona prawidtowa
nazwa i hasto uzytkownika.

Robot nie mode powrdcic do
podstawy auto-oprazniajgoej.

‘Wokot podstawy auto-oprdimiajacej jest zbyt wiele przesziad. Nalezy umiescic podstawe w bardziej otwartej
przestrzeni.

Maledy wyczyicic obszar sygnalizacji podstawy auto-oproiniajgcej.

Zmiana potofenia robota mode spowodowad jego przepozycjonowanie lub ponowne mapowanie otoczenia. Jesli robot
znajduje sie zbyt daleko od podstawy auto-oprazniajgcej, moze nie byt w stanie automatycznie powrdcic do podstawy.
W takim przypadku naleiy recznie umiescic robota na podstawie auto-oprdzniajgcej.

Robot nie rozpoczyna
zaplanowanego czyszczenia

Miski poziom natadowania akumulatora robota. Planowe czyszezenie nie uruchomi sig, o ile robot nie zostanie
dotadowany na czas.

Robot dziata nieprawidiowa

Wytacz i wigcz robota ponownie

Czy pozostawienie odkurzacza
w stadji tadowania zukywa
dodatkows energie, jesli
odkurzacz jest w petni
natadowany?

Pozostawienie robota na podstawie auto-oprainiajgcej, gdy robot jest w petni natadowany, zuiywa bardzo mato
energii elektrycznej i pomaga utreymacd optymalng wydajnost baterii.

Robot wydaje dziwny diwiek

Obcy przedmiot mode zaplatac sie w szczotke gldwn g, szczotke boczng lub jedno z kat gidwnych. Zatrzymaj
odkurzacz i usun wszelkie zanieczyszczenia.

Robot nie czyici tak skutecznie,

jak wezesniej, lub pozostawia
kurz za sobg

Pojemnik na kurz jest petny. Malezy wyczyscic pojemnik na kurz i wlot kurzu.
Filtr jest zapchany. Maledy go oczyscic.
Obcy przedmiot zaplatat sie w szczotke gtdwng. Nalezy go usungc.

Z modutu myjgcego nie
wyphywa woda lub jest jej
bardzo mato

Maleiy upewnit sie, Ze zbiornik jest napetniony wodg.

W razie potrzeby wyczysg wikiad myjgcy.

Maleiy upewnit sie, 2e whiad myjacy jest zainstalowany prawidtowo, zgodnie z instrukcjg obstugi.
Maleiy oczyscic otwar w zhiomiku na wode.

16z

Robot nie wznawia czyszczenia
po natadowaniu

Maleiy upewnic sie, Ze robot nie jest w trybie .nie przeszkadzad” , co uniemozliwia wznowienie czyszczenia.
Robot nie wznawia czyszczenia po recznym natadowaniu lub umieszczeniu go na podstawie auto-oprainiajgoe).
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Dane techniczne

Robot powraca do podstawy
auto-oprainiajgcej, ale zadanie
automatycznego od prowadzania kurzu
nie nastepuje.

Tryb "Nie przeszkadzac® uniemozliwia automatyczne wykonywanie zadan adprawadzania kurzu.

Zadanie odprowadzania kurzu moze
czasem zostad wydtuzone

Gdy odkurzacz wykonuje zadania odprowadzania kurzu przez pewien czas lub gdy kanat powietrzny nie
dziata ptynnie, czas odprowadzania kurzu zostanie wydtuzony, aby zapobiec zablokowaniu.

Gorna pokrywa podstawy nie jest
zamknigta

Maleiy sprawdzic czy worek na kurz jest zamontowany. jesli nie, nalezy zamontowac warek na kurz.
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Robot
Model RLS3D
5200 mah
Adimellator {Mominalna pojemnasc baterii)
Czas tadowania 0Ok &6 godzin
Napigcde znamionawe 14,4V =
Moc znamionowa 46 W

Podstawy auto-oprdZniajjcej
Model RCST
Wejicie 220-240 V' ~ 50-60 Hz
Whyjscie 198V =14
Mo znamionowa 600 W

Czestotlmwosc
aperacji

2400-2483,5 MHz

Maksymalna moc

wyjsciowa

= 20 dBm

W narmalnych warunkach uzytkowania to urzgdzenie
powinno znajdowad sie w odlegtoici 20 cm od anteny i ciata

wiytkownika.
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Dane techniczne

Ochrona srodowiska

Zuiyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywa Unii
Europejskigj, nie moe byé umieszczany tycznie z innymi odpadami
=  omunalnymi. Podlega on selektywnej zbiorce i recyklingowi w
wyznaczonych punktach. Zapewniajjc jego prawidtowe usuwanie,
zapohbiegasz potencjalnym, negatywnym konsekwencjom dla
Srodowiska naturalnegao i zdrowia ludzkiego. System zhierania
zuzytego sprzetu zgodny jest z lokalnie obowigzujgcymi przepisami
occhrony srodowiska dotyczacymi usuwania odpadow. Szczegoiowe
informacje na ten temat moéna uzyskad w urzedzie miejskim,
zaktadzie oczyszczania lub sklepie, w ktorym produkt zostat zakupiony.

C € Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejicia
Unii Europejskiej (UE), dotyczgcych zagadnien zwigzanych z
bezpieczenstwem uiytkowania, ochrong zdrowia i ochrong
srodowiska, okreslajgcych zagrozenia, ktore powinny zostad wykryte
i wyeliminowane.

Ninigjszy dokument jest tumaczeniemn oryginalnej instrukcji obstugi,
stwarzonej przez producenta.

Produkt nalezy regularnie konserwowac [czyscic) we whasnym
zakresie lub przez wyspecjalizowane punkty serwisowe na koszt i w
zakresie uiytkownika. W przypadku braku informacji o koniecznych
akcjach kanserwacyjnych cyklicznych lub serwisowych w instrukji
obstugi, nalezy reqularnie, minimum raz na tydzien oceniad
odmiennait stanu fizycznego produktu od fizycmie nowego
produktu. W przypadku wykrycia lub stwierdzenia jakiejkolwiek
odmiennosci nalezy pilnie podjac kroki konserwacyjne (czyszczenie)
lub serwisowe. Brak poprawne| konserwadji (czyszczenia) i reakoji w
chwili wykrycia stanu odmiennosci moze doprowadzic do trwatego
uszkodzenia produktu. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za
uszkodzenia wynikajace z zaniedbania.

Szezegolowe informacje o warunkach gwarandcji dystrybutara /
producenta dostepne na stronie internetowej https: //serwis.innpro.
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Akumulator LI-ION

Urzgdzenie wyposaione jest w akumulator LI ION (litowo-jonowy), ktory z
uwagi na swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu
i uzytkowania. Producent akresla maksymalny czas pracy urzqdzenia w
warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepuja optymalne warunki pracy
dla urzgdzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas
pracy w rzeczywistoici moze sie roznit od deklarowanego w ofercie i nie
jest to wada urzqdzenia a cecha produktu. Aby zachowad maksymalng
#ywaotnost akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac do poziomu
ponizej 3,18V lub 15% cgolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np.

2,5V dla ogniwa uszkadzajq je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W
przypadku zaniechania uzywania akumulatora lub catego urzgdzenia
przez czas diuiszy niz jeden miesige nalezy akumulator natadowac da
50% i sprawdzad cyklicznie co dwa miesigte poziom jego natadowania.
Przechowuj akumulator i urzgdzenie w miejscu suchym, z dala od stofca i
ujemnych temperatur.

Akumulator LIPO

Urzgdzenie wyposaione jest w akumulator Ll PO (litowo-polimerowy), ktory
z uwagi na swojq fizyceng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu
i uzytkowania. Producent okredla maksymalny czas pracy urzgdzenia w
warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepujq optymalne warunki pracy dla
urzgdzenia, a sam akumulator jest nowy | w pelni natadowany. Czas pracy
wrzeczywistosici moze sie roznic od deklarowanego w ofercie i nie jest to
wada urzadzenia a cecha produktu. Aby zachowad maksymalng fywotnosc
akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywad do poziomu ponizej 3,5V lub
L% ogolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np 3,2V dla ogniwa uszkadzaja
jetrwale i nie jest to objete gwarancjq. W przypadku zaniechania uzywania
akumulatora lub catego urzgdzenia przez czas diuiszy niz jeden miesigc
nalezy akumulator natadowac do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa
miesigce poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzgdzenie
w miejscu suchym, z dala od stonca i ujemnych temperatur.
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