
No. Funzione Comando Esempio di risposta Spiegazione

1 STATUS#
Battery:3.97V,NORMAL; GPRS:Link Up

GSM Signal Level:Good; GPS:OFF;
Defense:OFF;

Informazioni Contenute:
Stato della batteria
In linea / non in linea
Stato del segnale della carta SIM
Stato GPS
Stato di difesa

*Fornire il contenuto della risposta al supporto tecnico aiuter
à a individuare la causa del problema.

2 CHECK#

IMEI:860796050000000;VERSION:GT300
F_22_A1AM3_D23_R0_V11_WM;SERVE

R:gpsdev.tracksolid.com,21100;GET
IP:47.89.58.215;APN:internet,1;CSQ:14;G

PRS:1;GPS:2;BAT:3.97;TIMER:5;SOS
NUM:,,;CENTER:;ICCID:89398808450200
00000F;IMSI:222882454504300;EURL:htt
p://maps.google.com/maps?q=;MODE:2,

10;

Informazioni Contenute:
Dispositivo IMEI
Versione hardware
Porta server e IP
Dispositivo APN
Grado del segnale GPS
Bilanciamento della batteria
SIM rilevata ICCID e IMSI
Link della posizione
Modalità Lavoro

*Fornire il contenuto della risposta al supporto tecnico aiuter
à a individuare la causa del problema.

URL#

POSITION

AT1 Elenco dei comandi
Inviare questi comandi nella sezione definita dall'utente per configurare la funzione avanzata

*Non dovrebbero esserci spazi tra i comandi

Comando di Interrogazione
------------------------------

Dopo l'invio, il dispositivo risponderà alle informazioni sullo stato corrente. Il contenuto in grassetto arancione è l'informazione chiave, che varia in base allo stato attuale del dispositivo

Controllare lo stato

3 Controlla la posizione
05-11 18:00

http://maps.google.com/maps?q=N22.55
1825,E113.940834

Informazioni Contenute:
Data&Volta
Link per controllare la posizione attuale
Latitudine & Longitudine



No. Funzione Comando Esempio di risposta Spiegazione

MODE,1,T# OK!

Funzione:
Passa alla modalità di posizionamento regolare
Il dispositivo caricherà la posizione rigorosamente in base
all'intervallo di tempo impostato

Intervallo di Rapporto:
T=0/5~7200, intero in minuti; predefinita: 30 minuti;
0: Disattiva posizionamento
Più piccolo è il valore di T, più veloce è il consumo di energia.

MODE,2,T# OK!

Funzione:
Passa alla modalità di risparmio energetico intelligente
Il dispositivo caricherà la posizione all'intervallo di tempo
impostato quando avverte la vibrazione

Intervallo di Rapporto:
T=10~1800, intero in secondi; predefinito: 10 secondi;

Più piccolo è il valore di T, più veloce è il consumo di energia.

MODE,3,T1,T2# OK!

Funzione:
Passa alla modalità di risparmio della batteria
Il dispositivo verrà riattivato a una certa ora e la posizione verrà
segnalata in base all'intervallo di tempo impostato

Tempo di Veglia:
T1=10:00, formato: HH:MM;

Intervallo di Rapporto:
T2=1/2/3/4/6/8/12/24, intero in ore; predefinita: 24 ore;

MODE# MODE:2,60
Funzione:
Controlla la modalità di posizionamento corrente

Comando Funzionale
------------------------------

I contenuti in grassetto verde sono parametri ristretti, che hanno un formato specifico o un intervallo limitato, si prega di compilare secondo le regole fornite nella Spiegazione.
Si prega di mantenere invariati gli altri caratteri

1 Modalità di posizionamento



No. Funzione Comando Esempio di risposta Spiegazione

SENALM,ON,0# OK!
Funzione:
Attiva avviso vibrazione (Predefinita: Attiva)

SENALM,OFF# OK!
Funzione:
Disattiva l'avviso con vibrazione

SENALM# SENALM:ON,0
Funzione:
Controlla lo stato attuale dell'allarme a vibrazione

BATALM,ON,0# OK!
Funzione:
Attiva avviso batteria (Predefinita: Attiva)

BATALM,OFF# OK!
Funzione:
Disattiva avviso batteria

BATALM# BATALM: ON,0
Funzione:
Controlla lo stato di avviso della batteria corrente

2 Avviso di vibrazione

3 Avviso di batteria scarica



No. Funzione Comando Esempio di risposta Spiegazione

SPEED,ON,T,S,0# OK!

Funzione:
Attiva l'avviso di velocità eccessiva (Predefinita: Disattivato)

Tempo di Rilevamento:
T=5~600, intero in secondi; predefinita: 20 secondi;

Soglia di Velocità:
S=1~255, intero in km/h; predefinita: 100 km/h;

SPEED,OFF# OK!
Funzione:
Disattiva l'avviso di velocità eccessiva

SPEED# SPEED: ON,20,100,0
Funzione:
Controlla lo stato attuale dell'avviso di velocità eccessiva

REMALM,ON,0# OK!
Funzione:
Attiva l'avviso di manomissione  (Predefinita: Attiva)

REMALM,OFF# OK!
Funzione:
Disattiva l'avviso di manomissione e l'allarme di spegnimento

REMALM# REMALM:ON mode:0
Funzione:
Controlla lo stato attuale dell'avviso di manomissione

CANCEL# OK!

Funzione:
Il terminale uscirà dalla modalità di rilevamento degli allarmi e
tornerà alla modalità di lavoro originale dopo aver ricevuto il
comando.

4 Avviso di velocità eccessiva

5 Avviso di smontaggio



No. Funzione Comando Esempio di risposta Spiegazione

SODALM,ON,M,N,P,Q# OK!

Funzione:
Attiva avviso sonoro (Predefinita: Disattivato)
Quando il dispositivo continua a rilevare un suono superiore a 60
dB per N secondi, attiverà l'azione M. Una volta attivato l'allarme,
il rilevamento successivo inizierà dopo P minuti. Se è stata
impostata un'azione di registrazione, il dispositivo registrerà i
suoni circostanti per Q secondi.

Azioni dopo l'attivazione:
M=0/1, predefinita:1;
0: Avviso Piattaforma + Registrazione Vocale
1: Avviso Piattaforma

Soglia di Durata:
N=1~20, intero in secondi; predefinito: 3 secondi;

Pausa:
P=1~60, intero in minuti; valore predefinito: 2 minuti;

Tempo di Registrazione:
Q=10~600, intero in secondi; predefinito: 60 secondi;
Puoi trovare e riprodurre l'audio nella pagina "Registra".

SODALM,OFF# OK!
Funzione:
Disattiva avviso sonoro

SODALM# SODALM: ON,1,3,2,60
Funzione:
Controlla lo stato attuale degli avvisi sonori

LEVEL,M# OK!

Funzione:
Regola il livello di sensibilità del sensore di vibrazione

Livello di sensibilità:
M=1/2/3/4/5, predefinito:2;
1: Massima sensibilità
5: Minima Sensibilità

LEVEL# LEVEL: 1
Funzione:
Controllare l'attuale livello di sensibilità alle vibrazioni

7
Imposta la sensibilità alla

vibrazione

6 Avviso sonoro


