LCD- G51 (GUNAI GN29) Instrucciones
para utilizar el panel de control manual
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(O Tamahio y material de apariencia

La carcasa del producto es de ABS y la ventana LCD transparente es de acrilico
Importado de gran dureza, equivalente al vidrio templado.
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@ Tension de servicio y método de cableado

1.Tension de trabajo:

DC24V, 36V, 48V (ajuste de seleccidén del instrumento), otros voltajes pueden
personalizarse.

2.Método de cableado:
Secuencia de cableado del conector estandar
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Conexion al controlador Salida del instrumento Terminales de atraque



Cableado estandar , , _
Sarianels Color del cable estandar Funcionalidad
RoJO(VvCC) Cable de alimentacion del instrumento
Cable de control de potencia
Z AZUL(K) para el controlador
3 NEGRO(GND) Instrumento en tierra

VERDE(RX) Linea de recepcion de datos del aparato
YELLO(TX) Linea de transmisién de datos instrumentales

Funcion ampliada:
Faro delantero: Marrdon (DD): Positivo del faro delantero.

Blanco (GND): Faro negativo.
Control de marcha asistido por tension PWM, sensor de velocidad externo
Independiente El color de los cables se define por separado.
Nota: Algunos productos tienen conectores impermeables, por lo que el usuario no
puede ver el color de los cables en el mazo de cables. de los cables en el mazo
de cables.

(® Descripcion funcional

1. Funcion de visualizacion

Pantalla de velocidad, pantalla de asistencia eléctrica, pantalla de nivel de bateria,
indicaciéon de averias, indicacion de kilometraje total, indicacion de kilometraje
visualizacion de los faros, visualizacion del tiempo de conduccion individual.

2. Funciones de control y ajuste

Control de encendido/apagado, control de encendido/apagado de faros, control de
spot 6Km/h, ajuste del diGdmetro de las ruedas, ajuste de la velocidad maxima
Velocidad méxima, ajuste del tiempo de ralenti automatico, ajuste de

la retroiluminacion, ajuste del brillo, ajuste del nivel de tensién.

3. Protocolo de comunicacion:

UART
Visualizacién de todos los contenidos de la pantalla (visualizacién completa en 1S
tras el encendido)



! = GUR A AVE
sawe §D | et @
) j < Q ¢ Q o ()

1B Z N
POWER U O WP
7NN K/
ASSIST @@ (@ L@)1==AN @@iﬁ
o 000 TRIPVOL GUR R T T2
—~[ 000000 ) (—(MnE
OUUUL [Eoeness e

4. Presentacion de la pantalla

4.1 Proyectores
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4.2 Indicacion del nivel de bateria

4.3 Area de visualizacion multifuncional

Kilometraje Total ODO, Kilometraje Unico TRIP, Caodigo de Error Error, Potencia
WATT, Mantenimiento Mantenimiento: DST TO GO (no se utiliza actualmente)

4.4 Modalita veicolo
4.5 POWER: Area del modo de potencia

drea de visualizacion de la velocidad

Velocidad mdaxima MAX, velocidad media AVG . Unidades MPH, KM/H . El medidor
calcula la velocidad real basdndose en el dibmetro de la rueda y los datos de la sefal.

4.6 Area de visualizacion del

estado del vehiculo

Codigo de estado del vehiculo Significado:

VO :Tensidn digital

:Fallo del tensor

:Punta de freno

=i

:Didmetro rueda

:Fallo del motor

= :Averia del controlador




4.7 Codigo de averia

Codigode ol (eoma)[Fstadodelfale | Now
— 0 letadonowmar [
1 JResevas [
5 few [
4 [eKMfHdeowcro [
5 Jcruceroentiemporeal [
6 lsateriaentensien [
— 7 TJralodelmor [
6§ Jralogeltensr [
¢ Jalodelconwolagor [
10 Jralloderecepcibndelacomunicacien |
0 [Norecepciondecomunicaciones |
1 |emordecomunicacionconelams |
15 Jralogelosfaos [

4.8 Configuracion

POO: Restaurar ajustes de fabrica, al ajustar el para@metro 10 para
pasar al siguiente mend.menq, la pantalla se mostraréd completamente
y los pardmetros de ajuste se restauraran a los valores de fabrica
PO1: Brillo de la retroiluminacion, el nivel 1 es el méas oscuro, el nivel 3 es el mas brillante;
PO2: Unidad de kilometraje, 0: KM; 1: MILLA;
PO3: Nivel de tension: 24V, 36 V, 48 V, 36 V por defecto;
PO4: Tiempo de latencia: 0, no latente; otros nUmeros son el tiempo de
latencia, rango: 1-60; unidad minutos;
PO5: Booster: modos tradicionales de 3 velocidades, 5 velocidades y 9 velocidades
(el controlador no admite todos los modos).
Algunos indicadores muestran 0, 1, 2 para tres marchas.
Muestra 0,1,2 para 3,5,9 marchas.

Los indicadores mas recientes suelen mostrar directamente 3,5,9 para representar
las tres marchas.tres marchas.Ademads, algunos indicadores admiten un ajuste de 0
marchas o marchas inferiores; en este caso, hay un nimero delante.
0 significa 0 marcha, 1 significa que la marcha minima es 1 (es decir, no hay marcha).
marcha minima es 1 (es decir, no hay marcha 0). (P05 Ajuste Mejora
Setup) soporta una parte del protocolo que permite al usuario ajustar manualmente
el PWM de la marcha.En este caso, pulse prolongadamente el boton para acceder a
2 niveles de submenu para cambiar el PWM de las marchas.
submend para cambiar el valor PWM de las diferentes marchas.



El primer par@metro P es el valor PWM de 6 km de crucero El primer parGmetro P es
el valor PWM de 6 km de crucero de crucero de 6 km. El primer pardmetro P es el
valor PWM de crucero de 6 km. (cuando no se utiliza el protocolo de comunicacion)
Tension de salida del modo de 3 velocidades: 1 velocidad 2V, 2 velocidad 3V,

3 velocidad 4V; Tensidon de salida modo 5 velocidades: 1 velocidad 2V, 2 velocidades

2,5V, 3 velocidades 3 V y 4 velocidades, 3,5 V, b velocidades, 4 V.
P06: diGmetro de la rueda: unidades, pulgadas; precision: 0,1;

PO7: nUmero de imanes de medicion de velocidad: rango: 1-100;

PO8: limite de velocidad: rango 0-50km/h, 50 significa sin limite de velocidad.

1. Estado de no comunicacion (comprobacién del contador): cuando la velocidad es
mayor velocidad ajustada, la salida PWM se apaga. velocidad ajustada, la salida PWM
se Cuando la velocidad cae por debajo de la velocidad ajustada, la salida PWM se
abre automaticamente. la salida PWM automaticamente, conduce la velocidad a la
velocidad actual = 1km/h: (sélo para limitacion de velocidad asistida, el giro de la

manivela no limita la velocidad).
2. Estado de la comunicacién (control del controlador): la velocidad de conduccién

se mantiene en el valor establecido. Tolerancia: £1km/h; (Iimite de velocidad para
el servosistema y el manillar).

Nota: Los valores mostrados aqui estan en kildmetros; al convertir de kilometros a
millas, el valor de velocidad de la maquina se convertird automaticamente a millas.
Cuando la unidad se convierte de kildbmetros a millas, el valor de velocidad de la
pantalla de visualizacion se convertird automaticamente al valor de kilometraje
correcto. Sin embargo, los datos del valor limite de velocidad establecidos en este
menU de pantalla de kilometraje no se convertir@n y no coincidirdn con la
visualizacion real del kilometraje;

PO9: Ajuste de arranque cero, arranque distinto de cero, 0: arranque cero;

I: arranque distinto de cero;
P10: Ajuste del modo de accionamiento 0: accionamiento boost (determina lo

cantidad de boost output a través del boost gear, en este momento el

mando no es vdlido).

0 : boost drive (determina la cantidad de salida boost a través del engranaje boost,
en este momento el mando no es vdlido).

1 : Accionamiento eléctrico (accionado por el manillar, en este momento el
engranaje de asistencia no es valido).

2 : Coexistencia de asistencia eléctrica y propulsién eléctrica (la propulsién
eléctrica no estd disponible en el estado de arranque cero).

P11 : Rango de ajuste de la sensibilidad del aumento de potencia: 1-24.



P12 : Rango de ajuste de la intensidad de refuerzo: 0-5;

P13: Configuracion del tipo de disco magnético de sobrealimentacion 5, 8, 12 granos
de iman tres tipos de tipos

P14: Ajuste del valor limite de corriente del controlador, por defecto 12A Rango: 1-20A.
P15: Esta funcion no esta disponible temporalmente.

P16: Ajuste Cero ODO Pulse y mantenga pulsada la tecla durante 5 segundos Ajuste
Cero ODO Funcion y opciones de ajuste especificas del protocolo. Opciones de

configuracion para funciones y protocolos especificos.
P17: (se afiade cuando el usuario lo solicita especificamente, comin para el protocolo

n° 2) Seleccién de crucero automdtico, 0 sin crucero automdtico, 1 con crucero
automatico El tiempo de activacion de auto crucero es ajustado por el controlador.
El tiempo de activacion del crucero automatico Otros menus de funciones
especificos del protocolo:

P17: (K5S, protocolo APT vinculante) Seleccién de boost adelante y atrés, 0 boost
adelante,l boost marcha atrds. Boost, 1 boost inverso

P18: (K58, protocolo APT vinculante) Seleccién de marcha de direcciéon, 0 marcha
de direccidon marcha de direccidon sin cambio de marcha, 1 cambio de marcha
P19: (K5S, protocolo vinculante) Seleccion manillar 6KM, 0 sin manillar 6KM

1 manillar 6KM.



