Gyro V1-RPG-M04
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MINI-Z Car Gyro

Outstanding Model Gear

gyre
M1 SgistD
Commutateur 2 : Définir la direction du servo

C 1 : option servo

Réglage de la sensibilté et de langle

Voyant d'état

Destinataire

Senvomotaur

Parameétres du gyroscope L
Tension de fonctionnement :
3,7-8,4 V Purge de courant :
20 mA/6VPlage de température de fonctionnement :
-10C+50C Systeme
de contréle :PIDPrise d'entrée et de sortie : JST1,5 mm DIRIGE Statut Ligne de sensibilité
Cignotement apide Initialisation

Attaché avec un cable d'entrée de signal et un récepteur d'accueil

Giignotement lent Arrét de ligne de sensibilité

Ligne de sensibilité

Réglage de l'auto-sensibilité

Clignotement constant Réglage de la sensibilité de I'emetteur

1 ON 333Hz
50Hz 2
LED
LED ?

LED

Taille : 21 x 15 x 8,8 mm Poids : 4 g

Instruction:

Commutateur 1 : églage du type de servo, "ON"px Hz), 016 0ppose pour les servos
numériques (50 Hz).
Commutateur 2 :réglage de la direction e a sensibilts (modification de la direction doscilltion du servo).
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1. Un flash rapide (couleur bleue) lors tension médian

w de direction de a

télécommande jusqu'a ce que Mintalsation soit terminée.

2 Lorsquela LE etest llumée aprés I
a6téregu. L ia sortle du servo parle le gyroscope,
augmentant la valeur d lles dune montre 3. Sila L T e

signal du canal de réglage de la

sensibilté 'a pas 616 requ. La sensibilté peut étre réglée par le potentioméire sur le gyroscope, en augmentant dans le sens des aiguilles d'une

dela




