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Model «Aviator»
Moaenb «ABiatop»

DEU Modell «Flieger». FRA Modéle «Aviateur»,
POL Model «Awiator». SPA Modelo «Aviador».,

ITA Modello «Aviatore». RUS Moaens «ABuaTtop».
JAP F1TE. KOR BIZAL CHI k1T H» HE

Assembly instructions
I[HCTPYKLIA 31 CKNaaaHHA

DEU Aufbauanleitung. FRA Notice d'assemblage.
POL Instrukcja montazu. SPA Instrucciones de montaje.
ITA Istruzioni di montaggio. RUS MHcTpykuma no cbopke.

JAP #H A4 L TEEAE. KOR =& dFHA.
CHI Z= B 5 B 5.
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Assembly instructions:

Remove model parts from the hanger
board as illustrated below. Careful
not to break parts. If a part does not
remove easily, carefully cut it out
with a knife. This model is intended
for self-assembly without glue. If you
have difficulty installing the axles, try
waxing them with a regular candle.
All moving parts can also be waxed
during assembly to reduce friction
when operating the model.

RUS

WHCcTpyKUKMA no cbopke:
BeIHMMaMTE M3 AOCKK
0B03HaYeHHbIE HA CXEME AeTanu.
CrapaiTeck WX He cnomate. Ecam
AEeTank He W3BNEKAETCA, HaJpembTe
nepembivkKM HoOXoM. KOHCTpYHUMA
cobupaetca bes knen. Ecnu
BOZHMKIK TRYOHOCTK C YCTAHOBHOMN
[EPeBAHHOM OCH, Nepes YCTaHOBHOM
noTpure getanu 0f obsMHY0
ceedy. [nA nyywWwero cKoNLMEHWUA
CMa3biBAHTE OBMMYLWECA ASTaNu
mexaHu3ma obbl4HOW cBeYOi BO
BpemAa cOopHu.

Mechanical models

UKR

|HCTPYHLIA 3i CHNAQAHHA:

BUTArHITE 3 AOWHKK NO3HAYEHI HA
cxemi aetani. HamaraWrecs ix He
3namati. AKWo geTans He BuiAma-
ETBCA, HAACIMITE NEPEMMUKKM HOMEM.
KoHcTpyruina 26upaeTsca Bes knewo.
Y pazi BMHWKHEHHA TPYOHOLWIB 3
NpoTAryBaHHAM 3yBoYMCTHM (Bici) B
oTBip, NOTPITL 3ybouncTry 00 38K-
YalHY CBIYKY. TAKOM MOMHA 3MaCTH-
TH CBIYHOID BCI OETani mMexaHiamy,

WO PYXaTLCA, Wob 3IMeHWnTIH
TEPTA NpK 0BepTaHHI.

JAP

HAUTHAS
FRCHEEOHRELEIDCEREL &
HSHR—FARSALTSEZL,
HREA AN VREREEH S
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EzV, 2TOEDRIGHRER
HYE, BSACE<SESICEEN
THIOVVIERYBHNSHEA
MTETY.

DEU

Aufbauanleitung:

Bitte die in der Zeichnung angegebe-
nen Teile aus der Platte herausneh-
men. Versuchen Sie bitte diese nicht
zu brechen. Wenn sich ein Teil nicht
herausnehmen lasst, schneiden Sie

die S5tege mit dem Messer leicht an.
Das Modell wird ohne Klebstoffe
zusammengebaut. Lasst sich eine
Achse nur schwer in eine Offnung
einflihren, reiben Sie diese mit einer
Kerze etwas ein. Fir besseres Glei-
ten schmieren Sie alle beweglichen
Teile mit einer Kerze.
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FRA

MNotice d’assemblage:

Faites sortir de la planche les piéces
comme indigquées sur le schéma.
Tachez de ne pas les casser. 5i

la piece ne sort pas, incisez les
collages/fixations avec un couteau.
La construction est a assembler sans
colle. 5i il est difficile d’introduire
I'axe en bois dans 'orifice, frottez au
prealable I'axe ou les pieces contre
une bougie. Pour améliorer le glis-
sement, traitez les pieces de frotte-
ment mobiles du mécanisme avec
une bougie au cours d'assemblage.

CHI

F=liE
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ENG Customer support UKR Cnysba nigtpumen DEU Kundendienst FRA Service client POL Wsparcie klienta
SPA Servicio al cliente ITA Servizio di supporto RUS Cay6a nogaepmun JAP B EHE D KOR ZHX|H CHI EF I8
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POL

Instrukcja montazu:

Delikatnie wyciagaj z deseczki wska-
zane w schemacie detale, starajac
sie nie potamac elementow. Jesli
detal nie poddaje sie, podetnij wig-
zadta nozem. Konstrukcje sktada sie
bez kieju. Jesli napotkasz trudnosci z
instalacjg drewnianej osi w otworze,
potrzyj na poczgtku os lub detale

o woskowg swiece. Dla lepszego
poslizgu polecano smarowanie
ruchomych czesci mechanizmu
zwykia swiecg podczas montazu.

SPA

Instrucciones de montaje:

Saque de la tabla las piezas marca-
das en el esquema. Trate de no rom-
perlas. 5i una pieza no se saca, haga
una incision. La construccion va sin
pegamento. Si tiene dificultades con
la instalacion del eje de madera en
un agujero, frote primero el eje o las
piezas contra una vela. Para un me-
jor deslizamiento, lubrique durante
el montaje las piezas moviles del
mecanismo con una vela comun.

=

ITA

Istruzioni di montaggio:

Estrarre dal telaio i particolari indi-
cati nello schema. Fare attenzione a
non romperli. 5e un particolare non
si stacca, tagliare delicatamente gli
elementi di collegamento con un
coltello. U'assieme viene realizzato
senza colla. In caso di difficolta
nell'inserimento di un perno in
legno, & necessario sfregare il perno
o il particolare con un po’ di cera.
Per uno scorrimento migliore ince-
rare le parti mobili del meccanismo
durante I'assemblaggio.

ENG Warning! UKR Yeara! DEU Achtung! FRA Attention! POL Uwaga! SPA Precaucion!
ITA Attenzione! RUS BHumanue! JAP JFE | KOR F2|l CHI F & |

ENG Do not use a lighted candle! UKR He nignaniosati! DEU Nicht anziinden!

FRA Ne pas briler! POL Nie podpalac! SPA iNo encender! ITA Non dare fuoco!
RUS He nogwurate! JAP K@M DWEODYV IOEREHIEH S EZ L,
KOR E0| B2 X8 O|E5 x| DtMI2! cHI &S |, D FIE IR !

ENG Caution! Axles have sharp points! UKR O6epemHno! loctpi getanil
DEU Vorsicht! Spitze Teile! FRA Attention: certaines piéces sont pointues!
POL Ostroinie! Ostre czesci! SPA jAtencion! Piezas afiladas!

ITA Attenzione! Particolari appuntiti! RUS OctoposHo! Octpeie getanu!
I T OAN BB OHEVESTICIEFESLEZTL,

KOR Z2| =5t BE20| FolstH|2! FE! cHI 2&8%HH )
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ENG Symbols. UKR YmoeHi no3HaveHHA. DEU Legende. FRA Légende. POL Oznaczenia umowne. SPA Leyenda.
ITA Legenda. RUS YcnoeHble o603Hauvenua. JAP i2 5 KOR 7|=. cHI B#rE L.

ENG Wax the part with a regular candle (rub with a candle). UKR 3macTite getans 38M4aiHo0 CBiYKOK (NoTpiTe 06 cBiKY).

DEU Reiben Sie das Teil mit einer einfachen Kerze etwas ein. FRA Lubrifiez la piéce avec une bougie ordinaire (frottez contre la

bougie). POL Przesmaruj zwykla swieca. SPA Engrase la pieza con una vela comun (frote con una vela). ITA Incerare il componente
(Sfregare con la cera). RUS CmabTe getans oBbidHOM cBedkoid (notpute o ceedry). JAP e R o cERA ELTOTY

DEZBITLIEZ V), KOR EAIE R 20 RE & sl =8 E&l FML. ci BEESRRERREHE.

ENG Break off or cut out. UKR Bignamaite abo sigpixre. DEU Abbrechen oder Abschneiden. FRA Coupez ou cassez.
POL Odtam lub odetnij. SPA Rompa o corte. ITA Staccare o tagliare. RUS Otnomaiite uam otpexere. JAP 1 2 T E & LY,
KOR &2t F M2, cHI T

DEU Bitte Beachten. Priifen Sie die Einbaulage des Elementes. FRA Faites attention. Vérifiez la disposition de I'élément.
POL Zwréé uwage. Sprawdz lokalizacje elementu. SPA Atencién. Compruebe la situacidn del elemento. ITA Prestare attenzione.
Controllare la posizione del componente. RUS O6patute sBHMmanme. NposepsTe pacnonomenue anementa. JAP 15 [0 B U

: ENG Pay attention. Check for correct orientation or positioning. UKR 3sepHite ysary. NepesipTe posTaluyBaHHA ENemeHTa.
BICIFELTEHALTTTEV,. KOR L& = x|o] =l =86 FHKL. cHI EE | RERH S RFAUE.

ENG Check the mechanism for smooth and correct movement. Operate the mechanism to seat the parts in their positions.

UKR MepesipTe MmexaHism Ha NAaBHICTb | TOYHICTE xoay. Pospobite mexadism. DEU Priifen sie den Mechanismus beziiglich
S der Laufruhe und der Genauigkeit des Ganges. Arbeiten Sie den Mechanismus aus. FRA Vérifiez si le mécanisme fonctionne
m en douceur et avec précision. Faites fonctionner le mécanisme jusqu’a son fonctionnement normal. POL Sprawdi ptynnosc

i doktadnosc¢ ruchu mechanizmu. Dopracuj mechanizm. SPA Verifique la suavidad y precision del mecanismo. Desarrolle el
mecanismo. ITA Controllare la scorrevolezza e la precisione del movimento. Far funzionare il meccanismo. RUS Npoeepebte

MEXaHW3M Ha NAABHOCTb M TOMHOCTb X0aa. Paspabortaiite mexanuam. JAP BB o A B A CE<AEWREL B SEERE
FTHET, KORT S FEo| Ee 1 TET SEUE #2orMe. R EYHNETFRENRSEE. @iy,

ENG Perform the same steps in mirror image. UKR 3aiicH1TH aHanorivHe CHNagaHHA y A3epHranbHOMY BigobpameHHi.
DEU Den analogen Zusammenbau in der Spiegelreflexion zu machen. FRA Procédez a 'assemblage dans le sens opposé
(inverse). POL Dokonaj analogiczny montaz w odbiciu lustrzanym. SPA Haga un ensamblaje similar en imagen especular.
ITA Realizzare lo stesso assemblaggio nell'immagine speculare. RUS NpowW3eectn aHanoruyHyo cGopry B 3epHancHOM

otpamednn. JAP BIU SR EHHERD RS AT THEEL TS EZV ., KORSLUSH FEE CHE0| =8 4oz
Zhdel =M. cH ERENBRITHEEN SR

ENG Sand to remove burrs. UKR Buaanite 3aaupku. DEU Grate entfernen. FRA Eliminez les bavures. POL Usun zadziory.
SPA Quite las rebabas. ITA Togliere le bave. RUS Yaanute 3ayceuupt. JAP /YU B OH 2 KA —/{— KOR HE E2 &
CHE O FMI2. cHI B EH.
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ENG 5pare parts. UKR 3anacHi getani. DEU Ersatzteile. FRA Pieces de rechange.

POL Czedci zamienne. SPA Piezas de repuesto. ITA Pezzi di ricambio. RUS
3anacHbie aetanun. JAP FHHEL 5. KOR 043 E&ULICE cHI & B

(1"'

ENG This is not a structural component; it is a tool for measurement and assembly. UKR Le He geTtanb KOHCTPYKLU,
a QONOMIMHUK IHCTPYMEHT AnA chnagaHHA abo sumipoBadHa sigctaneid. DEU Es ist kein Teil der Konstruktion,
sondern ein Hilfselement fir den Zusammenbau oder fiir das Messen der Abstande. FRA Cette piece ne fait pas
partie de la construction mais constitue un outil annexe pour 'assemblage ou la mesure des distances. POL To nie
detal konstrukcji, a pomocnicze narzedzie dla montazu | wymiaru odlegtosci. SPA No es una pieza de la construccion
sino un instrumento auxiliar para montar o para medir distancias. ITA Non & un componente del modello, ma un‘attrez-
zatura aggiuntiva per il montaggio o il rilievo delle quote. RUS 310 He feTanb KOHCTPYHLMM, 3 BCNOMOTaTeNbHbIM
WHCTPYMEHT 418 cBOPKM MaK uamepenus paccroannit, JAP C DS MBE TRBOSRTIRE L, BAUTEY
F—hLEYRETHERTYT. KORO| £E2 TE& {Et 80| oD Z8lIE S SHE 8¢
SFULCH cHI ZFRERTBIEH, 2E-MIERZERDITR.

ENG Axle. UKR Bicb. DEU Achse. FRA Axe. POL O%. SPA Eje.
ITA Perno. RUS Oce. JAP 722 ). KOR 5. CHI fi 7.
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Mechanical models

( A ENG Adjustment of the counterweight mechanism.

After assembling the whole model, fix the helicopter on the bar and add coins of the maximum available diameter to the
«mechanism-holder» until the bar assumes a horizontal position. After this, fix the retainer.

UKR HanawrysaHHA mexaHiamy NpoTHBAru.

Micha cknagaHHA BCiel mogeni 3aKpinMTH BEPTONIT Ha WTaH3i | A0NABaTH B «MEXaHi3M-060MMY» MOHETH MaKCUMaNbLHOTO
HaABHOrD AiaMeTpa 40 THX Nip, NOKK WTaHra He NpUiAMe ropuzoHTansHe nonoweHHa. Micna uboro BCTaHOBMTKM dikcaTop.
DEU lustieren des Ausgleichsgewichts.

Nachdem das ganze Modell zusammengebaut wurde, wird der Helicopter an der Querstrebe befestigt. Danach werden die
Miinzen als Gegengewicht in den dafiir vorgesehenen Schlitz gesteckt, bis die Strebe eine horizontale Position erreicht hat
und mit der Halterung befestigt.

FRA Ajustement du mécanisme de contrepoids.

Apres avoir assemblé le modele, fixez I'hélicoptére sur la barre et ajoutez des pieces de monnaie d'un diamétre correspon-
dant jusqu’a ce que la barre prenne une position horizontale. Apres cela, fixez le dispositif de retenue.

POL Ustawienie mechanizmu przeciwwagi.

Po zmontowaniu catego modelu przymocuj Smigtowiec do drazka i dodaj do «mechanizmu przeciwwagi» monety o maksymal-
nej dostepnej srednicy , ai drgzek uzyska pozycje poziomg. Nastepnie nalezy ustawic blokator.

SPA Ajuste del mecanismo de contrapeso.

Tras montar el modelo completo, fija el helicoptero en la barra y afiade monedas del maximo diametro posible en el «mecanismo
de sujecion», hasta que la barra tome posicion horizontal. Después, fija el enganche,

ITA Regolazione del meccanismo di contrappeso.

Dopo aver montato l'intero modello, sistema l'elicottero sulla barra e aggiungi i gettoni col diametro piu grande al «meccanismo
di sostegno» finche la barra assume una posizione orizzontale. Dopodiché sistema il gancio

RUS Hacrpoiika mexaHu3ma NnpoTMBOBeca.

Mocne chbopku BCe MOOENM 3aKPENWTL BEPTONET HA WTaHre W 0obasnATb B «MEXAHU3M-0DOHMY» MOHETBI MaKCMMAaNbHOTo
MMEIOLLEroca AMameTpa A0 TeX Nop, NOKa WTaHra He NPUMET rOpM30HTaNbHoe nonoxeHue. MNocne 3Toro ycraHoBWUTL pUKCaTop.
JAP FHHR 00 38 B

MERAOT3T—O-F—R42BVET, 1BEO-Z—ZREAYIC6-7TEEREE, AFX1—I ARG
REO—Z—ICmA>THHADESLCLET. O—TNo2ZKFNBICHELERT, IBLL4FOO-S—HF D&
EZBVEBEIZET, N—OREANAZELCFHIZBEYET,

KOR BEF £7H.
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ENG Configure the swashplate. e -
There are 4 tensioner rollers for adjustment. Roller No. 1 turn clockwise 6-7 turns, so that the skew machine bends towards the adjustable roller. UG E HC\ R =3
Compensate roller No. 2 to the horizontal position. Rollers No. 3 and 4 repeat the manipulation, thereby achieving an absolutely flat surface of the bar. Mechanical models

UKR HanawTysaHHA aBTOMAaTa Nepexocy.

[Ona HanawTyBaHHA € 4 ponuKa—HaTAryeada. Ponuk Ne 1 KpyTuTK 3a roaMHHUKOBOIO CTPINKOK 6-7 0B0poTiB, Wob aBTOMAT NepeKkocy HarHyBCA B CTOPOHY PeryNbOBaHOID ponuKa.
Ponukom N2 2 KoMNeHcyBaTH 40 rOpU30HTaNBHOMO NonoweHHA. Poaukami N2 3 i 4 noBTOpUTHM MaHIiNynauilo, THM CaMHUM AOMOTTHCA abCcoNOTHO PiBHOI NOBEPXHI WTaHIH.

DEU Ausrichtung des Flugmodells.

Es gibt insgesamt 4 Spannrader zum Verstellen. Rad Nr. 1 im Uhrzeigersinn 6-7 mal drehen, sodass sich die Vorrichtung zur Seite neigt. Rad Nr. 2 gleicht die Schiefe wieder aus bis
zur horizontalen Position. Verfahre genauso mit Rad Nr. 3 und anschliefRend mit Rad Nr. 4. um eine parallele Ausrichtung zu erreichen.

FRA Configurez le plateau cyclique.

Ily a 4 rouleaux tendeurs pour le réglage. Tournez le rouleau n”1 dans le sens des aiguilles d'une montre de 6-7 tours, de sorte que la machine s'incline vers ce rouleau. Ensuite
compenser a I'aide du rouleau n” 2 pour une position horizontale. Répéter l'opération avec les rouleaux n * 3 et 4 pour obtenir ainsi une surface absolument plate de la barre.
POL Konfiguracja tarczy sterujace;j.

Do ustawienia tarczy stuig 4 rolki-napinacze. Nalezy wykonac 6-7 obrotow rolki nr 1 zgodnie z ruchem wskazowek zegara, aby mechanizm pochylit sie w kierunku obracanej rolki.
Za pomoca rolki nr 2 przywroc pozycje pozioma. Rolkami nr 3 i 4 powtorz te same czynnosci, uzyskujac w ten sposob absolutnie rowna powierzchnie drazka.

SPA Configura el plato de giro.

Hay 4 rodillos tensores de ajuste. Rodillo n21. Gira en el sentido de las agujas del reloj 6-7 giros, para que la maquina inclinada se alinee con el rodillo ajustable. Compensar el
rodillo n2 2 en posicion horizontal. Repite la manipulacidon con los rodillos 3 y 4, consiguiendo por lo tanto una superficie totalmente plana de la barra.

ITA Configurare il piatto girevole.

Sono disponibili 4 rulli tenditori per la regolazione. Il rullo n. 1 ruota in senso orario 6-7 giri, in modo che la macchina obliqua si pieghi verso il rullo regolabile. Compensare il
rullo n. 2 in posizione orizzontale. | rulli n. 3 e 4 ripetono la manipolazione, ottenendo cosi una superficie assolutamente piatta della barra.

RUS HacTtpo#ika aBTomarta nepeKkoca.

Ona HacTpoitku umeetca 4 ponuka—HaTaXKUTENA. Ponuk No 1 KpyTUTE NO YacOBOM cTpenke 6-7 obopoTos, YyTohH ABTOMAT NEepeKoca HarHyNCca B CTOPOHY Perynupyemoro ponMya.
Ponukom N2 2 KOMNeHCMpoBaTh 40 FOPHM30HTaNbHOMo NonoweHua. Ponukamu N2 3 W 4 NOBTOPMTE MaHMNYAALMIO, TEM CambliM 00DUTECA aDCONOTHO POBHOM NOBEPXHOCTH WTAHTH.
JAP FH4k O 58 Ef

MERAOTat—0-5—R42HYET, 1BO-F—2RHEYIC6-TREEZE, AF 21— /AT UEEO—F—CAN > THHFZELIICLET,
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Mechanical models

ENG Attention!

1. Put the model on a flat surface
and make sure that it stands firmly,
does not slip.

2. Make sure that the distance from
the face to the bar with the model is
at least 50 cm, and nothing prevents
the free rotation of the model.

3. Pilot the model only in safety
glasses!

UKR Yearal:

1. BctaHoBiTH MOAENE Ha PiBHY
NOBEPXHIO | NepeKkoHanTecs, Wo
BOHAa MIUHO CTOITb, HE KOB3aE.

2. NepeKoHaWTecs, WO BiACTaHb
Big 0cobu A0 WTaHrK 3 MoAeNAKD
CTaHOBUTL He meHwe 50 cm, | Hivoro
He 3aBaMa€ BinbHOMY 00epTaHHIo
mogeni.

3.MinoTyBaT Mmogenb TiNbKK B
3aXUCHUX OKynapax!

DEU Das Modell in Bewegung brin-
gen.

1. Stelle das Modell auf einen ebenen
Untergrund, wo es sicher steht und
nicht wegrutschen kann.

2. Achte darauf, dass du einen
Abstand von min. 50 cm zum Modell
einhaltst, um die Bewegung des
Modells nicht zu behindern.

3. Bediene das Modell zur Sicherheit
mit einer Schutzbrille!

FRA Attention !

1. Mettez le modele sur une surface
plane et assurez-vous qu’'il soit stable
pour qu’il ne puisse pas glisser ou
tomber.

2. Assurez-vous que la distance com-
prise entre votre visage et le modele
est d’au moins 50 cm, et que rien ne
puisse géner sa libre rotation.

3. Piloter le modele uniquement avec
des lunettes de sécurité!

POL Uwagal:

1. Potdz model na rownej powier-
zchni i upewnij sie, ze jest stabilny i
nie slizga sie.

2. Upewnij sie, ze odlegtosc od
osoby do drgzka z modelem jest nie
mniejsza niz 50 cm i nic nie stoi na
przeszkodzie swobodnemu obracaniu
sie modelu.

3. Steruj modelem tylko w okularach
ochronnych!

SPA jAtencion !

1. Coloca el modelo en una superficie
plana y estable, para segurar que se
mantiene firme y que no se desliza.
2. Asegurarse de que la distancia de
la la cara de la barra con el modelo
es de al menos 50 cm, y nada impide
la rotacion libre del modelo.

3. [Pilota tu modelo llevando gafas
de seguridad!

ITA Attenzione!

1. Metti il modello su una superficie
piana e assicurati che sia ben saldo,
non scivoli.

2. Assicurarsi che la distanza tra la
faccia e la barra con il modello sia di
almeno 50 cm e che nulla impedisca
la rotazione libera del modello.

3. Pilota il modello solo con occhiali
di sicurezza!

RUS BHumaHue!

1. YcTaHOBUTE moaenb Ha POBHYIO
NOBEPXHOCTb M ybeauTech 4TO OHA
NPOYHO CTOMT, HE CKONb3MUT.

2. YbeauTbea, YTO paccToAaHWe

OT Il A0 WTaHrM ¢ Mmoaensto
cocTaBnaeT He meHee 50 cm, K
HUYero He mewaeTt cesobogHoMy
BpPalLEeHWI0 Mmoaenu.

3. MNunoTrupoeaTe MoAeNb TONBKO
B 3alUMTHbIX o4Kax!
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ENG Starting the engine.

Bring the «ECK» (Engine Control Knob) to position 1, till you hear the click sound- the «ECK» stopper. UGEARS
Rotate the engine valve No. 2 counterclockwise 25 half-turns (180 degrees). et bt
UKR 3asegeHHA gBuryHa.

Npusectun «PY» (Pyuxa YnpasniHHA [BuryHa) 8 noNoMeHHA 1, 00 XapaKTepHOro KnauaHHa - cronop «PY». Obeptat BEHTUNb ABUIYHA

Ne 2 npoTy roaMHHUKOBOI CTPinKK 25 HanisobeprTis (180 rpaaycis).

DEU Starte den Motor.

Stelle den « MKK» (Motor-Kontroll-Knopf) auf Position 1, bis es klickt. Drehe im Anschluss daran das Ventil Nr. 2 insgesamt 25 halbe Drehungen
(je 180 Grad) im Uhrzeigersinn.

FRA Démarrage du moteur.

Tirez la «PCM» (Poignée de Contréle du Moteur) en position 1, jusqu’a ce que vous entendiez un clic. Tournez la soupape du moteur n® 2

de 25 tours dans le sens contraire des aiguilles d’'une montre (180 degreés).

POL Uruchomienie silnika.

Przesun «PSS» (pokretto sterowania silnikiem) do pozycji 1, az do charakterystycznego klikniecia — stoper «PSS». Wykonaj zaworem silnika
nr 2 25 potobrotow przeciwnie do ruchu wskazowek zegara (180 stopni).

L.

%,

SPA Arrancando motores.

Lleva el «PM» (La Palanca de Control del motor) a la posicion 1, hasta que escuches el click del freno de la misma. Gira la valvula 2 del motor en direccion contraria a las agujas del reloj 25 medios giros
(180 grados).

ITA Avvio del motore.

Porta la «<ECK» (manopola di controllo del motore) in posizione 1, fino a sentire il suono del cli. Ruotare la valvola del motore No. 2 in senso antiorario di 25 mezzi giri (180 gradi).

RUS 3asoaka aopurartens.

Mpueectu «PY» (Pyyka Ynpaenenua [leuratens) 8 nonoxeHue 1, Ao xapaKkrepHoro wen4yka — (cronop «PY»). Bpawate seHTunb asuratena Ne 2 npotue yacosou cTpenku 25 nonyoboporos (180 rpaaycos).
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Mechanical models

M >
SPA Despegando el modelo.

ENG Launching the model.

On the «ECK» pull up the trigger with the inscription «Pull Up» and slowly, smoothly move the «ECK» to position 2, thereby regulating
the rotation speed of the engine.

UKR 3anyck mogeni.

Ha «PY[» nOTArHyTM Bropy CNycKoBMA mexaHiam 3 nignucom «Pull Up» i NOBIABHUM, NAaBHMM PYXOM NPUBOAUTU «PY1» B NONOMEHHA 2,
PEryno4mn TMM cammum obopoTH ABUryHa

DEU Starte das Modell.

Ziehe den Ausloser mit der Aufschrift «Pull Up» am «MKK» nach oben. Langsam und gleichmaliig bis auf Position 2 und reguliere so die
Motordrehzahl.

FRA Lancement du modele.

Sur la «PCM», tirez sur la gachette avec I'inscription « Pull Up « et déplacez doucement la «PCM» en position 2, en réglant ainsi la
vitesse de rotation du moteur.

POL Uruchomienie modelu.

Na «PSS» pociggnij do géry spust z napisem «Pull Up» i powolnym, ptynnym ruchem ustaw «PSS» w pozycji nr 2, regulujgc w taki
sposob predkosc obrotow silnika.

Con la «PM», levanta el gatillo con la inscripcion «Pull Up» y lenta y suavemente mueve la «PM» a la posicion 2, regulando la velocidad de giro del motor.

ITA Avvio del modello.

Sulla «ECK» sollevare il grilletto con la scritta «Pull Up» e spostare lentamente, con cura, «ECK» sulla posizione 2, regolando in tal modo la velocita di rotazione del motore.

RUS 3anyck mogenu.

Ha «PY[» noTAHYTb BBEPX CNYCKOBOW MeXaHu3m Cc Haanucbio «Pull Up» u meaneHHbIM, NA3aBHbIM ABMMKEHUEM NPUBOAUTL «PY» B NONOMKEHME 2 , peryampysa Tem cambim 060poThl BpaweHusa ABuraTens.
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ENG «RPM Module». The maximum speed limit of the engine is limited in the form of an sheave. With the knob on the «0O» mark, the
engine speed is reduced to the minimum speed, and when the handle is at the «150» mark, the engine speed is reduced to the maximum
engine speed. By adjusting the «RPM Module» handle, you can achieve the ideal engine speed for each of the proposed aircraft models.
UKR «RPM Module». ObmereHHA makcumanbHoi WBKAKOCTI 0bepTie ABUryHa BUKOHaHO y dopMmi eKcueHTpUKa. MNpn NONOKEHHI py4YKK
Ha no3Hayui «0» obepTn ABUryHa 3BOAATLCA A0 MiHIManbHOI WBMAKOCTI 060POTIB, a NPU NOAOKEHHI PYYKKM HA NO3HaYUi «150» obepTu
ABUIYHa 3BOAATHCA A0 MAaKCMMaNbHOI WBKMAKOCTI 0bepTiB asuryHa. Peryniooun pykoaTtky «RPM Module» moHa aocarty igeansHol
LWBKAKOCTI 0bepTie ABUIYHa ANA KOMHOI i3 3anponoHOBaHUX MOAEeNen NiTaNbHMX anaparis.

DEU Das «RPM Modul». Die maximale Geschwindigkeit wird mittels eines Reglers begrenzt. Stellt man den Kopf auf «0», so dreht der
Motor auf minimaler Leistung. Stellt man den Knopf hingegen auf «150», so dreht die Maschine mit voller Leistung. Verstelle den Regler,
um die gewinschte Geschwindikeit einzustellen.

FRA Module RPM. La vitesse maximale du moteur est limitée sous la forme d'une poulie. Si l'aiguille est sur le «0», cela indique que la
vitesse du moteur est au minimum, et si elle indique «150», cela indique que la vitesse du moteur est au maximum. C’est en ajustant le
module RPM que vous pourrez atteindre la vitesse idéale suivant 'appareil installé sur votre modele.

POL «RPM Module». Ograniczenie maksymalnej predkosci obrotow silnika zostato wykonane w postaci mimosrodu. Przy ustawieniu pokretia
w pozycji «0» predkosc obrotow silnika jest minimalna, a przy ustawieniu pokretta w pozycji «150» predkosc obrotow silnika jest maksymal-
na. Obracajac pokrettem «RPM Module», mozesz osiggnac idealng predkosc obrotow silnika dla kazdego z proponowanych modeli.

SPA «Modulo RPM». El limite maximo de velocidad del motor se limita en la forma de una roldana. Con la palanca en la posicion «0», la velocidad del motor se reduce al minimo, mientras que en la posicion
«150», se ajusta la velocidad del motor al maximo. Ajustando el modulo RPM, puedes conseguir la velocidad ideal del motor segun cada modelo de aviacion.

ITA «Modulo RPM». Il limite di velocita massima del motore e limitato sotto forma di una puleggia. Con la manopola sul segno «0», il regime del motore viene ridotto alla velocita minima e quando la man-
iglia si trova sul contrassegno «150», il regime del motore viene ridotto al regime massimo del motore. Regolando la manopola «RPM Module», & possibile ottenere il regime motore ideale per ciascuno dei
modelli di aeromodelli proposti.

RUS «RPM Module». OrpaHW4yeHMe MaKCMMaNbHOW CKOPOCTU 0DOPOTOB ABMraTeNna BbiNONHEHO B Gopme IKCUEHTPUKA. Mpu NnoNoKeHUM py4KM Ha meTke «0» 0bopoThl ABUraTens CBOAATCA K MUHMMAaNbHOW
CKOpPOCTU 0DOPOTOB, a NPU NOAOKEHMK PYHKM Ha MeTKe «150» 0bopoThl ABUraTens CBOOATCA K MakCMManbHOM CKOpocTH obopoTtos asuratens. Peryanpys pykoate «RPM Module» mMoMHO A0CTHYb MOganbHOM
CKOpoOCTK 0BOPOTOB ABMraTens ANA KaMaA0W U3 npeanaraemMmblX MoAenen NeTaTenbHbIX annapaTos.

IAPRPMOET 1—)L. I OEBEERGBEOFTHBRENTVET, /\> RLEZODLWOI—VICBHEIV SV OAE— REBDAE—RICENET. TLVT/\> RILEIS0OI—2
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Mechanical models

ENG Steering wheel control.

After starting the engine, hold the control gear in neutral by the steering wheel. The steering wheel makes it possible

to control the aircraft and set it at the desired flight path.

UKR YnpaeniHHA WTYpBaNoMm.

[Micna 3anycky ABUIyHa, WTYPBaANOM YNPaBAiHHA YTPMMYBATK NiTaNbHUK anapaT B HEUTPansHOMY nonoxeHHi. LWrypean
AAE MOMNWUBICTb YNPaABAATH NiTaNbHUM anapaTom i 3aaaeatv Homy NoTpibHY TpaeKTopitO NOALOTY.

DEU Bedienung des Steuerkniippels.

Nachdem der Motor gestartet wurde, halte das Flugmodell in neutraler Position. Mit dem Steuerkniippel wird das Flugmodell
in die gewiinschte Richtung mandvriert.

FRA Manche directionnel.

Apres le démarrage du moteur, maintenez le manche au point mort avant de le bouger . Le manche permet de controler
trajectoire de vol souhaitée.

POL Sterowanie kierownica.

Po uruchomieniu silnika za pomoca kierownicy utrzymuj urzadzenie w pozycji neutralnej. Kierownica umozliwia sterow-
anie aparatem latajgcym i ustawienie poiadanej trajektorii lotu.

SPA Volante de conduccion. Tras arrancar el modelo, mantén el motor en posicion neutral con el volante de conduccion.
El volante de conduccion hace posible controlar el modelo y fijarlo en la ruta de vuelo deseada.

ITA Controllo del volante. Dopo aver avviato il motore, tenere il cambio in folle dal volante. Il volante consente di controllare
I'aeromobile e impostarlo sulla traiettoria di volo desiderata.

RUS YnpagneHue WTypsanom.

Mocne 3anycKa guratena, WTYPBanom yrnpasaeHUsa yaepneaTe NeTaTteNbHbli annapaT B HENTPaNbHOM NOAOHEHUM.
LLTypBan gaet BO3MOMHOCTb YNPaBAATL NeTaTebHbiM annapaTtom M 3343aBaTb eMY HYMKHYIO TPAeKTOpUIO noneTta.
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ENG Thanks for following along on this journey with us. UKR [lakyemo, wo Bx nporAwnu uei wnasax 3 Hamu. DEU Vielen Dank, dass Sie diesen Weg mit uns
gegangen sind. FRA Merci denous avoir accompagnes tout au long de ces étapes. POL Dziekujemy, Ze razem z nami pokonates te droge! SPA Gracias por haber
recorrido el camino con nosotros. ITA Grazie per aver fatto uesto percorso con noi. RUS Cnacubo, 4To Bbl NPOLWWAK 3TOT NYTh C Hamu. JAP UGEARSZ C HMA W =

FEBHYHFESTEWVWET . KORUGEARS 2 E7HE MM ZAIE LT cHi BliZES 58BN EREREE.
ugearsmodels.com

ENG Customer support UKR Cayxba nigtpmiu DEU Kundendienst
FRA Service client POL Wsparcie klienta SPA Servicio al cliente
ITA Servizio di supporto RUS Chyxba nogaepku

AP BEEZO KOR DX cHI BRI

customerservice@ugearsmodels.com





