DreameBot L10s G

Robot Vacuum and Mop
User Manual

The illustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product. D R E A M E
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Safety Information

To avoid electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance, please read the user manual
carefully before using the appliance and keep it for future reference.

Usage
Restrictions

-This product should not be used by children younger than 8 years old nor persons with

physical, sensory, intellectual deficiencies, or limited experience or knowledge without

the supervision of a parent or guardian to ensure safe operation and to avoid any risks.

Cleaning and maintenance shall not be performed by children without supervision.

- Children shall not play with this product. Ensure children and pets are kept at a safe

distance from the robot while it is operating.

-This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it outdoors,

on non-floor surfaces, or in a commercial or industrial setting.

-If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately and contact

after-sales service.

-Do not use the robot in an area suspended above ground level without a protective

barrier.

-Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover, or bumper

as a handle for the robot.

-Do not use the robot at an ambient temperature above 40° C or below 0° C or on a floor

with liquids or sticky substances.

-Pick up any cables from the floor before using the robot to prevent it from dragging

them while cleaning.

-Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from bumping into

and damaging them.

-To prevent damage or harm from dragging, clear any loose objects from the floor, and

remove cables or power cords on the cleaning path before operating the appliance.

-Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the robot.
-Keep the brush cleaning tool out of reach of children.



Safety Information

Usage
Restrictions

Batteries and
Charging

-Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of whether it is

stationary or moving.

-Do not use the robot to clean any burning objects.
-Do not vacuum hard or sharp objects.
-Make sure the robot is turned off and the charging dock is unplugged before cleaning

or performing maintenance.

-Do not use a wet cloth to wipe or any liquid to rinse the robot and charging dock.

Washable parts must be dried completely before installing and using them.

-Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its original

packaging if possible.

-Please use this product in accordance with the instructions in the User Manual. Users

are responsible for any loss or damage that arise from improper use of this product.

-Do not use any third-party battery, charger, or charging dock. Use only with RCSO

supply unit.

-Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or charging dock on your

own.

-Do not place the charging dock near a heat source.
-Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the dock's charging contacts.
-Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be discarded at

an appropriate recycling facility.

-If the robot will not be used for an extended period, fully charge it, then turn it off and

store in a cool, dry place. Recharge the robot at least once every 3 months to avoid
over-discharging the battery.

-This product contains batteries that can only be replaced by qualified technicians or

after-sales service.



Safety Information

Batteries and
Charging

Laser Safety
Information

-The lithium-ion battery pack contains substances that are hazardous to the

environment. Before disposing of the robot vacuum, please first remove the battery
pack, then discard, or recycle it in accordance with local laws and regulations of the
country or region it is used in.

-When removing the batteries from the product, it is better to use up the batteries

and make sure your product is disconnected from power. Uninstall the screw on the
bottom, then remove the cover.

-Unplug the battery connector, then remove the batteries. Do not damage the battery

case to avoid any risk of injuries.

-Return the batteries to a professional recycling organization.

The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/

A11:2021 Standard for Class 1 laser products. Please avoid direct eye contact with it
during use.
CLASS 1 LASER PRODUCT

CONSUMER LASER PRODUCT
EN 50689:2021

Hereby, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declares that the radio equipment type RLS6L is in compliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU declaration of conformity
is available at the following internet address: https://global.dreametech.com
For detailed e-manual, please go to https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs




BEY Product Overview

Accessories
Pre-Installed Accessories

Main Brush Dust Bin Water Tank Cleaning Tool

Other Accessories

~L T

Side Brush Power Cord Mop Pad x2 Mop Pad Holder x2 Charging Dock




Product Overview

Robot

Spot Clean Button
- Press briefly to begin Spot Clean Mode

Power/Clean Button

- Press and hold for 3 seconds
- Press to begin cleaning after the robot is powered on

Status Indicator

- White: Cleaning or cleanup is completed
- Blinking Orange: Error

Dock Button
- Press to send robot back to the charging dock

Cover




Product Overview

Robot Cliff Sensors

Omnidirectional Wheel

~—_° ResetButton Carpet Sensor o———
x * Press and hold

for 3 seconds to Charging Contacts o——
restore the robot to

factory settings

Charging Contacts

Side Brush o
Wi-Fi Indicator Main Brush
Brush Guard Clips
Cleaning Tool Main Wheels o
Dust Bin

o Water Tank

o Air Outlet/Speaker

Pad Mounting Shaft

Robot Sensors

Edge Sensor o

Laser Distance Sensor (LDS)

Bumper

High Precision 3D
(3D Obstacle Avoidance Sensor)



Product Overview

Dust Bin Water Tank
Bin Clip o Water Inlet
— >
{ = o Water Tank

Bin Cover Release Clip o Rel Cli
elease Clip

o Filter

i 1'55/12!5
= =

Bin Cover o

o Filter Fastener

Charging Dock Mopping Module

Attaching Area

| o Signaling Area

{—o Power Port

. Mop Pad Holder Mop Pad
o Charging Contacts




Y Clearing Home Environment

To improve the working efficiency of your robot, put away any Before cleaning, place a physical barrier at the edge of the
loose cords, rags, slippers, toys, etc. stairs and sofa to ensure safe and smooth operation of the
robot.
A
)
v S

Open the door of the room to be cleaned, and put the furniture To prevent the robot from not recognizing the area to be
in its proper place to make more space. cleaned, do not stand in the front of the robot, threshold, hall

way, or narrow places.



Preparation Before Use

1. Remove the protective strips

Note:

- Keep the immediate area 1.5m in front of the charger and 0.5m to both sides of the
charging dock clear of objects.

- To ensure you can connect to the robot with your phone well, make sure the robot
and charging dock are within WiFi range.

- Do not place the charging dock in an area with direct sunlight or where other
objects might block the signal, as this may hinder the robot from returning to the
charging dock.

- Please clean the floor area where the charging dock will be placed with a dry rag.

- Use of the double-sided tape is based on your need.

- If necessary, remove the double-sided tape slowly to reduce adhesive residue.

4. Place the robot onto the charging dock to charge

Note: Install the side brush until it clicks into place.

) Battery Level Indicator
« White: Battery level is more than 15%
« Orange: Battery level is less than 15%

3. Set up the charging dock

Peel off the double-sided tape at the bottom of the charging Note:

dock, then place the dock on the level ground against the wall . El:)ur):z:tr}?];?;Tﬁtaseremcggg:)mznﬁi%L?lifc\;\;ﬁi{iersctr;g:gienléseée extra careful with the wet
and connect it to a power outlet. mop as it can damage the floor. )
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Connect with the App

This product works with the Dreamehome or Mi Home/Xiaomi Home app, which can be used to control your device.

1. Download the Dreamehome or Mi Home/Xiaomi
Home App
Scan the QR code on the robot to download Dreamehome app,

or search "Dreamehome’, "Mi Home" or "Xiaomi Home" in the
app store to download and install the app based on your needs.

Under the Cover o

2. Add Device

Open the Dreamehome app, tap " @ " in the upper right, and
then scan the QR code above again to add "DreameBot L10s Pro".
Please follow the prompts to finish the Wi-Fi connection.

- - - - -
-

e ) F ERE =

Note:

- Only 2.4GHz Wi-Fi is supported.

- The version of the app might have been updated, please follow the instructions
based on the current app version.

3. Reset Wi-Fi

Simultaneously press and hold the buttons U3 and £ until
you hear a voice to indicate that the robot is waiting for the
network configuration. Once the Wi-Fi indicator is blinking
slowly, the Wi-Fi has been successfully reset.

o Wi-Fi Indicator

-Blinking slowly: To be connected
-Blinking quickly: Connecting
-On: Wi-Fi connected

Note: If your robot cannot connect to the app successfully, reset the Wi-Fi and add
the device again.



How to Use

1. Turn On/Off

Press and hold the button () for 3 seconds to turn on the
robot. Once the power indicator turns solid white, the robot

is in standby mode. To turn off the robot, press and hold the
button () for 3 seconds when the robot is not moving. Turning
off the robot will end the current cleaning task.

2. Start Cleaning

Press the button () briefly to turn on the robot. Upon activation,
the robot will accurately map out a route, methodically clean
along the edges and walls, then finish by cleaning each room
in an S-shaped pattern to ensure a thorough job.
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Note:

- Before a cleaning task, make sure the robot is fully charged and starts from the
charging dock. Do not move the charging dock while the robot is cleaning.

- If the battery is too low, the robot will automatically return to the dock to charge.
It will resume unfinished cleaning tasks after charged to the necessary battery
level. (The breakpoint continuous cleaning function must be enabled on the app
in advance.)

3. Cleaning Mode

DreameBot L10s Pro has four cleaning modes: Quiet,
Standard, Strong and Turbo. The default mode is Standard.
You can specify the cleaning mode in the app.

4. Pause/Sleep Mode

Pause: Press any button to pause the robot during cleaning.
Sleep Mode: The robot will automatically enter Sleep Mode
after 10 minutes of inactivity, then the power and charging
indicators will go off. To wake up the robot, press any button.

Note:

- The robot will turn off automatically if left in Sleep Mode for more than 12 hours.
- When the robot is paused, placing it onto the charging dock will end the current
cleaning task.

5. Do Not Disturb (DND) Mode

DND Mode prevents the robot from automatically starting
cleaning tasks, and the power indicator remains off. You can
enable DND Mode or modify its hours in the app. (The mode is
on by default from 22:00 to 08:00.)

Note:

- Scheduled cleaning tasks will still be carried out during the DND period.
- The robot will continue cleaning after the DND period ends.

11




How to Use

6. Spot Clean Mode

When the robot is paused or in Standby Mode, press and hold
the button {J for 3 seconds to start Spot Clean Mode. In this
mode, it will clean a square-shaped area of 1.5 x1.5 meters
directly around the robot. When the spot cleaning is done,
the robot will automatically return to its original location and
power off.

L 1.5 meter J

1.5 meter

N e

.

Note: When the robot is paused, activating Spot Clean Mode will end the current
cleaning task.
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7. Scheduled Cleaning

You can schedule cleaning time in the app. The robot will
automatically start cleaning at the designated time and then
return to the charging dock to recharge when the cleaning is
done.

8. Additional App Functions

Follow the instructions on the app interface to use more
functions. The version of the app might have been updated;
please follow the instructions based on the current app version.



How to Use

9. Use the Mopping Function

It is recommended that all floors are vacuumed at least three
times before the first mopping session to achieve a better
cleaning effect.

1) Dampen the mop pad, wring out excess water, and stick
them onto the mop pad holder firmly. Then install the mopping
module on the robot.

2) Remove the water tank and fill it with water as shown in the
figure, then put it back into place.

0e

%
S
N:

Note:

- Do not fill with hot water, which may cause distortion of the water tank.

- Do not expose the tank to the sun directly.

- If slow water flow occurs, or the outflow is not well-distributed, please clean the
air hole in the tank.

3) Press the button () or use the app to start cleaning.

Note:

- Itis not recommended to use the mopping function on carpets.
- Use the app to adjust the water flow as required.

4) After cleaning task is done, remove the mop pad as shown
in the diagram. To remove the water tank, press and hold the
release clip on both sides, and drag them upward.

Note: When the robot is charging or not in use, remove the mopping module, pour
out all the remaining water in the tank, and clean the mop pad to prevent mildew
or odor.

13




Routine Maintenance

Dust Bin Filter *!'tisrecommended to clean it every 2 weeks.
1. Open the robot cover, then press the dust bin clip to remove 1. Remove the filter and tap its basket gently.
the dust bin.

oo®
oo

Note: Do not attempt to clean the filter with a brush or finger.

2. Rinse the dust bin and filter with water until it is clean.
Thoroughly dry them before re-installing.

Note:

- Rinse the filter with clean water only. Do not use any detergents.
- Use the dust bin and filter only when they are completely dry.

14



Routine Maintenance

Mop Pad -~ Clean after each use. Clean the Main Brush

1. Press the brush guard clips inwards to remove the brush

1. Remove the mop pad from the mop pad holder.
guard and lift the brush out of the robot.

2. Clean the mop pad with water only and leave to air dry
before re-installing.

2. Pull out the brush covers as shown in the diagram. Use the
included cleaning tool to remove any hairs tangled in the
brush.

Note: For optimal performance, it is recommended to replace the mop pad every 3

to 6 months. Note: Do not pull out the hair excessively to avoid damaging the main brush when

the hair is tightly tangled in the main brush.

15




Routine Maintenance

Clean the Side Brush Clean the LDS/Edge Sensor

Pull out the side brush and use the included cleaning tool to
remove any hair tangled on the brush.

Clean the Main Wheel/Omnidirectional Wheel Clean the High Precision 3D

Note: Wet cloths can damage sensitive elements within the robot and charging
dock. Please use dry rags for cleaning.

16



Routine Maintenance

Clean the Carpet Sensor Clean the Charging Contact

Note: Wet cloths can damage sensitive elements within the robot and charging
dock. Please use dry rags for cleaning.

Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned off, press
and hold down the button () for 10 seconds to forcefully turn it
off. Then press and hold the button () for 3 seconds to turn the
robot on.

Battery

The robot contains a high-performance lithium-ion battery
pack. Please ensure that it remains well-charged for daily use
to maintain optimal battery performance. If the robot is not
used for an extended period of time, turn it off and put it away.
To prevent damage from over-discharging, the robot should
be recharged at least once every three months.

17
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FAQ

Problem Type

Possible Cause & Solution

Robot does not turn on

Battery level is low. Recharge the robot at the charging dock, then try again.
The ambient temperature is too low (below 0°C) or too high (above 40°C). The operating temperature of the robot is 0°C
to 40°C.

Robot does not
recharge

The charging dock is not receiving power. Please confirm that both ends of the power cord are plugged in correctly.
Poor contact. Clean the charging contacts of the charging dock and the robot.

Robot does not return
to charging dock

There are too many obstructions around the charging dock. Place the charging dock in a more open area.
Please clean the dock's signaling area.

Robot is
malfunctioning

Turn off the robot and then reactivate it.

Robot is making a
strange noise

A foreign object may be caught in the main brush, side brush, or one of the main wheels. Stop the robot and remove
any debris.

Robot no longer cleans
efficiently or leaves
dust behind

The dust bin is full. Please clean it.
The filter is blocked. Please clean it.
A foreign object is caught in the main brush. Please clean it.

Robot cannot connect
to Wi-Fi

There may be something wrong with the Wi-Fi connection. Reset the Wi-Fi, download the latest version of the app, and try
reconnecting.

Location permission may not have been granted. Please ensure the location permission on the app is enabled.

Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an area with good Wi-Fi coverage.

5GHz Wi-Fi is not supported. Please ensure your robot connects to 2.4GHz Wi-Fi.

The username or password of Wi-Fi is incorrect. Please enter the correct username and password.

Robot does not
perform scheduled
cleaning

Robot has low battery. Scheduled cleaning will not start unless the robot has at least 15% battery left.




FAQ

Problem Type

Possible Cause & Solution

Does leaving the robot on the
charging dock consume power if it is
already fully charged?

Leaving the robot on the charging dock after it's fully charged consumes very little electricity and
helps maintain optimal battery performance.

No water comes out of the water
tank, or only a little bit comes out

Confirm that the water tank is filled with water, and clean the mop pad if necessary.
Clean the mop pad if it becomes dirty.

Make sure the mop pad is installed correctly according to the user manual.

Clean the airhole on the top of the water tank.

The mop pad stops rotating

A foreign object is caught in the mop pad. Please clean it.

Robot doesn’t resume cleaning after
charging

Make sure the robot is not set to Do Not Disturb Mode, which will prevent it from resuming cleaning.

The robot does not resume cleaning when it is manually recharged or placed onto the charging dock.

Robot doesn’t return to charging
dock after being moved

Moving the robot may cause it to re-position itself or re-map its surroundings. If the robot is too far
from the charging dock, it might not be able to automatically return on its own, in which case you
need to manually place the robot onto the charging dock.

19
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Specifications
Robot Charging Dock
Model RLS6L Model RCSO
Charging Time Approx. 6 hours Rated Input 100-240 V~50/60 Hz 0.5 A
Rated Voltage 14.4V= Rated Output 19.8V=T1A
Rated Power 60 W
Under normal use of condition, this equipment should be kept
Operation Frequency 2400-2483.5 MHz a separation distance of at least 20cm between the antenna
and the body of the user.
Maximum Output Power < 20dBm

WEEE Information

not be mixed with unsorted household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing over
your waste equipment to a designated collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed

EE [y the government or local authorities. Correct disposal and recycling will help prevent potential negative consequences to the
environment and human health. Please contact the installer or local authorities for more information about the location as well
as terms and conditions of such collection points.

E All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should



Sicherheitsinformationen

Um Stromschlage, Brande oder Verletzungen durch unsachgemaBen Gebrauch des Gerats zu vermeiden,
lesen Sie bitte die Bedienungsanleitung vor dem Gebrauch sorgfaltig durch und bewahren Sie sie zum
spateren Nachschlagen auf.

Nutzungseinschrankungen -Um einen sicheren Betrieb zu gewahrleisten und Risiken zu vermeiden,
darf dieses Produkt nicht von Kindern unter 8 Jahren, von Personen mit
kérperlichen, sensorischen oder geistigen Einschrankungen oder von
Personen mit mangelnden Kenntnissen ohne Aufsicht eines Elternteils oder
Vormunds verwendet werden. Kinder dirfen die Reinigung und Wartung
nicht ohne Aufsicht durchfthren.

-Kinder dirfen nicht mit diesem Produkt spielen. Sorgen Sie daflir, dass
Kinder und Haustiere wahrend des Betriebs des Roboters einen sicheren
Abstand zum Gerat halten.

-Dieses Produkt ist nur flr die Bodenreinigung in einer hauslichen
Umgebung geeignet. Benutzen Sie es nicht im Freien, auf anderen
Oberflachen als dem Boden oder in einer kommerziellen oder industriellen
Umgebung.

-Wenn das Stromkabel beschadigt ist, schalten Sie das Gerat sofort aus und
wenden Sie sich an den Kundendienst.

-Verwenden Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der sich Gber dem
Bodenniveau befindet und der nicht durch eine Schutzbarriere begrenzt
wird.

-Stellen Sie den Roboter nicht auf den Kopf. Verwenden Sie die LDS
Abdeckung, die Roboterabdeckung oder den Bumper nicht als Griff flr den
Roboter.

21
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Sicherheitsinformationen

Nutzungseinschrankungen

-Entfernen Sie lose Gegenstande vom Boden und Kabel oder Netzkabel am

Reinigungsweg, bevor Sie das Gerat in Betrieb nehmen, um beim dadurch
entstehende Schaden zu vermeiden.

-Benutzen Sie den Roboter nicht in Umgebungen, in denen die Temperaturen

Gber 40 ° C oder unter 0 ° C liegen, und auch nicht auf Boden mit Flissigkeiten
oder klebrigen Substanzen.

-Heben Sie Kabel vom Boden auf, bevor Sie den Roboter benutzen, um zu

verhindern, dass diese wahrend der Reinigung mitgezogen werden.

-Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstande vom Boden, um zu

verhindern, dass der Roboter sie anstéBt und beschadigt.

-Halten Sie Haare, Finger und andere Korperteile von der Saugéffnung des

Roboters fern.

- Bitte halten Sie die Reinigungswerkzeuge flr die Blrste von Kindern fern.
-Kinder, Haustiere oder Gegenstande durfen weder auf dem stillstehenden

noch dem sich bewegenden Roboter positioniert werden.

-Benutzen Sie den Roboter nicht zum Aufwischen oder Aufsaugen brennender

Substanzen.

-Saugen Sie keine harten oder scharfen Gegenstande ein.
-Stellen Sie sicher, dass der Roboter ausgeschaltet und die Ladestation vom

Strom getrennt ist, bevor Sie Reinigungs- oder Wartungsarbeiten durchfthren.

-Verwenden Sie kein nasses Tuch zum Abwischen oder eine Flissigkeit

zum Spllen des Roboters und der Ladestation. Waschbare Teile missen
vollstandig getrocknet werden, bevor sie installiert und verwendet werden.

-Stellen Sie sicher, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und

moglichst in der Originalverpackung beférdert wird.



Sicherheitsinformationen

Nutzungseinschrankungen

Akkus und Ladung

- Bitte verwenden Sie das Produkt gemaB den Anweisungen im

Benutzerhandbuch. Der Benutzer ist flir jeglichen Verlust oder Schaden
verantwortlich, der aufgrund inkorrekter Verwendung dieses Produkts
entsteht.

-Verwenden Sie keine Akkus, Ladegerate oder Ladestationen von

Drittanbietern. Bitte ausschlieBlich mit RCSO Netzgerat verwenden.

-Versuchen Sie nicht, den Akku oder die Ladestation selbst zu zerlegen, zu

reparieren oder zu modifizieren.

-Stellen Sie die Ladestation nicht in der Nahe einer Warmequelle ab.
-Benutzen Sie kein nasses Tuch oder nasse Hande, um die Ladekontakte der

Ladestation zu reinigen.

-Entsorgen Sie alte Akkus sachgemdRB. Unbenutzte Akkus sollten in einer

geeigneten Recycling-Einrichtung entsorgt werden.

-Wenn der Roboter flr eine ldngere Zeit nicht benutzt werden soll, laden

Sie ihn voll auf, schalten ihn aus und lagern ihn an einem kiihlen und
trockenen Ort. Laden Sie den Roboter mindestens alle 3 Monate auf, um
eine Tiefentladung des Akkus zu vermeiden.

-Dieses Produkt enthalt Akkus, die nur von qualifizierten Technikern oder

dem Kundendienst ausgewechselt werden kénnen.

-Der Lithium-lonen-Akku enthalt umweltgefahrdende Stoffe. Bevor Sie den

Saugroboter entsorgen, entfernen Sie bitte zuerst den Akku. Entsorgen oder
recyceln Sie ihn gemaB den lokalen Gesetzen und Vorschriften des Landes
oder der Region.

-Es wird empfohlen, dass die Batterien nach dem Aufbrauchen aus dem

23




Sicherheitsinformationen

Akkus und Ladung

Lasersicherheitsin-
formationen

Gerat entfernen. Davor mussen Sie es sicherstellen, dass das Gerdt vom
Strom getrennt ist. Entfernen Sie die Schraube an der Unterseite und
anschlieBend den Deckel.

-Ziehen Sie den Batteriestecker ab und entfernen Sie die Batterien.

Beschadigen Sie das Batteriegehduse nicht, um Verletzungen zu
vermeiden.

-Geben Sie die Batterien an eine professionelle Recyclingorganisation

zurick.

-Der Lasersensor in diesem Produkt entspricht der Norm IEC 60825-1:2014/EN

60825-1:2014/A11:2021 fur Laserprodukte der Klasse 1. Bei der Verwendung
ist direkter Augenkontakt zu vermeiden.

LASERPRODUKT DER KLASSE 1
LASERPRODUKT FUR VERBRAUCHER
EN 50689:2021

Hiermit bestatigt, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dass das Funkgerat des Typs RLS6L mit der Verordnung 2014/53/EU in Einklangsteht. Der vollstandige Wortlaut der EU-
Konformitatserklarung ist unter der folgenden Internetadresse abrufbar: https://global.dreametech.com
Ein detailliertes elektronisches Handbuch finden Sie unter https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs

24



Produktiibersicht

Accessories
Vorinstallierte Zubehorteile

-

Hauptburste Staubbehalter Wassertank Reinigungswerkzeug

Sonstiges Zubehor

~L T

SeitenbUrste Stromkabel Wischer x2 Wischer-halter x2 Ladestation

25
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Produktiibersicht

Roboter

O

o

O

O

Zielreinigungstaste
- Kurz driicken, um den Zielreinigungsmodus zu starten

Ein-/Aus- und Reinigungstaste

- Driicken und 3 Sekunden lang gedriickt halten

- Driicken, um die Reinigung nach dem Einschalten des Roboters zu
starten

Statusanzeige
- WeiB: Reinigung im Prozess oder Reinigung ist abgeschlossen
- Blinkt Orange: Fehler

Zum Aufladen
- Druicken, um den Roboter zur Ladestation zurilickzufahren

Abdeckung



Produktiibersicht

Roboter Absturzsensor

o Reset-Taste Teppichsensor o :

* Halten Sie 3 Sekunden lang ﬁ%
gedrickt, um die urspriinglichen Ladekontakte o @@ é)@
Einstellungen wiederherzustellen @ © ©

g C_J

Seitenburste

o Omnidirektionales Rad

o Ladekontakte

o Hauptbdrste

|

I 1 T I
WLAN-Anzeiger é@L - == = j
B i m o Freigabe
Reinigungswerkzeug Hauptrader o . EJO Hauptbirstenabdeckung
Staubbehalter
© Wassertank
Luftauslass/Lautsprecher . Montagewelle fiir Wischer

Robotersensor

Kantensensor o

o Laserdistanzsensor

o Kollisionspuffer

© High Precision 3D
(3D Hindernissensor)

27



Produktibersicht

Staubbehdélter

,—o Fregabe Staubbehélter

Auslésetaste
des Behalters ©

Staubbehdlter- o
Abdeckung

o Filter

o Filterverschluss

Ladestation

| o Signalbereich

{—o Stromanschluss

o Ladekontakte

28

Wassertank

o Wasserzufluss

o Freigabe
Wassertankabdeckung

Wischmodul

Befestigungsbereich

Wischer-halter Wischer



Wohnumgebung aufraumen

Raumen Sie alle losen Kabel (auch das Netzkabel der
Ladestation), Teppiche, Pantoffeln, Spielzeuge usw. beiseite,
um die Arbeitseffizienz des Roboters zu erhéhen.

0od

v

Offnen Sie die Tir des zu reinigenden Raumes und stellen

Sie die M6bel in die geeignete Position, um mehr Platz zu
schaffen.

)
W, 7

Montieren Sie vor der Reinigung die physische Barriere an
den Kanten von Treppen und Mébeln, um dem Roboter ein
reibungsloses Arbeiten zu ermdglichen.

|
1

000
3 X

'

Um zu verhindern, dass der Roboter den zu reinigenden
Bereich nicht erkennt, stehen Sie nicht vor dem Roboter, vor
Schwellen, Fluren oder engen Stellen.
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Vorbereitung vor der Verwendung

1. Entfernen Sie die Schutzfolie

Hinweis: Bringen Sie die Seitenbirste an, bis sie in Position einrastet.

3. Richten Sie die Ladestation ein

Ziehen Sie das doppelseitige Klebeband an der Unterseite der
Ladestation ab, stellen Sie die Ladestation auf ebenem Boden an
die Wand und schlieBen Sie sie an eine Steckdose an.

Hinweis:

Hinweis:

- Stellen Sie sicher, dass auf beiden Seiten der Ladestation ein Abstand von
mindestens 0,5 Metern und vor der Ladestation ein Abstand von mehr als 1,5
Metern eingehalten wird.

- Um sicherzustellen, dass Sie den Roboter einfach mit dem Telefon verbinden
kénnen, stellen Sie sicher, dass sich der Roboter und die Ladestation im Bereich
des WLAN befinden.

- Platzieren Sie die Ladestation nicht in einem Bereich mit direkter
Sonneneinstrahlung oder in einem Bereich, in dem andere Objekte den
Signalbereich blockieren kdnnten, da dies den Roboter daran hindern kénnte, zur
Ladestation zurlckzukehren.

- Bitte reinigen Sie die Bodenfldche, in der die Ladestation platziert wird, mit einem
trockenen Lappen.

- Verwenden Sie doppelseitiges Band nach Ihren Bedrfnissen.

- Entfernen Sie das doppelseitige Klebeband bei Bedarf langsam, um
Kleberiickstdnde zu reduzieren.

4. Platzieren Sie den Roboter zum Aufladen in der

Ladestation. Der Roboter schaltet sich automatisch ein
und ladt sich auf

() Akkuladestandsanzeige

- WeiB: Der Akkustand betragt mehr als 15 %
- Orange: Der Akkustand betrdgt weniger als
15 %

- Vollstandige Aufladung vor dem ersten Gebrauch.

- Montieren Sie den Moppaufsatz nicht, wahrend das Gerat geladen wird.
Gehen Sie vorsichtig mit dem nassen Mop um, da die Feuchtigkeit den Boden
beschadigen kann.



Mit der App verbinden

Dieses Produkt funktioniert mit der Dreamehome oder Mi Home/ Xiaomi Home App, mit der Sie Ihr Gerat steuern kénnen.

1. Laden Sie das Dreamehome oder Mi Home/Xiaomi
herunter Home App

Scannen Sie den QR-Code auf dem Roboter, um die
Dreamehome-App herunterzuladen, oder suchen Sie im App
Store nach "Dreamehome”, "Mi Home" oder "Xiaomi Home",
um die App nach Ihren Bedtirfnissen herunterzuladen und zu
installieren.

Unter der Abdeckung o

2. Fligen Sie das Gerat hinzu

Offnen Sie das Dreamehome, tippen Sie oben rechts auf " @ "
und scannen Sie den obigen QR-Code erneut, um "DreameBot
L10s Pro" hinzuzufligen. Bitte befolgen Sie die Anweisungen,
um die WLAN-Verbindung herzustellen.

- -
L. T =20 : T =

Hinweis:

- Es wird nur WLAN mit 2,4 GHz unterstutzt.

- Die Version der App wurde mdéglicherweise aktualisiert. Befolgen Sie bitte die
Anweisungen zur aktuellen App-Version.

3. WLAN zuriicksetzen

Gleichzeitig driicken und halten Sie die CJ und ¢

Taste bis Sie eine Sprachmeldung héren ,Warten auf
Netzwerkkonfiguration”. Sobald die WLAN-Anzeige langsam
blinkt, wurde das WLAN erfolgreich zurlickgesetzt.

o WLAN-Anzeiger

- Langsam blinkend: Wartet auf
Verbindung

- Schnell blinkend: Verbindung wird
hergestellt

- An: WLAN verbunden

Hinweis: Wenn Ihr Telefon keine erfolgreiche Verbindung mit dem Roboter

herstellen kann, setzen Sie das WLAN zuriick und fiigen Sie das Gerat erneut hinzu.
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Gebrauchsanleitung

1. Einschalten/Ausschalten

Driicken und halten Sie die Taste () 3 Sekunden lang um den
Roboter anzuschalten. Sobald die Betriebsanzeige standig
weiB leuchtet, befindet sich der Roboter im Standby-Modus.
Um den Roboter auszuschalten, driicken und halten Sie die
Taste () 3 Sekunden lang gedriickt, widhrend der Roboter
stillsteht. Durch das Ausschalten des Roboters wird die
aktuelle Reinigungsaufgabe beendet.

2. Mit der Reinigung beginnen

Driicken Sie die Taste () kurz, um den Roboter einzuschalten.
Nach dem Einschalten legt der Roboter eine genaue Route
fest, reinigt methodisch entlang der Kanten und wWande und
reinigt abschlieBend jeden Raum in einem S-férmigen Muster,
um eine grindliche Arbeit zu gewahrleisten.

'
'
T
'
'
'
'
'
'
'
'
P | I | - S = oo oo oo | W

Hinweis:

- Stellen Sie vor einer Reinigungsaufgabe sicher, dass der Roboter vollstandig
geladen ist und von der Ladestation aus startet. Bewegen Sie die Ladestation
nicht wahrend des Reinigungsvorgangs.

- Falls der Akkustand zu niedrig ist, wird der Roboter automatisch zum Laden zur
Ladestation zurtickkehren. Er wird unvollendete Reinigungsaufgaben fortsetzen,
nachdem der entsprechende Ladestand erreicht ist. (das Fortsetzen des
Reinigungsmodus muss zuvor auf der APP aktiviert werden).

3. Reinigungsmodus

DreameBot L10s Pro stellt vier Reinigungsmodistehen vier
Reinigungsmaodi zur Verfligung: Leise, Standard, Stark und
Turbo. Voreingestellt ist der Standardmodus.

4. Pausiert/Energiesparmodus

Pausiert: Druicken Sie eine beliebige Taste, um den Roboter
wahrend der Reinigung zu pausieren.

Energiesparmodus: Der Roboter geht nach 10 Minuten
Inaktivitat automatisch in den Energiesparmodus. Dabei
werden die Betriebs- und Ladeanzeige ausgeschaltet. Um den
Roboter aufzuwecken, driicken Sie eine beliebige Taste.

Hinweis:

- Der Roboter schaltet sich automatisch aus, wenn er fir mehr als 12 Stunden im
Ruhemodus gelassen wird.

- Wenn der Roboter sich im Pause-Modus befindet, wird die aktuelle
Reinigungsaufgabe beendet, wenn Sie ihn auf die Ladestation setzen.

5. Nicht-Storen-Modus

Der Nicht-Stéren-Modus verhindert, dass der Roboter
automatisch Reinigungsaufgaben startet, und die
Betriebsanzeige bleibt ausgeschaltet. Sie kdnnen den Nicht-
Stéren-Modus in der App aktivieren oder die Stunden fiir den
Modus andern. (Der Modus ist standardmaBig von 22:00 bis
08:00 Uhr aktiviert.)

Hinweis:

- Geplante Reinigungen werden jedoch weiterhin wahrend der DND-Periode(Nicht-
Stéren-Modus) durchgefihrt.

- Der Roboter wird nach dem Ablauf dieses Zeitraums die Reinigung fortsetzen.



Gebrauchsanleitung

6. Zielreinigungsmodus 7. Geplantes Reinigen

Wenn sich der Roboter im Standby-Modus oder im Pause- Sie kénnen die Reinigungszeit in der App planen. Der Roboter
Modus befindet, halten Sie die Taste {3 3 Sekunden lang wird zu der geplanten Zeiten automatisch mit der Reinigung
gedriickt, um den Zielreinigungs-Modus zu starten. In anfangen und nach ausgeflihrter Reinigung wieder zur
diesem Modus wird eine quadratische Flache von 1,5 x 1,5 Ladung an die Ladestation zurtickkehren.

Metern direkt um den Roboter herum gereinigt. Wenn die
Zielreinigung beendet ist, kehrt der Roboter automatisch an
seinen urspriinglichen Standort zurlick und schaltet sich ab.

L 1,5 Metern J 8. Weitere APP-Funktionen

— Folgen Sie den Anweisungen auf der APP-Schnittstelle,
N N N N N um weitere Funktionen zu nutzen. Die App-Version kdnnte
aktualisiert worden sein. Bitte folgen Sie den Anweisungen
entsprechend der aktuellen App-Version.

1,5 Metern CD

A N O

A\

Hinweis: Wenn der Roboter angehalten wird, beendet die Aktivierung der
Zielreinigung die aktuelle Reinigungsaufgabe.
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Gebrauchsanleitung

9. Verwenden der Wischfunktion

Zur Erzielung eines besseren Reinigungseffekts, wird
empfohlen, alle Boden mindestens dreimal vor der ersten
Mopp-Reinigung zu saugen.

1) Befeuchten Sie den Wischer und entfernen Sie
Uberschiissiges Wasser durch Auswringen und setzen Sie es
fest auf den Wischer-halter. Installieren Sie anschlieBend den
Wischmopp am Roboter.

2) Entfernen Sie den Wassertank und fullen Sie ihn mit Wasser,
wie in der Abbildung gezeigt, dann setzen Sie ihn wieder ein.

Hinweis:

- Flllen Sie nicht mit heiBem Wasser, das Verzerrung des Wassertanks verursachen
kann.

- Setzen Sie den Tank keiner direkten Sonneneinstrahlung aus.

- Falls eine langsamer Wasserdurchfluss auftritt bzw.das Wasservolumen nicht gut
verteilt ist, reinigen Sie das Luftloch in der Abdeckung des Wassertanks.

3) Driicken Sie die Taste (/) oder verwenden Sie die App, um
die Reinigung zu starten.

Hinweis:
- Die Verwendung der Wischfunktion auf Teppichen wird nicht empfohlen.
- Verwenden Sie die App, um den Wasserfluss wie benétigt einzustellen.

4) Entfernen Sie nach der Reinigung den Wischer-halter. Um
den Wassertank zu entfernen, halten Sie den Auslosetaste auf
beiden Seiten gedriickt und ziehen Sie ihn nach oben.

Hinweis: Wenn der Roboter geladen oder nicht verwendet wird, entfernen Sie
das Wischmodul, gieBen Sie das gesamte restliche Wasser aus dem Tank aus und
reinigen Sie das Wisch-Pad, um Schimmelbildung oder verweilende Geriiche zu
vermeiden.



RegelmafBige Wartung

Staubbehélter

1. Offnen Sie den Deckel des Roboters und driicken Sie dann
den Staubbehalter-Clip ein, um das Staubfach zu entfernen.

Filter *Eswirdempfohlen, es alle 2 Wochen zu reinigen.

1. Entnehmen Sie den Filter, wiederholt ausspulen und auf
den Fliterrahmen klopfen, um so viel Schmutz wie mdglich
zu entfernen.

Hinweis: Den Filter nicht mit einer Blrste oder Finger reinigen.

2. Spllen Sie den Staubbehalter aus und filtern Sie ihn mit
Wasser, bis er sauber ist. Trocknen Sie den Filter griindlich,
bevor Sie ihn erneut installieren.

Hinweis:

- Zur Reinigung des Filters darf nur sauberes Wasser verwendet werden.
Verwenden Sie kein Reinigungsmittel.

- Verwenden Sie den Staubbehalter und den Filter nur, wenn sie vollstéandig
trocken sind.
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RegelmaBige Wartung

*Nach jedem Gebrauch reinigen.

Wischer
1. Entfernen Sie den Wischer vom Wischer-Halter.

2. Die Wischlappen ausschlieBlich mit Wasser reinigen und vor
Reinstallieren an der Luft trocknen lassen.

Hinweis: Flr optimale Performanz wird empfohlen, das Wischer-Pad jede 3 bis 6
Monaten auszutauschen.

Blirste reinigen

1. Drucken Sie die Clips zusammen, um die Burstenabdeckung
zu entfernen. Heben Sie dann die Birste aus dem Roboter
heraus.

2. Ziehen Sie die Blirstenabdeckungen wie in der
Abbildung gezeigt heraus. Verwenden Sie das mitgelieferte
Reinigungswerkzeug, um die auf der Blirste verfangenen
Haare zu entfernen.

Hinweis: Falls eine groBe Menge an Haaren auf der Birste vorhanden ist oder sich
Haare verfangen haben, entfernen Sie diese vorsichtig, um eine Beschadigung der
Hauptbirste zu vermeiden.



RegelmafBige Wartung

Seitenbiirste reinigen

Ziehen Sie die Seitenbirste aus und benutzen Sie die
eingeschlossene Reinigungstool, um die Haare auf der Burste

zu entfernen.

Das Hauptrand und das omnidirektionale Rad reinigen

H0 R o

Reinigen Sie den Laserdistanzsensor/Kantensensor

Hinweis: Bitte verwenden Sie zur Reinigung ein trockenes Geschirrtuch, da der Roboter und das
innere der Ladestation empfindliche Komponenten enthalten. Verwenden Sie keine nassen
Spultticher, um durch Wasser verursachte Schaden zu vermeiden.
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RegelmaBige Wartung

Reinigen Sie den Teppichsensor

Reinigen Sie die Kontakte der Ladestation

Hinweis: Bitte verwenden Sie zur Reinigung ein trockenes Geschirrtuch, da der Roboter
und das innere der Ladestation empfindliche Komponenten enthalten. Verwenden Sie
keine nassen Spdltticher, um durch Wasser verursachte Schaden zu vermeiden.

Neustart des Roboter

Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder sich nicht mehr
ausschalten lasst, halten Sie die Taste () 10 Sekunden lang
gedriickt, um eine Zwangsabschaltung durchzuftihren. Driicken
und halten Sie dann die Taste ()) 3 Sekunden lang, um den
Roboter wieder einzuschalten.

Akku

Der Roboter enthélt einen Hochleistungs-Lithium-lonen-Akku.
Bitte stellen Sie sicher, dass dieser bei taglicher Nutzung gut
geladen ist, um die optimale Akkuleistung beizubehalten.wenn
der Roboter langere Zeit nicht benutzt wird, schalten Sie ihn
aus und stellen Sie ihn weg. Um Schaden durch Tiefentladung
zu vermeiden, sollte der Roboter mindestens einmal je drei
Monate aufgeladen werden.



FAQ

Problemtyp

mogliche Ursache & Lésung

Roboter lasst sich nicht
einschalten

Der Akkustand ist niedrig. Laden Sie den Roboter an der Ladestation auf und versuchen Sie es dann erneut.
Die Umgebungstemperatur ist zu niedrig (unter 0 °C) oder zu hoch (tber 40 °C). Die Betriebstemperatur Des Roboter liegt zwischen 0 °C und
40 °C.

Roboter l&dt sich nicht auf

Die Ladestation erhalt keinen Strom. Bitte stellen Sie sicher, dass beide Spitzen des Stromkabels korrekt eingesteckt sind.
Schlechter Kontakt. Reinigen Sie die Ladekontakte der Ladestation und des Roboters.

Roboter kehrt nicht zur
Ladestation zurlick

Es gibt zu viele Hindernisse um die Ladestation herum. Stellen Sie die Ladestation in einer offeneren Umgebung.
Bitte reinigen Sie den Signalbereich der Ladestation.

Roboter arbeitet nicht
einwandfrei

Schalten Sie den Roboter aus und dann wieder an.

Roboter gibt ein
merkwirdiges Gerdusch
ab

Ein Fremdkorper kdnnte sich in der Hauptburste, Seitenbiirste oder einem der Rader verfangen haben. Schalten Sie den Roboter aus und
entfernen Sie eventuell vorhandenen Schmutz.

Der Roboter reinigt nicht
mehr wirksam, oder er
hinterlasst Staub

Der Staubbehalter ist voll. Bitte leeren Sie ihn.
Der Filter ist verstopft. Bitte reinigen Sie ihn.
Ein Fremdkorper hat sich in der HauptbUrste verfangen. Bitte reinigen Sie diese.

Roboter kann nicht mit
dem WLAN verbinden

Moglicherweise stimmt etwas mit der Wi-Fi-Verbindung nicht. Setzen Sie das WLAN zurtick, laden Sie die neueste Version der App herunter
und versuchen Sie, die Verbindung erneut herzustellen.

Die Standortgenehmigung wurde maoglicherweise nicht erteilt. Bitte stellen Sie sicher, dass die Standortberechtigung fiir die App aktiviert ist.

Das WLAN-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass der Roboter sich in einem Bereich mit gutem WLAN-Empfang befindet.
WLAN mit 5 GHz wird nicht unterstitzt. Bitte stellen Sie sicher, dass Ihr Roboter mit einem 2,4 GHz WLAN verbunden ist.
Der Benutzername oder das Kennwort des WLAN ist falsch. Bitte stellen Sie die korrekte Eingabe des Benutzernamens und Kennworts sicher.

Der Roboter fiihrt die
geplante Reinigung nicht
aus

Der Akku des Roboters hat einen niedrigen Akkuladestand. Die planmdaBige Reinigung wird nur dann begonnen, wenn der Roboter einen
Ladestand von mindestens 15 % hat.
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FAQ

Problemtyp

mogliche Ursache & Losung

Verbraucht das Belassen des Roboters auf der
Ladestation Strom, wenn er bereits aufgeladen
ist?

Das Belassen des Roboters auf der Ladestation nach dem Ladevorgang verbraucht nur sehr wenig Strom und tragt zur
Aufrechterhaltung einer optimalen Akkuleistung bei.

Kein Wasser kommt aus dem Wassertank, oder
nur ein kleines bisschen kommt heraus

Vergewissern Sie sich, dass der Wassertank mit Wasser gefllt ist, und reinigen Sie das Wischer-Pad, falls erforderlich.
Reinigen Sie den Mopp, wenn er schmutzig wird.

Vergewissern Sie sich, dass der Wischlappen entsprechend Gebrauchsanleitung korrekt angebracht ist.

Das Luftloch auf dem Wassertank reinigen.

Der Wischer dreht sich nicht mehr

Ein Fremdkorper istim Wischer gefangen. Bitte reinigen Sie es.

Der Roboter nimmt die Reinigung nach dem
Aufladen nicht wieder auf

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter sich nicht im Nicht-Stéren-Modus befindet, denn dieser verhindert eine
Fortsetzung der Reinigung.
Der Roboter setzt die Reinigung nicht automatisch fort, wenn er manuell aufgeladen oder auf der Ladestation gestellt wird.

Der Roboter kehrt nicht zur Ladestation zuriick,
nachdem er versetzt wurde

Das Versetzen des Roboters kann dazu fiihren, dass er sich selbst neu positioniert oder seine Umgebung neu kartiert.
Wenn der Roboter zu weit von der Ladestation entfernt ist, kann er méglicherweise nicht automatisch von selbst
zurlickkehren. In diesem Fall miissen Sie den Roboter manuell auf der Ladestation platzieren.




Spezifikationen

Roboter Ladestation
Modell RLS6L Modell RCSO
Ladedauer Ca. 6 Stunden Nenneingang 100-240 V~50/60 Hz 0,5 A
Nennspannung 14,4V = Nennausgang 19,8V=T1A
Bemessungsleistun: 60 W . . . .
¢ K Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerat einen Abstand
von mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem Kérper des
Betriebsfrequenz 2400-2483,5 MHz Benutzers einhalten.
Maximale Ausgangsleistung < 20dBm

WEEE-Informationen

durfen nicht mit unsortiertem Haushaltsmull vermischt werden. Schitzen Sie stattdessen lhre Mitmenschen und die Umwelt, indem Sie Ihre zu
entsorgenden Gerdte an eine dafiir vorgesehene, von der Regierung oder einer lokalen Behérde eingerichtete Sammelstelle zum Recycling von

EEEE  lektroschrott und Elektrogerdten bringen. Eine ordnungsgemaBe Entsorgung und Recycling helfen, negative Auswirkungen auf die Gesundheit
von Umwelt und Menschen zu vermeiden. Wenden Sie sich bitte an den Installateur oder lokale Behorden, um Informationen zum Standort und
den allgemeinen Geschaftsbedingungen solcher Sammelstellen zu erhalten.

E Alle mit diesem Symbol gekennzeichneten Produkte sind Elektroschrott und Elektrogerate (WEEE entsprechend EU-Richtlinie 2012/19/EU) und
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Entsorgung von Elektro- und Elektronikgerdten

Die durchgestrichene Milltonne bedeutet, dass Sie gesetzlich verpflichtet sind, diese Gerate einer vom unsortierten Siedlungsabfall
getrennten Erfassung zuzufiihren. Die Entsorgung Uber die Restmilltonne oder die gelbe Tonne ist untersagt. Enthalten die Produkte Batterien
oder Akkus, die nicht fest verbaut sind, missen diese vor der Entsorgung entnommen und getrennt als Batterie entsorgt werden.

Moglichkeiten der Riickgabe von Altgeraten

Besitzer von Altgeraten kdnnen diese im Rahmen der durch 6ffentlich-rechtlichen Entsorgungstrager eingerichteten und zur Verfugung stehenden
Mdoglichkeiten der Rickgabe oder Sammlung von Altgerdten abgeben, damit eine ordnungsgemadBe Entsorgung der Altgerate sichergestellt ist. Unter dem
folgenden Link besteht die Méglichkeit, sich ein Onlineverzeichnis der Sammel- und Riicknahmestellen anzuzeigen zu lassen: https://www.ear-system.de/
ear-verzeichnis/sammel-und-ruecknahmestellen

Datenschutz

Wir weisen alle Endnutzer von Elektro- und Elektronikaltgeraten darauf hin, dass Sie flr das Loschen personenbezogener Daten auf den zu entsorgenden
Altgeraten selbst verantwortlich sind.



Informations sur la sécurité

Pour éviter tout risque de choc électrique, d'incendie ou de blessure causé par une utilisation incorrecte de
'appareil, veuillez lire attentivement le manuel d'utilisation avant d'utiliser l'appareil et le conserver pour
pouvoir vous y référer ultérieurement.

Restrictions -Cet appareil peut étre utilisé par des enfants a partir de 8 ans et par des personnes

d'utilisation ayant des capacités physiques, sensorielles ou mentales réduites ou un manque
d'expérience et de connaissances a condition qu'elles aient été placées sous
surveillance ou qu'elles aient recu des instructions concernant l'utilisation de l'appareil
en toute sécurité et qu'elles comprennent les dangers encourus.

-Les enfants ne doivent pas jouer avec ce produit. Pendant le nettoyage, assurez-
vous que les enfants et les animaux de compagnie sont maintenus a une distance de
sécurité du robot aspirateur.

- Ce produit est uniguement destiné au nettoyage des sols dans un environnement
domestique. Ne l'utilisez pas a l'extérieur, sur des surfaces autres que des sols ou dans
un environnement commercial ou industriel.

-Si le cordon d’alimentation est endommagé ou rompu, cessez immédiatement de
'utiliser et contactez le service apres-vente.

-N'utilisez pas le robot dans une zone située au-dessus du niveau du sol sans barriere
de protection.

-Ne placez pas le robot a l'envers. N'utilisez pas le couvercle du LDS, le couvercle du
robot ou le pare-chocs comme poignée pour déplacer le robot.

-Pour eviter d'endommager 'appareil ou de le trainer, dégagez tout objet non fixé au
sol et retirez les cables ou les cordons d'alimentation qui se trouvent sur le trajet de
nettoyage avant d'utiliser l'appareil.
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Informations sur la sécurité

Restrictions -N'utilisez pas le robot dans des environnements ou la température ambiante
d'utilisation est supérieure a 40° C ou inférieure a 0 ° C, ni sur un sol avec des liquides ou des
substances collantes.

-Retirez tous les cables au sol avant d’utiliser le robot pour éviter gu'il ne les entraine
dedans pendant le nettoyage.

-Retirez tous les objets fragiles ou de petite taille au sol afin d’éviter que le robot ne les
percute ou ne les endommage.

-Maintenez vos cheveux, vos doigts et les autres parties de votre corps éloignés de
l'orifice d'aspiration du robot.

-Conservez l'outil de nettoyage de brosse hors de la portée des enfants.

-Ne mettez pas d’enfants, d'animaux ou d’objets sur le robot, qu'il soit a l'arrét ou en
mouvement.

-N'utilisez pas le robot pour nettoyer des objets brdlants.

-N'aspirez pas d'objets durs ou tranchants.

-Assurez-vous que le robot est éteint et que le socle de charge est débranché avant
d'effectuer le nettoyage ou l'entretien.

-N'utilisez pas de chiffon humide pour essuyer ou de liquide pour rincer le robot et
le socle de charge. Les piéces lavables doivent étre totalement séchées avant de les
installer et de les utiliser.

-Dans la mesure du possible, assurez-vous que le robot est éteint lorsque vous le
transportez et rangez-le dans son emballage d’origine.

-Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions du Mode d'emploi. Les
utilisateurs sont responsables des pertes ou dommages résultant d'une mauvaise
utilisation de ce produit.
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Informations sur la sécurité

Batteries et charge -N'utilisez pas de batterie, de chargeur ou de station de charge tiers. Veuillez n "utiliser R
que l'unité d'alimentation RCSO.

-N'essayez pas de démonter, réparer ou modifier vous-méme la batterie ou la station
de charge.

-Ne placez pas la station de charge pres d’une source de chaleur.

-N'utilisez pas de chiffon humide, ni vos mains humides, pour essuyer ou nettoyer les
contacts de charge de la station.

-Ne jetez pas vos batteries usagées de facon inappropriée. Les batteries inutiles
doivent étre disposées dans les centres de recyclage correspondants.

-Sivous ne prévoyez pas d'utiliser le robot pendant une période prolongée, chargez-le
complétement, éteignez-le, puis entreposez-le dans un endroit frais et sec. Rechargez
le robot au moins une fois tous les 3 mois pour éviter un déchargement excessif de la
batterie.

- Ce produit contient des batteries qui ne peuvent étre remplacées que par des
techniciens qualifiés ou par le service apres-vente.

-Le bloc-batterie lithium-ion contient des substances dangereuses pour
'environnement. Avant de mettre l'aspirateur robot au rebut, veuillez d'abord retirer
le bloc-batterie, puis le mettre au rebut, ou le recycler, conformément aux lois et
réglementations locales du pays ou de la région ou il est utilisé.

-Lorsque vous retirez les piles du produit, il est préférable de les épuiser et de vous
assurer que votre produit est débranché. Désinstallez la vis sur le fond, puis retirez le
couvercle.

-Débranchez le connecteur des piles, puis retirez les piles. N'endommagez pas le
boitier des piles pour éviter tout risque de blessure.

-Remettez les piles a un organisme professionnel de recyclage.
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Informations sur la sécurité

Informations sur -Le capteur laser dans ce produit répond a la norme IEC 60825-1:2014/EN 60825-

la sécurité liée 1:2014/A11:2021 pour les produits laser de classe 1. Veuillez éviter le contact visuel
a l'utilisation du direct avec le produit pendant ['utilisation.
laser

PRODUIT LASER DE CLASSE 1
PRODUIT LASER DE CONSOMMATION
EN 50689:2021

Con la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dichiara che l'apparecchiatura radio di tipo RLS6L & conforme alla Direttiva 2014/53/UE. Il testo completo della dichiarazione di
conformita UE e disponibile al sequente indirizzo Internet : https://global.dreametech.com
Pour obtenir un manuel électronique détaillé, rendez-vous sur le site https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags



Présentation du produit

Accessoires
Accessoires préinstallés

g A

Brosse principale Bac a poussiére Réservoir d'eau Outil de nettoyage

Autres accessoires

~L T

Brosse latérale Cable d'alimentation Serpilliere x2 Support de serpilliere x2 Socle de charge
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Présentation du produit

Robot

O

O

o

O

Bouton nettoyage concentré

- Appuyez brievement pour lancer le mode Spot Clean (nettoyage concentré)

Bouton d’alimentation/nettoyage

- Maintenir le bouton enfoncé pendant 3 secondes

- Nettoyer : appuyer pour commencer le nettoyage une fois que le robot est
mis sous tension

Indicateur d'état

- Blanc : nettoyage en cours ou terminé
- Clignotant orange : erreur

Bouton de socle

- Appuyer pour renvoyer le robot au socle de charge

Couvercle



Présentation du produit

Robot Capteur de chute

= Bouton de réinitialisation Capteur deo I ! o Roue multi-directionnelle
x * Appuyez pendant 3 secondes moquette %N
pour rétablir les paramétres Contacts deo @@ é»@

oo 5 5 o Contacts de charge
d'usine charge ‘:@ \\

Brosse latéraleo © Brosse principale

@ ED o Attaches de sécurité

Indicateur de Wi-Fi

Outil de nettoyage Roues principales o . EJO de la brosse
Bac a poussiere
© Réservoir d'eau ?
o
o Sortie d'air/haut-parleur o Arbre de montage

de serpilliere

Capteur deo

Capteur laser LDS
bord

Tampon anti-collision

High Precision 3D
(Capteur 3D d'évitement d'obstacles )
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Présentation du produit

Poubelle

Bouton

d'ouverture du

couvercle du bac
a poussiére o

Couvercle de o
la poubelle

,—o Attache de la poubelle

Réservoir d'eau

o Arrivée d'eau

o Clip de déverrouillage
du réservoir d'eau

o Filtre

Socle de charge

o Fixation de filtre

Module de nettoyage

Zone de raccordement

| o Zone de signalisation

—o Port d’alimentation

Support de serpilliere Serpilliere
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Nettoyage domestique

Rangez les fils répandus sur le sol (y compris le cable
d'alimentation du support de charge), les chiffons, les
pantoufles, les jouets pour enfants, etc., pour améliorer
l'efficacité du travail de votre robot.

0od

v

Ouvrez la porte de la piece a nettoyer, et rangez les meubles
dans un endroit approprié pour faire plus de place.

)
W, 7

Veuillez utiliser des clétures physiques pour éviter les zones
suspendues ou basses avant le nettoyage afin d'assurer la
securité et le bon fonctionnement du robot.

|
1

000
3 X

'

Pour éviter que le robot ne reconnaisse pas la zone a nettoyer,
ne restez pas devant le robot, sur le palier, dans le couloir ou
dans les endroits étroits.

51




52

Préparation avant utilisation

1. Retirez les bandes de protection

Remarque : Lors de l'installation, la brosse latérale est en place lorsque vous
entendez un déclic.

3. Installation de la station de charge

Décollez le ruban adhésif double face au bas de la station de
chargement, puis placez la station sur un sol plat contre le
mur et branchez-la a une prise de courant.

Remarque :

- Assurez-vous qu'il y a une distance de 0,5 métre ou plus de chaque c6té de la
station de recharge, et une distance de plus de 1,5 metre devant celle-ci.

- Pour vous assurer que vous pouvez bien vous connecter au robot avec votre
téléphone, assurez-vous que le robot et la station de recharge sont a portée du
Wi-Fi.

- Ne placez pas la station de recharge dans un endroit directement exposé aux
rayons du soleil ou d'autres objets pourraient bloquer sa zone de signalisation,
car cela pourrait empécher le robot de retourner a la station de recharge.

- Veuillez nettoyer la zone du sol ou la station de charge sera placée avec un
chiffon sec.

- Utilisez du ruban adhésif double face en fonction de vos besoins.

- Sinécessaire, retirez lentement le ruban double face pour réduire les résidus
d'adhésif.

4. Placez le robot sur le quai de chargement pour le
recharger. Le robot va s'allumer alors automatiquement
et se rechargera

O Indicateur du niveau de batterie
« Blanc : niveau de batterie au-dessus de 15 %

- Orange : niveau de batterie en dessous de 15 %
Remarque :

- Charger complétement avant la premiere utilisation.
- Lors du chargement, il n'est pas recommandé d'installer le module de nettoyage
pour éviter que la vadrouille mouillée n'endommage le sol.



Connecter a cette application

Ce produit fonctionne avec l'application Dreamehome ou Mi Home/Xiaomi Home, afin de contréler votre appareil.

1. Téléchargez l'application Dreamehome ou Mi Home/ 3. Réinitialiser le Wi-Fi

Xiaomi Home App Maintenez simultanément les touches O et > enfoncées
Scannez le code QR sur le robot pour télécharger 'application jusqu'a ce que vous entendiez le message « En attente de la
Dreamehome, ou recherchez "Dreamehome”, "Mi Home" configuration réseau ». Lorsque le voyant du Wi-Fi clignote
ou "Xiaomi Home" dans la boutique d'applications afin de lentement, alors le Wi-Fi a été réinitialiséavec succes.

télécharger et d'installer l'application en fonction de vos besoins.

o Indicateur de Wi-Fi

- Clignote lentement : connexion a
suivre

- Clignote rapidement : connexion en
cours

- Allumé : Wi-Fi connecté

Sous le couvercle o

2. Ajouter un appareil

Ouvrez l'application Dreamehome, appuyez sur " @ " en haut a
droite, et scannez a nouveau le code QR ci-dessus pour ajouter
"DreameBot L10s Pro" Veuillez suivre les instructions pour
terminer la connexion Wi-Fi.

Remarque : Lorsque votre téléphone ne parvient pas a se connecter au robot,
réinitialisez le Wi-Fi et ajoutez a nouveau l'appareil.

Wy T ol ' [ =

am

Remarque :

- Seul le Wi-Fi 2,4GHz est pris en charge.

- La version de l'application pourrait avoir été mise a jour. Suivez les instructions
basées sur la version actuelle de l'application.
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Mode d'utilisation

1. Allumer/éteindre

Appuyez sur le bouton () et maintenez-le enfoncé pendant

3 secondes pour allumer le robot. Lorsque le voyant
d’alimentation devient blanc, le robot est en mode veille.

Pour éteindre le robot, appuyez sur le bouton (/) pendant 3
secondes lorsque le robot est a l'arrét. La mise hors tension du
robot mettra fin a la tache de nettoyage en cours.

2. Commencer le nettoyage

Appuyez brievement sur le bouton () pour mettre le robot
en marche. Une fois activé, le robot tracera un itinéraire
précis, nettoiera méthodiquement les bords et les murs, puis
terminera en nettoyant chaque piéce en forme de S pour
assurer un travail minutieux.

'
'
T
'
'
'
'
'
'
'
'
Py | | - e cecoo oo | I

Remarque :

- Avant d'entreprendre une tache de nettoyage, assurez-vous que le robot est
entierement chargé et démarre a partir du socle de charge. Ne déplacez pas le
socle de charge pendant le nettoyage du robot.

- Si la batterie est trop faible, le robot retournera automatiquement a la station de
recharge pour se recharger. Il reprendra les taches de nettoyage non terminées
apres avoir été rechargé a la puissance appropriée. (Le mode "Reprendre le
nettoyage" doit s'ouvrir a l'avance sur l'APP).

3. Mode nettoyage

DreameBot L10s Pro dispose de quatre modes de nettoyage :
Silence, Standard, Fort et Turbo. Le mode Standard est défini
par défaut.

4. Pause/Mode Veille

Appuyez sur n'importe quel bouton pour suspendre le
nettoyage du robot.

Mode veille : Le robot passera automatiquement en
mode Veille apres 10 minutes d'inactivité, puis les voyants
d’alimentation et de charge s'éteindront. Pour réveiller le
robot, appuyez sur n'importe quel bouton.

Remarque :

- Le robot s'éteint automatiquement s'il reste en mode veille pendant plus de 12 heures.

- Lorsque le robot est en pause, vous mettrez fin au nettoyage en cours si vous le
replacez sur le socle de charge.

5. Mode Ne pas déranger

En mode Ne pas déranger, le robot ne peut pas commencer
automatiquement une tache de nettoyage et le voyant
d’alimentation reste éteint. Vous pouvez activer le mode

Ne pas déranger ou modifier les heures d’activation via
l'application. (Le mode est activé, par défaut, de 22h00 a
08h00.)

Remarque :

- Les nettoyages programmeés seront toujours effectués lors de la période DND.
- Le robot continuera de nettoyer une fois cette période terminée.



Mode d'utilisation

6. Mode Nettoyage Concentré

Lorsque le robot est en pause ou en mode veille, appuyez
sur le bouton {3 pendant 3 secondes pour activer le mode
Nettoyage Concentré. Dans ce mode, il nettoiera une surface
carrée (1,5 x 1,5 m) autour de lui. Une fois le nettoyage
ponctuel terminé, le robot retourna automatiquement a sa
position initiale et s'éteindra.

L 1,5m N

1,5m <O>

I N N N

V2

Remarque : lorsque le robot est en pause, l'activation du mode Nettoyage
Concentré met fin a la tache de nettoyage en cours.

7. Nettoyage programmeé

Vous pouvez programmer 'heure de nettoyage dans
l'application. Le robot commencera automatiquement le
nettoyage a l'heure définie, puis il retournera au socle de
charge une fois qu'il aura terminé.

8. Plus de fonctionnalités concernant l'APP

Suivez les instructions sur l'interface de l'APP pour utiliser plus
de fonctions. La version de 'application pourrait avoir été mise
a jour, veuillez suivre les instructions de la version actuelle de
'application.
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Mode d'utilisation

9. Utilisation de la fonction de nettoyage

Il est recommandé de passer l'aspirateur au moins trois fois
sur tous les sols avant la premiere session de nettoyage afin
d'obtenir un meilleur effet de nettoyage.

1) Humidifiez la serpilliere, essorez l'excédent d'eau et collez-
la fermement sur le support. Installez ensuite le module de
nettoyage sur le robot.

2) Retirez le réservoir d'eau et remplissez-le d'eau comme
indiqué sur la figure, puis remettez-le en place.

Remarque :

- Ne remplissez pas l'appareil avec de l'eau chaude, ce qui pourrait déformer le
réservoir d'eau.

- Ne pas exposer le réservoir directement au soleil.

- Sivous remarquez que l'eau coule lentement ou que le volume n'est pas bien
réparti, veuillez nettoyer le trou d'aération dans le couvercle du réservoir d'eau.

3) Appuyez sur le bouton () ou utilisez l'application pour
commencer le nettoyage.

Remarque :

- Iln'est pas recommandé d'utiliser la fonction de nettoyage sur les tapis.
- Utilisez l'application pour ajuster le débit d'eau selon vos besoins.

4) Une fois le nettoyage terminé, retirez le support de

la serpilliere. Pour retirer le réservoir d'eau, appuyez et
maintenez le clip de déverrouillage des deux cotés, et faites-
le glisser vers le haut.

Remarque : Lorsque le robot est en train de se charger ou n'est pas en cours
d’utilisation, retirez le module de nettoyage, videz toute l'eau restante du réservoir
et nettoyez la serpilliére pour éviter toute moisissure ou odeur persistante.



Maintenance de routine

Bac a poussiere

1. Ouvrez le couvercle du robot, puis pincez les clips du bac a
poussiere pour le retirer.

2. Ouvrez le couvercle du collecteur et videz le bac a
poussiere.

Filtre *!lestrecommandé de le nettoyer toutes les 2 semaines.

1. Retirez le filtre, rincez-le plusieurs fois et tapez sur le cadre
de flitre pour enlever le plus de saleté possible.

po®
00

Remarque : N'essayez pas de nettoyer le filtre avec une brosse ou vos doigts.

2. Rincez la poubelle (bac a poussiere) et le filtre avec de l'eau
jusqu'a ce qu'ils soient propres. Séchez bien le filtre avant de
le réinstaller.

Remarque :
- Utilisez uniquement de l'eau propre pour nettoyer le filtre. N'utilisez pas de

détergent.
- N'utilisez le bac a poussiére et le filtre que lorsqu'ils sont completement secs.
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Maintenance de routine

Serpilliére * Nettoyez-les apres chaque utilisation.

1. Retirez le tampon de la serpilliere de son support.

2. Nettoyez la serpilliere, puis séchez-la.

WV,
N .

\\lll
R

., S
LR}

Remarque : Pour obtenir des performances optimales, il est recommandé de
remplacer la serpilliere toutes les 3 a 6 mois.
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Nettoyez la brosse principale

1. Appuyez sur les clips de protection de la brosse vers
l'intérieur pour retirer la protection de la brosse et faites sortir
la brosse du robot.

2. Sortez les protections de la brosse comme indiqué sur le
schéma. Utilisez ['outil de nettoyage fourni pour enlever les
poils coincés sur la brosse.

Remarque : S'ily a une grande quantité de poils ou si des poils sont étroitement
enchevétrés, retirez-les avec précaution pour éviter d'endommager la brosse
principale.



Maintenance de routine

Nettoyer la brosse latérale

Sortez les brosses latérales et utilisez l'outil de nettoyage
fourni pour retirer les poils emmélés sur la brosse.

Nettoyez la roue principale et la roue multi-
directionnelle

Nettoyez le capteur laser LDS / capteur de bord

Remarque : Veuillez utiliser un torchon sec pour le nettoyage, car le robot et la
station de chargement intérieure possedent des éléments sensibles. N'utilisez pas
de torchon humide pour éviter les dommages causés par l'eau.
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Maintenance de routine

Nettoyez le capteur de moquette Nettoyez le contact de charge

Remarque : Veuillez utiliser un torchon sec pour le nettoyage, car le robot et la
station de chargement intérieure possedent des éléments sensibles. N'utilisez pas
de torchon humide pour éviter les dommages causés par l'eau.

Redémarrage du robot

Si le robot ne répond plus ou s'il est impossible de 'éteindre,
appuyez sur le bouton (/) pendant 10 secondes pour

forcer la mise hors tension. Aprés cela, appuyez sur le
bouton () pendant 3 secondes pour rallumer le robot.

Batterie

Le robot contient une batterie lithium-ion haute performance.
Veuillez vous assurer qu'il reste bien chargé pendant
|'utilisation quotidienne pour garantir une performance
optimale de la batterie.Si le robot n'est pas utilisé pendant une
longue période, éteignez-le et rangez-le. Afin qu'il ne soit pas
endommageé en raison d'une décharge excessive, le robot doit
étre rechargé au moins une fois tous les trois mois.



FAQ

Type de probléeme

Cause possible & Solution

Le robot ne s'allume pas

Le niveau de batterie est faible. Rechargez le robot a l'aide du socle de charge, puis réessayez.
La température ambiante est trop basse (inférieure a 0 °C) ou trop élevée (supérieure a 40 °C). La température de fonctionnement du robot
est comprise entre 0 °C et 40 °C.

Le robot ne se charge pas

Le socle de charge n'est pas alimenté. Veuillez vérifier que les deux extrémités du cordon d'alimentation sont bien branchées.
Probleme de contact. Nettoyez les contacts de charge du socle de charge et du robot.

Le robot ne retourne pas au
socle de charge

Ily a trop d'obstacles autour du socle de charge. Placez le socle de charge dans une zone plus ouverte.
Veuillez nettoyer la zone d'émission de signal du socle.

Le robot ne fonctionne pas
correctement

Eteignez-le robot, puis rallumez-le.

Le robot émet un bruit
étrange

Un objet étranger est probablement coincé dans la brosse principale, la brosse latérale ou l'une des roues principales. Arrétez le robot et
enlevez les débris.

Le robot ne nettoie plus
correctement ou n’élimine
pas toute la poussiere

Le bac a poussiere est plein. Veuillez le nettoyer.
Le filtre est obstrué. Veuillez le nettoyer.
Un objet étranger est coincé dans la brosse principale. Veuillez la nettoyer.

Le robot ne peut pas se
connecter au Wi-Fi

Il peuty avoir un probleme avec la connexion Wi-Fi. Réinitialisez le Wi-Fi, téléchargez la derniéere version de 'application et essayez de
vous reconnecter.

L'autorisation de localisation n'a peut-étre pas été accordée. Assurez-vous que l'autorisation de localisation de l'application est activée.
Le signal Wi-Fi est faible. Assurez-vous que le robot est dans une zone offrant une bonne couverture Wi-Fi.

Le Wi-Fi a 5 GHz n'est pas pris en charge. Veuillez vous assurer que votre robot peut se connecter a un signal Wi-Fi 2,4 GHz.

Le nom d'utilisateur ou le mot de passe du Wi-Fi est incorrect. Veuillez vous assurer que le nom d'utilisateur et le mot de passe saisis sont
corrects.

Le robot n’effectue pas le
nettoyage programmé

Le niveau de batterie du robot est faible. Le nettoyage programmé ne commence pas tant que le robot ne dispose pas d’au moins 15 % de
batterie.
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FAQ

Type de probléeme

Cause possible & Solution

Est-ce que de l'énergie continue d'étre
consommeée lorsque je laisse le robot sur le socle
de charge tandis qu'il est déja chargé ?

Laisser le robot sur le socle de charge lorsqu’il est entierement chargé consomme une trés petite quantité d'électricité
et aide a garantir une performance optimale de la batterie.

ILn'y a pas d'eau qui sort du réservoir d'eau, ou
seulement un peu d'eau

Vérifiez que le réservoir d’eau est rempli et nettoyez la serpilliere, le cas échéant.
Nettoyez la serpilliere si elle est sale.

Assurez-vous que la serpilliére est bien installée conformément au mode d’emploi.
Nettoyez le trou d'air du réservoir d'eau.

Le robot ne reprend pas le nettoyage aprés la
charge

Assurez-vous que le robot n'est pas en mode Ne pas déranger, car cela 'empécherait de reprendre le nettoyage.
Le robot ne reprend pas le nettoyage apres avoir été placé sur le socle de charge ou chargé manuellement.

La serpilliere ne tourne plus

Un corps étranger est coincé dans la serpilliere. Veuillez l'enlever.

Le robot ne retourne pas au socle de charge
apres avoir été déplacé

Le déplacement du robot peut l'obliger a se repositionner ou a cartographier a nouveau ses environs. Si le robot
est trop éloigné du socle de charge, il ne pourra pas y retourner automatiquement. Vous devrez alors le placer
manuellement sur le socle de charge.




Spécifications

Robot Socle de charge
Modele RLS6L Modele RCSO
Temps de Charge Environ 6 heures Entrée nominale 100-240 V~50/60 Hz 0,5 A
Tension nominale 14,4V = Sortie nominale 19,8V=1A
Puissance nominale 60w Dans des conditions normales d'utilisation, une distance d’au
moins 20 cm entre 'antenne de cet équipement et le corps de
. e, e ;
Frquence de 2400-2483,5 MHz l'utilisateur doit étre maintenue.
fonctionnement
S;J:i?:nce maxmaleen < 20dBm A DEPOSER A DEPOSER
Cet appareil, EN MAGASIN  EN DECHETERIE

ses accessoires, -

piles et cordons ou

se recyclent
Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

Informations DEEE

Tous les produits portant ce symbole deviennent des déchets d'équipements électriques et électroniques (DEEE dans la Directive européenne
2012/19/UE) qui ne doivent pas étre mélangés aux déchets ménagers non triés. Vous devez contribuer a la protection de l'environnement et
de la santé humaine en apportant 'équipement usagé a un point de collecte dédié au recyclage des équipements électriques et électroniques,

mmmm 2agréé par le gouvernement ou les autorités locales. Le recyclage et la destruction appropriés permettront d'éviter tout impact potentiellement
négatif sur 'environnement et la santé humaine. Contactez l'installateur ou les autorités locales pour obtenir plus d’'informations concernant
I'emplacement ainsi que les conditions d’utilisation de ce type de point de collecte.
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Informazioni di sicurezza

Per evitare scosse elettriche, incendi o lesioni causate da un uso improprio dell'apparecchio, per favore leggi
attentamente il manuale utente prima di usare 'apparecchio e conservalo per riferimento futuro.

Restrizioni per
l'utilizzo

-Questo prodotto non deve essere utilizzato da bambini di eta inferiore a 8 anni, né

da persone con deficit fisici, sensoriali, cognitivi, esperienza o conoscenza limitata,
senza la supervisione di un genitore o tutore, al fine di garantire la sicurezza del
funzionamento ed evitare eventuali rischi. La pulizia e la manutenzione non devono
essere eseguite da bambini senza supervisione.

-Non consentire ai bambini di giocare con questo prodotto. Assicurarsi che bambini e

animali domestici siano a distanza di sicurezza dal robot mentre e in funzione.

-Questo prodotto deve essere usato solo per pulire i pavimenti di casa. Non va usato

all'esterno, su superfici diverse dai pavimenti o in ambito commerciale o industriale.

-Se il cavo di alimentazione viene danneggiato o & spezzato, interromperne

immediatamente ['utilizzo e contattare il servizio di assistenza post-vendita.

-Non utilizzare il robot in un ambiente sospeso sopra il livello del suolo senza una

barriera protettiva.

-Non posizionare il robot capovolto. Non usare la copertura LDS, la copertura del robot

o il paraurti come maniglia per il robot.

-Per evitare danni o danni causati dal trascinamento, rimuovi eventuali oggetti sciolti

dal pavimento e rimuovi cavi o cavi di alimentazione sul percorso di pulizia prima di
usare 'apparecchio.

-Non usare l'robot a una temperatura ambiente oltre i 40 °C o al di sotto di 0°C o su

pavimenti dove sono presenti liquidi o sostanze appiccicose.

-Togliere da terra eventuali cavi prima di utilizzare il robot, per evitare che vengano

tirati durante la pulizia.



Informazioni di sicurezza

Restrizioni per -Spostare dal pavimento gli oggetti fragili o piccoli per evitare che il robot li urti e li
'utilizzo danneggi.
-Tenere lontani capelli, dita e altre parti del corpo dalla boccola di aspirazione del
robot.

-Tenere lo strumento per la pulizia della spazzola lontano dalla portata dei bambini.

-Non posizionare bambini, animali domestici o nessun altro oggetto sul robot, sia
quando e fermo sia quando e in movimento.

-Non usare il robot per pulire eventuali sostanze infiammabili.

-Non usare l'aspirapolvere su oggetti duri e taglienti.

-Accertarsi che il robot sia spento e che la base di ricarica sia scollegata prima di pulire
o effettuare operazioni di manutenzione.

-Non usare un panno umido per pulire o alcun liquido per risciacquare il robot e la
stazione di ricarica. Le parti lavabili devono essere completamente asciugate prima di
installarle e usarle.

-Accertarsi che il robot sia spento durante il trasporto e conservarlo nella sua
confezione originale, se possibile.

-Utilizzare il prodotto seguendo le istruzioni fornite nel manuale utente. Gli utenti sono
responsabili di eventuali perdite o danni derivanti dall'uso improprio dell'apparecchio.

Batterie e ricarica - Non utilizzare batterie, alimentatori o stazioni di ricarica non originali. Utilizzare
soltanto con l'unita di alimentazione RCSO.
-Non tentare di smontare, riparare o modificare la batteria o la base di ricarica da soli.
-Non posizionare la base di ricarica vicino a fonti di calore.
-Non usare panni umidi o mani bagnate per strofinare o pulire i contatti della base di
ricarica.
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Informazioni di sicurezza

Batterie e ricarica -Non smaltire in modo improprio le batterie usate. Smaltire le batterie non piu
necessarie in appositi impianti di riciclaggio.

-Se il robot non viene utilizzato per diverso tempo, ricaricarlo completamente, quindi
spegnerlo e conservarlo in un posto fresco e asciutto. Ricaricare il robot almeno una
volta ogni 3 mesi per evitare uno scaricamento eccessivo della batteria.

-Questo prodotto contiene batterie che possono essere sostituite soltanto da tecnici
qualificati o dal servizio di assistenza post-vendita.

-La batteria agli ioni di litio contiene sostanze pericolose per 'ambiente. Prima di
smaltire il robot aspirapolvere, per favore rimuovi prima il pacco batteria, quindi
gettala o riciclala in conformita con le leggi e le normative locali del paese o della
regione in cui e usato.

-Durante la rimozione delle batterie dal prodotto, € meglio esaurirle e assicurati che il
tuo prodotto sia scollegato dall'alimentazione.

-Scollega il connettore della batteria, quindi rimuovi le batterie. Non danneggiare la
custodia della batteria per evitare qualsiasi rischio di lesioni.

-Restituisci le batterie a un'organizzazione di riciclaggio professionale.

Informazioni -Il sensore laser di questo prodotto € conforme allo Standard IEC 60825-1:2014/EN
di sicurezza 60825-1:2014/A11:2021 per i prodotti laser di Classe 1. Evitare il contatto diretto con gli
sul laser occhi durante l'uso.

PRODOTTO LASER DI CLASSE 1
PRODOTTO LASER DI CONSUMO
EN 50689:2021

Par la présente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. déclare que cet équipement radio de type RLS6L est conforme a la Directive européenne 2014/53/UE. L'intégralité de la
déclaration de conformité pour l'UE est disponible a l'adresse suivante: https://global.dreametech.com
Il manuale elettronico dettagliato & disponibile all'indirizzo https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Presentazione del prodotto

Accessori

Accessori preinstallati

— -

Spazzola principale Raccogli-polvere Serbatoio d'acqua Strumento di
pulizia

Altri accessori

~L T

Spazzola Cavo di Panno di Supporto per Stazione di
laterale alimentazione lavaggio x2 Mocio x 2 ricarica
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Presentazione del prodotto

Dispositivo principale

Modalita di pulizia macchia

- Premere velocemente per attivare la modalita Pulizia Macchia

Pulsante di accensione/spegnimento/pulizia

- Tenere premuto per 3 secondi per accentere/spegnere

- Premere il pulsante per iniziare a pulire dopo l'accensione del robot
Indicatore di stato

- Luce bianca fissa: pulizia in corso o completa
- Luce arancione lampeggia: errore

Ritorno in carica

- Premere il pulsante velocemente per attivare il ritorno in ricarica

Coperchio



Presentazione del prodotto

Dispositivo principale Sensori di dislivello

~————° Resettare Sensore di tappetoo f I o Rotella
X * Tenere premuto per 3 omnidirezionale
f:_cr?qr;%isyt):r_gg_ri;ﬂnare Contatti di ricaricao—— 5 @ 5 ———— Contatti di ricarica
| ZI rai

fabbrica = :}

o

Spazzola laterale Spazzola principale
S o Pulsante di sblocco
Strumento di pulizia - del coperchio della
_ p Rotelle principali o o spazzola principale
Raccogli-polvere
© Serbatoio d'acqua ?
o]
o Uscita d'aria/Altoparlante o Albero di
Montaggio del
Mocio

Sensore di bordi o Sensore laser LDS

Tampone anti collisioni

High Precision 3D
(Sensore di prevenzione delle barriere 3D)
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Presentazione del prodotto

Raccogli-polvere

Pulsante di sblocco del
raccogli-polvere

Gancio di
rilascio del
coperchio del
contenitore o

) o Filtro
Coperchio o

delraccogli-
polvere

o Chiusura del Filtro

Stazione diricarica

| o Area disegnalazione

()—o Porta di alimentazione

o Contatti diricarica
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Serbatoio d'acqua

o Ingresso d'acqua

o Pulsante di sblocco del
serbatoio d'acqua

Modulo di lavaggio

Area di attacco

Supporto per Mocio Panno di lavaggio



Ordinare 'ambiente domestico

Per migliorare l'efficienza lavorativa del tuo robot, metti via
eventuali cavi sciolti (incluso il cavo di alimentazione della
base di ricarica), stracci, pantofole, giocattoli, ecc.

0od

v

Aprire la porta della zona da pulire e mettere i mobili in
posizione ordinata per lasciare uno spazio sufficiente.

)
W, 7

Prima della pulizia, utilizzare una barriera fisica sul bordo

delle scale e del divano per garantire un funzionamento sicuro
e regolare del robot.

|
1

000
3 X

'

Per evitare che il robot non riconosca l'area da pulire, non
sostare davanti al robot, alla soglia o al corridorio stretto.
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Preparazione prima dell'uso

1. Rimozione della pellicola protettiva

Nota: installare la spazzola laterale fino a quando non andra al suo posto facendo
clic.

3. Installare la base di ricarica

Stacca il nastro biadesivo nella parte inferiore del dock di
ricarica, quindi posiziona il dock sul terreno pianeggiante
contro il muro e collegalo a una presa di corrente.

Nota:

- Assicurarsi che non ci sia altri oggetti alla distanza di 0,5 metri su entrambi i lati e
1,5 metri alla parte anteriore della stazione di ricarica.

- Assicurati che il robot e la stazione di ricarica si trovino nella zona coperta da Wi-
Fi per essere certo che il robot si connetta bene al tuo telefono.

- Non posizionare la stazione di ricarica sotto la luce diretta del sole o dove altri
oggetti potrebbero bloccare il suo segnale, perché questo potrebbe impedire al
robot di ritornare alla stazione di ricarica.

- Per favore pulisci l'area del pavimento dove verra posizionata la base di ricarica
con uno straccio asciutto.

- L'uso del nastro biadesivo si basa sulle tue esigenze.

- Se necessario, rimuovi lentamente il nastro biadesivo per ridurre i residui di
adesivo.

4. Posizionare il robot sulla stazione di ricarica. Si accentera
e si ricarichera automaticament

O Le luci delle spie indicano il livello della batteria
« Bianco: il livello della batteria e superiore al 15%

Nota: - Arancione: il livello della batteria & inferiore al 15%

- Prima del suo primo utilizzo ricaricarlo completamente.
- Non installare il modulo di lavaggio durante la ricarica. Fai molta attenzione con
il mocio bagnato in quanto puo danneggiare il pavimento.



Connettiti con l'app

Questo prodotto funziona con 'app Dreamehome o Mi Home/Xiaomi Home, che puo essere usata per controllare il dispositivo.

1. Scaricare 'App Dreamehome o Mi Home/Xiaomi per 3. Ripristino della connessione Wi-Fi

la casa Aprire la coperchia per vedere la pia Wi-Fi, tenere premuto
Scansiona il codice QR sul robot per scaricare 'app Dreamehome, i pulsanti (3 e ¢ fino a quando non si sente la voce che dice

o cerca "Dreamehome”, "Mi Home" o "Xiaomi Home" nell'app "Attende la configurazione della rete". Una volta che l'indicatore
store per scaricare e installare l'app in base alle tue esigenze. Wi-Fi lampeggia lentamente, il dispositivo principale & in

modalita della connessione di rete.

o Spia Wi-Fi

- Lampeggia lentamente: attende la
connessione

- Lampeggia velocemente: si sta
connettendo

- Accesa: Wi-Fi connesso

Sotto la Coperchio o

2. Aggiungi dispositivo

Apri il Dreamehome, tocca " @ " in alto a destra e scansiona
nuovamente il codice QR sopra per aggiungere "DreameBot
L10s Pro". Per favore segui le istruzioni per terminare la
connessione Wi-Fi.

Nota: Quando il telefono non si connette con successo al robot, fai il reset del Wi-Fi
e aggiungi nuovamente il dispositivo.

-k - - Pt
T Y] ' i o

Nota:

- La connessione di Wi-Fi & supportato solo dal canale 2,4GHz
- Poiché la versione dell'app potrebbe essere stata aggiornata, seguire le istruzioni
della versione dell’app corrente.
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Istruzioni utente

1. Accensione/Spegnimento

Premere il pulsante power () fino a quando la spia non
e accessa e il robot sara in modalita di standby; Premere
il pulsante () per 3 secondi quando il robot & fermo e si
spegnera.

2. Avvio pulizia

Premere brevemente il pulsante () per accendere il robot.
All'attivazione, il robot traccera accuratamente un percorso,
pulira metodicamente lungo i bordi e le pareti, e poi finira
pulendo ogni stanza secondo uno schema a forma di S per
garantire un lavoro completo.

Nota:

- Prima di un compito di pulizia, assicurati che il robot sia completamente carico
e si awvii dalla stazione di ricarica. Non spostare la stazione di ricarica mentre il
robot sta pulendo.

- Seil livello della batteria e basso, il robot ritornera automaticamente alla
stazione di ricarica. Riprendera la pulizia interrotta dopo essersi ricaricato
appropriatamente. (Il programma di ripresa della pulizia deve essere attivato
prima nellApp)

3. Modalita di pulizia

DreameBot L10s Pro ha quattro modalita di pulizia: Silenzioso,
Standard, Forte e Turbo. La modalita predefinita e quella
Standard.

4. Pausa/Risparmio Energetico

Pausa: Premere qualsiasi pulsante per mettere in pausa il
robot quando stapulendo.

Risparmio energetico: Il robot entrera automaticamente in
modalita Risparmio Energetico dopo 10 minuti di inattivita e
gli indicatori di alimentazione e ricarica si spegneranno. Per
riattivare il robot, premere un pulsante qualsiasi.

Nota:

- Il robot si spegnera automaticamente se lasciato in Modalita di Attesa per piu di
12 ore.

- Quando il dispositivo principale e in pausa, l'attivita di pulizia terminera se viene
posizionato sulla stazione di ricarica.

5. Modalita Non Disturbare

La modalita Non Disturbare evita che il robot avvii
automaticamente le attivita di pulizia; l'indicatore di
alimentazione resta spento. E possibile attivare la modalita
Non Disturbare oppure modificarne l'orario nell'app. (Il
periodo & stato programmato inizialmente dalle 20:00 allle
08:00.)

Nota:

- Le pulizie programmate verranno comunque eseguite durante il periodo di Non
Disturbare.

- Il robot continuera a pulire al termine di questo periodo se ci sia un impegno non
completato.



Istruzioni utente

6. Modalita di Pulizia Macchia 7. Pulizia programmata

Quando il robot e in modalita di standby o in pausa, tenere Puoi programmare il tempo di pulizia nell'app. Il robot iniziera
premuto il pulsante {3 per 3 secondi per avviare ila Pulizia a pulire automaticamente all'orario selezionato e, una volta
Macchia. In questa modalita, verra pulita un'area quadrata conclusa la pulizia, tornera sulla stazione di ricarica per

di 1,5 x 1,5 metri tutto intorno al robot. Quando la pulizia a ricaricarsi.

macchia & stata conclusa, il robot tornera automaticamente
alla sua posizione originaria e si spegnera.

L 1,5 metri N 8. Piu funzioni nell'App
I~ i Sequi le istruzioni sull'interfaccia dell'App per utilizzare
N piu funzioni. La versione dell'app potrebbe essere stata
Y Y Y M aggiornata e si prega di seguire le istruzioni che fanno

riferimento alla versione corrente.

1,5 metri CD

I N N N

.

Nota: Quando il robot e in pausa, l'attivazione della Modalita di Pulizia Macchia
terminera il compito di pulizia corrente.

I6)
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Istruzioni utente

9. Usare la funzione di lavaggio

Si raccomanda di procedere all'aspirazione del pavimento
almeno tre volte prima della prima sessione di lavaggio per
avere una migliore pulizia.

1) Inumidisci il mocio, strizza l'acqua in eccesso e incollali
saldamente sul supporto del mocio. Quindi installa il modulo
di pulizia sul robot.

2) Rimuovi il serbatoio dell'acqua e riempilo con acqua come
mostrato in figura, quindi riposizionalo.

ﬂ%
AN
Nota:
- Non riempire con acqua calda, che potrebbe causare la distorsione del serbatoio
d'acqua.

- Non esporre il serbatoio alla luce diretta del sole.
- Se il volume del flusso d'acqua non & ben distribuito o rallentato si prega di pulire
la bocchetta d'aria sul coperchio del serbatoio.

3) Premi il pulsante () o usa l'app per iniziare la pulizia.

Nota:

- Non é raccomandato usare la funzione di lavaggio sui tappeti.
- Usare |' app per regolare il flusso d'acqua a seconda della necessita.

4) Al termine del compito di pulizia, rimuovi il supporto del
mocio. Per rimuovere il serbatoio dell'acqua, premi e tieni
premuto il gancio dirilascio su entrambi i lati e trascinali verso
l'alto.

Nota: Quando il robot e in fase di ricarica o non & in uso, rimuovere il modulo di
lavaggio, svuotare l'acqua rimasta nel serbatoio e pulire il panno di lavaggio al fine
di evitare la formazione di muffe o odori persistenti.



Manutenzione quotidiana

Raccogli-polvere

1. Aprire il coperchio del dispositivo principale e rimuovere il
raccogli-polvere verso l'alto premendo il pulsante di sblocco.

2. Apri il coperchio del contenitore e svuota il contenitore della
polvere.

Filtro *Siconsigliadipulirlo ogni 2 settimane.

1. Rimuovere il filtro e tamponare leggermente i lati del filtro
per rimuovere la polvere in eccesso.

po®
ogo

Nota: Non tentare di pulire il filtro con una spazzola o con le dita.

2. Lavare leggermente sotto acqua corrente il raccogli-poltere
e il filtro e lasciarli asciugare prima di montarli di nuovo.

=T

Nota:

- Utilizzare soltanto acqua pulita per pulire il filtro. Non usare detergenti.
- Usa il bidone della polvere e il filtro solo quando sono completamente asciutti.

i



Manutenzione quotidiana

Panno di [avaggio * Pulisci dopo ogni uso.
1. Rimuovi il mocio dal supporto del mocio.

2. Pulire e far asciugare il panno di lavaggio.

Nota: Per una efficienza ottimale, si raccomanda di sostituire il panno ogni 306
mesi.
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Pulizia della spazzola principale

1. Premere i pulsanti di sblocco laterali della protezione della
spazzola principale e rimuovere la spazzola verso l'alto.

2. Rimuovere i coperchi della spazzola come indicato
nell'illustrazione. Usare uno strumento di pulizia per tagliare i
capelli aggrovigliati alla spazzola e il cuscinetto.

Nota: se i capelli sono strettamente aggrovigliati alla spazzola non tirarli con forza
per evitare di danneggiarla.



Manutenzione quotidiana

Pulizia della spazzola laterale Pulire il sensore laser LDS/sensore di bordo

Rimuovere le spazzole laterali e usare uno strumento di pulizia
per rimuovere i capelli aggrovigliati alle spazzole.

Pulizia della rotella principale e della rotella
omnidirezionale

Nota: Si prega di usare uno straccio asciugato per la pulizia, visto che il dispositivo
principale e l'interno della stazione di ricarica contengono elementi sensibili. Non
usare stracci bagnati per evitare danneggiamenti causati dall'acqua.

9
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Manutenzione quotidiana

Pulisci il sensore del tappeto Pulire il contatto della carica

Nota: Si prega di usare uno straccio asciugato per la pulizia, visto che il dispositivo
principale e l'interno della stazione di ricarica contengono elementi sensibili. Non
usare stracci bagnati per evitare danneggiamenti causati dall'acqua.

Riavvio del robot

Se il robot smette di rispondere o non puo essere spento,
tenere premuto il pulsante () per 10 secondi per forzarne lo
spegnimento. E poi tenere premuto il pulsante () per 3 secondi
per riaccendere il robot.

Batteria

Il robot contiene una batteria agli ioni di litio ad alte prestazioni.
Assicurarsi che l'apparecchio resti carico durante 'utilizzo
quotidiano per mantenere le prestazioni ottimali della batteria.
Se il robot non viene utilizzato per lungo tempo, spegnerlo

e conservarlo. Per evitare danni da scaricamento eccessivo,
ricaricare il robot almeno una volta ogni tre mesi.



Problemi comuni

Tipo di Problema

Causa Possibile & Soluzione

ILrobot non si accende

ILlivello della batteria e basso. Ricaricare il robot sulla stazione di ricarica, e poi riprovare.
La temperatura ambientele & troppo bassa (meno di 0°C) o troppo alta (oltre 40°C ). La temperatura di funzionamento vada0°Ca40°C.

ILrobot non si ricarica

La stazione di ricarica non riceve alimentazione. Verificare che entrambe le estremita del cavo di alimentazione siano collegate
correttamente.
Problema sui contatti. Pulire i contatti di ricarica della stazione di ricarica e del robot.

ILrobot non ritorna alla
stazione di ricarica

Ci sono troppi ostacoli intorno alla stazione di ricarica. Posizionare la stazione di ricarica in una zona piu libera.
Pulire 'area di segnalazione della stazione di ricarica.

ILrobot non funziona bene

Spegnere e riaccendere il robot.

ILrobot fa uno strano
rumore

Potrebbe essersi incastrato un oggetto estraneo nella spazzola principale, in quella laterale o in una delle rotelle principali. Spegnere il
robot e rimuovere eventuali residui.

ILrobot non pulisce piu
con la stessa efficienza
di prima o lascia polvere
dietro di sé

Il raccogli-polvere é pieno. Svuotarlo.
ILfiltro & bloccato. Pulirlo.
Un oggetto estraneo si € incastrato nella spazzola principale. Eliminarlo.

ILrobot non riesce a
collegarsi al Wi-Fi

Potrebbe esserci qualcosa che non va con la connessione Wi-Fi. Ripristina il Wi-Fi, scarica l'ultima versione dell'app e prova a riconnetterti.

L'autorizzazione alla posizione potrebbe non essere stata concessa. Per favore assicurati che l'autorizzazione alla posizione sull'app sia
abilitata.

Il segnale Wi-Fi e troppo debole. Assicurarsi che il robot sia in una zona all'interno della portata del Wi-Fi.

La frequenza 5Ghz del Wi-Fi non é supportata. Assicurarsi che il robot sia connesso al Wi-Fi 2.4Ghz.

Lo username o la password del Wi-Fi non sono corretti. Assicurarsi di inserire lo username e la password corretti.

ILrobot non effettua la
pulizia programmata

ILrobot ha la batteria scarica. Si prega di ricaricarlo in tempo per avviare la pulizia programmata.
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Problemi comuni

Tipo di Problema

Causa Possibile & Soluzione

Se il robot viene lasciato sulla stazione di
ricarica, consumera energia

Se il robot viene lasciato sulla stazione di ricarica, consumera poco energia e cio contribuira a mantenere
prestazioni ottimali per la batteria.

Non esce acqua dal serbatoio d'acqua, o o ne
esce solo un po'

Verificare che nel serbatoio d'acqua ci sia acqua.

Pulire il panno se diventa stroppo sporco.

Accertarsi che il panno di lavaggio sia installato correttamente facendo riferimento al manuale d'utente.
Si prega di pulire in tempo il foro d'aria sul coperchio del serbatoio d'acqua.

Il panno di lavaggio smette di ruotare

Un oggetto estraneo é rimasto intrappolato nel panno di lavaggio. Per favore puliscilo.

IL robot non riprende a pulire dopo la ricarica
dopo tornato alla stazione a causa dell
batteria scarsa durante una lla ba pulizia

Accertarsi che il robot non sia impostato sulla modalita Non Disturbare che impedirebbe la ripresa della pulizia.
ILrobot non riprende a pulire quando viene caricato o posto manualmente sulla stazione di ricarica.

ILrobot non ritorna sulla stazione di ricarica
dopo essere stato spostato

Lo spostamento del robot pud portare quest'ultimo a posizionarsi altrove o a ridefinire cio che gli sta intorno. Se il
robot e troppo lontano dalla stazione di ricarica, potrebbe non riuscire a tornare automaticamente alla stazione di
ricarica da solo, nel qual caso sara necessario posizionarlo manualmente su di essa.




Specifiche tecniche

Dispositivo principale Stazione diricarica
Modello RLS6L Modello RCSO
Tempo di ricarica Circa 6 ore Ingresso nominale 100-240 V~50/60 Hz 0,5 A
Tensione nominale 14,4V = Uscita nominale 19,8V=1A
Potenza nominale 60 W
In condizioni d'uso normali, questa apparecchiatura deve essere tenuta
Frequenza d'esercizio 2400-2483.5 MHz a una distanza minima di 20 cm tra l'antenna e il corpo dell'utente.

pAP 20 | PAP21 | PaP22 PVC 3 PET 1 CPE7
RACCOLTA DIFFERENZIATA

Verifica le disposi:
Separa le componenti e conferiscile in modo corretto.

Informazioni RAEE

UE) che non devono essere smaltiti assieme a rifiuti domestici non differenziati. Al contrario, € necessario proteggere 'ambiente e la salute
umana consegnando i rifiuti a un punto di raccolta autorizzato al riciclaggio di rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche, predisposto
dalla pubblica amministrazione o dalle autorita locali. Lo smaltimento e il riciclaggio corretti aiutano a prevenire conseguenze potenzialmente
negative all'ambiente e alla salute umana. Contattare l'installatore o le autorita locali per ulteriori informazioni sulla sede e per i termini e le
condizioni di tali punti di raccolta.

E Tutti i prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE in base alla direttiva 2012/19/
]
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Informacién de seguridad

Para evitar descargas eléctricas, incendios o lesiones causadas por uso inadecuado del aparato, lea
atentamente el manual del usuario antes de utilizar el aparato y guardelo para futuras consultas.

Restricciones
de uso

-Este producto no debe ser utilizado por nifios menores de 8 afios ni por personas

con deficiencias fisicas, sensoriales o intelectuales, o experiencia o conocimientos
limitados, sin la supervisién de un progenitor o un tutor legal que pueda garantizar un
funcionamiento seguro y evitar riesgos. La limpieza y el mantenimiento no deben ser
realizados por menores sin supervision.

-Este producto no es un juguete. Asegurese de que tanto nifilos como mascotas

mantienen una distancia de seguridad mientras esté en funcionamiento.

-Este producto es solo apto para la limpieza de suelos del hogar. No lo utilice en

exteriores, en otro tipo de superficies ni en un entorno comercial o industrial.

-Si se dafia o se rompe el cable de alimentacién, deje de usarlo inmediatamente y

pongase en contacto con el servicio posventa.

-No use el robot en zonas con desnivel sin una barrera protectora.
-No coloque el robot boca abajo. No utilice la cubierta del LDS, la cubierta del robot o el

parachoques como asa para mover el robot.

-Para evitar dafios por arrastre, quite cualquier objeto suelto del piso y guarde los

cables de alimentacién en la ruta de limpieza antes de operar el aparato.

-No use el robot si la temperatura ambiente es superior a los 40 °C o inferior a los 0 °C,0

si hay liquidos o sustancias pegajosas en el suelo.

-Recoja cualquier cable del suelo antes de usar el robot para evitar que se dafien

durante la limpieza.

-Recoja objetos fragiles o pequefios del suelo para evitar que el robot los succione y los

dane.

-Evite que el pelo, los dedos o cualquier otra parte del cuerpo entre en contacto con la



Informacidén de seguridad

Restricciones
de uso

Baterias y carga

zona de succion del robot.

-Mantenga el cepillo de limpieza fuera del alcance de los nifios.
-No coloque nifios, mascotas ni cualquier objeto encima del robot si este se encuentra

estacionado o en movimiento.

-No use el robot para limpiar sustancias toxicas o inflamables.
-No aspire objetos duros o afilados.
-Antes de limpiar el robot o realizar labores de mantenimiento, asegurese de que esta

apagado vy la base de carga desconectada.

-No utilice pafio hiumedo ni ningun liquido para limpiar o enjuagar el robot y el puerto

de carga. Las piezas lavables deben secarse completamente antes de ser instaladas y
utilizadas.

-Asegurese de que el robot esté apagado cuando lo transporte y gudrdelo en su

embalaje original si es posible.

- Use este producto de acuerdo con las instrucciones del manual. Los usuarios son

responsables de cualquier perdida o dafio debidos a un uso no adecuado del producto.

-No utilice baterias, cargadores, ni bases de carga de terceros. Usar sélo con la unidad

de alimentacion RCSO.

-No intente desarmar, reparar ni modificar la bateria o la base de carga por su cuenta.
-No coloque la base de carga cerca de una fuente de calor.
-No limpie los contactos de carga de la base con un pafio humedo ni las manos

mojadas.

-No deseche las pilas usadas de forma inadecuada. Las baterias que ya no se necesiten

deben desecharse en una instalacion de reciclaje adecuada.

-Sinova a utilizar el robot durante un largo periodo de tiempo, carguelo

completamente, apaguelo y guardelo en un lugar fresco y seco. Recargue el robot al
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Informacién de seguridad

Baterias y carga

Informacioén
de seguridad
del laser

menos una vez cada 3 meses para evitar la sobredescarga de la bateria.

- Este producto contiene baterias que solo pueden ser reemplazadas por técnicos

cualificados o por el servicio posventa.

-El paguete de baterias de iones de litio contiene sustancias que son peligrosas para

el medio ambiente. Antes de desechar el robot aspirador, primero extraiga el paquete
de baterias y luego deséchelo o reciclelo de acuerdo con las leyes y regulaciones
locales del pais o region en el que se utilice.

-Al retirar las baterias del producto, es mejor agotarlas y asegurarse de que el

producto esté desconectado de la fuente de alimentacion. Primero desinstale el
tornillo en la parte inferior, luego retire la tapa.

-Desenchufe el conector de la bateria, luego retire las baterias. No dafie la caja de la

bateria para evitar cualquier riesgo de lesiones.

-Devuelva las baterias a una organizacion de reciclaje profesional.

-El sensor laser de este producto cumple la Norma IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/

A11:2021 para productos laser Clase 1. Cuando lo use, evite el contacto directo con los
0jos.

PRODUCTO LASER CLASE 1
PRODUCTO LASER DE CONSUMO
EN 50689:2021

Por la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara que el tipo de equipo radioeléctrico RLS6L cumple con la Directiva 2014/53/UE. Encontrara el texto completo de la
declaracion de conformidad de la UE en esta direccién de Internet: https://global.dreametech.com
Para un manual electrénico detallado, vaya a https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags



Descripcién general del producto

Accesorios

Accesorios preinstalados

Cepillo principal Deposito de polvo Depdsito de agua Herramienta de
limpieza

Otros accesorios

~L T

Cepillo lateral Cable de alimentacién Mopa x2 Soporte de Mopa x 2 Puerto de carga
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Descripcidon general del producto

Robot

O

O

°

J

Botdn limpieza localizada

- Pulse brevemente para iniciar el Modo de Limpieza Localizada

Boton de encendido/limpieza

- Boton de encendido/apagado: Mantener pulsado por 3 segundos
- Después de encender el robot, pulsar para iniciar la limpieza
Indicador de estado

- Blanco: Limpiando o limpieza completada
- Naranja intermitente: Error

Botdn base

- Pulsar para enviar el robot de vuelta a la base de carga

Cubierta



Descripcién general del producto

Robot Sensor de altura

I ! o Rueda omnidireccional m

= Botdn de Reset Sensor deo

x * Mantener pulsado por 3 alfombras %N
segundos para restaurar Contactoso 5 @@@ 5
los ajustes de fabrica de carga ‘:@ \\

o

Contactos de carga

Cepillo lateralo o Cepillo principal

Indicador de Wi-Fi

@ [ I - o Pinzas del
Herramienta de limpieza Ruedas o LJO prot_lelctor del
L cepillo
Depdsito de polvo principales P
© Deposito de agua ?
o
o Salida de aire/altavoz » Eje de Montaje

de Almohadilla

Sensores del robot

Sensor de o

Sensor laser LDS
bordes

Amortiguador de choque

High Precision 3D
(Sensor 3D para evitar obstaculos)
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Descripcidon general del producto

Depoésito de polvo

Botdn de
liberacion
de tapa del
depdsito o

Tapa del o
depdsito
de polvo

Pinza del depdsito de polvo

o Filtro

Puerto de carga

o Sujetador de filtro

| o Area de sefializacion

—o Puerto de alimentacion

o Contactos de carga

Deposito de agua

o Entrada de agua

o Clip de liberacion del

Modulo de fregado

Area de fijacion

Soporte de Mopa

tanque de agua

Mopa



Ordenar el entorno domeéstico

Para mejorar la eficiencia del aspirador robot, guarde los
cables sueltos (incluido el cable de alimentacion de la base

de carga), trapos, pantuflas, juguetes y otros articulos en el
suelo.

0od

v

Abra la puerta de la habitacidon que va a limpiar y coloque los
muebles en el lugar apropiado para hacer mas espacio.

)
W, 7

Antes de que empiece a limpiar,utilice la barrera fisica
en el borde de las escaleras y el sofd para garantizar un
funcionamiento seguro y fluido del aspirador robot.

|
1

000
3 X

'

Para evitar que el robot no reconozca el area a limpiar, no

permanezca de pie delante del robot, en el umbral, el pasillo
o lugares estrechos.
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Preparacion antes del uso

1. Retire la pelicula protectora

Nota: Instale los cepillos laterales hasta que encajen en su sitio.

3. Configurar la base de carga

Despegue la cinta de doble faz en la parte inferior de la base
de carga, luego coloque la base en un suelo nivelado contra
la pared y conéctela a una toma de corriente.

>1,5m

Nota:

- Asegurese de que haya una distancia de 0,5 metros o mds por cada lado del
puerto de carga, y mds de 1,5 metros enfrente.

- Para garantizar una buena conexion del robot con su teléfono, asegurese de que
el roboty el puerto de carga estén dentro del alcance del Wi-Fi.

- No coloque el puerto de carga en una zona con luz solar directa o donde objetos
puedan bloquear la zona de sefial, ya que podria afectar al retorno del robot al
puerto de carga.

- Limpie el drea del piso donde se colocard la base de carga con un trapo seco.

- Eluso de la cinta de doble faz depende de su necesidad.

- Si es necesario, quite la cinta de doble faz lentamente para reducir los residuos
adhesivos.

4. Coloque el robot en la base de carga para recargar
la bateria. El robot se encendera automaticamente y
la bateria comenzara a cargar

O Indicador de nivel de bateria
«Blanco: Elnivel de bateria es superior al 15 %
- Naranja: El nivel de bateria es inferior al 15 %
Nota:
- Cargue por completo antes del primer uso.
- No instale el médulo de mopa cuando el aspirador se esta cargando. Tenga

cuidado con la mopa humeda, ya que puede dafiar el piso.



Conecte con la aplicacién

Este producto funciona con la aplicacién Dreamehome o Mi Home/Xiaomi Home, que puede utilizarse para controlar su dispositivo.

1. Descarga la applicacion Dreamehome o Mi Home/ 3. Restablecer Wi-Fi

Xiaomi Home Al mismo tiempo, mantenga pulsado los botones
Escanee el codigo QR en el robot para descargar la aplicacién 03y O hasta que escuche una voz diciendo «Esperando
Dreamehome, o busque "Dreamehome", "Mi Home" o "Xiaomi configuracion de red». Cuando el indicador parpadee
Home" en la tienda de ap“caciones para descargar e instalar la lentamente, el Wi-Fi se habra restablecido correctamente.

aplicacién segun sus necesidades.

o Indicador del Wi-Fi

- Parpadea lentamente: Esperando
conexion

- Parpadea rapidamente: Conectando

- Encendido: Wi-Fi conectado

Debajo de la Tapa

2. Ainadir dispositivo

Abra Dreamehome, toque " @ " en la esquina superior derecha
y escanee el codigo QR de arriba nuevamente para agregar
"DreameBot L10s Pro" Siga las indicaciones para terminar la
conexion Wi-Fi.

Nota: Cuando el teléfono no se conecta correctamente al robot, reinicie el Wi-Fiy
afiada de nuevo el dispositivo.

. - . P
Lot N ) : P =

Nota:

- Solo admite Wi-Fi de 2,4GHz.
- La version de la aplicacion puede que haya sido actualizada, siga las
instrucciones especificas de la version actual.

93



94

Modo de uso

1. Encender/apagar

Mantenga pulsado el botén () durante 3 segundos para
encender el robot. Una vez que el indicador de encendido

se vuelve completamente blanco, el robot entrard en modo
de espera. Para apagar el robot, mantenga pulsado el

botén () durante 3 segundos mientras el robot estd parado. Si
apaga el robot, finalizara la tarea de limpieza actual.

2. Comenzar Limpieza

Presione el boton () brevemente para encender el robot. Tras
la activacion, el robot disefiard con precisién una ruta, limpiara
metddicamente a lo largo de los bordes y las paredes, luego
terminard limpiando cada habitacion en un patrén en forma
de S para garantizar una limpieza completa.

Nota:

- Antes de una tarea de limpieza, asegurese de que el robot esté completamente
cargado y que se marche desde el puerto de carga. No mueva el puerto de carga
mientras el robot esta limpiando.

- Si la bateria estd baja, el robot volverad automdaticamente al puerto para cargar.
Reanudara las tareas incompletas de limpieza tras haber recargado la bateria a
la potencia adecuada. (Para reanudar Modo de Limpieza es necesario activarlo
primero en la Aplicacién)

3. Modo de limpieza

DreameBot L10s Pro tiene cuatro modos de limpieza:
Silencioso, Estandar, Fuerte y Turbo. El modo predeterminado
es el estandar.

4. Pausar/Modo Suspension

Pausar: pulse cualquier botdn para pausar el robot durante la
limpieza.

Modo Suspension: el robot activard automaticamente el modo
suspension tras 10 minutos de inactividad. A continuacion, se

apagaran los indicadores de energia y de carga. Para volver a
activar el robot, pulse algun boton.

Nota:

- Elrobot se apagara automaticamente si queda en modo de suspension durante
mas de 12 horas.

-+ Cuando el robot esté parado, colocarlo en la base de carga finalizard la tarea de
limpieza actual.

5. Modo No molestar

El modo No molestar evita que el robot comience
automaticamente las tareas de limpieza y el indicador de
energia permanecerd apagado. Puede activar el modo No
molestar o modificar sus horas desde la aplicacion. (Este
modo se activa por defecto desde las 22:00 hasta las 08:00)

Nota:

- Sin embargo, las limpiezas programadas se llevaran a cabo durante el periodo
DND.

- El robot continuara limpiando una vez que finalice este periodo.



Modo de uso

6. Modo Limpieza Localizada

Cuando el robot con mopa esté en modo de espera o en
pausa, mantenga pulsado el botén {3 durante 3 segundos
para activar el modo Limpieza de manchas. En este modo,
limpiara una zona cuadrada de 1,5 x 1,5 metros alrededor
del robot. Cuando termine la limpieza de las manchas, el
robot regresara automaticamente a su ubicacion original y se
apagara.

L 1,5 metros J

1,5 metros

I N N N

.

Nota: Cuando el robot estd en pausa, activar el modo Limpieza Localizada
finalizara la tarea de limpieza actual.

7. Limpieza programada

Puede programar el tiempo de limpieza en la aplicacién. EL
robot empezara automaticamente la limpieza en el momento
indicado y luego volverd a la base de carga una vez terminada
la limpieza.

8. Mdas Funciones de la Aplicacién

Siga las instrucciones de la interfaz de la aplicacion para usar
mas funciones. Puede que se haya actualizado la versién de
la aplicacion, siga las instrucciones de acuerdo con la versién
actual.
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Modo de uso

9. Usar la funcién de fregado

Se recomienda aspirar todos los suelos al menos tres veces
antes de la primera sesién de fregado para obtener un mejor
resultado de limpieza.

1) Humedezca la mopa, escurra el exceso de agua y péguela
firmemente en el soporte de mopa. Después, instale el modulo
de limpieza en el robot.

2) Retire el depdsito de agua y llénelo con agua como se
muestra en la imagen, luego coléquelo de vuelta en su lugar.

Nota:

- No llene con agua caliente, lo que puede causar la distorsion del deposito de
agua.

- No exponga el tanque directamente al sol.

- Si el flujo de agua es lento, o el volumen no esta bien distribuido, limpie el orificio
ventilador de la tapa del tanque de agua.

3) Presione el boton () o use la aplicacion para comenzar a
limpiar.

Nota:

- No se recomienda usar la funcién de fregado en alfombras.
- Use la aplicacion para ajustar el flujo de agua.

4) Una vez finalizada la tarea de limpieza, retire el soporte
de mopa. Para quitar el depdsito de agua, mantenga
presionados los botones de liberacion en ambos lados y
tirelos hacia arriba.

Nota: Cuando el robot esté cargandose o no esté en uso, extraiga el médulo de
fregado, saque el agua que quede en el depdsito y limpie la almohadilla de la
mopa para evitar moho y olores persistentes.



Mantenimiento rutinario

Depésito de polvo Filtro 7Serecomienda limpiarlo cada 2 semanas.
1. Abra la tapa del robot, apriete las pinzas del contenedor 1. Retire el filtro, enjuague repetidamente y golpee
para retirar el contenedor de polvo. suavemente el marco del filtro para eliminar la mayor

cantidad de suciedad posible.

po®
ogo

Nota: No intente limpiar el filtro con un cepillo ni con los dedos.

2. Lave el contenedor de polvo y el filtro con agua y luego
apartelos para que se sequen por completo antes de
instalarlos.

Nota:
- Solo debe utilizar agua limpia para limpiar el filtro. No utilice detergente.
- Utilice el depdsito de basura y el filtro s6lo cuando estadn completamente secos.
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Mantenimiento rutinario

Mopa * Limpie después de cada uso.

1. Retire la mopa de su soporte.

2. Limpie la mopa sélo con agua y deje secar al aire antes de
volver a instalar.

WV,
N .

Nota: Para un rendimiento 6ptimo, recomendamos cambiar cada 3 o0 6 meses.
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Limpiar el cepillo principal

1. Presione la cubierta del cepillo hacia dentro para retirar la
cubierta de y elévelo para sacarlo del robot.

2. Extraiga las cubiertas de los cepillos como se indica en
el diagrama. Use la herramienta de limpieza incluida para
eliminar los pelos enredados en el cepillo.

Nota: Si hay una gran cantidad de cabello o este esta muy enredado, retirelo
cuidadosamente para evitar dafiar el cepillo principal.



Mantenimiento rutinario
Limpiar el cepillo lateral Limpiar el sensor laser LDS / sensor de bordes

Saque los cepillos lateral y use la herramienta de limpieza
incluida para quitar el cabello enredado en el cepillo.

Limpiar la rueda principal y la rueda omnidireccional

Nota: Use un pafio de cocina seco para limpiar, ya que el roboty la base de carga
interna tienen elementos sensibles. No use un pafio himedo para evitar dafios

provocados por el agua.

99



Mantenimiento rutinario

Limpie el sensor de alfombras Limpie los contactos de carga

Nota: Use un pano de cocina seco para limpiar, ya que el robot y la base de carga
interna tienen elementos sensibles. No use un pano humedo para evitar danos
provocados por el agua.

Reinicio del robot

Si el robot deja de responder o no se puede apagar,mantenga
pulsado el botén () durante 10 segundos para forzar el apagado.
A continuacién, mantenga pulsado el botén () durante 3
segundos para encender el robot.

Bateria

El robot contiene una bateria de iones de litio de alto
rendimiento. Asegurese de que permanezca bien cargada
durante el uso diario para que mantenga un rendimiento
6ptimo. Si el robot no se utiliza durante un largo periodo de
tiempo, apaguelo y guardelo. Para evitar dafios por descarga,
deberia recargar el robot una vez cada tres meses.
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Preguntas Frecuentes

Tipo de problema

Causa posible & Solucién

El robot no se enciende

El nivel de la bateria es bajo. Recargue el robot en la base de carga y pruebe de nuevo.
La temperatura ambiente es demasiado baja (por debajo de 0°C) o demasiado alta (por encima de 40°C). La temperatura de funcionamiento
del robot es de 0°C a 40°C.

El robot no se recarga

La base de carga no estd recibiendo energia. Por favor, confirme que ambos extremos del cable de alimentacién estan conectados
correctamente.
Fallo de contacto. Limpie el contacto de carga de la base de carga y el robot.

Elrobot no vuelve a la
base de carga

Hay demasiados obstaculos alrededor de la base de carga. Coloque la base de carga en una zona mas abierta y libre de obstaculos.
Por favor, limpie el drea de emisién de sefial de la base de carga.

El robot no funciona
adecuadamente

Apague el robot y vuelva a encenderlo.

El robot hace un ruido
extrafio

Un objeto extrafio puede estar obstruyendo el cepillo principal, el cepillo lateral o alguna de las ruedas principales. Apague el robot y
elimine la basura acumulada.

El robot no limpia de
forma correcta o deja
basura a su paso

El deposito de basura esta lleno. Por favor, vacielo.
El filtro estd bloqueado. Por favor, limpielo.
Un objeto extrafio esta obstruyendo el cepillo principal. Por favor, limpielo.

El robot no se conecta al
Wi-Fi

Puede haber algun problema con la conexién Wi-Fi. Restablezca el Wi-Fi, descargue la ultima versién de la aplicacién e intente volver a
conectar.

Es posible que no se haya otorgado el permiso de ubicacion. Asegurese de que el permiso de ubicacion en la aplicacion esté habilitado.

La sefial Wi-Fi es débil. Asegurese de que el robot se encuentra en una zona con una buena sefial de Wi-Fi.

No admite Wi-Fi de 5GHz. Asegurese de conectar su robot a una red Wi-Fi de 2,4GHz.

Nombre de usuario o contrasefia del Wi-Fi incorrectos. Asegurese de introducir el nombre de usuario y la contrasefia correctos.

Elrobot no realiza la
limpieza programada

El robot tiene la bateria baja. La limpieza programada no comenzara si el robot no tiene al menos un 15% de bateria restante.
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Preguntas Frecuentes

Tipo de problema

Causa posible & Solucién

¢Dejar el robot en la base de carga una vez
que estd completamente cargado consume
energia?

Dejar el robot en la base de carga tras haber completado la carga de la bateria consume muy poca electricidad y
ayuda a mantener un funcionamiento optimo de la bateria.

No sale agua del depésito de agua, o solo sale
un poco

Compruebe que el depdsito de agua esta lleno de agua y limpie la mopa si es necesario.
Limpie la mopa si estd sucia.

Compruebe que la mopa estd colocada correctamente, de acuerdo con el manual.
Limpie el orificio del tanque de agua.

La mopa deja de girar

Un objeto extrafio esta atrapado en la mopa. Por favor eliminelo.

El robot no reanuda la limpieza a pesar de que
tiene bateria suficiente

Compruebe que el robot no se encuentre en modo No Molestar.
El robot no reanuda la limpieza cuando es recargado manualmente o colocado en la base de carga.

El robot no vuelve a la base de carga después
de ser movido

Mover el robot puede hacer que se reubique o vuelva a mapear sus alrededores. Si el robot esta demasiado lejos
de la base de carga, puede que no sea capaz de volver automdaticamente por si mismo, en cuyo caso es necesario
colocar manualmente el robot en el puerto de carga.




Especificaciones

Robot Puerto de carga
Modelo RLS6L Modelo RCSO
Tiempo de carga Aproximadamente 6 horas Entrada nominal 100-240 V~50/60 Hz 0,5 A
Tensiéon nominal 14,4V = Salida nominal 19,8V=1A
Potencia nominal 60 W
Frecuencia de operacion 2400-2483,5 MHz En condmones normales de uso, este equipo debe mantenerse auna
distancia de, al menos, 20 cm entre la antena y el cuerpo del usuario.
Potencia maxima de salida < 20dBm

Informacién sobre RAEE

deben mezclarse con residuos domésticos sin clasificar. En su lugar, debe proteger la salud humana y el medio ambiente entregando sus
equipos de desecho a un punto de recogida para el reciclaje de residuos de equipos eléctricos y electrénicos, designado por el gobierno o las
autoridades locales. La eliminacién y el reciclado correctos ayudardn a evitar posibles consecuencias negativas para el medio ambiente y la
salud humana. Péngase en contacto con el instalador o con las autoridades locales para obtener mds informacién sobre la ubicacién y las
condiciones de dichos puntos de recogida.

E Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos eléctricos y electronicos (RAEE segun la directiva 2012/19/UE) que no
_—
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NHdopmMaumnsa no TexHnke 6esonacHoCcTn

YTo6bl n36eXKaTh NOPAKEHNS NEKTPUYECKMM TOKOM, BO3ropaHusa N TPABM, BbI3BAHHbIX HEKOPPEKTHbBIM
1CMoJIb30BaHNEM YCTPOWCTBA, Mepes Havyasiom paboTbl BHMMATE/IbHO MPOYTUTE PYKOBO/CTBO MO/Ib30BaTe s
1 COXPaHWTe ero A4 AafibHeNLero 1cnoib30BaHuns.

OrpaHnyeHunsa Ha
3KCnyaTaumnio

-He ponyckaertcs ncnosib30BaHMe 3TOro n3genns getbMuy Mmaaglue 8 net, a takxke

JINLLAMW C OTPaHNUYEHHbBIMU PU3NYECKNMIN, CEHCOPHBIMN N YMCTBEHHbBIMU
CrMoCoBHOCTAMU UMW C OTPAHNYEHHbBIM OMbITOM UAW 3HaHWAMK 6e3 NpucMoTpa
poauTens Unn onekyHa gns obecrieueHns 6e3onacHoO aKcnayaTaunm n Bo nsbexaHue
PVCKOB. He No3BoNalTe AETAM OCYLLECTBASATL UNCTKY U TEXHUYECKoe 06CyXnBaHNe
ycTporicTBa 6e3 npucmoTpa.

-[eTam He ciiegyeTt Urpathb € 3TVIM YCTDOVICTBOM. Ybepuntechb, UTo OETU U XKNBOTHbIE

HaxoaaTcs Ha 6be3omnacHoMm pacctoaHnn oT p060Ta BO BpemMAa pa60Tb|.

-3T0 yCTpOVICTBO npegHa3Ha4yeHOo TOJ/IbKO A1 OUNCTKU NoJia B AOMalUHNX YCJTOBUNAX.

He VICI'IO}'Ib3yI7ITe €ro Ha OTKPbITOM BO34YyX€e, HA NMOBEPXHOCTAX 6e3 nona, a Takke B
KOMMepYeCKnX nan npoMblilIEHHbIX YC/10BUAX.

-ECcnm WHyp NnTaHna noBpeXxneH Uin cJioMaH, HemMeasieHHO npekpatnTe ero

NCroJib30BaHME 06paTVITer B cny>K6y nocienponaxHoro O6C1'Iy)KVIBaHVIFI.

-He VICI'IO}'Ib3yI7ITe p060T B obnacTax, PacnosIoXeHHbIX Hafg noaomMm, 6es3 3aWmnTHOro

bapbepa.

-3anpeLlaeTcs nepeBopayrBaTb poboTa. 3anpeLlaercs nepemMeLLatb Po6oT 3@ KpbILKY

Nna3epHOoro Aatynmka pacCtoaHnd, KpblLKY po60Ta nanm aMmopTn3aTtop.

-He ncnonb3yiite poboT B cpeaax C TeMnepaTypori okpy»KatoLer cpeabl Boiwe 40 ° C

nav Hyxke 0 ° C, a TakKe Ha NoJy C KUAKOCTAMU VAN NINNKUMKW BeLlecTtBamMu.

'YGepMTe Cc nosa npoeoaa nepen ncrnosbsoBaHnem p060Ta, uTObbI OH HE TAHYN X BO

Bpemsi ybopKu.

-Y6epuTe c nosia Xxpynkue n Mesnkune npeameTsl, UTobbl po6OT He Bpe3asncs B HUX U He

nospeagnn.



NHdopmaumnsa no TexHuKe 6e3onacHoOCTA

OrpaHuueHuns Ha -He ponyckante nonagaHuvsa BONOC, NanbLeB N APYrvx YacTen Tesia Bo BcacbiBatoLlee
3kcnayatauunto oTBepcTne pobora.
-XpaHnTe NHCTPYMEHT A5 YNCTKW LLEeTKN B HeQOCTYNMHOM ANs AeTen mecTe.
-He pa3mellanTte Ha poboTe geTewn, XNBOTHbIX 1 Kakne-n1nbo npegmeThl,
He3aBKNCKMO OT TOr0 OCTAHOB/IEH OH NN OBUXETCS.
-He ncnonb3ynte poboT ans yéopKkn ntobbiX ropaLmnx BeL,ecTB.
-He ncnone3ynte poboT gs1a ybopKu TBEPAbIX 1 OCTPbIX NpegMeToB.
-Mepen ouUnNCTKOW N TeXHNYecknM obcnyxmnBaHmem ybegntecb, Uto poboT BbiKIOUEH
1 OOK-CTaHLUMS a8 3apsagku otcoegnHeHa oT UCTOUHMKA MUTaHWS.
-3anpewaeTcs NpoTMpaTb PoHOT N 3apsSAHYH AOK-CTAHLWIO B/IAXHbIM MOMNOTEHLEM
VAN MPOMbIBATb XNAKOCTbH. MotoLmecs 3eMeHTbl HeobXxoaMMo NOSIHOCTbHO
NPOCYLWNTb Nepen yCTAHOBKOMN Ha MeCTo 1 AaflbHEeNLW M NCMNOo/ib30BaHNEM.
-MNepen TPaHCMNOPTUPOBKOW ybeaunTecb, UTO POBOT BbIK/IKOUEH, 1 MO BO3MOXKHOCTW
XPaHNTe ero B OPUrMHaNAbHON yrnakoBKe.
-lcnonb3ynTe 3TO YCTPOWCTBO COMMAacHO PyKOBOACTBY Nosib30BaTens. Monb3oBarenn
HecyT OTBETCTBEHHOCTb 3a YObITKM 1 yuep6, BO3HMKLWINE N3-3a HeCobnaeHms

VIHCTPYKLMN.
AKKyMynaTop v -He ncnonb3ynte CTOPOHHUIA aKKYMyNsTop, 3apsaaHOe YCTPOWCTBO UM AOK-CTaHLNIO
3apsgka ana 3apagkn. icnonb3ynTe TobKo € 610koM nuTaHmsa RCSO.

-He pa3bupaiite, He PEMOHTUPYWNTE N HE MOANUNLVPYNTE aKKYMYNaTOP UAW O0K-
CTaHLUMIO AN 3apAafKN CaMOCTOATENbHO.

-He pa3smeLlanTe AOK-CTAHLMIO 419 3aPAAKN PAAOM C UICTOYHMKOM Tenna.

-He BbITUpaiTe 1 He OUNLLANTE 3aPSALAHbIE KOHTAKTbl BIAXXHOW TKAHBIO NN
B/I@XXHbIMU pyKaMu.
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NHdopmMaumnsa no TexHnke 6esonacHoCcTn

AKKymynatop v
3apapkKa

TexHUKa
6e3onacHocTn npun
MCnosb30oBaHUN
nasepa
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-He yTnnunsnpyiite ctapble akKkyMynaTopbl HEHaAeXalnM 06pa3om. HeHyXHble

AKKYMYNIATOPbI CieayeT caBaTh B COOTBETCTBYIOLME NMYHKTbI NepepaboTku.

-Ecnm poboT He ByaeT Ncnosib30BaThCs B TeUeHe ANnTenbHOro neproaa,

MOMHOCTbLIO 3apPsANTe ero, OTK/IKUNTE N XPaHWUTE B CyXOM Npox/agHoM mecTe. Bo
n3bexxaHne upeaMepHON paspsagKy akkyMynaTopa 3apsKamte poboT He pexe
O[HOro pasa B 3 Mecdua.

-3TO YCTPOWCTBO OCHALLEHO aKKyMYNATOPHbIM 6/10KOM, KOTOPbI A0/MKHbI 3aMeHATb

TO/1bKO KBaﬂMCbVILJ,VIpOBaHHbIe TeXHn4yeckme cneymanmnctbl nan cneuynannctbl
oTaena nocnenpopaxxHoro O6C.I'Iy)KVIBaHVIF|.

- JINTUN-NOHHbBIN aKKYMYNSATOPHbLIN B/I0K COAEPXNT ONacHble O/ OKpy)KatoLlen

cpefnbl BewecTBa. MNepes TemM Kak BbIbpocnTb pob0oT-Mblfiecoc, cHavana u3Bneknte
AKKYMYNATOPHbIN 610K N yTUAN3NPYNTe ero nbo caante Ha nepepaboTky

B COOTBEeTCTBUM C MECTHbIMW 3aKOHaMIN " NpaBuiaMn CTPaHbl NIV PermoHa
1ICMOJ/Ib30BAHUS.

-Mpwn M3BNEUEHWN aKKYMYNSTOPOB 13 N34e/Na PEKOMEHAyeTCs CHauana rnosaHoCTbio

n3pacxonoBatb NX 3apan n y6e,EI,VITbCFI, UTO NMPOAYKT OTK/IKOUEH OT NCTOYHMKA
MNNTaHWS. BbIKpYTUTE BVHT B HVPKHEN YacTun, 3aTeM CHUMnTe KPbILLKY.

-0TCoegnHNTE Pas3beM 1 U3BNEKUTE aKKYMyNAaTOPbl. Bo n3bexaHne BO3MOXHbIX

TPaBM c/ieunTe 3a LIe/IOCTHOCTbIO aKKyMYIATOPHOIO OTCEeKaA.

-MepepanTe akKyMynaTopbl MPOdeccnoHanbHoOM opraHn3aLnmy rno nepepaboTke.

-JlazepHbI faTtunKk B [LAHHOM M34enmn CoOoTBeTCTByeT cTaHgapTy IEC 60825-

1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 gnd nasepHbix nsgennn knacca 1. Moxanyncra,
n3berante NPsSMOro KOHTAKTa C HUM [N1a3 BO BPeMsi NCMOJib30BaHUS.



NHdopmaumnsa no TexHuKe 6e3onacHoOCTA

TexHuKa
6e3onacHOCTM Npun
MNCNonb30BaHNN
nasepa

Mepbl
npenoCcToOPOXKHOCTN
npu XxpaHeHNn n
TpaHCNopTNpoOBKe

JNASEPHOE N3AE/IVE KJTACCA 1
MOTPEBUNTE/IbCKOE JTASEPHOE U3 AE/TNE
EN 50689:2021

-TIpPOAYKT AOMKEH TPAHCMOPTMPOBATLCA B YyNakoBKe. He noaBepranTe npoayKT

LAB/IEHVIIO UV yaapaM BO BpeMsi TPAHCMOPTMPOBKN.

-Moxanyncrta, n3berante CUIbHbIX CTOIKHOBEHMI BO BPeMS TPAHCMOPTUPOBKN.
-He TpaHcnopTtupynTte npmnbop npu temnepartype Bbiwwe 50 °C nauv Hvke -20 °C.
- B TeueHMe KOpPOTKOro nepnoga, Hanpumep ogHoro mecsiua, Npnbop

pekoMeHAyeTcs XpaHnTb Npn Temneparype ot -20 o 50 °C n oTHOCUTEesIbHOW
BNaXHOCTN 60 % £ 5 %. B TeueHne gnntenbHOro BpeMeHn xpaHute npnbop npu
TeMrnepatype okpyxatowen cpegbl ot 0 °C go 40 °C.

-YTunusnpynte npnbop Hagnexawm obpasom. Korga ero Cpok Ciy<obl

MOAOWAET K KOHLY, YTUAN3npyntTe Nnpnbop B COOTBETCTBMY C MECTHbIMM 3aKOHAMU
1 NpaBuaaMm CTpaHbl UV pervoHa, B KOTOPOM OH 1MCMOJb3yeTcs.

Mpaswuna n ycnoeua peanmsaunmn: 6e3 orpaHnyveHmni.

ViMmnopTep npogaet 3T0T MPOAYKT; MHdhopMaumio 06 nmnopTtepe cM. Ha yrnakoBKe.
CeepeHus 06 nMnopTepe 1 KOHTakTHas MHopMaLuns OTaena NocnenpoaakHoro
06CNyXNBaHWA YyKa3aHbl HAa YNaKoBKe.

[ata n3rotoBneHuns: CM. Ha ynakoBke

Cpok cnyxbbl Npoaykunmn 3 nert.

Hactoswwmm komnaHus Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. 3asBnseT, uto TMN pagnoobopynoBaHns RLS6L cootBeTcTByeT TpeboBaHUaM Arpektusbl 2014/53/EU. MoONHbIA TeKcT
[leknapaummn o COOTBETCTBMM HOPMaTNBHbIM TpeboBaHMaM EC gocTyneH no cneaytowlemy agpecy: https://global.dreametech.com
MoapobHoe 31eKTPOHHOE PYKOBOACTBO CM. N0 agpecy https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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0630p n3pgenusa

Akceccyapbl
MpepBapuTenbHO yCTaHOB/IEHHbIE aKceccyapbl

OCHOBHag WeTKa KoHTerHep ans nbin BopsHom 6ak Yucrawmn
WHCTPYMEHT

Lpyrue npuHagnexHocTn

-~ T

bokoBas LweTka LLHYp nnuTaHua Hacapka ons [epxartenb 3apsigHas
wBabpbl x2 wBabpbl x2 OOK-CTaHUWs
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0630p n3genunsa

Po6ort

KHOMKa NokanbHom ybopku

- HakmuTe KHOMKY, UToBbl BKIOUMTE PEXIM JI0KaNLHO yBOPKM

KHoMKa nutaHms/y6opkum

- YTO6bI BKNIOUNTH/BBIKIOUUTD MUTAHNE, HAXMUTE KHOMKY 1
YAEPXNBaiiTe B TeUEHNE 3 CeKyHA,
- Tocne BKIKUEHNS PO6OTa HAXKMUTE KHOMKY, UTOBbI HauaTb YGOpKY

VIHAVKaTop COCTOAHNSA

- Benblil (MOCTOsHHBIN): naeT ybopka/ybopka 3aBepLueHa
- OpaHxeBblii (Muratownin): cbon

KHOMKa foK-CTaHuun

- HaxmuTe KHOMKy, UTo6bl BEpHYTb POBOT Ha 3apsAHYI0 AOK-CTAHLMI0

KpblLwKa
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0630p n3pgenunsa
Po6ot

KHonka cbpoca HacTpoek
* HaxmuTe v yaepxmBante
B TeUeHwe 3 CeKyHf, YTobbl
BOCCTAHOBUTb 3aBOACKME
HaCTPOWKN

NHankaTtop Wi-Fi

YUCTAWMIA UHCTPYMEHT
KoHTeliHep ans nbinv
BoasHou 6ak

Bo3pgywHoe otBepcTune/
AVHaMVK

[Oatuvkun poboTta

[laTuvik Kpas o o

O

[.aTunky nepenaga BblCOTbl

JaTunk KoBpao——

3apagHbleo
KOHTaKTbI

BokoBas LweTka

OCHOBHbIE o

o

LD@D ome
[ I

——
o fEp|

Koneca

JNasepHbIn gatunk LDS

MpotnBoyaapHbIn byde

High Precision 3D
(3D-gaTuvk NpensTcTBUN )

°

p

Hanpasnatwowme
Koneca
3apagHble
KOHTaKThbI

OCHOBHas WweTka

KHonKa
3aWMNTHON
KPbILLKN
OCHOBHOW LLETKN

KpenexHas
TpybKa



0630p n3genunsa

KoHTeiiHep ansa nbinm

KHOrKa BbInycka
KOHTeVIHepa ON4 Nblan

3aXXNM KpbILLIKN
KOHTeliHepa o

KpblLwKka ©
KOHTelrHepa
ANS NblAn

o ®uKcatop unsTpa

3apspgHas foK-CTaHuuns

| o CurHanbHas 30Ha

{—o MopT nuTaHus

o 3apsfHble NnacTuHbl

BopaHow 6ak

o Bofo3abopHoe oTBEpCTUE

o KHOMKa Bbinycka
BoAsiHOTO 6aka

Mopynb wBabpbl

06nacTb KpennieHns

[epxatenb Hacagku
ons weabpsol

Hacapgka gns
wBabpebl
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OomalwHag ybopka

Ons noBbiweHns acpdpekTrBHOCTM YBopKkn ybepuTe c nona
BCe MOCTOPOHHMeE NpeaMeTbl, HanprMep NpoBoaa (B ToM

uncne 3apagHbIv MPOBOA, A0K-CTAHLMM), MOIOTeHLA, Tarnku v
[EeTCK/e UTPYLLKN.

0od

v

OTKpoOliTe ABepb NOMeLLeHs, B KOTOpOoM ByaeT NpoBOANTLCA
ybopkKa, n pacctaBsTe Mebenb Ha NpaBuU/ibHble MecTa, UTobbI
ocBoboaunTb 6onblle NpocTpaHcTBa Ana ybopku.

112

MNepep ybopkon yctaHoBNUTe hursnueckne bapbepsbl y
OCHOBAaHWs NEeCTHNLbI 1 PSAOM C ANBaHOM, 4To6bl 0becneunTb
6e3onacHocTb 1 becnepeboriHocTe paboTsbl Nbliecoca.

|
)

000
S X

/
=

He ctaHoBWTECH Nepep pob0TOM, B ABEPHOM NpoemMe 1 B
y3KOM npoxoge, utobbl poboT MOr KOPPEKTHO PACMo3HaTh
30Hy npepcTosaLen ybopku.



MoarotoBKa K ybopke

1. CHUMUTE 3aLLUTHYIO NNEHKY

Mpumeuanme. Korga 60KoBasl WweTka byaeT ycTaHOBAEHA HA NPaBuibHOE MecTo,
Pa3pacTcs Wenyok.

3. HacTpoiiTe 3apsigHyH0 CTaHLUIO

OTKNeiiTe ABYCTOPOHHIOK HAK/NEKY BHN3Y 3apaAHON AOK-CTaHLNN,
pasMectuTe 40K-CTaHLMNI0 Ha POBHON NMOBEPXHOCTU Y CTEHbI 1
MOAK/IIOUNTE e K UCTOUHVIKY MUTaHNS.

MpumeyaHue.

- Y6epuTech, UTo Ha pacctosHmMn 0,5 meTpa oT 60KOBbIX CTOPOH 1 1,5 MeTpa
cnepeav AOK-CTaHLMMN OTCYTCTBYIOT MOCTOPOHHME NpeaMeThbl.

- YbepuTech, UTo poboT 1 3apaaHas LOK-CTaHLMSA HAXOAATCS B 30He AeicTBus Wi-
Fi, uTo6bl 3chheKTVBHO ynpaBnsaTe po60ToM yepes MobUIbHOE MPUIoXKEeHME.

- He pasmellaiite 3apsfHyto AOK-CTAHLMIO B MeCTaX, MOABEPXKEHHbIX BO3/AeNCTBUIO
NPSMbIX COMHEYHbIX yYelt, NN B 30HaX, OTTOPOXEHHbIX MOCTOPOHHVIMN
npegMeTaMu, Tak Kak 3T0 MOXeET NoMeLlaTb PO60Ty BEPHYTLCSH Ha 3apsiAHYHO [OK-
CTaHLuMto.

- QuucTMTe CyXxM nosoTeHLeM 06nacTb Ha Moy nepes pasmeLleHeM 3apsgHon
cTaHuum.

- Wicnonb3yiTe ABYCTOPOHHIOK KNEKY0 NeHTY COrNlacHo TpeboBaHuio.

- Mpn Heo6XOANMOCTN MEASIEHHO YAANNTE KKy NEHTY, UTo6bl yMEHbLUNTL
KNEenKoCTb NOBEPXHOCTU.

4. YctaHoBuMTe po60OT Ha 3apAgHYI0 CTaHLMIO Ans
nopg3apagkn. Po60T aBTOMAaTNUECKN BKTKOUNTCA N
HaUHeT Noa3apagKy

O NHankaTop ypoBHS 3apaaa akkymynstopa
- Benblil: ypoBeHb 3apsaaa akkyMynatopa
Bbiwe 15 %.

- OpaHXeBblii: ypoBeHb 3apsaa

KKYMYNAT HWXe nnn H15 %.
MpuMeyaHue. akKymynaTopa e nnv paseH 15 %

- Mepep NepBbIM NCMO/b30BAHMEM MOHOCTLIO 3aPAANTE aKKyMynsTop.
- BO BpeMs 3apafikv He PeKOMeHAYyeTCs YCTaHaBNMBATb MOAY/b ANS BNAXKHOA
y6opku, uTobbl BNaxHas weabpa He NoBpeaunaa NoBepxHoOCTb Nona.
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MoaKNUnNTb K NPUNOXEeHNIo

W3penvie ncnonesyet npunoxeHvie Dreamehome vav Mi Home/Xiaomi Home gns ynpasneHns ycTporicTBOM.

1. 3arpy3nTb npunoxeHne Dreamehome nnn Mi
Home/Xiaomi Home

OTcKaHnpyTe QR-Kog Ha poboTe, UTobbl 3arpy3nTb MPUIOXKEHME
Dreamehome, nnv BBeguTe B MOUCKE MarasmHa rnpuioXeHni
Dreamehome, Mi Home nan Xiaomi Home, uto6bl 3arpy3unTb 1
YCTAaHOBWTb HY>KHOE MPUIOXKEHNE.

Mofa KpbILWKOW o

2. lobaBneHune ycTpoiicTBa

OTKponTe npuioxeHne Dreamehome, HaXMUTe 3HAYOK

© B NpaBOM BepXHeEM Y[y 1 OTCKaHMpynTe QR-Koz Bbille
NOBTOPHO, YT06LI f06aBUTL ycTporicTBO DreameBot L10s Pro.
MogkntounTech K Wi-Fi cornacHo MHCTPYKLMSAM.

botrom LI+ ] ' P =

MpumeyaHwue.

- ®yHKUWsa BecnpoBoAHON ceT NoaaepXnsaeT Tonbko Wi-Fi c uactoton 2.41Tuy,.

- MpunoxeHue perynspHo o6HoBAsETCH. DaKkTUYeckne AeiCTBUS MOTYT OTINYaTLCS
OT YKa3aHHbIX B AAHHON UHCTPYKLUMW. CrefyiiTe MHCTPYKLMUSM, ONMpPasch Ha
TeKyLLYy BEPCUIO MPUSTOKEHNS.

3. Cbpoc HacTpoek Wi-Fi

OTKpOViTEe BEPXHIOK KPbILLKY, YTOObI MOSBUACA NHAMKATOP Wi-
Fi. OLHOBPEMEHHO C 3TUM HaXMUTE U yAep>KNBANTe KHOMKN "(3
"1 "¢}", NoKa He ycbIWnTe ro/I0COBYH0 MOACKA3Ky "OXugaHne
HacTpowku cetn". Kak ToNbKo nHamkatop Wi-Fi

HaUHeT Mef/IeHHO MUTaTb, POHOT NepengeT BPexnm
MOAK/IOYEHNS K CETN.

NHpunkaTtop Wi-Fi

- MuraHve (MegfieHHoe): oxunpaet
MOAKNHOYEHMS.

- MuraHwve (6biCcTpOE): BbIMOHSAETCA
nopKnoyeHmne.

- CBETOBOW NHAMKATOP (MOCTOSHHbIN):
Wi-Fi nogkntoueH.

MpumeyaHne. Ecnu Baww TenedoH He MOXeT NOoAKNIUNTLCS K poboTy, cbpockTe
HacTpoikn Wi-Fi n pobaBbTe yCTPONCTBO MOBTOPHO.



Ncnonb3oBaHue

1. BKnoueHwne/BblKoUeHne

HaxmuTe 1 yaepxmsariTe kHonky () B TeueHne 3 cekyHa,
uTobbI 3aropescs NHAMKATOP NMUTaHMS (MOCTOSAHHBIN) 1 poboT
nepeLuesn B Pexnm oxmaaHns. Ytobbl BbIKOUNTL PO6OOT,
HaXXMuUTe 1 yaepxkuBanTe kHorky (D B TeueHue 3cekyHa, Korga
pPOBOT OKaXKeTCs B HEMOABVXHOM MOSTOXKEHN.

2. Hauano y6opku

HaxmuTe Ha KHorKy (D), uTo6bl BbIKIHOUNTL MbIAECOC.
rocne akTMBaLUN MblIECOC CreHepupyeT MapLUpyT,
nocnefoBaTesibHO BbIMOMHNUT YOOPKY BAO/b KPAeB 1 CTeH, a
3aTeM 3aKOHUYMT y6opKy KaXXaoi KoMHaTbl Mo S-o6pasHomy
MapLUpyTy 415 TapaHTUN KauecTBa ybopKu.

MpumeuaHne.

- Mepep Hauanom ybopku ybeanTechb, UTo pobOT NMOAHOCTLIO 3apSXKEH 1 HauHaeT
paboTy C 3apsAHON AOK-CTaHLMW. 3anpeLuaeTcs nepemeLLaTtb 3apsiHyto fOK-
CTaHUMI0 BO BPeMs BbINO/HEHVS pO60TOM YOOpKM.

- Ecnu ypoBeHb 3apsfia 6atapeun CnWKOM HU3KUIA, po6oT aBTOMAaTUYeCKn
BEPHETCA Ha 3apsaAHYI0 JOK-CTaHLMIo. Mocne noa3apsaaki o HeobxoAanMoi
MOLLHOCTI POBOT BEPHETCA Ha MOCNeAHNIA y4aCTOK 1 MPOAOIKNT
He3aBepLUueHHyto 3agauy ybopku. (Heobxoanmo 3apaHee OTKpbITb DyHKLMIO
B0O306HOBIEHNS YOOPKY B MPUSTOXEHNN).

3. Pexxnm y6opkK

DreameBot L10s Pro ocHalleH yYeTblpbMsi pexnmMmamMmu yoopKu:
Tuxwnin, CtTaHaapT, MowHbI 1 Typbo. CTaHAAPTHbLIN pexnm
YCTaHOBJ/IEH MO YMONYaHNIO.

4. PeXum nay3sbl/cHa

May3a: HaxxmuTe NbY KHOMKY, UTOObI MPUMOCTaHOBUTL PO6OT
BO BpeMs ybopKun.

Pexum cHa: ecnn B TeueHune 10 MUHYT poboT He NonyynT
3a4auy, OH aBTOMAaTNYeCKn NepenaeT B pexnm cHa, a
VHAVKATOPbI NMUTaHMA N 3apagKy noracHyT. HaxmuTe ntobyro
KHOMKY, UTOBbl aKTUBNPOBATb POOOT.

MpumevaHue.

- POBOT aBTOMATVUECKI BbIKIOUNTCS Yepes 12 4acoB MOC/Ie NePexoaa B CrsaLLmii
pexum.

- B cnyyae 0CcTaHOBKM poBoTa NoMecTuTe ero Ha 3apsAHYH AOK-CTaHLMIO ANs
3aBepLUeHNs TekyLLen 3aaaun y6opku.

5. Pexxum "He 6ecnokonTb"

B pexxnme "He 6ecnokonTb" poboT He CMOXXET aBTOMAaTNYecKn
NPOLO/MKNTL 3aauy YOopKU. VIHAMKATOP NNTaHNS ocTaeTcs
BblK/HOYEHHbIM. C MOMOLLbHO MPUIOXKEHNS Bbl MOXeTe
BK/IIOUNTb pexxnm "He 6ecrnokonTs" nam n3MeHuTb ero
BPeMeHHOW AnanasoH. (JaHHbIA pexxnm HacTpoeH Mo
yMonyaHuto ¢ 22:00 go 08:00).

MpumeyaHue.

- ECnv ycTaHoB/EeH pexnm "3annaHnpoBaHHas ybopka', poboT BbIMoNHNT yOOpKy
naxe B pexume "He 6ecrnokomTb".

- Ecnm octanach HesaBeplUeHHas 3aaaya, poboT MpoaoIXKNUT ee BbINoSHeHNe
nocsie NcTeveHns BpeyeHn fencTeus pexnma "He 6ecnokounTs".
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Ncnonb3oBaHne

6. Pexxnm nokanbHomn y6opku

Ecniv poboT HaxoANTCS B pexnme OXnaaHna nnm
MPVIOCTAHOBJ/IEH, HAXMUTE 1 YAepKNBaiTe KHOMKy (J B
TeueHue 3 cekyHf, UTobbl NepenTy B PeXnM JI0KaabHOM
ybopku. B aTom pexnme pobot bygeT ybupatb 30Hy B pagunyce
1,5 x 1,5 MeTpa BOKpyr cebs. Mocse 3aBepLUEHNsI TOKaNbHOW
y6opKy pobOT aBTOMATNYECK/ BepHEeTCA B 3HaYanbHoe
NONOXKEHME N OTKAOUMNTCS.

L 1,5 meTpa J
N i

1,5 meTpa

N e

V.

MpumeyaHme. Mocse NPUOCTaHOBKM POBGOTA 1 aKTUBALMN PEXNMA N0KaNbHON
y6opKy TekyLas 3agava 6yaer 3aBepLueHa.

7. Pexkum "3annaHnpoBaHHas y6opka"

Bpems y6opKy No pacnmcaHnio MOXHO HaCTPOUTb B
npunoxeHnn. POBoOT aBToMaTnyeckn HauHet ybopky B
Ha3HayeHHoe BpeMs 1 BEPHETCS Ha 3apsaHY0 AOK-CTaHLMIo
nocse 3aBepLueHns ybopku.

8. bonbLlie hyHKUWI NpNoXKeHus

Cnepyiite NHCTPYKLNSAM B NHTepdhenice NpuUnoXeHuns, 4tobol
MCnosb3oBaTb 6onble PyHKUNA. Bepcna npuioXXeHuns
Morna 6biITb 06HOBMEHA NV YaCTUYHO n3MeHeHa. CnepynTe
VHCTPYKLMSM A0S TeKyLLell BePCUY NPUIOKEHS.



Ncnonb3oBaHue

9. dyHKuuns yb6opKkn wBabpon

[N OCTVKEHNA Nydllero pesysnstaTta ybopKku pekomMmeHayeTcs
HauyaTb MCMOMb30BaTh PexnM WBabpbl Nocne 3 NpUMeHeHW
pobora.

1) BeiXMUTe WBAbpPY, yaanvuTe ocTaTtkn BOAbl I HAAEXHO
3aKkpenuTe WBabpy B AeprkaTtesie. 3aTeM yCTaHOBUTE MOAY/b
4N BnaxHor ybopku Ha pobor.

2) V13BnekunTe BoAsHOM BaK 1 HanosIHUTe ero BoAol Kak
MOKa3aHo Ha PUCYHKe. 3aTeM BepHUTe ero Ha MecTo.

MpumeyaHne.

- He HanwnBaiiTe ropsauyto Boay B BOASAHOW 6ak BO n3bexaHve ero gecpopmannm.

- He noasepravite 6ak BO34eNCTBUIO MPSMbIX COMHEUYHbIX lyYeil.

- Ecnu noTok Boapl cnabblii v Boga pacnpefensertcs HepaBHOMEpPHO, ouncTuTe
BO3/lyLUHOE OTBePCTNe B BEPXHEN YacTW KPbILLKV BOASHOTO H6aka.

3) Haxmute Ha kHorKy (D nan HauHuTe y6opKy uepes
NpUIoXeHe.

MpumeyaHue.

- He pekoMeHAyeTCs NCnob30BaTh PyHKLMIO yEOpKM LUBAaBPO Ha KOBPaXx.
- o Mepe HeOBXOAMMOCTY perynnpyiTe Nogady BoAbl K WBA6Pe C MOMOLL b0
MOBUNBHOTO NPUNOXKEHUS.

4) Nocne OKOHYaHMs YBOpPKM CHUMNUTE fepxKaTesb LWBabpbl.
YT06bI M3B/IeYb BOAAHOW BAK, HAXMNTE Ha 3aXNMbl C 06enx
CTOPOH Y NOTAHWTE BBEPX.

MpumeyaHune. CHUMUTE MOAy b WBAabpPbI, ecv POHOT HaXoANTCA Ha NoA3apsake
VIV He NCMoNb3yeTcs, BblaeliTe ocTaBlytocs B 6ake Boay v ounctute rybky
WwBabpsbl, UTO6bLI NPEAOTBPATATL NOSIBEHVIE MAECEHN U HEMPUSTHOTO 3anaxa.
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NnaHoBoe ob6cnyxnBaHme

KoHTelHep gas nbinn

1. OTKPOTE BEPXHIOK KPbILLIKY PO60Ta-Mbliecoca u Hagasute
Ha 3aXXMMbl KOHTelHepa A1 Nbian, YTobbl N3B/eYUb ero.

(Dmnb-rp * PeKOMeH/yeTCs BbIMOMHATb OUNCTKY KaXable 2 Hepenu.

1. CHumMnTe CbVII'Ipr 1 cnerka nocryymTe no Hemy.

oo®
0go

MpumMeyaHme. He NbiTaiTeCh OUNCTTL OVALTP LLETKON UAV NanbLamm.

2. MpoMoWTe KOHTeMHep AN NblAN U PUILTP BOAON, a 3aTem
YCTAHOBUTE VX HA MOJIOXKEeHHOe MecTo, NpeABapuTesbHO
NpocyLUMB.

MpumeuaHne.

- [ns ouncTku hunbTpa cnepyeT NCMoNb30BaThk TONLKO YNCTYHO Boay. He
npviMeHsiiTe MotOLLME CPeaCcTBa.

- Wcnonb3yiiTe KOHTENHEP ANs NbIAN 1 (DUNBTP TONBKO NOC/e TLaTesIbHOW
NPOCYLUKN.



NMnaHoBoe ob6cnyXnBaHme

LIJBaﬁpa * OunaiiTe Mocae Kax/aoro NCnosib30BaHus. OLWICTKa 0CHOBHOI7I LI.I,ETKVI

1. 3BnekuTe WBabpy 13 aepxKarens. 1. HapaBwnTe Ha 3aXNMbl C 060VX CTOPOH OCHOBHOW LLLETKM
BHYTPb, UTOBbI CHATb 3aLLNTY, Y 3BMEKNTE LLETKY Mo
Harpas/eHIo BBEPX. m

2. MpomMownTe BOAoW 1 BbicywunTe rybky weabpsbl.

Wy,
N ,

2. CHAMUTE KPbILWKK C obowux CTOPOH OCHOBHOW LLETKN, KaK
MOKa3aHo Ha pPUCYHKe. YaanuTe criyTaHHble BONOCHI C LLETKN U
nogwnnHNKOB C MOMOLLBbHO YNCTALLEro NHCTPyMeHTa.

\\|I,
TN

MpumeyaHme. 1 oNTManbHON paboTbl po6oTa PEKOMEHAYETC MEHSATb ryBKy

wBabpbl Kaxable 3-6 Mec. MpumeuaHue. ECIV Ha LieTKe 0CTaN0Ch MHOTO CMyTaHHbIX BONOC, He TAHUTE UX C
cunoii, YyTobbl He NOBPeanTb LLETKY.
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NnaHoBoe ob6cnyxnBaHme

Ounctka 60KOBbIX LLETOK OuncTrTe nasepHbIN gatumk LDS/paTtuvk KpoMKun

CHMMNTe BOKOBbIe LEeTKN. OUNCTUTE LLEeTKN C MOMOLLbIO
UNCTALLLErO NHCTPYMEHTA.

OuncTKa OCHOBHOrO Kosieca/Hanpasnaowmnx Konec

MpuMeuaHne. s O4UNCTKN BHYTPEHHE NOBEepXHOCTV poboTa nnv 3apsgHon foK-
CTaHUNN C YyBCTBUTE/IbHBIMIW 31€KTPO3/IEMEHTAMN VICI'IOJ'IhayilTE CyXoe nosnoTteHue.
He ncnone3yiite BfaxHoe nonoteHLe, Ytobbl n3bexatb NOBpeXaeHNii 13-3a BOAbI.
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NMnaHoBoe ob6cnyXnBaHme

OunCcTUTb AaTunK KoBpa OuncTKa 3apsaaHbIX KOHTAaKTOB

Mpumeuanune. 15 OUNCTKN BHYTPEHHEl NOBePXHOCTU poboTa Ui 3apsaHOW [OK-
CTaHLMU C YyBCTBUTENIbHBIMUN 3N1EKTPO3/IeMEHTaMM NCMOMb3YITe Cyxoe NonoTeHLe.
He ncnonb3yiTe BNaKHoe nonoteHLe, utobbl n36exarb NOBPEeXAeHN N3-3a BOAbI.

Mepesanyck po6oTa

Ecnn poboT nepecTan pearnpoBatb 1 He BbIK/IKUaeTcs,
BbIK/TIOYNTE ero NpUHyAnTeNIbHO, HaXaB 1 yaepKrnsas

kHonky (D) B TeueHne 10 cekyHf. 3aTem HaxMuTe 1
yaepxusate kHonky () B TeueHmne 3 cekyHf, UTo6bl BKAOUNTL
pob0oT NOBTOPHO.

AKKyMynatop

B pob60T BCTpOeH BbICOKO3I(DDEKTUBHbLIN NNTU-VIOHHbIN
aKKyMynaTOpHbIN 610K. Mpn exkefHeBHOM NCMONb30BaHWUN
3apsKanTe akkyMynaTop NOMHOCTLI, UTO6bI MoadepK1BaTb
TeXHNYECKMe XxapaKkTepuCTNKnN akkymynatopa. Ecam pobot He
NCMONb3yeTcs B TeYeHe AONTOr0 BpeMeHu, OTK/IHUNTE ero n
ybepuTe Ha XxpaHeHne. Bo nsbexaHvne nospexaeHunii n3-3a
upe3MepHO paspaaky poboT HeobXoaMMO NoA3apPAKaTb He
pexe, YeM OAVH pas B TPU MecaLa.
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Bonpocbl n oTBeThHI

Tun npo6nemsbl

Bo3moXHas npuumHa & PewieHne

Po6oT He BKkntouaeTcs

HW3Knit ypoBeHb 3apsaa akkyMynatopa. 3apsavTe po6oT Ha 3apsAAHON AOK-CTaHLMN, @ 3aTeM NOBTOPUTE MOMbITKY.
TemMnepaTypa OKpyxatoLeln cpefbl CIMLWKOM Hu3Kas (Huxke 0°C) nav cAnwKoM Bbicokas (Bbilue 40°C). AnanasoH paboueil Temnepatypbl
poboTa: ot 0°C go 40°C.

Po6oT He 3apsxaetcs

3apaaHas A0oK-CTaHLMS He MOAKMIYeHa K NCTOYHUKY NuTaHns. YbeguTech, uto 06a KOHLUA LWHYpa NUTaHNA NOAKIOUYEHbl MPaBUILHO.
Cnabblii KOHTaKT. OunCcTUTE 3apsSAHbIEe MNAACTUHbI 4OK-CTAaHLMN 1 3apsifHble KOHTaKTbl poboTa.

PO6OT He BO3BPALLAETCS Ha
3apAAHYIO [OK-CTaHLMIO

BOprI’ BBDHIJ,HOVI AOK-CTaHUMW CNNLLKOM MHOIo ﬂpeﬂﬂTCTBMVI. PasmectuTe AOK-CTaHUNIO Ha OTKPbITOM y4yacTtke.
QuncTuTe CUrHaNbHYH 30HY A0K-CTaHLMN.

Cboii B pabote poboTa

BbikntounTe 1 nepesanyctute poborT.

MOCTOPOHHMeE 3BYKM BO
Bpems y6opku

B OCHOBHOW 11 GOKOBOA LLEETKAX MV B OAHOM 13 OCHOBHbIX KOIEC MOT 3aCTPSATb MOCTOPOHHMIA NpeaMet. OCTaHOBMTE PoboT 1 yaanute
BEeCb Mycop.

Po6oT cTan xyxe ybupatb
1N octasniset nocne cebs
rps3b

KoHTeliHep A5 Nblan 3anonHeH. Quuctute ero.
DunbTp 3abut. OuncTuTe ero.
B OCHOBHY!O LLLETKY Nonasn nocTopoHHWUIA NpeameT. Ybepute ero.

PO6OT He NoAKoYaeTcs K
Wi-Fi

B03MOXHO, Npou3oLlen cboit nogkntoueHns no Wi-Fi. C6pockTe HacTponky Wi-Fi, 3arpy3unte nocnegHio Bepcuio NPUIoXKeHus 1
nonpobyriTe NOAKIUYNTLCSA MOBTOPHO.

B0O3MOXHO, He NpeAoCTaBAeHO NPaBo A0CTyNa K reofaHHbIM. Ybeantech, 4To NpaBo 4OCTyrna K reoAaHHbIM NpefocTaB/ieHo B
NPUNOXERNN.

Cnabbii curHan Wi-Fi. MepemecTrte po60T B 30HY C YCTOWYMBBIM CUrHanom Wi-Fi.

Po6oT He nogaepxnBaeT Wi-Fi c yactotoi 5 Iy, Y6ennTech, uto Baww poboT nogkntoueH K Wi-Fi 2.4 ITu,.

HeBepHoe nMs nonb3oBaTtens UM naposb goMaluHero Wi-Fi. Yéegutecs, YTo NMs Nonb3oBaTtens U Naposib BBeAEHbl MPaBu/bHO.

He paboTaeT pexvm
"3annaHnpoBaHHas ybopka"

HW3KNIN ypoBeHb 3apsaaa akkymynstopa. CBoeBpeMeHHO Nog3apsanTe poboT, utobbl BKIUNTL pexnM "3annaHnpoBaHHas ybopka'".




Bonpockl n oTBeThHI

Tun npo6nemsbl

Bo3moXHas npuunHa & PelueHune

Ecnu po60oT NOCTOSHHO HAXOANTCS Ha [0K-
CTaHLMW, CKONBbKO 3/1EKTPO3HEPTUN OH
notpebnser?

Ha pok-ctaHumy poboT noTpebasieT oueHb Maso INEKTPOIHePrin, a MOCToSHHas Noa3apsaaka nossonser
nogaepXnBaTtb TEXHNYECKNE XapakTepucTnKn akkymynaTopa.

Bopa He nocTtynaer 13 BoasHoro 6aka uim ee
06beM Hef,0CTaTOUHbI

Y6efuTtech, UTo B BOASHOM 6ake ecTb BOAA.

OunctnTe ry6Ky LWBabpbl, €CAV OHA 3arps3HNNACh.

Y6eamnTech, uTo rybka LWBabpbl yCTAHOBNEHA NPABW/ILHO B COOTBETCTBYN C PYKOBOACTBOM MO 3KCM/lyaTaLum.
CBOEBPEMEHHO OuULLaiiTe BO3AYLLIHOE OTBEPCTVIE B B @PXHEel YacTu KPbILLK BOAAHOTO 6aka.

LLIBabpa npekpaTuna BpaLLatbes.

MoCTOpOHHNMI NpegMeT nonan B Lweabpy. Yaanure.

PoboT He npogomkaeT ybopky nocne
3apsakn

Y6eputech, uto poboT He nepeLlen B pexnm "He 6eCcrnokonTb', B KOTOPOM OH He MOXeT BO306HOBUTL YBOPKy.

P060T He BO3BPALLAETCs Ha 3apsigHyio
AOK-CTaHUWIO nocsie n3mMeHeHunsa
MeCTOMONOXKEHNS

Mocne n3MeHeHNs MeCToMNooXeHVs po60oT ByaeT 3aHOBO OMpeaensTs CBoe nonoxeHve. Nocie cbos onpeaeneHns
MeCTOMOoN0XKeHVS PO6OT HAaUHET NMOBTOPHO reHeprpPoOBaTh KapTy. ECIV 3apsAHas [AOK-CTaHLVS pacnonoxeHa
CNVILLIKOM [ianeko, po6oT He CMOXeT BepHyYTbCsl. HE0BX0ANMO MOMeCTUTb POBOT Ha 3apAAHYH0 LOK-CTaHLWIO
BPYUHYH.
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OCHOBHble NnapaMeTpbl

Pob6ort 3apsapHas foK-cTaHumsa

Mopgenb RLS6L Mogpens RCSO
HoMWHanbHas BXoaHas

Bpems 3apagku OKono 6 4 . 100-240B ~50/60 4 0,5A
MOLLHOCTb

HomnHanbHoe HanpsxeHne 14,4B—=

p HoMunHanbHas BbIxogHas 19,88 = 1A

MOLLHOCTb

HOoMWHanbHas MOLWHOCTb 60 BT

Mpw 06bIYHbIX YC/TIOBUSIX UCMONb30BAHUS MeXAY aHTEHHO 3Toro
Pabouas yactota 2400-2483,5 My, 060pyaoBaHMs 1 Te/IOM NMOb30BaTeNs AO/MKHO COXPAHATLCA
paccrosiHne He MeHee 20 CM.

Makc. BbIxogHas MOLHOCTb < 20 pbm

NHdopmaunsa 06 ytunmsaumm n nepepaboTke 0TXOA0B 3/IeKTPUUECKOro 1 31eKTPOHHOro o6opyaoBaHNS

2012/19/EU), cnemyeT yTUAN3NPOBATh OTAE/IbHO OT HECOPTUPYEMbIX BbITOBbIX OTXOA0B. C Lie/bio 0XpaHbl 34,0P0Bbs 1 3aLLUThl OKPYXKatoLLel
cpegnbl Takoe 060pyfoBaHMe HEOBXOAMMO CAABATL HA NepepaboTKy B CreuvanbHble MYHKTbI TPUeMa 31eKTPUUYECKOro v 31eKTPOHHOIo
mmmm 0060pyAOBaHMs, onpeaesieHHble MPaBnUTeNbCTBOM WM MECTHBIMI OpraHamim BAacTu. NpaBuibHas yTuansaunus n nepepaboTka nomoryT
NpeAoTBPaTUTb BO3MOXHbIE HEraTMBHbIe MNOCIeACTBUS A5 OKPYXKAtOLLe cpefbl U 340P0Bbs YeoBeka. YTobbl y3HaTb, rae HaxoaaTca Takme
MyHKTbl c6opa 1 Kak oHW paboTatoT, 06paTMTeCh B KOMMAHMIO, 3aHNMAIOLLLYHOCS YCTAHOBKOWM 060PYyL0BAHMS, AN B MECTHbIE OpraHbl BAACTY.

E Bce n3penns, 0603HaueHHbIe CMBOJ/IOM PasfesibHoro c6opa oTpaboTaHHOTo 3NeKTPUYECcKoro 1 31eKTPOHHOro o6opyaoBaHns (WEEE, gupekTrBa
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Aby unikngc¢ porazenia prgdem, pozaru lub obrazen ciata spowodowanych niewtasciwym uzytkowaniem
urzgdzenia, nalezy uwaznie przeczytac instrukcje obstugi przed uzyciem urzgdzenia i zachowac jg na
przysztosc.

Ograniczenia w - Z produktu nie powinny korzystac dzieci ponizej 8 roku zycia ani osoby z niedostatkami

uzytkowaniu fizycznymi, sensorycznymi, intelektualnymi lub ograniczonym doswiadczeniem czy
niewystarczajgcg wiedzg bez nadzoru rodzica lub opiekuna, aby zapewni¢ bezpieczng
obstuge i unikng¢ wszelkich zagrozen. Dzieci nie powinny przeprowadzac czyszczenia i
konserwacji bez nadzoru.

-Dzieci nie mogg bawic sie tym produktem. Nalezy upewnic sie, ze dzieci i zwierzeta
domowe przebywajg w bezpiecznej odlegtosci od odkurzacza z mopem podczas jego
pracy.

-Ten produkt jest przeznaczony wytgcznie do czyszczenia podtég w srodowisku
domowym. Nie nalezy uzywac go na zewngtrz, na powierzchniach innych niz podtogi
oraz w pomieszczeniach komercyjnych lub przemystowych.

-Jesli przewdd zasilajgcy zostanie uszkodzony lub zepsuty, nalezy natychmiast
zaprzestac jego uzywania i skontaktowac sie z dziatem obstugi posprzedazne;j.

-Robot nie nalezy uzywac na obszarze zawieszonym nad ziemig bez uprzedniego
zastosowania bariery ochronnej.

-Nie nalezy umieszczac robota do goéry nogami. Nie nalezy uzywac pokrywy czunika
laserowego LDS, pokrywy robota ani zderzaka, jako uchwytu.

-Aby unikng¢ uszkodzen lub obrazen spowodowanych ciggnieciem, przed
rozpoczeciem pracy z urzgdzeniem nalezy usung¢ z podtogi wszelkie luzne
przedmioty, a z drogi czyszczenia kable lub przewody zasilajgce.

-Nie nalezy uzywac robota w temperaturze powyzej 40°C lub ponizej 0°C, a takze na
podtogach z ptynami lub lepkimi substancjami.

-Przed uzyciem robota nalezy podniesc z podtogi wszelkie przewody, aby zapobiec ich
przemieszczaniu podczas czyszczenia.
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Ograniczenia w
uzytkowaniu

Akumulator
i tadowanie

-Nalezy usungc z podtogi wszelkie delikatne lub mate przedmioty, aby zapobiec ich

uszkodzeniu w przypadku zderzenia.

-Nalezy trzymac wtosy, palce i inne czesci ciata z dala od otworu ssgcego robotéw.
-Trzymac przyrzgd do czyszczenia szczotki poza zasiegiem dzieci.
-Nie wolno umieszczac dzieci, zwierzgt domowych ani zadnych przedmiotow na

robocie, niezaleznie od tego, czy jest on nieruchomy, czy sie porusza.

-Nie uzywac robota do czyszczenia jakichkolwiek palnych substancji.
-Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotow.
-Przed czyszczeniem lub konserwacjg nalezy upewnic sie, ze robot jest wytgczony, a

stacja tadujgca jest odtgczona od zasilania.

-Nie nalezy uzywac mokrej szmatki do wycierania ani zadnego ptynu do optukiwania

robota i stacji tadujgcej. Czesci nadajgce sie do mycia muszg byc¢ catkowicie
wysuszone przed ich zamontowaniem i uzyciem.

-Na czas transportu nalezy upewnic sie, ze robot jest wytgczony oraz, w miare

mozliwosci, znajduje sie w oryginalnym opakowaniu.

-Produktu nalezy uzywac zgodnie z instrukcjami zawartymi w instrukcji obstugi.

Uzytkownicy ponoszg odpowiedzialnosc za wszelkie straty lub szkody wynikajgce z
niewtasciwego uzytkowania tego produktu.

-Nie uzywac zamiennikéw akumulatora, tadowarki ani stacji tadujgcej. Do stosowania

wytgcznie z zasilaczem RCSO.

-Nie nalezy podejmowac samodzielnych prob rozbierania, naprawy lub modyfikowania

akumulatora lub stacji tadujgce;.

-Nie stawiac stacji tadujgcej w poblizu zrodta ciepta.
-Nie uzywac¢ mokrej szmatki ani sciereczki z ptynem do wycierania stykow tadowania

stacji tadujgce;j.

-Utylizowac stare akumulatory we wtasciwy sposob. Zbedne akumulatory nalezy



Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Akumulator przykazywac do odpowiednich zaktadow zajmujgcych sie recyklingiem.

i tadowanie -Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy natadowac go do petna, a
nastepnie wytgczyc i przechowywac w chtodnym i suchym miejscu. tadowac robota co
najmniej raz na 3 miesigce, aby unikng¢ nadmiernego roztadowania akumulatora.

-Wewnatrz tego produktu znajdujg sie akumulatory, ktére mogqg by¢ wymieniane
wytgcznie przez wykwalifikowanych technikéw lub serwis posprzedazny.

-Akumulator litowo-jonowy zawiera substancje, ktére sg niebezpieczne dla srodowiska.
Przed wyrzuceniem robota nalezy najpierw wyjg¢ akumulator, a nastepnie wyrzucic
go lub poddac recyklingowi zgodnie z lokalnymi przepisami i regulacjami prawnymi
obowigzujgcymi w kraju lub regionie, w ktorym urzgdzenie jest uzywane.

-Aby wyjgc¢ baterie z produktu, najlepiej aby byty one w petni zuzyte oraz ze urzgdzenie
jest odtgczone od zasilania. Odkrec Srube na spodzie urzgdzenia, a nastepnie zdejmij
pokrywe.

-0dtgcz ztgcze baterii, a nastepnie wyjmij baterie. Nalezy unikac¢ uszkodzen obudowy
baterii, aby zapobiec obrazeniom.

-0ddaj baterie do profesjonalnej firmy zajmujgcej sie recyklingiem.

Wazne - Czujnik laserowy w tym produkcie spetnia norme IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/
informacje A11:2021 dla produktéw laserowych Klasy 1. Unikaj bezposredniego kontaktu z oczami
dotyczace podczas uzytkowania.

bezpieczenstwa  poqp T | ASEROWY KLASY 1

KONSUMENCKI PRODUKT LASEROWY
EN 50689:2021

Niniejszym firma Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. o wiadcza, e urz dzenie radiowe typu RLS6L jest zgodne z dyrektyw 2014/53/UE. Pe ny tekst deklaracji
zgodno ci UE jest dost pny na nast puj cej stronie internetowej: https://global.dreametech.com
Szczego6towg elektroniczng instrukcje obstugi mozna znalez¢ na stronie https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Przeglad produktu

Akcesoria

Wstepnie zainstalowane akcesoria

Szczotka gtéwna

Inne akcesoria

Pojemnik na kurz

-~ T

Szczotka boczna

Kabel zasilania

Zbiornik na wode

-

Przyrzad do czyszczenia

Wktad myjgcy x2

Uchwyt wktadu Stacja tadujaca
myjgcego x2



Przeglad produktu

Robot

o

o

o

o

Przycisk czyszczenia punktowego

- Nacisnij krotko, aby uruchomic tryb czyszczenia punktowego

Przycisk zasilania/czyszczenia

- Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy

- Po wtgczeniu robota, nacisnij, aby rozpoczg¢ czyszczenie
Wskaznik stanu

- Swiatto biate: czyszczenie w toku lub czyszczenie zakonczone
- Migajgce swiatto pomaranczowe: btad

Przycisk dokowania

- Nacisnij, aby odestac robota do stacji tadujgcej

Pokrywa
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Przeglad produktu

Robot

N\

~——— Przycisk resetowania

* Nacisnij i przytrzymaj, aby
przywrdcic ustawienia
fabryczne

Wskaznik Wi-Fi

Przyrzad do czyszczenia
Pojemnik na kurz

Czujniki robota

Czujnik o
krawedziowy

© Zbiornik na wode

o Wylot powietrza/gtosnik

Czujnik upadku

Czujnik dywanue

°

o

Styki tadowaniae

Szczotka boczna

o

o

Kota gtowne o

Czujnik laserowy LDS

Bufor kolizji

High Precision 3D
(Czujnik unikania przeszkod 3D)

]|

Koto
wielokierunkowe

Styki tadowania

Szczotka gtéwna

Zatrzaski
naktadki na
szczotke

Watek
montazowy
wktadu



Przeglad produktu

Pojemnik na kurz

Zatrzask pojemnika na
kurz
Zaczepy
zwalniajgcy
pokrywe
pojemnika
nakurz o

Pokrywa o
pojemnika
na kurz

o tgcznik filtrujgcy

Stacja tadujagca

| o Strefa sygnatowa

{—o Port zasilania

o Styki tadowania

Zbiornik na wode

o Doptyw wody

o Zacisk zwalniajgcy

Modut mopujacy

Obszar mocowania

Uchwyt wktadu myjacego

zbiornik wody

Wktad myjacy
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Czyszczenie srodowiska domowego

oy

Aby poprawi¢ wydajnosc¢ pracy robota, schowaj luzne
przewody (w tym przewdd zasilajgcy stacji tadujgcej), scierki,
kapcie, zabawki itp.

ﬁ 000
v

Otworz drzwi do sprzgtanego pomieszczenia i umies¢ meble
tak, aby uzyskac¢ wiecej miejsca.

Przed czyszczeniem uzyj fizycznej zapory na krawedziach
schodow i sofy, aby zapewnic bezpieczng i ptynng prace
robota.

|
)

000
S X

/
=

Aby zapobiec nierozpoznaniu czyszczonego obszaru, nie
stawaj bezposrednio przed robotem, na progu, w korytarzu
lub w waskich miejscach.



Przygotowanie przed uzyciem

1. Usun folie ochronng

Uwaga: Zamontuj szczotke boczng, az ustyszysz klikniecie.

3. Ustawianie stacji dokujgcej

Odklej tasme dwustronng na spodzie stacji tadujgcej, a
nastepnie umiesc stacje tadujgcg na rownym podtozu przy
scianie i podtacz jg do gniazdka elektrycznego.

- Uwaga:

- Nalezy zachowac co najmniej 0,5 metra wolnej przestrzeni po obu stronach stacji
tadujgcej oraz co najmniej 1,5 metra wolnej przestrzeni przed nig.

- W celu zapewnienia prawidtowej tgcznosci telefonu z robotem nalezy zadbac o
to, aby zaréwno odkurzacz, robot i stacja tadujgca byty w zasiegu sieci Wi-Fi.

- Nie umieszczac stacji tadujgcej w miejscu bezposrednio narazonym na dziatanie
promieni stonecznych lub takim, w ktérym inne przedmioty mogtyby blokowac jej
strefe sygnatowg. Moze to uniemozliwi¢ powrét robota do stacji tadujgcej w celu
natadowania.

- Wczysci¢ powierzchnie, na ktorej zostanie umieszczona stacja dokujaca, za
pomocg suchej szmatki.

- Uzyj tasmy dwustronnej w zaleznosci od potrzeb.

- W razie potrzeby usun tasme dwustronng powoli, aby zmniejszy¢ ilos¢
pozostatosci po kleju.

4. Umiesc robota w doku tadowania. Robot zacznie sie
automatycznie tadowac

- Biaty: poziom natadowania jest wiekszy niz 15%
- Pomaranczowy: poziom natadowania jest
Uwaga: mniejszy niz 15%

- Natadowac baterie do petna przed pierwszym uzyciem.
- Nie montuj modutu mopujgcego podczas tadowania. Zachowaj szczegdlng
ostroznos¢ z mokrym mopem, poniewaz moze on uszkodzi¢ podtoge.
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Potgcz z aplikacjg

Ten produkt wspétpracuje z aplikacjg Dreamehome lub Mi Home/Xiaomi Home, ktora moze by¢ uzywana do sterowania urzgdzeniem.

1. Pobierz aplikacje Dreamehome lub Mi Home/Xiaomi
Home

Zeskanuj kod QR znajdujgcy sie na robocie, aby pobrac
aplikacje Dreamehome lub wyszukaj "Dreamehome”, "Mi
Home" lub "Xiaomi Home" w sklepie z aplikacjami, aby pobrac i
zainstalowac aplikacje w oparciu o swoje potrzeby.

Pod pokrywg o

2. Dodaj urzadzenie

Otworz Dreamehome, kliknij " @ " w prawym gérnym rogu i
zeskanuj ponownie powyzszy kod QR, aby doda¢ "DreameBot
L10s Pro". Postepuj zgodnie z instrukcjami, aby zakonczyc¢
nawigzywanie potgczenia Wi-Fi.

= -
b 120 D e 3

Uwaga:

- Obstugiwane jest tylko Wi-Fi 2,4 GHz.

- Wersja aplikacji mogta zosta¢ uaktualniona. Wykonuj instrukcje zgodnie z biezgcg
wersjg aplikacji.

3. Resetowanie potgczenia Wi-Fi

Otworz gorng pokrywe odkurzacza, aby zobaczy¢ wskaznik
Wi-Fi. Nastepnie nacisnij jednoczesnie przyciski {3 i £ i
przytrzymaj je do momentu ustyszenia komunikatu gtosowego
0 oczekiwaniu na konfiguracje sieci. Gdy wskaznik Wi-Fi
zacznie powoli miga¢, bedzie to oznaczato, ze potgczenie
zostato pomyslnie zresetowane.

o Wskaznik Wi-Fi

- Powolne miganie: oczekiwanie na
potaczenie

- Szybkie miganie: tgczenie

- Witgczony: potgczono z Wi-Fi

Uwaga: Gdy telefon nie zdota sie potgczy¢ z odkurzaczem, zresetuj sie¢ Wi-Fi i
dodaj urzgdzenie ponownie.



Uzytkowanie

1. Wtgczanie/wytaczanie

Naciénij i przytrzymaj przycisk () przez 3 sekundy, aby wtgczy¢
odkurzacz. Gdy wskaznik zasilania zacznie Swiecic¢ ciggtym
biatym swiattem, bedzie to oznacza¢, robot jest w trybie
czuwania. Aby go wytgczy¢, nalezy wcisngc¢ i przytrzymac
przycisk (h przez 3 sekundy, gdy urzgdzenie nie bedzie

sie poruszac. Wytgczenie robota spowoduje zakonczenie
biezgcego zadania czyszczenia.

2. Czyszczenie

Nacisnij krotko przycisk () w celu wtgczenia odkurzacza. Po
wtgczeniu odkurzacz doktadnie wyznaczy trase czyszczenia,
metodycznie oczysci wzdtuz krawedzi i $cian, a nastepnie
zakonczy czyszczenie kazdego pomieszczenia zygzakiem,
zapewniajgc doktadnos¢ i wydajnosc pracy.

Uwaga:

- Przed rozpoczeciem zadania czyszczenia, nalezy upewnic sie, ze robot jest w
petni natadowany i rozpoczyna prace ze stacji tadujgcej. Nie nalezy przesuwac
stacji tadujgcej podczas pracy robota.

- Jesli poziom baterii jest zbyt niski, odkurzacz automatycznie powroci do stacji
dokujacej w celu natadowania. Po natadowaniu do odpowiedniej mocy, robot
wznowi niedokonczone zadania czyszczenia. (Funkcja wznowienia trybu
czyszczenia musi by¢ wczesniej witgczona w aplikacji).

3. Tryb czyszczenia

DreameBot L10s Pro posiada cztery tryby czyszczenia: Cichy,
Standardowy, Silny i Turbo. Domyslnym trybem jest tryb
standardowy.

4. Wstrzymywanie/Tryb uspienia

Wstrzymywanie: Wcisnij dowolny przycisk, aby wstrzymac

prace robota podczas czyszczenia.

Tryb uépienia: Robot automatycznie wejdzie w tryb uspienia

po 10 minutach bezczynnosci, po czym wskazniki zasilania i

tadowania zgasng. Aby go wybudzi¢, nalezy wcisng¢ dowolny

przycisk.

Uwaga:

- Robot wytgczy sie automatycznie, jesli zostanie pozostawiony w trybie uspienia
na dtuzej niz 12 godzin.

- Wstrzymanie pracy odkurzacza i umieszczenie go w stacji tadujgcej spowoduje
zakonczenie biezgcego sprzgtania.

5. Tryb ,Nie przeszkadzac”

Tryb ,Nie przeszkadzac” zapobiega automatycznemu
rozpoczynaniu sprzgtania, a wskaznik zasilania robota
pozostaje wytgczony. Tryb ,Nie przeszkadzac¢” mozna wtaczac/
wytgczac lub modyfikowac¢ godziny jego obowigzywania za
pomocg aplikacji. (Tryb jest domyslnie czynny od 22:00 do
08:00.)

Uwaga:

- Wczesniej zaplanowane zadania czyszczenia zostang nadal wykonane w trybie
“Nie przeszkadzac”.

- Niedokonczone wczesniej zadania sprzgtania zostang wznowione po
zakonczeniu trybu”Nie przeszkadzac”.
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Uzytkowanie

6. Tryb czyszczenia punktowego

Gdy robot jest wstrzymany lub przetgczony w tryb czuwania,
nalezy wcisng¢ przycisk CJ i przytrzymac go przez 3 sekundy,
aby uruchomic tryb czyszczenia punktowego. W tym trybie
robot oczysci kwadratowg powierzchnie o wymiarach 1,5 x 1,5
metra bezposrednio wokot siebie. Po zakonczeniu czyszczenia
punktowego robot automatycznie wréci do pierwotnego
potozenia i wytgczy sie.

L 1,5 metra J
N i

1,5 metra <0>

N e

V.

Uwaga: Gdy praca robota jest wstrzymana, aktywacja trybu czyszczenia
punktowego spowoduje zakonczenie biezgcego zadania czyszczenia.
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7. Zaplanowane czyszczenie

Mozesz zaplanowac czas czyszczenia w aplikacji. Robot
automatycznie rozpocznie zadanie o wyznaczonej godzinie,
a po jego zakonczeniu wraéci do stacji tadujgcej w celu
natadowania.

8. Wiecej funkcji aplikacji

Postepuj zgodnie z instrukcjami w interfejsie aplikacji, aby
korzystac¢ z wiekszej liczby funkcji. Wersja aplikacji mogta
zostac zaktualizowana i nalezy postepowac zgodnie z
instrukcjami opartymi na aktualnej wersji aplikacji.



Uzytkowanie

9. Uzycie funkcji mopowania

Zaleca sie odkurzanie wszystkich podtdg co najmniej trzy
razy przed pierwszym myciem, aby uzyskac lepszy efekt
czyszczenia.

1) Zwilz wktad myjacy, wycisnij nadmiar wody i przyklej jg
mocno do uchwytu wktadu myjgcego. Nastepnie zamontuj
modut mopujgcy na robocie.

2) Wyjmij zbiornik na wode i napetnij go wodg, jak pokazano
na rysunku, a nastepnie wtdz go z powrotem na miejsce.

Uwaga:

- Nie nalezy napetnia¢ zbiornika na wode gorgcg wodg, poniewaz moze to
spowodowac jego znieksztatcenie.

- Nie wystawiac zbiornika bezposrednio na stonce.

- Jesli wystepuje powolny przeptyw wody lub objetos¢ nie jest dobrze

rozprowadzona, nalezy wyczysci¢ otwor powietrzny w pokrywie zbiornika wody.

3) Nacisnij przycisk () lub uzyj aplikacji, aby rozpoczg¢
czyszczenie.

Uwaga:
- Nie zaleca sie uzywania funkcji mopowania na dywanach.
- Za pomocg aplikacji mozna regulowac przeptyw wody w zaleznosci od potrzeb.

4) Po zakonczeniu zadania czyszczenia wyjmij uchwyt wktadu
myjacego. Aby wyjgc¢ zbiornik na wode, nacisnij i przytrzymaj
zaczepy zwalniajgce po obu stronach, a nastepnie pociggnij
je do gory.

Uwaga: Gdy odkurzacz taduje sie lub nie jest uzywany, nalezy wyja¢ modut
mopujacy, wyla¢ wode pozostatg w zbiorniku i umy¢ wktad myjacy, aby zapobiec
powstawaniu plesni lub utrzymywaniu sie nieprzyjemnych zapachéw.
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Dzienna konserwacja

POjemnik na kurz Filtr *Zaleca sie czyszczenie jej co 2 tygodnie.

1. Otworz pokrywe robota i nacisnij zatrzask, aby wyjg¢ 1. Wyjmij filtr i delikatnie postukaj, aby usungc¢ brud.
pojemnik na kurz.

oo®
ogo

Uwaga: Nie nalezy czyscic filtra szczotkg ani palcem.

] ) ) ) ) L 2. Wyptucz pojemnik na kurz i filtr, az bedg czyste. Przed
2. Nale;{ otworzy¢ pokrywe pojemnika na kurz i oproznij ponownym zamontowaniem nalezy doktadnie osuszy¢ filtr.
pojemnik. oy

Uwaga:

- Do czyszczenia filtra nalezy uzywac wytgcznie czystej wody. Nie stosowac
detergentow.

- Wytgcznie po catkowitym wyschnieciu nalezy ponownie uzywac pojemnika na
kurz i filtra.




Dzienna konserwacja

Wktad myjgcy *Zalecasie czyszczenie po kazdym uzyciu. Czyszczenie szczotki gtéwnej

1. Wyjmij wktad myjacy z uchwytu wktadu myjacego. 1. Nacisnij zatrzaski zwalniajgce pokrywe szczotki gtownej i
wyjmij jg ruchem do gory.

2. Wyczysc i osusz wktad myjacy.

2. Wyciggnij ostony szczotek, jak pokazano na schemacie. Uzyj
dotgczonego narzedzia do czyszczenia, aby usungc wtosy
wplgtane w szczotke.

Uwaga: Aby uzyskac optymalng wydajnos¢, zaleca sie wymiane wktadu co 3-6

miesiecy. Uwaga: Nie nalezy uzywac nadmiernej sity przy oczyszczaniu wtoséw, aby unikngc

uszkodzenia szczotki.
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Dzienna konserwacja

Czyszczenie szczotki bocznej Wyczys¢ czujnik laserowy LDS / czujnik krawedzi

Wyciggnij szczotke boczng i wyczysc jg za pomocg
dotgczonego narzedzia do czyszczenia.

Czyszczenie kota gtownego i kota wielokierunkowego

Uwaga: Do czyszczenia uzywaj suchej sciereczki, poniewaz odkurzacz i strona
wewnetrzna stacji tadujgcej zawierajg wrazliwe elementy. Nie nalezy uzywac
mokrej scierki, aby zapobiec uszkodzeniom spowodowanym przez wode.
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Dzienna konserwacja

Czyszczenie czujnika dywanowego

)

e

Czyszczenie stykéw tadowania

Uwaga: Do czyszczenia uzywaj suchej sciereczki, poniewaz odkurzacz i strona
wewnetrzna stacji tadujgcej zawierajg wrazliwe elementy. Nie nalezy uzywac
mokrej Scierki, aby zapobiec uszkodzeniom spowodowanym przez wode.

Resetowanie robota

Jesli robot przestanie reagowac lub nie bedzie mozna go
wytgczyé, nalezy przytrzymac przycisk () przez 10 sekund,
aby wytgczy¢ urzgdzenie. Nastepnie nacisnij i przytrzymaj
przycisk () przez 3 sekundy, aby wtgczy¢ robota.

Akumulator

Robot wyposazono w wysokiej jakosci akumulator litowo-
jonowy. Nalezy upewnic sie, ze pozostaje on dobrze
natadowany podczas codziennego uzytkowania, aby utrzymac
jego optymalng wydajnos¢. Jesli robot nie jest uzywany przez
dtuzszy czas, nalezy go wytaczyc i odtozy¢. Aby zapobiec
uszkodzeniom spowodowanym nadmiernym roztadowaniem,
robota nalezy tadowac co najmniej raz na trzy miesigce.
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Pytania i odpowiedzi

Rodzaj problemu Mozliwa przyczyna & Rozwigzanie

Poziom baterii jest zbyt niski. Nataduj robota w stacji tadujgcej i sprobuj ponownie.
Robot nie wtgcza sie Temperatura otoczenia jest zbyt niska (ponizej 0°C) lub zbyt wysoka (powyzej 40°C). Temperatura dziatania odkurzacza miesci sie w zakresie
od 0 do 40°C.

Stacja tadujagca nie jest podtgczona do zasilania. Nalezy upewnic sie, ze oba korice przewodu sg poprawnie podtaczone.

Robot nie taduje sie Stabe potgczenie. Wyczys¢ styki tadowania robota i stacji tadujgce;j.

Robot nie moze wrdci¢ do Wokot stacji tadujacej jest zbyt wiele przeszkod. Umies¢ stacje tadujaca na wiekszej przestrzeni.
stacji Oczysc¢ strefe sygnatowg stacji tadujace;j.

Robot dziata

nieprawidtowo Wytgcz i wtgcz robota ponownie.

Robot wydaje dziwny Obcy przedmiot moze zaplgtac sie w szczotke gtéwng, szczotke boczng lub jedno z két gtéwnych. Zatrzymaj odkurzacz i usun wszelkie
dzwiek zanieczyszczenia.

Robot nie czysci tak
skutecznie, jak wczesniej,
lub pozostawia kurz za

Pojemnik na kurz jest petny. Nalezy go oproznic.
Filtr jest zapchany. Nalezy go oczyscic.
Obcy przedmiot zaplgtat sie w szczotke gtéwng. Nalezy go usungc.

soba
Wystgpit btad potgczenia Wi-Fi. Zresetuj Wi-Fi, pobierz najnowszg wersje aplikacji i sprobuj ponownie nawigzac potgczenie.
Brak pozwolenia na lokalizacje. Upewnij sie, ze zezwolenie na lokalizacje w aplikacji jest wtgczone.
Robot nie moze sie Sygnat sieci Wi-Fi jest za staby. Nalezy upewnic sig, ze robot znajduje sie w obszarze z dobrym zasiegiem sieci Wi-Fi.
potaczyc z siecig Wi-Fi Wi-Fi 5 GHz nie jest obstugiwane. Upewnij sie, ze twdj odkurzac tgczy sie z Wi-Fi 2,4 GHz.

Nazwa uzytkownika lub hasto Wi-Fi jest nieprawidtowe. Nalezy upewnic¢ sig, czy zostaty wprowadzona prawidtowa nazwa i hasto
uzytkownika.

Robot nie rozpoczyna
zaplanowanego Robot ma stabg baterie. Zaplanowane czyszczenie nie rozpocznie sie, dopoki bateria robota nie bedzie natadowana co najmniej w 15%.
czyszczenia
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Pytania i odpowiedzi

Rodzaj problemu

Mozliwa przyczyna & Rozwigzanie

Czy pozostawienie robota w stacji tadujgcej
powoduje zuzycie energii nawet wtedy, gdy
odkurzacz jest natadowany?

Pozostawienie robota w stacji tadujgcej po jego petnym natadowaniu skutkuje minimalnym zuzyciem energii, ktéry
pomaga zachowac optymalng wydajnos¢ akumulatora.

Ze zbiornika na wode nie wyptywa woda lub
wyptywa jej tylko troche

Nalezy upewnic sie, ze zbiornik jest napetniony wodg.

W razie potrzeby wyczys¢ wktad myjacy.

Nalezy upewnic sie, ze wktad myjacy jest zainstalowany prawidtowo, zgodnie z instrukcjg obstugi.
Nalezy oczysci¢ otwor w zbiorniku na wode.

Wktad myjacy przestaje sie obracac

Wokaét wktadu myjgcego znajduje sie obcy element. Nalezy go usungc.

Robot nie wznawia czyszczenia po
natadowaniu

Nalezy upewnic sie, ze robot nie jest w trybie ,nie przeszkadzac”, co uniemozliwia wznowienie czyszczenia.
Robot nie wznawia czyszczenia po recznym natadowaniu lub umieszczeniu w stacji tadujgcej.

Robot nie wraca do stacji tadujgcej po jego
przeniesieniu

Przeniesienie robota moze spowodowac zmiane jego pozycji lub ponowne zeskanowanie otoczenia. Jesli robot jest
za daleko od stacji tadujgcej, moze nie by¢ w stanie automatycznie do niej powrdci¢. W takim przypadku nalezy
recznie umiesci¢ go w stacji tadujgce;j.
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Dane techniczne

Robot
Model RLS6L
Czas tadowania Ok. 6 godzin
Napiecie znamionowe 14,4V =
Moc znamionowa 60 W

Czestotliwosc¢ operacji

2400-2483,5 MHz

Maksymalna moc wyjsciowa

< 20dBm

Stacja tadujaca
Model RCSO
Wejscie 100-240 V~50/60 Hz 0,5 A
Wyjscie 19,8V=1A

W normalnych warunkach uzytkowania to urzgdzenie powinno
znajdowac sie w odlegtosci 20 cm od anteny i ciata uzytkownika.




Dane techniczne

Ochrona srodowiska

E Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywg Unii

Europejskiej, nie moze by¢ umieszczany tacznie z innymi odpadami

mmm  omunalnymi. Podlega on selektywnej zbiorce i recyklingowi w
wyznaczonych punktach. Zapewniajgc jego prawidtowe usuwanie,
zapobiegasz potencjalnym, negatywnym konsekwencjom dla
srodowiska naturalnego i zdrowia ludzkiego. System zbierania
zuzytego sprzetu zgodny jest z lokalnie obowigzujgcymi przepisami
ochrony srodowiska dotyczgcymi usuwania odpadow. Szczegotowe
informacje na ten temat mozna uzyska¢ w urzedzie miejskim,
zaktadzie oczyszczania lub sklepie, w ktorym produkt zostat zakupiony.

C € Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejscia
Unii Europejskiej (UE), dotyczgcych zagadnien zwigzanych z
bezpieczenstwem uzytkowania, ochrong zdrowia i ochrong
srodowiska, okreslajgcych zagrozenia, ktore powinny zostac wykryte
i wyeliminowane.

Niniejszy dokument jest ttumaczeniem oryginalnej instrukcji obstugi,
stworzonej przez producenta.

Produkt nalezy regularnie konserwowac (czysci¢) we wtasnym
zakresie lub przez wyspecjalizowane punkty serwisowe na koszt i w
zakresie uzytkownika. W przypadku braku informacji o koniecznych
akcjach konserwacyjnych cyklicznych lub serwisowych w instrukgji
obstugi, nalezy regularnie, minimum raz na tydzien oceniac
odmiennos¢ stanu fizycznego produktu od fizycznie nowego
produktu. W przypadku wykrycia lub stwierdzenia jakiejkolwiek
odmiennosci nalezy pilnie podjg¢ kroki konserwacyjne (czyszczenie)
lub serwisowe. Brak poprawnej konserwacji (czyszczenia) i reakcji w
chwili wykrycia stanu odmiennosci moze doprowadzi¢ do trwatego
uszkodzenia produktu. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za
uszkodzenia wynikajgce z zaniedbania.

Szczegotowe informacje o warunkach gwarancji dystrybutora /
producenta dostgpne na stronie internetowej https://serwis.innpro.
pl/gwarancja

Akumulator LI-ION

Urzadzenie wyposazone jest w akumulator LI ION (litowo-jonowy), ktory z
uwagi na swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu
i uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas pracy urzagdzenia w
warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne warunki pracy
dla urzgdzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas
pracy w rzeczywistosci moze sie roznic¢ od deklarowanego w ofercie i nie
jestto wada urzadzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢ maksymalng
zywotnos$¢ akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac do poziomu
ponizej 3,18V lub 15% ogolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np.

2,5V dla ogniwa uszkadzajg je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W
przypadku zaniechania uzywania akumulatora lub catego urzadzenia
przez czas dtuzszy niz jeden miesigc nalezy akumulator natadowac do
50% i sprawdzac cyklicznie co dwa miesigce poziom jego natadowania.
Przechowuj akumulator i urzgdzenie w miejscu suchym, z dala od stonca
i ujemnych temperatur.

Akumulator LIPO

Urzadzenie wyposazone jest w akumulator LI PO (litowo-polimerowy), ktory
z uwagi na swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu
i uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas pracy urzgdzenia w
warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne warunki pracy dla
urzgdzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy
W rzeczywistosci moze sie rozni¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to
wada urzadzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢ maksymalng zywotnos¢
akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac do poziomu ponizej 3,5V lub
5% ogolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np 3,2V dla ogniwa uszkadzajg
je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W przypadku zaniechania uzywania
akumulatora lub catego urzadzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc
nalezy akumulator natadowac do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa
miesigce poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzgdzenie w
miejscu suchym, z dala od stonca i ujemnych temperatur.
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The word "dreame" is the abbreviation of Dreame Technology Co., Ltd. and its subsidiaries in China. It is the transliteration of the company's Chinese name " i8

D
which means striving for excellence in every endeavor and reflects the company's vision of continuous pursuit, exploration and search in technology.
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