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Fija la pata elevable 1 (3) y la pata 
elevable 2 (2) con tornillos M6*10 (9). 
Fija el marco (4) con tornillos M6*10 (9), 
no aprietes del todo los tornillos ya que 
luego tendrás que aflojarlos para encajar 
la estructura con los agujeros del tablero.

Fija las bases (6) con tornillos M6*14 
(8). 

Dale la vuelta a la mesa y fija los soportes 
laterales (5) con los tornillos de cabeza 
plana M6*20 (7). 

Inserta el eje motor (1) en la pata 
elevabe 1. 



Desenrosca las tuercas de los dos 
extremos del eje motor, conéctala con el 
motor y la barra hexagonal y enrosca de 
nuevo para fijarla sin apretar demasiado. 

Usa 12 tornillos ST5*20 (10) para unir la 
estructura con el tablero. Deberás encajar 
la estructura en los agujeros marcados 
con la letra X.
Si no te encaja afloja los tornillos del paso 
1 y desenrosca el eje motor para abrir o 
cerrar la estructura hasta que encaje.

Encaja el adaptador en su soporte y 
atorníllalo al tablero utilizando los torni-
llos ST5*16 (11). 
Usa los tornillos ST5*20 (10) para fijar el 
mando en el lado de la mesa que quieras.
Conecta el cableado (un cable del motor 
al mando, otro del adaptador al mando y 
el cable de corriente).
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