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Notas juridicas

Filosofia en la sefalizacién de advertencias y peligros

Este manual incluye consignas e indicaciones que hay que tener en cuenta para su propia seguridad, asi como para
evitar dafos materiales. Las consignas que afectan a su seguridad personal se destacan mediante un tridngulo de
advertencia, las relativas solamente a dafios materiales figuran sin tridangulo de advertencia. De acuerdo al grado de
peligro las advertencias se representan, de mayor a menor peligro, como sigue:

/\ PELIGRO

significa que sino se adoptan las medidas preventivas adecuadas se producira la muerte o lesiones corporales graves.

/\ ADVERTENCIA

significa que si no se adoptan las medidas preventivas adecuadas puede producirse la muerte o lesiones corporales
graves.

/\ PRECAUCION

significa que si no se adoptan las medidas preventivas adecuadas pueden producirse lesiones corporales leves.

ATENCION

significa que si no se adoptan las medidas preventivas adecuadas pueden producirse dafios materiales.

Si se presentan varios niveles de peligro siempre se utiliza la advertencia del nivel mas alto. Si se advierte de dafios
personales con un tridngulo de advertencia, también se puede incluir en la misma indicaciéon una advertencia de
dafos materiales.

Personal calificado

El producto/sistema tratado en esta documentacién sélo debera ser manejado o manipulado por personal calificado
para la tarea encomendada y observando lo indicado en la documentacion correspondiente a la misma,
particularmente las consignas de seguridad y advertencias en ella incluidas. Debido a su capacitacién y experiencia,
el personal calificado esta en condiciones de reconocer riesgos resultantes del manejo o manipulacién de dichos
productos/sistemas y de evitar posibles peligros.

Uso previsto de los productos de Siemens

Marcas

Tenga en cuenta lo siguiente:

/\ ADVERTENCIA

Los productos de Siemens sélo deberdn usarse para los casos de aplicacién previstos en el catadlogo y la
documentacién técnica asociada. De usarse productos y componentes de terceros, éstos deberan haber sido
recomendados u homologados por Siemens. El funcionamiento correcto y seguro de los productos exige que su
transporte, almacenamiento, instalacién, montaje, manejo y mantenimiento hayan sido realizados de forma
correcta. Es preciso respetar las condiciones ambientales permitidas. También deberan sequirse las indicaciones y
advertencias que figuran en la documentacién asociada.

Todos los nombres marcados con ® son marcas registradas de Siemens AG. Los restantes nombres y designaciones
contenidos en el presente documento pueden ser marcas registradas cuya utilizacion por terceros para sus propios
fines puede violar los derechos de sus titulares.

Exencion de responsabilidad

Nos hemos cerciorado de que el contenido de la publicacién coincide con el hardware y el software en ella descritos
Sin embargo, como nunca pueden excluirse divergencias, no nos responsabilizamos de la plena coincidencia. El
contenido de esta publicacién se revisa peridédicamente; si es necesario, las posibles correcciones se incluyen en la
siguiente edicion.

Siemens AG A5E35630887004A/RS-AE/005 Copyright © Siemens AG 2018.
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Siemens Industry Online Support

Informacioén y servicios

En Siemens Industry Online Support recibira informacién actualizada de nuestra base de datos
global del Support:

Product Support (Soporte de producto)
Ejemplos de aplicacién
Forum (Foro)

mySupport

Enlace: Siemens Industry Online Support (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es)

Product Support

Encontrara toda la informacién y un amplio know-how en torno al producto aqui:

FAQ
Respuestas a preguntas frecuentes

Manuales e instrucciones de servicio
Leer o descargar online, en formato PDF o configurable individualmente.

Certificados
Claramente ordenados por organismo de homologacion, tipo y pais.

Caracteristicas
Para facilitar la planificacién y configuracion de su sistema

Notificacione de productos
Ultimas noticias e informacion sobre nuestros productos

Downloads
Aqui encontrara actualizaciones, Service Packs, HSP etc. para su producto.

Ejemplos de aplicacion
Bloques de funcién, descripciones generales y de sistemas, informacién sobre rendimiento,
sistemas de demostracién y ejemplos de aplicacién claramente explicados e ilustrados

Datos técnicos
Datos técnicos de los productos para facilitar la planificacion y ejecucion del proyecto

Enlace: Product Support (Soporte de producto) (https://
support.industry.siemens.com/cs/wwi/es/ps)
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Siemens Industry Online Support

mySupport

App de Siemens
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En su area de trabajo personal "mySupport” tiene a su disposicidn las siguientes funciones:

Support Request
Efectle busquedas por nimero de solicitud, producto o asunto

Mis filtros
Los filtros le permiten restringir el contenido del Online Support a distintos temas.

Mis favoritos
Con los favoritos puede poner marcadores en articulos y productos que necesite a menudo.

Mis notificaciones
Su apartado de correos personal para intercambiar informacién y administrar sus contactos.
Con "Mis notificaciones" puede seleccionar los Newsletter de su interés.

Mis productos
Con las listas de productos puede reproducir virtualmente su armario eléctrico, su instalacion
o todo su proyecto de automatizacion.

Mi documentacién
Configure su documentacion personalizada a partir de varios manuales.

Datos CAXx
Acceso sencillo adatos CAx, como, p. €j., modelos 3D, dibujos acotados en 2D, macros EPLAN
0 esquemas de conexiones

Mis registros IBase
Registre sus productos, sistemas y software de Siemens.

Industry Online Support

La Siemens Industry Online Support App gratuita permite acceder a toda la informacién
disponible en Siemens Industry Online Support con la referencia del aparato, p. ej. instrucciones
de servicio, manual, hojas de datos, FAQ.

La Siemens Industry Online Support App esta disponible para Android y iOS:

Android i0S

Arrancadores suaves SIRIUS 3RW55 y 3RW55 Failsafe
Manual de producto, 02/2022, ASE35630887004A/RS-AE/005



Siemens Industry Online Support

1.2 Documentacién complementaria

1.1 Support Request

El formulario Support Request disponible en el Online Support le permitira dirigir su consulta
directamente al Technical Support una vez que se haya registrado:

| Support Request: | Internet (https://www.siemens.com/support-request)

1.2 Documentaciéon complementaria

Manuales/ayudas en pantalla

Aqui encontrard mas manuales y ayudas en pantalla que pueden ser interesantes para su
sistema de automatizacion. Los manuales pueden descargarse gratuitamente de Internet. En
mySupport puede crear documentacion de su propia instalacién.

Pagina tematica de 3RW5 (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/

109747404)

Manual de producto del arrancador suave 3RW50 (https://support.industry.siemens.com/cs/
ww/es/view/109753750)

Manual de producto del arrancador suave 3RW52 (https://support.industry.siemens.com/cs/
ww/es/view/109753751)

Manual de producto de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/109753752)

Manuales de producto de los arrancadores suaves 3RW5 (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/es/ps/16212/man)

Manual de producto de los médulos de comunicacién 3RW5 PROFINET (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/109753754)

Manual de producto del médulo de comunicacién PROFIBUS 3RW5 (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/109753753)

Manual de producto de los médulos de comunicacién 3RW5 Modbus (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/109753755)

Manual de producto del médulo de comunicaciéon 3RW5 EtherNet/IP (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/109758201)

Ayuda en pantalla de SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal)
Ayuda en pantalla de STEP 7

La directiva CEM 2014/30/UE en la practica (http://www.siemens.com/emc-guideline)

Armarios eléctricos y equipamiento eléctrico de maquinas industriales para Norteamérica
(http://lwww.siemens.com/UL508A)

Armarios eléctricos segln las normas internacionales IEC y las directivas europeas (http://
www.siemens.com/iec60204)
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Siemens Industry Online Support

1.2 Documentaciéon complementaria

Vinculos interesantes

12

Manuales disponibles en Siemens Industry Online Support (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/es/ps/man)

FAQ sobre arrancadores suaves 3RW5 (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/ps/
16212Ifaq)

Descargas para arrancadores suaves 3RW5 (https://support.industry.siemens.com/cs/wwi/es/
ps/16212/dl)

Catalogo IC 10 (https://support.industry.siemens.com/cs/wwi/es/view/109747945)

Product Support para STEP 7 (TIA Portal) (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/ps/
14672)
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Consignas de seguridad

2.1

ESD (ESDS)

Carga

Directivas ESD

Todos los equipos electrénicos estan equipados con bloques o componentes altamente
integrados. Estos componentes electrénicos son por razones técnicas muy sensibles a las
sobretensiones y, con ello, también a las descargas electrostaticas.

Para estos componentes/equipos sensibles a las descargas electrostaticas se ha normalizado la
denominacién abreviada ESD. El nombre ESD es de uso comun a nivel internacional y viene de
"electrostatic sensitive device".

Los equipos sensibles a las descargas electrostaticas estan identificados con el siguiente simbolo:

ATENCION

Descarga electrostatica

Los equipos sensibles a las descargas electrostaticas pueden deteriorarse si se exponen a
tensiones que estan muy por debajo de los limites de percepcion del ser humano. Estas
tensiones se presentan cuando una persona toca un componente o las conexiones eléctricas
de un equipo sin haberse descargado electrostaticamente. Los dafios que sufre un dispositivo
debido a una sobretension no suelen detectarse de inmediato, sino que no se perciben hasta
mucho tiempo después de estar en funcionamiento.

Cualquier persona que esté conectada con el potencial eléctrico de su entorno de forma no
conductora puede estar cargada electrostaticamente.

En el siguiente grafico se muestran los valores maximos de las tensiones electrostaticas con las
que un operario puede cargarse cuando entra en contacto con los materiales indicados en el
grafico. Estos valores corresponden a las especificaciones de la norma IEC 801-2.
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Consignas de seguridad

2.2 Cinco reglas de seguridad para trabajos en y junto a instalaciones eléctricas
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Medidas de protecciéon basicas contra descargas electrostaticas

e Garantizar una buena puesta a tierra:
Cuando se manipulen equipos sensibles a las descargas electrostaticas se debe garantizar
una buena puestaatierradela persona, del puesto de trabajo y del embalaje: De esta manera
se evitaran cargas estaticas.

» Evitar el contacto directo:
Los equipos sensibles a las descargas electrostaticas solo deberan tocarse cuando sea
inevitable (p. ej., para tareas de mantenimiento). Los equipos deben tocarse sin rozar los
pines de los bloques ni las pistas conductoras. De esta manera no se alcanza ni se dafa la
energia de los componentes sensibles a las descargas.
Si debe realizar mediciones en un equipo, descargue su cuerpo antes de comenzar las
actividades previstas. Para ello, toque objetos metalicos con puesta a tierra. Utilice solo
instrumentos de medicién con puesta a tierra.

2.2 Cinco reglas de seguridad para trabajos en y junto a instalaciones
eléctricas

Para evitar accidentes derivados de la corriente eléctrica al realizar trabajos en y junto a
instalaciones eléctricas, se aplican determinadas reglas, resumidas en las cinco reglas de
seguridad segun la serie de normas DIN VDE 0105:

1. Desconectary aislar de alimentacién
2. Proteger contra reconexion accidental

3. Asegurarse de la ausencia de tensién

Arrancadores suaves SIRIUS 3RW55 y 3RW55 Failsafe
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Consignas de seguridad

Aclaraciones

2.3

2.3 Compensacion de potencia reactiva

4. Poner a tierra y cortocircuitar
5. Cubrir o delimitar las piezas bajo tension cercanas

Estas cinco reglas de seguridad se aplican en el orden descrito antes de trabajar en instalaciones
eléctricas. Tras el trabajo, se van retirando en el orden inverso.

Es obligatorio que cualquier electricista cualificado conozca estas reglas.

1. Dependiendo de la tensién de empleo aplicada, entre las partes de la instalacion que
conducen tensién y las partes aisladas deben establecerse diferentes distancias de
seccionamiento.

Desconectar y aislar de alimentacién quiere decir, en instalaciones eléctricas, realizar una
desconexién omnipolar de las partes que conducen tension.

La desconexién omnipolar se consigue, p. j., mediante:

- Desconexién del automatico magnetotérmico

- Desconexién del guardamotor

- Desenrosque de fusibles

- Extraccién de fusibles NH

2. Para conseguir que la derivacidon permanezca desconectada y aislada de la alimentacién
durante el trabajo, debe protegerse frente a la reconexién accidental. Esto se puede lograr,
p. €]., asegurando el guardamotor y el disyuntor del sistema en estado desconectado por
medio de una cerradura o fusibles desenroscados.

3. Para asegurarse de la ausencia de tensién, deben utilizarse medios adecuados de
comprobacién, p. ej., voltimetros bipolares. No son adecuados los detectores de tension
monopolares. La ausencia de tensién debe constatarse para todos los polos, entre fases, asi
como para entre fase y N/PE.

4. Sélo es imprescindible poner a tierra y cortocircuitar en instalaciones con una tension
nominal superior a 1 kV. En este caso, poner primero siempre a tierra y, a continuacioén,
conectar con las piezas activas que se deben cortocircuitar.

5. Afin de no tocar accidentalmente durante el trabajo las piezas contiguas energizadas, estas
deben cubrirse o delimitarse.

Compensacion de potencia reactiva

Condensadores para mejorar el factor de potencia (compensaciéon de potencia reactiva)

No conecte ninglin condensador a los bornes de salida del arrancador suave 3RW5. La conexién
de condensadores a los bornes de salida dafiara el arrancador suave 3RW5.

No utilice filtros activos, p. €j., para compensar la potencia reactiva en paralelo al
funcionamiento del arrancador suave 3RW5.

Si utiliza condensadores para compensar la potencia reactiva (de forma activa o pasiva), debe
conectarlos en el lado de red del arrancador suave 3RW5. Asegurese de que los condensadores
no regulan activamente durante las fases de arranque y parada. Si se utiliza un seccionador o un
contactor principal con el arrancador suave 3RW5, los condensadores deben estar
desconectados del arrancador suave 3RW5 cuando el contactor esté abierto.
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Consignas de seguridad
2.6 ATEX/IECEx

Encontrard mas informacién en Internet (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/
67131557).

2.4 Compatibilidad electromagnética (CEM) segtin IEC 60947-4-2

Se trata de un producto para el entorno A. En el dmbito doméstico, podria causar perturbaciones
radioeléctricas no deseadas. En este caso, el usuario puede estar obligado a tomar las medidas
oportunas.

2.5 Informacién de seguridad

Siemens suministra productos y soluciones con funciones de seguridad industrial que
contribuyen al funcionamiento seguro de instalaciones, sistemas, soluciones, maquinasy redes.

Para proteger contra ciberataques instalaciones, sistemas, soluciones, maquinas y redes es
necesario implementar, y mantener continuadamente, un concepto de seguridad industrial
(Industrial Security) sostenible acorde con las Gltimas tecnologias. Los productos y las
soluciones de Siemens constituyen Unicamente una parte de este concepto.

Los clientes son responsables de impedir el acceso no autorizado a sus instalaciones, sistemas,
maquinas y redes. Dichos sistemas, maquinas y componentes solo deben estar conectados a la
red corporativa o a Internet cuando y en la medida que sea necesario y siempre que se hayan
tomado las medidas de proteccién adecuadas (p. ej. uso de cortafuegos y segmentacién de la
red).

Para obtener informacién adicional sobre las medidas de sequridad industrial que podrian ser
implementadas, por favor visite:
https:/lwww.siemens.com/industrialsecurity

Los productos y soluciones de Siemens son objeto de mejoras continuas para hacerlos ain mas
seguros. Siemens recomienda expresamente realizar actualizaciones en cuanto estén
disponibles y utilizar Gnicamente las Gltimas versiones de los productos. El uso de versiones
anticuadas o ya no soportadas aumenta el riesgo de ciberataques.

Para mantenerse informado sobre las actualizaciones de productos, suscribase a Siemens
Industrial Security RSS Feed en:
https://lwww.siemens.com/cert

2.6 ATEX/IECEXx

2.6.1 Uso en atmoésferas potencialmente explosivas

Los componentes de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe no son aptos para la
instalacién en atmoésferas potencialmente explosivas.
Utilice el dispositivo solo en un armario eléctrico con grado de proteccién IP 4x como minimo.

En caso de duda, consulte a su especialista en ATEX/IECEX.

Arrancadores suaves SIRIUS 3RW55 y 3RW55 Failsafe
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Consignas de seguridad
2.6 ATEX/IECEx

2.6.2 Proteccién de sobrecarga del motor con certificacién ATEX/IECEx

Condiciones ambientales

Respete las condiciones ambientales permitidas para los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55
Failsafe.

Tenga en cuenta que los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe estan homologados para
una temperatura ambiente de -25 °C a +60 °C. En caso de temperaturas ambiente superiores a
40 °C, tenga en cuenta la reduccién (derating) de la corriente asignada de empleo. Encontrara
mas informacién sobre el derating en el apartado "Electrénica de potencia” de los Datos técnicos
(Pagina 297) o en el catalogo IC 10 (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view!
109747945).

Nota
Sensor de temperatura

Para una proteccion del motor con certificacion ATEX/IECEx solo puede utilizarse la sonda
PTC tipo A.

Nota
Simulation Tool for Soft Starters
Recuerde que la herramienta Simulation Tool for Soft Starters (Pagina 48) ya tiene en cuenta

la reduccién o derating a determinadas temperaturas ambiente a la hora de seleccionar un
arrancador suave 3RW5 adecuado.

Parametrizacion de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe

La parametrizacion de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe para aplicaciones ATEX/
IECEx puede efectuarse con el mend de 3RW5 HMI High-Feature. Active la funcién "Aplicacién
Ex" (Pagina 214) para desactivar ajustes no permitidos de los parametros relevantes para ATEX/
IECEx. Ajuste todos los parametros relevantes en este mend.

Ajuste de la corriente asignada de empleo del motor

Ajuste el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe a la corriente asignada de empleo del motor
segun lo indicado en la placa de caracteristicas o el certificado de examen de tipo del motor.

Clase de disparo (proteccion electrénica de sobrecarga)

Asegurese de que el motor y los cables estén dimensionados para la clase de disparo
seleccionada.

Los datos asignados de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe se refieren al arranque
normal (CLASS 10E). En caso de arranque pesado (> CLASS 10E), si es necesario, debera
sobredimensionar el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe.

Arrancadores suaves SIRIUS 3RW55 y 3RW55 Failsafe
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Consignas de seguridad
2.6 ATEX/IECEx

Parametrizacién de las funciones de proteccién del motor (ajuste de reset)

Tenga en cuenta que el ajuste "Auto RESET" no estd permitido durante el funcionamiento de
motores en atmosferas potencialmente explosivas.

Si ha activado la funcién "Aplicacion Ex" (Pagina 214), deberd ajustar el parametro "Respuesta
a sobrecarga" de forma fija a "Desconectar sin rearranque”.

Proteccién contra cortocircuitos

Los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe no poseen proteccién contra cortocircuitos.
Asegurese de garantizar la proteccién contra cortocircuitos.

Proteccion de linea

Evite que la temperatura de la superficie de los cables y las lineas rebase el limite superior
permitido dimensionando sus secciones de forma correspondiente. Elija una seccién de cable lo
bastante grande.

Arranque de emergencia y servicio de emergencia no admisibles

Si el motor se utiliza en atmdsferas potencialmente explosivas, las funciones "Arranque de
emergencia” (Pagina 195) y "Servicio de emergencia" (Pagina 197) no estan permitidas.

Prueba periédica de las funciones de proteccion del motor

Tenga en cuenta que si se ejecuta el autotest (test de usuario) sin 3RW5 HMI High-Feature, se
pierde la homologacién ATEX/IECEx de proteccion de sobrecarga del motor, con lo que no se
dispondra de proteccién contra explosiones.

Realice el autotest (test de usuario) (Pagina 274) solo localmente utilizando el 3RW5 HMI High-
Feature para asegurarse de que se pruebe el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe correcto.
Solo asi puede garantizarse la proteccion de sobrecarga del motor certificada segiin ATEX/IECEx.

En los arrancadores suaves 3RW55 o 3RW55 Failsafe en aplicaciones ATEX/IECEx, efectie el
autotest (test de usuario) (Pagina 274) durante la puesta en marcha y de forma periddica cada
36 meses como maximo.

Certificacion de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe

Nota

Versiones de firmware y versiones de producto del arrancador suave 3RW55 con
certificacion ATEX/IECEx

Para los arrancadores suaves 3RW55 solo existe una proteccién de sobrecarga del motor con
certificacién ATEX/IECEx a partir de la versién de firmware V2.0 y la versién de producto EO2 (no
vale para arrancadores suaves 3RW55 Failsafe).

Tenga en cuenta que no se puede revertir a una versién de firmware anterior, ya que no seria
posible garantizar la proteccién de sobrecarga del motor con certificacion ATEX/IECEXx.

Arrancadores suaves SIRIUS 3RW55 y 3RW55 Failsafe
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2.6 ATEX/IECEx

La proteccion de sobrecarga del motor de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe tiene
certificacion ATEX/IECEx segun SIL 1.

Los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe estdan homologados en los grupos de
aparatoslyll, categoria (2) 0 (M2), en las atmésferas "G"y "D". Las atmosferas "G"y "D" son zonas
con mezclas explosivas de gases, vapores, nieblas y aire, asi como polvo inflamable:

IECEx BVS 19.0014 X [Ex]

BVS 18 ATEX FOO03 X

I1 (2)G [Ex eb Gb] [Ex db Gb] [Ex pxb Gb]"
I1 (2)D [Ex tb Db] [Ex pxb Db]

[ (M2) [Ex db Mb]

" En aplicaciones pxb es necesario implementar dispositivos de vigilancia de la presion y del
caudal como requisitos adicionales para los sistemas de proteccién por sobrepresién interna.

Tipo de conexion de motor "estandar”

Tenga en cuenta que el uso de un arrancador suave 3RW55 con el tipo de conexién de motor
"estandar" con las siguientes tensiones de red y sin implementar una de las dos medidas
correctivas indicadas a continuacién, provoca la pérdida de la proteccion de sobrecarga de motor
certificada segin ATEX/IECEx (no vale para arrancadores suaves 3RW55 Failsafe):

e Arrancador suave 200 - 480 V: para tensién de red >440 V (+10 %)
* Arrancador suave 200 - 600 V: para tensién de red >500 V (+10 %)
* Arrancador suave 200 - 690 V: para tensién de red >560 V (+10 %)

Dependiendo del disefio del circuito, seleccione una de las siguientes posibilidades para
garantizar la proteccién de sobrecarga del motor con certificacion ATEX/IECEx:

¢ Utilice un contactor de red adicional en el circuito principal.
Conecte el contactor de red a la salida 95, 96 y 98 (salida 3).
Encontrara masinformacion en el capitulo Tipo de conexion de motor "Estandar” en modo Ex
(Pagina 317).

¢ En caso de una configuracién de derivacién a motor con interruptor automatico, utilice un
disparador de subtensién adicional.
Conecte el disparador de subtensién a la salida 95, 96 y 98 (salida 3).
Encontrard mas informacién en el capitulo Conexién (Pagina 75).

No esta permitido utilizar el tipo de conexién de motor "deteccién automatica" para aplicaciones
ATEXIIECEX.

Tipo de conexién de motor "dentro del triangulo”

Tenga en cuenta que el uso de un arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe con el tipo de
conexion de motor "dentro del triangulo” sin implementar una de las dos medidas correctivas
indicadas a continuacién, provoca la pérdida de la proteccién de sobrecarga de motor
certificada segun ATEX/IECEx:

Arrancadores suaves SIRIUS 3RW55 y 3RW55 Failsafe
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Consignas de seguridad

2.6 ATEX/IECEx

Dependiendo del disefio del circuito, seleccione una de las siguientes posibilidades para
garantizar la proteccién de sobrecarga del motor con certificacion ATEX/IECEx:

» Utilice un contactor de red adicional en el circuito principal (en el cable de entrada o en el
triangulo).
Conecte el contactor de red a la salida 95, 96 y 98 (salida 3).
Encontrara masinformacién en el capitulo Tipo de conexién de motor "Dentro del triangulo”
en modo Ex (P4gina 319).

¢ En caso de una configuracién de derivacién a motor con interruptor automatico, utilice un
disparador de subtensién adicional.
Conecte el disparador de subtensién a la salida 95, 96 y 98 (salida 3).
Encontrard mas informacién en el capitulo Conexién (Pagina 75).

No esta permitido utilizar el tipo de conexién de motor "deteccién automatica" para aplicaciones
ATEXIIECEX.

Cumplimiento normativo

Debido al alto peligro en atmésferas potencialmente explosivas, se exige el cumplimiento
estricto de las normas siguientes:

* |EC/EN 60079-14/VDE 0165-1: Para equipos eléctricos en atmosferas potencialmente
explosivas.

* |EC/EN 60079-17: Inspeccion y mantenimiento de instalaciones eléctricas en atmésferas
explosivas.

e ENS50495: Dispositivos de seguridad requeridos para el funcionamiento seguro de un equipo
respecto a los riesgos de explosion.

Datos técnicos de seguridad especificos de ATEX/IECEx

Encontrara los datos técnicos de seguridad especificos de ATEX/IECEx relativos a los
arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe en los Datos técnicos (Pagina 297).

Mantenimiento y reparacion

Los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe no necesitan mantenimiento. Los
arrancadores suaves con homologacién segin IEC 61508/EN ISO 13849 solo pueden repararse
en las instalaciones del fabricante.

Si la reparacién de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe no se efecttia en las
instalaciones del fabricante, se perdera la homologacién ATEX/IECEx.

Restablecimiento del ajuste de fabrica del arrancador suave 3RW55

20

El restablecimiento del ajuste de fabrica del arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe con el
modo Ex activo solo es posible con la tecla Master-RESET del 3RW5 HMI High-Feature. Se
restablece el ajuste de fabrica de los parametros de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55
Failsafe.

Una vez restablecido el ajuste de fabrica, los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe se
deben volver a parametrizar para el uso en atmdsferas potencialmente explosivas.

Arrancadores suaves SIRIUS 3RW55 y 3RW55 Failsafe
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2.7 Failsafe

Encontrara mas informacion sobre la parametrizacién de los arrancadores suaves 3RW55 y
3RWS55 Failsafe para el uso en atmdsferas potencialmente explosivas en el capitulo Modo Ex
(Pagina 214).

2.7 Failsafe

/\ ADVERTENCIA

Pérdida de la funcion de seguridad debido a un ajuste incorrecto de la corriente asignada
de empleo |..
Puede causar la muerte o lesiones graves.

El uso de un motor con una corriente asignada de empleo |, insuficiente puede provocar la
desactivacion de los mecanismos de deteccién de fallas. Ya no puede garantizarse la
desconexién orientada a la seguridad con la funcién de seguridad "Safe Torque Off" (STO).

Aseglrese de que la corriente asignada de empleo |, del motor se encuentre en el rango de la
corriente asignada de empleo |, ajustable del arrancador suave 3RW55 Failsafe empleado.

/\ ADVERTENCIA

Pérdida de la funcién de seguridad por diagnéstico restringido.
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Para el diagnostico, el arrancador suave 3RW55 Failsafe debe estar siempre conectado
directamente a la tension principal (tensién de empleo).

Para el diagnostico, conecte el arrancador suave 3RW55 Failsafe siempre directamente a la
tension principal (tensién de empleo). Los elementos de conmutacién adicionales (p. €j., un
contactor redundante) solo deben conectarse en serie aguas abajo del arrancador

suave 3RW55 Failsafe.

/\ ADVERTENCIA

Pérdida de la funcién de seguridad por tiristor fundido.
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Si se funde un tiristor, el arrancador suave 3RW55 Failsafe deja de estar operativo.

Sustituya el arrancador suave 3RW55 Failsafe si se funde un tiristor.
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2.8 Proteccion contra mando no autorizado

/\ ADVERTENCIA

Pérdida de la funcién de seguridad por un cortocircuito.
Puede causar la muerte o lesiones graves.

¢ Proteccion contra cortocircuitos para el tipo de coordinacién 1
El arrancador suave 3RW55 Failsafe esta defectuoso después de un cortocircuito.
Sustituya el arrancador suave 3RW55 Failsafe defectuoso.

¢ Proteccion contra cortocircuitos para el tipo de coordinacién 2
Elarrancador suave 3RW55 Failsafe sigue totalmente operativo después de un cortocircuito.
Antes de sequir utilizando el arrancador suave 3RW55 Failsafe, compruebe la funcién de
seguridad con el autotest (test de usuario) (Pagina 274).

Nota
Prueba funcional
En modo continuo, los valores caracteristicos de seguridad son validos con un intervalo de

prueba funcional para SIL 1 <1 afioy para SIL 3 < 1 mes. La prueba funcional forma parte
del autotest (test de usuario) (Pagina 274).

Nota
Estado seguro

La base de las funciones de seguridad es la definicién del estado seguro. En el arrancador
suave 3RW55 Failsafe, el estado seguro es un circuito de carga abierto.

Nota
Funcién de seguridad
Con el arrancador suave 3RW55 Failsafe pueden implementarse aplicaciones con la funcién de

seguridad "Safe Torque Off" (STO) segiin EN 61800-5-2 y categoria de parada 0 segln
EN 60204-1.

Mantenimiento y reparacion

2.8

22

Los arrancadores suaves con homologacién segln IEC 61508/EN ISO 13849 solo pueden
repararse en las instalaciones del fabricante.

Si los arrancadores suaves 3RW55 Failsafe no se reparan en las instalaciones del fabricante, se
perdera la homologacion de seguridad (Failsafe).

Proteccion contra mando no autorizado

Si los elementos de mando libremente accesibles de su maquina o instalacién pueden
representar un riesgo o un peligro, protéjalos contra la manipulacién no autorizada. Tome para
ello las medidas adecuadas, por ejemplo instale un interruptor de llave para deshabilitar el
mando al quitar la llave.
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2.10 Reciclaje y eliminacidn

2.9 Actualizacion del firmware

Para poder usar los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe sin problemas y con
funcionalidad completa, asegurese que el firmware de todos los componentes esté actualizado
(Pagina 286):

e Arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe
¢ 3RW5 HMI High-Feature
¢ Mobdulo de comunicacion 3RW5 (accesorio)

En la pagina temdtica del 3RW5 (https://support.industry.siemens.com/cs/wwi/es/view/
109747404) encontrard descargas actualizadas y un historial de versiones con las novedades.

2.10 Reciclaje y eliminacién

Para un reciclaje y eliminacién ecolégicos del equipo usado, le rogamos se dirija a un centro
certificado de recogida de equipos eléctricos y electronicos usados y elimine el equipo conforme
a la normativa nacional vigente.
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Descripcion

Destinatarios

El manual va dirigido a todas las personas que se ocupan de los siguientes trabajos:

¢ Concepcion y configuracién de instalaciones

¢ |nstalacién

¢ Puesta en marcha

¢ Servicio técnico y mantenimiento

Requisitos para la utilizacién de arrancadores suaves 3RW5

Conocimientos basicos en los siguientes campos:

¢ Electrotécnica general

¢ Accionamientos

¢ Automatizacion

* Manejo del sistema de automatizacién y el software utilizado

3.1 Historial de versiones

Version

Novedades

06/2018

Primera edicién

08/2018

Revision del manual de producto

03/2019

Revision del manual de producto

Ampliacion de las funciones del arrancador suave 3RW55
(p. €j., prueba con carga reducida, frenado DC inversor, simulacién)

Arrancador suave 3RW55 tamafio 5

Proteccion de sobrecarga del motor con certificacién ATEX/IECEx

11/2019

Revisién del manual de producto

Ampliacion de las funciones del arrancador suave 3RW55
(p. €j., funcién de servicio de emergencia)

Arrancador suave 3RW55 Failsafe

04/2020

Revision del manual de producto

Adicién de funciones de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe
(p. €j., servidor web y servidor OPC UA en combinacién con un médulo de

comunicacién 3RW5 PROFINET High-Feature)

02/2022

Revision del manual de producto

Arrancadores suaves SIRIUS 3RW55 y 3RW55 Failsafe
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Descripcion

3.2 Disefio del dispositivo
3.2 Diseino del dispositivo

Arrancador suave 3RW55

wmw o 2m N2 ym2 513 6/T3

Conexién del circuito principal (red)
3RWS5 HMI High-Feature
LED de diagnéstico

Ojal para precinto
Conexioén del circuito principal (red y motor) de tamafio 5
Ranura para médulo de comunicacién 3RW5 (accesorio)

OIGIOIOIOS),

Secciones de conductor conectables

También encontrara las secciones de cable conectables en cada caso en los datos técnicos (Pa-
gina 297).

Conexién del circuito principal (motor)
Bornas de control (entradas/salidas)

@O

Canal de cables de control con cubierta

Arrancadores suaves SIRIUS 3RW55 y 3RW55 Failsafe
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Descripcién

3.3 Funcionamiento

Arrancador suave 3RW55 Failsafe

Conexioén del circuito principal (red)
3RW5 HMI High-Feature
LED de diagnéstico

Ojal para precinto
Ranura para médulo de comunicacién 3RW5 (accesorio)
Secciones de conductor conectables

@OEOWEO

También encontraré las secciones de cable conectables en cada caso en los datos técnicos (Pa-
gina 297).

Conexién del circuito principal (motor)
Bornas de control (entradas/salidas)

©@E@Q

Canal de cables de control con cubierta

3.3 Funcionamiento

Los arrancadores suaves se utilizan para arrancar motores asincronos trifasicos (de induccién)
con pary corriente reducidos.

Los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe arrancan el motor en cuanto se da el comando
de conexion (t,). Durante el tiempo de rampa de arranque (de t, a t3), la corriente se conduce a
través de semiconductores de potencia (elementos de conmutacién) que arrancan suavemente
el motor.

Los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe poseen una deteccién de arranque interna. Si,
antes de que transcurra el tiempo de rampa de arranque, el arrancador suave 3RW55 o 3RW55
Failsafe detecta que el motor ha terminado de arrancar, la tensién del motor aumenta

inmediatamente al 100 % de la tensién de red (t,). Con ello se cierran los contactos de bypass
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3.3 Funcionamiento

internos, con lo que los semiconductores de potencia son derivados. El arrancador suave 3RW55

0 3RW55 Failsafe se encuentran en modo bypass.

Al retirarse el comando de conexién (t,), se activa la parada y se desconecta el motor. Los
semiconductores de potencia también se encargan de que la parada sea suave. El motor sigue
recibiendo energia mientras estd activo el tiempo de parada (de t, a t5). La parada propiamente
dicha hasta la velocidad cero del motor puede requerir mas tiempo (t,).

U V] n [1/min]
(7
@ T
I I
I I
Ue T g @
ol \
(N \
L \
I I
o \
Us T [ |
I I
|| |
L ! L
ON | ‘ i T | | t[s]
RUN | i ‘ x \
BYPASSED } — | \ \
[ 1 | |
t, t, t, t, t. t,
@ Velocidad ts  Fin del tiempo de parada ajustado
(t5't4)
@ Tensién t¢  Velocidad cero del motor
t;  Conexién del motor con tension de arran- Us Tension de arranque ajustada
que Ug ajustada
t,  Velocidad asignada n, alcanzada U. Tensién asignada de empleo

t;  Findeltiempo de rampa de arranque ajustado n,
(t3't1)

t,  Seretira el comando de conexién, descone-
xién del motor

Velocidad asignada del motor

Funciones de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe
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Tenga en cuenta las indicaciones del capitulo Actualizacién del firmware (Pagina 23).

* Arranque suave parametrizable para un arranque del accionamiento sin sacudidas

e Parada suave parametrizable para una parada del accionamiento sin sacudidas.

e Limitacion de corriente parametrizable para evitar picos de corriente.

* Proteccion electrénica integrada contra sobrecarga del motor con clase de disparo

ajustable (OFF, CLASS 10A, 10E, 20E, 30E)

* Laautoproteccion integral protege los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe contra

sobrecarga

* Proteccién integral avanzada del motor por medio de una proteccién por termistor para

conectar un sensor de temperatura

* Funciones avanzadas de manejo y diagnéstico mediante 3RW5 HMI High-Feature

Arrancadores suaves SIRIUS 3RW55 y 3RW55 Failsafe
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3.3 Funcionamiento

» Salida analégica para visualizar un valor medido ajustado en una unidad de evaluacién
externa

e Parametrizaciéon automatica para facilitar la puesta en marcha de la instalacion

* Certificacién ATEX/IECEx (para arrancadores suaves 3RW55 a partir de la version de
firmware V2.0y la version de producto E02; para arrancadores suaves 3RW55 Failsafe a partir
de la versiéon de firmware V1.0 y la versién de producto EO1)

e La funcion "Aplicacion Ex" facilita la parametrizacién de los arrancadores suaves 3RW55 y
3RWS55 Failsafe cuando el motor se utiliza en atmésferas potencialmente explosivas (para
arrancadores suaves 3RW55 a partir de la versién de firmware V2.0 y la version de
producto EO2; para arrancadores suaves 3RW55 Failsafe a partir de la version de
firmware V1.0 y la versién de producto EO1)

* Monitoreo del limite de corriente con 4 valores limite separados

* Monitoreo de la frecuencia de maniobra para respetar los tiempos de esperalenfriamiento
de la aplicacién

* Monitoreo de condicién para el monitoreo de instalaciones
e Entradas y salidas digitales de libre parametrizacion.

* Arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe con funcionalidad Trace (evaluaciéon
mediante SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal))

e Posibilidades de conectar el motor en conexion estandar o en conexion dentro del
triangulo

¢ Funcién de arranque de emergencia para permitir el funcionamiento continuo de la
instalacién en caso de fallas.

* Monitoreo de desbalance de fases para proteger el motor contra un consumo de corriente
desequilibrado.

e Funcidén de limpieza de bombas para eliminar obstrucciones y suciedad en tuberias de
agua, filtros y rodetes de bombas.

¢ Parada de bomba para un esfuerzo mecanico reducido y un control 6ptimo de parada de
bombas

* Impulso de despegue para superar el alto nivel de rozamiento estatico, p. €j., en molinos
* Proteccion de acceso mediante PIN y cuentas de usuario.

* Tarjeta Micro SD para el almacenamiento de datos.

e Médulo de comunicacién 3RW5 opcional para la integracién en sistemas en bus

* PROFlenergy: funciones de ahorro de energia con modo standby y ahorro de energia
durante la marcha en vacio (para arrancadores suaves 3RW55 a partir de la versién de
firmware V2.1 y 3RW55 Failsafe a partir de la version de firmware V1.0 en combinacién con
un médulo de comunicacién 3RW5 PROFINET (accesorio))

* Asistente de aplicacién como ayuda para la puesta en marcha de distintas aplicaciones.
e Cambio de juego de parametros para aplicaciones con distintas condiciones de carga.

* Conexion en cascada para interconectar la salida de un arrancador suave 3RW55 o 3RW55
Failsafe con la entrada de otros arrancadores suaves

* Arranque serie para conectar y desconectar hasta 3 motores distintos consecutivamente
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Servidor web (para arrancadores suaves 3RW55 a partir de la versién de firmware V2.1.1y
3RWS55 Failsafe con una version de firmware superior a V1.0.0 en combinacién con un
modulo de comunicacién 3RW5 PROFINET High-Feature a partir de la versién de

firmware V2.0 (accesorio))

Servidor OPC UA (para arrancadores suaves 3RW55 a partir de la version de firmware V2.1.1
y 3RW55 Failsafe con una versién de firmware superior a V1.0.0 en combinacién con un
modulo de comunicacién 3RW5 PROFINET High-Feature a partir de la versién de

firmware V2.0 (accesorio))

Otras funciones de los arrancadores suaves 3RW55

La funcion de servicio de emergencia permite el funcionamiento continuo en caso de falla
de un semiconductor de potencia fundido (a partir de la versién de firmware V2.1)

Calefaccion del motor para minimizar el agua condensada en el motor cuando se usan
accionamientos en exteriores

Funcién de marcha lenta para aplicaciones con par antagonista reducido, p. €j., al
posicionar maquinas-herramienta

Frenado DC

Otras funciones de los arrancadores suaves 3RW55 Failsafe

Mas informacion

30

Implementacién de aplicaciones con la funcién de seguridad "Safe Torque Off" (STO) y
categoria de parada O hasta nivel de integridad SIL 3 en combinacién con las entradas y
salidas siguientes:

— Entrada digital de seguridad F-DI (no parametrizable)

— Salida de sefializacién de seguridad F-RQ (no parametrizable)

Encontrara un resumen de todas las funciones del arrancador suave 3RW5 en el catalogo IC 10
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/109747945).

Para mas detalles sobre las funciones, consulte el capitulo Funciones (Pagina 133).
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3.4 3RWS5 HMI High-Feature

El 3RW5 HMI High-Feature permite parametrizar, observar y controlar los arrancadores suaves
3RW55 y 3RW55 Failsafe. El 3RW5 HMI High-Feature puede desmontarse del arrancador
suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe y montarse en la puerta de un armario eléctrico o en una pared
empleando accesorios. A través de la interfaz local se puede establecer la conexién con el
software SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal). El 3RW5 HMI High-Feature dispone de un display TFT
en color, indicadores LED para indicar estados y teclas de funcion y de control.
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Funciones

¢ Tecla de favoritos configurable F1-F9

¢ Tecla de arranque configurable

¢ Seleccién de idioma

¢ Arranque y parada del motor con las teclas de control

¢ |Interfaz local

* Indicacion de diagndsticos de error en forma de avisos en texto

¢ Indicacién de hasta 5 valores medidos a la vez

¢ Ajuste de los parametros de comunicacién de los médulos de comunicacién 3RW5:

PROFINET estandar (nombre del aparato, pardmetros IP y otros parametros de
comunicacién)

PROFINET High-Feature (nombre del aparato, pardmetros IP y otros parametros de
comunicacién)

PROFIBUS (direccién de estacién y otros parametros de comunicacion)
Modbus TCP (pardmetros IP y otros parametros de comunicacion)
Modbus RTU (direccién de estaciéon y otros pardmetros de comunicacién)

EtherNet/IP (parametros IP y otros pardmetros de comunicacién)

¢ Copia de seguridad de los datos de parametrizacién en una tarjeta Micro SD.
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e Los LED integrados del 3RW5 HMI High-Feature sefalizan avisos de los siguientes aparatos:
— Arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe
— 3RW5 HMI High-Feature
— Moédulo de comunicacién (si esta presente)

e Con el 3RW5 HMI High-Feature y una tarjeta Micro SD puede actualizarse el firmware de los
siguientes aparatos:

— Arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe
— 3RWS5 HMI High-Feature
— Moédulo de comunicacién (si esta presente)

Tenga en cuenta las indicaciones del capitulo Actualizacién del firmware (Pagina 23).
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3.5 Posibilidades de acceso a los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55
Failsafe
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Arrancadores suaves SIRIUS 3RW55 o 3RW55 Failsafe (figura aproximada)
3RW5 HMI High-Feature
Indicadores LED del arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe

PC con cliente web a través de un médulo de comunicacién 3RW5 PROFINET High-Feature op-
cional a partir de la versién de firmware V2.0

PC con cliente OPC UA a través de un moédulo de comunicacién 3RW5 PROFINET High-Feature
opcional a partir de la versién de firmware V2.0

PC o programadora con software de configuracién del controlador, p. €j., STEP 7
Autdmata programable, p. ej., SIMATIC S7-1500
Bus de campo (a través del médulo de comunicacién 3RW5 opcional)

PC con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional a través de un médulo de comu-
nicacién 3RW5 PROFINET o PROFIBUS opcional

Motor
PC con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature

Posibilidades de transferencia de datos

Observacién Diagnéstico Control Parametrizaciéon
3RWS5 HMI High-Feature v v v v
SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal)™ v v v v
Bus de campo a través delmoédulo | ¢ (a través del pro- v v v
de comunicacion 3RW5 grama de usuario)
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Observacion Diagnéstico Control Parametrizacion
Arrancadores suaves 3RW55 y LED LED A través de entradas -
3RW55 Failsafe digitales
Servidor web? v v v? -
Servidor OPC UA? v v - -

" A través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature o un médulo de comunicaciéon 3RW5 PROFINET o PROFIBUS.

2)

firmware V2.0

d? Requiere inicio de sesién con el rol de usuario "Personal operador” o "Personal de mantenimiento”

34

Solamente a través de un médulo de comunicacién 3RW5 PROFINET High-Feature opcional a partir de la version de
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3.6 Modos de operacién y prioridad de mando

3.6.1 Modos de operacion

Mando y fuente de mando/control

Los modos de operacion asignan derechos de acceso a las distintas fuentes de mando/control
(fuentes de acceso). La fuente de mando/control que posee los derechos para el acceso de
control y escritura tiene el mando. Dado que no puede tener el mando mas de una fuente de
mandol/control al mismo tiempo, los modos de operacién tienen asignadas distintas
prioridades. El acceso de lectura también es posible sin tener el mando.
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Fuente de mando/control: 3RW5 HMI High-Feature, modo de operacién: Manual local - Control
por HMI

Fuente de mando/control: servidor web, modo de operacién: Bus manual - Control por servidor
web

®

(en combinacién con un médulo de comunicacién 3RW5 PROFINET High-Feature a partir de la
version de firmware V2.0)

Fuente de mando/control: PLC, modo de operacién: Automatico
Fuente de mando/control: Cliente Modbus o maestro Modbus, modo de operacién: Automatico

Fuente de mando/control: SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional, modo de
operacioén: Bus manual - Control por PC

Fuente de mando/control: entradas digitales, modo de operacién: Manual local - Control por
entrada o Automatico - Control por entrada

Q @ OO

Fuente de mandolcontrol: SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal), modo de operacién: Manual local -
Control por PC
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Modo de operacién "Automatico"

Para el modo de operacién "Automatico" se necesita un modulo de comunicacién 3RW5 y un
controlador superior (p. ej., un PLC). La fuente de mandol/control esta conectada al arrancador
suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe a través del médulo de comunicacién 3RW5.

En el modo de operacién "Automatico”, el mando lo tiene un controlador superior:
* PROFINET, PROFIBUS, EtherNet/IP: controlador légico programable (PLC)

¢ Modbus TCP: cliente Modbus (p. €j., PLC)

¢ Modbus RTU: maestro Modbus (p. €j., PLC)

Nota
Modo de operacién "Automatico - Control por entrada"

El arrancador suave 3RW55 a partir de la versién de firmware V2.1 y el arrancador suave 3RW55
Failsafe con una version de firmware superior a V1.0.0 se encuentran en el modo de operacién
"Automatico - Control por entrada" cuando las entradas digitales tienen el mando por activacion
del bit "Manual local - Control por entrada" en la memoria imagen de proceso de las salidas
(MIPS). El PLC puede recuperar el mando en cualquier momento.

Modo de operacién "Bus manual”

Para el modo de operacién "Bus manual”, se necesita un médulo de comunicacion

3RWS5 PROFINET o PROFIBUS y un PC con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional
o un cliente web. La fuente de mando/control estd conectada al arrancador suave 3RW55 o
3RW55 Failsafe a través del médulo de comunicacion 3RW5.

En el modo de operacién "Bus manual”, tiene el mando una fuente de mando/control situada en
el bus de campo:

* SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional

* Servidor web
(en combinacién con un moédulo de comunicacién 3RW5 PROFINET High-Feature a partir de
la version de firmware V2.0)

Modo de operaciéon "Manual local"

En el modo de operacion "Manual local”, tiene el mando una fuente de mando/control situada
directamente en el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe:

e Entradas digitales
¢ 3RW5 HMI High-Feature
* SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local de 3RW5 HMI High-Feature

Arrancadores suaves SIRIUS 3RW55 y 3RW55 Failsafe
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Prioridades de los modos de operacién

Modo de operacién Fuente de control Prioridad
Automadtico - Controlador superior (p. €j., PLC) La mas baja
Control por entrada” | Entradas digitales? 4
Bus manual - Interrupcion de la comunicacion? 4
(depende del médulo | control por PC SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional | 1
de comunicacién - -
3RW5) Control por servidor Servidor web
web?
Manual local - Interrupcion de la conexion? N
(depende de la parametrizacién)
Control por entrada Entradas digitales® 1Y
Control por 3RW5 HMI | 3RW5 HMI High-Feature N
Control por PC SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) La més alta

2)

3)
4)
5)

6)

Compatible con el arrancador suave 3RW55 a partir de la versién de firmware V2.1 y el arrancador suave 3RW55 Failsafe con
una versién de firmware superior a V1.0.0

No es posible en los arrancadores suaves 3RW55 con una version de firmware inferior a V2.1 y 3RW55 Failsafe con version de
firmware V1.0.0. En el caso de los arrancadores suaves 3RW55 a partir de la version de firmware V2.1 y 3RW55 Failsafe con
una version de firmware superior a V1.0.0, es posible si las entradas digitales tienen el mando por activacion del bit "Manual
local - Control por entrada” en la memoria imagen de proceso de las salidas (MIPS). El PLC puede recuperar el mando en
cualquier momento.

Explicacion en el texto siguiente
En combinacién con un médulo de comunicacién 3RW5 PROFINET High-Feature a partir de la versién de firmware V2.0
Prioridad mas baja sin médulo de comunicacién 3RW5, explicacion en el texto siguiente

Es posible en los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe. En el arrancador suave 3RW55 a partir de la version de
firmware V2.1 yelarrancador suave 3RW55 Failsafe con una versién de firmware superioraVV1.0.0, solo sila accién de entrada
"Modo de operacién Manual local" estad parametrizada y activada.

Interrupciéon de la comunicacién

En caso de unafalla de la conexién de bus o de parada de la CPU, los arrancadores suaves 3RW55
y 3RW55 Failsafe se comportan conforme al pardmetro "Respuesta a STOP de CPU/maestro”, sea
cual sea el modo de operacién.
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En caso de otras interrupciones de la conexion entre la fuente de mando/control y el arrancador
suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe, el mando retorna automaticamente a la prioridad mas baja del
modo de operacién actual.

* Modo de operacion "Automatico": Los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe se
comportan conforme al parametro "Respuesta a STOP de CPU/maestro”.

* Modo de operacion "Bus manual": el mando pasa a "Bus manual - Interrupcion de la
conexion".

* Modo de operacion "Manual local": el mando pasa a "Manual local - Interrupcién de la
conexion" o, como alternativa, a "Manual local - Control por entrada”. Con determinadas
parametrizaciones no es posible "Manual local - Interrupcién de la conexién". El mando pasa
a "Manual local - Control por entrada” en los siguientes casos:

— La accién de entrada "Modo de operacion Manual local" esta parametrizada y activada.

Ejemplo: 3RW5 HMI High-Feature tiene el mando. La entrada 2 estd ocupada con la accion
de entrada "Modo de operacion Manual local", y la accién de entrada esta activada. Si se
interrumpe la conexién con el 3RW5 HMI High-Feature, el mando pasa a "Manual

local - Control por entrada".

Mas informacion

3.6.2

Encontrard mas informacion sobre los médulos de comunicacion 3RW5 en el manual de
producto del correspondiente médulo de comunicaciéon 3RW5.

Encontrard mas informacién sobre el funcionamiento en caso de una falla de la conexién entre
el bus y el controlador en el manual de producto del correspondiente médulo de
comunicacion 3RW5.

Ajuste del modo de operacién

Comportamiento general al cambiar de modo de operacion

Requisitos

38

Un modo de operacién de mayor prioridad puede retirar el mando en cualquier momento a un
modo de operacion de menor prioridad, pero no al revés. El mando solamente puede devolverse
al modo de operacién con la prioridad mas baja. Las fuentes de mandol/control de una prioridad
mas alta deben retirar entonces el mando al modo de operacién con la prioridad mas baja.

* Los modos de operaciéon de prioridad baja pueden recibir el mando de vuelta solo si el motor
estd desconectado.

* Paralos modos de operacién "Automatico” y "Bus manual" se necesita un médulo de
comunicaciéon 3RW5.
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Modo de operacién "Automatico"

Tenga en cuenta que los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe pasan al modo de
operacién "Automatico” tras montar el médulo de comunicaciéon 3RW5 en los arrancadores
suaves 3RW55 o 3RW55 Failsafe.

Obtener el mando

El modo de operacién "Automatico” obtiene el mando del modo de operacién "Bus manual” o
"Manual local" de la siguiente manera:

e Comando en SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (bus de campo)
Resumen: ventana "Task Card" > pestafia "Online Tools" > "SIRIUS Control Panel > Mando >
Habilitar mando”

* Comando en el servidor web
Pagina web "Control Panel" > "Mando > Habilitar mando”

e Silaaccion de entrada "Modo de operacién Manual local” esta parametrizada: desactivando
la accion de entrada "Modo de operacién Manual local”.

e Silaaccion de entrada "Modo de operacién Manual local" no esta parametrizada:
desactivando el bit "Manual local - Control por entrada” de la memoria imagen de proceso de
las salidas (MIPS) o de la tabla de datos "Memoria imagen de proceso de las salidas (MIPS)"
(depende del médulo de comunicacién 3RW5), el modo de operacién "Automatico” recibe el
mando de las entradas digitales.

e Accion "LOCAL/IREMOTE" en el 3RW5 HMI High-Feature

¢ Comando en SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) (interfaz local de 3RW5 HMI High-Feature)
Resumen: ventana "Task Card" > pestafia "Online Tools" > "SIRIUS Control Panel > Mando >
Habilitar mando”

Retirada del mando por otras fuentes de mando/control

Es posible retirar el mando al modo de operacién "Automatico” desde cualquier fuente de
mando/control.

Modo de operacién "Bus manual - Control por PC"

Asumir el mando

Con el correspondiente comando, SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional
asume el mando de manera activa desde el modo de operacién "Automatico” o "Automatico -
Control por entrada".

Resumen: ventana "Task Card" > pestafa "Online Tools" > "SIRIUS Control Panel > Mando > Tomar
el mando"

Nota

Asumir el mando desde el modo de operacion "Automatico - Control por entrada"
El modo de operacién "Automatico - Control por entrada" es posible para los siguientes
arrancadores suaves 3RW5:

e Arrancador suave 3RW55 a partir de la version de firmware V2.1

¢ Arrancador suave 3RW55 Failsafe con una versién de firmware superior a V1.0.0
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Ceder el mando

Con el correspondiente comando, SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional cede
el mando de manera activa al modo de operacion "Automatico”.

Resumen: ventana "Task Card" > pestafia "Online Tools" > "SIRIUS Control Panel > Mando >
Habilitar mando"

Retirada del mando por otras fuentes de mando/control

Se retira el mando al modo de operacién "Bus manual - Control por PC" desde el modo de
operacion "Manual local" de la siguiente manera:

e Silaaccién de entrada "Modo de operaciéon Manual local” no estd parametrizada: activando
el bit "Manual local - Control por entrada” de la memoria imagen de proceso de las salidas
(MIPS) o de la tabla de datos "Memoria imagen de proceso de las salidas (MIPS)" (depende del
moédulo de comunicacién 3RW5).

e Silaaccion de entrada "Modo de operaciéon Manual local" esta parametrizada: activando la
accion de entrada "Modo de operaciéon Manual local".

* Accién "LOCAL/REMOTE" en el 3RW5 HMI High-Feature

* Comando en SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) (interfaz local de 3RW5 HMI High-Feature)
Resumen: ventana "Task Card" > pestafia "Online Tools" > "SIRIUS Control Panel > Mando >
Tomar el mando"

Modo de operacién "Bus manual - Control por servidor web"

40

Asumir el mando

Con el correspondiente comando, el servidor web asume el mando de manera activa desde el
modo de operacién "Automatico” o "Automatico - Control por entrada".

Pagina web "Control Panel" > "Mando > Tomar el mando"

Ceder el mando

Con el correspondiente comando, el servidor web cede el mando de manera activa al modo de
operacion "Automatico”.

Pagina web "Control Panel" > "Mando > Habilitar mando”

Retirada del mando por otras fuentes de mando/control

Se retira el mando al modo de operacion "Bus manual - Control por servidor web" desde el modo
de operacion "Manual local" de la siguiente manera:

e Silaaccién de entrada "Modo de operacion Manual local” no estd parametrizada: activando
el bit "Manual local - Control por entrada” de la memoria imagen de proceso de las salidas
(MIPS) o de la tabla de datos "Memoria imagen de proceso de las salidas (MIPS)" (depende del
moédulo de comunicacién 3RW5).

e Silaaccion de entrada "Modo de operaciéon Manual local" esta parametrizada: activando la
accion de entrada "Modo de operaciéon Manual local".
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e Accién "LOCAL/IREMOTE" en el 3RW5 HMI

¢ Comando en SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) (interfaz local de 3RW5 HMI High-Feature)
Resumen: ventana "Task Card" > pestafia "Online Tools" > "SIRIUS Control Panel > Mando >
Tomar el mando"

Modo de operaciéon "Manual local - Control por entrada" y "Automatico - Control por entrada”

Asumir el mando

Las entradas digitales obtienen el mando del modo de operacién "Automatico” o "Bus manual”
de las siguientes formas:

e Silaaccién de entrada "Modo de operaciéon Manual local” no estd parametrizada: activando
el bit "Manual local - Control por entrada” de la memoria imagen de proceso de las salidas
(MIPS) o de la tabla de datos "Memoria imagen de proceso de las salidas (MIPS)" (depende del
méddulo de comunicacién 3RW5).

e Silaaccion de entrada "Modo de operaciéon Manual local" esta parametrizada: activando la
accion de entrada "Modo de operaciéon Manual local”.

Si el mando corresponde al 3RW5 HMI High-Feature o a la interfaz local del 3RW5 HMI High-
Feature (mayor prioridad), debe cederse el mando previamente de manera activa. A
continuacion, las entradas digitales pueden asumir el mando.

Ceder el mando

El modo de operacién "Automatico" obtiene el mando de la siguiente manera:

¢ Silaaccion de entrada "Modo de operacién Manual local" no esta parametrizada:
desactivando el bit "Manual local - Control por entrada” de la memoria imagen de proceso de
las salidas (MIPS) o de la tabla de datos "Memoria imagen de proceso de las salidas (MIPS)"
(depende del médulo de comunicacion 3RW5).

e Silaaccién de entrada "Modo de operacién Manual local" estd parametrizada: desactivando
la accion de entrada "Modo de operacién Manual local".
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3.6 Modos de operacion y prioridad de mando

Retirada del mando por otras fuentes de mando/control
A las entradas digitales se les retira el mando de la siguiente manera:

e Comando en SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (bus de campo)
Resumen: ventana "Task Card" > pestafia "Online Tools" > "SIRIUS Control Panel > Mando >
Tomar el mando"

Nota

Asumir el mando desde el modo de operacion "Automatico - Control por entrada"
El modo de operacién "Automatico - Control por entrada" es posible para los siguientes
arrancadores suaves 3RW5:

e Arrancador suave 3RW55 a partir de la versién de firmware V2.1

¢ Arrancador suave 3RW55 Failsafe con una versién de firmware superior a V1.0.0

* Comando en el servidor web
Pagina web "Control Panel" > "Mando > Tomar el mando"

Nota

Asumir el mando desde el modo de operacion "Automatico - Control por entrada”
El modo de operacién "Automatico - Control por entrada” es posible para los siguientes
arrancadores suaves 3RW5:

* Arrancador suave 3RW55 a partir de la versién de firmware V2.1

¢ Arrancador suave 3RW55 Failsafe con una versién de firmware superior a V1.0.0

e Accion "LOCAL/IREMOTE" en el 3RW5 HMI High-Feature

» Comando en SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) (interfaz local de 3RW5 HMI High-Feature)
Resumen: ventana "Task Card" > pestafia "Online Tools" > "SIRIUS Control Panel > Mando >
Tomar el mando”

Modo de operacién "Manual local - Control por HMI"
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Asumir el mando

El 3RW5 HMI High-Feature asume el mando/control mediante la accién "LOCAL/REMOTE" de
manera activa de la fuente de mando/control de menor prioridad.

Si el mando corresponde a la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature (mayor prioridad), debe
cederse el mando previamente de manera activa en SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal). A
continuacion, puede asumir el mando mediante la accién "LOCAL/REMOTE".

Ceder el mando

EI 3RW5 HMI High-Feature cede el mando de manera activa mediante la accién "LOCAL/REMOTE"
al modo de operacion "Automatico” o, alternativamente, a las entradas digitales. Si no se ha
montado ningin médulo de comunicacion 3RW5 en el arrancador suave 3RW55 o en el 3RW55
Failsafe, el mando se cede a las entradas digitales.

Retirada del mando por otras fuentes de mando/control

Al 3RW5 HMI High-Feature se le retira el mando con el correspondiente comando de SIRIUS Soft
Starter ES (TIA Portal) en la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature.
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3.7 Variantes de dispositivo

Resumen: ventana "Task Card" > pestafa "Online Tools" > "SIRIUS Control Panel > Mando > Tomar
el mando"

Modo de operacién "Manual local - Control por PC"

Asumir el mando

Con el correspondiente comando, SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) asume el mando de manera
activa de cualquier fuente de mando/control.

Resumen: ventana "Task Card" > pestafa "Online Tools" > "SIRIUS Control Panel > Mando > Tomar
el mando"
Ceder el mando

Con el correspondiente comando, SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) cede el mando de manera
activa al modo de operacién "Automatico” o, alternativamente, a las entradas digitales. Si no se
ha montado ninglin médulo de comunicacion 3RW5 en el arrancador suave 3RW55 o 3RW55
Failsafe, se cede el mando a las entradas digitales.

Resumen: ventana "Task Card" > pestafia "Online Tools" > "SIRIUS Control Panel > Mando >
Habilitar mando”
Retirada del mando por otras fuentes de mando/control

A SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) no puede retirarle el mando ninguna fuente de mandol/
control.

Mas informacion

Encontrara mas informacién sobre las memorias imagen de proceso y las tablas de datos en el
manual de producto del correspondiente médulo de comunicacién 3RW5.

Encontrard mas informacién sobre el manejo de SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) en la ayuda
en pantalla de SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal).

3.7 Variantes de dispositivo

Tamano 1
3RW55 3RWS55 Failsafe
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3.7 Variantes de dispositivo

Tamano 2
3RW55 3RWS55 Failsafe
Tamano 3
3RW55 3RWS55 Failsafe
Tamano 4
3RWS55 Failsafe
[y ;é’)"
x
w
-T
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3.7 Variantes de dispositivo

Tamano 5

3RW55

3RWS55 Failsafe

Arrancadores suaves SIRIUS 3RW55 y 3RW55 Failsafe
Manual de producto, 02/2022, A5E35630887004A/RS-AE/005

45




Descripcion

3.7 Variantes de dispositivo

Rangos de corriente asignada de empleo

Los valores indicados se basan en una tensién asignada de empleo de U, = 400 V en conexién

estandar.
1000
100 77
63
47
38
32
l, [A] 25
18
13
10 10
10 13
7,5
5 6,5
3,5
2,5

55 75 11 15 185 22 30 37 45 55 75 90 110 132 160 200 250 315 355 400 450 560 710
P [kW]

Tamano 1
Tamafio 2
Tamafo 3
Tamafo 4
Tamafo 5

Corriente asignada de empleo

” m_ . . .

Potencia asignada
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3.8 Aplicaciones y tipos de carga

3.8 Aplicaciones y tipos de carga

Cinta transportadora Transportador de rodillos Compresor

LI |

!!ilgluilh

Ventilador pequefio/grande Bomba Bomba hidraulica

-
¥

Agitador Centrifugadora Fresadora

W\

Molino Trituradora Sierra circular o de cinta

Elarranque de un motor modifica rapidamente la corriente consumida. Las piezas mecanicas de
una maquina o instalacién estan sometidas a grandes esfuerzos debido a los golpes de par que
ello causa. Ademas, pueden producirse caidas de tensién en la red que pueden influir
negativamente en otros aparatos:

¢ Fluctuaciones de luminosidad en alumbrados
¢ Influencia en sistemas informaticos
¢ Desexcitacién de contactores y relés

Los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe controlan la tensidn sin escalones. De esta
manera, tanto el par como la corriente aumentan también de forma continua. La red se protege
de picos de carga y la linea del accionamiento, de dafios:

¢ Arranquel/parada sin sacudidas, p. €j., en cintas transportadoras
e Prevencién de golpes de ariete, p. €., en bombas

¢ Aumento de la vida util de las tuberias, p. €., en compresores
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3.9 Seleccion del arrancador suave con Simulation Tool for Soft Starters

3.9
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¢ Reduccién de la corriente de arranque, p. €j., en agitadores

* Proteccion de reductores y correas de transmisién, p. €j., en sierras

Seleccion del arrancador suave con Simulation Tool for Soft

Starters

E Siemens 5T5 - Simulation Tool for Soft Starters

=  Arrancado... Calicsddel.. Excelente ()

A 1x 60% n?F nciones adicionales
B  3rws26
315 45 2%
| o

Corriente asignada:77 A Clase 10A

3RW5224 (Conexién dentre del tridngulo)
31s 45 x 2%

Corriente asignada-81,4 A Clase 10A

3RW5526

® 31s

(™ 45x I 2%

Corriente asignada:77 A Clase 10A

3RW5524 (Conexién dentro del tridngulo)

./

31s 45x 2%
s Corriente asignada:81,4 A Clase 10A
&
e
o

— X
Tiempo de arranque previsto (aplicacién) 3,1s  N.° max. de arranguesih 45 x
Corriente asignada 77 A  Carga térmica 2%
CLASS Clase 10A
Par | Velocidad Corriente | Velocidad
P S0
32 T 3.2 TR
2,93
67 A
v on
.
Tension de alimentacién de mando [V] Tension asignada de empleo
| 110- 250 VAC v | | 200V-480V v
Tipo de bornes Referencia final
| Bornes de tornillo ~ | 3RW5526-THA14
Guardar como Pedido

El software STS (Simulation Tool for Soft Starters) permite dimensionar arrancadores suaves.
Introduciendo datos del motor y de carga, asi como los requisitos de la aplicacién, STS propone
los arrancadores suaves adecuados para cada caso y da indicaciones acerca de la

parametrizacién.

La Simulation Tool for Soft Starters (STS) se puede descargar gratuitamente en la pagina
tematica de 3RW5 (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/109747404).
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3.10 Composicidn de la referencia
3.10 Composicion de la referencia

Nota sobre la corriente asignada de empleo (derating)

Tenga en cuenta que los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe estan homologados para
una temperatura ambiente de -25 °Ca +60 °C. En caso de temperaturas ambiente superiores a
40 °C, tenga en cuenta la reducciéon (derating) de la corriente asignada de empleo. Encontrara
mas informacién sobre el derating en el apartado "Electrénica de potencia” de los Datos técnicos
(Pagina 297) o en el catadlogo IC 10 (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view!/
109747945).

Arrancador suave 3RW55

Posicién de la referencia 1.-4. 5. 6. 7. 8. 9. 10. 11. 12.
Arrancador suave SIRIUS 3RW 3RW5 5 H A X***1)
Tamafio constructivo del arrancador suave 3RW55 x*"

Corriente asignada de empleo I, del arrancador suave 3RW55 x**1

Sistema de conexién e Valido para tam. 1/tam. 2 1

e Circuito principal: bornas de tornillo

¢ Circuito de mando: bornas de tornillo

e Valido para tam. 3/tam. 4/tam. 5 2
e Circuito principal: conexion a embarrado

e Circuito de mando: bornas de resorte

e Vdlido para tam. 1/tam. 2 3
¢ Circuito principal: bornas de tornillo

e (Circuito de mando: bornas de resorte

e Valido para tam. 3/tam. 4/tam. 5 6

e Circuito principal: conexion a embarrado

¢ Circuito de mando: bornas de tornillo

Tensién asignada de alimentacion del circuito de mando U,? 24 V ACIDC 0
110-250V AC 1
Tension asignada de empleo U, 200- 480V AC
200-600V AC 5
200- 690V AC

" Explicacion en la tabla siguiente.

2 Parael dimensionamiento de la tension de alimentacion del circuito de mando tenga en cuenta la corriente a rotor bloqueado
al cerrar los contactos de bypass; consulte los detalles en los datos técnicos.
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3.10 Composicion de la referencia

La tabla siguiente indica el tamafio constructivo y la corriente asignada de empleo I, para
U, =400V yTU =40 "°Cen conexién estandar:

Tamafo cons- Corriente asignada de empleo |, | Potencia asignada de empleo P, x* x** x*F*
tructivo del arrancador suave 3RW55 del arrancador suave 3RW55
Tam. 1 l.=13A P.=5,5 kW 1 3 415
l.=18A P.=7,5kwW 1 4
l.=25A P.=11kW 1 5
l.=32A P.=15kW 1 6
l.=38A P.=18,5kW 1 7
Tam. 2 l.=25A P.=11kW 2 1 6
l.=47 A P.=22 kW 2 4 416
l.=63A P.=30 kW 2 5
l.=77A P.=37 kW 2 6
l.=93A P. =45 kW 2 7
Tam. 3 l.=113A P. =55 kW 3 4
=143 A P.=75kW 3 5
.=171TA P, =90 kw 3 6
Tam. 4 l.=210A P.=110 kW 4 3
l.=250A P.=132 kW 4 4
l.=315A P. =160 kW 4 5
l.=370A P, =200 kW 4 6
l.=470A P. =250 kW 4 7
l.=570A P.=315kW 4 8
Tam. 5 l.=630A P, =355 kW 5 2
l.=720A P. =400 kW 5 3
l.=840 A P. =450 kW 5 4
l.=1100A P. =560 kW 5 6
l.=1280A P.=710 kW 5 8
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Arrancador suave 3RW55 Failsafe

3.10 Composicidn de la referencia

Posicion de la referencia

1.-4. 5. 6. 7.

Arrancador suave SIRIUS 3RW

3RW5 5

Tamano constructivo del arrancador suave 3RW55 Failsafe x*

Corriente asignada de empleo |, del arrancador suave 3RW55 Failsafe

X**1)

Sistema de conexion .

Vaélido para tam. 1/tam. 2
Circuito principal: bornas de tornillo

Circuito de mando: bornas de tornillo

Vaélido para tam. 3/tam. 4
Circuito principal: conexién a embarrado

Circuito de mando: bornas de resorte

Valido para tam. 1/tam. 2
Circuito principal: bornas de tornillo

Circuito de mando: bornas de resorte

Vaélido para tam. 3/tam. 4
Circuito principal: conexién a embarrado

Circuito de mando: bornas de tornillo

Tension asignada de alimentacion del circuito de mando U.?

24 V ACIDC 0

110- 250V AC 1

Tensién asignada de empleo U,

200-480V AC 4

" Explicacion en la tabla siguiente.

2 Para el dimensionamiento de la tension de alimentacién del circuito de mando tenga en cuenta la corriente a rotor bloqueado
al cerrar los contactos de bypass; consulte los detalles en los datos técnicos.

La tabla siguiente indica el tamafio constructivo y la corriente asignada de empleo |, para
U.=400VyTU =40 °C en conexién estandar:

Tamafo cons- Corriente asignada de empleo |, del Potencia asignada de empleo P, del x* xX**

tructivo arrancador suave 3RW55 Failsafe arrancador suave 3RW55 Failsafe

Tam. 1 l,=13A P,=5,5kW 1 3
l,=18A P.=7,5kw 1 4
lL=25A P.=11kW 1 5
l,=32A P,=15kW 1 6
l,=38A P,=18,5 kW 1 7

Tam. 2 l,=47 A P,=22kW 2 4
le.=63A P. =30 kW 2 5
l,=77A P, =37 kW 2 6
l,=93A P, =45 kW 2 7

Tam. 3 lL=113A P, =55 kW 3 4
l,=143A P,=75kW 3 5
lL=171A P, =90 kW 3 6
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3.10 Composicion de la referencia

Tam. 4 l.=210A P.=110 kW 4 3
l.=250A P.=132 kW 4 4
l.=315A P.=160 kW 4 5
l.=370A P. =200 kW 4 6
l.=470 A P, =250 kW 4 7
l.=570A P.=315kW 4 8
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3.11 Accesorios

3.11 Accesorios

3.11.1 Accesorios de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe

1]
I
8
3
S
g

I
2
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@ Arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe (figura aproximada)
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3.11 Accesorios

@ Médulos de comunicacion 3RW5:

®©

PROFIBUS (3RW5980-0CP00)
(a partir de la version de firmware V1.0.1)

PROFINET estandar (3RW5980-0CS00)

(a partir de la version de firmware V1.0.1)

PROFINET High-Feature (3RW5950-0CHO0)

(a partir de la versiéon de firmware V1.0 para arrancadores suaves 3RW55 a partir de la versién
de firmware V2.0)

(a partir de la versién de firmware V1.1 para arrancadores suaves 3RW55 Failsafe)

Modbus TCP (3RW5980-0CT00)

(a partir de la version de firmware V1.0 para arrancadores suaves 3RW55)

(a partir de la versién de firmware V1.1 para arrancadores suaves 3RW55 Failsafe)

Modbus RTU (3RW5980-0CR00)

(a partir de la versiéon de firmware V1.0 para arrancadores suaves 3RW55 a partir de la versién
de firmware V2.0)

(a partir de la versién de firmware V1.0 para arrancadores suaves 3RW55 Failsafe)
EtherNet/IP (3RW5980-0CEQ0)

(a partir de la version de firmware V1.0 para arrancadores suaves 3RW55 a partir de la versién
de firmware V2.0)

(a partir de la versién de firmware V1.0 para arrancadores suaves 3RW55 Failsafe)

Tapa articulada (3RW5950-0GL20)
Cubierta del ventilador:

Tamafos 1, 2y 3 (3RW5983-0FC00)
Tamafo 4 (3RW5984-0FC00)
Tamafo 5 (3RW5985-0FC00)

@ Tapa cubreconexiones superior e inferior:

@O®

Tamanos 2 y 3 (3RW5983-0TC20)

Tamafio 4 (3RW5984-0TC20)

Adaptadores para fijacion, para montaje mural (32Y1311-0AA00)
Kit para montaje en puerta IP65 (3RW5980-0HD00)

Cable de conexion HMI:

0,17 m (3UF7931-0AA00-0)
0,5 m (3UF7932-0BA00-0)
1 m (3UF7937-0BA00-0)
2,5 m (3UF7933-0BA00-0)
5 m (3RW5980-0HC60)

Tenga en cuenta las indicaciones del capitulo Actualizacién del firmware (Pagina 23).
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3.11 Accesorios

3.11.2 Modulos de comunicacion 3RW5

Para la integracion en sistemas en bus de campo, se dispone de siguientes médulos de
comunicacién 3RW5 para los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe:

© ©

Médulo de comunicacion 3RW5 PROFIBUS

(a partir de la version de firmware V1.0.1)

Moédulo de comunicacién 3RW5 PROFINET estandar

(a partir de la versiéon de firmware V1.0.1)

Médulo de comunicacién 3RW5 PROFINET High-Feature

(a partir de la versién de firmware V1.0 para arrancadores suaves 3RW55 a partir de la version de
firmware V2.0)

(a partir de la version de firmware V1.1 para arrancadores suaves 3RW55 Failsafe)

Médulo de comunicacién 3RW5 Modbus TCP

(a partir de la versién de firmware V1.0 para arrancadores suaves 3RW55)

(a partir de la versién de firmware V1.1 para arrancadores suaves 3RW55 Failsafe)

Moédulo de comunicacién 3RW5 Modbus RTU

(a partir de la versién de firmware V1.0 para arrancadores suaves 3RW55 a partir de la versién de
firmware V2.0)

(a partir de la version de firmware V1.0 para arrancadores suaves 3RW55 Failsafe)

Médulo de comunicaciéon 3RW5 EtherNet/IP

(a partir de la versién de firmware V1.0 para arrancadores suaves 3RW55 a partir de la versién de
firmware V2.0)

(a partir de la version de firmware V1.0 para arrancadores suaves 3RW55 Failsafe)

Tenga en cuenta las indicaciones del capitulo Actualizacién del firmware (Pagina 23).

Integracién en el software de automatizacién

Los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe pueden integrarse en un software de
automatizacién como STEP 7 (TIA Portal) mediante GSD, GSDML o HSP.

Encontrara mas informacién sobre el manejo del médulo de comunicaciéon 3RW5 en el manual
de producto (Pagina 11) del correspondiente médulo de comunicaciéon 3RW5.
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3.11 Accesorios

3.11.3

Descarga
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SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal)

SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a partir de la version V15 Update 2 es el software central para la
configuracién, puesta en marcha, funcionamiento y diagnéstico de los arrancadores suaves
3RWS5. Los arrancadores suaves 3RW55 son compatibles a partir de la versién de firmware V15
Update 2, y los arrancadores suaves 3RW55 Failsafe, a partir de V15.1 Update 2.

EI PCo la programadora se conecta con el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe a través de
la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature. Con la licencia Premium o Professional, también es
posible conectar el PC o la programadora con el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe
desde un punto central a través de un médulo de comunicacién 3RW5 PROFINET o PROFIBUS

(accesorio).

Gracias a la visualizacién de todos los datos de operacién, servicio y diagnoéstico, SIRIUS Soft
Starter ES (TIA Portal) proporciona informacién muy Gtil que contribuye a evitar fallas o a
localizarlas y solucionarlas rapidamente.
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[3RW52 GP 3ph

Description: |SIRIUS 3RWS2 Soft Starter,General Performance, 3 phase controlled, motor overload

protection

Article number: [3RWS 2°*-* *C**

Fimware version: [Vi-1
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Figura aproximada

Info (Project library)

SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) se puede descargar desde el siguiente enlace (https://

support.industry.siemens.com/cs/ww/es/ps/24231/dl).
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Descripcion

Variantes dispon

ibles para V15y V15.1

3.11 Accesorios

High-Feature

Funciones soportadas SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal)
(V15.1) Basic Standard Premium
Acceso a través de la interfaz local del 3RW5 HMI X X X

Parametrizacion X

Manejo X

Diagnostico X

Lista de expertos -

Comparaciéon de parametros -

Datos de mantenimiento (memoria de valores -
maéax./min., datos estadisticos)

X [ X [ X | X | X | X

X | X | X | X [ X [X

Trace -

Acceso via PROFIBUS o PROFINET -

Teleservice via MPI -

Routing -

Ingenieria masiva (funcién de grupo) -

X | X [ X [ X [ X

Variantes dispon

ibles a partir de laV16

Funciones soportadas

SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal)

Basic

Professional®

Acceso a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature

Parametrizacion

Manejo

Diagnostico

X | X | X | X

Lista de expertos

Comparaciéon de pardmetros

Datos de mantenimiento (memoria de valores max./min., datos
estadisticos)

X [ X [ X | X [ X | X |X

Trace

Acceso via PROFIBUS o PROFINET

Teleservice via MPI

Routing

Ingenieria masiva (funcién de grupo)

X [ X | X [ X | X

Mas informacion

D La variante "Professional" equivale a la variante "Premium" de V15.1

Encontrard mas informacién sobre SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) y sobre las versiones y
actualizaciones necesarias en la pagina tematica del 3RW5 (https://

support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/109747404) y en el catalogo IC 10 (https://

support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/109747945).
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Descripcion

3.11 Accesorios
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Montaje y desmontaje

4

4.1 Montaje de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe
Procedimiento
1. El montaje de la cubierta del ventilador es opcional (Pagina 59).
2. Monte los arrancadores suaves 3RW55 o 3RW55 Failsafe sobre una superficie plana
(Pagina 60).
Asegurese de que se respetan el rango de temperaturas admisible y las distancias necesarias.
Datos técnicos en el Siemens Industry Online Support (Pagina 297)
3. Opcionalmente, monte el médulo de comunicacién 3RW5 (accesorio).
Encontrard mas informacion en el manual de producto del correspondiente médulo de
comunicacion 3RW5.
Resultado
Ha montado el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe y ya puede conectarlo.
Puede desmontar el 3RW5 HMI High-Feature y, p. ej., montarlo en una puerta del armario
eléctrico. Para ello siga, p. €., los siguientes procedimientos:
* Desmontaje del panel 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 64)
* Montaje del panel 3RW5 HMI High-Feature en la puerta del armario eléctrico (Pagina 68)
e Montaje del 3RW5 HMI High-Feature en una superficie llana (Pagina 66)
4.2 Montaje de la cubierta de ventilador
Requisitos
* Destornillador T20
¢ Cubierta del ventilador (accesorio) adecuada al tamano
Tamafio Referencia del arrancador suave | Referencia de la cu- Nudmero de cubiertas de ventila-
3RW55 o 3RW55 Failsafe bierta del ventilador | dor necesarias
Tamafio 1 3RW551.-..... 3RW5983-0FC00 1
Tamafio 2 3RW552.-..... 2
Tamafio 3 3RW553.-..... 2
Tamafio 4 3RW554.-..... 3RW5984-0FC00 1
Tamafio 5 3RW555.-..... 3RW5985-0FCO0 3

Arrancadores suaves SIRIUS 3RW55 y 3RW55 Failsafe
Manual de producto, 02/2022, A5E35630887004A/RS-AE/005

59




Montaje y desmontaje

4.3 Montaje de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe sobre una superficie plana

Procedimiento

ATENCION

Dafos materiales por carga mecanica

Al montar la cubierta de ventilador, evite cargar mecanicamente el buje del ventilador.

¢ Coloque la cubierta ) en el ventilador ) y fijela.
— Tamafo 1: necesita 1 cubierta y 4 de los tornillos suministrados.

— Tamafos 2y 3: necesita 2 cubiertas. Debido al disefo, en cada caso basta con 3 de los
tornillos suministrados.

— Tamafo 4: necesita 1 cubierta y 4 de los tornillos suministrados.

— Tamafo 5: necesita 3 cubiertas y 4 de los tornillos suministrados para cada una de ellas.

Resultado
La cubierta del ventilador mejora la proteccién contra contactos directos e impide que piezas
externas bloqueen el ventilador.
4.3 Montaje de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe sobre
una superficie plana
Requisitos

* Deben observarse las posiciones de montaje y las condiciones ambientales que figuran en la
hoja de datos (ficha técnica).

* Guarde las distancias minimas que se indican en el siguiente grafico.
* Superficie plana, p. €]., placa de montaje con suficiente estabilidad

* 4 taladros debidamente realizados con rosca o taquete en la superficie plana.
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Montaje y desmontaje
4.3 Montaje de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe sobre una superficie plana

¢ 4tornillos del tamafio adecuado y con la rosca adecuada, indicados para la placa de montaje
seleccionada o la pared.

Utilice ademas 4 arandelas si la cabeza del tornillo es menor que el diametro indicado.
* Destornillador (depende del tipo de tornillo)
* En caso necesario, utilice arandelas y anillos de seguridad.

¢ Con tamafo 5y montaje con grua (opcional): eslinga de 4 ramales

Tamafio constructivo | Referencia Tornillos Par de apriete
Tamafio 1 3RW551.-..... M6 5Nm

Tamafio 2 3RW552.-.....

Tamafo 3 3RW553.-.....

Tamafio 4 3RW554.-..... M8 8 Nm

Tamafio 5 3RW555.-..... M12 35Nm

El siguiente grafico muestra las distancias minimas para los arrancadores suaves 3RW55 y
3RWS55 Failsafe:

f
100 mm
s
5mm 3RW5 5mm 10 mm ‘é
[sp}
F
75 mm
v

Procedimiento para los tamanos 1 a 4

/\ PRECAUCION

Aparato pesado

Peligro de lesiones por la caida del aparato.

Transporte, monte y desmonte los aparatos pesados con ayuda de una segunda persona.
Utilice medios auxiliares adecuados y lleve puesto el equipo de proteccion.
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Montaje y desmontaje

4.3 Montaje de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe sobre una superficie plana

»l 1
i

12,17 mm

3RW551.-....
3RW552.-....
3RW553.-....

_15...17 mm
3RW554.-....

»l ]

2x

Figura aproximada

« Enrosque los 2 tornillos inferiores en la placa de montaje (1). Asegurese de que los dos
tornillos sobresalgan como minimo 1,5 cm (para el tamafio 4, al menos 2 cm) y coloque a
continuacién el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe desde arriba sobre los 2 tornillos
inferiores (2).

« Incline el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe hacia la placa de montaje 3 vigilando
que esté recto y apriete los 4 tornillos con el par especificado @.

Procedimiento para el tamano 5

62

/\ PRECAUCION

Aparato pesado
Peligro de lesiones por la caida del aparato.

Transporte, monte y desmonte los aparatos pesados con ayuda de una segunda persona.
Utilice medios auxiliares adecuados y lleve puesto el equipo de proteccién.
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Montaje y desmontaje

4.3 Montaje de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe sobre una superficie plana

24 ... 34 mm
3RW555.-.....

Figura aproximada

Montaje sin grda

* Retire la tapa cubreconexiones insertada (8) y coléquela de nuevo cuando haya finalizado el
montaje del arrancador suave 3RW55 (Pagina 80).

« Enrosque los 2 tornillos inferiores en la placa de montaje (D).

* Asegurese de que los dos tornillos sobresalgan como minimo 4 cmy, a continuacién, coloque
el arrancador suave 3RW55 con ayuda de las empufiaduras previstas () desde arriba sobre
los 2 tornillos inferiores @ (2 personas).

« Incline el arrancador suave 3RW55 hacia la placa de montaje 3 vigilando que esté recto y
apriete los 4 tornillos con el par especificado (4.
Montaje con gria

¢ Retire la tapa cubreconexiones insertada (8) y coléquela de nuevo cuando haya finalizado el
montaje del arrancador suave 3RW55 (Pagina 80).

* Enrosque los 2 tornillos inferiores en la placa de montaje (1). Asegtirese de que los dos
tornillos sobresalgan como minimo 4 cm.

e Paraextraerelarrancador suave 3RW55 del embalaje utilice una eslinga de 4 ramales. Fije los
ganchos de los ramales en los orificios (6) y (7). Extraiga el arrancador suave 3RW55 del
embalaje en horizontal y coléquelo sobre una superficie horizontal.

¢ Para montar el arrancador suave 3RW55 utilice una eslinga de 2 ramales. Fije los ganchos de
los ramales en los orificios @
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Montaje y desmontaje

4.4 Colocacién, montaje y desmontaje del 3RW5 HMI High-Feature

* Coloque el arrancador suave 3RW55 con la gria desde arriba sobre los 2 tornillos
inferiores @

* Incline el arrancador suave 3RW55 hacia la placa de montaje ® vigilando que esté recto y
apriete los 4 tornillos con el par especificado ®@.

Resultado
Ha montado el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe sobre una superficie plana y ya
puede conectarlo (Pagina 78).
4.4 Colocaciéon, montaje y desmontaje del 3RW5 HMI High-Feature
441 Desmontaje del panel 3RW5 HMI High-Feature
Requisitos

* Destornillador plano

Procedimiento

ATENCION

No dafiar las superficies de estanqueidad

Preste atencién a no dafar las superficies de estanqueidad con el destornillador.
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Montaje y desmontaje

4.4 Colocacién, montaje y desmontaje del 3RW5 HMI High-Feature
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Figura aproximada

¢ Afloje el 3RW5 HMI High-Feature con ayuda de un destornillador plano colocado en la ranura
prevista @l@

¢ Extraiga el 3RW5 HMI High-Feature del arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe(®) hasta
alcanzar la conexién del cable HMI.

* Afloje el seguro del cable de conexiéon HMI ® y desenchufe dicho cable del arrancador
suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe(5).

Resultado
Ha desmontado el 3RW5 HMI High-Feature. Puede montar el 3RW5 HMI High-Feature en una
superficie plana (Pagina 66) o en la puerta de un armario eléctrico (Pagina 68), o también
puede montar un nuevo 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 65).
44.2 Montaje del 3RW5 HMI High-Feature en arrancadores suaves 3RW55 o 3RW55
Failsafe
Requisitos

¢ 3RW5 HMI High-Feature

¢ (Cable de conexiéon HMI 0,1 m (accesorio)
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Montaje y desmontaje

4.4 Colocacién, montaje y desmontaje del 3RW5 HMI High-Feature

Procedimiento

ATENCION

Dafos materiales por carga electrostatica

Tenga en cuenta las indicaciones del capitulo Directivas ESD (Pagina 13).

Figura aproximada

« Preste atencion a la codificacion de los conectores macho y hembra (DI®3).
« Bloquee el conector macho en el conector hembra ).
* Preste atencién al tendido de cables:

— (D Tendido de cables hacia la derecha

— (3 Tendido de cables hacia la izquierda

Resultado

Ha montado el 3RW5 HMI High-Feature en el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe y ya
puede ponerlo en marcha (Pagina 131).

443 Montaje del 3RW5 HMI High-Feature en una superficie llana

Requisitos

* Deben observarse las posiciones de montaje, las distancias minimas y las condiciones
ambientales que figuran en la hoja de datos.

* 3RW5 HMI High-Feature desmontado (Pdgina 64)

* Superficie plana, p. €j., placa de montaje con suficiente estabilidad

Arrancadores suaves SIRIUS 3RW55 y 3RW55 Failsafe
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Montaje y desmontaje

4.4 Colocacién, montaje y desmontaje del 3RW5 HMI High-Feature

¢ 2 taladros debidamente realizados con rosca o taquete en la superficie plana. Consulte
la plantilla de taladros (Pagina 299).

e 2 tornillos M4 x 12 DIN ISO 7045 adecuados para los taladros
* Destornillador (depende del tipo de tornillo)
e 2 adaptadores para fijacién a pared (accesorio)

e Cable de conexion HMI (accesorio) conectado al arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe
de longitud adecuada

Procedimiento

e Preste atencion a la codificaciéon de los conectores macho y hembra @
¢ Bloquee el conector macho en el conector hembra @

¢ El tendido del cable de conexién HMI en la canaleta de cables del 3RW5 HMI High-Feature
solo es posible hacia abajo.
Asegurese de que el tendido del cable sea adecuado para una maxima CEM. Tienda, p. €j., los
cables de datos por separado del cable del motor. Ponga a masa los cables apantallados en
ambos extremos y en una superficie amplia.

* Inserte los adaptadores en los lados de la caja hasta que encajen de forma audible ©O) y fije
el 3RW5 HMI High-Feature a la pared @/@
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Montaje y desmontaje

4.4 Colocacién, montaje y desmontaje del 3RW5 HMI High-Feature

Resultado
Ha montado el 3RW5 HMI High-Feature en una superficie planay ya lo puede poner en marcha
(Pagina 131).
444 Montaje del panel 3RW5 HMI High-Feature en la puerta del armario eléctrico
Requisitos

* Deben observarse las posiciones de montaje, las distancias minimas y las condiciones
ambientales que figuran en la hoja de datos.

* 3RW5 HMI High-Feature desmontado (Pagina 64)

* Cable de conexion HMI (accesorio) conectado al arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe
de longitud adecuada

¢ Recorte adecuado en la puerta del armario eléctrico
* Profundidad del 3RW5 HMI High-Feature:
— Profundidad total: 32 mm
— Calado: 26 mm
e Espesor de pared admisible de la puerta del armario eléctrico:
— Sin kit para el montaje en puerta IP65: de 1,5a 3,0 mm
— Con kit para el montaje en puerta IP65: de 1,0a 7,0 mm
Para el procedimiento con kit para montaje en puerta IP65:

* Kit para montaje en puerta IP65 (accesorio)
Los estribos de fijacién con el distintivo "002" corresponden a un 3RW5 HMI High-Feature.

¢ Destornillador PZ2
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Montaje y desmontaje

4.4 Colocacién, montaje y desmontaje del 3RW5 HMI High-Feature

Procedimiento sin kit para el montaje en puerta IP65

Inserte el 3RW5 HMI High-Feature en el recorte de la puerta del armario eléctrico (). Preste
atencion a que el 3RW5 HMI High-Feature encaje de forma audible ) en los 4 dispositivos.
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Montaje y desmontaje
4.4 Colocacién, montaje y desmontaje del 3RW5 HMI High-Feature

Procedimiento con el kit para el montaje en puerta IP65

Retire la ldmina protectora de la cinta adhesiva de la junta y fije la junta a la parte posterior

de 3RW5 HMI High-Feature (D.
Asegurese de que no sobresalga la junta.

Inserte el 3RW5 HMI High-Feature en el recorte de la puerta del armario eléctrico ().
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Montaje y desmontaje

4.4 Colocacién, montaje y desmontaje del 3RW5 HMI High-Feature

¢ Enrosque los tornillos en el estribo de fijacion (3 hasta que sobresalgan unos 8 mm por
delante. Fije el estribo de fijacién al 3RW5 HMI High-Feature ®.

¢ Apriete el 3RW5 HMI High-Feature con un parde 0,3 ... 0,35 Nm ®.
Asegurese de que todas las cabezas de los tornillos hagan contacto con el estribo de fijacion.

Procedimiento para tender el cable de conexién HMI

] ()
@ ]

e Al tender el cable, utilice la abertura que conduce al canal de cables del arrancador
suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe(D.

* Eltendido en el canal de cables se puede realizar hacia arriba o hacia abajo.
Asegurese de que el tendido del cable sea adecuado para una maxima CEM. Tienda, p. €j., los
cables de datos por separado del cable del motor. Ponga a masa los cables apantallados en
ambos extremos y en una superficie amplia.
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4.4 Colocacién, montaje y desmontaje del 3RW5 HMI High-Feature

Procedimiento para la conexién con el cable de conexién HMI

e Preste atencion a la codificacion de los conectores macho y hembra @
¢ Bloquee el conector macho en el conector hembra @

e El tendido del cable de conexién HMI en la canaleta de cables del 3RW5 HMI High-Feature
solo es posible hacia abajo.
Asegurese de que el tendido del cable sea adecuado para una maxima CEM. Tienda, p. €j., los
cables de datos por separado del cable del motor. Ponga a masa los cables apantallados en
ambos extremos y en una superficie amplia.

Resultado
Ha montado el 3RW5 HMI High-Feature en la puerta del armario eléctrico y ya puede ponerlo en
marcha (Pagina 131).

445 Sustitucion de la tapa articulada de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55

Failsafe

Requisitos
» Tapa articulada adecuada con o sin recorte (accesorio)

Procedimiento

ATENCION

No danar el display del panel HMI

Cuando sustituya la tapa articulada, tenga cuidado de no dafar el display del 3RW5 HMI High-
Feature.
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Montaje y desmontaje
4.4 Colocacién, montaje y desmontaje del 3RW5 HMI High-Feature

A A AH
AN

Figura aproximada

* Abra la tapa articulada (1) en un angulo de aprox. 20°.

* Aflojelasbisagrasempezando desde abajo perpendicularmente a la superficie del arrancador

suave @/@
» Extraiga la tapa articulada del arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe.

* Monte la tapa articulada en orden inverso.
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4.4 Colocacién, montaje y desmontaje del 3RW5 HMI High-Feature
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Conexion

5.1 Vista completa de las conexiones del arrancador suave 3RW55
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Conexidn del circuito principal red 1/L1, 3/L2, 5/L3
Conexion del circuito principal carga (motor) 2/T1, 4/T2, 6/T3

A1/ A2:alimentacion (tension de alimentacion de mando) para bornas de control (24 V AC/DC o
110- 250V AQ)

Salida 13, 14 (salida 1): para sefializar estados operativos y errores (parametrizable (Pagina 205))
Salida 23, 24 (salida 2): para sefializar estados operativos y errores (parametrizable (Pagina 205))
Salida 95, 96 y 98 (salida 3): para sefalizar errores

Salida 43, 44 (salida 4): para sefializar estados operativos y errores (parametrizable (Pagina 205))

Sin asignar

OEOPOE® OO

Salida analégica AQ-, AQ I+ y AQ U+: para emitir distintos valores medidos
¢ AQ-/AQ U+: para sefal tipo tensién, rango de sefial 0 ... 10 V

e AQ-/AQ I+: para sefal tipo corriente, rango de sefial 4 ... 20 mA
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Conexion

5.1 Vista completa de las conexiones del arrancador suave 3RW55

Entradas de control DI1, DI2, DI3, DI4, L+ y M
@ Proteccion de motor por termistor T1y T2: conexién de un sensor de temperatura opcional

Nota
Parametrizacién de la salida analégica

La sefial emitida por la salida analdgica se puede parametrizar con el 3RW5 HMI High-Feature
(Pagina 209).
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Conexidn
5.2 Vista completa de todas las conexiones del arrancador suave 3RW55 Failsafe

5.2 Vista completa de todas las conexiones del arrancador suave
3RW55 Failsafe
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Conexion del circuito principal red 1/L1, 3/L2, 5/L3
Conexién del circuito principal carga (motor) 2/T1, 4/T2, 6/T3

A1/ A2:alimentacion (tensién de alimentacién de mando) para bornas de control (24 V AC/DC o
110- 250V AQC)

Salida 13, 14 (salida 1): para sefializar estados operativos y errores (parametrizable (Pagina 205))
Salida 23, 24 (salida 2): para sefializar estados operativos y errores (parametrizable (Pagina 205))
Salida 95, 96 y 98 (salida 3): para sefalizar errores

Salida 41, 42 (salida 4, F-RQ): salida de sefializacién de seguridad (no parametrizable)

@O@OVE OO

F-DI: entrada digital de seguridad (no parametrizable)
F-M: entrada de masa de seguridad (no parametrizable)

Salida analégica AQ-, AQ I+ y AQ U+: para emitir distintos valores medidos

©

* AQ-/AQ U+: para sefial tipo tensién, rango de sefial 0 ... 10 V
e AQ-/AQ I+: para sefal tipo corriente, rango de sefial 4 ... 20 mA
Entradas de control DI1, DI2, DI3, DI4, L+ y M

Proteccion de motor por termistor T1y T2: conexién de un sensor de temperatura opcional

SI6)
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Conexién

5.3 Conexidn de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe

Nota
Parametrizacion de la salida analégica

La sefial emitida por la salida analdgica se puede parametrizar con el 3RW5 HMI High-Feature
(Pagina 209).

5.3 Conexidn de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe

Requisitos

Procedimiento

Resultado

78

¢ Tengaen cuenta las secciones de los conductores y los pares de apriete que figuran en la hoja
de datos (ficha técnica) o en el frontal del arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe, debajo
de la tapa articulada.

e Tenga en cuenta las herramientas necesarias que figuran en el frontal del arrancador
suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe, debajo de la tapa articulada.

e Tamafio 5: tapa cubreconexiones
e Accesorios opcionales:

— Tapa cubreconexiones para arrancadores suaves 3RW55 o 3RW55 Failsafe de tamafos 2,
3y4

/\ PELIGRO

Tensién peligrosa.
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Antes de comenzar a trabajar, desconecte la instalacion y el aparato de la tensién eléctrica.

1. Conecte las conexiones del circuito principal (red/motor) del arrancador suave 3RW55 o
3RW55 Failsafe (Pagina 79).

2. En el tamafio 5, monte las tapas cubreconexiones (opcional en los tamafos 2, 3y 4)
(Pagina 80).

3. Conecte las bornas de control del arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe.
— Conexién de bornes de control (bornes de tornillo) (Pagina 84)
— Conexién de bornes de control (bornes de resorte) (Pagina 86)

4. Monte la cubierta suministrada para el canal de cables de control (Pagina 90).

El arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe estd conectado y operativo.
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Conexion

5.4 Conexidn de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe a la conexidn del circuito principal (red/motor)

5.4 Conexion de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe a la
conexion del circuito principal (red/motor)

Requisitos

* Tengaen cuenta las secciones de los conductores y los pares de apriete que figuran en la hoja
de datos (ficha técnica) o en el frontal del arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe, debajo
de la tapa articulada.

* Tenga en cuenta las herramientas necesarias que figuran en el frontal del arrancador
suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe, debajo de la tapa articulada.

* Siutiliza conexiones a barras, necesitara llaves del 13y del 17.

Tamafo constructivo Referencia Par de apriete
Tamafio 1 3RW551.-.... 2..2,5Nm
Tamafio 2 3RW552.-.... 4,5...6 Nm
Tamafio 3 3RW553.-.... 10...174 Nm
Tamafio 4 3RW554-.-.... 14...24 Nm
Tamafio 5 3RW555.-.... 20...35Nm

/\ PELIGRO

Tensién peligrosa.
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Antes de comenzar a trabajar, desconecte la instalacién y el aparato de la tensién eléctrica.

Procedimiento con bornas de tornillo: tamafios 1y 2

Figura aproximada
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Conexion

5.5 Montaje de las tapas cubreconexiones en las conexiones del circuito principal

e Conecte la conexién 1/L1, 3/L2, 5/L3 a la red de alimentacién @ y apriete los tornillos @
* Repita los pasos 0/©) para la conexién 2/T1, 4/T2, 6/T3 con el motor.

Como alternativa, también puede conectar los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe del
tamafo 2 sin bloque de bornas de caja con conexion de barras.

Procedimiento con conexidén a barra: tamafos 3,4y 5

Preste atencién a la ilustracién que figura en el embalaje del kit de conexién.
* Conecte la conexién 1/L1, 3/L2, 5/L3 a la red de alimentacién.

¢ Conecte la conexion 2/T1, 4/T2, 6/T3 con el motor.

Nota
Tendido de cables para el tamafo 5

Tenga en cuenta que los cables y las barras de conexién principales deben apoyarse. El apoyo
puede estar alejado como maximo 300 mm del borde de la carcasa.

Ejemplos de circuitos

5.5

Requisitos

80

» Disefo de derivacién con tipo de coordinacién 1 sin fusibles (Pagina 303)
» Disefo de derivacién con tipo de coordinacién 1 con fusibles (Pagina 305)
» Disefo de derivacién con tipo de coordinacién 2 (Pagina 306)

¢ Conexién dentro del tridngulo (Pagina 307)

Montaje de las tapas cubreconexiones en las conexiones del
circuito principal

e Tamafos 2-4: tapa cubreconexiones (accesorio) para arrancadores suaves 3RW55 o 3RW55
Failsafe

e Tamanfo 5:
— tapa cubreconexiones para arrancador suave 3RW55
— destornillador TX25

Nota
Proteccién contra contacto directo gracias a la tapa cubreconexiones

Proteccién contra contacto directo nointencionado con los dedos segiin EN 50274 solo si se toca
la superficie frontal en vertical desde el frente.
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Conexion

5.5 Montaje de las tapas cubreconexiones en las conexiones del circuito principal

Procedimiento para tamanos 2-4

/\ PELIGRO

Tensién peligrosa.
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Antes de comenzar a trabajar, desconecte la instalacion y el aparato de la tension eléctrica.

Figura aproximada

¢ AsegUrese de montar la tapa cubrebornes correctamente, tal y como se muestra en el grafico.

e En caso necesario, desmonte la tapa cubreconexiones siguiendo el orden inverso.

Procedimiento para el tamano 5

/\ PELIGRO

Tension peligrosa.
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Antes de comenzar a trabajar, desconecte la instalacién y el aparato de la tensién eléctrica.
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Conexion

5.6 Sustitucién de los bloques de bornas de caja en el tamafo 2

« Inserte la tapa cubreconexiones en la carcasa del arrancador suave (1) y apriete los tornillos
con un parde 4 Nm.

En caso necesario, desmonte la tapa cubreconexiones siguiendo el orden inverso.

5.6 Sustitucion de los bloques de bornas de caja en el tamano 2

Requisitos

Tenga en cuenta las herramientas necesarias que figuran en el frontal del arrancador
suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe, debajo de la tapa articulada.

La conexién del circuito principal (red/motor) esta desenchufada del arrancador
suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe.
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Conexion

5.6 Sustitucidn de los bloques de bornas de caja en el tamafo 2

Procedimiento de desmontaje

/\ PELIGRO

Tensién peligrosa.
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Antes de comenzar a trabajar, desconecte la instalacién y el aparato de la tensién eléctrica.

LHMAEAE T T
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-

Figura aproximada

* Haciendo palanca, separe el bloque de bornas de caja de las conexiones del circuito
principal (DIQ).

* Retire el bloque de bornas de caja de las conexiones del circuito principal 3.
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Conexién

5.7 Conexidén de bornes de control (bornes de tornillo)

Procedimiento de montaje

Figura aproximada

« Enchufe el nuevo blogue de bornas de caja en las conexiones del circuito principal (0.

5.7 Conexion de bornes de control (bornes de tornillo)

Requisitos

* Tengaen cuenta las secciones de los conductores y los pares de apriete que figuran en la hoja

de datos (ficha técnica) o en el frontal del arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe, debajo
de la tapa articulada.

* Tenga en cuenta las herramientas necesarias que figuran en el frontal del arrancador
suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe, debajo de la tapa articulada.

Procedimiento

/\ PELIGRO

Tensién peligrosa.
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Antes de comenzar a trabajar, desconecte la instalacién y el aparato de la tensién eléctrica.
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Conexion
5.8 Desconexion del circuito de control de los bornes de tornillo
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Figura aproximada

Ejemplos de circuitos

Encontrara mas informacion sobre la conexién de las bornas de control en los
capitulos Conexién de circuito de control (Pagina 311) y Aplicaciones especiales (Pagina 317).

5.8 Desconexion del circuito de control de los bornes de tornillo

Requisitos

¢ Tenga en cuenta las herramientas necesarias que figuran en el frontal del arrancador
suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe, debajo de la tapa articulada.

Procedimiento

/\ PELIGRO

Tensién peligrosa.
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Antes de comenzar a trabajar, desconecte la instalacién y el aparato de la tensién eléctrica.
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Conexién

5.9 Conexion de bornes de control (bornes de resorte)

Figura aproximada

5.9 Conexioén de bornes de control (bornes de resorte)

Requisitos

¢ Tengaen cuenta las secciones de los conductores y los pares de apriete que figuran en la hoja

de datos (ficha técnica) o en el frontal del arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe, debajo
de la tapa articulada.

¢ Tenga en cuenta las herramientas necesarias que figuran en el frontal del arrancador
suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe, debajo de la tapa articulada.

Procedimiento

/\ PELIGRO

Tensién peligrosa.
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Antes de comenzar a trabajar, desconecte la instalacion y el aparato de la tensién eléctrica.
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Conexion

5.10 Desconexién del circuito de control de los bornes de resorte
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Figura aproximada

Ejemplos de circuitos

Encontrara mas informacion sobre la conexién de las bornas de control en los
capitulos Conexién de circuito de control (Pagina 311) y Aplicaciones especiales (Pagina 317).

5.10 Desconexion del circuito de control de los bornes de resorte

Requisitos

¢ Tenga en cuenta las herramientas necesarias que figuran en el frontal del arrancador
suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe, debajo de la tapa articulada.

Procedimiento

/\ PELIGRO

Tensién peligrosa.
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Antes de comenzar a trabajar, desconecte la instalacién y el aparato de la tensién eléctrica.
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Conexion
5.11 Sustitucién de los bornes de control
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Figura aproximada

5.11 Sustitucion de los bornes de control

Requisitos
Retirar la cubierta del canal de cables de control (P4gina 91).

* Borna de control como repuesto

Referencia
3RW5980-1TR0OO
3RW5980-2TR0O0

Tipo de conexién

Bornas de tornillo
Bornas de resorte

Procedimiento de desmontaje

/\ PELIGRO

Tensién peligrosa.
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Antes de comenzar a trabajar, desconecte la instalacién y el aparato de la tensién eléctrica.
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Conexion

5.11 Sustitucién de los bornes de control

Figura aproximada

* Presione contra el mecanismo de bloqueo @ y extraiga la borna de control @

Procedimiento de montaje

Figura aproximada

* Introduzca la borna de control en la conexién prevista hasta que la borna encaje.
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Conexion

5.12 Montaje de la cubierta del canal de cables de control
5.12 Montaje de la cubierta del canal de cables de control

Requisitos
* 1-2 bridas para cables

* Cubierta del canal de cables de control como repuesto

Arrancador suave Referencia
3RW55 3RW5950-0GD20
3RWS55 Failsafe 3RW5950-0GD30
Procedimiento
ATENCION

No dafar los cables

Asegurese de que los cables no queden aprisionados antes de asegurarlos.

Figura aproximada

» Para tender los cables de control, utilice el canal de cables de control y fije los cables con
bridas para cables.

e Presione la cubierta del canal de cables de control en las aberturas previstas (D hasta que la
cubierta encaje de forma audible @
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Conexion

5.13 Desmontaje de la cubierta del canal de cables de control
5.13 Desmontaje de la cubierta del canal de cables de control

Procedimiento

Figura aproximada

« Presione desde delante arriba y abajo (D) sobre la cubierta del canal de cables de control y
extraiga dicha cubierta del arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe(2).
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Conexion

5.13 Desmontaje de la cubierta del canal de cables de control
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Parametrizacion 6

6.1 Parametrizacion de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55
Failsafe

Funcionamiento

En el siguiente ejemplo se parametriza un arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe con un
3RWS5 HMI High-Feature en el juego de pardmetros 1. Los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55
Failsafe disponen de 3 juegos de pardmetros (Pagina 95), p. ej., para iniciar aplicaciones con
diferentes condiciones de carga (como cinta transportadora cargada o vacia). Para parametrizar
los juegos de pardmetros 2 y 3, proceda del modo descrito a continuacion. En el ajuste de fabrica
esta activo el juego de pardmetros 1.

Nota
Asistente de aplicacion

El 3RW5 HMI High-Feature soporta distintas aplicaciones con un asistente de aplicaciones para
una puesta en marcha sencilla. En el mend, vaya a la opcién "Parametros > Arrancador suave >
Juego de parametros 1/2/3 > Asistente de aplicaciéon". Encontrara mas informacion en el
capitulo Asistente de aplicacién (Pagina 96).

Posibilidades de parametrizacién

* 3RW5 HMI High-Feature
Encontrard una vista esquematica del menu en el capitulo Menu del 3RW5 HMI High-Feature
(Pagina 103).
3RW5 HMI High-Feature estd conectado y operativo. La proteccién de acceso al 3RW5 HMI
High-Feature no estd activa o se ha anulado.

* SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local en el 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Arbol del proyecto” con el proyecto actual debajo del arrancador suave
creado > "Pardmetros” > ventana "Area de trabajo" > "Arrancador suave"

e Con un bus de campo a través de un moédulo de comunicacién 3RW5:

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (solo a través de un moédulo
de comunicaciéon 3RW5 PROFINET o PROFIBUS)
Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI
High-Feature

— Software de configuracién del controlador (p. €j., STEP 7 con el correspondiente HSP)
— Programa de usuario

Encontrard mas informacién sobre los parametros ajustables via bus de campo en el manual
de producto del correspondiente médulo de comunicacién 3RW5.
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Parametrizacién

6.1 Parametrizacion de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe

Modo Ex

Consulte los capitulos ATEX/IECEx (Pagina 213) y ATEX/IECEx (P4gina 16).
Failsafe

Consulte los capitulos Failsafe (Pagina 219) y Failsafe (Pagina 21).
Requisitos

* El arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe esta montado y conectado.

e Laalimentacion (tensién de alimentacién de mando) esta aplicada.

Procedimiento: parametrizacién del 3RW5 HMI High-Feature

Ajuste los parametros deseados en funcién de la aplicacidon seleccionada. Encontrara una vista
esquematica del menu del 3RW5 HMI High-Feature en el capitulo Mentd del 3RW5 HMI High-
Feature (Pagina 103).

1. Ajuste los parametros del motor (Pagina 99).
Menu: "Parametros > Arrancador suave >Juego de pardmetros 1/2/3 > Parametros del motor"

2. Ajuste el arranque (Pagina 135)
Menu: "Parametros > Arrancador suave > Juego de parametros 1/2/3 > Ajustes de arranque”
Como alternativa, utilice la parametrizacién automatica (Pagina 137).
Menu: "Parametros > Arrancador suave > Juego de parametros 1/2/3 > Parametrizacién
automatica”

3. Ajuste la parada (P4gina 153).
Mend: "Parametros > Arrancador suave > Juego de parametros 1/2/3 > Ajustes de parada"

4. Ajuste la proteccion del motor (Pagina 172).
Menu: "Parametros > Arrancador suave > Juego de parametros 1/2/3 > Proteccién del motor"

5. Ajuste la marcha lenta (Pagina 178).
Mend: "Parametros > Arrancador suave > Juego de parametros 1/2/3 > Marcha lenta"
El arrancador suave 3RW55 Failsafe no dispone de esta funcién.

6. Ajuste el monitoreo de condicién (Pagina 181).
Mend: "Parametros > Arrancador suave > Juego de parametros 1/2/3 > Monitoreo de
condicién”

7. Ajuste el monitoreo de desbalance (Pagina 192).
Menu: "Pardmetros > Arrancador suave > Desbalance de fases"

8. Ajuste el monitoreo de falla a tierra (Pagina 193).
Menu: "Pardmetros > Arrancador suave > Falla a tierra"

9. Ajuste el arranque de emergencia (Pagina 195).
Menu: "Parametros > Arrancador suave > Arranque de emergencia”

10.Ajuste el servicio de emergencia (Pagina 197).
Menu: "Parametros > Arrancador suave > Servicio de emergencia"
El arrancador suave 3RW55 Failsafe no dispone de la funcién "Servicio de emergencia".
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6.2 Juegos de pardmetros

11.Ajuste las entradas (Pagina 200).
Menu: "Pardmetros > Arrancador suave > Entradas"

12.Ajuste las salidas (Pagina 205).
Menu: "Pardmetros > Arrancador suave > Salidas"

13.Ajuste otros parametros (Pagina 222).
Menu: "Parametros > Arrancador suave > Otros parametros"”

14.Ajuste la fecha y hora. (Pagina 226)
Menu: "Parametros > Arrancador suave > Fecha y hora"

15.Defina las propiedades de observacion.

— Observacion de valores medidos del arrancador suave 3RW55 con 3RW5 HMI High-
Feature (Pagina 235)
Menu: "Observacién > Valores medidos"

— Observacion de la memoria imagen de proceso del arrancador suave 3RW55 con panel
3RW5 HMI High-Feature (Pagina 239)
Menu: "Observaciéon > Memoria imagen de proceso"

Nota
Ultimos pardmetros modificados

Para cada juego de parametros pueden visualizarse los 10 Gltimos pardmetros modificados y
modificarse directamente.

Men: "Pardmetros > Arrancador suave > Juego de parametros 1/2/3 > Ultimos parametros
modificados"

Resultado
El arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe esta parametrizado y operativo. Ahora puede
parametrizar opcionalmente el 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 125).
Siutiliza un médulo de comunicacién 3RW5, parametricelo. Encontrard mas informacion sobre
el manejo del médulo de comunicacion 3RW5 en el manual de producto del correspondiente
médulo de comunicacién 3RW5.

6.2 Juegos de parametros

Funcionamiento

Los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe proporcionan 3 juegos de pardmetros que
pueden ajustarse individualmente y de los cuales siempre hay un Unico juego de pardametros
activo. Para cada juego de pardmetros pueden ajustarse distintos parametros. Solo es posible
pasar de un juego de pardmetros a otro con el motor desconectado. En el ajuste de fabrica estd
activo el juego de parametros 1.
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Parametrizacion

6.3 Asistente de aplicacion

Aplicacion
¢ Arranque de motores Dahlander (accionamiento con varias velocidades).

* Arranque de una aplicacién con diferentes condiciones de carga (p. €j., cinta transportadora
cargada o vacia).

* Arranque independiente de un maximo de 3 accionamientos con diferentes
comportamientos de arranque (p. ej., compresor y bomba).

Modo Ex

En el modo Ex (Pagina 214) solo estd activado el juego de pardmetros 1, aunque haya otro juego
de parametros seleccionado. En este caso, los juegos de pardmetros 2 y 3 no estan disponibles.

Posibilidades de conmutacion

* 3RWS5 HMI High-Feature
Mend: "Control > Elegir juego de parametros > Juego de pardmetros 1/2/3"
La proteccion de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no estd activa o se ha anulado.
Consulte el capitulo Control via 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 240).

* Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Task Card" > pestafia "Online Tools" > "SIRIUS Control Panel"

* Accién de entrada (Pagina 200)
e Con un bus de campo a través de un médulo de comunicaciéon 3RW5:

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (solo a través de un moédulo
de comunicacién 3RW5 PROFINET o PROFIBUS)
Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI
High-Feature

— Software de configuracién del controlador (p. €j., STEP 7 con el correspondiente HSP)
— Programa de usuario

Encontrard mas informacién sobre los parametros ajustables via bus de campo en el manual
de producto del correspondiente médulo de comunicacién 3RW5.

6.3 Asistente de aplicacion

Funcionamiento

El asistente de aplicacién facilita la puesta en marcha y propone una seleccién de parametros
adecuada para ciertas aplicaciones. Ademas, puede crearse una aplicacién personalizada. El
asistente de aplicacién puede utilizarse para cualquier juego de parametros.

Ajuste mediante 3RW5 HMI High-Feature
Mend: "Parametros > Arrancador suave > Juego de parametros 1/2/3 > Asistente de aplicacion”

La proteccion de acceso al panel 3RW5 HMI High-Feature no estd activa o se ha anulado.
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Procedimiento

1.

6.4 Ajustes propuestos del asistente de aplicacion

En el menu del 3RW5 HMI High-Feature encontrara una lista de los ajustes propuestos
(Pagina 97) reducida a los pardmetros relevantes.
Todos los parametros no visualizados permanecen invariables.

2. Compruebe los parametros y modifiquelos si es necesario.

Aplicacién personalizada

Para crear una aplicacién personalizada siga los pasos siguientes:

1.

Seleccione la opcion de menu "Personalizado" y adapte los pardmetros deseados.
Confirme la entrada con la tecla OK.

Seleccione la opcion de menu "Ajustar parametros predeterminados”.
Confirme la entrada con la tecla OK.

Para guardar los parametros de la aplicacién, salga del menu pulsando la tecla ESCy
confirme la informacién de usuario ";Guardar pardmetros de la aplicacién?" con la tecla OK.
Se han guardado los parametros de la aplicacién. Los parametros predeterminados de la

aplicacién personalizada se restablecen con la opcién de menu "Restablecer parametros
predeterminados” o con el ajuste de fabrica del arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe.

Resultado
Se ha efectuado la parametrizacién de la aplicacién seleccionada. Puede modificar los
parametros en todo momento en el menu "Parametros".

6.4 Ajustes propuestos del asistente de aplicacion

Parametro Ventilador pequeio Ventilador grande Bomba

Corriente asignada de em-
pleo I,

Corriente asignada de empleo |, del arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe empleado

Tipo de arranque

Rampa de tensién + limita-
cién de corriente

Regulacién de par + limita-
cién de corriente

Rampa de tensiéon + limita-
cién de corriente

Valor de limitacion de corrien- 400 % 400 % 400 %
te

Tensién de arranque 40 % Irrelevante 40 %
Tiempo de rampa de arranque 45 40s 10s
Par de arranque Irrelevante 30 % Irrelevante
Par limitador Irrelevante 150 % Irrelevante

Tipo de parada

Parada natural

Parada natural

Parada de bomba

Tiempo de parada Irrelevante Irrelevante 10s
Par de parada Irrelevante Irrelevante 10 %
Clase de disparo CLASS 10E CLASS 30E CLASS 10E
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6.4 Ajustes propuestos del asistente de aplicacién

Parametro

Bomba hidraulica

Compresor

Cinta transportadora

Corriente asignada de empleo

le

Corriente asignada de empleo |, del arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe empleado

Tipo de arranque

Rampa de tension + limita-

cion de corriente

Regulacién de par + limita-
cién de corriente

Regulacién de par

Valor de limitacion de corrien- 400 % 400 % Irrelevante

te

Tension de arranque 40 % Irrelevante Irrelevante
Tiempo de rampa de arranque 10s 45 10s

Par de arranque Irrelevante 50 % 70 %

Par limitador Irrelevante 150 % 150 %
Tipo de parada Parada natural Parada natural Regulacién de par
Tiempo de parada Irrelevante Irrelevante 10s

Par de parada Irrelevante Irrelevante 10 %
Clase de disparo CLASS 10E CLASS 10E CLASS 10E
Parametro Transportador de rodillos Agitador Centrifugadora

Corriente asignada de empleo

le

Corriente asignada de empleo |, del arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe empleado

Tipo de arranque

Regulacién de par

Rampa de tensiéon + limita-
cién de corriente

Rampa de tension + limita-
cién de corriente

Valor de limitacién de corrien- Irrelevante 400 % 400 %

te

Tensién de arranque Irrelevante 40 % 40 %
Tiempo de rampa de arranque 10s 4s 4s

Par de arranque 60 % Irrelevante Irrelevante
Par limitador 150 % Irrelevante Irrelevante
Tipo de parada Regulacién de par Parada natural Parada natural
Tiempo de parada 10s Irrelevante Irrelevante
Par de parada 10 % Irrelevante Irrelevante
Clase de disparo CLASS 10E CLASS 20E CLASS 20E
Parametro Fresadora Molino Trituradora

Corriente asignada de empleo
I

e

Corriente asignada de empleo |, del arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe empleado

Tipo de arranque

Rampa de tensién + limita-

cion de corriente

Rampa de tensiéon + limita-
cién de corriente

Rampa de tensiéon + limita-
cién de corriente

Valor de limitacién de corrien- 400 % 400 % 400 %
te

Tensién de arranque 40 % 50 % 50 %
Tiempo de rampa de arranque 45 40s 40s
Par de arranque Irrelevante Irrelevante Irrelevante
Par limitador Irrelevante Irrelevante Irrelevante

Tipo de parada

Parada natural

Parada natural

Parada natural
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6.5 Paradmetros del motor

Parametro Fresadora Molino Trituradora
Tiempo de parada Irrelevante Irrelevante Irrelevante
Par de parada Irrelevante Irrelevante Irrelevante
Clase de disparo CLASS 20E CLASS 30E CLASS 30E
Tiempo de despegue Irrelevante 0,3s 0,3s
Tensién de despegue Irrelevante 80 % 80 %

Parametro

Sierra circular o de cinta

Personalizado

Corriente asignada de empleo
I

e

Corriente asignada de empleo |, del arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe empleado

Tipo de arranque

Regulacién de par + limitacién de corriente

Regulacién de par + limitacién de corriente

Valor de limitacion de corrien- 400 % 400 %

te

Tension de arranque Irrelevante 40 %
Tiempo de rampa de arranque 40s 10s

Par de arranque 30 % 50 %

Par limitador 150 % 150 %

Tipo de parada Parada natural Parada natural
Tiempo de parada Irrelevante 10s

Par de parada Irrelevante 10 %
Clase de disparo CLASS 30E CLASS 10E
Tiempo de despegue Irrelevante 0 s (desactivado)
Tensién de despegue Irrelevante 0 % (desactivado)
6.5 Parametros del motor

Funcionamiento

En los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe, puede ajustar los parametros del motor

"Corriente asignada de empleo |,", "Factor de servicio", "Par asignado”, "Velocidad asignada"y
"Tipo de conexién de motor". Para el funcionamiento debe ajustarse al menos la corriente
asignada de empleo |,. Los pardmetros del motor figuran en la placa de caracteristicas del motor
asincrono trifasico utilizado. Encontrara la descripcion de los demas parametros en el

capitulo Funciones (Pagina 133).
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6.5 Pardmetros del motor

Posibilidades de ajuste

¢ 3RW5 HMI High-Feature
Menu: "Parametros > Arrancador suave > Juego de pardmetros 1/2/3 > Parametros del motor"
La proteccion de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.

e Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Arbol del proyecto" con el proyecto actual debajo del arrancador suave
creado > "Pardmetros" > ventana "Area de trabajo" > "Arrancador suave > Juego de
parametros 1/2/3 > Parametros del motor"

e Con un bus de campo a través de un moédulo de comunicacién 3RW5:

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (solo a través de un médulo
de comunicaciéon 3RW5 PROFINET o PROFIBUS)
Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI
High-Feature

— Software de configuracién del controlador (p. €j., STEP 7 con el correspondiente HSP)
— Programa de usuario

Encontrara mas informacion sobre los pardmetros ajustables via bus de campo en el manual
de producto del correspondiente médulo de comunicaciéon 3RW5.

Corriente asignada de empleo |,

La corriente asignada de empleo |, es la corriente que puede conducir ininterrumpidamente la
derivacion (aparamenta y motor). Generalmente, se trata de la corriente asignada I, del motor.
El rango de ajuste depende de la clase de potencia del arrancador suave 3RW55 o 3RW55
Failsafe.

Nota
Proteccién electrénica de sobrecarga del motor
La proteccién electrénica de sobrecarga del motor (Pdgina 172) puede desconectarse. En este

caso, un sensor de temperatura (Pagina 175) debe garantizar la proteccion de sobrecarga del
motor (proteccién del motor por termistor con sensor de temperatura).

Factor de servicio

100

Los motores trifasicos disponen de un factor de servicio que se indica en relacion con la potencia
asignada del motor. El factor de servicio define el factor de sobrecarga maximo permitido del
motor una vez arrancado. Un factor de servicio de, p. €j., 1,15 significa que el motor puede
utilizarse de forma continuada hasta 1,15 veces la potencia asignada sin que se produzca ningun
dafio.

Para poder utilizar esta mayor potencia asignada del motor, debe ajustar el parametro "Factor de
servicio" en el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe. De este modo, la proteccion de
sobrecarga del motor se disparara mas adelante seguin corresponda. Si el fabricante especifica
un factor de servicio, ajuste dicho factor de servicio. Si no existen indicaciones sobre el factor de
servicio, ajuste el factor de servicio 1,0 (ajuste de fabrica).
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Par asignado

6.5 Paradmetros del motor

Consulte en Internet (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/ps/25099/char) las

distintas caracteristicas de disparo para un factor de servicio 1,05y >1,05.

Rango de ajuste

Ajuste de fabrica

Incremento

1,0...1,15

1,0

0,01

Si el par asignado del motor no se indica en la placa de caracteristicas, puede calcularlo con la

siguiente férmula:

Par asignado (Nm) = potencia (kW) x (9 550 / velocidad asignada (1/min))

Para el ajuste "0 Nm" (ajuste de fabrica), los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe
calculan el valor necesario automaticamente.

Rango de ajuste

Ajuste de fabrica

Incremento

0...10 000 Nm

ONm

T Nm

Velocidad asignada

La velocidad asignada es necesaria para calcular el par asignado actual.

Rango de ajuste

Ajuste de fabrica

Incremento

500...3 600 r/min

1500 r/min

1 rimin

Tipo de conexion de motor

En el 3RW5 HMI High-Feature, la opcién de mend se denomina "Tipo de conexién”.

Tipo de conexién de motor

Descripcién

Deteccién automatica

El arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe detecta automatica-
mente el tipo de conexion de motor (conexién estandar o conexién
dentro del triangulo) si hay tensién principal (tensién de empleo) y
el motor esta conectado al arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Fail-
safe, de modo que no sea necesario parametrizar el tipo de cone-
xion de motor.

Estandar

El arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe se interconecta con
sus conexiones a la derivacién a motor entre el interruptor auto-
matico y el motor.

Dentro del triangulo

La conexion dentro del triangulo permite multiplicar la potencia del
motor utilizable de los distintos arrancadores suaves 3RW55 o
3RW55 Failsafe por el factor raiz de 3.

La conexion dentro del tridangulo solo funciona con tensiones de
empleo maximas de 600 V.

Ejemplo: Un arrancador suave 3RW55 720 A puede emplearse en conexién estandar para
motores de 400 kW, y en conexién dentro del triangulo para motores de 710 kW.
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6.6 Disefio y elementos de mando del 3RW5 HMI High-Feature

6.6

Diseno y elementos de mando del 3RW5 HMI High-Feature

=
(@)

@ P —
@
CH-®

®

N\ A
W/\D/ \C
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@ © o 60

Pantalla
LED integrados (Pagina 256)
Teclas de navegacién

Canal de cables

Conexién enchufable del cable de conexién HMI
Tecla Master-RESET

Tecla OK

Tecla ESC

Tecla de parada del motor

Tecla de arranque del motor

Tecla de favoritos

Ojales para precinto

Abertura para montar la cubierta de interfaces
LED de estado (Pagina 258)
Interfaz local (conexién punto a punto entre el PC y el panel 3RW5 HMI High-Feature)

Ranura para tarjeta Micro SD (Pagina 251)

Navegacion y ajuste

Las teclas sirven para navegar, para seleccionar y ajustar opciones de menu y para ejecutar
acciones definidas.

Tecla

Acciones

Cambio hacia la derecha de la posicién en el campo de entrada

Visualizacion y conmutacién de diagramas. Encontrara mas informacién en el capitulo Visualizacion gréfica de
los valores medidos en el 3RW5 HMI High-Feature (Pégina 237).

Cambio de posicién hacia la izquierda en el campo de entrada

Conmutacién de diagramas. Encontrard mas informacién en el capitulo Visualizacién gréfica de los valores
medidos en el 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 237).
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6.7 Menu del 3RW5 HMI High-Feature

Acciones

Salto a la siguiente opcién de menu

Ajustar cifras o letras

Salto a la opcion de menu anterior

Ajustar cifras o letras

BICIKE

Para confirmar
Para abrir el menu

Salto a la opcion de menu seleccionada

Para salir del menu

El motor para tal y como esta parametrizado si el 3RW5 HMI High-Feature tiene el mando.

SHONO),

El motor arranca tal y como esta parametrizado si el 3RW5 HMI High-Feature tiene el mando.
En caso de utilizar el 3RW5 HMI High-Feature, tras confirmar una falla, deberd volver a introducir el comando
CON presionando el "pulsador de arranque del motor".

iy
n
©

F1: Local/Remoto: cambio del mando
F2: Reset

F3 ... F9: parametrizacion libre

il

Tecla de RESET maestro para restablecer el ajuste de fabrica (Pagina 291).

Mando del 3RW5 HMI High-Feature

6.7

El 3RW5 HMI High-Feature le ayuda a asumir el mando si ello fuera necesario para ejecutar una
funcién. Si el 3RW5 HMI High-Feature (remoto) no tiene el mando, cuando se introduzca una
funcion, aparecera en el display del 3RW5 HMI High-Feature la siguiente informacién:

"HMI no tiene el mando del arrancador" - ";El HMI debe asumir el mando?"

Si confirma la informacion con la tecla OK, el 3RW5 HMI High-Feature asume el mando (Local).
Para ejecutar la funcion debe introducirla de nuevo.

Consulte el capitulo Modos de operacion y prioridad de mando (Pagina 35).

Menu del 3RW5 HMI High-Feature

En este capitulo se ilustra el alcance maximo del mend del 3RW5 HMI High-Feature. En funciéon
de los puntos siguientes, es posible que algin contenido no esté disponible:

¢ Arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe

e Actualizacién del firmware necesaria (Pagina 23)
En este capitulo se hace referencia a la versién de firmware necesaria del 3RW5 HMI High-
Feature. Si se necesita una version de firmware mas reciente del arrancador suave 3RW55 o
3RWS55 Failsafe, tenga en cuenta la descripcion de la respectiva funcién.

¢ Mobdulo de comunicacién 3RW5
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6.7 Menu del 3RW5 HMI High-Feature

Panoramica de las opciones del menu principal del 3RW5 HMI High-Feature

Observacion Diagnostico Control Parametros
& > @, s
Resumen Seguridad Tarjeta Micro SD
(i o L)

" Solo visible si hay insertada una tarjeta Micro SD.

Mas informacion

En la opcién de mend "M4as informacién” se visualiza el siguiente cédigo QR. Este cédigo QR
enlaza con la pagina tematica de 3RW5 (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/
109747404).
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Menu del 3RW5 HMI High-Feature

6.7 Menu del 3RW5 HMI High-Feature

(o Observacién [11]

v

Valores medidos

- Corrientes de fase (%)

L

LIL2

L IL3

L Media

L Mostrar diagrama de barras®

- Corrientes de fase (ef)

L

L IL2

L IL3

L Media

L I L1/L2/L3 max

L Mostrar diagrama de barras”

- Desbalance de fases

- Tensiones fase-fase [V]

L uL1-L2

L UL2-L3

L UL3-L1

- Potencia

L Potencia activa

L Factor de potencia L1...L3

- Frecuencia de red

- Frecuencia de salida

- Calentamiento del motor

- Reserva de tiempo de disparo de la proteccion de sobrecarga del motor
- Tiempo de enfriamiento restante del motor

- Tiempo de enfriamiento restante del elemento de conmutacion
- Calentamiento del elemento de conmutacion

- Tiempo de monitoreo restante de la frecuencia de maniobra

Memoria imagen de proceso

- Memoria imagen de proceso de entradas (MIPE)
L Listo (automatico)

L Motor CON

L Falla agrupada

L2

- Memoria imagen de proceso de salidas (MIPS)
L Motor derecha

L Motor izquierda

L Reset

L[

Mas informacién

" 3RW5 HMI High-Feature a partir de la version de firmware V3.0

2 Otras opciones de menu. Consulte los capitulos Datos de proceso y memorias imagen del proceso (Pagina 202) y Obser-
vacion de la memoria imagen de proceso del arrancador suave 3RW55 con panel 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 239).
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6.7 Menu del 3RW5 HMI High-Feature

LA Diagnéstico [1/2]

v

Arrancador suave

- Estado de diagnéstico
L Errores
L Advertencias
- Estado del aparato
L Juego de parametros activo
L Tipo de conexion
L Sentido de giro
L E/S del aparato

L Entradas

L[.]”
L Salidas
L[.]2

L_Modo de ahorro de energia
L[.]2
- Datos estadisticos
L Energia activa importada (total)
L Horas de operacién - Motor
L Restablecer horas de operacién motor
L Numero de disparos por sobrecarga del motor
L Numero de arranques motor a derecha
L Numero de arranques motor a izquierda
L Numero de arranques salida 1
L Numero de arranques salida 2
L Numero de arranques salida 3
L Numero de arranques salida 4
L Numero de paradas con frenado eléctrico
L Corriente de fase maxima (%)
L Corriente de fase maxima (A)
L Ultima corriente de disparo 1A (%)
L Ultima corriente de disparo IA (ef)
L Numero de disparos por sobrecarga de elementos de conmutacion
L. Numero de desconexiones de proteccion por bypass
L Horas de operacion - Aparato
L Ultimo tiempo de arranque real
- Memoria de valores max./min.
L Corrientes de fase (%)

L Corriente de fase minima | L1

L Corriente de fase minima | L2

L Corriente de fase minima | L3

L Corriente de fase maxima | L1

L Corriente de fase maxima | L2

L Corriente de fase maxima | L3
L Corrientes de fase (ef)

L Corriente de fase minima | L1

L Corriente de fase minima | L2

L Corriente de fase minima | L3

L Corriente de fase maxima | L1

L Corriente de fase maxima | L2

L Corriente de fase maxima | L3

" Visualizacion de entradas activas

2 Visualizacion de salidas activas

3 Otras opciones de menu. Consulte el capitulo Realizacion del diagnéstico de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55

Failsafe con el 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 267).
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6.7 Menu del 3RW5 HMI High-Feature

Diagnéstico [2/2]

v

Arrancador suave

L Tensiones fase-fase (ef)
L UL1-L2 min.
L U L2-L3 min.
L U L3-L1 min.
L U L1-L2 max.
L U L2-L3 max.
L UL3-L1 max.

- Autotest
- Libros de registro
L Aplicacion
L Aparato
L Seguridad (Security)
L Servicio
L Borrar
L Aplicacion

L Corriente de disparo maxima (%)

L Corriente de disparo maxima (A)

L Numero de disparos por sobrecarga del motor

L Numero de maniobras de conexién por bypass externo™
L Frecuencia de red minima

L Frecuencia de red maxima

L Calentamiento maximo de elemento de conmutacion

L Restablecer memoria valores max./min.

Médulo de comunicacion

- Estado de diagnéstico
L Errores

L Preavisos

L Estado del aparato?

HMI

- Estado de diagnostico
L Errores

L Advertencias

L Estado del aparato

- Autotest

L Iniciar prueba de LED
L Iniciar prueba de teclas

L Iniciar prueba de pantalla

Mas informacion

D 3RW5 HMI High-Feature a partir de la version de firmware V2.0

2 Solo para el médulo de comunicaciéon 3RW5 PROFINET High-Feature
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Parametrizacion

6.7 Menu del 3RW5 HMI High-Feature

&

Control [1/1]

v

- Elegir juego de parametros

L Juego de parametros 1

L Juego de parametros 2

L Juego de parametros 3

- Local/remoto”

- Controlar motor

L Motor derecha

L Motor izquierda

L Parar motor

L Activar/desactivar marcha lenta®

L Activar/desactivar tipo de parada alternativo®
L Arranque/parada de limpieza de bombas™-?

- Reset

- Habilitar/bloquear parada rapida”

- Habilitar/bloquear arranque de emergencia”
- Habilitar/bloquear servicio de emergencia’®
- Modo de prueba

L Activar/desactivar prueba con carga reducida®
L Activar/desactivar simulacion®: 2

- Activar/desactivar DQ MIPS, bit 1.0"

- Activar/desactivar DQ MIPS, bit 1.1"
- Activar/desactivar MIPS-DQ, bit 2.0"

Mas informacién

" Visualizacion en funcién del ajuste actual

2)

3RWS5 HMI High-Feature a partir de la version de firmware V2.0

3 3RW5 HMI High-Feature a partir de la version de firmware V3.0
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Parametrizacion

6.7 Menu del 3RW5 HMI High-Feature

[‘lﬂ Parametros [1/12]

‘ 7

Arrancador suave

Ajuste Ajuste
Fabrica Cliente

- Juego de parametros 1
L Ultimos parametros modificados
L[]0
L Parametrizacién automatica
L Corriente asignada de empleo |,
L Aplicaciéon
L Ventilador pequefio
L Ninguna aplicacion activa
L Bomba hidraulica
L Ventilador grande
L Fresadora
L Cinta transportadora
L Trituradora
L Centrifugadora
L Agitador
L Transportador de rodillos
L Bomba
L Molino
L Sierra circular o de cinta
L Compresor
L Personalizado
L Parametros avanzados
L Parametrizacion automatica
L Des
L CON - con tiempo de arranque teérico
L CON - con tiempo de arranque teérico y limitacion de corriente
L Tiempo de arranque tedrico
L Valor de limitacién de corriente
L Asistente de aplicacion
L Ventilador pequefio
L Corriente asignada de empleo |,
L Tipo de arranque
L Valor de limitacion de corriente
L Tensién de arranque
L Tiempo de rampa de arranque
L Tipo de parada
L Clase de disparo
L Ventilador grande [...]%
L Bomba[...]»
L Bomba hidraulica [...]%
L Compresor [...]%
L Cinta transportadora [...]°
L Transportador de rodillos [...]»
L Agitador [...]Y
L Centrifugadora [...]Y
L Fresadora [...]%

X

x?

10s
400 %

x?
x3)

400 %
40 %
4s
x*)
CLASS 10E

" Otras opciones de menu

2 Corriente asignada de empleo I, del arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe empleado

3 Rampa de tension + limitacion de corriente

4 Parada natural

»  Contiene el nivel inferior con parametros ajustables. Consulte el capitulo Ajustes propuestos del asistente de aplicacién

(Pagina 97).
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Parametrizacion
6.7 Menu del 3RW5 HMI High-Feature

) Parametros [2/12]
Ajuste Ajuste
Arrancador suave Fabrica Cliente
L Molino [...]V
L Trituradora [...]"
L Sierra circular o de cinta [...]"
L Personalizado [...]"
L Parametros del motor
L Corriente asignada de empleo |, x?)
L Factor de servicio 1,0
L Par asignado ONm
L Velocidad asignada 1500 1/min
L Tipo de conexion
L Deteccion automatica X
L Estandar

L Dentro del triangulo

L Ajustes de arranque
L Tipo de arranque

L Rampa de tensioén + limitacion de corriente X

L Rampa de tension

L Regulacién de par + limitacién de corriente

L Regulacién de par

L Calefaccién del motor

L Directo
L Tensién de arranque® 30 %
L Valor de limitacion de corriente® 400 %
L Tiempo de rampa de arranque® 10s
L Tiempo de arranque maximo® 0s
L Tiempo de despegue® 0s
L Tension de despegue® 40 %

L Par de arranque®
L Par limitador®
L Potencia calefacciéon motor®

" Contiene el nivel inferior con pardmetros ajustables. Consulte el capitulo Ajustes propuestos del asistente de aplicacion
(Pagina 97).

2 Corriente asignada de empleo I, del arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe empleado

3 Visualizacion en funcién del tipo de arranque ajustado.
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Parametrizacién

6.7 Menu del 3RW5 HMI High-Feature

[‘lﬂ Parametros [3/12]

A

v

Arrancador suave

Ajuste
Fabrica

Ajuste
Cliente

L Ajustes de parada
L Tipo de parada
Parada natural
Rampa de tension
Regulacion de par
Parada de bomba
Frenado DC inversor
Frenado DC dinamico
Frenado DC
Tiempo de parada®
Par de parada"
Par de frenado dinamico"
Par de frenado DC"
Deceleracion DC"
Deteccion de parada del motor sin encéder”
Parada alternativa
L Tipo de parada alternativo
Parada natural
Rampa de tension
Regulacion de par
Parada de bomba
Frenado DC inversor
Frenado DC dinamico
Frenado DC
L Tiempo de parada alternativo?
L Par de parada alternativo?
L Par de frenado dinamico alternativo?
L Par de frenado DC alternativo?
L Deceleracion DC alternativa?
L Proteccion del motor
L Proteccion electrénica de sobrecarga del motor
L Clase de disparo
L [P
L Limite de advertencia
L Reserva de tiempo de disparo
L Calentamiento
L Respuesta a sobrecarga del modelo térmico del motor
L Desconectar sin rearranque
L Desconectar con rearranque
L Tiempo de recuperacion
L Proteccion contra tension nula
L Si
L No

rrerrrrnr
rrrrrrrnr

rrrrrnrrnr

10 s

CLASS 10E

Os

0%

X

300s

" Visualizacién en funcién del tipo de parada ajustado.

2 Visualizacién en funcién del tipo de parada alternativo ajustado.

3 Visualizaciéon de las clases de disparo.
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Parametrizacion

6.7 Menu del 3RW5 HMI High-Feature

(v

Parametros [4/12]

v

Ajuste Ajuste
Arrancador suave Fabrica Cliente
L Sensor de temperatura
L Tipo de sensor
L Desactivado X
L Sensor bimetalico (Thermoclick)
L PTC -tipo A
L Respuesta a sobrecarga del sensor de temperatura
L Desconectar sin rearranque X
L Desconectar con rearranque
L Avisar
L Marcha lenta
L Factor de marcha lenta derecha 7
L Par de marcha lenta derecha 50 %
L Factor de marcha lenta izquierda 7
L Par de marcha lenta izquierda 50 %
L Monitoreo de condicién
L Monitoreo de corriente
L Limite superior
L Limite superior - Error 0%
L Limite superior - Solicitud de mantenimiento 0%
L Respuesta a error
L No desconectar X
L Desconectar
L Limite inferior
L Limite inferior - Error 0%
L Limite inferior - Solicitud de mantenimiento 0%
L Respuesta a error
L No desconectar X
L Desconectar
L Monitoreo de potencia activa
L Valor de referencia ow
L Limite superior
L Limite superior - Error 0%
L Limite superior - Solicitud de mantenimiento 0 %
L Respuesta a error
L. No desconectar X
L Desconectar
L Limite inferior
L Limite inferior - Error 0 %
L Limite inferior - Solicitud de mantenimiento 0 %
L Respuesta a error
L. No desconectar X
L Desconectar

112
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Parametrizacién

6.7 Menu del 3RW5 HMI High-Feature

[‘lﬂ Parametros [5/12]

‘ 7

Arrancador suave

Ajuste Ajuste
Fabrica Cliente

L Monitoreo de frecuencia de maniobra
L Modo
L Desactivado
L DES-CON
L. CON-CON
L Tiempo de monitoreo 1
L Tiempo de monitoreo 2
L Numero de arranques maximo
L Respuesta al comando CON durante el tiempo de monitoreo
L Avisar con enclavamiento
L Avisar sin enclavamiento
L Desconectar sin rearranque
L Desconectar con rearranque
L Monitoreo del tiempo de arranque
L Tiempo de arranque teorico
L Limite superior - Solicitud de mantenimiento
L Limite inferior - Solicitud de mantenimiento
L Limpieza de bombas
L Modo
L Desactivado
L Manual
L Hora
L Ciclos
L Parametros de arranque/parada
L Parametros operativos
L Juego de parametros 3
L Juego de parametros 2
L Juego de parametros 1
- Juego de parametros 2 [...]"
- Juego de parametros 3 [...]"
- Desbalance de fases
L Valor limite - Advertencia
L Valor limite - Error
- Falla a tierra
L Valor limite Advertencia
L Valor limite Error
- Modo de emergencia
L Arranque de emergencia
L Bloquear/habilitar manualmente
L Bloquear
L Servicio de emergencia?
L Bloquear
L Bloquear/habilitar manualmente
L Habilitar

Os
0s

10s
0%
0%

20s

0%
30 %

0%
20 %

" QOtras opciones de ment como en el juego de parametros 1.
2 3RW5 HMI High-Feature a partir de la version de firmware V3.0
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Parametrizacion

6.7 Menu del 3RW5 HMI High-Feature

[‘F Parametros [6/12]

A

v

Arrancador suave

Ajuste Ajuste
Fabrica Cliente

- Entradas
L Accién de entrada 1
L Motor derecha con JP1
L Motor izquierda con JP3
L Motor izquierda con JP2
L Motor izquierda con JP1
L Modo de operaciéon Manual local
L Ninguna accion
L Arranque de emergencia
L Usar tipo de parada alternativo
L Reset
L Marcha lenta
L Parada rapida
L Funcion de limpieza de bombas
L Parada del motor
L Motor derecha con JP3
L Motor derecha con JP2
L Accion de entrada 2
L Ninguna accion
L[]0
L Accion de entrada 3
L Ninguna accion
L [.]”
L Accién de entrada 4
L Reset
[
- Salidas
L Salida digital 1
L Accién
L Tiempo de conexion (RUN)
L Advertencia agrupada
L Falla agrupada
L Régimen generador
L Aparato CON
L Falla del aparato
Contactor de frenado DC
Fuente de control DQ MIPS 2.0 salida 3
Fuente de control DQ MIPS 1.1 salida 2
Fuente de control DQ MIPS 1.0 salida 1
Fuente de control entrada 4
Fuente de control entrada 3
Fuente de control entrada 2
Fuente de control entrada 1

rrrrrrnrnr

D QOtras opciones de mend como en accién de entrada 1.
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Parametrizacion
6.7 Menu del 3RW5 HMI High-Feature

[‘F Parametros [7/12]

‘ !

Ajuste Ajuste

Arrancador suave Fabrica Cliente

L Comando de control Motor CON (ON)

L CM - Solicitud de mantenimiento

L CM - Error

L Error de bus

L Tipo de parada alternativa activo

L Arranque

L Parada

L Elemento de conmutacion inversion, derecha
L Elemento de conmutacion inversion, izquierda
L Listo para arrancar con motor CON

L Limpieza de bombas activa
L
L
L

Ninguna accion
Funcionamiento/parada
Bypass externo"
L Funcionamiento/bypass
L Tiempo de retardo CON 0s
L Tiempo de retardo DES Os
L Salida digital 2
L Accién
L Ninguna accion X
L [..]2
L Tiempo de retardo CON Os
L Tiempo de retardo DES 0s
L Salida digital 4
L Accién
L Falla agrupada X
L[..]2
L Tiempo de retardo CON 0s
L Tiempo de retardo DES Os
L Salida analégica
L Tipo de sefial de salida
L Desactivado X
L 4-20 mA
L 0-10V

" 3RW5 HMI High-Feature a partir de la versién de firmware V2.0
2 Otras opciones de menu como en salida digital 1.
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Parametrizacion

6.7 Menu del 3RW5 HMI High-Feature

(0

Parametros [8/12]

v

Arrancador suave

Ajuste
Fabrica

Ajuste
Cliente

L Valor medido
L Desactivado
L Potencia activa
L Energia activa importada (total)
L Calentamiento del elemento de conmutacién
L Factor de potencia L1...3
L Corriente de fase | L3 (ef)
L Corriente de fase | L3 (%)
L Corriente de fase | L2 (ef)
L Corriente de fase | L2 (%)
L Corriente de fase | L1 (ef)
L Corriente de fase | L1 (%)
L Corriente de fase media (ef)
L Corriente de fase media (%)
L Calentamiento del motor
L Tensién de red U L3-L1 (ef)
L Tensioén de red U L2-L3 (ef)
L Tensién de red U L1-L2 (ef)
L Valor inicial rango de valores
L Valor final rango de valores
L Datos de sefalizacion ciclica
L Valor medido 1
L Corriente de fase | L1 (ef)
L [.IY
L Valor medido 2
L Corriente de fase | L2 (ef)
[ .
L Valor medido 3
L Corriente de fase | L3 (ef)
[ .
- Modo Ex?
L Aplicacién Ex
L Parametros relevantes para Ex
- Otros parametros
L Funcionamiento con CPU/maestro
L Respuesta a parada de la CPU/del maestro
L Aplicar valor sustitutivo
L Mantener ultimo valor

27648

Otras opciones de menu. Consulte el capitulo Datos ciclicos de sefi
2)

3RW5 HMI High-Feature a partir de la versién de firmware V2.0
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alizacion (Pagina 212).
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Parametrizacion
6.7 Menu del 3RW5 HMI High-Feature

[‘lﬂ Parametros [9/12]

‘ !

Ajuste Ajuste

Arrancador suave Fabrica Cliente

L Valor sustitutivo
L Motor derecha
L Motor izquierda
L Reset
L Arranque de emergencia
L Marcha lenta
L Salida 1
L Salida 2
L Juego de parametros
L Juego de parametros 1
L Juego de parametros 3
L Juego de parametros 2
L Bloquear parada rapida
L Salida 3
L Usar tipo de parada alternativa
L Parada del motor
L Bloqueo de parametrizacion CPU/maestro
L Desactivar
L Activar solo para parametros de arranque
L Activar
L Respuesta a sobrecarga del elemento de conmutacion
L Desconectar sin rearranque X
L Desconectar con rearranque
L Respuesta con configuracién TEORICA y REAL de HMI diferentes
L Ignorar X
L Avisar
L Desconectar
L Modo Bypass
L Bypass interno X
L Ningun bypass
L Bypass externo sin medicion de corriente
L Secuencia de fases de la red admisible
L Cualquiera X
L Izquierda
L Derecha
L Respuesta a secuencia de fases de la red incorrecta
L Falla agrupada solo con comando CON X
L Avisar
L Temperatura ambiente tipica 60 °C
- Fechay hora
L Editar hora

o|o|o|o|o|o|o

x

o|o|o|o

x

L Formato de hora 12 h
L Offset de hora +00:00
L Mostrar hora

L Bloquear” X

L Habilitar”
L Editar fecha
L Formato de fecha MMTTJJ

" Visualizacién en funcién del ajuste actual
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Parametrizacién

6.7 Menu del 3RW5 HMI High-Feature

~
[‘L Parametros [10/12]
Ajuste Ajuste

Médulo de comunicacion Fa’:brica CIJiente
- PROFIBUS"
L Direccion de estacion 126
L Velocidad de transferencia
- PROFINET?

L Direccion MAC

L. Nombre del aparato
L Direccion IP

L Mascara de subred
L Direccion del router
- PROFINET HF®

L Direccion MAC

L Nombre del aparato
L Direccion IP

L Mascara de subred
L Direccion del router
- Modbus RTU%

L Direccion del servidor 126
L Velocidad de transferencia
L Configuracién de puertos
L Tiempo de monitoreo de acceso 5s
L Intervalo de tiempo silencioso

- Velocidad de transferencia detectada®
- Configuracion de puertos detectada®
- Modbus TCP®

L Direccion MAC

L Direccion IP 192.168.42.99
L Mascara de subred 255.255.255.15]
L Direccion del router 0.0.0.0

L Tiempo de monitoreo de acceso 5s

- EtherNet/IP®

L Direccion MAC

L Ajuste de la direccion IP

L Direccion IP

L Mascara de subred

L Direccion del router

- Diagnéstico agrupado™: 23
L Falla agrupada® -9

L Advertencia agrupada?:®

- Sincronizacion horaria NTP?
L Direccion IP del servidor

L Intervalo de actualizacion

- Servidor web?®

L[..]"

- Servidor OPC UA®

L[.]"

D Para médulo de comunicacién 3RW5 PROFIBUS

2 Para médulo de comunicacién 3RW5 PROFINET Standard

3 Para médulo de comunicacién 3RW5 PROFINET High-Feature
4 Para moédulo de comunicaciéon 3RW5 Modbus RTU

> Para médulo de comunicacién 3RW5 Modbus TCP

®  Para médulo de comunicacién 3RW5 EtherNet/IP

7 Otras opciones de mend. Encontrara mas informacion en el manual de producto de los médulos de comunicaciéon 3RW5

PROFINET.
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Parametrizacion
6.7 Menu del 3RW5 HMI High-Feature

[‘lﬂ Parametros [11/12]

‘ !

Ajuste Ajuste

HMI Fabrica Cliente

- Interfaz local activada” X
- Interfaz local bloqueada®
- Tiempo de desconexion del display 5 min
- Control tras cierre de sesion
L Mantener el mando
L Parar motor y ceder el mando X
- Visor de avisos
L Errores
L Habilitar X
L Bloquear
L Advertencias
L Habilitar X
L Bloquear
- Pantalla operativa
L Valor medido 1
L Corriente de fase media (%)? X
L Valor medido 2
L Corriente de fase media (ef)? X
L Valor medido 3
L Tensién de red U L1-L2 (ef)? X
L Valor medido 4
L Potencia activa? X
L Valor medido 5
L Factor de potencia L1...32 X
- Editar favoritos
F13 Local/remoto
Reset

rrrrrrrrrrr
m
o

£ £ £ £ £ E O

- Configurar tecla de arranque
L Comando de control 1
L Motor derecha® X
L Comando de control 2
L No se ha seleccionado ningun tipo de arranque® X
L Comando de control 3
L No se ha seleccionado ningun tipo de arranque® X
L. Comando de control 4
L No se ha seleccionado ningun tipo de arranque® X
- Idioma® English

" Visualizacion en funcién del ajuste actual

2 Otras opciones de mend. Consulte el capitulo Observacion de valores medidos del arrancador suave 3RW55 con 3RW5 HMI
High-Feature (Pagina 235).

3 Las opciones de menu tienen valores fijos. Consulte el capitulo Configuracion de la tecla de favoritos F1-F9 del 3RW5 HMI
High-Feature (Pagina 121).

4 Contiene el nivel inferior con opciones de menu. Consulte el capitulo Configuracién de la tecla de favoritos F1-F9 del 3RW5
HMI High-Feature (Pagina 121).

»  Otras opciones de menu. Consulte el capitulo Configuracion de la tecla de arranque del 3RW5 HMI High-Feature (Pagi-
na 123).

®  Contiene el nivel inferior con idiomas ajustables.
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Parametrizacion
6.7 Menu del 3RW5 HMI High-Feature

(Y, Parametros [12/12]

‘ 7

Ajuste Ajuste

Ajustes de fabrica Fabrica Cliente

- Arrancador suave

- Médulo de comunicaciéon
- HMI

- Todos los aparatos

Mas informacion

L |
wla Resumfn [11]1
Arrancador suave
- Médulo
L Referencia
L Hardware
L Firmware

- Informacién del médulo

L Identificacion de la instalaciéon
L Identificacion de ubicacion

L Fecha de instalacion

L Informacién adicional

- Informacién del fabricante

L Fabricante

L Numero de serie

Médulo de comunicacion

- Médulo

L Referencia

L Hardware

L Firmware

- Informacién del fabricante
L Fabricante

L NUmero de serie

HMI

- Médulo

L Referencia

L Hardware

L Firmware

- Informacién del fabricante
L Fabricante

L Numero de serie

Mas informacién
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Parametrizacion
6.8 Configuracién de la tecla de favoritos F1-F9 del 3RW5 HMI High-Feature

o Seguridad [11]

| ¢

L Proteccion de acceso local

L Definir PIN"

L Cambiar PIN"

L Borrar PIN"

L Tiempo de cierre de sesion automatico
L Iniciar sesion

L Cerrar sesion

- Inicio de sesion de usuario

- Cierre de sesion de usuario

Mas informacién

) Tarjeta Micro SD [1/1]

v

- Cargar parametrizacion en arrancador suave

- Cargar parametrizacion en tarjeta Micro SD

- Sustitucion del aparato

- Guardar datos Trace en la tarjeta Micro SD?

- Guardar libros de registro en la tarjeta Micro SD
- Guardar datos de servicio en la tarjeta Micro SD*
- Actualizacion de FW

L Arrancador suave

L HMI

L Moédulo de comunicacion

- Cargar idioma adicional?

- Espacio de memoria

L Total

L Libre

L Ocupado

Mas informacién

" Visualizacion en funcién del ajuste actual
2 3RW5 HMI High-Feature a partir de la versién de firmware V3.0
3 3RW5 HMI High-Feature a partir de la versién de firmware V2.0

6.8 Configuracién de la tecla de favoritos F1-F9 del 3RW5 HMI High-
Feature

Funcionamiento

Cuando se pulsa la tecla de favoritos F1-F9 en el 3RW5 HMI High-Feature, se ejecutan las
funciones alli guardadas. Los favoritos F1 y F2 estan ocupados de forma permanente con las
funciones "Local/Remote" y "Reset". Los favoritos F3 ... F9 pueden parametrizarse asignando
otras funciones.
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Parametrizacion
6.8 Configuracién de la tecla de favoritos F1-F9 del 3RW5 HMI High-Feature

Posibilidades de ajuste

¢ 3RW5 HMI High-Feature
Menu: "Parametros > HMI > Editar favoritos"
La proteccion de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.

¢ Con SIRIUS Soft Startgr ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Arbol del proyecto” con el proyecto actual debajo del arrancador suave
creado > "Pardmetros" > ventana "Area de trabajo" > "HMI > Editar favoritos"

¢ Con un bus de campo a través de un moédulo de comunicacién 3RW5:

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (solo a través de un médulo
de comunicaciéon 3RW5 PROFINET o PROFIBUS)
Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI
High-Feature

— Software de configuracién del controlador (p. €j., STEP 7 con el correspondiente HSP)
— Programa de usuario

Encontrara mas informacion sobre los pardmetros ajustables via bus de campo en el manual
de producto del correspondiente médulo de comunicacion 3RW5.

Procedimiento - Configuracion en el 3RW5 HMI High-Feature

1. Pulse la tecla de Favoritos F1-F9 del 3RW5 HMI High-Feature y seleccione la opcién de menu
"Editar favoritos". Confirme con la tecla OK.
Alternativa mediante el mena: "Parametros > HMI > Editar favoritos"

2. Seleccione los favoritos deseados F3 ... F9 y confirme con la tecla OK.
Aparece el menu de favoritos en la pantalla.

3. Seleccione la funcién deseada y confirme con la tecla OK.
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Parametros

6.9 Configuracién de la tecla de arranque del 3RW5 HMI High-Feature

Parametro

Descripcion

F1 - Local/remoto™

Cambio del mando

F2 - Reset

Confirmacién de fallas

Editar favoritos F3...F9

Menu de favoritos F1 ... F9:

Ninguna funcién

Motor izquierda - Marcha lenta?

Motor izquierda

Motor derecha - Marcha lenta?

Motor derecha

Arranque de limpieza de bombas

Elegir juego de parametros?

Tipo de parada alternativo

Parada rapida

Guardar libros de registro en tarjeta Micro SD
Cargar parametrizacién en tarjeta Micro SD
Marcha lenta?

Arranque de emergencia¥

Servicio de emergencia?- 34

Locallremoto (ajuste fijo F1)

Reset (ajuste fijo F2)

2)
3)

4)

Resultado

Visualizacion en funcién del ajuste actual

No disponible en el arrancador suave 3RW55 Failsafe

No disponible en modo Ex

3RW5 HMI High-Feature a partir de la versién de firmware V3.0

Ha cambiado la asignacién de los favoritos F3 ... F9.

6.9 Configuracion de la tecla de arranque del 3RW5 HMI High-Feature

Funcionamiento

Puede asignar a la tecla de arranque del 3RW5 HMI High-Feature hasta 4 funciones de arranque
distintas. En el ajuste de fabrica, la tecla de arranque tiene asignada la funcién de arranque
"Motor derecha". Cuando se configura la tecla de arranque, una vez presionada, se abren las
funciones de arranque parametrizadas en una ventana emergente, y se pueden seleccionar con

las teclas de navegacién y activar con la tecla OK.
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6.9 Configuracién de la tecla de arranque del 3RW5 HMI High-Feature

Posibilidades de ajuste

¢ 3RW5 HMI High-Feature
Menu: "Parametros > HMI > Configurar tecla de arranque”.
La proteccion de acceso al panel 3RW5 HMI High-Feature no estd activa o se ha anulado.

¢ Con SIRIUS Soft Startgr ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Arbol del proyecto” con el proyecto actual debajo del arrancador suave
creado > "Parametros" > ventana "Area de trabajo" > "HMI > Configurar pulsador de arranque”

e Con un bus de campo a través de un moédulo de comunicacién 3RW5:

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (solo a través de un médulo
de comunicaciéon 3RW5 PROFINET o PROFIBUS)
Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI
High-Feature

— Software de configuracién del controlador (p. €j., STEP 7 con el correspondiente HSP)
— Programa de usuario

Encontrara mas informacion sobre los pardmetros ajustables via bus de campo en el manual
de producto del correspondiente médulo de comunicacion 3RW5.

Mando del 3RW5 HMI High-Feature

Tenga en cuenta las indicaciones del capitulo Disefio y elementos de mando del 3RW5 HMI High-
Feature (Pagina 102).

Procedimiento - Configuracion en el 3RW5 HMI High-Feature

1. En el mend "Configurar tecla de arranque”, seleccione la funcién de arranque deseada y
confirme con la tecla "OK".
Puede asignar a la tecla de arranque hasta 4 funciones de arranque.

2. Pulse la tecla de arranque.
Obtendra una lista de todas las funciones de arranque asignadas.

3. Seleccione la funcién de arranque deseada y confirme con la tecla OK.
Se ejecutara la funcion de arranque seleccionada.

Parametros
Parametro Descripcion
Motor derecha (ajuste de fabrica) El motor gira a la derecha
Motor derecha - Marcha lenta®-? El motor gira a la derecha con la marcha lenta activada
Motor izquierda® El motor gira a la izquierda
Motor izquierda - Marcha lenta® ? El motor gira a la izquierda con la marcha lenta activada

" Este comando de control solo esta disponible si se activa simultdneamente la funcién "Marcha lenta"
o "Inversion de sentido”.

2 El arrancador suave 3RW55 Failsafe no dispone de esta funcién.
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6.10 Parametrizacion del panel 3RW5 HMI High-Feature

Resultado
Se han asignado hasta 4 funciones de arranque a la tecla de arranque, que pueden seleccionarse
y ejecutarse pulsando la tecla.

6.10 Parametrizacion del panel 3RW5 HMI High-Feature

Posibilidades de ajuste

¢ 3RW5 HMI High-Feature
Menu: "Parametros > HMI"
La proteccion de acceso al panel 3RW5 HMI High-Feature no estd activa o se ha anulado.

e Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Arbol del proyecto” con el proyecto actual debajo del arrancador suave
creado > "Pardmetros” > ventana "Area de trabajo" > "HMI"

e Con un bus de campo a través de un moédulo de comunicacién 3RW5:

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (solo a través de un médulo
de comunicaciéon 3RW5 PROFINET o PROFIBUS)
Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI
High-Feature

— Software de configuracién del controlador (p. ej., STEP 7 con el correspondiente HSP)

— Programa de usuario

Encontrard mas informacion sobre los pardmetros ajustables via bus de campo en el manual
de producto del correspondiente médulo de comunicacién 3RW5.

Parametros

Parametro

Descripcion

Interfaz local activada
(solo via 3RW5 HMI High-Feature)

Este pardmetro solo es visible si la interfaz local estd activada (ajuste de fabrica).
Bloquea la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature.

Para la conexion de un PC con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) y el arrancador sua-
ve 3RW55 o 3RW55 Failsafe a través de la interfaz local, dicha interfaz local debe estar
activada. Si se bloquea la interfaz local, puede impedirse el acceso no autorizado a
través de SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal).

Interfaz local bloqueada
(solo via 3RW5 HMI High-Feature)

El pardmetro solo es visible si la interfaz local esta bloqueada.
Activa la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature.

Tiempo de desconexion del display

Sino se pulsa ninguna tecla en el 3RW5 HMI High-Feature, el display se apaga una vez
transcurrido el tiempo indicado. El ajuste "0 min" desactiva la desconexién del display.

e Ajuste de fabrica: 5 min
¢ Rango de ajuste: 0...60 min

¢ Incremento: 1 min
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Parametrizacion
6.10 Parametrizacion del panel 3RW5 HMI High-Feature

Pardmetro Descripcion

Control tras cierre de sesion Este pardmetro describe el comportamiento tras el cierre de sesién con el motor en
funcionamiento.
* Mantener el mando

El 3RW5 HMI High-Feature sigue teniendo el mando.

e Parar motor y ceder el mando (ajuste de fabrica)
El motor se para y el 3RW5 HMI High-Feature ya no tiene el mando. Consulte el
capitulo Modos de operacién y prioridad de mando (Pagina 35).

Visor de avisos Si estan habilitadas las fallas o advertencias, estas aparecen como ventanas emergen-
tes en el display del 3RW5 HMI High-Feature en cuanto se producen.

* Errores
— Habilitar (ajuste de fabrica)
— Bloquear

¢ Advertencias
— Habilitar (ajuste de fabrica)

— Bloquear

Pantalla operativa Se pueden seleccionar hasta 5 valores medidos diferentes de una lista de valores
medidos. A continuacién, estos valores medidos se visualizan en la pantalla operativa
del 3RW5 HMI High-Feature. Encontrara mas informacién sobre valores medidos en el
capitulo Observacién de valores medidos del arrancador suave 3RW55 con 3RW5 HMI
High-Feature (Pagina 235).

¢ Corriente de fase media (%) (ajuste de fabrica)
¢ Corriente de fase media (ef) (ajuste de fabrica)
e Tensién de red U L1-L2 (ef) (ajuste de fabrica)
¢ Potencia activa (ajuste de fabrica)

e Factor de potencia L1...3 (ajuste de fabrica)

Editar favoritos Ajuste del menu de favoritos F1-F9.

Encontrard mas informacién en el capitulo Configuracién de la tecla de favoritos F1-F9
del 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 121).

Configurar tecla de arranque Ajuste de la tecla de arranque.

Encontrard mas informacién en el capitulo Configuracién de la tecla de arranque del
3RW5 HMI High-Feature (Pdgina 123).

Idioma En el menu "Idioma" se ajusta el idioma deseado.

¢ English (ajuste de fabrica)

e Deutsch
e Francés
e Espafiol
e ltaliano

e Portugués
e Chino

¢ Idioma adicional” (Pagina 253)

V" Solo visible si se ha cargado alguin idioma adicional.
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6.11 Parametrizacién seriel/idéntica del arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe

6.11 Parametrizacion serie/idéntica del arrancador suave 3RW55 o
3RW55 Failsafe

6.11.1 Parametrizacion serie/idéntica del arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe
con tarjeta Micro SD

Requisitos

Procedimiento

Resultado

Si desea parametrizar de forma idéntica varios arrancadores suaves 3RW55 o 3RW55 Failsafe,
puede parametrizarlos en serie con una tarjeta Micro SD.

Tarjeta Micro SD (Pagina 251)

. Parametrice el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe (Pagina 93) y el 3RW5 HMI High-

Feature (Pagina 125).

. Inserte la tarjeta Micro SD en el 3RW5 HMI High-Feature.

. Cargue los pardmetros en la tarjeta Micro SD.

Mend: "Tarjeta Micro SD > Cargar parametrizacion en tarjeta Micro SD"
Ejemplo de nombre de carpeta creado en la tarjeta micro SD: "1P3RW5 xxx-xxxxx"
Tenga en cuenta las indicaciones del capitulo Tarjeta Micro SD (Pagina 251).

. Retire la tarjeta Micro SD del 3RW5 HMI High-Feature.
5. Inserte la tarjeta Micro SD en el 3RW5 HMI High-Feature del arrancador suave 3RW55 o

3RWS55 Failsafe que desee parametrizar de forma idéntica al arrancador suave 3RW55 o
3RWS55 Failsafe original.

. Cargue los pardmetros en el nuevo arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe.

Mend: "Tarjeta Micro SD > Cargar parametrizacién en arrancador suave”
Tenga en cuenta las indicaciones del capitulo Tarjeta Micro SD (Pagina 251).

. Complete la parametrizacion. No se transfieren, p. €j., los pardmetros Datos I&M

(Pagina 243) nilos pardmetros de comunicacién. Si desea transferir también los pardmetros
de comunicacién, tenga en cuenta las indicaciones sobre la funcion "Sustitucion del aparato”
(Pagina 292).

. Silo desea, repita el procedimiento con otros arrancadores suaves 3RW55 o 3RW55 Failsafe.

Ha parametrizado de forma idéntica varios arrancadores suaves 3RW55 o 3RW55 Failsafe.
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6.11 Parametrizacion serie/idéntica del arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe

6.11.2 Parametrizacion serie/idéntica del arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe
con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal)

Requisitos

Procedimiento

Resultado

128

Si desea parametrizar de forma idéntica varios arrancadores suaves 3RW55 o 3RW55 Failsafe,
puede parametrizarlos en serie con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal).

SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal)

. Parametrice el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe y el 3RW5 HMI High-Feature en

SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal).

— Resumen: ventana "Arbol del proyecto" con el proyecto actual debajo del arrancador
suave creado > "Parametros" > ventana "Area de trabajo" > "Arrancador suave"

— Resumen: ventana "Arbol del proyecto" con el proyecto actual debajo del arrancador
suave creado > "Parametros" > ventana "Area de trabajo" > "HMI"

. Guarde el proyecto.
3. Deshaga la conexion al arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe.

. Conecte el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe que desee volver a parametrizar con

SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal).

. Transfiera los datos al arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe.

Botén: "Cargar en dispositivo" en la barra de herramientas.

En la ventana "Arbol del proyecto" debe estar seleccionado el arrancador suave 3RW55 o
3RWS55 Failsafe en el proyecto actual para que el botén esté disponible. El arrancador suave
3RWS55 o 3RW55 Failsafe no debe estar conectado online con SIRIUS Soft Starter ES

(TIA Portal).

. Silo desea, repita el procedimiento con otros arrancadores suaves 3RW55 o 3RW55 Failsafe.

Ha parametrizado de forma idéntica varios arrancadores suaves 3RW55 o 3RW55 Failsafe.
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Puesta en marcha 7

7.1 Puesta en marcha de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55
Failsafe
Procedimiento

1. Monte el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe (Pagina 59).
2. Conecte el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe (Pagina 78).

3. Ajuste el idioma deseado, la fecha actual, la hora actual y la corriente asignada de empleo.
Primera puesta en marcha del 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 131)

4. Parametrice el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe segun su aplicacién (Pagina 93).
Utilice como ayuda el asistente de aplicacién (Pagina 96) y la parametrizacion automatica
(Pagina 137).

5. Opcionalmente, ejecute el modo de prueba para probar la aplicacién (Pagina 229).

6. Opcionalmente, puede ejecutar un diagnéstico (Pagina 267) con autotest (test de usuario)
(Pagina 274) para asegurarse de que el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe funcione
a la perfeccion.

7. Opcionalmente, ajuste la proteccién de acceso.
— Proteccién de acceso local (PIN) (Pagina 245)
— Inicio de sesién de usuario y cierre de sesién (Pagina 250)

— Precintado de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe (opcional) (Pagina 130)

Nota
Ultimos parametros modificados

Para cada juego de parametros pueden visualizarse los 10 Ultimos parametros modificados y
modificarse directamente.

Menu: "Pardmetros > Arrancador suave > Juego de parametros 1/2/3 > Ultimos pardmetros
modificados"

Resultado

El arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe esta listo para usar y protegido contra el acceso de
terceros.

Encontrard mas informacién sobre los modos de operacién y el mando correspondiente en el
capitulo Modos de operacion y prioridad de mando (Pagina 35).
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7.2 Precintado de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe (opcional)

7.2 Precintado de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe
(opcional)

Requisitos

Procedimiento

Resultado

Consejo

130

* Precinto, alambre de precinto y herramienta de precintado adecuada

Figura aproximada

1. Inserte el alambre a través de las aberturas previstas para ello.

2. Precinte el alambre para proteger la tapa articulada contra una apertura no autorizada.

Al precintar la tapa articulada, se protege la cubierta de las interfaces del 3RW5 HMI High-
Feature de accesos no autorizados. El 3RW5 HMI High-Feature y el médulo de
comunicaciéon 3RWS5 (si esta presente) también se protegen para evitar un desmontaje no
autorizado. El manejo del 3RW5 HMI High-Feature sigue siendo posible.

Si monta el 3RW5 HMI High-Feature fuera del arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe,
precinte la cubierta de las interfaces para proteger la interfaz local y el slot de la tarjeta Micro SD
de accesos no autorizados. Para ello, proceda en el mismo orden que al precintar la tapa
articulada.

Encontrara mas informacion en el capitulo Disefio y elementos de mando del 3RW5 HMI High-
Feature (Pagina 102).
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7.3 Primera puesta en marcha del 3RW5 HMI High-Feature

7.3 Primera puesta en marcha del 3RW5 HMI High-Feature

Requisitos

» Se aplica alimentacion (tensién de alimentaciéon de mando) por primera vez o se ha
restablecido el ajuste de fabrica del 3RW5 HMI High-Feature.

» Diseno y elementos de mando del 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 102)

Procedimiento
1. Seleccione el idioma deseado y confirme con la tecla OK.

2. Ajuste la fechay la hora, y confirme el menu con la tecla de navegacién derecha una vez
ajustados los parametros.
Con la tecla de navegacién izquierda, puede volver a la seleccién de idioma.

3. Confirme una de las 3 opciones de ment con la tecla OK para guardar los ajustes o bien salga
del menu sin guardar los ajustes ("No guardar los pardametros iniciales y salir").

"Guardar los parametros Startup e iniciar el asistente de aplicacion”
El 3RW5 HMI High-Feature pasa al menu del asistente de aplicacién (Pagina 96).

"Guardar los parametros Startup e iniciar la parametrizacién automatica"
El 3RW5 HMI High-Feature pasa al menu de la parametrizaciéon automatica (Pagina 137).

"Guardar los parametros Startup y salir"
El 3RW5 HMI High-Feature pasa a la pantalla operativa.

Resultado

EI 3RW5 HMI High-Feature estd operativo. Encontrard un resumen de las funciones en el capitulo
"3RW5 HMI High-Feature (Pagina 31)". Tenga en cuenta la estructura de menus que se describe
en el capitulo Menu del 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 103).
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7.3 Primera puesta en marcha del 3RW5 HMI High-Feature
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Funciones

Sinopsis de las funciones descritas

Funcién Arrancador suave
3RW55 3RWS55 Failsafe
Juegos de pardmetros (Pagina 95) X X
Asistente de aplicacion (Pagina 96) X X
Pardmetros del motor (Pagina 99) X X
Arranque (P4gina 135) X X
Parametrizacién automatica (Pagina 137) X X
Arranque suave con rampa de tensién (Pagina 139) X X
Arranque suave con regulacién de par (Pdgina 142) X X
Arranque suave con rampa de tensién y limitacién de co- | x X
rriente (Pagina 146)
Arranque suave con regulacién de par y limitacién de co- | x X
rriente (Pagina 148)
Arranque directo (Pagina 150) X X
Calefaccién del motor (Pagina 150) X -
Impulso de despegue (Pagina 151) X X
Parada (Pagina 153) X X
Parada natural (Pdgina 154) X X
Rampa de tensién (Pagina 155) X X
Regulacién de par (Pagina 156) X X
Parada de bomba (Pagina 158) X X
Frenado DC (P4gina 160) X -
Frenado DC con contactores de frenado externos (Pa- | x -
gina 160)
Frenado DC dindamico sin contactor (Pagina 163) X -
Frenado DC inversor con combinacién inversora (Pagi- | x -
na 167) (a partir de la version de firm-
ware V2.0)
Deteccién de parada del motor sin encéder (Pagi- X -
na 168) (a partir de la version de firm-
ware V2.0)
Deteccidn externa de parada del motor (Pagina 169) | x -
Parada alternativa (Pagina 169) X X
Proteccién del motor (Pagina 172) X X
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Funciones

Funcién Arrancador suave

3RWS55 3RWS5S5 Failsafe

Proteccién integral del motor (Pagina 172) X X

Proteccion electrénica de sobrecarga del motor (Pagi- X X

na172)

Sensor de temperatura (Pagina 175) X X
Autoproteccién del aparato (Pagina 177) X X
Marcha lenta (Pagina 178) X -
Reset (Pagina 180) X X
Parada répida (Pagina 180) X X
Monitoreo de condicién (Pagina 181) X X

Monitoreo de corriente (Pagina 182) X X

Monitoreo de potencia activa (Pagina 183) X X

Monitoreo de frecuencia de maniobra (Pagina 185) X X

Monitoreo del tiempo de arranque (Pagina 188) X X

Funcién de limpieza de bombas (Pagina 189) X X
Desbalance de fases (Pagina 192) X X
Falla a tierra (Pagina 193) X X
Modo de emergencia (Pagina 195) X X

Arranque de emergencia (Pagina 195) X X

Servicio de emergencia (Pagina 197) X -

(a partir de la version de firm-
ware V2.1)

Entradas (Pagina 200) X X
Acciones de entrada (Pagina 200) X X
Datos de proceso y memorias imagen de proceso (Pagi- | x X
na 202)

Salidas (Pagina 205) X X
Salidas digitales (Pagina 205) X X
Salida analégica (Pagina 209) X X
Datos ciclicos de sefializacién (Pagina 212) X X

ATEX/IECEX (P&gina 213) X X

(a partir de la version de pro-
ducto E02 y la version de firm-
ware V2.0)

Failsafe (P4gina 219) - X

Funciones en "Otros parametros” (Pagina 222) X X

Fechay hora (Pagina 226) X X

Trace (Pagina 228) X X

Modo de prueba (Pagina 229) X X
Prueba con carga reducida (Pagina 230) X X
Simulacién (Pagina 232) X -

(a partir de la version de firm-
ware V2.1)

Observacién (Pagina 235) X X
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Funciones

8.1 Arranque

Funcion Arrancador suave
3RWS55 3RWS55 Failsafe

Control (Pagina 240) X X
Resumen (Pagina 243) X X
Proteccidn de acceso local y administracién de cuentas de X X
usuario (Pagina 245)

Tarjeta Micro SD (P4gina 251) X X
Autotest (test de usuario) (Pagina 274) X X

Libros de registro (Pagina 275) X X

Datos de servicio (Pagina 277) X X
Actualizacién del firmware (Pagina 286) X X

Ajuste de fabrica (Pagina 289) X X
Sustitucién del aparato (Pagina 292) X X

8.1 Arranque

8.1.1 Tipos de arranque

Funcionamiento

El tipo de arranque de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe determina c6mo se
acelera el motor tras el comando de arranque. Puede ajustar distintos tipos de arranque.
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8.1 Arranque

Posibilidades de ajuste

3RW5 HMI High-Feature

Menu: "Parametros > Arrancador suave > Juego de pardmetros 1/2/3 > Ajustes de arranque
> Tipo de arranque”

La proteccion de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.

Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Arbol del proyecto" con el proyecto actual debajo del arrancador suave
creado > "Pardmetros" > ventana "Area de trabajo" > "Arrancador suave > Juego de
parametros 1/2/3 > Ajustes de arranque”

Con un bus de campo a través de un moédulo de comunicaciéon 3RW5:

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (solo a través de un médulo
de comunicaciéon 3RW5 PROFINET o PROFIBUS)
Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI
High-Feature

— Software de configuracién del controlador (p. €j., STEP 7 con el correspondiente HSP)
— Programa de usuario

Encontrara mas informacion sobre los pardmetros ajustables via bus de campo en el manual
de producto del correspondiente médulo de comunicacion 3RW5.

Tipos de arranque de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe

Arranque suave con rampa de tension (Pagina 139)
Arranque suave con regulacién de par (Pagina 142)

Arranque suave con rampa de tension y limitacion de corriente (Pagina 146)
(Ajuste de fabrica)

Arranque suave con regulacién de par y limitacién de corriente (Pagina 148)
Arranque directo (Pagina 150)

Calefaccién del motor (Pagina 150)
El arrancador suave 3RW55 Failsafe no dispone de este tipo de arranque.

Impulso de despegue

Consejo
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En combinacion con los 4 tipos de arranque suave, se puede ajustar un impulso de despegue
previo (Pagina 151).

La Parametrizaciéon automadtica (Pagina 137) ayuda durante la puesta en marcha y optimiza los
parametros de arranque de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe cada vez que

arranca el motor.
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8.1 Arranque

8.1.2 Parametrizacion automatica

Funcionamiento

Si la parametrizacién automatica estd activada, el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe
optimiza los pardmetros de arranque cada vez que arranca el motor. Los pardmetros
recomendados de la aplicacién seleccionada se aplican automaticamente como valor de
arranque para la parametrizacién automatica.

Para el tiempo de arranque tedrico se aplica el tiempo de rampa de arranque como valor de
arranque, y para la limitacién de corriente, el valor preajustado de la aplicacion. En este caso, se
seleccionan los pardmetros de modo que el motor arranque inmediatamente con la minima
corriente y que no se ahogue durante el arranque. La parametrizacién automatica puede
ajustarse para todos los juegos de parametros.

Adaptacion de los parametros mediante parametrizacion automatica

Mientras esta activa la funcién "Parametrizacion automatica”, el arrancador suave 3RW55 o
3RWS55 Failsafe monitorea y analiza el tiempo y las corrientes de arranque en cada arranque.

El arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe ajustan siempre el tipo de arranque seleccionado
a "Arranque suave con rampa de tensién y limitacién de corriente (Pagina 146)". Si necesita otro
tipo de arranque, desactive la parametrizaciéon automatica y modifique los pardmetros
correspondientes.

La parametrizacion automatica también modifica los parametros siguientes y, con ello, se
aprenden:

¢ Tensién de arranque
e Tiempo de rampa de arranque
* Valor de limitacién de corriente

Los demas parametros no se ven afectados por la parametrizaciéon automatica, por lo que
pueden seguir parametrizandose. Puede ajustar pardmetros tales como tipo de arranque o
impulso de despegue con independencia de la parametrizacién automatica.

Interaccion en caso de utilizar un médulo de comunicaciéon 3RW5

Para evitar que los pardmetros aprendidos se sobrescriban por pardmetros de arranque del
controlador superior cada vez que se reinicia el sistema, active el parametro "Bloqueo de
parametrizacién CPU/maestro” (Pagina 222).

Encontrard mas informacién sobre el pardmetro "Bloqueo de parametrizacion CPU/maestro” en
el manual de producto del correspondiente médulo de comunicacién 3RW5.

Ajuste a través del 3RW5 HMI High-Feature

e Menu: "Pardmetros > Arrancador suave > Juego de pardmetros 1/2/3 > Parametrizacién
automatica”

* La proteccion de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.
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8.1 Arranque

Procedimiento
Para activar la parametrizacién automatica es preciso definir los pardmetros "Corriente asignada
de empleo I," y "Aplicacion":
1. Ajuste la corriente asignada de empleo I, del motor conectado al arrancador suave 3RW55 o
3RW55 Failsafe.
Si alin no ha ajustado la corriente asignada de empleo I, del motor, el arrancador
suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe utiliza el valor guardado del ajuste de fabrica. Tras activar la
parametrizacién automatica, aparece una ventana emergente en la que se solicita introducir
la corriente asignada de empleo I, del motor.
2. Enla opcién de mend "Aplicacién”, seleccione la aplicacién deseada.
3. En caso necesario, ajuste los parametros "Modo", "Tiempo de arranque teérico" y "Valor de
limitacién de corriente, maximo".
4. Salga del menu de parametrizacién automatica pulsando la tecla ESC. Confirme la pregunta
";Guardar parametros?" con la tecla OK.
Parametros
Parametro Descripcién

Corriente asignada de empleo

le

En funcién de la corriente asignada de empleo I, del motor conectado al arrancador suave
3RW55 o 3RW55 Failsafe.

Aplicacién

Seleccién de todas las aplicaciones soportadas.

Al seleccionarla aplicacién se utilizan, en funcién del tipo de aplicacién, los valores de arranque
recomendados para los parametros "Tiempo de arranque teérico" y "Valor de limitacion de
corriente, maximo". Encontrard estos valores en el menu "Pardmetros avanzados". Modifique-
los si es necesario.

Los parametros de aplicacién recomendados para el primer inicio de la parametrizacién auto-
matica son valores orientativos. Modifiquelos si es necesario.

Parametros avanzados

Modo

Seleccione el modo mas adecuado para la aplicacién seleccionada en funcion de si es reco-
mendable o no una limitacién de corriente. Puede cambiar el modo manualmente en cualquier
momento.

DES (ajuste de fabrica)
La funcién esta desactivada.

CON - con tiempo de arranque teérico

Tras un determinado tiempo de arranque, el motor debe haber alcanzado la velocidad asigna-
da.

CON - con tiempo de arranque teérico y limitacién de corriente

Tras un determinado tiempo de arranque, el motor debe alcanzar la velocidad asignada con un
valor de corriente limitado.
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Tiempo de arranque teérico

(Idéntico al pardmetro de
la Vigilancia del tiempo de
arranque (Pagina 188))

Tiempo tras el cual el motor debe haber alcanzado su velocidad asignada.
Para el ajuste "0 s" no se efectla ninguna parametrizaciéon automatica.

Para el tiempo de arranque teérico se aplica el tiempo de rampa de arranque como valor de
arranque. Modifique el ajuste predeterminado segun sea necesario.

¢ Ajuste de fabrica: 4 s
* Rango de ajuste: 0...360 s

e Incremento:0,1s

Valor de limitacién de corrien-
te, maximo

Este pardmetro solo tiene efecto en combinacién con el parametro "Modo" (CON - con tiempo
de arranque teérico y limitacién de corriente).

Para este pardmetro se utiliza el ajuste predeterminado correspondiente en funciéon de la
aplicacién seleccionada. Modifique el ajuste predeterminado segln sea necesario.

e Ajuste de fabrica: 400 %
e Rango de ajuste: 125 ... 800 %

e Incremento: 1 %

Resultado

Después de haber guardado los parametros, se pueden ver los valores determinados
automaticamente en los ajustes del juego de parametros correspondiente. Si desactiva la
parametrizacién automatica, los valores guardados ya no se modificaran. Los parametros
aprendidos del arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe solo se sobrescriben cuando existe
una nueva parametrizacion.

Desactivacién de la parametrizacién automatica

Para desactivar la parametrizaciéon automatica, ajuste el parametro "Modo" a "Des".

8.1.3 Arranque suave con rampa de tensién

Funcionamiento

El arranque suave se consigue mediante una rampa de tensién. El arrancador suave 3RW55 o
3RW55 Failsafe aumenta la tensién del motor dentro de un tiempo de rampa de arranque
ajustable desde una tensién de arranque ajustable hasta la tensién de la red eléctrica.

Aplicacién

¢ P.ej.,, bombas o ventiladores pequefios

Ajuste a través del 3RW5 HMI High-Feature

* Menu: "Parametros > Arrancador suave > Juego de parametros 1/2/3 > Ajustes de arranque >
Tipo de arranque > Rampa de tension"

* Menu (pardmetros): "Parametros > Arrancador suave > Juego de pardmetros 1/2/3 > Ajustes
de arranque”

¢ La proteccién de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.
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Desarrollo de la tension

U[v]

t t, ths]

’
@ Rampa de tensién con un tiempo de rampa de arranque t, corto
@ Rampa de tensién con un tiempo de rampa de arranque t, largo
Uy

Tensién de red

U Tensién de arranque parametrizable
t, Tiempo de rampa de arranque corto
t, Tiempo de rampa de arranque largo
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Desarrollo del par

M [Nm]

® 10

n [min]
Par con arranque directo sin arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe
Par con tiempo de rampa de arranque corto
Par con tiempo de rampa de arranque largo

Par de la carga

OOOOO

Par acelerador = diferencia entre el par de conexién del motor y el par de la carga

Desarrollo de la corriente

1A]

~(D—_

|

|

| .

| n [min-"]
ne

Desarrollo de la corriente con arranque directo sin arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe
Desarrollo de la corriente con tiempo de rampa de arranque corto

OO

Desarrollo de la corriente con tiempo de rampa de arranque largo

. Corriente asignada de empleo en servicio nominal

=)

. Velocidad asignada del motor
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Parametro

Parametro

Descripcién

Tensién de arranque

La tension de arranque determina el par de arranque del motor. Una tensién de arranque
menor produce un par de arranque menory una corriente de arranque menor. Elija una tension
de arranque lo suficientemente alta como para que el motor arranque inmediatamente y de
forma suave con el comando de arranque para el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe.

e Ajuste de fabrica: 30 %
¢ Rango de ajuste: 20 ... 100 %
* Incremento: 5%

Tiempo de rampa de arranque

El tiempo de rampa de arranque determina cuanto tiempo tarda en aumentar la tensién del
motor desde la tensidn de arranque ajustada hasta la tension de red. Esto influye en el par
acelerador del motor, que acciona la carga durante el proceso de arranque. Un tiempo de
rampa de arranque mayor provoca una reduccién del par acelerador durante el proceso de
arranque del motor. El arranque del motor es mas largo y mas suave.

Elija el tiempo de rampa de arranque de modo que el motor alcance su velocidad asignada
dentro de este tiempo. El tiempo de arranque real del motor depende de la carga y puede diferir
del tiempo de rampa de arranque ajustado.

Si selecciona un tiempo demasiado corto, el tiempo de rampa de arranque finalizara antes de
que el motor termine de arrancar. En ese momento circula una corriente de arranque muy
elevada que puede ser igual a la corriente de arranque directo a la misma velocidad. En este
caso, los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe pueden desconectarse automatica-
mente con la funcién interna de proteccién contra sobrecarga y sefializar un error.

Con el ajuste "0 s" el motor se conecta con un tiempo de rampa de arranque de aprox. 100 ms.
e Ajuste de fabrica: 10 s
¢ Rango de ajuste: 0...360 s

¢ Incremento: 0,1 s

Tiempo de arranque maximo

Define el tiempo maximo tras el cual debe haber terminado el arranque del motor. Si transcu-
rrido el tiempo ajustado, el motor atin no ha alcanzado la velocidad nominal, el control por
corte de fase de los tiristores se interrumpe y la tensién de red aumenta al 100 %. El ajuste "0 s"
desactiva el tiempo de arranque maximo.

Tiempo de arranque maximo = Tiempo de rampa de arranque.
e Ajuste de fabrica: 0s
¢ Rango de ajuste: 0 ... 1000 s

¢ |Incremento: 0,1 s

Tiempo de despegue

Tensioén de despegue

Ver Impulso de despegue en funciones de arranque (Pagina 151)

8.1.4 Arranque suave con regulacion de par

Funcionamiento

Laregulacion de par consiste en aumentar el par generado en el motor linealmente desde un par
de arranque parametrizable hasta un par final parametrizable dentro de un tiempo de arranque

ajustable.
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La ventaja frente a la rampa de tensién radica en un comportamiento mecanico de arranque de
la maquina mas favorable. Los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe regulan el par
generado en el motor de forma continua y lineal de acuerdo con los parametros ajustados hasta
completar el arranque.

Para regular el par de manera 6ptima durante el arranque, introduzca los datos del motor
conectado al arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe en el juego de parametros seleccionado.

Aplicacion

e P. ej., cintas transportadoras

Ajuste a través del 3RW5 HMI High-Feature

e Menu: "Parametros > Arrancador suave > Juego de pardmetros 1/2/3 > Ajustes de arranque >
Tipo de arranque > Regulacion de par”

* Menu (parametros): "Pardmetros > Arrancador suave > Juego de parametros 1/2/3 > Ajustes
de arranque”

* La proteccion de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no estd activa o se ha anulado.
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Desarrollo del par

M [Nm]

® @
@

n [min-"]
n

e

Par con arranque directo sin arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe

Par con tiempo de rampa de arranque breve

Par con tiempo de rampa de arranque largo

Par de la carga

Par acelerador = diferencia entre el par de arranque del motor y el par de la carga

Par de limitacién parametrizable

OISIGIOIOIONS)

Par de arranque parametrizable

=

Par asignado

>

@

Velocidad asignada del motor
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Parametros

M [Nm]

TTOQEO®OO

—

3

<

8.1 Arranque

t t t sl

1 2 3
Par con tiempo de rampa de arranque corto
Par con tiempo de rampa de arranque largo
Par de la carga
Par acelerador = diferencia entre el par de arranque del motor y el par de la carga
Par limitador parametrizable
Par de arranque parametrizable
Tiempo de rampa de arranque parametrizable

Motor arrancado y girando a velocidad nominal. Arranque detectado y contactos de bypass ce-
rrandose.

Tiempo de rampa de arranque parametrizable
Par asignado

Parametros

Descripcién

Par de arranque

El valor del par de arranque determina el par de conexién del motor. Un valor menor en el
parametro Par de arranque produce un par de conexién menor y una corriente de arranque
menor.

Elija un par de arranque lo suficientemente alto como para que el motor arranque inmediata-
mentey de forma suave con el comando de arranque para el arrancador suave 3RW55 o 3RW55
Failsafe. La magnitud de referencia es el par asignado del motor.

e Ajuste de fabrica: 10 %
* Rango de ajuste: 10 ... 100 %
* Incremento: 5%
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Par de limitacion

El nivel del par limitador determina el par maximo que se puede generar en el motor durante
el arranque. Este valor también actia como limitacién de par ajustable.

Para una aceleracion correcta se debe ajustar el valor del pardmetro a aprox. el 150 % o, como
minimo, a un valor que asegure que el motor no se ahogue durante la aceleracién. Asi, el motor
generara siempre suficiente par acelerador durante todo el proceso de arranque. La magnitud
de referencia es el par asignado del motor.

Par limitador = Par de arranque
e Ajuste de fabrica: 150 %
¢ Rango de ajuste: 20 ... 200 %

* Incremento: 5 %

Tiempo de rampa de arranque

El tiempo de rampa de arranque determina cuanto tiempo tarda en aumentar el par de arran-
que al par limitador. Esto influye en el par acelerador del motor, que acciona la carga durante
el proceso de arranque. Un tiempo de rampa de arranque mayor provoca una reduccién del par
acelerador durante el proceso de arranque del motor. El arranque del motor es mas largo y mas
suave.

El tiempo de arranque real del motor depende de la carga y puede diferir del tiempo de rampa
de arranque ajustado. Si el tiempo de arranque finaliza antes de que el motor haya completado
el arranque, el par se limita al valor del par limitador ajustado hasta que el arrancador sua-
ve 3RW55 o 3RW55 Failsafe detecte que el motor ha arrancado y se cierren los contactos de
bypass internos.

Con el ajuste "0 s" el motor se conecta con un tiempo de rampa de arranque de aprox. 100 ms.
e Ajuste de fabrica: 10 s
e Rango de ajuste: 0... 360 s

e Incremento:0,1s

Tiempo de arranque maximo

Define el tiempo maximo tras el cual debe haber terminado el arranque del motor. Si transcu-
rrido el tiempo ajustado, el motor ain no ha alcanzado la velocidad nominal, el control por
corte de fase de los tiristores se interrumpe y la tensién de red aumenta al 100 %. El ajuste "0 s"
desactiva el tiempo de arranque maximo.

Tiempo de arranque maximo = Tiempo de rampa de arranque.
e Ajuste de fabrica: 0's
¢ Rango de ajuste: 0 ... 1000 s

¢ Incremento: 0,1 s

Tiempo de despegue

Tensién de despegue

Ver Impulso de despegue en funciones de arranque (Pagina 151).

8.1.5 Arranque suave con rampa de tension y limitacion de corriente

Funcionamiento

Seleccione el tipo de arranque "Rampa de tension + limitacién de corriente" si, ademas de
arrancar el motor con suavidad, no se debe superar un determinado valor de corriente. El motor
arranca siempre con la rampa de tensién. Si la corriente excede el limite de corriente
parametrizado, la rampa de tension se cancela y se inicia la funcion de limitacién de corriente.
La funcion de limitacion de corriente permanece activa hasta que el arrancador suave 3RW55 o
3RWS55 Failsafe detecta el arranque del motor y este se encuentra en estado operativo normal.
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Aplicacion
e Prevencién de picos de corriente

* Reduccién de costes de energia

Ajuste a través del 3RW5 HMI High-Feature

e Menu: "Parametros > Arrancador suave > Juego de pardmetros 1/2/3 > Ajustes de arranque >
Tipo de arranque > Rampa de tensién + limitacion de corriente”

e Menu (parametros): "Pardmetros > Arrancador suave > Juego de parametros 1/2/3 > Ajustes
de arranque”

* La proteccion de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no estd activa o se ha anulado.

Desarrollo de la corriente

1A]

n [min']
Desarrollo de la corriente con arranque directo sin arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe

Valor de limitacion de corriente ajustable

OO

Rampa de tension

Corriente asignada de empleo en servicio nominal
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Parametros
Ademas del siguiente parametro, se aplican los pardmetros del tipo de arranque "Rampa de
tension” (Pagina 139).
Parametro Descripcién
Valor de limitacién de corrien- | Ajuste el valor de limitacién de corriente como factor de la corriente asignada del motor a la
te corriente maxima deseada durante el arranque. Cuando se alcanza el valor de limitacién de
corriente ajustado, el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe reduce o regula la tensién del
motor hasta que la corriente deje de rebasar el valor de limitacién de corriente ajustado.
Seleccione el valor de limitacion de corriente ajustado procurando que el par generado en el
motor sea suficiente para que el accionamiento alcance su velocidad nominal. En este caso
puede estimarse como valor tipico entre el triple y el cuddruple de la corriente asignada de
empleo |, del motor.
(Idéntico a los parametros de los capitulos Parametrizacién automatica (Pagina 137) y Arran-
que suave con regulaciéon de par y limitacién de corriente (Pagina 148))
e Ajuste de fabrica: 400 %
¢ Rango de ajuste: 125...800 %
* Incremento: 1%
8.1.6 Arranque suave con regulaciéon de par y limitacion de corriente

Funcionamiento

Seleccione el tipo de arranque "Regulacion de par + limitacién de corriente" si, ademas de
arrancar el motor o la carga conectada con suavidad, no se debe superar un determinado valor
de corriente. El motor arranca siempre con la regulacién de par. Si la corriente excede el limite
de corriente parametrizado, la rampa de par se cancela y se inicia la funcién de limitacion de
corriente. La funcién de limitacién de corriente permanece activa hasta que el arrancador
suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe detecta el arranque del motor y este se encuentra en estado
operativo normal.

Aplicacién

Prevencion de picos de corriente
Reduccién de costes de energia

Para arranques pesados

Ajuste a través del 3RW5 HMI High-Feature

148

Menu: "Pardmetros > Arrancador suave > Juego de pardmetros 1/2/3 > Ajustes de arranque >
Tipo de arranque > Regulacion de par + limitacion de corriente”

Menu (parametros): "Parametros > Arrancador suave > Juego de pardmetros 1/2/3 > Ajustes
de arranque”

La proteccion de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no estd activa o se ha anulado.
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Desarrollo de la corriente

IA]

OO

n [min']

Desarrollo de la corriente con arranque directo sin arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe
Valor de limitacién de corriente ajustable
Regulacién de par

. Corriente asignada de empleo en servicio nominal

Parametros
Ademas del siguiente parametro, se aplican los parametros del tipo de arranque "Regulacién de
par" (Pagina 142).

Parametro Descripcién

Valor de limitacién de corrien-
te

Ajuste el valor de limitacién de corriente como factor de la corriente asignada del motor a la
corriente maxima deseada durante el arranque. Cuando se alcanza el valor de limitacion de

corriente ajustado, el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe reduce o regula la tensién del
motor hasta que la corriente deje de rebasar el valor de limitacién de corriente ajustado.

Seleccione el valor de limitacién de corriente ajustado procurando que el par generado en el
motor sea suficiente para que el accionamiento alcance su velocidad nominal. En este caso
puede estimarse como valor tipico entre el triple y el cuddruple de la corriente asignada de
empleo I, del motor.

(Idéntico a los pardmetros de los capitulos Arranque suave con rampa de tensién y limitacién
de corriente (Pagina 146) y Parametrizacién automatica (Pagina 137))

e Ajuste de fabrica: 400 %
* Rango de ajuste: 125 ... 800 %

¢ Incremento: 1 %
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8.1 Arranque

8.1.7 Arranque directo

Funcionamiento

El motor se conecta directamente sin regulacién en el sentido de giro (derecha = secuencia de
fases de red). El arranque se realiza por medio del arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe sin
influencias, como, p. €j., la limitacién de corriente. Solo si se excede 7,5 veces la corriente
nominal de empleo del arrancador suave, se activa una limitacién de corriente para evitar una
sobrecarga.

Sise ajusta el tipo de arranque "Directo” se realiza una rampa de tensién rapida de aprox. 100 ms
tras el comando de arranque. De esta forma se limita la corriente de arranque del motor. Los
bypass se conectan después de que el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe detecte el
arranque. Este arranque equivale casi al comportamiento en arranque con un contactor.

Ajuste a través del 3RW5 HMI High-Feature

e Menu: "Parametros > Arrancador suave > Juego de pardmetros 1/2/3 > Ajustes de arranque >
Tipo de arranque > Directo"

* La proteccion de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no estd activa o se ha anulado.

8.1.8 Calefaccion del motor

Funcionamiento

Validez

El tipo de arranque "Calefaccién del motor" sirve para calentar el motor. No tiene lugar ninglin
arranque. La calefaccién del motor permanece conectada siempre que esté presente el
comando "Motor derecha" o "Motor izquierda".

Parametrice un juego de pardmetros propio para la calefaccién del motor a fin de poder cambiar
de forma rapida y sencilla entre la calefaccion del motor y el arranque real.

Aplicacion

* Enaccionamientosinstalados en exteriores, para minimizar el agua condensada en el motor.

El arrancador suave 3RW55 Failsafe no dispone de este tipo de arranque.

Ajuste a través del 3RW5 HMI High-Feature
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e Menu: "Parametros > Arrancador suave > Juego de pardmetros 1/2/3 > Ajustes de arranque >
Tipo de arranque > Calefaccion del motor”

* Menu (parametros): "Pardmetros > Arrancador suave > Juego de parametros 1/2/3 > Ajustes
de arranque”

* La proteccion de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no estd activa o se ha anulado.
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8.1 Arranque

Parametros
ATENCION
Dafios materiales por calefaccién del motor en funcionamiento continuo
El tipo de arranque "Calefaccién del motor" no es un modo de operacién continuo. El motor
debe contar con un sensor de temperatura para protegerlo adecuadamente. El modelo de
motor de la proteccién electrénica de sobrecarga del motor integrada no es adecuado para este
modo.
Parametro Descripcién
Potencia calefaccién motor | Ajuste el parametro de modo que no se produzcan dafios en el motor. El
100 % de la potencia calefaccién motor equivale a una corriente del motor
de aprox. del 30 % de su corriente asignada.
¢ Ajuste de fabrica: 20 %
¢ Rango de ajuste: 1... 100 %
* Incremento: 1%
8.1.9 Impulso de despegue en funciones de arranque

Funcionamiento

Puede ser necesario un impulso de despegue al inicio del proceso de arranque de la maquina.
Elimpulso de despegue permite superar el alto nivel de rozamiento estatico de la carga y poner
la maquina en movimiento. El impulso de despegue se utiliza en combinacién con los tipos de

arranque "Rampa de tensién", "Regulacién de par" o "Limitacién de corriente”, y se superpone a
ellos durante el tiempo de despegue ajustado.

Aplicacion
¢ Molinos
e Trituradora

¢ Accionamientos con cojinetes de friccién

Ajuste a través del 3RW5 HMI High-Feature
* Menu: "Parametros > Arrancador suave > Juego de parametros 1/2/3 > Ajustes de arranque”

¢ La proteccién de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.
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8.1 Arranque

Desarrollo de la tension

u[v]

T OO

t ... 1,
Uy

Parametro

t t tsl

1 2
Rampa de tension

Tensién de despegue parametrizable
Tiempo de despegue

Tiempo de rampa de arranque

Tensién de red

Tensién de arranque parametrizable

Parametro

Descripcion

Tiempo de despegue

El tiempo de despegue determina cuanto tiempo debe aplicarse la tensién de despegue. Una
vez transcurrido el tiempo de despegue, el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe inicia el
arranque con el tipo de arranque seleccionado, p. €j., con rampa de tensién o con regulacién
de par.

Elija un tiempo de despegue como minimo lo bastante largo como para garantizar que, una vez
transcurrido el tiempo ajustado, el motor no se detenga de nuevo, sino que siga acelerando con
el tipo de arranque seleccionado. El ajuste "0 s" desactiva la funcién de impulso de despegue.

e Ajuste de fabrica: 0s
e Rangodeajuste:0...2s

e Incremento: 0,01 s

Tensién de despegue

La tension de despegue ajusta el par de despegue que se debe generar. El par de despegue
puede ser como maximo igual al 100 % del par de arranque generado con arranque directo.

Elija una tension de despegue lo suficientemente alta como para que el motor arranque in-
mediatamente tras el comando de arranque para el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe.

¢ Ajuste de fabrica: 40 %
e Rango de ajuste: 40 ... 100 %

e Incremento: 5%
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8.2 Parada

8.2 Parada

8.2.1 Tipos de parada

Funcionamiento

Aligual que el arranque, la parada también puede adaptarse a la aplicacion.

Posibilidades de ajuste

3RW5 HMI High-Feature

Menu: "Parametros > Arrancador suave > Juego de parametros 1/2/3 > Ajustes de parada >
Tipo de parada"

La proteccion de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.

Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Arbol del proyecto" con el proyecto actual debajo del arrancador suave
creado > "Parametros" > ventana "Area de trabajo" > "Arrancador suave > Juego de
parametros 1/2/3 > Ajustes de parada"

Con un bus de campo a través de un modulo de comunicacién 3RW5:

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (solo a través de un moédulo
de comunicacion 3RW5 PROFINET o PROFIBUS)
Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI
High-Feature

— Software de configuracién del controlador (p. €j., STEP 7 con el correspondiente HSP)
— Programa de usuario

Encontrara mas informacion sobre los pardmetros ajustables via bus de campo en el manual
de producto del correspondiente médulo de comunicacion 3RW5.

Tipos de parada de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe

Parada natural (Pagina 154)
(Ajuste de fabrica)

Rampa de tension (Pagina 155)
Regulacién de par (Pagina 156)
Parada de bomba (Pagina 158)

Frenado DC con contactores de frenado externos (Pagina 160)
El arrancador suave 3RW55 Failsafe no dispone de este tipo de parada.

Frenado DC dinamico sin contactor (Pagina 163)
El arrancador suave 3RW55 Failsafe no dispone de este tipo de parada.

Frenado DC inversor con combinacién inversora (Pagina 167)
El arrancador suave 3RW55 Failsafe no dispone de este tipo de parada.

Parada alternativa (Pagina 169)
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Desarrollo de la velocidad

n [min™"]

t[s]

nFrenado DC
Nparada natural

Nparada con regulacién de par

Comando de parada en el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe

T OO

8.2.2 Parada natural

Funcionamiento

Se habla de parada natural cuando desaparece el comando CON (conexién) en el arrancador
suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe y dicho arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe corta el
suministro de energia al motor. El motor se para de forma natural sin regulacién y solamente lo
impulsan lainercia (masa giratoria) del rotor y la carga. Por ello se denomina parada natural. Una
masa giratoria mayor implica una parada natural mds prolongada.

La parada natural se utiliza con cargas cuyo comportamiento de parada no esta sometido a
exigencias especiales.

Aplicacién

* P.¢gj., ventilador

Ajuste a través del 3RW5 HMI High-Feature

* Menu: "Parametros > Arrancador suave > Juego de pardmetros 1/2/3 > Ajustes de parada >
Tipo de parada > Parada natural"

* La proteccién de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.
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8.2 Parada

8.2.3 Rampa de tension

Funcionamiento

Con el tipo de parada "Rampa de tension”, el motor decelera en una rampa de tension lineal
negativa hasta alcanzar la tension de parada.

Aplicacion

¢ Accionamientos que al desconectarse se detienen de forma brusca y que, por tanto, pueden
dafiar la mercancia transportada, p. €j., en lineas de embotellado.

Ajuste a través del 3RW5 HMI High-Feature

* Menu: "Parametros > Arrancador suave > Juego de pardmetros 1/2/3 > Ajustes de parada >
Tipo de parada > Rampa de tensién”

* Menu (pardmetros): "Parametros > Arrancador suave > Juego de pardmetros 1/2/3 > Ajustes
de parada"

¢ La proteccién de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.

Desarrollo de la tension

U[v]

| t[s]
t

t ..t Tiempo de parada
Uy Tension de red

Ustop Tensién de parada (50 % de la tension de red)
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Descripcién

El tiempo de parada determina cudnto tiempo tarda en reducirse la tension del
motor desde la tensién de red a O V.

La parada propiamente dicha hasta que deja de girar el motor puede requerir mas
tiempo.

El ajuste "0 s" provoca la desconexion directa del motor sin rampa de parada.
e Ajuste de fabrica: 10 s

¢ Rango de ajuste: 0... 360 s

* Incremento: 0,15

8.2 Parada
Parametro

Parametro

Tiempo de parada
8.24 Regulacién de par

Funcionamiento

Si se emplea una parada con regulacion de par, se prolonga la parada natural de la carga. El
motor se decelera con una rampa de par lineal negativa. Esta funcién se activa para impedir que
la carga se detenga bruscamente.

Aplicacion

* P.ej., encintas transportadoras, para evitar que vuelque la mercancia transportada.

* Aplicaciones con poca inercia o par antagonista elevado.

Ajuste a través del 3RW5 HMI High-Feature

* Mendu: "Pardmetros > Arrancador suave > Juego de parametros 1/2/3 > Ajustes de parada >
Tipo de parada > Regulacién de par"

* Menu (parametros): "Pardmetros > Arrancador suave > Juego de parametros 1/2/3 > Ajustes

de parada”

* La proteccion de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.
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Desarrollo del par
M [Nm]

M

e

t .. 1,

Parametro

Par de parada
Tiempo de parada
Par asignado

t[s]

8.2 Parada

Nota

Datos del motor

Para regular el par de manera éptima durante la parada, ingrese los datos del motor conectado
al arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe en el juego de parametros seleccionado en la

opcién de menu "Pardmetros del motor".

Mend: "Parametros > Arrancador suave > Juego de parametros 1/2/3 > Parametros del motor"
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Descripcion

Eltiempo de parada determina cuanto tiempo tarda en reducirse la tensién del
motor desde la tensién dered a 0 V.

La parada propiamente dicha hasta que ya no gira el motor puede requerir mas
tiempo.

El ajuste "0 s" provoca la desconexion directa del motor sin rampa de parada.
e Ajuste de fabrica: 10 s
* Rango de ajuste: 0... 360 s

e Incremento: 0,1 s

El par motor se "regula” hasta el par de parada y, a continuacion, se desco-
necta. La magnitud de referencia es el par asignado del motor.

e Ajuste de fabrica: 10 %
* Rango de ajuste: 10 ... 100 %
* Incremento: 5%

8.2 Parada
Parametro
Tiempo de parada
Par de parada
8.2.5 Parada de bomba

Funcionamiento

Si se emplea una parada de bomba con regulacién de par, se prolonga la parada de la bomba.
Este tipo de parada se ajusta para impedir que la bomba se pare bruscamente.

Debido al escaso momento de inercia que generalmente tienen las bombas, el accionamiento
de labomba (motor) puede pararse con brusquedad al desconectarse, debido a la contrapresién
del liquido en el sistema de tuberias. Como consecuencia, en el sistema de tuberias se producen
ondas de presion que, a su vez, provocan fuertes ruidos, el Ilamado golpe de ariete, asi como
problemas mecanicos, p. ej., en las valvulas antirretorno. Por esta razén, durante la parada de
bomba se reduce continuamente el rendimiento de la bomba. En bombas pequefias, a menudo
puede ignorarse este efecto.

Aplicacion

* Accionamientos en los que se debe impedir que la bomba se detenga bruscamente.

Ajuste a través del 3RW5 HMI High-Feature

* Menu: "Pardmetros > Arrancador suave > Juego de parametros 1/2/3 > Ajustes de parada >
Tipo de parada > Parada de bomba"

e Menu (parametros): "Pardmetros > Arrancador suave > Juego de parametros 1/2/3 > Ajustes

de parada”
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Desarrollo de la velocidad

n [min]

8.2 Parada

t [s]

@ Tipo de parada "Rampa de tensién”
@ Tipo de parada "Parada de bomba"

Parametro

Nota
Datos del motor

Para regular el par de manera éptima durante la parada, ingrese los datos del motor conectado
al arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe en el juego de parametros seleccionado en la
opcién de menu "Parametros del motor".

Menu: "Parametros > Arrancador suave > Juego de parametros 1/2/3 > Parametros del motor"

Parametro

Descripcion

Tiempo de parada

El tiempo de parada determina cuanto tiempo tarda en reducirse la tensién del
motor desde la tensién dereda O V.

La parada propiamente dicha hasta que ya no gira el motor puede requerir mas
tiempo.

El ajuste "0 s" provoca la desconexién directa del motor sin rampa de parada.
e Ajuste de fabrica: 10 s
e Rango de ajuste: 0...360 s

e Incremento:0,1s

Par de parada

El par motor se "regula” hasta el par de paraday, a continuacién, se desco-
necta. La magnitud de referencia es el par asignado del motor.

* Ajuste de fabrica: 10 %
* Rango de ajuste: 10 ... 100 %

¢ Incremento: 5%
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8.2 Parada
8.2.6 Frenado DC
8.2.6.1 Frenado DC con contactores de frenado externos

Funcionamiento

Con el frenado DC se acorta la parada natural de la carga mediante frenado eléctrico con un
contactor de frenado. El arrancador suave 3RW55 aplica una corriente continua (pulsatoria) al
estator del motor en las fases L1y L2. Esta corriente genera un campo magnético estacionario
en el estator. Dado que el rotor sigue girando por su inercia, se inducen corrientes en el
devanado cortocircuitado del rotor que, a su vez, generan un par de frenado. Si el frenado no ha
finalizado una vez transcurrido el tiempo de parada, el motor se para de manera natural.

Para garantizar una interrupcién prematura del frenado, pueden utilizarse las funciones
"Deteccion externa de parada del motor (Pagina 169)" o "Deteccion de parada del motor sin
encoder (Pagina 168)", que detectan la parada del motor antes de que transcurra el tiempo de
parada. Como proteccion del motor se recomienda utilizar la proteccién del motor por termistor
con sensor de temperatura (Pagina 175).

Si se utiliza un arrancador suave 3RW55 con la referencia "3RW551.-.....", "3RW5521-....." o
"3RW5524-....." con una tensién asignada de empleo U, de hasta 400V, el tipo de parada
"Frenado DC" se puede implementar con un solo contactor de frenado externo. Utilice

2 contactores de frenado externos para arrancadores suaves 3RW55 a partir de la referencia
"3RW5525-....." 0 con una tension asignada de empleo U, superior a 400 V.

Tenga en cuenta los datos técnicos de los contactores de frenado. Para mas informacién sobre
los contactores de frenado, consulte el catalogo IC 10 (https://support.industry.siemens.com/cs/

wwi/eslview/109747945).
Tamafio constructivo Referencia del arranca- Numero de contactores de fre- | Nimero de contactores
dor suave 3RW55 nado externos necesarios de | de frenado externos nece-
hasta 400 V sarios de mas de 400 V
Tamano 1 3RW551.-..... 102 2
Tamano 2 3RW5521-.....
3RW5524-.....
3RW5525-..... 2
3RW5526-.....
3RW5527-.....
Tamafio 3 3RW553.-.....
Tamafo 4 3RW554.-.....
Tamafio 5 3RW555.-.....
Aplicacion

* Parada de aplicaciones con mayor inercia (masas giratorias): Je,ga < 5 X Jyotor
* Tornos (p. ej., para cambio de herramienta)

» Sierras circulares

¢ Troqueladoras

¢ Cintas transportadoras
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8.2 Parada

Mas informacion

Encontrara mas informacién sobre el funcionamiento en los capitulos Arrancador suave 3RW55
en conexion estandar y funcién de parada Frenado DC con un contactor de frenado

(Pagina 323) y Arrancador suave 3RW55 en conexién estandar y funcién de parada Frenado DC
con 2 contactores de frenado (Pagina 325).

Validez

El arrancador suave 3RW55 Failsafe no dispone de este tipo de parada.

Requisitos

* En esta variante de frenado, una accién de salida del arrancador suave 3RW55 debe
cambiarse a "Contactor de frenado DC" para poder controlar un contactor de frenado externo.

¢ Arrancador suave 3RW55 en conexién estandar

¢ Modo Ex no activo

Ajuste a través del 3RW5 HMI High-Feature

* Menu: "Parametros > Arrancador suave > Juego de pardmetros 1/2/3 > Ajustes de parada >
Tipo de parada > Frenado DC"

* Menu (pardmetros): "Parametros > Arrancador suave > Juego de pardmetros 1/2/3 > Ajustes
de parada"

e La proteccién de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.
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Desarrollo del par sin deceleracion de freno

M [Nm]
ME
t[s]
t, t,
@ Par de frenado DC
t Comando de parada en el arrancador suave 3RW55
t ..t Tiempo de parada
M. Par asignado
Desarrollo del par con deceleracién de freno
M [Nm]
Me
t[s]

® ©
@
@ Par de frenado DC
@ Comando de parada en el arrancador suave 3RW55
@ Deceleracion DC (parada natural)
@ Tiempo de parada
M. Par asignado
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8.2 Parada

Parametros

ATENCION

Dafios materiales por frenado DC

El frenado DC provoca una carga de corriente mayor y, en funcién de cada motor, ruidos en el

motor y vibraciones.

Esto puede producir fallas prematuras en los rodamientos del motor. Dado el caso, es necesario

sobredimensionar el arrancador suave 3RW55.
Pardmetro Descripcion

Tiempo de parada

Una vez transcurrido el tiempo de parada, el frenado DC finaliza automdticamente. El ajuste
"0 s" provoca la desconexién directa del motor sin frenado DC.

e Ajuste de fabrica: 10 s
¢ Rango de ajuste: 0...360 s

e |Incremento: 0,1 s

Par de frenado DC

El par de frenado DC determina la potencia de frenado para decelerar el motor.
e Ajuste de fabrica: 50 %

¢ Rango de ajuste: 20 ... 100 %

* Incremento: 5 %

Deceleracién DC

El tiempo de deceleracién DC se inicia al detectarse el comando DES (desconexién) del motor
("Motor derecha" y "Motor izquierda" = 0). Mientras transcurre el tiempo de deceleracién DC,
el motor se encuentra en parada natural. Una vez transcurrido el tiempo de deceleracién DC,
se inicia el frenado DC.

El motor ya frena con la parada natural, por lo que el subsiguiente frenado DC requerird menos
energia. De este modo, disminuye el riesgo de que el arrancador suave 3RW55 se sobrecaliente
durante el frenado DC.

Este parametro se utiliza con el "Tipo de parada”y se ignora con el "Tipo de parada alternativa”.
e Ajuste de fabrica: 0's

e Rango de ajuste: 0...360's

¢ Incremento:0,1s

8.2.6.2 Frenado DC dinamico sin contactor

Funcionamiento

El frenado tiene lugar en 2 fases. En la primera fase, el motor se frena con impulsos de
frenado DC regulados. En la segunda fase, el motor se frena hasta la velocidad cero con un
frenado DC constante. Si desea obtener siempre el mismo tiempo de frenado, utilice la funcién
de frenado DC.

Para garantizar una interrupcién prematura del frenado, pueden utilizarse las funciones
"Deteccion externa de parada del motor (Pagina 169)" o "Deteccion de parada del motor sin
encoder (Pagina 168)", que detectan la parada del motor antes de que transcurra el tiempo de
parada. Como proteccion del motor se recomienda utilizar la proteccién del motor por termistor
con sensor de temperatura (Pagina 175).
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8.2 Parada

Aplicacion

» Parada de aplicaciones con poca inercia (masa giratoria): Jeaga < Juotor

e Cuando se requiere un frenado eléctrico sin contactor de frenado.
Validez

El arrancador suave 3RW55 Failsafe no dispone de este tipo de parada.
Requisitos

¢ Arrancador suave 3RW55 en conexion estandar

¢ Modo Ex no activo

Ajuste a través del 3RW5 HMI High-Feature

e Menu: "Pardmetros > Arrancador suave > Juego de parametros 1/2/3 > Ajustes de parada >
Tipo de parada > Frenado DC dindmico”

e Menu (parametros): "Pardmetros > Arrancador suave > Juego de parametros 1/2/3 > Ajustes
de parada"

* La proteccion de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no estd activa o se ha anulado.

Desarrollo del par sin deceleracion

M [Nm]

@ t[s]

@ Par de frenado DC

@ Par de frenado dindmico

t, Comando de parada en el arrancador suave 3RW55
t ..t Tiempo de parada

. Par asignado
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Desarrollo del par con deceleracién
M [Nm]

M

e

8.2 Parada

@
Par de frenado DC
Comando de parada en el arrancador suave 3RW55
Deceleracién DC (parada natural)
Par de frenado dinamico

OOOEE

Tiempo de parada

<

®

Par asignado

Parametros

t[s]

ATENCION

Dafos materiales por impulsos de frenado DC

motor, ruidos y vibraciones.

sobredimensionar el arrancador suave 3RW55.

Los impulsos de frenado DC provocan una carga de corriente mayor y, en funcién de cada

Esto puede producir fallas prematuras en los rodamientos del motor. Dado el caso, es necesario
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8.2 Parada

Parametro

Descripcién

Tiempo de parada

El tiempo de parada determina la duracién de la generacion de par de frenado en el motor. Se
debe seleccionar un tiempo de frenado lo bastante prolongado como para lograr que se de-
tenga la carga. Para que la potencia de frenado sea suficiente para alcanzar la velocidad cero,
lainercia de la carga no debe ser superior a la del propio motor. Se debe seleccionar un tiempo
de parada lo suficientemente largo como para que el motor se detenga.

Al utilizar este frenado, el tiempo de parada real puede variar.
e Ajuste de fabrica: 10 s

* Rango de ajuste: 0...360 s

e Incremento:0,1s

Par de frenado DC

El par de frenado DC permite ajustar la potencia de frenado del motor en la segunda fase de
frenado. Si el motor vuelve a acelerarse durante el frenado DC, debe aumentarse el par de
frenado dinamico.

e Ajuste de fabrica: 50 %
¢ Rango de ajuste: 20...100 %
* Incremento: 5%

Par de frenado dindmico

El par de frenado dindmico determina la potencia de frenado en la primera fase del proceso de
frenado para reducir la velocidad del motor. A continuacién, se frena automaticamente con el
frenado DC.

e Ajuste de fabrica: 50 %
¢ Rango de ajuste: 20...100 %
* Incremento: 5%

Deceleraciéon DC

El tiempo de deceleracién DC se inicia al detectarse el comando DES (desconexién) del motor
("Motor derecha" y "Motor izquierda" = 0). Mientras transcurre el tiempo de deceleracién DC,
el motor se encuentra en parada natural. Una vez transcurrido el tiempo de deceleracién DC,
se inicia el frenado DC dindmico.

El motor ya frena con la parada natural, por lo que el subsiguiente frenado DC dindmico
requerird menos energia. De este modo, disminuye el riesgo de que el arrancador suave 3RW55
se sobrecaliente en el frenado DC dindmico.

Este pardmetro se utiliza en caso de "Tipo de parada” y se ignora en caso de "Tipo de parada
alternativo".

e Ajuste de fabrica: 0's

¢ Rango de ajuste: 0...360 s

¢ Incremento:0,1s
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8.2.6.3 Frenado DC inversor con combinacion inversora

Funcionamiento

Con el tipo de parada "Frenado DC inversor", el motor se frena bruscamente con una
combinacion inversora externa. Para impedir que el motor gire en sentido contrario tras el
frenado, el proceso de frenado se divide en 2 fases. En la primera de ellas, el arrancador
suave 3RW55 frena por inversion de sentido (combinacién inversora externa), hasta aprox. el
80 % (ajuste de fabrica) de la energia. Esta energia viene determinada por el arrancador
suave 3RW55 y corresponde a la energia de arranque. En la segunda fase de frenado, el
arrancador suave 3RW55 frena mediante frenado DC (sin contactor de frenado DC)
consumiendo el 20 % restante de la energia. El frenado DC finaliza con la deteccion de parada.
Para detectar la parada debe utilizarse la funcién "Deteccién externa de parada del motor
(Pagina 169)" o la funcién "Deteccién de parada del motor sin encéder (Pagina 168)".

El tipo de parada "Frenado DC inversor" con combinacién inversora y la funcion "Inversién de
sentido" utilizan los mismos contactores de red. Encontrard mas informacién sobre el
funcionamiento en el capitulo Inversién de sentido (Pagina 334).

Aplicacién

* Aplicaciones que deben frenarse con rapidez

Validez

El arrancador suave 3RW55 Failsafe no dispone de este tipo de parada.

Requisitos
¢ Arrancador suave 3RW55 a partir de la versién de firmware V2.0
¢ Combinacién inversora externa de 2 contactores con bloqueo mecanico
e 2 salidas digitales
* Arrancador suave 3RW55 en conexion estandar

¢ Modo Ex no activo

Ajuste a través del 3RW5 HMI High-Feature

* Menu: "Parametros > Arrancador suave > Juego de pardmetros 1/2/3 > Ajustes de parada >
Tipo de parada > Frenado DC inversor"

* Menu (pardmetros): "Parametros > Arrancador suave > Juego de pardmetros 1/2/3 > Ajustes
de parada"

e La proteccién de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.
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8.2 Parada
Parametros
Parametro Descripcién
Tiempo de parada La duracién del tiempo de parada determina la duracién de la fase de frenado. El ajuste "0 s"
provoca la finalizacién sin frenado DC.
e Ajuste de fabrica: 10 s
e Rango de ajuste: 0...360 s
e Incremento:0,1s
Par de frenado dindmico El par de frenado dindmico determina la potencia de frenado en la primera fase de frenado para
decelerar el motor por inversién del sentido de giro. De este modo, puede modificarse la
duracion de lainversién de sentido en la primera fase de frenadoy asiimpedir el giro en sentido
contrario tras el frenado. Si desea alargar la primera fase de frenado, aumente el par de frenado
dindmico, p. ej., al 70 %. Si tras el frenado el motor gira en sentido contrario, reduzca el par de
frenado dindmico, p. ej., al 30 %. El ajuste de fabrica de 50 % corresponde a una reduccién de
aprox. el 80 % de la energia en la primera fase de frenado.
e Ajuste de fabrica: 50 %
¢ Rango de ajuste: 20...100 %
* Incremento: 5%
8.2.6.4 Deteccion de parada del motor sin encoder

Funcionamiento

El arrancador suave 3RW55 lleva integrada una deteccion de parada del motor sin encéder. Esta
funcién permite finalizar a tiempo todos los tipos de parada con freno en cuanto el motor se
detiene. La funcién también puede utilizarse con independencia del tipo de parada.

Aplicacién

¢ Deteccién precoz de la parada del motor para desconectar el proceso de frenado

Validez

El arrancador suave 3RW55 Failsafe no dispone de esta funcién.

Requisitos
e Arrancador suave 3RW55 a partir de la versién de firmware V2.0

* Arranque alcanzado
Si se desea una deteccién de velocidad cero antes de alcanzar el arranque o en modo a
impulsos, utilice un monitoreo de velocidad cero con encéder.

Ajuste a través del 3RW5 HMI High-Feature
* Menu: "Parametros > Arrancador suave > Juego de parametros 1/2/3 > Ajustes de parada”

e La proteccién de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.
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Parametros

8.2.6.5

Funcionamiento

Validez

Requisitos

8.2.7

Funcionamiento

8.2 Parada

Parametro Significado

Deteccién de parada del motor sin encoéder e Activado (ajuste de fabrica)

¢ Desactivado

Deteccion externa de parada del motor

El arrancador suave 3RW55 detecta la parada del eje del motor mediante una deteccién externa
de parada de motor. Esta funcion permite finalizar a tiempo todos los tipos de parada con freno
en cuanto el motor se detiene. La funcién también puede utilizarse con independencia del tipo
de parada.
Aplicacién

¢ Deteccién precoz de la parada del motor para desconectar el proceso de frenado

El arrancador suave 3RW55 Failsafe no dispone de esta funcién.

¢ Deteccién externa de parada del motor

e Parametrice la entrada conectada a la deteccidén externa de parada del motor con la accién
de entrada "Parada del motor" (Pagina 200).

Parada alternativa

El tipo de parada parametrizado puede sustituirse por un tipo de parada alternativo con ayuda
de un comando de control. Todo tipo de parada puede combinarse con cualquier tipo de parada
alternativo. La conmutacién a la parada alternativa debe realizarse antes de que inicie la parada
prevista. Durante la parada no es posible cambiar a la parada alternativa.

Ajuste a través del 3RW5 HMI High-Feature

e Menu: "Pardmetros > Arrancador suave > Juego de parametros 1/2/3 > Ajustes de parada >
Parada alternativa > Tipo de parada alternativo”

e Menu (parametros): "Pardmetros > Arrancador suave > Juego de parametros 1/2/3 > Ajustes
de parada > Parada alternativa”

* La proteccion de acceso al panel 3RW5 HMI High-Feature no estd activa o se ha anulado.
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8.2 Parada

Parametros

Parametro

Descripcién

Tipo de parada alternativo

e Parada natural (Pagina 154) (ajuste de fabrica)
¢ Rampa de tensién (Pagina 155)

¢ Regulacién de par (Pagina 156)

¢ Parada de bomba (Pagina 158)

* Frenado DC" (Pagina 160)

e Frenado DC dindmico™ (Pagina 163)

¢ Frenado DC inversor” (P4gina 167)

Tiempo de parada alternativo

Dependiendo del tipo de parada alternativo ajustado, observe la descripcion del para-
metro "Tiempo de parada" en el capitulo correspondiente:

¢ Rampa de tension (Pagina 155)

¢ Regulacién de par (Pagina 156)

¢ Parada de bomba (Pagina 158)

¢ Frenado DC (Pagina 160)

¢ Frenado DC dindmico (Pagina 163)
¢ Frenado DC inversor (Pagina 167)

¢ Ajuste de fabrica: 10 s
¢ Rango de ajuste: 0...360 s

¢ Incremento: 0,1 s

Par de parada alternativo

Dependiendo del tipo de parada alternativo ajustado, observe la descripcién del para-
metro "Par de parada” en el capitulo correspondiente:

¢ Regulacién de par (Pagina 156)
¢ Parada de bomba (Pagina 158)

El par motor se regula hasta el par de parada alternativoy, a continuacién, se desconecta.
La magnitud de referencia es el par asignado del motor.

e Ajuste de fabrica: 10 %
¢ Rango de ajuste: 10 ... 100 %
* Incremento: 5%

Par de frenado dindmico alternativo

Dependiendo del tipo de parada alternativo ajustado, observe la descripcién del para-
metro "Par de frenado dinamico" en el capitulo correspondiente:

¢ Frenado DC dindmico (Pagina 163)
¢ Frenado DCinversor (Pagina 167)

¢ Ajuste de fabrica: 50 %
* Rango de ajuste: 20...100 %

¢ Incremento: 5 %
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8.2 Parada

Parametro

Descripcion

Par de frenado DC alternativo

Dependiendo del tipo de parada alternativo ajustado, observe la descripcion del para-
metro "Par de frenado DC" en el capitulo correspondiente:

¢ Frenado DC (Pagina 160)
¢ Frenado DC dindmico (P4gina 163)

e Ajuste de fabrica: 50 %
¢ Rango de ajuste: 20...100 %

¢ Incremento: 5 %

Deceleracién DC alternativa

Dependiendo del tipo de parada alternativo ajustado, observe la descripcion del para-
metro "Deceleracién DC" en el capitulo correspondiente:

¢ Frenado DC (Pagina 160)
¢ Frenado DC dindmico (Pagina 163)

e Ajuste de fabrica: 0's
* Rango de ajuste: 0...360 s

e Incremento:0,1s

" El arrancador suave 3RW55 Failsafe no dispone de este tipo de parada.

Posibilidades de conmutacion

* 3RW5 HMI High-Feature
Menu: "Control > Controlar motor > Activar/desactivar tipo de parada alternativa"

La proteccio

n de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no estd activa o se ha anulado.

Consulte el capitulo Control via 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 240).

* ConSIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Task Card" > pestafia "Online Tools" > "SIRIUS Control Panel"

* Accién de entrada (Pagina 200)

e Conun bus

de campo a través de un médulo de comunicacién 3RW5:

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (solo a través de un médulo

de comu

nicaciéon 3RW5 PROFINET o PROFIBUS)

Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI
High-Feature

— Software de configuracién del controlador (p. ej., STEP 7 con el correspondiente HSP)

— Programa de usuario

Encontrard mas informacién sobre los parametros ajustables via bus de campo en el manual
de producto del correspondiente médulo de comunicacién 3RW5.
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8.3 Proteccién del motor

8.3 Proteccion del motor

Los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe poseen 2 funciones que protegen el motor:
e Proteccion electrénica de sobrecarga del motor
e Proteccion del motor por termistor con sensor de temperatura

Combine las dos variantes para una proteccién integral del motor.

ATENCION

Posibles danos materiales si se desactiva la proteccién del motor.

Si el motor no sevigila con un sensor de temperaturay la clase de disparo estd ajustada a "CLASS
OFF", no hay proteccion del motor.

Reset tras el tiempo de enfriamiento

Sielarrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe se desconecta por un disparo de la proteccién del
motor o la autoproteccion del aparato, la confirmacién mediante la funcién "Reset” solo es
posible una vez transcurrido el tiempo de enfriamiento indicado.

La respuesta del arrancador suave tras una confirmaciéon depende del parametro "Respuesta a
sobrecarga - ..." ajustado de la respectiva funcion.

8.3.1 Proteccién electrénica de sobrecarga del motor

Funcionamiento

La proteccién electrénica de sobrecarga del motor calcula de forma aproximada el estado de
calentamiento del motor a partir de las corrientes del motor medidas y de los pardametros del
aparato "Corriente asignada de empleo "y "Clase de disparo”. De este valor se deduce si el motor

se encuentra sobrecargado o si funciona en régimen normal. Para ello ajuste los parametros del
motor (Pagina 99).

Puede indicarse el calentamiento del motor actual con el valor medido "Calentamiento del
motor" (Pagina 235).
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8.3 Proteccién del motor

Posibilidades de ajuste

¢ 3RW5 HMI High-Feature
Menu: "Parametros > Arrancador suave >Juego de parametros 1/2/3 > Proteccién del motor >
Proteccién electrénica de sobrecarga del motor"
La proteccion de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.

e Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Arbol del proyecto" con el proyecto actual debajo del arrancador suave
creado > "Pardmetros" > ventana "Area de trabajo" > "Arrancador suave > Juego de
parametros 1/2/3 > Proteccion del motor"

¢ Con un bus de campo a través de un moédulo de comunicacién 3RW5:

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (solo a través de un médulo
de comunicaciéon 3RW5 PROFINET o PROFIBUS)
Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI
High-Feature

— Software de configuracién del controlador (p. €j., STEP 7 con el correspondiente HSP)
— Programa de usuario

Encontrara mas informacion sobre los pardmetros ajustables via bus de campo en el manual
de producto del correspondiente médulo de comunicaciéon 3RW5.

Parametros

/\ ADVERTENCIA

Rearranque automatico tras confirmar fallas/rearranque.
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Después de la confirmacion de una falla/rearranque, los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55
Failsafe vuelven a trabajar de inmediato con los valores especificados por el control. Las salidas
se activan cuando se cumple la condicién de conexion.

Tome las medidas adecuadas para impedir un rearranque accidental y garantizar un arranque
definido de la instalacién.

Pardmetro Descripcion

Clase de disparo Desactiva la proteccién electrénica de sobrecarga del motor. Encontrara mas informa-
cién debajo de la tabla.

* CLASS OFF

Los tiempos de disparo se corresponden con la clase de disparo. Encontrard mas infor-
macién debajo de la tabla.

e CLASS 10A
e CLASS 10E (ajuste de fabrica)
e CLASS 20E
e CLASS 30E

Arrancadores suaves SIRIUS 3RW55 y 3RW55 Failsafe
Manual de producto, 02/2022, ASE35630887004A/RS-AE/005 173



Funciones

8.3 Proteccién del motor

Parametro

Descripcion

Limite de adver-
tencia

Reserva de tiem-
po de disparo

Los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe pueden generar una advertencia de
desconexion inminente por sobrecarga del motor. El pardmetro "Reserva de tiempo de
disparo" define el tiempo entre la advertencia y la desconexién inminente por sobrecar-
ga del motor. El momento de la desconexién inminente por sobrecarga del motor se
calcula suponiendo que se mantienen las condiciones de servicio actuales. El ajuste "0 s"
desactiva la funcién.

e Ajuste de fabrica: 0's
¢ Rango de ajuste: 0...500 s
* Incremento: 1s

Puede indicarse el tiempo hasta el disparo de la proteccién de sobrecarga del motor con
el valor medido "Reserva de tiempo de disparo de la proteccién de sobrecarga del motor"
(Pagina 235).

Calentamiento

Este parametro permite especificar un porcentaje de calentamiento del motor como
limite de advertencia. El ajuste "0 %" desactiva la funcién.

e Ajuste de fabrica: 0 %
¢ Rango de ajuste: 0...99 %
* Incremento: 1%

Respuesta a sobrecarga del modelo
térmico del motor

Con este parametro del aparato, se determina el comportamiento de los arrancadores

suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe cuando se produce una sobrecarga del motor:

¢ Desconectar sin rearranque (ajuste de fabrica)
Cuando se produce una sobrecarga del motor, se genera un error y se desconecta el
motor. Si ha transcurrido el tiempo de recuperacién (tiempo de enfriamiento) para-
metrizado, pueden confirmarse el error y la desconexién con la funcién "Reset".

« Desconectar con rearranque
Cuando se produce una sobrecarga del motor, se genera un error y se desconecta el
motor. Si ha transcurrido el tiempo de recuperacién parametrizado (tiempo de en-
friamiento), se anulan automaticamente el error y la desconexién del motor.

Tiempo de recuperacion

Tiempo minimo de enfriamiento del motor tras una desconexién por sobrecarga. Las
seflales de Reset presentes no tienen efecto durante el tiempo de recuperacion.

¢ Ajuste de fabrica: 300 s
¢ Rango de ajuste: 60...1800 s
¢ Incremento: 30 s

Puede indicarse el tiempo de recuperacién restante tras una desconexion por sobrecar-
ga del motor con el valor medido "Tiempo de enfriamiento restante del motor" (Pagi-
na 235).

Proteccién contra tension nula

Si la proteccién contra tension nula estd activada, el estado actual de disparo de la
proteccion electrénica de sobrecarga del motor se guarda en el arrancador suave 3RW55
0 3RW55 Failsafe. El tiempo de recuperacion actual solo cuenta atrds después de una
desconexion por sobrecarga del motor solo si hay tensién de alimentacién (tensién de
alimentaciéon de mando) en el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe. Si en este
periodo de tiempo se corta la tensién de alimentaciéon (tensién de alimentacion de
mando), la cuenta atrds del tiempo de recuperacién queda interrumpida hasta que
vuelve a haber tensién de alimentacién (tension de alimentacion de mando).

¢ Si(ajuste de fabrica)
* No
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Clase de disparo

La clase de disparo (CLASS) indica el tiempo maximo en que un dispositivo de proteccién debe
dispararse cuando la corriente sea 7,2 veces superior a la corriente asignada de empleo |,
partiendo del estado en frio (proteccién del motor segiin IEC 60947). La clase de disparo define
el tiempo de arranque antes de que se produzca el disparo con una corriente determinada.

Dependiendo de la dificultad de arranque pueden ajustarse distintas caracteristicas de disparo.
Cuanto mas alta sea la clase, mayor sera el tiempo de arranque permitido. Encontrara el grafico
de cada curva caracteristica de disparo en este enlace (https://support.industry.siemens.com/cs/
wwi/es/ps/25099/char).

8.3.2 Sensor de temperatura

Funcionamiento

El sensor de temperatura del motor puede conectarse y evaluarse en los arrancadores

suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe. Si se supera una determinada temperatura, en funcién del
motor, el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe lo detecta y reacciona. La reaccién se puede
ajustar.

Es posible conectar 2 tipos de sondas de medicién en el arrancador suave 3RW55 o 3RW55
Failsafe:

* Termistores PTC tipo A
Este tipo de sensor es una resistencia dependiente de la temperatura.

¢ Sensor bimetélico (Thermoclick)
Este tipo de sensor es un interruptor dependiente de la temperatura.

Nota
Contactor para motor con certificacion ATEX/IECEx

Para una proteccion del motor con certificacion ATEX/IECEx solo puede utilizarse la sonda
PTC tipo A.

Se puede vigilar si los cables de sensor de termistores PTC tipo A presentan roturas de hiloy
cortocircuito.

Para mas informacion sobre la conexion del sensor de temperatura consulte el capitulo
Conexién del sensor de temperatura (Pagina 315).
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Posibilidades de ajuste

¢ 3RW5 HMI High-Feature
Menu: "Parametros > Arrancador suave >Juego de parametros 1/2/3 > Proteccién del motor >
Sensor de temperatura"
La proteccion de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.

* Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Arbol del proyecto" con el proyecto actual debajo del arrancador suave
creado > "Pardmetros" > ventana "Area de trabajo" > "Arrancador suave > Juego de
parametros 1/2/3 > Proteccion del motor”

e Con un bus de campo a través de un moédulo de comunicacién 3RW5:

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (solo a través de un médulo
de comunicaciéon 3RW5 PROFINET o PROFIBUS)
Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI
High-Feature

— Software de configuracién del controlador (p. €j., STEP 7 con el correspondiente HSP)
— Programa de usuario

Encontrara mas informacion sobre los pardmetros ajustables via bus de campo en el manual
de producto del correspondiente médulo de comunicacion 3RW5.

Parametros

/\ ADVERTENCIA

Rearranque automatico tras confirmar fallas/rearranque.
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Después de la confirmacion de una falla/rearranque, los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55
Failsafe vuelven a trabajar de inmediato con los valores especificados por el control. Las salidas
se activan cuando se cumple la condicién de conexion.

Tome las medidas adecuadas para impedir un rearranque accidental y garantizar un arranque
definido de la instalacién.
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8.4 Proteccién intrinseca del dispositivo

Parametro

Descripcion

Sensor de temperatu- | Tipo de sensor » Desactivado (ajuste de fabrica)

ra"

La funcion de proteccién del motor esta desactivada.

* Sensor bimetalico (Thermoclick)
Este tipo de sensor es un interruptor dependiente de la tempe-

ratura.
e PTC, tipo A
Este tipo de sensor es una resistencia dependiente de la tempe-
ratura.
Respuesta a sobrecarga del Si el sensor de temperatura detecta una sobrecarga en el motor, se
sensor de temperatura notificara al arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe. La reaccion

es ajustable:

» Desconectar sin rearranque (ajuste de fabrica)
En caso de sobretemperatura, se genera un errory se desconecta
el motor. Tras el enfriamiento del motor, el error y la desconexion
pueden confirmarse con la funcién "Reset".

» Desconectar con rearranque
En caso de sobretemperatura, se genera un error y se desconecta
el motor. Tras el enfriamiento del motor, se anulan automética-
mente el error y la desconexién del motor.

* Avisar
En caso de sobretemperatura, solo se emite una alarma. Tras
enfriarse el motor, la alarma se anula automaticamente.

" Parametro de validez general que solo puede parametrizarse en el juego de pardmetros 1.

8.4

Funcionamiento

Proteccion intrinseca del dispositivo

Los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe poseen una proteccion integrada que protege
los elementos de conmutacion (semiconductores de potencia y bypass) frente a una sobrecarga
no admisible.

Para proteger los bypass y los semiconductores de potencia, si existe un medidor de corriente,
se limitan las corrientes de arranque y las corrientes de empleo maximas del motory se vigila la
temperatura. La autoproteccién no protege de los efectos de un cortocircuito.

Puede indicarse el calentamiento del elemento de conmutacion actual con el valor medido
"Calentamiento del elemento de conmutacién” (Pagina 235).

Confirmacion una vez transcurrido el tiempo de enfriamiento

Sielarrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe se desconecta por un disparo de la proteccion del
motor o la autoproteccién del aparato, la confirmacién mediante la funcién "Reset" (Pagina 180)
solo es posible una vez transcurrido el tiempo de enfriamiento del elemento de conmutacién.
Puede indicarse el tiempo de enfriamiento restante con el valor medido "Tiempo de
enfriamiento restante del elemento de conmutacién” (Pagina 235).
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8.5 Velocidad lenta

8.5

Funcionamiento

Validez

178

La respuesta del arrancador suave tras una confirmacién depende del parametro "Respuesta a
sobrecarga-..." ajustado de la respectiva funcién. La respuesta de la funcién "Autoproteccion del

aparato" se ajusta a través del menu "Otros parametros”, ver el capitulo "Funciones en "Otros
pardmetros” (Pagina 222)".

Velocidad lenta

La funcién "Marcha lenta" permite controlar el motor en funcionamiento a baja velocidad en
ambos sentidos de giro. Esta funcién hace que solo se pueda generar un par reducido en el
motor. Debido al posible sobrecalentamiento del motor, esta funcién no es adecuada para el
funcionamiento continuo. Como proteccién del motor se recomienda utilizar la proteccién del
motor por termistor con sensor de temperatura (Pagina 175). Ademas, la marcha lenta provoca
vibraciones mecanicas. Esto puede reducir la vida Gtil de los rodamientos. Ademas de los
pardmetros ajustados, las caracteristicas especificas del motor y la carga conectada también
influyen en la velocidad resultante de la funcién de "Marcha lenta" y en el par de marcha lenta
generado en el motor. La funcién "Marcha lenta" permanece activa mientras esta activado el
comando de control "Marcha lenta".

Encontrard mas informacién en el capitulo Arrancador suave 3RW55 en conexidén estandar con
arranque suave, parada suave y funcién adicional "Marcha lenta" (Pagina 327).

Aplicacién
* Para aplicaciones con par antagonista reducido, p. €j., al posicionar maquinas herramienta.

El arrancador suave 3RW55 Failsafe no dispone de esta funcién.
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Posibilidades de ajuste

8.5 Velocidad lenta

¢ 3RW5 HMI High-Feature
Menu: "Parametros > Arrancador suave > Juego de parametros 1/2/3 > Marcha lenta"
La proteccion de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.

e Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Arbol del proyecto" con el proyecto actual debajo del arrancador suave
creado > "Pardmetros" > ventana "Area de trabajo" > "Arrancador suave > Juego de
parametros 1/2/3 > Marcha lenta"

¢ Con un bus de campo a través de un moédulo de comunicacién 3RW5:

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (solo a través de un médulo
de comunicaciéon 3RW5 PROFINET o PROFIBUS)
Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI
High-Feature

— Software de configuracién del controlador (p. ej., STEP 7 con el correspondiente HSP)

— Programa de usuario

Encontrara mas informacion sobre los pardmetros ajustables via bus de campo en el manual
de producto del correspondiente médulo de comunicaciéon 3RW5.

Parametros

Parametro

Descripcién

Factor de marcha lenta dere-
cha

Factor de marcha lenta iz-
quierda

La velocidad se reduce en el factor de marcha lenta, es decir, la velocidad en marcha lenta es
el cociente entre la velocidad asignada y el factor de marcha lenta.

La funcion "Marcha lenta" tiene un funcionamiento 6ptimo con un factor de marcha lenta de
7..9.

e Ajuste de fabrica: 7
¢ Rango de ajuste: 3 ... 21

¢ Incremento: 1

Par de marcha lenta derecha

Par de marcha lenta izquierda

El para marcha lenta influye en el par generado en el motor. El maximo par generable depende
de la velocidad lenta ajustada. Un 100 % de par en marcha lenta equivale aprox. al 30 % del par
asignado del motor.

* Ajuste de fabrica: 50 %
¢ Rango de ajuste: 20 ... 100 %

¢ Incremento: 5 %

Posibilidades de conmutacion

¢ 3RWS5 HMI High-Feature
Menu: "Control > Controlar motor > Activar/desactivar marcha lenta"
La proteccion de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.
Consulte el capitulo Control via 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 240).

e Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Task Card" > pestafia "Online Tools" > "SIRIUS Control Panel"
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8.7 Parada rdpida

8.6

Accién de entrada (Pagina 200)
Con un bus de campo a través de un moédulo de comunicacién 3RW5:

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (solo a través de un médulo
de comunicaciéon 3RW5 PROFINET o PROFIBUS)
Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI
High-Feature

— Software de configuracién del controlador (p. €j., STEP 7 con el correspondiente HSP)
— Programa de usuario

Encontrara mas informacion sobre los pardmetros ajustables via bus de campo en el manual
de producto del correspondiente médulo de comunicaciéon 3RW5.

Reset

Funcionamiento

La funcién "Reset" permite confirmar las fallas presentes una vez solucionadas.

Posibilidades de ejecucion

8.7

Funcionamiento

180

3RW5 HMI High-Feature
— Menu: "Control > Reset"
— Tecla de favoritos configurada F1-F9 (Pagina 121)

Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Task Card" > pestafia "Online Tools" > "SIRIUS Control Panel"

Con un bus de campo a través de un moédulo de comunicaciéon 3RW5 (solo a través de un
moédulo de comunicacién 3RW5 PROFINET o PROFIBUS):

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional
Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI
High-Feature

— Software de configuracién del controlador (p. ej., STEP 7 con el correspondiente HSP)

— Con el comando "Reset" en el juego de datos 93

Parada rapida

Pueden ocuparse las entradas digitales (Pagina 200) con la accién de entrada "Parada rapida”.
En caso de parada rapida, el motor se desconecta durante el servicio normal con la funcién de
parada ajustada actualmente. La parada rapida se ejecuta independientemente del mandoy no
se notifica ninguna falla agrupada.
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8.8 Monitorizacion de condicién

El comando de control "Bloquear parada rapida" (Pagina 240) permite bloquear la ejecucion de
la accion de entrada "Parada rapida".

8.8 Monitorizacion de condicién

8.8.1 Monitorizacién de condicién para la vigilancia de instalaciones

Funcionamiento

La funcién de monitoreo de condicion permite vigilar la instalacion y asi detectar
anticipadamente desgastes inminentes. De este modo, se puede evitar una parada imprevista
de lainstalaciény pérdidas de produccién. Para ello, se pueden especificar los valores limite y el
comportamiento en caso de que se vulneran los limites de las siguientes funciones:

Monitoreo de corriente (Pagina 182)

Monitoreo de potencia activa (Pagina 183)
Monitoreo de frecuencia de maniobra (Pagina 185)
Monitoreo del tiempo de arranque (Pagina 188)

Funcién de limpieza de bombas (Pagina 189)

Posibilidades de ajuste

3RW5 HMI High-Feature

Menu: "Parametros > Arrancador suave > Juego de parametros 1/2/3 > Monitoreo de
condicion”

La proteccion de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.

Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Arbol del proyecto" con el proyecto actual debajo del arrancador suave
creado > "Parametros" > ventana "Area de trabajo" > "Arrancador suave > Juego de
parametros 1/2/3 > Monitoreo de condicién”

Con un bus de campo a través de un modulo de comunicaciéon 3RW5:

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (solo a través de un moédulo
de comunicacion 3RW5 PROFINET o PROFIBUS)
Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI
High-Feature

— Software de configuracién del controlador (p. €j., STEP 7 con el correspondiente HSP)
— Programa de usuario

Encontrara mas informacion sobre los pardmetros ajustables via bus de campo en el manual
de producto del correspondiente médulo de comunicacion 3RW5.
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8.8 Monitorizacion de condicion

8.8.2 Vigilancia de corriente

Funcionamiento

La carga del motor influye en la circulacion de corriente.

* Unincremento de la corriente del motor indica, p. €j., dafios en los rodamientos.

* Una baja corriente de motor indica, p. €j., que la cinta transportadora estd rota y el motor
marcha en vacio.

* Sicircula una alta corriente de motor esto es sintoma de, p. ej., que la instalacién esta
bloqueada y el motor esta sobrecargado.

El monitoreo de corriente se desactiva automaticamente durante el arranque y la parada. La
corriente asignada de empleo I, sirve como valor de referencia de la funcién de monitoreo del
valor limite de corriente.

Ajuste a través del 3RW5 HMI High-Feature

* Mendu: "Pardmetros > Arrancador suave > Juego de parametros 1/2/3 > Monitoreo de
condicion > Monitoreo de corriente”

* La proteccion de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.

Parametros

Parametro

Descripcion

Limite superior

Limite superior - Error

Sila corriente rebasa por exceso este valor limite, se genera un errory los arrancadores suaves
3RW55 y 3RW55 Failsafe se comportan conforme al pardmetro "Respuesta a error". El ajuste
"0 %" desactiva el monitoreo del limite.

* Ajuste de fabrica: 0 %
e Rango de ajuste: 50 ... 400 %

¢ Incremento: 1 %

Limite superior - Solicitud de
mantenimiento

Si la corriente rebasa por exceso este valor limite, se genera una advertencia. El ajuste "0 %"
desactiva el monitoreo del limite.

e Ajuste de fabrica: 0 %
¢ Rango de ajuste: 50 ... 400 %

¢ Incremento: 1 %

Respuesta a error?

No desconectar (ajuste de fabrica)
Si se rebasa por exceso el "Limite superior - Error”, no se desconecta el motor.

Desconectar
Si se rebasa por exceso el "Limite superior - Error", se desconecta el motor.

Limite inferior
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8.8 Monitorizacion de condicién

Parametro

Descripcion

Limite inferior - Error

Sila corriente rebasa por defecto este valor limite, se genera un error y los arrancadores suaves
3RW55 y 3RW55 Failsafe se comportan conforme al pardmetro "Respuesta a error”. El ajuste
"0 %" desactiva el monitoreo del limite.

e Ajuste de fabrica: 0 %
e Rango de ajuste: 19 ... 100 %

e Incremento: 1 %

Limite inferior - Solicitud de
mantenimiento

Si la corriente rebasa por defecto este valor limite, se genera una advertencia. El ajuste "0 %"
desactiva el monitoreo del limite.

e Ajuste de fabrica: 0 %
e Rango de ajuste: 19 ... 100 %

e Incremento: 1 %

Respuesta a error”

No desconectar (ajuste de fabrica)
Si se rebasa por defecto el "Limite inferior - Error", el motor no se desconecta.

Desconectar

Si se rebasa por defecto el "Valor limite inferior - Error", el motor se desconecta.

V" Parametro de validez general que solo puede parametrizarse en el juego de pardmetros 1.

8.8.3 Vigilancia de potencia activa

Funcionamiento

El estado de carga del motor influye en la potencia activa. En funcién del valor limite superado,
se notifica una advertencia o un error. El monitoreo de la potencia activa estd desactivado para
el arranque y la parada. Puede indicarse la potencia activa actual con el valor medido "Potencia
activa" (Pagina 235).

Aplicacién

* Monitoreo de carga en motores sobredimensionados

¢ Deteccién de bombas que funcionan en vacio y prevencién de dafios en los rodetes de las
bombas

e Prevencién de picos de carga

¢ Deduccién de los datos de calidad de la produccién a partir de los datos de energia

Ajuste a través del 3RW5 HMI High-Feature

* Menu: "Parametros > Arrancador suave > Juego de pardmetros 1/2/3 > Monitoreo de
condicién > Monitoreo de potencia activa"

e La proteccién de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.
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8.8 Monitorizacion de condicion

Parametros

Parametro

Descripcién

Valor de referencia

Ajuste la potencia asignada del motor para el valor de referencia. La potencia asignada del
motor se deduce a partir de los datos del motor. Los siguientes valores limite para el monitoreo
de potencia activa se basan en este valor de referencia (potencia asignada del motor). El ajuste
"0 W" desactiva el Monitoreo de potencia activa.

e Ajuste de fabrica: O W
* Rango de ajuste: 0 W...2000 kW
* Incremento: 1T W

Limite superior

Limite superior - Error

Si la potencia activa rebasa por exceso este valor limite, se genera un error y los arrancadores
suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe se comportan conforme al pardmetro "Respuesta a error”. El
ajuste "0 %" desactiva el monitoreo del limite.

* Ajuste de fabrica: 0 %
¢ Rango de ajuste: 0...400 %

¢ Incremento: 1 %

Limite superior - Solicitud de
mantenimiento

Si la potencia activa rebasa por exceso este valor limite, se genera una advertencia. El ajuste
"0 %" desactiva el monitoreo del limite.

e Ajuste de fabrica: 0 %
¢ Rango de ajuste: 0...400 %

e |Incremento: 1 %

Respuesta a error?

No desconectar (ajuste de fabrica)
Si se rebasa por exceso el "Limite superior - Error", no se desconecta el motor.

Desconectar
Si se rebasa por exceso el "Limite superior - Error", se desconecta el motor.

Limite inferior

Limite inferior - Error

Si la potencia activa rebasa por defecto este valor limite, se genera un error y los arrancadores
suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe se comportan conforme al parametro "Respuesta a error”. El
ajuste "0 %" desactiva el monitoreo del limite.

* Ajuste de fabrica: 0 %
¢ Rango de ajuste: 0...100 %

¢ Incremento: 1 %

Limite inferior - Solicitud de
mantenimiento

Si la potencia activa rebasa por defecto este valor limite, se genera una advertencia. El ajuste
"0 %" desactiva el monitoreo del limite.

e Ajuste de fabrica: 0 %
¢ Rango de ajuste: 0...100 %

e Incremento: 1 %

Respuesta a error"

No desconectar (ajuste de fabrica)
Si se rebasa por defecto el "Limite inferior - Error", el motor no se desconecta.

Desconectar

Si se rebasa por defecto el "Limite inferior - Error”, el motor se desconecta.

V" Parametro de validez general que solo puede parametrizarse en el juego de pardmetros 1.
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8.8.4 Vigilancia de frecuencia de maniobra

Funcionamiento

Si los motores se conectan con frecuencia, pueden llegar a sobrecalentarse. Los arrancadores
suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe vigilan la frecuencia de maniobra para respetar los tiempos de
espera y de enfriamiento.

Aplicacion

¢ Prevencién de estados de aplicacion criticos debidos al proceso, producidos por un arranque
demasiado frecuente junto con un tiempo de enfriamiento demasiado corto (modo 1) o bien
por el incumplimiento de tiempos de enfriamiento entre 2 fases operativas (modo 2).

¢ Porejemplo, compresores frigorificos que deben permanecer desconectados tras un nimero
maximo de arranques durante un periodo determinado.

Ajuste a través del 3RW5 HMI High-Feature

* Menu: "Parametros > Arrancador suave > Juego de parametros 1/2/3 > Monitoreo de
condicién > Monitoreo de frecuencia de maniobra"

¢ La proteccién de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.

Control de frecuencia de maniobra - Modo 1 (CON - CON)

>
t, t, t, t, t, t, t
< >« > » <t > —----
>t,
D R EEE LR L EPEE »

@ El contador de arranques se ajusta a "1".
n NuUmero de arranques maximo
t, Tiempo de monitoreo de frecuencia de maniobra t,
t, Tiempo de monitoreo de frecuencia de maniobra t,
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Control de frecuencia de maniobra - Modo 2 (DES - CON)

ON
1 2 n 1 2
t, R t, t, ot t t
— — — + > — -

n NuUmero de arranques maximo

t Tiempo de monitoreo de frecuencia de maniobra t,

t, Tiempo de monitoreo de frecuencia de maniobra t,

Parametros

Pardmetro Descripcion

Modo de monitoreo de frecuencia de maniobra

Desactivado (ajuste de fabrica)
El control de frecuencia de maniobra esta desactivado.

Modo 1 (CON - CON)

El control de frecuencia de maniobra se refiere siempre al momento de inicio
del comando Motor CON precedente y al momento de inicio del nuevo co-

mando Motor CON. La comparacién con el tiempo de monitoreo de frecuencia
de maniobrat, yt,seinicia en cuanto existe un comando de conexién efectivo.

Modo 2 (DES - CON)

El control de frecuencia de maniobra siempre se refiere al momento final del
comando Motor CON precedente (Motor DES) y al momento de inicio del
nuevo comando Motor CON. La comparacién con el tiempo de monitoreo de
frecuencia de maniobra t,; y t, se inicia cuando ya no hay comando de cone-
xién.

Tiempo de monitoreo de frecuencia de manio-
bra t,

El tiempo t, seleccionado debe ser inferior al tiempo t,, o bien debe desacti-
varse. Si no se respeta el tiempo de monitoreo de frecuencia de maniobra t,
segun el modo ajustado, los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe se
comportan conforme al pardmetro "Respuesta al comando CON durante el
tiempo de monitoreo".

El ajuste "0 s" desactiva el tiempo de monitoreo de frecuencia de maniobra t;.
e Ajuste de fabrica: 0's
* Rango de ajuste: 0...65535 s

¢ Incremento: 1s

Tiempo de monitoreo de frecuencia de manio-
brat,

El tiempo t, seleccionado debe ser superior al tiempo t;, o bien debe desacti
varse. Este parametro es relevante en relacion con el pardmetro "Numero
maximo de arranques".

El ajuste "0 s" desactiva el tiempo de monitoreo de frecuencia de maniobra t,.
e Ajuste de fabrica: 0s

e Rango de ajuste: 0...65535 s

* Incremento: 1s
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Parametro

Descripcion

NUmero de arranques maximo

Este pardmetro solo es relevante en combinacién con el tiempo de monitoreo
de frecuencia de maniobra t,. Si el pardmetro "Tiempo de monitoreo de fre-
cuencia de maniobra t," esta desactivado (O's, ajuste de fabrica), el pardmetro
“Numero maximo de arranques” también esta desactivado.

El pardmetro "NUimero maximo de arranques” determina el nimero de arran-
ques para el que no es necesario cumplir el tiempo de monitoreo de frecuencia
de maniobra t, de acuerdo con el modo ajustado. Un contador interno cuenta
el nimero de arranques para el que no se cumple el tiempo de monitoreo de
frecuencia de maniobra t,. Después de alcanzar el nimero maximo de arran-
ques, como muy tarde, debe aplicarse el tiempo de monitoreo de frecuencia
de maniobra t, una vez. Si ya se aplica el tiempo de monitoreo de frecuencia
de maniobrat, antes de alcanzar el nUimero maximo de arranques, el contador
vuelve a contar desde "1".

Si no se respeta el tiempo de monitoreo de frecuencia de maniobra t, tras
alcanzar el nUmero maximo de arranques seguin el modo ajustado, los arran-
cadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe se comportan conforme al parametro
"Respuesta al comando CON durante el tiempo de monitoreo".

e Ajuste de fabrica: 2
* Rango de ajuste: 2...255
* Incremento: 1

Respuesta al comando CON durante el tiempo
de monitoreo

Desconectar con rea rranque

Si, antes de que transcurra el tiempo de monitoreo de frecuencia de manio-
brat, ot,, se envia un comando CON al motor, se genera un error y el motor
no se conecta (comando de desconexion interno). Solamente una vez trans-
currido t, 0 t,, en caso de que el comando CON siga presente, se confirma
automdticamente la desconexién y se conecta el motor.

La desconexién puede eludirse con la funcién "Arranque de emergencia” (Pa-
gina 195). Si se ha activado la funcién de arranque de emergencia con ante-
lacién, el motor se conectara a pesar del mensaje de error.

Desconectar sin rearra nque

Si, antes de que transcurra el tiempo de monitoreo de frecuencia de manio-
bra t; o t,, se envia un comando CON al motor, se genera un error y el motor
no se conecta (comando de desconexion interno). La desconexién debe con-
firmarse con la funcion "Reset" (Pagina 180).

La desconexién puede eludirse con la funcién "Arranque de emergencia” (Pa-
gina 195). Si se ha activado la funcién de arranque de emergencia con ante-
lacion, el motor se conectard a pesar del mensaje de error.

Avisar sin enclavamiento

Si, antes de que transcurra el tiempo de monitoreo de frecuencia de manio-
bra t, ot,, se envia un comando CON al motor, se genera una advertencia y el
motor se conecta con total normalidad y no se enclava.

Avisar con enclavamiento (ajuste de fabrica)

Si, antes de que transcurra el tiempo de monitoreo de frecuencia de manio-
bra t, o t,, se envia un comando CON al motor, se genera una advertenciay el
motor no se conecta y se enclava. Solamente una vez transcurrido t, o t,, en
caso de que el comando CON siga presente, se conecta el motor.
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Valor medido "Tiempo de monitoreo restante de la frecuencia de maniobra"

Si el motor solamente puede conectarse una vez transcurrido t; o t,, puede indicarse el tiempo
restante con el valor medido "Tiempo de monitoreo restante de la frecuencia de maniobra"
(Pagina 235).

8.8.5 Vigilancia del tiempo de arranque

Funcionamiento

El rebase por excesoldefecto del tiempo de arranque tedrico puede deberse a un exceso o
defecto de carga en la instalacién.

Ajuste a través del 3RW5 HMI High-Feature

* Menu: "Pardmetros > Arrancador suave > Juego de parametros 1/2/3 > Monitoreo de
condicién > Monitoreo del tiempo de arranque”

* La proteccion de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.

Parametros

Parametro Descripcion

Tiempo de arranque teérico | Los siguientes valores limite para el monitoreo del tiempo de arranque se basan en este para-
(Idéntico al parametro de metro.

la Parametrizacion automati- | El ajuste "0 s" desactiva el monitoreo del tiempo de arranque.

ca (Pagina 137)) + Ajuste de fabrica: 10s

* Rango de ajuste: 0... 360 s
e Incremento:0,1s

Limite superior - Solicitud de | Siel tiempo de arranque real rebasa por exceso este valor limite, se genera una advertencia. El
mantenimiento motor no se desconecta.

Si, al finalizar la fase de arranque del motor, no se rebasa por exceso este valor limite, se
restablece una posible advertencia.

El ajuste "0 %" desactiva el monitoreo del limite.
e Ajuste de fabrica: 0 %
¢ Rango de ajuste: 0 ... 400 %

¢ Incremento: 1 %

Limite inferior - Solicitud de | Si el tiempo de arranque real rebasa por defecto este valor limite, se genera una advertencia.
mantenimiento El motor no se desconecta.

Si, al finalizar la fase de arranque del motor, no se rebasa por defecto este valor limite, se
restablece una posible advertencia.

El ajuste "0 %" desactiva el monitoreo del limite.
e Ajuste de fabrica: 0 %
¢ Rango de ajuste: 0... 100 %

e Incremento: 1 %
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8.8.6 Funcion de limpieza de bombas

Funcionamiento

La funcién de limpieza de bombas resulta Util en el mantenimiento de sistemas de bombas
eliminando la obstruccién inminente de una bomba o una obstruccién que ya exista dentro de
ciertos limites. La limpieza de bombas solo puede llevarse a cabo con la bomba conectada si esta
presente uno de los dos comandos de control "Motor derecha" o "Motor izquierda”, no hay
ningln comando interno de desconexion (p. ej., desconexién por disparo de sobrecarga del
motor) o el comando interno de desconexién se ignora por la funcién "Arranque de emergencia”
(Pagina 195) Si se retira el comando de control o aparece un comando interno de desconexién
estando inactiva la parada de emergencia, se interrumpe el proceso de limpieza de bombas.

Encontrard mas informacion sobre la funcién de limpieza de bombas en las FAQ (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/109761112/en) en Internet.

Aplicacion

¢ Eliminacién de obstrucciones y suciedad en tuberias de agua, filtros y rodetes de bombas.

Posibilidades de activacion

Si el parametro "Funcién de limpieza de bombas" estd ajustado a "manual”, puede iniciarse y
pararse la funcién de limpieza de bombas del siguiente modo:

¢ 3RW5 HMI High-Feature
Menu: "Control > Controlar motor > Arranque/parada de limpieza de bombas"
La proteccion de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.
Consulte el capitulo Control via 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 240).

e Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Task Card" > pestafia "Online Tools" > "SIRIUS Control Panel"

e Accién de entrada (Pagina 200)
¢ Con un bus de campo a través de un médulo de comunicacién 3RW5:

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (solo a través de un médulo
de comunicaciéon 3RW5 PROFINET o PROFIBUS)
Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI
High-Feature

— Software de configuracién del controlador (p. ej., STEP 7 con el correspondiente HSP)
— Programa de usuario

Encontrara mas informacion sobre los pardmetros ajustables via bus de campo en el manual
de producto del correspondiente médulo de comunicacién 3RW5.

Ajuste a través del 3RW5 HMI High-Feature

* Menu: "Parametros > Arrancador suave > Juego de parametros 1/2/3 > Monitoreo de
condicién > Limpieza de bombas"

¢ La proteccién de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.
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Configuracién de la instalacion
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Si el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe detecta una combinacién inversora
configurada, dicho arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe utiliza automaticamente la
variante "con contactor inversor" (limpieza de bombas "intense") al iniciar la funcién de limpieza
de bombas. Si el arrancador suave 3RW55 no detecta ninguna combinacion inversora
configurada, utiliza automaticamente la variante "con marcha lenta" (limpieza de bombas
"light"). En este caso, el arrancador suave 3RW55 Failsafe no puede iniciar la funcién de limpieza
de bombas.

Dependiendo de cudles sean los requisitos para la funcién de limpieza de bombas, observe la
informacién sobre las siguientes aplicaciones de bombas:

Funcién de limpieza de bombas con marcha lenta (limpieza de bombas "light")
El arrancador suave 3RW55 Failsafe no dispone de esta funcién.

Este tipo de limpieza es adecuada para prevenir suciedad muy intensa. Si el arrancador suave
3RW55 detecta cambios en la corriente de empleo, puede iniciarse la limpieza de manera
normal. Sin embargo, existen algunas restricciones. En el modo de inversién de sentido, la
funcién de limpieza de bombas con marcha lenta solo puede utilizarse en la funcién "Marcha
lenta" (Pagina 178).

En la funcién de limpieza de bombas con marcha lenta no se necesitan mas instalaciones.
Encontrard mas informacién en el ejemplo de circuito Funcién de limpieza de bombas con
marcha lenta (Pagina 330) y en las FAQ (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/
109761112/en) en Internet.

Funcién de limpieza de bombas con contactor inversor (limpieza de bombas "intense")

Este tipo de limpieza consigue eliminar un mayor grado de suciedad del rodete de la bomba. En
este caso, se conecta una combinacién inversora aguas arriba del arrancador suave 3RW55 o
3RW55 Failsafe, a fin de arrancar el motor a velocidad maxima y con el 100 % del par en sentido
contrario.

Con la funcion de limpieza de bombas con contactor inversor se necesitan otras instalaciones.
Encontrard mas informacion en el ejemplo de circuito Funcién de limpieza de bombas con
contactor inversor (Pagina 332) y en las FAQ (https://support.industry.siemens.com/cs/wwi/es/
view/109761112/en) en Internet.
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Diagrama

El siguiente diagrama ilustra un ciclo de limpieza:

@ ; tis]
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OFJ

Funcionamiento

Funcionamiento, parada

Inicio de la limpieza con Limpieza de bombas - Parametros de arranque/parada ajustados
Limpieza de bombas - Tiempo

Limpieza de bombas - Ciclo

Limpieza de bombas, arranque

Limpieza de bombas, parada

Fin de ciclo o fin de limpieza tras el tltimo ciclo

Funcionamiento, arranque

Tiempo de monitoreo (3 x Limpieza de bombas - Tiempo)

SISIOIOIOIOICIOIGICIO

Limpieza de bombas activa
Bomba en marcha hacia delante

e
-

Bomba apagada

U U
= o
E

Bomba en marcha hacia atras

Parametros

Parametro Descripcion

Funcién de limpieza de bombas Desactivado (ajuste de fabrica)
La funcion de limpieza de bombas esta desactivada.

Manual

La funcién de limpieza de bombas puede iniciarse y pararse manualmente de
acuerdo con las posibilidades de activacién.
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8.9 Desbalance de fases

Pardmetro Descripcion

Limpieza de bombas - Tiempo Durante el periodo de limpieza, la bomba funciona a velocidad reducida y con
el maximo par posible.

¢ Ajuste de fabrica: 20 s
¢ Rango de ajuste: 1...30 s

¢ Incremento: 1s

Limpieza de bombas - Ciclos Dentro de un ciclo, la bomba cambia su sentido de giro reiteradamente.

Para valores de parametros "Limpieza de bombas - Ciclos" > 1 se aplica lo
siguiente: Una vez finalizado el ciclo (8) se repite el ciclo de limpieza @ hasta
alcanzar el ndmero de ciclos ajustados. A continuacién, el modo de operacion
"Arranque" @ prosigue con normalidad.

¢ Ajuste de fabrica: 3
¢ Rango de ajuste: 1...10

¢ Incremento: 1

Limpieza de bombas - Parametros de arran- | Aqui se seleccionan los parametros con los que arranca y se para la bomba en
que/parada cada proceso de limpieza. P. ej., en el juego de parametros 2 se pueden ajustar
el arranque y la parada de forma distinta a la del proceso normal de arranque
y parada.

Juego de parametros 1

La funcién de limpieza de bombas se ejecuta con los parametros de arranque
y parada del juego de parametros 1.

Juego de parametros 2

La funcién de limpieza de bombas se ejecuta con los parametros de arranque
y parada del juego de pardmetros 2.

Juego de parametros 3

La funcién de limpieza de bombas se ejecuta con los parametros de arranque
y parada del juego de pardmetros 3.

Parametros operativos (ajuste de fabrica)

La funcién de limpieza de bombas se ejecuta con los pardmetros de arranque
y parada del juego de pardmetros seleccionado actualmente.

8.9 Desbalance de fases

Funcionamiento

En las fases del motor, un consumo de corriente desequilibrado puede reducir la potencia o
dafar el motor. Las posibles causas pueden ser una tensién de red/de fase distinta o que un
devanado ya estuviera dafiado. El monitoreo de desbalance de fases vigila las 3 corrientes de
fasey genera una advertencia o desconecta el motor seglin unos valores limite parametrizables.
Puede indicarse el desbalance de fases actual con el valor medido "Desbalance de fases"
(Pagina 235).
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Posibilidades de ajuste

¢ 3RW5 HMI High-Feature
Menu: "Parametros > Arrancador suave > Desbalance de fases"
La proteccion de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.

¢ ConSIRIUS Soft Startgr ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Arbol del proyecto” con el proyecto actual debajo del arrancador suave
creado >"Pardmetros" >ventana "Area de trabajo" > "Arrancador suave > Desbalance de fases"

¢ Con un bus de campo a través de un médulo de comunicacién 3RW5:

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (solo a través de un médulo
de comunicaciéon 3RW5 PROFINET o PROFIBUS)
Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI
High-Feature

— Software de configuracién del controlador (p. ej., STEP 7 con el correspondiente HSP)
— Programa de usuario

Encontrara mas informacion sobre los pardmetros ajustables via bus de campo en el manual
de producto del correspondiente médulo de comunicaciéon 3RW5.

Parametros

Parametro Descripcién

Advertencia por limite de des- | Si el desbalance de fases rebasa por exceso este valor limite, se genera una advertencia y el
balance motor sigue en marcha. El ajuste "0 %" desactiva el valor limite.

e Ajuste de fabrica: 0 %
e Limite:10...60%
¢ Incremento: 5 %

Error por limite de desbalance | Siel desbalance de fases rebasa por exceso este valor limite, se genera un error y se desconecta
el motor. El ajuste "0 %" desactiva el valor limite.

¢ Ajuste de fabrica: 30 %
e Limite: 10...60 %

e Incremento: 5 %

8.10 Defecto a tierra

Funcionamiento

La funcion "Falla a tierra" de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe registra y vigila las
3 corrientes de fase. Evaluando la suma de los 3 valores de corriente se pueden vigilar posibles
corrientes de defecto o fallas a tierra en la derivacion a motor.
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Posibilidades de ajuste

¢ 3RW5 HMI High-Feature
Menu: "Parametros > Arrancador suave > Falla a tierra"
La proteccion de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.

¢ Con SIRIUS Soft Startgr ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Arbol del proyecto” con el proyecto actual debajo del arrancador suave
creado > "Pardmetros” > ventana "Area de trabajo" > "Arrancador suave > Falla a tierra"

¢ Con un bus de campo a través de un médulo de comunicacién 3RW5:

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (solo a través de un médulo
de comunicaciéon 3RW5 PROFINET o PROFIBUS)
Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI
High-Feature

— Software de configuracién del controlador (p. €j., STEP 7 con el correspondiente HSP)

— Programa de usuario

Encontrara mas informacion sobre los pardmetros ajustables via bus de campo en el manual
de producto del correspondiente médulo de comunicaciéon 3RW5.

Parametros

Parametro

Descripcién

Advertencia de limite de falla
a tierra

Si la corriente de falla a tierra rebasa por exceso este valor limite en relacién con la corriente
asignada de empleo |,, se genera una advertencia y el motor sigue en marcha. El ajuste "0 %"
desactiva el monitoreo del limite.

e Ajuste de fabrica: 0 %
e Limite: 10...95%

¢ Incremento: 5 %

Error de limite de falla a tierra

Si la corriente de falla a tierra rebasa por exceso este valor limite en relacién con la corriente
asignada de empleo |, se genera un errory se desconecta el motor. El ajuste "0 %" desactiva el
monitoreo del limite.

e Ajuste de fabrica: 20 %
¢ Limite: 10...95 %

¢ Incremento: 5 %
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8.11 Modo de emergencia

8.11.1 Arranque de emergencia

Funcionamiento

Con la funcion "Arranque de emergencia”, la instalacion puede seguir funcionando en caso de
falla. Esto es necesario en instalaciones cuyo producto fabricado queda inservible si se paran,
p. €]., en la fabricacion de colas o pinturas. También las plantas trituradoras deben seguir
funcionando en ciertas situaciones debido a que tras una parada no es posible volverlas a
arrancar.

El arranque de emergencia solo se activa si esta habilitado y existe un comando de desconexion
por falla de la instalacién. La conexion del motor se realiza por medio de un comando normal.

ATENCION

Danos en la instalacion

Si la funcién de arranque de emergencia estd activa, se ignoran tanto los defectos de la
instalacién como los avisos de proteccién de la instalacion. Ello puede ocasionar mas dafios en
la instalacién.

Con algunas fallas se puede arrancar el motor con ayuda de la funcién "Arranque de
emergencia”, incluso en presencia de una falla agrupada.

¢ Limite de desbalance de fases rebasado por exceso
e Proteccion electrénica de sobrecarga del motor

¢ Sensor de temperatura - Rotura de hilo

¢ Sensor de temperatura - Cortocircuito

¢ Sensor de temperatura - Sobrecarga

e Tiempo de arranque maximo rebasado por exceso
* Valor limite |, rebasado por exceso/defecto

¢ Falla a tierra detectada

Requisitos

¢ Modo Ex no activo
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Posibilidades de ajuste

Parametros

3RW5 HMI High-Feature
Menu: "Parametros > Arrancador suave > Modo de emergencia > Arranque de emergencia”
La proteccion de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.

Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Arbol del proyecto" con el proyecto actual debajo del arrancador suave
creado > "Pardmetros" > ventana "Area de trabajo" > "Arrancador suave > Modo de
emergencia"

Con un bus de campo a través de un moédulo de comunicacién 3RW5:

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (solo a través de un médulo
de comunicaciéon 3RW5 PROFINET o PROFIBUS)
Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI

High-Feature
— Software de configuracién del controlador (p. €j., STEP 7 con el correspondiente HSP)
— Programa de usuario

Encontrara mas informacion sobre los pardmetros ajustables via bus de campo en el manual
de producto del correspondiente médulo de comunicacion 3RW5.

Parametro Descripcion

Arranque de emergen- | Bloquear
cla La funcién "Arranque de emergencia" esta bloqueada. No puede activarse el

arranque de emergencia.

Bloquear/habilitar manualmente (ajuste de fabrica)

La funcién "Arranque de emergencia” puede bloquearse o habilitarse manual-
mente.

En caso de falla del aparato, desconexién por autoproteccién del aparato,
error en la memoria imagen de proceso o proteccion antibloqueo, no es po-
sible el arranque de emergencia aunque esté habilitado el arranque de emer-
gencia.

Posibilidades de activacion

196

Si el parametro "Arranque de emergencia” esta ajustado a "Bloquear/habilitar manualmente”,
puede bloquearse y habilitarse la funcién "Arranque de emergencia” del siguiente modo:

3RWS5 HMI High-Feature

Mend: "Control > Habilitar/bloquear arranque de emergencia"

La proteccion de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.
Consulte el capitulo Control via 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 240).

Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Task Card" > pestafia "Online Tools" > "SIRIUS Control Panel"
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e Accién de entrada (Pagina 200)

Nota

En el caso de la fuente de mandol/control "Entrada digital”, solo puede conectarse un
contacto NA a esta entrada. Un contacto NC activaria el arranque de emergencia en caso de
rotura de hilo.

e Con un bus de campo a través de un modulo de comunicacién 3RW5:

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (solo a través de un moédulo
de comunicacion 3RW5 PROFINET o PROFIBUS)
Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI
High-Feature

— Software de configuracién del controlador (p. €j., STEP 7 con el correspondiente HSP)
— Programa de usuario

Encontrara mas informacion sobre los pardmetros ajustables via bus de campo en el manual
de producto del correspondiente médulo de comunicacion 3RW5.

8.11.2 Servicio de emergencia

Funcionamiento

Con la funcién "Servicio de emergencia" el arrancador suave 3RW55 puede sequir funcionando
con restricciones en caso de falla de un semiconductor de potencia fundido. De este modo, se
evita una parada de la instalacién y se garantiza el funcionamiento restringido tanto del motor
como de la instalacién.

El comportamiento de la funcién "Servicio de emergencia” se ajusta con el parametro "Servicio
de emergencia". En el ajuste de fabrica, la funcidén "Servicio de emergencia” estd bloqueada, con
lo que no puede activarse el servicio de emergencia. Es posible habilitar la funcion "Servicio de
emergencia” en cualquier estado operativo. Antes de que falle un semiconductor de potencia
fundido, la funcién no esta activa y no influye en las funciones del arrancador suave 3RW55.

Efectos del servicio de emergencia en el arrancador suave 3RW55

Con el servicio de emergencia activo (falla de un semiconductor de potencia fundido), el
arrancador suave 3RW55 cambia los parametros automaticamente. El arrancador suave 3RW55
no ejecuta parametrizaciones ni ajustes de funciones que no son posibles con el servicio de
emergencia activo (falla de un semiconductor de potencia fundido). Una vez bloqueada
(parametro) o desactivada (comando/comando de control) la funcién "Servicio de emergencia”,
las parametrizaciones y los ajustes de funciones vuelven a ejecutarse. Con el servicio de
emergencia activo, no se admiten las siguientes funciones:

¢ Conexién dentro del triangulo

¢ Frenado DC con contactores de frenado externos
¢ Frenado DC dindmico sin contactor

¢ Frenado DC inversor con combinacion inversora

¢ Marcha lenta
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8.11 Modo de emergencia

* (Calefaccién del motor
¢ Funcionamiento con una tensién asignada de empleo U, de 690 V

Durante un servicio de emergencia activo (falla de un semiconductor de potencia fundido), la
autoproteccion del arrancador suave 3RW55 se mantiene activa. Asi se garantiza que, si el motor
y la instalacién contintian en funcionamiento, el uso de la funcién "Servicio de emergencia" no
ocasione dafios derivados.

Aplicacion

* Prevencion de fallas y paradas de la instalacién no deseadas

Validez

El arrancador suave 3RW55 Failsafe no dispone de esta funcién.

Requisitos
e Arrancador suave 3RW55 a partir de la versién de firmware V2.1

¢ Modo Ex no activo

Posibilidades de ajuste

*  3RWS5 HMI High-Feature
Mend: "Pardmetros > Arrancador suave > Modo de emergencia > Servicio de emergencia”
La proteccion de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no estd activa o se ha anulado.

* Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Arbol del proyecto" con el proyecto actual debajo del arrancador suave
creado > "Parametros” > ventana "Area de trabajo" > "Arrancador suave > Modo de
emergencia”

e Con un bus de campo a través de un moédulo de comunicacién 3RW5:

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (solo a través de un moédulo
de comunicacién 3RW5 PROFINET o PROFIBUS)
Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI
High-Feature

— Software de configuracién del controlador (p. €j., STEP 7 con el correspondiente HSP)
— Programa de usuario

Encontrard mas informacién sobre los parametros ajustables via bus de campo en el manual
de producto del correspondiente médulo de comunicacién 3RW5.
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Parametros

8.11 Modo de emergencia

Parametro

Descripcion

Servicio de emergencia

Bloquear (ajuste de fabrica)

La funcién "Servicio de emergencia” estd bloqueada. No puede activarse el servicio de emergencia.
Si el arrancador suave 3RW55 detecta un semiconductor de potencia fundido, genera un error con
comando de desconexiéon y el texto "Elemento de conmutacién L* defectuoso”.

Bloquear/habilitar manualmente

La funcién "Servicio de emergencia” puede bloquearse o habilitarse manualmente por medio de un
comando/comando de control.

* Habilitacion manual después de que falle un semiconductor de potencia fundido:
Sielarrancador suave 3RW55 detecta un semiconductor de potencia fundido, genera un error con
comando de desconexién y el texto "Elemento de conmutacién L* defectuoso”. Con el comando/
comando de control "Habilitar servicio de emergencia" (Pagina 240), puede activarse el servicio
de emergencia. Con la activacion del servicio de emergencia, se confirma el error, y el arrancador
suave 3RW55 vuelve al estado operativo que estaba activo anteriormente. El servicio de emer-
gencia activo va acompafiado de una advertencia con el siguiente texto "Control bifasico activo
con semiconductor de potencia defectuoso”.

* Habilitacién manual antes de que falle un semiconductor de potencia fundido:
Si falla un semiconductor de potencia fundido, el arrancador suave 3RW55 se comporta como si
el parametro "Servicio de emergencia” estuviera ajustado a "Habilitado".

Un servicio de emergencia activo (falla de un semiconductor de potencia fundido) se guarda en el
arrancador suave 3RW55 de forma volatil. El servicio de emergencia permanece activo hasta que se
anula el comando/comando de control ("Bloquear servicio de emergencia”), se bloquea la funcién
"Servicio de emergencia" (pardmetro) o se desconecta la tensién de alimentacién (tensién de ali-
mentaciéon de mando).

Habilitar

La funcion "Servicio de emergencia” esta habilitada. Si el arrancador suave 3RW55 detecta un semi-
conductor de potencia fundido, se activa automaticamente el servicio de emergencia, y el arrancador
suave 3RW55 genera una advertencia con el texto "Control bifasico activo con semiconductor de
potencia defectuoso”.

Si el motor se encuentra en arranque durante la falla de un semiconductor de potencia fundido, se
cancela el arranque y el motor rearranca con control bifasico. Debido a ello, el motor puede verse
afectado, p. €j., por pérdidas de velocidad o tirones.

Si el motor se encuentra en parada durante la falla de un semiconductor de potencia fundido, se
finaliza la parada con el tipo de parada "Parada natural". Solamente entonces pueden volver a para-
metrizarse los tipos de parada "Rampa de tensién", "Regulacién de par" o "Parada de bomba". Si se ha
parametrizado como tipo de parada, uno de los 3 tipos de frenado DC, el arrancador suave 3RW55

utilizara en su lugar el tipo de parada "Parada natural”.

El servicio de emergencia activo (falla de un semiconductor de potencia fundido) se guarda en el
arrancador suave 3RW55 de forma no volatil. El servicio de emergencia permanece activo hasta que
se bloquea la funcion o se sustituye el semiconductor de potencia fundido.
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8.12 Entradas

Posibilidades de activacion

8.12

8.12.1

Funcionamiento

200

Si el parametro "Arranque de emergencia” esta ajustado a "Bloquear/habilitar manualmente”,
puede activarse y desactivarse el servicio de emergencia del siguiente modo en caso de un
semiconductor de potencia fundido:

¢ 3RW5 HMI High-Feature
Mend: "Control > Habilitar/bloquear servicio de emergencia”
La proteccion de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.
Consulte el capitulo Control via 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 240).

* Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Task Card" > pestafia "Online Tools" > "SIRIUS Control Panel"

¢ Con un bus de campo a través de un moédulo de comunicacién 3RW5:

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (solo a través de un médulo
de comunicaciéon 3RW5 PROFINET o PROFIBUS)
Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI
High-Feature

— Software de configuracién del controlador (p. €j., STEP 7 con el correspondiente HSP)

— Conlos comandos "Habilitar servicio de emergencia” o "Bloquear servicio de emergencia”
del juego de datos 93

Encontrara mas informacion sobre los pardmetros ajustables via bus de campo en el manual
de producto del correspondiente médulo de comunicaciéon 3RW5.

Entradas

Resumen de las acciones de entrada

Los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe tienen 4 entradas digitales DI1 ... DI4; cada
una de ellas puede ocuparse con una accién de entrada. El arrancador suave 3RW55 Failsafe
dispone ademas de una entrada digital de seguridad (F-DI). Esta entrada no puede
parametrizarse.

Las entradas con las acciones de entrada "Motor derecha con JPx" o "Motor izquierda con JPx" se
combinan con el operador légico "Y". Si hay varias entradas ocupadas con la misma accién de
entrada (p. ]., Entrada 1y Entrada 2 con la accién de entrada "Motor derecha con JP1"), deben
controlarse todas estas entradas para que se acepte el comando de arranque.

Las entradas con otras acciones de entrada se combinan con el operador l6gico "O". Si hay varias
entradas ocupadas con la misma accién de entrada (p. €]., Entrada 1y Entrada 2 con la accién
de entrada "Arranque de emergencia"), basta con que se controle una de estas entradas para que
se ejecute la funcion.

Arrancadores suaves SIRIUS 3RW55 y 3RW55 Failsafe
Manual de producto, 02/2022, A5SE35630887004A/RS-AE/005



Funciones

Requisitos

8.12 Entradas

La accién de entrada solo se puede modificar si la entrada correspondiente estd desactivada.

Posibilidades de ajuste

Parametros

3RW5 HMI High-Feature
Menu: "Parametros > Arrancador suave > Entradas"
La proteccion de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.

Con SIRIUS Soft Startgr ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Arbol del proyecto” con el proyecto actual debajo del arrancador suave
creado > "Pardmetros" > ventana "Area de trabajo" > "Arrancador suave > Entradas"

Con un bus de campo a través de un moédulo de comunicaciéon 3RW5:

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (solo a través de un médulo
de comunicaciéon 3RW5 PROFINET o PROFIBUS)
Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI
High-Feature

— Software de configuracién del controlador (p. ej., STEP 7 con el correspondiente HSP)
— Programa de usuario

Encontrara mas informacion sobre los pardmetros ajustables via bus de campo en el manual
de producto del correspondiente médulo de comunicaciéon 3RW5.

Accién de entrada

Descripcién Ajuste de fabrica

DI1 DI2 DI3 D14

Ninguna accién

Entrada sin funcién. - X X -

Modo de operacion
Manual local

Elarrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe ya solo puede controlarse - - - -
localmente a través de la interfaz local, el 3RW5 HMI High-Feature o las
entradas digitales.

Arranque de emer-
gencia

Con algunas fallas se puede arrancar el motor con ayuda de la funcion - - - -
"Arranque de emergencia”, incluso en presencia de una falla agrupada.
Una entrada se ocupa con la accién "Arranque de emergencia”; otra,
p. €j., con la accién "Motor derecha con juego de pardmetros 1". El
arranque de emergencia permanece activo mientras esté activada la
entrada. El arranque de emergencia también puede activarse durante
el funcionamiento.

Encontrard mas informacién en el capitulo Arranque de emergencia
(Pagina 195).

Marcha lenta®

Si se activan simultaneamente las entradas "Marcha lenta" y "Motor - - - -
derechalizquierda con juego de parametros 1/2/3", el motor arranca
con los valores ajustados en la opcién de menu "Pardmetro Marcha
lenta".

Encontrard mds informacién en el capitulo Velocidad lenta (Pagi-
na 178).

Parada rapida

Cuando se activa esta entrada, se produce una desconexién normal del - - - -
motor con la funcién de parada ajustada actualmente.

Encontrard mds informacién en el capitulo Parada rapida (Pagina 180).
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Accion de entrada Descripcion Ajuste de fabrica
DI1 DI2 DI3 DI4
Reset Puede confirmar las fallas presentes una vez solucionadas. - - - X
La entrada "Reset" se controla por flanco. Es decir, en la entrada se
evalla el cambio de nivel de 0 a 24 V DC. En las demas funciones de
entrada se evalla el nivel ya presente de 24 V DC.
Encontrard mas informacion en el capitulo Reset (Pagina 180).
Motor con juego de parame- | El motor arranca en el sentido de giro de las fases de la red X - - -
derecha |tros 1 y se detiene con los valores guardados en el juego de pa-
con juego de paréme- rametros correspondiente. _ _ _ _
tros 2
con juego de parame- - - - -
tros 3
Motor iz- | con juego de parame- | La funcidn solo se activa en combinacién con una entrada - - - -
quierda | tros 1 activa con la accién "Marcha lenta" o el modo inversor con
con juego de parame- contactores inversores externos. El motor arranca con los _ _ _ _
tros 2 valores ajustados en la opcién de menu "Pardmetro Mar-
- - chalenta" en el sentido contrario a la secuencia de fases de
con juego de parame- - - - -
la red.
tros 3

Parada del motor” Elarrancador suave 3RW55 evalla la sefial de la deteccion de parada de - - - -

motor externa en la entrada.
Encontrard més informacion en el capitulo Deteccién externa de parada
del motor (Pagina 169).

Utilizar tipo de parada
alternativo

Encontrara mas informacion en el capitulo Parada alternativa (Pagi- - - - -

na 169).

Arranque de limpieza
de bombas

Encontrara mas informacion en el capitulo Funcion de limpieza de
bombas (Pagina 189).

" El arrancador suave 3RW55 Failsafe no dispone de esta accion de entrada.

8.12.2 Datos de proceso y memorias imagen del proceso

Las funciones basicas de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe se controlan y
monitorean con los datos de proceso de las memorias imagen de proceso.

Las memorias imagen del proceso pueden transferirse de las siguientes formas:
e De forma ciclica en el protocolo del bus de campo

¢ De forma aciclica por medio juegos de datos

Memoria imagen de proceso de las entradas (MIPE) y salidas (MIPS)
Se transfieren las siguientes memorias imagen del proceso:
¢ Memoria imagen de proceso de las entradas con 16 bytes
¢ Memoria imagen de proceso de las salidas con 4 bytes

Las tablas de las memorias imagen de proceso solo describen los datos de proceso soportados.
Las entradas y salidas no indicadas no estan ocupadas.
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Memoria imagen de proceso de las entradas (MIPE)

Datos de proceso Memoria imagen de proceso

DI 0.0 Listo (automatico)

DI 0.1 Motor CON

DI 0.2 Falla agrupada

DI 0.3 Advertencia agrupada

DI 0.4 Entrada 1

DI 0.5 Entrada 2

DI 0.6 Entrada 3

DI 0.7 Entrada 4

DI1.0 Corriente del motor | act. bit 0

DI 1.1 Corriente del motor | act. bit 1

DI 1.2 Corriente del motor | act. bit 2

DI 1.3 Corriente del motor | act. bit 3

DI 1.4 Corriente del motor | act. bit 4

DI 1.5 Corriente del motor | act. bit 5

DI 1.6 Modo de operacién Manual local

DI 1.7 Modo de rampa

DI 2.0 Motor derecha

DI 2.1 Motor izquierda

DI 2.4 Arranque activo

DI 2.5 Funcionamiento/bypass activo

DI 2.6 Parada activa

DI 2.7 Modo de prueba activo

DI 3.0 Proteccion de sobrecarga del motor - Sobrecarga

DI 3.1 Sensor de temperatura - Sobrecarga

DI 3.2 Sobrecarga en elemento de conmutacién

DI 3.3 Tiempo de enfriamiento activo

DI 3.4 Falla del aparato

DI 3.5 Parametrizacion automatica activa

DI 3.6 Nuevos valores de parametros Ex detectados™

Al 4 (Float32) Valor medido 1 Encontrard mas informacién sobre los

Al 8 (Float32) Valor medido 2 valores medidos ajustables en el capi-

AL12 (Float32) Valor medido 3 tglo Datos ciclicos de sefializacion (Pa-
gina 212).

" Arrancador suave 3RW55 a partir de la version de firmware V2.0 o arrancador suave 3RW55 Failsafe a
partir de la versién de firmware V1.0

Memoria imagen de proceso de las salidas (MIPS)

Datos de proceso

Memoria imagen de proceso

DQO0.0

Motor derecha

DQ 0.1

Motor izquierda
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Datos de proceso Memoria imagen de proceso
DQO0.3 Reset”

DQ 0.4 Arranque de emergencia?
DQO0.5 Autotest (test de usuario)

DQ 0.6 Marcha lenta®

DQ 1.0 Salida 1%

DQ 1.1 Salida 249

DQ 1.2 Juego de pardmetros bit 09

DQ 1.3 Juego de pardmetros bit 19

DQ 1.7 Bloquear parada rapida

DQ 2.0 Salida 334

DQ 2.3 Arranque de limpieza de bombas
DQ 3.0 Manual local - Control por entrada
DQ 3.1 Utilizar tipo de parada alternativo
DQ 3.2 Parada del motor?

n

2)
3)

4)
5)

6)

Mas informacion

Para ejecutar el reset con seguridad, el comando de control "Reset” debe estar presente durante al
menos 20 ms.

Los datos de control son relevantes para aplicaciones Ex.

El arrancador suave 3RW55 Failsafe no dispone de esta funcién.

Los datos de control "Salida 1", "Salida 2"y "Salida 3" pueden asignarse a cualquiera de las salidas
digitales 1, 2 y 4 del arrancador suave 3RW55 a través de las acciones de salida digitales.

Los datos de control "Salida 1"y "Salida 2" pueden asignarse a cualquiera de las salidas digitales 1y 2
del arrancador suave 3RW55 Failsafe a través de las acciones de salida digitales.

Explicacion en la tabla siguiente.

En la siguiente tabla se describe la ocupacién de las memorias imagen de proceso "Juego de
parametros bit 0"y "Juego de parametros bit 1":

Ocupacion de los bits de la MIPS | Juego de parametros bit 0 Juego de parametros bit 1
Error en memoriaimagen del pro- | 1 1

ceso

Juego de pardmetros 1 (JP1) 0 0

Juego de pardmetros 2 (JP2)

-
o

Juego de parametros 3 (JP3) 0 1
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8.13 Salidas

8.13.1 Salidas digitales

Funcionamiento

Los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe tienen 4 salidas digitales (DQ1 =salida 13, 14;
DQ2 = salida 23, 24; DQ3 = salida 95, 96, 98; DQ4 = salida 43, 44 o salida 41, 42 (F-RQ))
(Pagina 75) con las que se controlan actuadores externos, p. €]., un contactor de frenado o una
[ampara de sefializacion.

Con las acciones de salida se puede asignar una accién de salida a las salidas digitales. La salida
digital 3 esta asignada permanentemente a la accién de salida "Falla agrupada". El arrancador
suave 3RW55 Failsafe dispone de una salida de sefializacion orientada a la seguridad (salida 4,
F-RQ) (Pagina 77). Esta salida no puede parametrizarse. Las demas salidas de los arrancadores
suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe pueden ocuparse con una accion de salida, con independencia
entre si.
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Diagrama de estado de las salidas

Aparece falla agrupada, error en bus o
falla del aparato, el arrancador suave se
desconecta y pasa a averia

El arrancador suave ha detectado el

L . > Rearranque
Tensién de alimentacion arlanque

de mando en borne A1/A2  El arrancador suave ha detectado el automatico con
arranque A RESET
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,’ parada
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Estas dos funciones de salida
pueden controlarse directamente
a través del bus decampo opcional

DQ MIPS 1.0

DQ MIPS 1.1
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Posibilidades de ajuste

¢ 3RW5 HMI High-Feature
Menu: "Parametros > Arrancador suave > Salidas"
La proteccion de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.

¢ Con SIRIUS Soft Startgr ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Arbol del proyecto” con el proyecto actual debajo del arrancador suave
creado >"Pardmetros" >ventana "Area de trabajo" > "Arrancador suave > Salidas > Arrancador

suave"

¢ Con un bus de campo a través de un médulo de comunicacién 3RW5:

8.13 Salidas

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (solo a través de un médulo
de comunicaciéon 3RW5 PROFINET o PROFIBUS)
Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI

High-Feature

— Software de configuracién del controlador (p. ej., STEP 7 con el correspondiente HSP)

— Programa de usuario

Encontrara mas informacion sobre los pardmetros ajustables via bus de campo en el manual
de producto del correspondiente médulo de comunicaciéon 3RW5.

Pardmetros: tiempo de retardo

Parametro

Descripcién

Tiempo de retardo CON

Tiempo de retardo DES e Ajuste de fabrica: 0s

e Rango de ajuste: 0...6500s

¢ |Incremento: 0,1 s

Tiempo de retardo para conectar la salida.

Parametros: accion de salida

Accién de salida Descripcién Ajuste de fabrica
DQ1 | DQ2 | DQ3" | DQ4?
Ninguna accién - X - X
Control a través de fuentes de mando/control externas
Fuente de control DQ MIPS 1.0 salida 1 El comando de control "Salida 1" se asigna a la sa- - - -
lida digital correspondiente.
Consulte el capitulo Control via 3RW5 HMI High-
Feature (Pagina 240).
Fuente de control DQ MIPS 1.1 salida 2 | El comando de control "Salida 2" se asigna a la sa- - - -
lida digital correspondiente.
Consulte el capitulo Control via 3RW5 HMI High-
Feature (Pagina 240).
Fuente de control DQ MIPS 2.0 salida 3¥ | El comando de control "Salida 3" se asigna a la sa- - - -
lida digital correspondiente.
Consulte el capitulo Control via 3RW5 HMI High-
Feature (Pagina 240).
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Accion de salida Descripcion Ajuste de fabrica
DQ1 | DQ2 | DQ3" | DQ4?
Fuente de control entrada 1 La salida digital se controla desde la "Entrada digi- - - - -
tal 1",
Fuente de control entrada 2 La salida digital se controla desde la "Entrada digi- | - - - -
tal 2".
Fuente de control entrada 3 La salida digital se controla desde la "Entrada digi- - - - -
tal 3".
Fuente de control entrada 4 La salida digital se controla desde la "Entrada digi- | - - - -
tal 4".
Control con el arrancador suave
Arranque Encontrard mas informacion en el diagrama del - - - -
Funcionamiento/bypass capitulo Funcionamiento (Pagina 27). _ B } _
Parada - - - -
Tiempo de conexién (RUN) X - - -
Funcionamientol/parada - - - -
Comando de control MOTOR CON (ON) | La salida se controla siempre que esté presente el - - - -
comando "Motor derecha" o "Motor izquierda".
Contactor de frenado DC? La accién de salida controla un contactor de frena- - - - -
do DC a través de esta salida.
Encontrard mas informacion en el capitulo Frena-
do DC con contactores de frenado externos (Pagi-
na 160).
Aparato CON La salida esta activa siempre que se aplique ali- - - - -
mentacién a la electrénica en el arrancador suave
3RW55 o 3RW55 Failsafe.
Control mediante avisos del arrancador suave
Aviso agrupado Avisos agrupados - - - -
Falla agrupada - - X -
Error de bus - - - -
Falla del aparato - - - -
Contactor inversor derecha La sefial de control interna de la funcién de inver- - - - -
Contactor inversor izquierda sion se asigna a la salida digital correspondiente i i j _
del arrancador suave.
Régimen generador Avisos de estado - - - -
Listo para arrancar con motor CON - - - -
Limpieza de bombas activa - - - -
Tipo de parada alternativa activo - - - -
Bypass externo®-4 - - - -
CM - Solicitud de mantenimiento - - - -
CM - Error - - - -

D Ajuste fijo en la accién de salida "Falla agrupada”.

2 Enelarrancadorsuave 3RW55 Failsafe, se trata de la salida de sefializacién orientada a la seguridad (salida 4, F-RQ). Esta salida

no puede parametrizarse.

3 Elarrancador suave 3RW55 Failsafe no dispone de esta accién de salida.

4 Arrancador suave 3RW55 a partir de la versidn de firmware V2.0
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8.13.2 Salida analédgica

Funcionamiento

A través de la salida analégica se indica el valor medido ajustado mediante una unidad de
evaluacién externa. Dependiendo de la borna de conexién utilizada, la sefal estd disponible
como corriente o tension.

¢ Bornas de conexiéon: AQ-/AQ I+
Rango de medicion de la salida de corriente: 4 - 20 mA

¢ Bornas de conexion: AQ-/AQ U+
Rango de medicion de la salida de tensién: 0- 10V

Requisitos

La unidad de evaluacion esta correctamente conectada (Pagina 316).

Posibilidades de ajuste

e 3RW5 HMI High-Feature
Menu: "Pardmetros > Arrancador suave > Salidas > Salida analégica”
La proteccidon de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.

* Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Arbol del proyecto" con el proyecto actual debajo del arrancador suave
creado > "Parametros" > ventana "Area de trabajo" > "Arrancador suave > Salidas > Arrancador
suave > Salida analégica"

e Con un bus de campo a través de un moédulo de comunicacién 3RW5:

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (solo a través de un moédulo
de comunicaciéon 3RW5 PROFINET o PROFIBUS)
Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI
High-Feature

— Software de configuracién del controlador (p. ej., STEP 7 con el correspondiente HSP)
— Programa de usuario

Encontrard mds informacién sobre los pardmetros ajustables via bus de campo en el manual
de producto del correspondiente médulo de comunicacién 3RW5.
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Parametros
Parametro Descripcién
Tipo de sefial de salida | El parametro "Tipo de sefial de salida" sirve para definir la forma de sefial con
la que se emitira el valor analégico (corriente o tensién).
* Desactivado (ajuste de fabrica)
e 4.20mA
e 0..10V
Valor medido Con el pardmetro "Valor medido”, seleccione el valor medido transferido por
la salida analdgica.
* Desactivado
¢ Corriente de fase | L1 (%)
e Corriente de fase | L2 (%)
¢ Corriente de fase | L3 (%)
¢ Corriente de fase media (%)
¢ Corriente de fase | L1 (ef)
e Corriente de fase | L2 (ef)
¢ Corriente de fase | L3 (ef)
¢ Corriente de fase media (ef)
¢ Tension dered U L1-L2 (ef)
¢ Tension de red U L2-L3 (ef)
¢ Tension de red U L3-L1 (ef)
* Potencia activa
e Factor de potencia phi L1...3
* Energia activa importada (total)
* Calentamiento del motor
* Calentamiento del elemento de conmutacién
Encontrara mas informacién en el capitulo "Observacion de valores medidos
del arrancador suave 3RW55 con 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 235)".
Valor inicial rango de va- | Con los parametros "Valor inicial rango de valores" y "Valor final rango de
lores valores" se define qué valor del valor analégico que debe emitirse corresponde
Valor final rango de va- al valor inferior dg la sefial de salida quué valor correspondg gl va'Ior superior
lores de la sefial de salida. El valor en cuestion depende de la codificacion del valor
medido que debe transferirse (Unsigned 32).
e Ajuste del rango analégico, p. €j., 4 mA =100
* Ajuste del rango analdgico, p. ej., 20 mA =400
Arrancadores suaves SIRIUS 3RW55 y 3RW55 Failsafe
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Factores para calcular el valor medido emitido

8.13 Salidas

Valor medido Factor Unidad Rango de valores Codificacion

o Corriente de fase | L1 (%) 3,125 % 0...796,9 % 0...255

¢ Corriente de fase | L2 (%)

e Corriente de fase | L3 (%)

¢ Corriente de fase media (%)

¢ Calentamiento del motor 1 % 0... 1000 % 0... 1000

¢ (Calentamiento del elemento de con- | 1 % 0...250 % 0...250
mutacién

¢ Tensiéon de red U L1-L2 (ef) 0,1 \Y 0...1500V 0...15000

¢ Tensidon de red U L2-L3 (ef)

¢ Tensiéon de red U L3-L1 (ef)

¢ Corriente de fase | L1 (ef) 0,01 A 0...20000 A 0...2 000 000

¢ Corriente de fase | L2 (ef)

¢ Corriente de fase | L3 (ef)

¢ Corriente de fase media (ef)

e Factor de potencia phi L1...3 0,01 - 0..1 0...100

¢ Potencia activa 0,0001 kw 0..2147,483 kW 0...21 474 830

¢ Energia activa importada (total) 1 Wh 0...3,4x10%Wh 0..3,4x10%

Ejemplo para calcular los parametros de Valor inicial rango de valores y Valor final rango de valores

En este ejemplo, la aguja de un instrumento de medida analégico indica el valor medido
"Corriente de fase | L1 (ef)" 50 A en el limite izquierdo (valor inicial) y 150 A en el limite derecho
(valorfinal). La escala del instrumento de medida analégico puede subdividirse con la resolucion

deseada entre los limites izquierdo y derecho.

Aqui se dan, por ejemplo, los valores medidos y parametros siguientes:

¢ Tipo de sefal de salida: 4 ... 20 mA

¢ Valor medido: corriente de fase | L1 (ef)

* Valorinicial rango de valores = valor inicial deseado (p. ej., 50 A)/factor del valor medido en

cuestion

* Valor final rango de valores = valor final deseado (p. ej., 150 A)/factor del valor medido en

cuestion

Procedimiento

1. Parametrice el tipo de sefal de salida, p. €j., 4 ... 20 mA.

2. Seleccione un valor medido, p. €].: Corriente de fase | L1 (ef).

3. Parametrice el valor inicial rango de valores y el valor final rango de valores teniendo en
cuenta el factor correspondiente:

— Valor inicial rango de valores (p. €j., 50 A/0,01 A) = 5000
— Valor final rango de valores (p. €j., 150 A/0,01 A) = 15 000
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Resultado

Ha modificado la sefial de la salida analégica.

PLC conectado a salida analédgica

Puede conectar la salida analégica de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe a una

entrada analégica libre del PLC. Aseglrese de que la entrada analégica del PLC no esté conectada
a la alimentacion (tension de alimentacion del circuito de mando) del arrancador suave 3RW55
0 3RW55 Failsafe y esté libre de potencial.

8.13.3 Datos ciclicos de senalizacion

Funcionamiento

En la memoria imagen de proceso de las entradas (MIPE) (Pagina 202) se transfieren 3 valores
medidos que puede parametrizar.

Posibilidades de ajuste

* 3RWS5 HMI High-Feature
Menu: "Pardmetros > Arrancador suave > Salidas > Datos de sefializacién ciclica”
La proteccidon de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no estd activa o se ha anulado.

* Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Arbol del proyecto" con el proyecto actual debajo del arrancador suave
creado > "Pardmetros” > ventana "Area de trabajo" > "Arrancador suave > Salidas > Datos de
sefializacion ciclicos”

e Con un bus de campo a través de un moédulo de comunicacién 3RW5:

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (solo a través de un moédulo
de comunicaciéon 3RW5 PROFINET o PROFIBUS)
Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI
High-Feature

— Software de configuracién del controlador (p. €j., STEP 7 con el correspondiente HSP)
— Programa de usuario

Encontrard mds informacién sobre los pardmetros ajustables via bus de campo en el manual
de producto del correspondiente médulo de comunicacién 3RW5.
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Parametros
Parametros Descripcion
Valor medido 1 Defina en cada caso un valor medido para "Valor medido 1", "Valor me-
Valor medido 2 dido 2"y "Valor medido 3"
Valor medido 3 * Corriente de fase I L1 (ef) (ajuste de fabrica Valor medido 1)
* Corriente de fase | L2 (ef) (ajuste de fabrica Valor medido 2)
* Corriente de fase | L3 (ef) (ajuste de fabrica Valor medido 3)
* Factor de potencia L1...3
* Corriente de fase media (ef)
* Energia activa importada (total)
e Potencia activa
8.14 ATEX/IECEx
8.14.1 Proteccion de sobrecarga del motor con certificacion ATEX/IECEx

Tenga en cuenta las consignas de seguridad del capitulo ATEX/IECEx (P4agina 16).
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8.14 ATEX/IECEX

8.14.2

Requisitos

214

Modo Ex

/\ PELIGRO

Pérdida de la proteccion de sobrecarga del motor con certificacién ATEX/IECEXx.
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Tenga en cuenta que el uso de un arrancador suave 3RW55 con el tipo de conexién de motor
"estandar" con las siguientes tensiones de red y sin implementar una de las dos medidas
correctivas indicadas a continuacion, provoca la pérdida de la proteccién de sobrecarga de
motor certificada segun ATEX/IECEx (no vale para arrancadores suaves 3RW55 Failsafe):

¢ Arrancador suave 200 - 480 V: para tensién de red >440 V (+10 %)
¢ Arrancador suave 200 - 600 V: para tensioén de red >500 V (+10 %)
¢ Arrancador suave 200 - 690 V: para tensién de red >560 V (+10 %)

Dependiendo del disefio del circuito, seleccione una de las siguientes posibilidades para
garantizar la proteccién de sobrecarga del motor con certificacion ATEX/IECEx:

e Utilice un contactor de red adicional en el circuito principal.
Conecte el contactor de red a la salida 95, 96 y 98 (salida 3).
Encontrard mas informacién en el capitulo Tipo de conexiéon de motor "Estandar” en modo
Ex (Pagina 317).

¢ En caso de una configuracién de derivacidon a motor con interruptor automatico, utilice un
disparador de subtensién adicional.
Conecte el disparador de subtensién a la salida 95, 96 y 98 (salida 3).
Encontrard mas informacién en el capitulo Conexién (Pagina 75).

/\ PELIGRO

Pérdida de la proteccién de sobrecarga del motor con certificacion ATEX/IECEx.
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Tenga en cuenta que el uso de un arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe con el tipo de
conexion de motor "dentro del triangulo” sin implementar una de las dos medidas correctivas
indicadas a continuacion, provoca la pérdida de la proteccién de sobrecarga de motor
certificada segin ATEX/IECEx:

Dependiendo del disefio del circuito, seleccione una de las siguientes posibilidades para
garantizar la proteccién de sobrecarga del motor con certificacion ATEX/IECEx:

¢ Utilice un contactor de red adicional en el circuito principal (en el cable de entrada o en el
triangulo).
Conecte el contactor de red a la salida 95, 96 y 98 (salida 3).
Encontrard masinformacién en el capitulo Tipo de conexién de motor "Dentro del tridngulo”
en modo Ex (Pagina 319).

¢ En caso de una configuracién de derivacidon a motor con interruptor automatico, utilice un
disparador de minima tensién adicional.
Conecte el disparador de subtensién a la salida 95, 96 y 98 (salida 3).
Encontrard mas informacién en el capitulo Conexién (Pagina 75).
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e Arrancador suave 3RW55 a partir de la version de firmware V2.0 y la versién de producto EQ2
o arrancador suave 3RW55 Failsafe

* Tarjeta Micro SD (P4gina 251)

¢ 3RW5 HMI High-Feature
Menu "Pardmetros > Arrancador suave > Modo Ex".

Utilizacion del motor en atmésferas potencialmente explosivas:

¢ Cuando se protege un motor Ex, solo esta activado el juego de parametros 1, aunque haya
otro juego de parametros seleccionado. En este caso, los juegos de parametros 2 y 3 no estan
disponibles.

Temperaturas del motor
¢ Asegurese de que no se supere la temperatura limite del aislamiento del devanado.

* Vigile que la temperatura maxima del motor esté por debajo de la temperatura de ignicion
minima critica para el lugar.

¢ Asegurese de que funciona la proteccién contra explosiones para el uso de motores en
atmaosferas potencialmente explosivas.

Funcionamiento

La funcion "Aplicacién Ex" le ayuda a parametrizar el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe
en caso de utilizar un motor en una atmésfera potencialmente explosiva. Se puede elegir con
cudl de las siguientes funciones de proteccién debe protegerse el motor:

e Proteccion integral del motor
¢ Proteccion electrénica de sobrecarga del motor
¢ Proteccion del motor por termistor con sensor de temperatura

Por lo general, todos los ajustes de parametros relevantes para Ex deben confirmarse en el
3RW5 HMI High-Feature. De este modo se impide que los ajustes relevantes para Ex se falseen
durante la transferencia. Ademas, se asegura que los parametros se ajustaron en el arrancador
suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe correcto y que se cumplen los requisitos de las normas y
reglamentos habituales.

Los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe funcionan con los Gltimos parametros
activados hasta que se confirmen los parametros recién ajustados.

Nota

Visualizacién del archivo de texto y de los parametros relevantes para Ex en el 3RW5 HMI
High-Feature

Tenga en cuenta que el archivo de texto para la documentacién de nuevos parametros Ex en el
3RW5 HMI High-Feature solo esta disponible en inglés.

Para que sea mas facil comparar los ajustes de los pardmetros documentados en el archivo de
texto con los parametros relevantes para Ex pendientes de validacion, los parametros relevantes
para Ex se muestran en inglés.

En cuanto se validan los parametros relevantes para Ex, estos parametros vuelven a aparecer en
el idioma ajustado del 3RW5 HMI High-Feature.
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Procedimiento
1. Asegurese de que haya una tarjeta Micro SD en la ranura del 3RW5 HMI High-Feature.

2. Ajuste el parametro "Aplicacion Ex" y los parametros correspondientes en el menu "Ex
relevant parameters” ("Parametros relevantes para Ex").

3. Salga del menl "Modo Ex" con la tecla ESC.
Aparece una ventana emergente en el display del 3RW5 HMI High-Feature. Los arrancadores
suaves 3RW55 o 3RW55 Failsafe indican que se esta esperando a la confirmacién de los
parametros relevantes para Ex mediante los LED integrados. Encontrara masinformacién en
el capitulo LED indicadores (Pagina 256).

4. Confirme la opcién de menu "Load Ex parameterization to micro SD card” ("Cargar
parametrizacion Ex en tarjeta Micro SD") con la tecla OK.
El 3RW5 HMI High-Feature genera un archivo de texto en inglés (formato de archivo "txt") en
el que se documentan los nuevos ajustes de parametros. Este archivo de texto se guarda en
la tarjeta Micro SD del 3RW5 HMI High-Feature.

5. Compruebe los ajustes de los parametros del archivo de texto, p. €j., en un PC.

— Silos ajustes de parametros son correctos, confirme la opcién de menu "Confirm Ex
parameters" ("Habilitar pardmetros Ex") en el 3RW5 HMI High-Feature con la tecla OK. Se
guardan los parametros.

— Silos ajustes de los parametros contienen errores, confirme la opciéon de menu "Discard
Ex parameters” ("Descartar parametros Ex") en el 3RW5 HMI High-Feature con la tecla OK
y vuelva a ajustar los parametros.

6. Compruebe la confirmacién de los parametros relevantes para Ex mediante los LED
integrados en el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe. Encontrara mas informacién en
el capitulo LED indicadores (Pagina 256).

Parametros

/\ PELIGRO

Peligro de explosion en atmoésferas potencialmente explosivas.
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Los componentes de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe no son aptos para la
instalacién en atmosferas potencialmente explosivas.

Utilice el aparato Unicamente en un armario eléctrico con grado de proteccién IP 4x como
minimo.

Tenga en cuenta las consignas de seguridad del capitulo Proteccién de sobrecarga del motor
con certificacion ATEX/IECEx (Pagina 17).

En caso de duda, consulte a su especialista en ATEX/IECEXx.
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Parametro

Descripcién

Aplicacion EX

No (ajuste de fabrica)
Ninguna limitacion de funcién especifica de ATEX tiene efecto. No se muestra el pardametro Ex.

Si, con proteccién integral del motor

¢ Las dos funciones de proteccién del motor de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55
Failsafe (proteccién electrénica de sobrecarga del motor y proteccién de motor por termis-
tor con sensor de temperatura) estan orientadas a la seguridad.

Si, con proteccidén de sobrecarga del motor

¢ Solo la funcién de proteccion de motor "Proteccion electrénica de sobrecarga del motor”
estd orientada a la seguridad.

e La funciéon de proteccién de motor "Proteccién del motor por termistor con sensor de
temperatura” no estd orientada a la seguridad.

Si, con protecciéon de motor por termistor con sensor de temperatura

¢ Solo la funcién de protecciéon de motor "Protecciéon de motor por termistor con sensor de
temperatura" estd orientada a la seguridad.

¢ Lafuncién de proteccién de motor "Proteccién electrénica de sobrecarga del motor” no esta
orientada a la seguridad.

Ex relevant parameters”
(parametros relevantes para
Ex"M)

Rated operational current I, (corriente asignada de empleo 1,)

Ajuste el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe a la corriente asignada de empleo del
motor segln lo indicado en la placa de caracteristicas o el certificado de examen de tipo del
motor.

El 3RW5 HMI High-Feature muestra entre paréntesis el valor que debe validarse.

Tripping class (Clase de disparo)

Asegurese de que el motor y los cables estén dimensionados para la clase de disparo selec-
cionada. Los datos asignados de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe se refieren
al arranque normal (CLASS 10E). En caso de arranque pesado (>CLASS 10E), si es necesario,
debera sobredimensionar el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe, ya que solo puede
ajustarse una corriente asignada del motor reducida respecto de la corriente asignada del
arrancador suave.

El 3RW5 HMI High-Feature muestra entre paréntesis el valor que debe validarse.

Recovery time (Tiempo de recuperacion)
Ajuste el tiempo de recuperacion.
El 3RW5 HMI High-Feature muestra entre paréntesis el valor que debe validarse.

Motor connection type (Tipo de conexién de motor)
Ajuste el tipo de conexion de motor deseado.

El 3RW5 HMI High-Feature muestra entre paréntesis el tipo de conexién de motor que debe
validarse.

Ex application (Aplicaciéon EX)

V) Este pardmetro solo aparece y puede ajustarse en funcion de la aplicacion Ex seleccionada.

Seleccion de la funcion de protecciéon del motor

La seleccién de la funcion de proteccidon del motor en cuestion afecta a la parametrizacion. Sila
funcion "Aplicacién Ex" esta activada, se desactivan e inhabilitan los ajustes no admisibles de los
parametros relevantes para ATEX/IECEx. Los siguientes parametros son relevantes para ATEXI/

IECEx:
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Los siguientes parametros deben ajustarse y confirmarse por parte del operador:

Parametro Relevante en el caso del parametro "Aplicacion Ex: si, con..."
Proteccion integral del mo- | Proteccién electrénica de | Proteccién del motor por ter-
tor sobrecarga del motor mistor con sensor de tempe-
ratura
Aplicacion EX seleccionable seleccionable seleccionable

Corriente asignada de empleo
I

e

seleccionable

seleccionable

no seleccionable

Clase de disparo

seleccionable

seleccionable

no seleccionable

Tiempo de recuperacion

seleccionable

seleccionable

no seleccionable

Tipo de conexién de motor

seleccionable

seleccionable

no seleccionable

Ajuste automadtico con los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe:

Parametro

Relevante en el caso del parametro "Aplicacién Ex: si, con..."

Proteccion integral del mo-
tor

Proteccion electrénica de
sobrecarga del motor

Proteccion del motor por ter-
mistor con sensor de tempe-
ratura

General

Marcha lenta®

seleccionable?

no seleccionable

seleccionable?

Arranque de emergencia

no seleccionable

Servicio de emergencia’

no seleccionable

Proteccién contra tension nu- Si
la (valor fijo)
Juego de parametros 1 Activo
(valor fijo)
Temperatura ambiente tipica 60 °C
(valor fijo)
Modo Bypass Bypass interno
(valor fijo)
Proteccidn electrénica de sobrecarga del motor
Factor de servicio 100 % seleccionable”
(valor fijo)
Respuesta a sobrecarga del Desconectar sin rearranque seleccionable”
modelo térmico del motor (valor fijo)
Protecciéon del motor por termistor con sensor de temperatura
Sensor de temperatura PTC tipo A seleccionable" PTC tipo A
(valor fijo) (valor fijo)

Respuesta a sobrecarga del
sensor de temperatura

Desconectar sin rearranque
(valor fijo)

seleccionable?

Desconectar sin rearranque
(valor fijo)

" Pardametro no disponible para el arrancador suave 3RW55 Failsafe.

2 En esta combinacion, el pardmetro no es relevante para ATEX/IECEx y puede ajustarse en el menu correspondiente.
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Limitacién de las posibilidades de parametrizacién:

8.15 Failsafe

Parametro

Relevante en el caso del parametro "Aplicacion Ex: si, con..."

Proteccion integral del mo-
tor

Proteccion electrénica de
sobrecarga del motor

Proteccién del motor por ter-
mistor con sensor de tempe-
ratura

Tipo de arranque

Calefaccion del motor?

seleccionable

no seleccionable

seleccionable

Tipo de paradalTipo de parada alternativo

Frenado DCV

seleccionable

no seleccionable

seleccionable

Frenado DC dindmico"

seleccionable

no seleccionable

seleccionable

Frenado DC inversor?

seleccionable

no seleccionable

seleccionable

" Pardametro no disponible para el arrancador suave 3RW55 Failsafe.

8.15

8.15.1

Failsafe

Funcionamiento

Tenga en cuenta las consignas de seguridad del capitulo Failsafe (Pagina 21).

Respuesta de la entrada digital de seguridad F-DI

El arrancador suave 3RW55 Failsafe se conecta Gnicamente mediante un comando de control
cuando hay un comando CON en la entrada digital de seguridad F-DI. Mientras el estado CON
esta presente en la entrada digital de seguridad F-DI, el arrancador suave 3RW55 Failsafe ejecuta
primero la funcién de arranque parametrizada y pasa a continuacion al estado operativo
parametrizado. El arrancador suave 3RW55 Failsafe permanece en el estado operativo
parametrizado hasta que se retira el comando de control. A continuacién, el arrancador
suave 3RW55 Failsafe ejecuta el proceso de desconexion parametrizado. Al retirarse el comando
CON de la entrada digital de seguridad F-DI, se ejecuta la funcion de seguridad "Safe Torque Off"

(STO).
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8.15 Failsafe

Activacion de la funcion de seguridad "Safe Torque Off" (STO)

La funcion de seguridad "Safe Torque Off" (STO) se activa al aplicar un comando DES en la
entrada digital de sequridad F-DI. Si el arrancador suave 3RW55 Failsafe recibe la solicitud de
desconexion segura "Safe Torque Off" (STO) a través de la entrada digital de sequridad F-DI
(cambio del comando CON al comando DES), el estado operativo actual se interrumpe de
inmediato y se aplica el tipo de parada "Parada natural". Tenga en cuenta que, en este caso, el
arrancador suave 3RW55 Failsafe no considera ningun proceso de desconexién parametrizado
de otro modo. El arrancador suave 3RW55 Failsafe sefaliza la activacion de la funcion de
seguridad "Safe Torque Off" (STO) por un error con el texto de aviso "Desconexién de seguridad”.
Una excepcion es la aplicacién SIL 3 (STO) en caso de acoplar la sefial de control a la entrada
digital DI con la sefial de habilitacién en la entrada digital de seguridad F-DI. En este caso, el
arrancador suave 3RW55 Failsafe no genera ninguln error con texto de aviso, pues el
acoplamiento hace que el comando de control en la entrada de control DI se ajuste
automaticamente a DES.

Diagrama de flujo
F-DI |
oo L TLI L LT

[ [err
[ ['1 [

Desconexién orientada a la seguridad

Debe restablecerse el comando CON
Motor CON/DES

WO ® O

Comportamiento de la salida de sefalizacion de seguridad F-RQ
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Con latensién desconectada, la salida de sefializacién de seguridad F-RQ esta abierta. En cuanto
hay tensién principal (tensiéon de empleo), el arrancador suave 3RW55 Failsafe ejecuta una
prueba del aparato. Si la prueba de los elementos de conmutacién es correcta, la salida de
sefalizacion de seguridad F-RQ se cierra. Si se desconecta el motor y finaliza el tipo de parada
parametrizado, la salida de sefializacién de seguridad F-RQ permanece cerrada. El arrancador
suave 3RW55 Failsafe ejecuta una prueba del aparato. Si la prueba del aparato es correcta, es
posible un nuevo arranque.

La salida de sefializacion de seguridad F-RQ notifica una falla del arrancador suave 3RW55
Failsafe. Para aplicaciones SIL 1 se puede utilizar esta salida de sefializacion de seqguridad F-RQ
para sefalizar el estado del arrancador suave 3RW55 Failsafe. En el caso de aplicaciones SIL 3,
la salida de sefializacion de seguridad F-RQ debe ser evaluada por un médulo de seguridad o un
controlador de seguridad para garantizar la desconexién del motor en estado de falla.

La salida de sefializacion de seguridad F-RQ solo estd abierta en los casos siguientes:
* Con la tension desconectada

* Encaso de que se produzca una falla del aparato (una falla agrupada no influye en el estado
de la salida de sefalizacién de seguridad F-RQ)
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8.15 Failsafe

e Durante la actualizacién del firmware del arrancador suave 3RW55 Failsafe

¢ Durante el autotest (test de usuario)

8.15.2 Restablecimiento de la desconexion orientada a la seguridad

Tras una desconexién orientada a la seguridad no se puede producir un rearranque automatico.
En funcién de la aplicacién STO utilizada, ejecute el procedimiento que corresponda de los
enumerados a continuacién para arrancar de nuevo el motor.

Requisitos
¢ Arrancador suave 3RW55 Failsafe

* Tenga en cuenta el funcionamiento (Pagina 219) y las consignas de seguridad del
capitulo Failsafe (Pagina 21).

Procedimiento - SIL 1 (STO)

1. Restablezca la sefal en la entrada digital de seguridad F-DI, cambiando del comando DES al
comando CON.
Tenga en cuenta que, el simple hecho de restablecer el pulsador de PARADA de EMERGENCIA,
no inicia el rearranque (EN 60204-1).

2. Confirme la falla con el texto de aviso "Desconexién orientada a la seguridad”, retirando el
comando Motor CON.
Tenga en cuenta que la falla con el texto de aviso "Desconexién orientada a la seguridad” solo
se puede confirmar con la tecla de parada en caso de utilizar un 3RW5 HMI High-Feature.
El motor se puede volver a arrancar.

3. Defina un nuevo comando de arranque en la entrada digital DI.
El motor rearranca de nuevo.

Procedimiento - SIL 3 (STO)

1. Restablezca la sefial en la entrada digital de seguridad F-DI dando una sefial de habilitacién
pulsando la tecla de arranque en el médulo de seguridad/controlador de seguridad.

2. Confirme la falla con el texto de aviso "Desconexién orientada a la seguridad”, retirando el
comando Motor CON.
Tenga en cuenta que la falla con el texto de aviso "Desconexién orientada a la seguridad” solo
se puede confirmar con la tecla de parada en caso de utilizar un 3RW5 HMI High-Feature.
El motor se puede volver a arrancar.

3. Defina un nuevo comando de arranque en la entrada digital DI.
El motor rearranca de nuevo.
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8.16 Funciones en "Otros pardmetros”

Procedimiento - SIL 3 (STO) en caso de acoplar la sefial de control en la entrada digital Dl con la seial
de habilitacién en la entrada digital de seguridad F-DI.

Restablezca la sefal en la entrada digital de seqguridad F-DI dando una sefial de habilitacion
pulsando la tecla de arranque en el médulo de seguridad/controlador de seguridad.

El motor rearranca de nuevo si sigue habiendo un comando de arranque en la entrada digital DI.

8.16 Funciones en "Otros parametros"

Funcionamiento

Los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe disponen de otras funciones y pardmetros
ajustables que, en el 3RW5 HMI High-Feature, se encuentran en "Otros pardmetros".

Posibilidades de ajuste

¢ 3RW5 HMI High-Feature
Menu: "Parametros > Arrancador suave > Otros parametros”
La proteccién de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no estd activa o se ha anulado.

e Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Arbol del proyecto” con el proyecto actual debajo del arrancador suave
creado > "Pardmetros” > ventana "Area de trabajo" > "Arrancador suave > Otros parametros'

¢ Con un bus de campo a través de un moédulo de comunicacién 3RW5:

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (solo a través de un médulo
de comunicaciéon 3RW5 PROFINET o PROFIBUS)
Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI
High-Feature

— Software de configuracién del controlador (p. ej., STEP 7 con el correspondiente HSP)
— Programa de usuario

Encontrard mas informacion sobre los pardmetros ajustables via bus de campo en el manual
de producto del correspondiente médulo de comunicacién 3RW5.
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Parametros

8.16 Funciones en "Otros pardmetros”

Parametro

Descripcién

Funcionamiento con CPU/maestro

Respuesta a parada de la CPU/del maestro

Este parametro determina la respuesta de los arrancadores suaves 3RW55 y
3RWS55 Failsafe en caso de una falla de la conexién de bus o de parada de la CPU.

Aplicar valor sustitutivo (ajuste de fabrica)

El arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe modifica automaticamente la
memoria imagen de proceso de las salidas con los valores especificados en el
pardmetro "Valor sustitutivo" que se indica a continuacién.

Mantener Gltimo valor

El arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe no modifica la memoria imagen
de proceso de las salidas. Se mantienen los comandos actuales.

Valor sustitutivo®

En caso de una falla de la conexion de bus o de parada de la CPU, los arrancadores
suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe pueden controlarse mediante una memoria ima-
gen de proceso sustitutiva de las salidas.

Motor derecha

Motor izquierda

Reset

Arranque de emergencia

Marcha lenta?

Salida 1

Salida 2

Juego de parametros 1

Juego de parametros 2

Juego de parametros 3

Bloquear parada rapida

Salida 3?

Arranque de limpieza de bombas (ajustable solo en el programa de usuario)
Manual local - Control por entrada (ajustable solo en el programa de usuario)
Usar tipo de parada alternativa

Parada del motor
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8.16 Funciones en "Otros pardmetros”

Parametro

Descripcion

Blogueo de parametrizacién CPU/maestro

Este pardmetro determina de qué manera procesan los arrancadores sua-

ves 3RW55 y 3RW55 Failsafe los valores de pardmetros que recibe el controlador.
El ajuste del parametro solamente tiene efecto sobre los parametros de los arran-
cadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe. Los parametros del 3RW5 HMI High-
Feature y del médulo de comunicacién 3RW5 siempre se sobrescriben, indepen-
dientemente del ajuste del parametro.

Desactivar (ajuste de fabrica)

Al arrancar el bus, los pardmetros ajustados en el arrancador suave 3RW55 o
3RWS55 Failsafe se sobrescriben con los valores guardados en el software de
configuracién del controlador.

Activar

Todos los valores de parametros recibidos a través de los canales de comuni-
cacion ciclico y aciclico para el controlador se confirman positivamente, y el
arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe los descarta. De este modo se
impide que se sobrescriban los pardmetros guardados en el arrancador sua-
ve 3RW55 y 3RW55 Failsafe.

Activar solo para parametros de arranque

El bloqueo de parametrizacién solamente afecta a los pardmetros de arranque
durante el arranque. El ajuste solo es posible en combinacién con un médulo
de comunicacion 3RW5 PROFINET o PROFIBUS.

Respuesta a sobrecarga del elemento de
conmutacién

Este parametro determina cémo debe comportarse el arrancador suave cuando se
dispare la autoproteccién del aparato por sobrecarga.

Desconectar sin rearranque (ajuste de fabrica)

Si se rebasa por exceso el valor limite de error, se generan un mensaje de error
y un comando de desconexién interno. Si se rebasa por defecto el valor limite
de error, pueden confirmarse el mensaje de error y el comando de descone-

xion interno con la funcién "Reset” una vez transcurrido un tiempo de enfria-
miento de 60 segundos.

Desconectar con rearranque

Si se rebasa por exceso el valor limite de error, se generan un mensaje de error
y un comando de desconexién interno. Si se rebasa por defecto el valor limite
de error, se confirman o anulan automaticamente el mensaje de errory el
comando interno de desconexién una vez transcurrido un tiempo de enfria-
miento de 60 segundos.
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8.16 Funciones en "Otros pardmetros”

Parametro

Descripcion

Respuesta en caso de configuracién TEORI-
CAy REAL diferentes en los siguientes apa-
ratos:

e Arrancador suave
e 3RW5 HMI High-Feature

¢ Médulo de comunicacién (si esta pre-
sente)

Se habla de "configuracién TEORICA y REAL diferentes" cuando la configuracién es
errénea o hay diferencias entre el slot real y el slot configurado en el médulo. Siun
controlador superior transfiere una parametrizacién, el parametro no tiene efecto.

Ignorar (ajuste de fabrica)

En caso de haya diferencias entre la configuracién TEORICAYy la configuracién
REAL, el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe posiblemente siga fun-
cionando, aunque con restricciones. Si es necesario, la funcién tecnolégica
sigue funcionando con valores sustitutivos especificos del producto que de-
ben definirse.

Avisar

En caso de configuracién TEORICA y REAL diferentes, no se genera ningtin
comando de desconexién interno. Aparece el aviso "Configuracion teori-
ca = real".

Desconectar

En caso de diferencias entre la configuracién TEORICAy la configuracién REAL,
se genera un comando interno de desconexién. Este comando interno de
desconexién debe confirmarse con la funcién "Reset". Si hay un médulo de
comunicaciéon 3RW5 PROFINET o PROFIBUS y se enchufa o desenchufa un
mddulo, se envia una alarma de enchufe/desenchufe, respectivamente, al
controlador superior.

Modo Bypass®

Bypass interno (ajuste de fabrica)

Bypass externo?

Tenga en cuenta que en este modo de operacion el arrancador suave ya no
puede medir la corriente del motor. Las funciones que se basan en este valor
medido de corriente se desactivan (proteccién electrénica de sobrecarga del
motor, avisos de diagnéstico, etc.)

Encontrard un ejemplo de circuito en el capitulo "Bypass externo (Pagi-

na 346)".

Para el funcionamiento con bypass externo, dirijase al soporte técnico (Sup-
port Request (Pagina 11)).

Ningun bypass?

Utilice el ajuste "Ningun bypass" para aplicaciones con una elevada frecuencia
de maniobra. Tenga en cuenta que el ajuste "Ningun bypass" no es adecuado
para aplicaciones en servicio permanente.

Para trabajar sin bypass, dirijase al soporte técnico (Support Request (Pagi-
nai11)).

Secuencia de fases de la red admisible

Cualquiera (ajuste de fabrica)
La secuencia de fases de la red puede ser tanto "derecha" como "izquierda".

Derecha
La secuencia de fases de la red debe ser "derecha".

Izquierda
La secuencia de fases de la red debe ser "izquierda".
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8.17 Ajuste de fecha y hora

Parametro

Descripcion

Respuesta a secuencia de fases de la red
incorrecta

En ciertas aplicaciones, el funcionamiento del motor solo esta permitido para un
sentido de giro concreto, previamente definido, para evitar dafios. El arrancador
suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe detecta la secuencia de fases de la red mediante
su método de medicion. Durante la primera puesta en marcha de la aplicacion, se
determina el sentido de la secuencia de fases necesario en cada caso. Con ayuda
del parametro "Respuesta a secuencia de fases de la red incorrecta”, puede defi-
nirse la reaccién del arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe cuando no con-
cuerda la secuencia de fases de la red.

* Fallo agrupada solo con comando CON (ajuste de fabrica)
Sielarrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe detecta una secuencia de fases
errbnea, se genera un error.

e Avisar
Sielarrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe detecta una secuencia de fases
errénea, se genera un aviso.

Temperatura ambiente tipica

(ajustable solo via 3RW5 HMI High-Featu-
re)

Elarrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe se ajusta a la temperatura ambiente
tipica reinante en la instalacion. Asegurese de que se mantenga la temperatura
ambiente tipica ajustada.

e 40°C
e 50°C
e 60 °C (ajuste de fabrica)

" El pardmetro solo es visible en el 3RW5 HMI High-Feature si en "Respuesta a parada de la CPU/del maestro" esta seleccionada

la opcion "Aplicar valor sustitutivo”.

2 Elarrancador suave 3RW55 Failsafe no dispone de esta funcién.

3 Para el arrancador suave 3RW55 a partir de la versién de firmware V2.0

8.17 Ajuste de fecha y hora

Funcionamiento

Los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe disponen de un reloj de tiempo real
respaldado por condensador y una reserva de marcha de aprox. 3 dias. Es posible ajustar
parametros de fecha y hora en los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe.

En combinacion con el médulo de comunicacién 3RW5 PROFINET High-Feature, es posible la
sincronizacion horaria segun el método NTP. Encontrara mas informacion en el manual de
producto de los modulos de comunicacion 3RW5 PROFINET.
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Posibilidades de ajuste
¢ 3RW5 HMI High-Feature

8.17 Ajuste de fecha y hora

Menu: "Parametros > Arrancador suave > Fecha y hora"
La proteccion de acceso al panel 3RW5 HMI High-Feature no estd activa o se ha anulado.

¢ ConSIRIUS Soft Startgr ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Arbol del proyecto” con el proyecto actual debajo del arrancador suave
creado > "Pardmetros” > ventana "Area de trabajo" > "Arrancador suave > Fecha y hora"

¢ Con un bus de campo a través de un moédulo de comunicacién 3RW5:

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (solo a través de un médulo
de comunicaciéon 3RW5 PROFINET o PROFIBUS)
Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI

High-Feature

— Software de configuracion del controlador, p. €j., STEP 7 con el correspondiente HSP

— Programa de usuario

Encontrara mas informacion sobre los pardmetros ajustables via bus de campo en el manual
de producto del correspondiente médulo de comunicaciéon 3RW5.

Procedimiento
1. Seleccione la opcién de menu "Editar hora".
2. Ajuste la hora actual.
3. Seleccione la opcién de mend "Editar fecha".
4. Ajuste la fecha actual.
Parametros
Parametro Descripcion
Editar hora Ajuste de la hora actual

Formato de hora

* 12 h (ajuste de fabrica)
e 24h

Offset de hora

Diferencia respecto a la zona horaria UTC: UTC +/- 12 h (en
intervalos minimos de 30 minutos)

Mostrar hora

La hora se indica en el display del 3RW5 HMI High-Feature.
o Si

* No (ajuste de fabrica)

Editar fecha

Ajuste de la fecha actual

Formato de fecha

¢ Dia.Mes.Afo
* Mes/DialAfo (ajuste de fabrica)
¢ Ano-Mes-Dia

Arrancadores suaves SIRIUS 3RW55 y 3RW55 Failsafe
Manual de producto, 02/2022, A5E35630887004A/RS-AE/005

227



Funciones

8.18 Trace

Resultado
La fecha y la hora se guardan en el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe. En caso de
sustituir el 3RW5 HMI High-Feature, se mantienen la fecha y hora en el arrancador suave 3RW55
0 3RW55 Failsafe.

8.18 Trace

Funcionamiento

Con la funcién Trace (= funciéon de osciloscopio), los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55
Failsafe pueden utilizarse a modo de osciloscopio digital multicanal. La funcién Trace permite
registrar datos, eventos, valores medidos, etc., con cualquier modo de operacién del motor. Los
datos de Trace deben leerse con el software SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) en el arrancador
suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe. En SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal), los datos de Trace se
visualizan en forma de oscilograma. Es posible guardar los datos de Trace en la tarjeta Micro SD
(Pagina 251) con un 3RW5 HMI High-Feature a partir de la versiéon de firmware V3.0.

Requisitos

Variantes de Trace

SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Standard/Professional
Resumen: ventana "Arbol del proyecto” con el proyecto actual debajo del arrancador suave
creado > "Traces"

Trace de dispositivo

Los registros se guardan en el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe y, en caso
necesario, pueden leerse y visualizarse como diagrama de curvas con el software SIRIUS Soft
Starter ES (TIA Portal).

Trace de ingenieria
Los registros se leen de modo ciclico y se visualizan como diagrama de curvas con el software
SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal).

Estructura de los datos de Trace

Configuracién de Trace: la configuracién define qué sefiales deben registrarse en el
arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe y de qué manera (disparo, ciclo de registro).

Diagrama: el diagrama se compone de las opciones de representacion de los datos
registrados y, si el registro ya se ha efectuado, por los propios datos registrados.

Un diagrama que contiene datos registrados puede guardarse como medicién de modo
permanente en el proyecto.
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8.19 Modo de prueba

Ejemplo de datos de Trace
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Mas informacion

Encontrara masinformacion sobre la funcion Trace en la Ayuda en pantalla de SIRIUS Soft Starter
ES (TIA Portal).

8.19 Modo de prueba

Funcionamiento

Para las funciones del modo de prueba "Prueba con carga reducida" (Pagina 230) y "Simulacion”
(Pagina 232), los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe deben encontrarse en modo de
prueba. En el modo de prueba, el LED "RN" del arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe
parpadea en verde. Para el funcionamiento normal, los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55
Failsafe deben encontrarse en funcionamiento normal.

Los parametros "Modo de prueba"y "Funcionamiento normal” no estan disponibles en el
3RW5 HMI High-Feature.
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Posibilidades de ajuste

8.19.1

Funcionamiento

230

/\ ADVERTENCIA

Arranque automatico en modo de prueba (prueba con carga reducida y simulacién)
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Después de la activacién del modo de prueba, los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe
trabajan de inmediato con los valores especificados por el mando. Las salidas se activan cuando
se cumple la condicion de conexién.

Tome las medidas adecuadas para impedir un arranque accidental y garantizar un arranque
definido de la instalacién.

* 3RWS5 HMI High-Feature (a partir de la version de firmware V2.0)
La proteccidon de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activada o se ha anulado.
Menu: "Control > Modo de prueba”

Nota
Activar modo de prueba

Cuando se activa o desactiva la "Prueba con carga reducida" o la "Simulacién" en el 3RW5 HMI
High-Feature, se pasa automaticamente al modo de prueba o al funcionamiento normal.
Para la activacion y desactivacion en el 3RW5 HMI High-Feature, debe tener el mando el
propio 3RW5 HMI High-Feature.

* Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Arbol del proyecto" con el proyecto actual debajo del arrancador suave
creado > "Puesta en marcha" > ventana "Area de trabajo" > "Arrancador suave > Funciones >
Modo de prueba”

e Con un bus de campo a través de un moédulo de comunicacién 3RW5 (solo a través de un
modulo de comunicacion 3RW5 PROFINET o PROFIBUS):

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional
Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI
High-Feature

— Software de configuracién del controlador (p. €j., STEP 7 con el correspondiente HSP)

— Programa de usuario

Prueba con carga reducida

La funcion del modo de prueba "Prueba con carga reducida” es Gtil durante la puesta en marcha
y la bldsqueda de errores, ya que permite probar el funcionamiento correcto de la aplicacién
antes del montaje en el armario eléctrico o el uso del motor previsto para la aplicacién. La
"prueba con carga reducida" permite comprobar el cableado del circuito de control y del circuito
principal con ayuda de un pequefio motor (motor de prueba).
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8.19 Modo de prueba

En la funcién del modo de prueba "Prueba con carga reducida”, el arrancador suave 3RW55 o
3RWS55 Failsafe puede ejecutar y visualizar los estados operativos del motor, asi como todas las
funciones y avisos, del mismo modo que en funcionamiento normal.

Si, con la "prueba con carga reducida" activada, el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe
detectala ausencia de corriente principal, se genera un error con comando de desconexiény con
el texto de aviso "Tension de red necesaria para prueba". Tras conectar el arrancador

suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe a la corriente principal, puede confirmarse este mensaje de error
con Reset.

Los monitoreos de falla debidos a que la corriente principal falta o es insuficiente no estan
activos. La funcién del modo de prueba "Prueba con carga reducida" permanece activa hasta que
se desactiva.

Las funciones de proteccién del motor y de autoproteccion de los arrancadores suaves 3RW55
y 3RW55 Failsafe permanecen activas de acuerdo con su parametrizacion y no se ven afectadas
por la funcién del modo de prueba "Prueba con carga reducida”.

e El arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe esta conectado al circuito principal.

* Las funciones del modo de prueba, p. €j., "Simulacién” o "Autotest (test de usuario)” estan
desactivadas.

¢ El motor de prueba esta conectado al arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe.
¢ Rango de potencia admisible del motor de prueba:

— <10 % de la potencia asignada del motor previsto para la aplicacién

- =TkW

¢ Antes de activar la funcién del modo de prueba "Prueba con carga reducida”, el motor de
prueba esta desconectado.

¢ El arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe debe encontrarse en modo de prueba
(Pagina 229). En el modo de prueba, el LED "RN" del arrancador suave 3RW55 o 3RW55
Failsafe parpadea en verde.

Nota
Activar modo de prueba

Cuando se activa o desactiva la "Prueba con carga reducida” en el 3RW5 HMI High-Feature,
se pasa automaticamente al modo de prueba o al funcionamiento normal. Para la activacién
y desactivacion en el 3RW5 HMI High-Feature, debe tener el mando el propio 3RW5 HMI High-
Feature.
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8.19 Modo de prueba

Posibilidades de ajuste

Parametros

/\ ADVERTENCIA

Arranque automatico en modo de prueba (prueba con carga reducida)
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Después de la activacién del modo de prueba, los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe
trabajan de inmediato con los valores especificados por el mando. Las salidas se activan cuando
se cumple la condicion de conexién.

Tome las medidas adecuadas para impedir un arranque accidental y garantizar un arranque
definido de la instalacién.

* 3RW5 HMI High-Feature (a partir de la versiéon de firmware V2.0)
Menu: "Control > Modo de prueba”
La proteccidon de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activada o se ha anulado.

* ConSIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Arbol del proyecto" con el proyecto actual debajo del arrancador suave
creado > "Puesta en marcha" > ventana "Area de trabajo" > "Arrancador suave > Funciones >
Modo de prueba”

e Con un bus de campo a través de un médulo de comunicacién 3RW5 (solo a través de un
modulo de comunicacién 3RW5 PROFINET o PROFIBUS):

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional
Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI
High-Feature

— Software de configuracién del controlador (p. ej., STEP 7 con el correspondiente HSP)

— Programa de usuario

Parametro

Descripcion

Activar prueba con carga reducida | El arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe cambia a la funcién del modo de prueba

"Prueba con carga reducida".

da

Desactivar prueba con carga reduci- | La funcion del modo de prueba "Prueba con carga reducida” se cancela. El arrancador

suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe sale del modo de prueba y vuelve al estado operativo
parametrizado.

8.19.2

Funcionamiento

232

Simulacion

La funcion del modo de prueba "Simulacién” resulta Gtil durante la puesta en marchay la
busqueda de errores, ya que permite probar cualquier situacién sin mayor esfuerzo externo,
como p. ej., modificaciones del cableado, conexién de aparatos externos o intervenciones en el
PLC.
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Validez

Requisitos

8.19 Modo de prueba

Con la funcion del modo de prueba "Simulacién®, el arrancador suave 3RW55 simula de forma
virtual los estados operativos del motor (Arranque, Funcionamiento, Parada) sin corriente
principal. Para ello, el arrancador suave 3RW55 comprueba el cableado, la respuesta al
dispararse una funciéon de monitoreoy la parametrizacion del arrancador suave de la instalacién.
Durante la simulacion de los estados operativos del motor se ejecutan y visualizan todas las
funciones y avisos del arrancador suave 3RW55 del mismo modo que en funcionamiento
normal. Los monitoreos de falla debidos a la falta de corriente principal no estan activos.

Si, con la "Simulacién" activada, el arrancador suave 3RW55 detecta la presencia de corriente
principal, genera un error con comando de desconexién y el texto de aviso "Tensién de red no
admisible para prueba". Esta medida de seguridad impide que un motor conectado pueda
arrancar accidentalmente. Tras desconectar el arrancador suave 3RW55 de la corriente principal,
puede confirmarse este mensaje de error con Reset. La "Simulacion” permanece activa hasta que
se desactiva la funcion del modo de prueba.

Las funciones de proteccién del motor y de autoproteccién del arrancador suave 3RW55
permanecen activas de acuerdo con su parametrizaciéon y no se ven afectadas por la funcion del
modo de prueba "Simulacién".

El arrancador suave 3RW55 Failsafe no dispone de esta funcién.

¢ Arrancador suave 3RW55 a partir de la versién de firmware V2.0

e Las funciones del modo de prueba, p. €j., "Prueba con carga reducida” o "Autotest (test de
usuario)" estan desactivadas.

* El arrancador suave 3RW55 estd desconectado del circuito principal.
* El motor esta desconectado.

e Elarrancador suave 3RW55 debe encontrarse en modo de prueba (Pagina 229). En el modo
de prueba, el LED "RN" del arrancador suave 3RW55 parpadea en verde.

Nota
Activar modo de prueba

Cuando se activa o desactiva la "Simulacion” en el 3RW5 HMI High-Feature, se pasa
automaticamente al modo de prueba o al funcionamiento normal. Para la activacion y
desactivacion en el 3RW5 HMI High-Feature, debe tener el mando el propio 3RW5 HMI High-
Feature.
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8.19 Modo de prueba

Posibilidades de ajuste

Parametros

234

/\ ADVERTENCIA

Arranque automatico en modo de prueba (simulacién)
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Después de la activacién del modo de prueba, los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe
trabajan de inmediato con los valores especificados por el mando. Las salidas se activan cuando
se cumple la condicion de conexién.

Tome las medidas adecuadas para impedir un arranque accidental y garantizar un arranque
definido de la instalacién.

Es posible realizar la funcién del modo de prueba "Simulacién” de las siguientes maneras:

* 3RW5 HMI High-Feature (a partir de la versiéon de firmware V2.0)
Menu "Control > Modo de prueba”
La proteccion de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activada o se ha anulado.

* ConSIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Arbol del proyecto" con el proyecto actual debajo del arrancador suave
creado > "Puesta en marcha" > ventana "Area de trabajo" > "Arrancador suave > Funciones >
Modo de prueba”

e Con un bus de campo a través de un médulo de comunicacién 3RW5 (solo a través de un
modulo de comunicacién 3RW5 PROFINET o PROFIBUS):

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional
Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI
High-Feature

— Software de configuraciéon del controlador (p. ej., STEP 7 con el correspondiente HSP)

— Programa de usuario

Parametro Descripcion

Activar simulacion Al activar la funcién del modo de prueba "Simulacién”, se inicia auto-
maticamente la simulacién de los estados operativos del motor.

Desactivar simulacién Al desactivar la funcién del modo de prueba "Simulacion”, finaliza
automaticamente la simulacién de los estados operativos del motor.
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8.20 Observar

8.20.1 Observacion de valores medidos del arrancador suave 3RW55 con 3RW5 HMI
High-Feature

Funcionamiento

Las distintas funciones del aparato proporcionan los valores medidos. Todos los valores medidos
se guardan de forma volatil en la memoria de datos de valores medidos y se pueden leery
evaluar con el 3RW5 HMI High-Feature. Se pueden especificar hasta 5 valores medidos, que se
visualizan en la pantalla operativa (Pagina 125).

Visualizacién en el 3RW5 HMI High-Feature

¢ Menu: "Observacion > Valores medidos”

Otras opciones de visualizacion de los valores medidos

e Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Arbol del proyecto” con el proyecto actual debajo del arrancador suave
creado > "Puesta en marcha" > ventana "Area de trabajo" > "Arrancador suave > Valores
medidos"

¢ Con un bus de campo a través de un moédulo de comunicacién 3RW5:

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (solo a través de un médulo
de comunicaciéon 3RW5 PROFINET o PROFIBUS)
Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI
High-Feature

— Software de configuracién del controlador (p. ej., STEP 7 con el correspondiente HSP)

— Programa de usuario
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Valores medidos

Valor medido

Descripcién

Corrientes de fase (%)

e L1
o |L2
e |L3
e Media

¢ Mostrar diagra-
ma de barras”

Las corrientes de fase se indican en % de la corriente asignada de em-
pleo I.. Puede observar cada fase (L1/L2/L3) individualmente o la media
de las 3.

Estos valores medidos se pueden visualizar en forma de diagrama de
barras o de lineas en el display del 3RW5 HMI High-Feature."

Encontrard mas informacion en los capitulos Disefio y elementos de
mando del 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 102) y Visualizacién grafica
de los valores medidos en el 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 237).

Corrientes de fase (ef)

o |L1
o |L2
e |L3
¢ Media

e | L1/L2/L3 max

¢ Mostrar diagra-
ma de barras"

Las corrientes de fase se indican en amperios. Puede observar cada fase
(L1/L2/L3) individualmente, la media de las 3 fases o el valor maximo de
cada fase.

Estos valores medidos se pueden visualizar en forma de diagrama de
barras o de lineas en el display del 3RW5 HMI High-Feature.?

Encontrara mas informacion en los capitulos Disefio y elementos de
mando del 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 102) y Visualizacién gréfica
de los valores medidos en el 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 237).

Desbalance de fases

La mayor desviacién en % de una corriente de fase referida a la media de
las 3 corrientes de fase.

Tensiones fase-fase [V]

e UL1-L2
e UL2-L3
e UL3-L1

La tensién del motor se indica en voltios. Puede observar la tensién de
motor concreta de cada fase.

Estos valores medidos pueden visualizarse en forma de diagrama de
lineas en el display del 3RW5 HMI High-Feature."

Encontrard mas informacion en los capitulos Disefio y elementos de
mando del 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 102) y Visualizacién grafica
de los valores medidos en el 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 237).

Potencia

Potencia activa

Indica la potencia activa actual en kW.

Este valor medido se puede visualizar en forma de diagrama de barras o
de lineas en el display del 3RW5 HMI High-Feature."

Encontrara mas informacion en los capitulos Disefio y elementos de
mando del 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 102) y Visualizacién gréfica
de los valores medidos en el 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 237).

Factor de potencia
L1...3

Indica el factor de potencia actual.

Frecuencia de red

Indica la frecuencia de red actual en Hz.

Frecuencia de salida

Este valor solo se indica si la frecuencia de salida durante el arranque y
parada difiere de la frecuencia de red.

Calentamiento del motor

Valor actual de calentamiento del motor en %. El arrancador suave
3RW55 o 3RW55 Failsafe calcula internamente este valor medido e in-
dica el calentamiento relativo del motor.

sobrecarga del motor

Reserva de tiempo de disparo de la proteccién de

La reserva de tiempo de disparo de la proteccién de sobrecarga del mo-
tor proporciona una prediccién dindmica en el tiempo, expresada en
segundos, hasta que se dispara la proteccién de sobrecarga del motor en
funcién de la corriente actual del motor.

Tiempo de enfriamiento restante del motor

El tiempo de recuperacién restante, expresado en segundos, que debe
transcurrir tras el disparo de la proteccién del motor antes de que el
arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe vuelva a estar operativo.
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Valor medido Descripcion
Tiempo de enfriamiento restante del elemento de | El tiempo de enfriamiento restante del elemento de conmutacion de-
conmutacién pende de la capacidad térmica de la etapa de potencia y de las condi-
ciones ambientales (temperatura, circulacién del aire, posicién de mon-
taje, etc.).

El tiempo de enfriamiento restante del elemento de conmutacién se
indica en segundos.

Calentamiento del elemento de conmutacién El calentamiento del elemento de conmutacién calculado actualmente
se compara permanentemente con el calentamiento del elemento de
conmutacién guardado hasta el momento y se indica en %.

Tiempo de monitoreo restante de la frecuencia de | El tiempo restante, expresado en segundos, que debe transcurrir tras
maniobra una maniobra antes de que el motor pueda volver a conectarse.

Encontrard mas informacion en el capitulo Vigilancia de frecuencia de
maniobra (Pagina 185).

" Para 3RW5 HMI High-Feature a partir de la version de firmware V3.0

8.20.2 Visualizacion grafica de los valores medidos en el 3RW5 HMI High-Feature

Requisitos

* 3RWS5 HMI High-Feature a partir de la version de firmware V3.0

Funcionamiento

Los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe permiten la visualizacion grafica de valores
medidos. Los valores medidos se pueden visualizar en forma de diagrama de barras o de lineas
en el display del 3RW5 HMI High-Feature.

Procedimiento para la visualizacion de diagramas de barras
Los siguientes valores medidos se pueden visualizar en forma de diagrama de barras:
e Corriente de fase L1 (%) y (ef)
e Corriente de fase L2 (%) y (ef)
e Corriente de fase L3 (%) y (ef)
e Corriente de fase media (%) y (ef)

1. Seleccione la opcién de menu "Observacion > Valores medidos > Corrientes de fase (%)/
Corrientes de fase (ef) > Mostrar diagrama de barras".
En funcién de la opcion de menu seleccionada se representan graficamente en un diagrama
de barras los valores actuales de las 3 corrientes de fase (%) o corrientes de fase (ef), asicomo
el promedio.

2. Con las teclas de navegacion izquierda y derecha del 3RW5 HMI High-Feature se puede
cambiar la vista entre Corrientes de fase (%) y Corrientes de fase (ef).

3. Para salir de la vista del diagrama de barras, presione la tecla ESC.
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El diagrama de ejemplo muestra las 3 corrientes de fase actuales (L1/L2/L3) y el promedio
correspondiente en porcentaje. La escala del eje x es de un 200 %.

L1 137.50
L2 50.50
L3 102.88
LD 96.96

Procedimiento para la visualizacién de diagramas de lineas
Los siguientes valores medidos se pueden visualizar en forma de diagrama de lineas:
e Corriente de fase L1 (%) y (ef)
e Corriente de fase L2 (%) y (ef)
e Corriente de fase L3 (%) y (ef)
e Corriente de fase media (%) y (ef)
¢ Tensiones fase-fase U L1-L2 [V]
¢ Tensiones fase-fase U L2-L3 [V]
¢ Tensiones fase-fase U L3-L1 [V]

¢ Potencia activa

Pantalla operativa

1. Seleccione el valor medido que desea ver en la pantalla operativa y presione la tecla de
navegacion derecha del 3RW5 HMI High-Feature.
El valor medido seleccionado se visualizara graficamente en un diagrama de lineas.

2. Con las teclas de navegacion izquierda y derecha del 3RW5 HMI High-Feature, puede
cambiarse la vista entre los valores medidos (solo posible con valores medidos de corriente
o tension).

3. Para salir de la vista del diagrama de lineas, presione la tecla ESC.

Menu "Observacion”
1. Seleccione la opcién de menu "Observacién > Valores medidos”.

2. Seleccione el valor medido que desea very presione la tecla de navegacién derecha del 3RW5
HMI High-Feature.
El valor medido seleccionado se visualizara graficamente en un diagrama de lineas.

3. Con las teclas de navegacién izquierda y derecha del 3RW5 HMI High-Feature, puede
cambiarse la vista entre los valores medidos (solo posible con valores medidos de corriente
o tension).

4. Para salir de la vista del diagrama de lineas, presione la tecla ESC.
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El diagrama del ejemplo muestra la corriente de fase | L1 actual en porcentaje. La escala del gje
y es de un 200 %.

I'L1 [%]
A

0 Pt

Si el valor medido rebasa por exceso el limite de la escala (en el ejemplo, el 200 %), la linea
transcurre paralela al eje x y se muestra en rojo en el area.

8.20.3 Observacion de la memoria imagen de proceso del arrancador suave 3RW55
con panel 3RW5 HMI High-Feature

Funcionamiento

La memoria imagen de proceso de las entradas (MIPE) contiene datos actuales sobre el estado
del arrancador suave y del proceso. La memoria imagen de proceso de las salidas (MIPS)
contiene comandos de control actuales para el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe. En
la memoria de datos de la memoria imagen de proceso de las salidas se introducen los estados
de los comandos de control de la fuente de mandol/control que tiene el mando segun el control
de modos de operacion. Tenga en cuenta la descripcidon general de las memorias imagen de
proceso en el capitulo Datos de proceso y memorias imagen del proceso (Pagina 202).

Visualizacion en el HMI High-Feature

e Menu: "Observacién > Memoria imagen de proceso”

Visualizaciéon de las memorias imagen de proceso en el 3RW5 HMI High-Feature

La memoria imagen de proceso de las entradas (MIPE) y salidas (MIPS) le permite ver qué bits de
la memoria imagen de proceso estan activados o desactivados:

Casilla de verificacion Estado Bit

D Inactiva 0
@ Activa 1
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Otras opciones de visualizacion

* Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Task Card" > pestafia "Online Tools" > "SIRIUS Control Panel"

e Con un bus de campo a través de un moédulo de comunicacién 3RW5:

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (solo a través de un médulo
de comunicaciéon 3RW5 PROFINET o PROFIBUS)
Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI
High-Feature

— Software de configuracién del controlador (p. €j., STEP 7 con el correspondiente HSP)

— Programa de usuario

Mas informacion

Encontrara mas informacién sobre la transferencia de las memorias imagen de proceso via bus
de campo en el manual de producto del correspondiente médulo de comunicacién 3RW5.

8.21 Control via 3RW5 HMI High-Feature

Funcionamiento

Los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe pueden controlarse con el 3RW5 HMI High-
Feature por medio de diferentes comandos de control. Para un acceso rapido, es posible asignar
distintos comandos de control a la tecla de arranque (Start) y la tecla de favoritos F1-F9.
Encontrard mas informacion en los capitulos Configuracién de la tecla de arranque del 3RW5
HMIHigh-Feature (Pagina 123) y Configuracién de la tecla de favoritos F1-F9 del 3RW5 HMI High-
Feature (Pagina 121).

Control via 3RW5 HMI High-Feature

¢ Menu: "Control"

Otras posibilidades de control

e Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Task Card" > pestafia "Online Tools" > "SIRIUS Control Panel"

e Con un bus de campo a través de un moédulo de comunicacién 3RW5:

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (solo a través de un médulo
de comunicaciéon 3RW5 PROFINET o PROFIBUS)
Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI
High-Feature

— Software de configuracién del controlador (p. ej., STEP 7 con el correspondiente HSP)

— Programa de usuario
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Comandos de control

8.21 Control via 3RW5 HMI High-Feature

Comando de control

Descripcién

Elegir juego de pardmetros

Juego de parametros 1
(ajuste de fabrica)

Juego de parametros 2

Juego de parametros 3

Seleccione uno de los 3 juegos de pardmetros.

El juego de pardmetros se desactiva activando otro juego de para-
metros. Siempre debe haber un juego de pardmetros activo.

Locallremoto

Cambio del mando.

Controlar motor

Motor derecha

El motor gira en sentido horario.

Motor izquierda

El motor gira en sentido antihorario.

El comando puede ejecutarse también con inversién de sentido
(con contactor externo).

Parar motor

Se suprime la orden de conexién al motor.

Marcha lenta®

Asegurese de que para el comando de control "Marcha lenta" esté
aplicado el comando de control "Motor derecha" o "Motor izquier-
da".

e Activar
¢ Desactivar (ajuste de fabrica)

Encontrara mas informacion en el capitulo Velocidad lenta (Pagi-
na 178).

Tipo de parada alternativo

Active el tipo de parada alternativo para configurar una parada adi-
cional en el juego de pardmetros 1.

e Activar
e Desactivar

Encontrard mas informacién en el capitulo Parada alternativa (Pa-
gina 169).

Arranque de limpieza de
bombas

Este comando de control solo es visible si se ha parametrizado la
funcion de limpieza de bombas.

Encontrard mas informacién en el capitulo Funcién de limpieza de
bombas (Pagina 189).

Reset

Ejecuta un reset.
Encontrard mas informacién en el capitulo Reset (Pagina 180).

Bloquear parada rapida

El motor no se detiene a pesar de estar presente el comando CON de
parada rapida.

Encontrard mas informacién en el capitulo Parada rapida (Pagi-
na 180).
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Comando de control Descripcion

Modo de emergencia Arranque de emergencia Con la funcién "Arranque de emergencia®, la instalaciéon puede se-
guir funcionando en caso de falla.
¢ Habilitar
e Bloquear

Encontrard mas informacién en el capitulo Arranque de emergen-
cia (Pagina 195).

Servicio de emergencia™? | Conlafuncion "Servicio de emergencia” el arrancador suave 3RW55
puede seguir funcionando con restricciones en caso de falla de un
semiconductor de potencia fundido.

e Habilitar

e Bloquear
Encontrard mas informacién en el capitulo Servicio de emergencia
(Pagina 197).

Modo de prueba Prueba con carga reducida | Lafuncién del modo de prueba "Prueba con carga reducida” permite
comprobar el cableado del circuito de control y del circuito principal
con ayuda de un pequefio motor (motor de prueba).

e Activar
e Desactivar

Encontrard mas informacién en el capitulo Prueba con carga redu-
cida (Pagina 230).

Simulacion®? Con la funcién del modo de prueba "Simulacién®, el arrancador
suave 3RW55 simula de forma virtual los estados operativos del
motor (Arranque, Funcionamiento, Parada) sin corriente principal.

e Activar
e Desactivar
Encontrara mas informacién en el capitulo Simulacién (Pagi-

na 232).
DQ MIPS, bit 1.0 (salida 1) Activa o desactiva el comando de control respectivo.
DQ MIPS, bit 1.1 (salida 2) Requisitos: La accién de salida "Fuente de control DQ MIPS x.y sali-
DQ MIPS, bit 2.0 (salida 3) da n" estd asignada a una salida digital.

¢ Arrancador suave 3RW55: los comandos de control "Salida 1",
"Salida 2"y "Salida 3" pueden asignarse a cualquiera de las sali-
dasdigitales 1, 2 y 4 del arrancador suave 3RW55 a través de las
acciones de salida digitales.

* Arrancador suave 3RW55 Failsafe: los comandos de control "Sa-
lida 1"y "Salida 2" pueden asignarse a cualquiera de las salidas
digitales 1y 2 del arrancador suave 3RW55 Failsafe a través de
las acciones de salida digitales.

Encontrara mas informacion en el capitulo Salidas digitales (Pagi-
na 205).

" Elarrancador suave 3RW55 Failsafe no dispone de esta funcion.
2 Para el arrancador suave 3RW55 a partir de la versién de firmware V2.1
3 Para el arrancador suave 3RW55 a partir de la versién de firmware V2.0
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8.22 Resumen

Funcionamiento

El mend "Resumen” indica los componentes conectados con informacién especifica del aparato
(datos I1&M).

Nota
Informacién especifica del aparato

Tenga en cuenta que, a través del 3RW5 HMI High-Feature, solo es posible cambiar el nombre
visualizado del arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe.

Visualizacién en el 3RW5 HMI High-Feature

¢ Menu: "Resumen”

Otras opciones de visualizacion de la informacién especifica del aparato (datos 1&M)

e Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Arbol del proyecto" con el proyecto actual debajo del arrancador suave >
"Online y diagnéstico" > ventana "Area de trabajo" > "Arrancador suave/médulo de
comunicaciéon 3RW5 utilizado/HMI > Diagnostico > General"

e Con un bus de campo a través de un moédulo de comunicacién 3RW5:

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (solo a través de un médulo
de comunicaciéon 3RW5 PROFINET o PROFIBUS)
Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI

High-Feature
— Software de configuracién del controlador (p. ej., STEP 7 con el correspondiente HSP)

— Programa de usuario

Nota

Datos 1&M

Los datos I&MO se asignan a todos los aparatos (arrancador suave 3RW5, 3RW5 HMI High-
Feature y médulo de comunicacién 3RW5) y pueden leerse. El representante de la "estacién”

(slot 0) es el Gnico que posee datos I&M1, I&M2 e I&M3 que pueden ajustarse y leerse. La
"estacion” consta de los siguientes aparatos:

¢ Mobdulo de comunicacion 3RW5 (slot 1)
¢ Arrancador suave 3RW5 (slot 2)
¢ 3RWS5 HMI High-Feature (slot 3)
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Parametros

Parametro

Descripcion

Arrancador suave Moédulo

Referencia®
Hardware®

Firmware"

Informacién del médulo

Identificacion de la instalacion?

Identificacion de ubicacion?

Fecha de instalacion?®

Informacién adicional®

Asigne un nombre de aparato al arrancador suave 3RW5
mediante SIRIUS Soft Starter ES o con el 3RW5 HMI High-
Feature. El nombre del aparato aparecera en la primera
linea del display del 3RW5 HMI High-Feature. Si no se asig-
na ningun nombre de aparato al arrancador suave 3RW5,
este mantendra su nombre abreviado. Si el nombre ajus-
tado es demasiado largo, solo se mostrara la primera parte.

Informacién del fabricante

Fabricante®
Namero de serie”

HMI Médulo

Referencia®
Hardware"

Firmware?

Informacién del fabricante

Fabricante”

Nimero de serie”

(si lo hay)

Moédulo de comunica- | Médulo
cion

Referencia®
Hardware"

Firmware"

Informacién del fabricante

Fabricante®

Nimero de serie”

2)
3)

4)

Parte de los datos I&MO
Parte de los datos I&M1
Parte de los datos I&M2
Parte de los datos I&M3
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8.23 Proteccion de acceso local y administracién de cuentas de usuario

8.23 Proteccion de acceso local y administracion de cuentas de usuario

8.23.1 Indicacién general sobre el uso de PIN

Los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe poseen 2 funciones que protegen del acceso
no autorizado con un PIN cada una:

* Protecciéon de acceso local (Pagina 245)

e Administracion de cuentas de usuario (Pagina 248) (inicio de sesién de usuario y cierre de
sesién de usuario (Pagina 250))

Opcionalmente, puede combinar ambas variantes.

Pins para proteccion de acceso local y administracion de cuentas de usuario
Tenga en cuenta que cada una de estas funciones utiliza un PIN diferente:
* PIN de HMI para proteccion de acceso local

* PIN de usuario HMI para cuentas de usuario

Combinacién de protecciéon de acceso local y administracion de cuentas de usuario

Cuando utilice la proteccion de acceso local y la administracion de cuentas de usuario, tenga en
cuenta el orden de introduccién de los PIN en el 3RW5 HMI High-Feature. Introduzca en primer
lugar el PIN de HMI y a continuacién el PIN de usuario HMI para habilitar los menus bloqueados.

Siel PIN de HMIy el PIN de usuario HMI son idénticos, no es necesario introducir el PIN de usuario
HMI en el 3RW5 HMI High-Feature.

8.23.2 Proteccion de acceso local (PIN)

Funcionamiento

Con el PIN se protege el 3RW5 HMI High-Feature frente a accesos no autorizados. Los mendus del
3RW5 HMI High-Feature siguen siendo visibles con la proteccion de acceso local activada. No es
posible dar comandos de control ni ajustar pardmetros. Si desea dar un comando de control o
modificar un parametro y la protecciéon de acceso local esta activada, antes se le pedira
automaticamente que introduzca el PIN actual.

El PIN se mantiene incluso tras un corte de la alimentacion eléctrica. Puede restablecer la
proteccion de acceso local al ajuste de fabrica mediante la tecla Master-RESET situada en la parte
posterior del 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 291). Proteja la tecla Master-RESET frente a
accesos no autorizados.

Ajuste en el 3RW5 HMI High-Feature

¢ Menu: "Sequridad > Proteccién de acceso local"
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Parametros
Parametro Descripcion
Proteccién de acceso local Definir PIN” El PIN se configura y estd activo (Pagina 246). En el ajuste de
fabrica, no hay ningun PIN configurado y la proteccién de ac-
ceso local no esta activa.
Cambiar PIN? Se cambia el PIN activo (Pagina 247).
Borrar PIN? El PIN se desactiva y se borra (Pagina 247).

Tiempo de cierre de sesién au-
tomatico?

Si no pulsa ninguna tecla en el 3RW5 HMI High-Feature du-
rante un tiempo, la sesién actual se cierra una vez transcurrido
el tiempo de cierre de sesién automatico.

e Ajuste de fabrica: 0 min = desactivado

e Rango de ajuste: 0...60 min

Iniciar sesion?

Anule la proteccién de acceso local iniciando sesién con su PIN
de 4 digitos.

Cerrar sesion®

Cierre su sesién actual. La proteccion de acceso local vuelve a
estar activada. De lo contrario, la sesién se cerrara una vez
transcurrido el tiempo de cierre de sesién automatico.

V' Esta opcion de menu es visible si no se ha definido ningtin PIN.

2 Esta opcidn de mend es visible si se ha definido un PIN.

3 Esta opcidén de mend es visible después de cerrar sesién con un PIN activo.

4 Esta opcion de menu es visible después de iniciar sesién con un PIN activo.

8.23.2.1 Definir PIN

Requisitos

¢ 3RW5 HMI High-Feature
Menu: "Seguridad > Proteccion de acceso local”

* No hay ningun PIN definido (ajuste de fabrica).

Procedimiento

1. Seleccione la opciéon de menu "Definir PIN".

2. Defina un PIN de 4 digitos con las teclas de navegacién y confirme con la tecla OK.

3. En el display del 3RW5 HMI High-Feature aparece la informacion de usuario "PIN de HMI
configurado". Confirme con la tecla OK.
El 3RW5 HMI High-Feature regresa al menu "Proteccién de acceso local".

Resultado

Ha definido el PIN y el PIN ajustado esta activo.
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8.23 Proteccidén de acceso local y administracion de cuentas de usuario

8.23.2.2 Modificar PIN

Requisitos

¢ 3RW5 HMI High-Feature
Menu: "Seguridad > Proteccion de acceso local”

¢ Hay un PIN definido.

Procedimiento
1. Seleccione la opcién de menu "Modificar PIN".

2. Inicie sesién con el PIN de 4 digitos actual y confirme con la tecla OK.
Si los datos introducidos son correctos, el display del 3RW5 HMI High-Feature muestra la
informacién de usuario "Inicio de sesion correcto”. Confirme con la tecla OK.

3. Defina un PIN de 4 digitos con las teclas de navegacién y confirme con la tecla OK.
En el display del 3RW5 HMI High-Feature aparece la informacién de usuario "PIN de HMI
modificado". Confirme con la tecla OK. El 3RW5 HMI High-Feature regresa al menu
"Proteccién de acceso local".

4. Seleccione la opcion de menu "Iniciar sesién”.

5. Inicie sesién con el PIN de 4 digitos actual y confirme con la tecla OK.
Si los datos introducidos son correctos, el display del 3RW5 HMI High-Feature muestra la
informacién de usuario "Inicio de sesion correcto”. Confirme con la tecla OK.

Resultado

Ha modificado el PIN y el PIN modificado esta activo.

8.23.2.3 Borrar PIN

Requisitos

* 3RWS5 HMI High-Feature
Menu: "Seguridad > Proteccién de acceso local"

e Hay un PIN definido.

Procedimiento
1. Seleccione la opcién de menu "Borrar PIN".

2. Inicie sesién con el PIN de 4 digitos actual y confirme con la tecla OK.
Si los datos introducidos son correctos, el display del 3RW5 HMI High-Feature muestra la
informacién de usuario "PIN de HMI borrado”. Confirme con la tecla OK. EI 3RW5 HMI High-
Feature regresa al menu "Proteccién de acceso local".
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Restablecer PIN via ajuste de fabrica

Puede restablecer la proteccion de acceso local al ajuste de fabrica mediante la tecla de RESET
maestro de la parte trasera del 3RW5 HMI High-Feature (P4dgina 291).

Resultado

Ha desactivado y borrado el PIN actual.

8.23.3 Configuracion de la administracién de cuentas de usuario

Funcionamiento

Los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe, en combinacién con el software SIRIUS Soft
Starter ES (TIA Portal), admiten la funcién de administracién de usuarios.

Para poder iniciar sesion en el 3RW5 HMI High-Feature, el administrador de usuarios debe crear
previamente una cuenta de usuario con PIN de usuario HMI en el software SIRIUS Soft Starter ES
(TIA Portal). La cuenta de usuario se transfiere al arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe a
través de la interfaz local, el médulo de comunicacién 3RW5 o una tarjeta Micro SD (solo con la
funcién "Sustitucién del aparato” (Pagina 292)).

Nota
Pérdida del mando al activar la administracion de usuarios

Tenga en cuenta que, al activar la administracion de usuarios, se interrumpe la conexion entre
la fuente de mandolcontroly el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe y, por tanto, se pierde
el mando.

Inicie sesién en el 3RW5 HMI High-Feature con su PIN de usuario HMI en "Inicio de sesion de
usuario" para recuperar el mando. Encontrara mas informacién sobre el mando en el
capitulo Modos de operaciéon y prioridad de mando (Pagina 35).

Inicie sesién en el 3RW5 HMI High-Feature con su PIN de usuario HMI en "Inicio de sesién de
usuario”. La administracién de usuarios compara los datos de la cuenta de usuario guardados en
el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe y el PIN de usuario HMI ingresado por el usuario.
Si los datos coinciden, se le concede acceso con los derechos de acceso indicados en los datos
de la cuenta de usuario hasta que transcurre el tiempo de monitoreo del usuario y se cierra la
sesién o hasta que el propio usuario cierra la sesién con la funcién "Cierre de sesién de usuario”.
Los derechos de acceso estan incluidos en los datos de la cuenta de usuario de forma indirecta,
a modo de roles de usuario.

Encontrard mas informacién sobre la configuracién de una cuenta de usuario en la ayuda en
pantalla de SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal). Encontrara mas informacién sobre el inicioy cierre
de sesién con el PIN de usuario HMI en el capitulo Inicio de sesién de usuario y cierre de sesion
(Pagina 250).
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Requisitos
* Se ha creado la cuenta de usuario previamente en SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal).

¢ La cuenta de usuario se ha transferido al arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe con
SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) por una de las siguientes vias:

— Interfaz local
— Bus de campo a través de un médulo de comunicacién 3RW5 PROFINET o PROFIBUS

— Tarjeta Micro SD (solo con la funcién "Sustitucién del aparato” (Pagina 292))

Roles de usuario y derechos de usuario

¢ Administrador de usuarios: creacién, modificacion y eliminacion de todas las cuentas de
usuario.

* Personal de diagnostico: accesos para visualizar datos de diagnéstico (sin iniciar sesion).

* Personal operador: manejo en servicio normal del arrancador suave 3RW55 o 3RW55
Failsafe.

e Personal de mantenimiento: acceso al aparato para efectuar mantenimiento (controlar,
parametrizar, realizar pruebas).

Diagnostico Control Parametriza- Actualiza- Administrar
cién cién de FW | cuenta de usua-

rio

Administrador de - - - - X

usuarios

Personal de diagnésti- X - - - -

co

Personal operador X X - - -

Personal de manteni- X X X X -

miento

En caso de administracién de usuarios activa sin PIN de usuario HMI, solo tendra acceso a los

menus "Observacion”, "Diagnoéstico

, "Resumen”y "Seguridad".

Parametros de las cuentas de usuario

Es posible iniciar sesién en el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe con el nombre de
usuario y la contrasefa (en SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal)) o con el PIN de usuario HMI de
4 digitos (en 3RW5 HMI High-Feature).

Nombre de usuario

e De 1a 32 caracteres

¢ Se permiten cifras, mayUsculas, minUdsculas y todos los caracteres especiales
Contrasefia de usuario

* De 4 a 32 caracteres

* Se permiten cifras, mayUsculas, mindsculas y los caracteres especiales ?!+%$
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8.234

Funcionamiento

Requisitos

Nota

Una contrasefa segura es valida para una Unica cuenta de usuario, contiene mas de 8 caracteres
y consta de mayusculas, minusculas, caracteres especiales y cifras. No use ninguna secuencia
numérica habitual del teclado de la computadora ni palabras del diccionario. Cambie su
contrasena periédicamente.

PIN de usuario HMI
¢ PIN de usuario HMI de 4 digitos
e (Cifrasde0a?9

* Iniciar sesién con PIN solo es posible con el 3RW5 HMI High-Feature

Tiempo de cierre de sesion automatico

Una vez transcurrido el tiempo de cierre de sesion automatico (Pagina 245) ajustable, se cierra
la sesién automaticamente.

Inicio de sesién de usuario y cierre de sesion

Puede proteger los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe de accesos no autorizados
asignando cuentas de usuario protegidas mediante PIN.

Encontrard mas informacion en el capitulo Configuracién de la administraciéon de cuentas de
usuario (Pagina 248).

» Se ha creado la cuenta de usuario previamente en SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal).

¢ La cuenta de usuario se ha transferido al arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe con
SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) por una de las siguientes vias:

— Interfaz local
— Bus de campo a través de un médulo de comunicacién 3RW5 PROFINET o PROFIBUS
— Tarjeta Micro SD (solo con la funcién "Sustitucién del aparato” (Pagina 292))

¢ 3RW5 HMI High-Feature
Menu: "Seguridad"

Procedimiento para Inicio de sesiéon de usuario

250

s

1. Seleccione el mend "Inicio de sesién de usuario” para iniciar sesién con su cuenta de usuario.

2. Introduzca el PIN de usuario de HMI de 4 digitos.
Tras introducir el PIN de usuario de HMI correctamente, se inicia su sesidén de usuario.
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Procedimiento para cierre de sesion de usuario

1. Seleccione el menu "Cierre de sesion de usuario” para salir de su cuenta de usuario.
La proteccion de acceso vuelve a estar activada.

Resultado
Con el PIN de usuario HMI, se protege el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe de accesos
no autorizados. Los menus "Observacién”, "Diagnéstico” y "Resumen” siguen siendo visibles.
El PIN de usuario de HMI se mantiene incluso si se corta la alimentacién.

8.24 Tarjeta Micro SD

Requisitos

¢ 3RW5 HMI High-Feature
Menu: "Tarjeta Micro SD"
Después de insertar una tarjeta micro SD en el 3RW5 HMI High-Feature, aparece el menu
"Tarjeta Micro SD".

e La proteccién de acceso al panel 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.
¢ Hay insertada una tarjeta Micro SD, p. ej., Micro SDHC Class 10

— Formato de archivo: FAT32

— Capacidad: 32 GB max.

Funcionamiento

El 3RW5 HMI High-Feature permite, en combinacién con una tarjeta Micro SD, actualizar el
firmware, intercambiar archivos de configuracién y guardar datos de servicio y libros de registro.
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Parametros

Accién

Descripcion

Cargar parametrizacién en arrancador suave

La parametrizacion del arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe y
del 3RW5 HMI High-Feature se transfieren de la tarjeta Micro SD al
arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe. Se transmiten los si-
guientes datos:

e Parametros de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe
¢ Pardmetros del aparato 3RW5 HMI High-Feature
¢ Administracién de usuarios/contrasefas

Aplicaciones: Parametrizacion serief/idéntica del arrancador suave
3RW55 o 3RW55 Failsafe (Pagina 127)

Cargar parametrizacién en tarjeta micro SD

La parametrizacion del arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe,
del 3RW5 HMI High-Feature y de la comunicacion se transfieren a la
tarjeta Micro SD. Los datos se guardan en una carpeta generada au-
tomaticamente (p. gj., "1P3RW5 xxx-xxxxx"). Se transfieren los si-
guientes datos:

¢ Datos I&M 1 (Pagina 243)

¢ Datos I&M 3 (Pagina 243)

e Parametros de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe
e Parametros del aparato 3RW5 HMI High-Feature

e Administracion de usuarios/contrasefias

e Parametros de comunicacién

Tenga en cuenta las indicaciones del capitulo Actualizacién del firm-
ware (Pagina 23).

Aplicaciones:

Parametrizacion serie/idéntica del arrancador suave 3RW55 o 3RW55
Failsafe (P4gina 127)

Funcién "Sustitucién del aparato” (Pagina 292)

Sustitucién del aparato

La parametrizacion del arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe,
del 3RW5 HMI High-Feature y de la comunicacién puede transferirse
al nuevo aparato en caso de sustituirlo. Se transmiten los siguientes
datos:

¢ Datos I&M 1 (Pagina 243)

¢ Datos I&M 3 (Pagina 243)

e Parametros de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe
e Pardmetros del aparato 3RW5 HMI High-Feature

e Administracién de usuarios/contrasefias

¢ Parametros de comunicacién

Tenga en cuenta las indicaciones del capitulo Actualizacién del firm-
ware (Pagina 23).

Aplicacién: Funcién "Sustitucién del aparato” (Pagina 292)

Guardar datos Trace en la tarjeta Micro SD"

A través del 3RW5 HMI High-Feature, pueden guardarse datos de
Trace (Pagina 228) del arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe en
la tarjeta Micro SD y leerse en SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal).

Guardar libros de registro en tarjeta Micro SD

Los libros de registro se guardan en la tarjeta Micro SD. Encontrard
més informacién en el capitulo Libros de registro (Pagina 275).
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8.25 Carga posterior de idioma para el 3RW5 HMI High-Feature

Accion

Descripcion

Guardar datos de servicio en tarjeta Micro SD? ¥

Durante el arranque y la parada, los arrancadores suaves 3RW55 y
3RWS55 Failsafe registran datos de servicio. Si surgen problemas de
conexion con el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe en la
instalacion, los datos de servicio pueden guardarse en la tarjeta Mic-
ro SD para que el personal de servicio los evalue.

Encontrard mas informacién en el capitulo Guardar datos de servicio
en tarjeta Micro SD (Pagina 277).

Actualizacién de FW

e Arrancador suave
¢ Mobdulo de comunicacion
e HMI

Se actualiza el firmware si la tarjeta Micro SD contiene un archivo de
firmware valido. El 3RW5 HMI High-Feature detecta automéaticamen-
te qué archivo de firmware contiene la tarjeta Micro SD.

Para mas informacién sobre la actualizacién del firmware, consulte el
capitulo Actualizacién de firmware con tarjeta Micro SD (3RW5 HMI
High-Feature) (Pagina 288).

Cargar idioma adicional®

Puede cargar idiomas adicionales en el 3RW5 HMI High-Feature con
la tarjeta Micro SD.

Encontrard mas informacién en el capitulo Carga posterior de idioma
para el 3RW5 HMI High-Feature (P4gina 253).

Espacio de memoria

e Total
e Libre
e Ocupado

Se indica el espacio de memoria disponible.

V" Para 3RW5 HMI High-Feature a partir de la version de firmware V3.0

2 Para 3RW5 HMI High-Feature a partir de la versién de firmware V2.0

3 Para el arrancador suave 3RW55 a partir de la version de firmware V2.0; para el arrancador suave 3RW55 Failsafe a partir de
la versién de firmware V1.0

8.25 Carga posterior de idioma para el 3RW5 HMI High-Feature

Requisitos

3RW5 HMI High-Feature a partir de la versién de firmware V3.0

Menu: "Tarjeta Micro SD"

Tarjeta Micro SD (Pagina 251) con archivo de idioma valido en el 3RW5 HMI High-Feature
Los dos primeros digitos de la version del archivo de idioma deben coincidir con los dos
primeros digitos de la version del firmware (Vx.y) del 3RW5 HMI High-Feature.
Encontrard los archivos de idioma actuales en Internet (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/109772736).

El archivo de idioma valido se encuentra en el directorio raiz (nivel mas alto).

La proteccion de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.
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Funciones

8.25 Carga posterior de idioma para el 3RW5 HMI High-Feature

Funcionamiento

Procedimiento

Resultado
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El 3RW5 HMI High-Feature permite cargar un idioma adicional. El idioma adicional se transfiere
desde la tarjeta Micro SD al 3RW5 HMI High-Feature y, a continuacion, se puede seleccionar. Al
cargar un idioma adicional, se sobrescribe o borra cualquier idioma adicional que se haya
cargado anteriormente. Si en el momento de actualizar un idioma esta activo el idioma
adicional, este permanecera activo hasta que se seleccione otro idioma. Solamente se podra
regresar a este idioma adicional cuando vuelva a actualizarse este idioma. Los siguientes
idiomas incluidos en el ajuste de fabrica del 3RW5 HMI High-Feature no estan disponibles para
su descarga y siempre forman parte de las actualizaciones de firmware del 3RW5 HMI High-
Feature:

English (ajuste de fabrica)
Deutsch

Francais

Espanol

Italiano

Portugués

Chinese

. Seleccione la opcion de menu "Cargar idioma adicional" y confirme con la tecla OK.

Seleccione el archivo de idioma deseado en la tarjeta Micro SD y confirme con la tecla OK.

Ha cargado el idioma adicional en el 3RW5 HMI High-Feature y puede ajustarlo seleccionando
"ldioma cargado” (Pagina 125).
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Avisos y diagndstico 9

9.1 Posibilidades de diagnéstico
Los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe ofrecen las siguientes posibilidades de
diagnéstico:
* LED del arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe
¢ 3RW5 HMI High-Feature

« SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) (accesorio) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-
Feature
Resumen: ventana "Arbol del proyecto" con el proyecto actual debajo del arrancador suave
creado > "Puesta en marcha" > ventana "Area de trabajo" > "Arrancador suave/HMI >
Diagnéstico”

Otras posibilidades de diagnéstico

Encontrard otras posibilidades de diagndstico a través del bus de campo en el manual de
producto del correspondiente médulo de comunicacién 3RW5.
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Avisos y diagndstico

9.2 LED indicadores
9.2 LED indicadores
9.2.1 Sinopsis de los LED integrados en los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55
Failsafe
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@ RUN (verde) Indica si el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe esta operativo.
@ ERROR (rojo) Indica si hay un error.
@ MAINTAINANCE Indica si hay un aviso.
(amarillo)
9.2.2 Indicadores de estado y de error

LED "RN" - RUN

Estado Significado

S El arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe esta operativo.

Encendido en
verde

7 E El arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe no estd operativo, p. €j., por los motivos siguientes:
‘ ¢ Arranque del sistema
Parpadea en

erde ¢ Se restablece el ajuste de fabrica del arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe.
v

¢ Autotest (test de usuario) activo
e Actualizacién del firmware

¢ Modo de prueba activo

Arrancadores suaves SIRIUS 3RW55 y 3RW55 Failsafe
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Avisos y diagndstico

9.2 LED indicadores
LED "ER" - ERROR
Estado Significado
L] No hay ningun error.
Apagado
Iﬁ Existe al menos un error.
Parpadea en
rojo
LED "MT" - MAINTENANCE/WARNING (MANTENIMIENTO/ADVERTENCIA)
Estado Significado
O No hay advertencias.
Apagado
0 Existe al menos una advertencia. La causa adn no se ha eliminado.
Encendido en
amarillo
- Elarrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe se encuentra en el modo de ahorro de energia®. Encontrard mas
o informacién sobre el modo de ahorro de energia en el manual de producto del médulo de comunicacién
Parpadea en 3RWS5 PROFINET.
amarillo

Y Arrancador suave 3RW55 a partir de la version de firmware V2.1 o arrancador suave 3RW55 Failsafe a partir de la version de
firmware V1.0

Combinaciones de LED

Estado Significado
RN ER MT
(RUN) (ERROR) (MAINT)
|‘] U -O- * Elarrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe espera a que se confirmen los pa-
" o rametros relevantes para ATEX/IECEx con la tecla OK.
Apagado
Parpadea Parpadea
en verde en amarillo
|‘] |‘] - e Elarrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe no estd operativo.

N B ¢ Se ha detectado una falla del aparato.
Parpadea Parpadea Parpadea

en verde en rojo en amarillo
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Avisos y diagndstico

9.2 LED indicadores

9.2.3

Lista de los LED del 3RW5 HMI High-Feature

LED integrados (RN, ER, MT)

LED de estado

Los LED integrados del 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 102) indican el estado resumido de los
siguientes aparatos:

e Arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe
¢ Modbdulo de comunicaciéon 3RW5 (si estd presente)
e 3RWS5 HMI High-Feature

Tenga en cuenta que la sefializacién de los LED integrados del 3RW5 HMI High-Feature no
siempre coincide con la sefalizacién de los LED integrados del arrancador suave 3RW55 o
3RW55 Failsafe.

Los LED de estado del 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 102) indican el estado del arrancador
suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe y el estado operativo del motor.

LED de Estado del arrancador suave 3RW55 | Estado operativo del motor
estado | o 3RW55 Failsafe
“mi- Funcionamiento El tiempo de rampa de arranque ha finalizado y el
o motor gira.
Encendi-
doenver-
de
SV E Tiempo de rampa de arranque o tiem- | El motor se encuentra en arranque o parada.
B po de parada activo
Parpadea
en verde

Mas informacion

258

Encontrard mas informacién sobre los avisos de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55
Failsafe en el capitulo Indicadores de estado y de error (Pagina 256).

Encontrard mas informacion sobre los avisos del médulo de comunicacién 3RW5 en el manual
de producto del correspondiente médulo de comunicacién 3RW5.

Arrancadores suaves SIRIUS 3RW55 y 3RW55 Failsafe
Manual de producto, 02/2022, A5SE35630887004A/RS-AE/005



Avisos y diagndstico

9.3 Advertencias y medidas correctivas de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe

9.3 Advertencias y medidas correctivas de los arrancadores suaves

3RW55 y 3RWS55 Failsafe

Indicacion de avisos

Los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe sefializan avisos a través de los siguientes

indicadores:

e LED "MT" (amarillo)
* 3RWS5 HMI High-Feature

Sefalizacién de avisos en el 3RW5 HMI High-Feature

En el display del 3RW5 HMI High-Feature aparece informacién detallada sobre avisos y medidas
de solucién en texto plano.

Advertencias y soluciones

Aviso

Causa

Solucién

Régimen generador

El motor se encuentra en parada. Los ca-
bles del motor pueden estar bajo ten-
sion.

Al parametrizar un tipo de parada, se
puede minimizar o evitar el régimen ge-
nerador.

Interrupcion de la conexién en modo
Manual

La comunicacién con una estacion de
control local (p. €j., 3RW5 HMI) esta in-
terrumpida.

¢ Compruebe la conexién entre el
3RW5 HMI y el aparato.

e Compruebe la conexién entre el PCy
la interfaz local del aparato.

Sensor de temperatura - Sobrecarga

La temperatura del motor es excesiva.

e Compruebe el motor y la aplicacion
que este acciona.

e Tras un disparo, el motor solo puede
volver a conectarse si la temperatura
ha alcanzado el punto de conmuta-
cién del sensor de temperatura.

* Llarespuesta del arrancador suave
depende del parametro "Respuesta a
sobrecarga del sensor de temperatu-
ra" ajustado.

Sensor de temperatura - Rotura de hilo

Se ha roto un hilo en el cable del sensor
de temperatura.

Sensor de temperatura - Cortocircuito

En el cable del sensor de temperatura se
ha producido un cortocircuito.

Compruebe el cable y el sensor de tem-
peratura.

Configuracién TEORICA =/= REAL

Los slots real y configurado del médulo
no coinciden.

Asegure la coherencia entre la posicién
de enchufey la posicién configurada del
modulo. Es posible que haya un error de
cableado en el médulo referenciado.
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9.3 Advertencias y medidas correctivas de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe

Aviso

Causa

Solucién

Elemento de conmutaciéon demasiado
caliente para arranque

Elemento de conmutacién (contacto de
conmutacién, semiconductor de poten-
cia) demasiado caliente.

¢ Compruebe las condiciones ambien-
tales relacionadas con el enfriamien-
to. Posiblemente deba considerar re-
ducir los valores de operacién.

e Compruebe el nimero de maniobras.

Nuevos valores de parametros Ex detec-
tados

Se han recibido los parametros para la
proteccién Ex del motor.

Confirme que los pardametros son correc-
tos directamente en el dispositivo de pro-
teccién, o para el dispositivo de protec-
cion.

Limite de advertencia de la reserva de
tiempo de disparo rebasado por defecto

El tiempo transcurrido hasta el disparo
por sobrecarga del modelo térmico del
motor es menor que el tiempo parame-
trizado para la reserva de disparo.

¢ Deje enfriar el motor.

¢ Encondicionesdearranque pesadoy
valores de ajuste de la clase de des-
conexién CLASS 20, se recomienda
desactivar este monitoreo.

Limite de advertencia calentamiento del
motor rebasado por exceso

¢ Sobrecarga en la derivacién al motor.

e El calentamiento del motor ha reba-
sado un valor limite.

¢ Compruebe el motor y las aplicacio-
nes que este acciona.

e Tras un disparo el motor solo puede
volver a conectarse cuando transcu-
rra el tiempo de enfriamiento o tras
borrar el modelo térmico del motor.

Rebase del limite superior de corriente -
Solicitud de mantenimiento

La intensidad ha rebasado por exceso un
valor limite.

Rebase del limite inferior de corriente -
Solicitud de mantenimiento

La corriente estd por debajo de un valor
limite.

Compruebe la aplicacién accionada por
el motor.

Rebase del limite de desbalance - Aviso

Se ha rebasado por exceso un valor limi-
te de desbalance de fases. El desbalance
de fases puede provocar una sobrecarga.
Causas posibles:

e Pérdida de una fase
¢ Falla en el devanado del motor

Comprueba la derivacion al motor y el
motor.

Rebase del limite de falla a tierra - Aviso

Ha respondido el monitoreo de falla a
tierra. Esta circulando una corriente de
defecto demasiado alta.

Compruebe que el cable de conexién del
motor no presente dafos.

Frecuencia de maniobra, tiempo no res-
petado

Se ha rebasado por exceso el nimero
maximo de maniobras de conexién enel
tiempo de monitoreo.

La siguiente maniobra de conexién no
debe realizarse hasta que transcurra el
tiempo de enclavamiento.

Control bifasico activo con semiconduc-
tor de potencia defectuoso™

En el funcionamiento trifasico solamen-
te se controlan 2 fases, pues hay un se-
miconductor de potencia defectuoso.

Compruebe los semiconductores de po-
tencia para L1, L2 y L3, y sustituya los
aparatos defectuosos.

Secuencia de fases de la red incorrecta

El sentido del campo giratorio no es co-
rrecto.

Comprobar ventilador

e El ventilador interno esta sucio (gira
con dificultad).

¢ (Cable de conexién desprendido o de-
fectuoso.

¢ Ventilador interno defectuoso

e Compruebe el funcionamiento del
ventilador.

¢ Limpie el ventilador.

e Compruebe el cableado.

e Sustituya el ventilador.
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9.4 Errores y medidas correctivas de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe

Aviso

Causa

Solucién

Limite de potencia activa rebasado por
exceso - Solicitud de mantenimiento

La potencia activa del motor ha rebasado
por exceso un valor limite.

Limite de potencia activa rebasado por
defecto - Solicitud de mantenimiento

La potencia activa del motor ha rebasado
por defecto un valor limite.

Compruebe la aplicacién accionada por
el motor.

Solicitud de mantenimiento por limite
de tiempo de arranque rebasado por ex-
ceso

El tiempo de arranque maximo ajustado
es inferior al tiempo de arranque nece-
sario para el motor.

Prolongue el pardmetro "Tiempo de
arranque max.", aumente el valor de li-
mitacién de corriente o compruebe si
existen defectos mecanicos en la carga
conectada al motor.

Solicitud de mantenimiento por limite
de tiempo de arranque rebasado por de-
fecto

El tiempo de arranque minimo ajustado
es superior al tiempo de arranque nece-
sario para el motor.

Acorte el parametro "Tiempo de arran-
que min.", reduzca el valor de limitacion
de corriente o compruebe si existen de-
fectos mecdanicos en la carga conectada
al motor.

" No para el arrancador suave 3RW55 Failsafe.

9.4

3RW55 Failsafe

Sefalizacion de errores

Errores y medidas correctivas de los arrancadores suaves 3RW55 y

Los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe sefializan errores con los siguientes

indicadores:

e LED "ER" (rojo)

* 3RWS5 HMI High-Feature

Senalizacién de errores en el 3RW5 HMI High-Feature

En el display del 3RW5 HMI High-Feature aparece informacion detallada sobre errores y medidas
correctivas en texto plano.
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9.4 Errores y medidas correctivas de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe

Errores y medidas correctivas

Error

Causa

Solucién

Sobrecarga en elemento de conmuta-
cion

Elemento de conmutacién (contacto
de conmutacién, semiconductor de
potencia) demasiado caliente.

e Compruebe las condiciones ambientales
relacionadas con el enfriamiento. Posible-
mente deba considerar reducir los valores
de operacion.

e Compruebe el nimero de maniobras.

* Confirmacién tras enfriamiento. La confir-
macién depende de la "Respuesta a sobre-
carga del elemento de conmutacién” ajus-
tada.

Elemento de conmutacién defectuo-
o)

¢ Elemento de conmutacion defec-
tuoso

* Elerror se genera también cuan-
do no es posible identificar de ma-
nera inequivoca el elemento de
conmutacién defectuoso (bypass
o semiconductor de potencia).

Compruebe los elementos de conmutacién L1,
L2 y L3, y sustituya los aparatos defectuosos.

Falta tension de red

* Elinterruptorderedolafuentede
alimentacién no estan enchufa-
dos correctamente.

e Falta corriente.

Compruebe los cables y las conexiones de los
cablesy, dado el caso, sustituya los componen-
tes defectuosos.

Sensor de temperatura - Sobrecarga

La temperatura del motor es excesiva.

* Compruebe el motory la aplicacién que es-
te acciona.

e Tras un disparo, el motor solo puede volver
a conectarse si la temperatura ha alcanza-
do el punto de conmutacién del sensor de
temperatura. La confirmacién depende de
la "Respuesta a sobrecarga del sensor de
temperatura” ajustada.

Sensor de temperatura - Rotura de hi-
lo

En el cable del sensor de temperatura
se ha producido una rotura de hilo.

Sensor de temperatura - Cortocircuito

En el cable del sensor de temperatura
se ha producido un cortocircuito.

Compruebe el cabley el sensor de temperatura.

Proteccién de sobrecarga del motor -
Sobrecarga

Proteccién de sobrecarga del motor -
Desconexion

* Sobrecargaen laderivacién al mo-
tor.

¢ El calentamiento del motor ha re-
basado un valor limite.

» Compruebe el motory las aplicaciones que
este acciona.

* Tras un disparo el motor solo puede volver
a conectarse cuando transcurra el tiempo
de enfriamiento o tras borrar el modelo tér-
mico del motor. La confirmacién depende
de la "Respuesta a sobrecarga del modelo
térmico del motor" ajustada.

Desconexion de seguridad”

El moédulo ha detectado un problema
en el canal y por ello ha efectuado
una desconexién de seguridad. Una
causa posible es un error de discre-
pancia.

Compruebe el canal y elimine la causa.
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9.4 Errores y medidas correctivas de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe

Error

Causa

Solucidn

Rebase del limite de desbalance - Fallo

Se ha rebasado por exceso un valor
limite de desbalance de fases. El des-
balance de fases puede provocar una
sobrecarga. Causas posibles:

¢ Pérdida de una fase

¢ Falla en el devanado del motor

Desconexién por desbalance

Desconexién adicional en caso de
desbalance

Comprueba la derivacion al motor y el motor.

Rebase del limite superior de corrien-
te - Fallo

La intensidad ha rebasado por exceso
un valor limite.

Rebase del limite inferior de corriente
- Fallo

La corriente esta por debajo de un va-
lor limite.

Desconexién por limite de corriente -
Fallo

Desconexién adicional en caso de
error por rebase por exceso o defecto
del limite de corriente.

Compruebe la aplicacién accionada por el mo-
tor.

Error por rebase del limite de falla a
tierra

Ha respondido el monitoreo de falla a
tierra. Esta circulando una corriente
de defecto demasiado alta.

Compruebe que el cable de conexién del motor
no presente dafos.

Tensién de alimentacién de la electré-
nica insuficiente

La tension de alimentacién esta por
debajo del valor permitido.

Compruebe la fuente de alimentacién (dimen-
sionamiento de carga, rango de tensién).

Error de bus

Falla en la comunicaciéon por bus de
campo.

Encontrard mas informacién en el
manual de producto del correspon-
diente modulo de comunicaciéon
3RWS5.

e Compruebe la conexién de bus.

e Compruebe los parametros de bus.

Error en memoria imagen del proceso

La memoriaimagen de proceso de las
salidas (MIPS) contiene combinacio-
nes de bits de control inadmisibles
(p. €j., bits de control activados simul-
tdneamente para giro a derechay a
izquierda).

Compruebe y corrija la memoria imagen de
proceso de las salidas (MIPS).

Valor de parametro no vaélido

El médulo no esta parametrizado o
esta mal parametrizado, o bien los
cambios en la parametrizacion se re-
chazan en el estado operativo actual.

* Corrija la parametrizacién y ejecutela.

» Cambie el estado operativo y repita la pa-
rametrizacién.

No se han recibido datos de arranque
externos

Faltan datos necesarios para el arran-
que del aparato.

Compruebe la parametrizacién o los juegos de
datos de arranque.

Error durante el autotest

Error sin solucién detectado tras au-
todiagndstico (autotest, contactos de
contactor, elemento de conmuta-
cion, etc.).

Desconecte la alimentacién (tensiéon de alimen-
tacion del circuito de mando) durante al menos
5 segundos y vuelva a conectarla. Si persiste la
falla, proceda del siguiente modo:

* Péngase en contacto con el soporte técnico
(Support Request (Pagina 11)).

* Sustituya el aparato.

Arrancadores suaves SIRIUS 3RW55 y 3RW55 Failsafe
Manual de producto, 02/2022, A5E35630887004A/RS-AE/005

263



Avisos y diagndstico

9.4 Errores y medidas correctivas de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe

Error

Causa

Solucidn

Configuracién TEORICA =/= REAL

Los slots real y configurado del mé-
dulo no coinciden.

* Asegure la coherencia entre el médulo en-
chufado y el médulo configurado. Es posi-
ble que haya un error de cableado en el
modulo referenciado.

¢ El error se confirma automaticamente tras
eliminar la causa.

Tipo de conexién de motor incorrecto

El tipo de conexién del motor no se ha
detectado o difiere de la configura-
cion.

Garantice una conexién correcta.

Falta consumidor

Tras la conexién no se detecta flujo de

corriente en la derivacién al motor.

Causas posibles:

e Circuito principal interrumpido
(fusible, interruptor automatico)

¢ Contactor del motor o circuito de
control de contactor defectuoso

* Falta carga

Confirmaciéon después de eliminar la causa.

Pérdida de fase L1

Pérdida de fase L2

Pérdida de fase L3

El monitoreo de energia principal ha
detectado un corte de fase.

Confirmacién después de eliminar la causa.

Sobretensién

La tensién de alimentacion supera el
limite de tolerancia.

Cambie la alimentacion.

Bypass defectuoso

* Bypass defectuoso

e Elerrortambiénse puede generar
tras varias caidas consecutivas de
la tension de alimentacién del cir-
cuito de control.

Desconecte la alimentacién (tensiéon de alimen-

tacion del circuito de mando) durante al menos

5 segundos y vuelva a conectarla. Si persiste la

falla, proceda del siguiente modo:

* Péngase en contacto con el soporte técnico
(Support Request (Pagina 11)).

e Compruebe los bypass para L1, L2y L3,y
sustituya los bypass defectuosos.

Desconexién de proteccion por
bypass

En el modo Bypass se ha producido
una corriente excesiva. El error solo
se puede anular tras el enfriamiento.

e Compruebe el motor.

e Compruebe el dimensionamiento del arran-
cador suave.

» Confirmacion tras enfriamiento. La confir-
macién depende de la "Respuesta a sobre-
carga del elemento de conmutacién” ajus-
tada.

Elemento de conmutacion L1 defec-
tuoso

Elemento de conmutacion L2 defec-
tuoso

Elemento de conmutacion L3 defec-
tuoso

Elemento de conmutacién defectuo-
o)

Desconecte la alimentacion (tensién de alimen-

tacion del circuito de mando) durante al menos

5 segundos y vuelva a conectarla. Si persiste la

falla, proceda del siguiente modo:

* Pdngase en contacto con el soporte técnico
(Support Request (Pagina 11)).

e Compruebe los elementos de conmutacién

para L1, L2 y L3, y sustituya los aparatos
defectuosos.
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9.4 Errores y medidas correctivas de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe

Error

Causa

Solucidn

Error en control de fase

1. El error aparece sin que el motor
arranque:

— El motor estd mal embornado

— La conexién dentro del trian-
gulo estad mal realizada

— Hay una falla a tierra

2. Elerror se produce durante el
arranque:

— Tension de arranque excesiva

— Impulso de despegue mal
ajustado

1. Compruebe y corrija el cableado.

2. Adapte los parametros o prolongue el tiem-
po de pausa.

Rango de medida de corriente reba-
sado

* Sensores: el valor medido esta
por encma del rango de medida.

¢ Actuadores: el valor de salida esta
por encima del limite superior.

Compruebe la interaccién entre el médulo y el
sensor o el actuador.

Falla del aparato

Error sin solucion detectado tras au-
todiagndstico (autotest, contactos de
contactor, elemento de conmuta-
cion, etc.).

Desconecte la alimentacién (tensién de alimen-

tacién del circuito de mando) durante al menos

5 segundos y vuelva a conectarla. Si persiste la

falla del aparato, proceda del siguiente modo:

* Poéngase en contacto con el soporte técnico
(Support Request (Pagina 11)).

* Sustituya el aparato.

Actualizacién de FW incorrecta

Firmware incompleto ylo ampliacio-
nes de firmware incompletas o in-
compatibles.

* Lleveacabo unaactualizacién completa de
firmware.

» Compruebe todos los mensajes de error
que puedan producirse.

* Compruebe si la actualizacion de firmware
se ha cancelado.

Frecuencia de maniobra, tiempo no
respetado

Se ha rebasado por exceso el nimero
maximo de maniobras de conexion
en el tiempo de monitoreo.

La siguiente maniobra de conexién no debe
realizarse hasta que transcurra el tiempo de
enclavamiento.

Secuencia de fases de la red incorrec-
ta

El sentido del campo giratorio no es
correcto.

Limite de potencia activa rebasado
por exceso - Fallo

La potencia activa del motor ha reba-
sado por exceso un valor limite.

Limite de potencia activa rebasado
por defecto - Fallo

La potencia activa del motor ha reba-
sado por defecto un valor limite.

Desconexion por fallo de limite de po-
tencia activa

Desconexién adicional en caso de
error por rebase por exceso o defecto
del limite de potencia activa.

Compruebe la aplicacién accionada por el mo-
tor.

Tensién principal no permitida para
prueba?

En la derivacién al motor fluye co-
rriente aunque se encuentra en mo-
do de prueba o en posicion de prue-
ba. Causas posibles:

e Circuito principal no interrumpi-
do en modo Test.
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9.5 Errores y medidas correctivas para el 3RW5 HMI High-Feature

Error

Causa

Solucidn

Tension de red necesaria para prueba

e Elinterruptorderedolafuentede
alimentacién no estan enchufa-
dos correctamente.

¢ Falta corriente

Compruebe los cables y las conexiones de los
cablesy, dado el caso, sustituya los componen-
tes defectuosos.

Temperatura de empleo excesiva

La temperatura de los componentes
ha sobrepasado el limite maximo.

Compruebe la temperatura ambiente y la ven-
tilacién del armario de distribucion.

Desconexién del actuador

El médulo ha desconectado el actua-
dor. Encontrard informacién detalla-
da sobre la causa en un aviso de diag-

ndstico complementario.

" Solo para el arrancador suave 3RW55 Failsafe.

2 No para el arrancador suave 3RW55 Failsafe.

9.5

Senalizacién de errores en el 3RW5 HMI High-Feature

Errores y medidas correctivas para el 3RW5 HMI High-Feature

en el display aparece informacion detallada sobre errores y soluciones en texto plano.

Errores y soluciones

Error

Causa

Solucidén

Error HMI

Se ha detectado una falla (auto-
test, etc.) que no tiene solucion
segun el diagnéstico interno.

Sustituya el dispositivo.

Actualizacién de FW incorrecta

Firmware incompleto o ampliacio-
nes de firmware incompletas o in-
compatibles.

* Ejecute una actualizacién completa del firmware.

* Compruebe todos los mensajes de error que pue-
dan producirse.

e Compruebe si se ha cancelado la actualizacién del
firmware.

Error durante el autotest

Se ha detectado una falla (auto-
test, etc.) que no tiene solucién
segun el diagndstico interno.

Sustituya el dispositivo.

Error de escritura

No se puede escribir el archivo en
la tarjeta Micro SD.

* Compruebe que la tarjeta Micro SD esté insertada.

e Compruebe que la tarjeta Micro SD no esté prote-
gida contra escritura.

Firma no vélida en actualizacién
de FW

Firmware incompleto o ampliacio-
nes de firmware incompletas o in-
compatibles.

* Ejecute una actualizaciéon completa del firmware.

e Compruebe todos los mensajes de error que pue-
dan producirse.

e Compruebe si se ha cancelado la actualizacién del
firmware.

El aparato no responde

Se ha interrumpido la conexién
con el arrancador suave conecta-
do.

Compruebe la conexién entre el HMI y el dispositivo.
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9.6 Realizacion del diagndstico de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe con el 3RW5 HMI High-Feature

Error

Causa

Solucién

Carga de idioma adicional inco-
rrecta®

Firma no valida en 'Carga de idio-
ma adicional'

La carga del idioma adicional no
se ha completado o el idioma car-
gado no estd completo o no es
compatible.

* Realice una carga completa de los idiomas.

e Compruebe todos los mensajes de error que pue-
dan producirse.

e Compruebe si se ha interrumpido o no la carga del
idioma.

" 3RW5 HMI High-Feature a partir de la versién de firmware V3.0

9.6 Realizacion del diagnéstico de los arrancadores suaves 3RW55 y
3RWS55 Failsafe con el 3RW5 HMI High-Feature

El diagnéstico permite ver los distintos estados (estado de diagnéstico, estado del aparato),
datos estadisticos y memoria de valores max./min. de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55
Failsafe. Dispone ademas del autotest (test de usuario) (Pagina 274) y los libros de registro
(Pagina 275).

Requisitos

Nota

Diagnéstico del arrancador suave 3RW55 Failsafe

Tenga en cuenta que, para el diagnéstico, el arrancador suave 3RW55 Failsafe debe estar
conectado siempre directamente a la tension principal (tensiéon de empleo).

Los elementos de conmutacién adicionales, como, p. €]., un contactor redundante, solo deben
conectarse en serie aguas abajo del arrancador suave 3RW55 Failsafe.

¢ Se encuentra en el menu "Diagnéstico > Arrancador suave”.
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9.6 Realizaciéon del diagndstico de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe con el 3RW5 HMI High-Feature

Parametros

Valor de diagnéstico

Descripcion

Estado de diagnéstico

Indica todas las advertencias y fallas activas.

Encontrard mas informacién sobre los avisos de diagnéstico en los
capitulos Advertencias y medidas correctivas de los arrancadores
suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe (Pagina 259) y Errores y medidas
correctivas de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe (Pa-
gina 261).
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9.6 Realizacion del diagndstico de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe con el 3RW5 HMI High-Feature

Valor de diagnéstico

Descripcion

Estado del aparato

Juego de parametros activo | Visualizacion del juego de pardmetros activo

Tipo de conexién Si hay tensién principal (tensién de empleo) en el arrancador sua-
ve 3RW55 o 3RW55 Failsafe y hay un motor conectado, el tipo de
conexién de motor se detecta automaticamente.

¢ Tipo de conexién de motor desconocido
* Tipo de conexién de motor estandar

¢ Tipo de conexién de motor dentro del tridngulo

Sentido de giro ¢ Desconocido (no se ha detectado la secuencia de fases de red de
la tension principal (tensién de empleo) en las bornas L1/L2/L3)
* Derecha
e |zquierda
EIS del aparato Visualizacion de las entradas y salidas activas

Modo de ahorro de energia | Visualizacién del modo de ahorro de energia
* Modo de ahorro de energia activo

Listo (automatico)

Motor derecha

Motor izquierda

Arranque de emergencia activo

Falla agrupada

Advertencia agrupada

Arranque activo

Parada activa

Frenado eléctrico activo”

Marcha lenta activa®

Tiempo de pausa activo

Tiempo de enfriamiento activo

Limitacién de corriente activa

Control en entrada

Entrada 1

Entrada 2

Entrada 3

Entrada 4

Parada rapida activa

Memoria de valores max./min. borrada

Parada CPU/maestro

Modo de operaciéon Automdtico

Modo de operacion Bus manual

Modo de operacién Manual local

Parametrizacion activa

Cambio de parametros en estado CON no permitido

Bloqueo de parametrizacién CPU/maestro activo

Autotest activo

Ajustes de fabrica restablecidos
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9.6 Realizaciéon del diagndstico de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe con el 3RW5 HMI High-Feature

Valor de diagnéstico Descripcién

Numero de parametro erréneo

Juego de parametros 1 activo

Juego de parametros 2 activo

Juego de pardmetros 3 activo

Cambio de juego de pardmetros no posible

Calefaccion del motor activa®

Frenado DC activo "

Frenado DC dindmico activo?

Tipo de conexién de motor estandar

Tipo de conexién de motor dentro del tridangulo

Tipo de conexién de motor desconocido

Secuencia de fases de la red derecha

Secuencia de fases de la red izquierda

Salida 1 activa

Salida 2 activa

Salida 3 activa

Salida 4 activa

Salida 1 - tiempo activo

Salida 2 - tiempo activo

Salida 4 - tiempo activo"

Listo para arrancar con motor CON

Proteccion de sobrecarga del motor desactivada

Tiempo de enfriamiento activo del elemento de conmutacion

Modo de operaciéon Automdtico

Modo de operacion Bus manual

Bus manual - Control por PC

Modo de operaciéon Manual local

Manual local - Control por entrada

Manual local - Control por HMI

Manual local - Control por PC

Bus manual - Control por servidor web

Automatico - Control por entrada

Actualizacion de FW rechazada

Actualizacion de FW activa

Actualizaciéon de FW correcta

Funcionamiento/bypass activo

Inicio de pausa presente

Modo de ahorro de energia activo

Funcionamiento normal activo

Modo Test activo

Condicién de arranque no cumplida?

Condicién de arranque cumplida?

Debe restablecerse el comando CON?
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9.6 Realizacion del diagndstico de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe con el 3RW5 HMI High-Feature

Valor de diagnéstico Descripcion

Aplicacion Ex activa

Validaciéon Ex rechazada: CRC erréneo

Limpieza de bombas activa

Salida analégica - Desbordamiento por defecto

Salida analégica - Deshordamiento por exceso

Falta inicializacién tras reparacion

Frecuencia de maniobra - Tiempo en curso

Enclavamiento de frecuencia de maniobra activo

Arranque de emergencia habilitado

Servicio de emergencia habilitado”

Servicio de emergencia activo”

Tipo de parada alternativa activo

Frenado DC inversor activo®

Simulacién activa

Prueba con carga reducida activa

Parametrizacion automatica activa

Libro de registro aplicacién - Error borrado

Libro de registro Aplicacién - Advertencias borradas

Libro de registro Aplicacion - Eventos borrados

Datos estadisticos® Energia activa importada (total)

Horas de operacion del motor

Restablecer horas de operacién motor

Numero de disparos por sobrecarga del motor

Numero de arranques motor a derecha

Numero de arranques motor a izquierda

Numero de arranques salida 1

Numero de arranques salida 2

Numero de arranques salida 3

NUmero de arranques salida 4

Numero de paradas con frenado eléctrico

Corriente de fase maxima (%)

Corriente de fase maxima (ef)

Ultima corriente de disparo I, (%)

Ultima corriente de disparo I, (ef)

Numero de disparos por sobrecarga de elementos de conmutacién

Numero de desconexiones de proteccion por bypass

Horas de operacién - Aparato

Ultimo tiempo de arranque real
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9.6 Realizaciéon del diagndstico de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe con el 3RW5 HMI High-Feature

Valor de diagnéstico

Descripcion

Memoria de valores
max./min.?

Corrientes de fase (%)

Corriente de fase minima | L1 (%)

Corriente de fase | L2 min. (%)

Corriente de fase | L3 min. (%)

Corriente de fase maxima | L1 (%)

Corriente de fase maxima | L2 max. (%)

Corriente de fase | L3 max. (%)

Corrientes de fase (ef)

Corriente de fase minima | L1 (ef)

Corriente de fase | L2 min. (ef)

Corriente de fase | L3 min. (ef)

Corriente de fase maxima | L1 (ef)

Corriente de fase | L2 max. (ef)

Corriente de fase | L3 max. (ef)

Tensiones fase-fase (ef)

Tensién de red U L1-L2 min.

Tensiéon de red U L2-L3 min.

Tensién de red U L3-L1 min.

Tensién de red U L1-L2 max.

Tensién de red U L2-L3 max.

Tensién de red U L3-L1 max.

Corriente de disparo maxima (%)

Corriente de disparo maxima (A)

Numero de disparos por sobrecarga del motor

Numero de maniobras de conexion por bypass externo®:

Frecuencia de red minima

Frecuencia de red maxima

Calentamiento maximo de elemento de conmutacién

Restablecer memoria valores
max./min.

Con esta opcién de menu se restablece la memoria de valores max./
min.

Autotest (test de usuario)

Ejecucion del autotest (test de usuario)

Encontrard mds informacién en el capitulo Autotest (test de usuario)
(Pagina 274).

Libros de registro

El libro de registro es un historial en el que se muestran eventos,
advertencias y fallas con sello de tiempo real y se guardan en una
lista.

El libro de registro puede guardarse en una tarjeta Micro SD (Pagi-
na 251).

Encontrard més informacién en el capitulo Libros de registro (Pagi-
na 275).

" No disponible en el arrancador suave 3RW55 Failsafe.
2 No disponible en el arrancador suave 3RW55 Failsafe.

3 Los datos estadisticos se basan principalmente en las horas de operacion y la frecuencia de os estados operativos del
arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe en el pasado.

4 La memoria de valores max./min. se basa en los valores medidos y representa los valores maximo y minimo medidos en el

pasado.

»  Arrancador suave 3RW55 a partir de la version de firmware V2.0
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9.8 Diagndstico del médulo de comunicacion 3RW5 con 3RW5 HMI High-Feature

9.7 Realizacion del diagnéstico del panel HMI con 3RW5 HMI High-
Feature

El diagnoéstico permite ver el estado de diagnéstico del 3RW5 HMI High-Feature y comprobar el
correcto funcionamiento del 3RW5 HMI High-Feature mediante distintas pruebas.

Requisitos
* 3RWS5 HMI High-Feature
Menu: "Diagnéstico > HMI"
Nota
Autotests
Para poder iniciar autotests en un 3RW5 HMI High-Feature a partir de la version V3.1, el motor
que se conecte al arrancador suave 3RW5 debera estar desconectado.
3RW5 HMI High-Feature con version de firmware inferior a V3.1: durante los autotests no se
puede desconectar el motor del 3RW5 HMI High-Feature. Si el motor se controla a través del
3RW5 HMI High-Feature, desconecte el motor antes del autotest.
Parametros

Valor de diagnéstico Observaciones

Estado de diagndstico Indica todos los avisos de diagnéstico activos (erro-
res, advertencias, estados del aparato).

Autotest Iniciar prueba de LED Los LED integrados del 3RW5 HMI High-Feature se
comprueban consecutivamente. El display mues-
tra qué LED integrado se controla en cada momen-
to. Para navegar por el test, utilice la tecla OK.

Iniciar prueba de teclas Las teclas del 3RW5 HMI High-Feature se comprue-
ban consecutivamente. El display muestra las tec-
las que deben presionarse consecutivamente para
poder realizar el test.

Iniciar prueba de display El 3RW5 HMI High-Feature reproduce un programa
de colores en la pantalla. Para navegar por el test,
utilice la tecla OK.

9.8 Diagnéstico del médulo de comunicacion 3RW5 con 3RW5 HMI

High-Feature

El diagnéstico le permite ver el estado de diagnéstico del médulo de comunicacién 3RW5.
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9.9 Autotest (test de usuario)

Requisitos

¢ 3RWS5 HMI High-Feature

Menu: "Diagnéstico > Modulo de comunicacion”

¢ Mobdulo de comunicacion 3RW5 (accesorio)

Parametros

Valor de diagnéstico

Observaciones

Estado de diagnéstico

Indica todos los preavisos y errores activos. Aqui puede confirmar
las fallas. Con un médulo de comunicacion 3RW5 PROFINET High-
Feature, se indica ademas el estado del aparato.

Mas informacion

Encontrara mas informacion sobre el diagnéstico del médulo de comunicacién 3RW5 en el
manual de producto del correspondiente médulo de comunicacién 3RW5.

9.9 Autotest (test de usuario)

Con el autotest (test de usuario), puede comprobar el correcto funcionamiento de los
arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe (LEDs, medida de corriente, proteccién
electrénica de sobrecarga del motor, salida de sefializacion de seguridad F-RQ).

Requisitos

e Elarrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe funciona correctamente.

* Realice la prueba con el motor desconectado.

Activacién en el 3RW5 HMI High-Feature

* Menu: "Diagnoéstico > Arrancador suave > Autotest”
* EI 3RW5 HMI High-Feature tiene el mando (LOCAL).

* La proteccion de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.
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9.10 Libros de registro

Funcionamiento

Inicie el autotest (test de usuario) a través del 3RW5 HMI High-Feature. El autotest (test de
usuario) se ejecuta de la forma siguiente:

e Prueba de LED
Se controlan todos los LED (arrancador suave 3RW5 y 3RW5 HMI High-Feature).

* Prueba de la medida de corriente
La medida de corriente se prueba en las 3 fases.
En el display del 3RW5 HMI High-Feature se indica la corriente de fase media (%) con respecto
a la corriente asignada de empleo .. Se comprueban el cortocircuito y la sobrecarga con la
proteccion del motor por termistor.

e Prueba de la proteccion electrénica de sobrecarga del motor
Se somete a prueba toda la cadena de control, incluidos los elementos de conmutaciény la
salida de sefalizacion de errores.

* Prueba de salida de sefializacion de seguridad F-RQ (salida 41, 42) en el arrancador suave
3RWS55 Failsafe (prueba funcional)

Resultado

Si el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe ejecuta debidamente el autotest (test de
usuario), el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe reacciona tras aprox. 5 segundos con un
disparo por sobrecarga. En el display del 3RW5 HMI High-Feature aparece el mensaje de error
"Proteccion de sobrecarga del motor - Desconexién". Este mensaje de error puede anularse
inmediatamente con la funcién "Reset" sin tener que respetar el tiempo de enfriamiento.

Si el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe no supera el autotest (test de usuario), el 3RW5
HMI High-Feature notifica una falla del aparato.

Autotest del 3RW5 HMI High-Feature

Encontrara mas informacion sobre el autotest del 3RW5 HMI High-Feature en el
capitulo Realizacién del diagnéstico del panel HMI con 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 273).

9.10 Libros de registro

Funcionamiento

En el registro de incidencias se indican los eventos, avisos y fallas en orden cronolégico y se
guardan en una lista. Cada entrada se marca con un sello de tiempo real. Los arrancadores
suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe disponen de los siguientes registros de incidencias:

¢ Registro de incidencias Aplicacién

¢ Registro de incidencias Aparato

¢ Registro de incidencias Servicio

* Registro de incidencias Seguridad (Security)

El registro de incidencias estd disefiado como bufer circular.
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9.10 Libros de registro

Opciones de visualizacion y ediciéon

¢ 3RWS5 HMI High-Feature
Menu: "Diagnéstico > Arrancador suave > Registro de incidencias”

e Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature
Resumen: ventana "Arbol del proyecto" con el proyecto actual debajo del arrancador suave
creado > "Puesta en marcha" > ventana "Area de trabajo" > "Arrancador suave > Registro de
incidencias"

e Con un bus de campo a través de un médulo de comunicaciéon 3RW5 (solo a través de un
modulo de comunicacion 3RW5 PROFINET o PROFIBUS):

— Con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional
Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI
High-Feature

— Software de configuracién del controlador (p. €j., STEP 7 con el correspondiente HSP)

Registro de incidencias Aplicacién

En el registro de incidencias Aplicacién se registran todos los avisos sobre funciones y
parametros. El registro de incidencias Aplicacién se puede borrar.

Registro de incidencias Aparato
En el registro de incidencias Aparato se registran los siguientes avisos:
* Errores
* Advertencias
* Eventos

El registro de incidencias Aparato se encuentra en cada uno de los médulos (arrancador
suave 3RW55, arrancador suave 3RW55 Failsafe, 3RW5 HMI High-Feature, médulo de
comunicaciéon 3RW5) y no se puede borrar.

Registro de incidencias Servicio

En el registro de incidencias Servicio se registran mensajes de error del aparato, desactivacién
de funciones de proteccién, etc. El registro de incidencias Servicio no se puede borrar.

Registro de incidencias Seguridad (Security)

En el registro de incidencias Seguridad (Security) se registran todos los avisos de las funciones
de seguridad. El registro de incidencias Seguridad (Security) no se puede borrar.
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9.11 Guardar datos de servicio en tarjeta Micro SD

Guardar registros de incidencias

Los registros de incidencias pueden guardarse en una tarjeta Micro SD (P4gina 251) si hay
una tarjeta Micro SD enchufada en el HMI HF:

— Menu: "Tarjeta Micro SD > Guardar registros de incidencias en tarjeta Micro SD"

— Haga clicen "OK". En la tarjeta Micro SD se guarda un archivo *.csv que se puede leer,
p. €j., con Microsoft Excel.

9.11 Guardar datos de servicio en tarjeta Micro SD

Requisitos

Funcionamiento

Arrancador suave 3RW55 a partir de la versién de firmware V2.0 o arrancador suave 3RW55
Failsafe a partir de la versién de firmware V1.0

3RW5 HMI High-Feature a partir de la versién de firmware V2.0

Menu: "Tarjeta Micro SD"

Después de insertar una tarjeta Micro SD en el 3RW5 HMI High-Feature, aparece el menu
“tarjeta Micro SD".

tarjeta Micro SD (Pagina 251) insertada
La proteccion de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no estd activa o se ha anulado.

Motor desconectado

Durante el arranque y la parada, los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe registran
datos de servicio. Si surgen problemas de conexién con el arrancador suave 3RW55 o 3RW55
Failsafe en la instalacién, los datos de servicio pueden guardarse en la tarjeta Micro SD. Los datos
de servicio pueden facilitar la gestion al soporte técnico en caso de una Support Request
(Pagina 11). En los datos de servicio se incluyen, por ejemplo, los siguientes datos:

Procedimiento

Parametros

Libros de registro

Datos estadisticos

Memoria de valores max./min.

Datos &M

Guarde los datos de servicio del 3RW5 HMI High-Feature en la tarjeta Micro SD.

Menu: "Tarjeta Micro SD > Guardar datos de servicio en tarjeta Micro SD"

Elalmacenamiento de los datos de servicio puede requerir algin tiempo (>1 minuto). En el nivel
superior de la tarjeta Micro SD, se crea una carpeta con el nimero de serie del arrancador
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9.11 Guardar datos de servicio en tarjeta Micro SD

Resultado

278

suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe en la que se guardan los datos de servicio. Ejemplo de nombre
de carpeta creado: "1P3RW5 xxx-xxxxx+SLO..."

Nota
Guardar datos de servicio en tarjeta Micro SD
Mientras se guardan los datos de servicio en la tarjeta Micro SD, el color del simbolo de la tarjeta

Micro SD cambia de azul a rojo en el display del 3RW5 HMI High-Feature. Una vez que se han
guardado completamente los datos de servicio, el simbolo vuelve al color azul.

Simbolo de la tarjeta Micro SD en el display del 3RW5 HMI High-Feature:

Fa™
L.n..i

Ha guardado los datos de servicio en la tarjeta Micro SD.

Estos datos de servicio pueden facilitar el procesamiento al soporte técnico en caso de una
Support Request (Pagina 11). En caso necesario, lea la tarjeta Micro SD en un PCy envie la
carpeta de datos de servicio como archivo ZIP.
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10.1 Mantenimiento y reparacion

/\ ADVERTENCIA

Tensién peligrosa.
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Este aparato/este componente conduce tensiones peligrosas.
Tocar piezas que estan bajo tensién puede provocar lesiones fisicas graves o incluso la muerte.

La instalacién, la puesta en marchay el mantenimiento deben encomendarse exclusivamente
a personal especializado.

La reparacién de los aparatos solamente se permite a personal cualificado. Dirijase para ello a los
partner autorizados de servicio técnico Siemens.

Nota
Pérdida de la homologacién ATEX/IECEx

Los arrancadores suaves con homologacién segin IEC 61508/EN ISO 13849 solo pueden
repararse en las instalaciones del fabricante.

Si la reparacion de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe no se efectia en las
instalaciones del fabricante, se perdera la homologacién ATEX/IECEX.

Nota
Pérdida de la homologacién Failsafe

Los arrancadores suaves con homologacion segun IEC 61508/EN ISO 13849 solo pueden
repararse en las instalaciones del fabricante.

Si los arrancadores suaves 3RW55 Failsafe no se reparan en las instalaciones del fabricante, se
perdera la homologaciéon de seguridad (Failsafe).

10.2 Sustitucion del ventilador

Requisitos
* Ventilador de repuesto incl. el conector (el conector no es relevante para el tamafio 5)
¢ Opcional: La cubierta del ventilador esta desmontada.

e Destornillador plano (tamafo 1)
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10.2 Sustitucion del ventilador

¢ Alicate de corte lateral (tamafios 1 ... 4)

¢ Pinzas (tamafos 1 ... 4)

Procedimiento tamafio 1 (3RW551.-.....)

/\ PELIGRO

Tension peligrosa.
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Antes de comenzar a trabajar, desconecte la instalacién y el dispositivo de la tensién eléctrica.

En la parte inferior del arrancador suave, introduzca un destornillador plano en la abertura
situada en el extremo superior derecho del ventilador. Presione el destornillador plano hacia
abajo (D hasta que la lengiieta se abra hacia arriba. Retire el ventilador defectuoso @y corte los
cables conectados al ventilador.

Conecte los cables utilizando el conector adjunto @y@ Tenga en cuenta la polaridad correcta
(rojo y negro).
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10.2 Sustitucion del ventilador

Ajuste el ventilador de repuesto (® hasta que encaje:

e La etiqueta apunta hacia el interior.

* Laentrada del cable se encuentra en la parte superior izquierda para que el cable quede en
la posicién correcta.

¢ Observe que el cable no quede aplastado.

Procedimiento tamafio 2 y 3 (3RW552.-..... y 3BRW553.-.....)

/\ PELIGRO

Tensién peligrosa.
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Antes de comenzar a trabajar, desconecte la instalacién y el dispositivo de la tensién eléctrica.
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10.2 Sustitucion del ventilador

Enla parte inferiordelarrancador suave, presione las lenglietas a laizquierda y a la derecha junto
al ventilador @

Retire el ventilador defectuoso @ y corte los cables conectados al ventilador.

Conecte los cables utilizando el conector adjunto @y@ Tenga en cuenta la polaridad correcta
(rojo y negro).
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10.2 Sustitucion del ventilador

Ajuste el ventilador de repuesto (® hasta que encaje:
¢ La etiqueta apunta hacia el interior.
¢ Laentrada del cable se encuentra en la parte superior izquierda.

¢ Observe que el cable no quede aplastado.

Procedimiento tamafio 4 (3RW554.-.....)

/\ PELIGRO

Tensién peligrosa.
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Antes de comenzar a trabajar, desconecte la instalacién y el dispositivo de la tension eléctrica.
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10.2 Sustitucion del ventilador

En la parte inferior del arrancador suave, presione hacia abajo la lenglieta ubicada en la parte
inferior en el centro del ventilador @

Retire el ventilador defectuoso @ y corte los cables conectados al ventilador.

Conecte los cables utilizando el conector adjunto @y@ Tenga en cuenta la polaridad correcta
(rojo y negro).

Ajuste el ventilador de repuesto (3) hasta que encaje:

* La etiqueta apunta hacia el interior.
* Laentrada del cable se encuentra en la parte superior izquierda.

* Observe que el cable no quede aplastado.
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10.2 Sustitucion del ventilador

Procedimiento tamafio 5 (3RW555.-.....)

/\ PELIGRO

Tensién peligrosa.
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Antes de comenzar a trabajar, desconecte la instalacién y el dispositivo de la tension eléctrica.

En la parte inferior del arrancador suave, presione hacia abajo la lenglieta ubicada en la parte
inferior en el centro del ventilador @

Retire el ventilador defectuoso @ y desconecte el cable.
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10.3 Actualizacion del firmware

Conecte el cable y presente el ventilador de repuesto () hasta que encaje:
e La etiqueta apunta hacia el interior.
* La entrada del cable se encuentra en la parte superior derecha.

* Observe que el cable no quede aplastado.

10.3 Actualizacion del firmware

Durante el tiempo de funcionamiento, puede ser necesario actualizar el firmware (p. €j., para
ampliaciones de funciones). El firmware del aparato se actualiza con ayuda de archivos de
firmware especificos para el aparato. Los datos remanentes se conservan tras actualizar el
firmware.

Tiene a su disposicion en Internet actualizaciones de firmware y un historial de versiones con las
novedades. Segun las actualizaciones de firmware que haya, podra actualizar los aparatos
individual o conjuntamente.

Puede actualizar el firmware de los siguientes aparatos:
* Arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe
e 3RWS5 HMI High-Feature (no es posible via bus de campo)

¢ Mobdulos de comunicacién 3RW5

Requisitos

e Actualizacion de firmware valida
Encontrard los archivos de firmware actuales en la pagina tematica de 3RW5 (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/109747404).

e Al utilizar una aplicacién en atmoésferas potencialmente explosivas:

/\ PELIGRO

Pérdida de la proteccion de sobrecarga del motor con certificacién ATEX/IECEx.
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Paralos arrancadores suaves 3RW55 solo existe una proteccién de sobrecarga del motor con
certificacion ATEX/IECEx a partir de la versién de firmware V2.0 (no es valida para
arrancadores suaves 3RW55 Failsafe).

Tenga en cuenta que no esta permitido revertir a una version de firmware anterior ya que,
en ese caso contrario, no se podria garantizar la certificacién de la proteccién de sobrecarga
del motor segun ATEX/IECEX.
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Reparaciones y mantenimiento

Procedimiento

Resultado

1.

10.3 Actualizacion del firmware

Asegurese de que el motor esta desconectadoy de que no se arranca durante la actualizacion
del firmware.

Durante la actualizacién del firmware no se soportan los comandos para arrancar el motor.
Para que el firmware se actualice rdpidamente y sin errores, se recomienda desconectar la
tension principal (tension de empleo) en los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe,
y pasar la CPU/el PLC al estado operativo STOP.

. Actualice el frmware del aparato.

Procedimientos posibles:
— Con una tarjeta Micro SD a través del 3RW5 HMI High-Feature (P4dgina 288)

— Através de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature con SIRIUS Soft Starter ES
(TIA Portal)
Resumen: ventana "Arbol del proyecto" con el proyecto actual debajo del arrancador
suave > "Online y diagnéstico" > ventana "Area de trabajo" > "Arrancador suave/médulo
de comunicacién 3RWS5 utilizado/HMI > Funciones > Actualizacién de firmware"

— Con un bus de campo a través de un modulo de comunicacién 3RW5 con SIRIUS Soft
Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional o el software de configuracion del
controlador (p. e]., STEP 7 con el correspondiente HSP) (solo a través de un médulo de
comunicacion 3RW5 PROFINET o PROFIBUS)

Nota
Actualizacion de firmware del médulo de comunicacién 3RW5 PROFINET High-Feature

La actualizacion de firmware del médulo de comunicacién 3RW5 PROFINET High-Feature con
SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local o con una tarjeta Micro SD a
través del 3RW5 HMI High-Feature puede requerir mucho mas tiempo que los demds
procedimientos (hasta 60 minutos aprox.)

Ha actualizado el firmware del aparato seleccionado. El aparato seleccionado arranca
automaticamente.

Nota
Actualizacion del firmware del 3RW5 HMI High-Feature

Tenga en cuenta que, al activar el firmware, la pantalla se desconecta aprox. 30 segundos.
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10.4 Actualizacién de firmware con tarjeta Micro SD (3RW5 HMI High-Feature)

10.4 Actualizacion de firmware con tarjeta Micro SD (3RW5 HMI High-
Feature)

Requisitos

Procedimiento

Resultado

288

Tarjeta Micro SD con archivo de firmware valido (*.upd)
El archivo de firmware véalido se encuentra en el directorio raiz (nivel mas alto)

3RW5 HMI High-Feature
Menu: "Tarjeta Micro SD > Actualizacién de FW"

La proteccion de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no estd activa o se ha anulado.

Nota
Acceso a la tarjeta Micro SD.

Asegurese de que la tarjeta Micro SD se encuentre en el 3RW5 HMI High-Feature durante la
actualizacion del firmware.

No esta permitido retirar la tarjeta Micro SD del 3RW5 HMI High-Feature antes de tiempo, ya que
provoca la cancelacion de la actualizacién del firmware y la pérdida de datos.

1.

Seleccione la carpeta del correspondiente dispositivo.

2. Seleccione el archivo de firmware del dispositivo y confirme con la tecla OK.

Reconocerd que el firmware se estd actualizando en la barra de progreso de la pantalla.
Una vez realizada correctamente la actualizacion del firmware, el correspondiente
dispositivo se reinicia automaticamente.

Nota
Actualizacion del firmware del 3RW5 HMI High-Feature

Tenga en cuenta que, al activar el firmware, la pantalla se desconecta aprox. 30 segundos.

3. Compruebe la nueva version de firmware en el mend "Resumen”.

Ha actualizado el firmware del dispositivo seleccionado por medio de la tarjeta Micro SD.
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10.5 Restablecimiento del ajuste de fabrica

10.5 Restablecimiento del ajuste de fabrica

Efectos del ajuste de fabrica
Los siguientes aparatos pueden restablecerse al ajuste de fabrica:
* Arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe

— Serestablece el ajuste de fabrica de los pardmetros del arrancador suave 3RW55 o 3RW55
Failsafe.

— Se borran las cuentas de usuario.

— Se borran los parametros relevantes para Ex.
Encontrard mas informacion sobre el modo Ex en el capitulo ATEX/IECEx (Pagina 213).

e Moédulo de comunicacién 3RW5
— Los pardmetros del moédulo de comunicacién 3RW5 se restablecen.
¢ 3RW5 HMI High-Feature

— Los pardmetros del 3RW5 HMI High-Feature y el PIN de proteccién de acceso se
restablecen al ajuste de fabrica.

* Todos los aparatos

— Elarrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe, el médulo de comunicacién 3RW5 y el
3RW5 HMI High-Feature se restablecen al ajuste de fabrica, como se ha descrito
anteriormente.

Requisitos

El mando lo tiene la fuente del comando para restablecer la configuracién de fabrica.

/\ PELIGRO

Restablecimiento del ajuste de fabrica con el modo Ex activo.
Puede causar la muerte o lesiones graves.

El restablecimiento del ajuste de fabrica con el modo Ex (Pagina 214) activo no esta permitido
para todos los procedimientos.

Para restablecer el ajuste de fabrica con el modo Ex activo, seleccione el procedimiento a través
de la tecla Master-RESET del 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 291).
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10.5 Restablecimiento del ajuste de fabrica

Procedimiento

Resultado

10.5.1

Requisitos

290

. Asegurese de que el motor esta desconectado y de que no se arranca el motor mientras se

restablece el ajuste de fabrica.

Para que el restablecimiento del ajuste de fabrica se realice rapidamente y sin errores, se
recomienda desconectar la tension principal (tensién de empleo) en los arrancadores
suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe.

Restablezca el ajuste de fabrica.
Procedimientos posibles:

— Con el 3RW5 HMI High-Feature:
Restablecimiento del ajuste de fabrica con el 3RW5 HMI High-Feature (Pdgina 290)
Restablecimiento del ajuste de fabrica con la tecla RESET maestra en el panel 3RW5 HMI
High-Feature (P4dgina 291)

— Através de la interfaz local del 3RW5 HMI High-Feature con SIRIUS Soft Starter ES
(TIA Portal)
Resumen: ventana "Arbol del proyecto" con el proyecto actual debajo del arrancador
suave creado > "Puesta en marcha" > ventana "Area de trabajo" > "Arrancador suave >
Funciones > Comandos > Ajustes de fabrica"

— Con un bus de campo a través de un modulo de comunicacién 3RW5 con SIRIUS Soft
Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (solo a través de un médulo de comunicacién
3RWS5 PROFINET o PROFIBUS).

Resumen: v. SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a través de la interfaz local del 3RW5 HMI
High-Feature

— Con un bus de campo a través de un modulo de comunicacién 3RW5 con el comando
"Ajustes de fabrica" del juego de datos 93 (solo a través de un médulo de comunicacion
3RW5 PROFINET o PROFIBUS).

— Con un bus de campo a través de un médulo de comunicacién 3RW5 con el software de
configuracién del controlador (solo a través de un médulo de comunicacién
3RWS5 PROFINET o EtherNet/IP). En tal caso, solamente se restablecen los pardmetros de
comunicacién.

Se restablece el ajuste de fabrica del aparato seleccionado o de todos los aparatos.

Restablecimiento del ajuste de fabrica con el 3RW5 HMI High-Feature

Asegurese de que el motor estd desconectado y de que no se arranca el motor mientras se
restablece el ajuste de fabrica. Para que el restablecimiento del ajuste de fabrica se realice
rapidamente y sin errores, se recomienda desconectar la tensién principal (tensién de
empleo) en los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe.

3RW5 HMI High-Feature
Mend: "Pardmetros > Ajustes de fabrica"
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10.5 Restablecimiento del ajuste de fabrica

¢ La proteccién de acceso al 3RW5 HMI High-Feature no esta activa o se ha anulado.

e EI 3RW5 HMI High-Feature tiene el mando (LOCAL).

/\ PELIGRO

Restablecimiento del ajuste de fabrica con el modo Ex activo.
Puede causar la muerte o lesiones graves.

El restablecimiento del ajuste de fabrica con el modo Ex (Pagina 214) activo no esta permitido
para este procedimiento.

Para restablecer el ajuste de fabrica con el modo Ex activo, seleccione el procedimiento a través
de la tecla Master-RESET del 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 291).

Procedimiento
1. Seleccione la opcién de menu deseada.
— Arrancador suave
— Médulo de comunicacién
— HMI High-Feature
— Todos los aparatos
2. Confirme la opcién de mend con la tecla OK.
Resultado
Se restablece el ajuste de fabrica del aparato seleccionado o de todos los aparatos.
Tenga en cuenta los efectos del ajuste de fabrica (Pagina 289).
10.5.2 Restablecimiento del ajuste de fabrica con la tecla RESET maestra en el panel

3RW5 HMI High-Feature

Requisitos

* Asegurese de que el motor esta desconectado y de que no se arranca el motor mientras se
restablece el ajuste de fabrica. Para que el restablecimiento del ajuste de fabrica se realice
rapidamente y sin errores, se recomienda desconectar la tensién principal (tensién de
empleo) en los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe.

e Libre acceso a la tecla Master-RESET del 3RW5 HMI High-Feature.
Desmontaje del panel 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 64)

e EI 3RW5 HMI High-Feature esta conectado a través del cable de conexién HMI con el
arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe.
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10.6 Funcidn "Sustitucion del aparato”

/\ PELIGRO

Restablecimiento de parametros relevantes para Ex al ajuste de fabrica.
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Los parametros relevantes para Ex se borran al restablecer el ajuste de fabrica.

El restablecimiento del ajuste de fabrica con el modo Ex (Pagina 214) activo solo es posible con
la tecla Master-RESET del 3RW5 HMI High-Feature. Una vez restablecido el ajuste de fabrica, el
arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe debe volver a parametrizarse para el uso en
atmosferas potencialmente explosivas. Encontrard mas informacién sobre la parametrizacion
de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe para el uso en atmésferas potencialmente
explosivas en el capitulo ATEX/IECEx (Pagina 213).

Procedimiento
1. Presione la tecla Master-RESET de la parte trasera del 3RW5 HMI High-Feature.
En el display aparece el menu para restablecer el ajuste de fabrica.
2. Seleccione la opcién de menu deseada.
— Arrancador suave
— Médulo de comunicacién
— HMI High-Feature
— Todos los aparatos
3. Confirme la opcién de mend con la tecla OK.
Resultado
Se restablece el ajuste de fabrica del aparato seleccionado o de todos los aparatos.
Tenga en cuenta los efectos del ajuste de fabrica (Pagina 289).
10.6 Funciéon "Sustitucion del aparato”
/\ ADVERTENCIA
Tensién peligrosa.
Puede causar la muerte o lesiones graves.
Este aparato/este componente conduce tensiones peligrosas.
Tocar piezas que estan bajo tensién puede provocar lesiones fisicas graves o incluso la muerte.
La instalacién, la puesta en marcha y el mantenimiento deben encomendarse exclusivamente
a personal especializado.
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10.6 Funcién "Sustitucion del aparato”

La sustitucién del aparato solamente se permite a personal cualificado.

Funcionamiento

Sies necesario sustituir el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe, el 3RW5 HMI High-Feature
o el médulo de comunicacién 3RW5 (accesorio) debido a un defecto, puede transferir los datos
al nuevo aparato (de tipo idéntico) con la funcién "Sustitucién del aparato” o con SIRIUS Soft
Starter ES (TIA Portal). Para poder transferir los datos, primero debe guardarlos.

Con la funcién "Sustitucion del aparato” se transfieren los siguientes datos:
* Datos I&M 1

* Datos I&M 3

e Parametros de los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe

e Parametros del aparato 3RW5 HMI High-Feature

* Administracién de usuarios/contrasefias

* Parametros de comunicacion

Tenga en cuenta las indicaciones del capitulo Actualizacién del firmware (Pagina 23).

Posibilidades de transferencia
e Sustitucién del aparato con tarjeta Micro SD en el 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 293)
¢ Sustitucién del aparato con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) (Pagina 294)

10.6.1 Sustitucién del aparato con tarjeta Micro SD en el 3RW5 HMI High-Feature

Requisitos
* tarjeta Micro SD con los datos guardados (Pagina 251)

— La carpeta (p. gj., "TP3RW5 xxx-xxxxx+SLO...") se encuentra en el directorio raiz (nivel
superior).

— La referencia en el nombre de la carpeta debe coincidir con la referencia del arrancador
suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe. No es necesario que coincida el nimero de serie en el
nombre de la carpeta ("SLO...").

— Menu: "Tarjeta Micro SD > Cargar parametrizacién en tarjeta Micro SD"
Los datos se guardan en una carpeta generada automaticamente (p. ej., "1P3RW5 xxx-
XXXXx+SLO...").
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10.6 Funcidn "Sustitucion del aparato”

Procedimiento

Resultado

10.6.2

Requisitos

294

. Inserte la tarjeta Micro SD en el 3RW5 HMI High-Feature.

Transfiera los datos a los aparatos (arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe, 3RW5 HMI
High-Feature, médulo de comunicaciéon 3RW5).
Menu: "Tarjeta Micro SD > Sustitucion del aparato”

Nota
Sustitucion del aparato
Los datos actuales de todos los aparatos (arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe, 3RW5

HMI High-Feature, médulo de comunicacion 3RW5) se sobrescriben con los datos de la
tarjeta Micro SD.

3. Compruebe los datos transferidos.

Ha transferido los datos guardados con la funcién "Sustitucién del aparato” a sus aparatos
(arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe, 3RW5 HMI High-Feature, médulo de comunicacion
3RWS5).

Sustitucién del aparato con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal)

Accesorios (opcionales); p. e]., médulo de comunicacién 3RW5 PROFINET o PROFIBUS

Conexién del arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe con SIRIUS Soft Starter ES

(TIA Portal).

Elarrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe no debe estar conectado online con SIRIUS Soft
Starter ES (TIA Portal).

Proyecto en SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) con datos guardados (mismo tipo constructivo)
Botén: "Cargar de dispositivo" en la barra de herramientas.

En la ventana "Arbol del proyecto" debe estar seleccionado el arrancador suave 3RW55 o
3RWS55 Failsafe en el proyecto actual para que el boton esté disponible.
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10.6 Funcién "Sustitucion del aparato”

Procedimiento

1. Transfiera los datos a través de SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a los aparatos (arrancador
suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe, 3RW5 HMI High-Feature, médulo de comunicacién 3RW5).
Botén: "Cargar en dispositivo" en la barra de herramientas.

En la ventana "Arbol del proyecto" debe estar seleccionado el arrancador suave 3RW55 o

3RWS55 Failsafe en el proyecto actual para que el botén esté disponible.

Nota
Sustitucion del aparato

Los datos de todos los aparatos (arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe, 3RW5 HMI High-
Feature, médulo de comunicacidon 3RW5) se sobrescriben con los datos transferidos.

2. Compruebe los datos transferidos.

Resultado

Ha transferido los datos guardados con SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) a sus aparatos
(arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe, 3RW5 HMI High-Feature, médulo de comunicacién

3RWS5).
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10.6 Funcidn "Sustitucion del aparato”
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Datos técnicos

11.1 Datos técnicos en el Siemens Industry Online Support

Ficha de datos técnicos

Encontrard también datos técnicos del producto en Siemens Industry Online Support (https://
support.industry.siemens.com/cs/wwles/ps/16212/td).

1. En el campo "Producto” especifique la referencia completa del aparato deseado y confirme
con la tecla Intro.

2. Haga clic en el vinculo "Datos técnicos".

B« Arbol de productos

Intraducir término de blisqueda... Q
Producto Tipo de articulo Fecha
b Q|x| |Datos técnicos (1) '|><| Desde Hasta

» Buscar producto

(L] FT.E

» Detalles del producto > »Datos ChAx

Tablas sinépticas de datos técnicos

En nuestro sistema de pedidos online (https://mall.industry.siemens.com/mall/es/WW/Catalog/
Products/10341685?tree=CatalogTree) encontrara tablas sinépticas con los datos técnicos en la
pestafia "Informacién del producto”.
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Datos técnicos

11.1 Datos técnicos en el Siemens Industry Online Support
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Dibujos dimensionales 1 2

12.1 Datos CAx

Encontrara los datos CAx en Siemens Industry Online Support (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/es/ps/16212/td).

1. En el campo "Producto” especifique la referencia completa del aparato deseado y confirme
con la tecla Intro.

2. Haga clic en el vinculo "Datos CAX".

B« Arbol de productos

Intraducir término de blisqueda... Q
Producto Tipo de articulo Fecha
-y HEN Q|x| |Datos técnicos (1) '|><| Desde Hasta

» Buscar producto

» Detalles del producto > Datos técnicos

12.2 Plantilla de taladros para 3RW5 HMI High-Feature

La siguiente plantilla de taladros le servira de ayuda para montar un 3RW5 HMI High-Feature con
adaptadores para fijacién en una superficie plana.

114

14,5

z/;,L 1

68

111

4,5
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Dibujos dimensionales
12.2 Plantilla de taladros para 3RW5 HMI High-Feature
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Diagramas de circuitos

13.1 Datos CAx

Encontrara los datos CAx en Siemens Industry Online Support (https://
support.industry.siemens.com/cs/wwles/ps/16212/td).

1. En el campo "Producto” especifique la referencia completa del aparato deseado y confirme
con la tecla Intro.

2. Haga clic en el vinculo "Datos CAX".

B« Arbol de productos

Intraducir término de blisqueda... Q
Producto Tipo de articulo Fecha
b Q|x| |Datos técnicos (1) '|><| Desde Hasta

» Buscar producto

(L] FT.E

» Detalles del producto > Datos técnicos
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Diagramas de circuitos
13.1 Datos CAx
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Ejemplos de circuitos tipicos A

A1 Conexion del circuito principal
A.1.1 Disefio de derivacion con tipo de coordinacién 1 sin fusibles
Requisitos

¢ Arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe

* Eltipo de conexion de motor (Pagina 99) esta parametrizado como "Deteccion automatica”
o "Estandar".
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.1 Conexidn del circuito principal

Configuracién de derivacion

Interconecte el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe con sus conexiones a la derivacién a
motor entre el interruptor automatico y el motor. De este modo se alcanza el tipo de
coordinacion 1.

L1
L2
L3

11 3/L2 5/L3

Qi
2T1| 4m2| 63
ut [ vi | wi
M1 r M
|
PE =

Q1 Interruptor automatico (p. ej., 3RV2 o 3VA)
Q11  Arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe
M1 Motor

PE Conductor de proteccién
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.1 Conexidn del circuito principal

A.1.2 Diseno de derivacién con tipo de coordinacion 1 con fusibles

Requisitos

* Arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe
En el caso del arrancador suave 3RW55 Failsafe, tenga en cuenta que el contactor de red Q21
debe conectarse con anterioridad al comando de arranque para que el arrancador
suave 3RW55 Failsafe pueda realizar la prueba del aparato antes de la conexion.

» Eltipo de conexion de motor (Pagina 99) esta parametrizado como "Deteccién automatica”
o "Estandar"”.

Configuracién de derivacién

Si se precisa aislamiento galvanico, puede montarse un contactor principal o de red entre el
arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe y los fusibles.

No interconecte el contactor principal o de red entre el arrancador suave 3RW55 o 3RW55
Failsafe y el motor. De lo contrario, el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe podria mostrar
el mensaje de error "Falta consumidor" si se envia un comando de arranque y el contactor se
cierra con retardo.

Arrancadores suaves SIRIUS 3RW55 y 3RW55 Failsafe
Manual de producto, 02/2022, A5E35630887004A/RS-AE/005 305



Ejemplos de circuitos tipicos
A.1 Conexién del circuito principal

L1
L2
L3

F1 H

Q21 \________\

11 3/L2 5/L3

Qi
21| 42| 6m3
ut L ovi | wi

M1 r M
|

PE —

F1 Fusible de uso general gG para la proteccion de cables (p. e]., 3NA3)
Q21  Contactor principal o de red para aislamiento galvanico
Q11  Arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe

M1 Motor
PE Conductor de proteccién
A.1.3 Disefio de derivacion con tipo de coordinacién 2

Requisitos
e Arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe

* Eltipo de conexién de motor (Pagina 99) estad parametrizado como "Deteccién automatica"
o "Estandar"”.
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.1 Conexidn del circuito principal

Configuracién de derivacion

Proteja los semiconductores de potencia contra cortocircuito mediante fusibles especiales de
proteccién de semiconductores (p. €j., fusibles SITOR de Siemens) para alcanzar el tipo de
coordinacién 2. Un cortocircuito puede ser provocado, p. €j., por un defecto en los devanados
del motor o en el cable de alimentacién del motor.

L1 L1

L2 L2

L3 L3
T

Sl I ]

11 3/L2 5/L3 1/L1 3/L2 5/L3

gt

2/T1 4/T2| 6/T3 2/T1 4/T2| 6/T3

Vi w1
PE —é— PE —é—

s
s

M1

Q1 Interruptor automatico

F3 Fusible de rango parcial (o de acompafiamiento) aR para proteccién de semiconductores (p. €j.,
SITOR 3NE3/4 o0 3NC3)

F3*  Fusible derango completo (o de uso general) gR para protecciéon de semiconductores (p. ej., SITOR

3NE1)
Q11  Arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe
M1 Motor

PE Conductor de proteccion

A.1.4 Conexidén dentro del triangulo

Si utiliza el arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe con conexién dentro del tridngulo, la
potencia del motor de los distintos aparatos se multiplica por el factor raiz de 3.
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.1 Conexién del circuito principal

Requisitos

* Arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe
En el caso del arrancador suave 3RW55 Failsafe, tenga en cuenta que el contactor de red Q21
debe conectarse con anterioridad al comando de arranque para que el arrancador
suave 3RW55 Failsafe pueda realizar la prueba del aparato antes de la conexién.

* Motor cuyos devanados se puedan interconectar dentro del tridangulo con tensién de red
presente.

* Eltipo de conexién de motor (Pagina 99) estad parametrizado como "Deteccién automatica”
o "Dentro del triangulo".
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.1 Conexidn del circuito principal

Sentido de giro del motor en la secuencia de fases de la red

L1 L1

L2 L2

L3 L3
T

1o 15 |5 ]

L I>>| I>> | >
Q21 N\
S [ A | |
1/L1 3/L2 5/L3 1/L1 3/L2 5/L3
Q11 Q11
ddia il
2T1|  4/T2| 673 21| 42| 613
U1 V1 W1 U1 V1 W1
wvi M v —{ M
I I
i i
I I
Pow2 | u2| v2 w2 | u2f v2
PE  — PE  —
Q1 Interruptor automatico
F3 Fusible de rango parcial (o de acompafiamiento) aR para proteccién de semiconductores (p. €j.,
SITOR 3NE3/4 0 3NC)
F3* Fusible de rango completo (o de uso general) gR para proteccién de semiconductores (p. €j.,
SITOR 3NE1)
Q11 Arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe
Q21 Contactor principal o de red para aislamiento galvanico
M1 Motor
PE Conductor de proteccién
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.1 Conexién del circuito principal

Sentido de giro del motor contrario a la secuencia de fases de la red

L1 L1

L2 L2

L3 L3
T

SERERE - i
Q21 =\ -——

f;
|
~
\
\%
~
\
\%
~
\
\%
—

F3 Il

11 3/L2 5/L3 1/L1 3/L2 5/L3
Q11 Q11 l l
.J .J .J .J .J .J
2/T1| 4/12| 6/T3 2/T1| 4/T2| 6/T3
U1 V1 W1 U1 Al W1

- ™ v M

Mo r
! !
! !
I I
Pow2 | U2l v2 Pow2| u2f v2
e e
Q1 Interruptor automatico
F3 Fusible de rango parcial (o de acompafiamiento) aR para proteccién de semiconductores (p. €j.,
SITOR 3NE3/4 0 3NC)
F3* Fusible de rango completo (o de uso general) gR para proteccién de semiconductores (p. €j.,
SITOR 3NE1)
Q11 Arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe
Q21 Contactor principal o de red para aislamiento galvanico
M1 Motor
PE Conductor de proteccion
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.2 Conexidn de circuito de control

A.2 Conexion de circuito de control
A.2.1 Control desde PLC
Requisitos

Arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe (el ejemplo muestra el arrancador suave 3RW55
en conexion estandar)

* Requiere parametrizacién

/\ ADVERTENCIA

Rearranque automatico
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Si hay presente un comando de arranque, tras el reset se produce automaticamente un nuevo
rearranque. Esto es especialmente importante en caso de disparo de la proteccién del motor.
Puede dar lugar a estados peligrosos de la instalacion.

Restablezca el comando de arranque (p. €j., a través del PLC o de un interruptor) antes de un
reset.

Para ello, integre, p. €j., la salida de falla agrupada (bornas 95 y 96) en el controlador.
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.2 Conexidn de circuito de control

Cableado del circuito de control en caso de control por PLC

L L1
L2
P24 L3 II .
Sl ——
B\ A Te e
P24 SPS SPS I
Q21 s> 1> | 1>>
M SALIDA ENTRADA
> 8 & 1/L1| 3/L2| 5/L3
x| 8|8 ¢ 85,29 8 3 =
an Q11
| — J J J
\_ 3 2/T1|4/T2|6/T3
I g
4
> 2] vfel of & > >l >l T | Ut v1| w1
o e | oo o> D DO
5§ 8 T g
(M
L
N PE =
F1 Fusible
Q1 Interruptor automatico
Q11  Arrancador suave 3RW55
Q21 PLC
M1 Motor
PE Conductor de proteccién
A.2.2 Mando a través de interruptor

Requisitos

* Arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe (el ejemplo muestra el arrancador suave 3RW55
en conexion estandar)

e Requiere parametrizacién
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.2 Conexidn de circuito de control

/\ ADVERTENCIA

Rearranque automatico
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Si hay presente un comando de arranque, tras el reset se produce automaticamente un nuevo
rearranque. Esto es especialmente importante en caso de disparo de la proteccién del motor.
Puede dar lugar a estados peligrosos de la instalacion.

Restablezca el comando de arranque (p. €j., a través del PLC o de un interruptor) antes de un
reset.

Para ello, integre, p. €j., la salida de falla agrupada (bornas 95 y 96) en el controlador.

Cableado del circuito de control para control por interruptor
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F1 Fusible
S1 Contacto sostenido: Motor CON/DES
S4 Contacto momentaneo: Reset

Q1 Interruptor automatico
Q11  Arrancador suave 3RW55
P1 Ldmpara de sefalizacién
M1 Motor

PE Conductor de proteccién
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.2 Conexion de circuito de control
A.2.3 Control de un contactor de red
Requisitos

¢ Arrancador suave 3RW55

e Requiere parametrizacién

/\ ADVERTENCIA

Rearranque automatico
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Si hay presente un comando de arranque, tras el reset se produce automaticamente un nuevo
rearranque. Esto es especialmente importante en caso de disparo de la protecciéon del motor.
Puede dar lugar a estados peligrosos de la instalacion.

Restablezca el comando de arranque (p. €j., a través del PLC o de un interruptor) antes de un
reset.

Para ello, integre, p. €]., la salida de falla agrupada (bornas 95 y 96) en el controlador.

Arrancadores suaves SIRIUS 3RW55 y 3RW55 Failsafe
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.2 Conexidn de circuito de control

Cableado del circuito de control en caso de control de un contactor de red

El ejemplo muestra el arrancador suave 3RW55 en conexién estandar.
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F1 Fusible

S1 Contacto sostenido: Motor CON/DES
S2 Contacto momentaneo: Reset

Q1 Interruptor automatico

Q11  Arrancador suave 3RW55

Q21 Contactor de red

P1 Ldmpara de sefializacion

M1 Motor

PE Conductor de proteccién

A.2.4 Conexidn del sensor de temperatura

Requisitos
* Arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe
* Motor con sensor bimetalico (p. €]., Thermoclick) o termistor (p. ej., PTC tipo A)

* Requiere parametrizacion
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.2 Conexidn de circuito de control

Nota

Arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe con protecciéon de motor por termistor en
atmasferas potencialmente explosivas

Tenga en cuenta que el uso de un arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe con proteccién de

motor por termistor en atmdsferas potencialmente explosivas solo es posible con un termistor
(p. €j., PTC tipo A).

Encontrard mas informacion sobre la operacién de motores en atmdsferas potencialmente
explosivas en los capitulos Proteccién de sobrecarga del motor con certificacién ATEX/IECEx
(Pagina 17) y Sensor de temperatura (Pagina 175).

Procedimiento
1. Conecte el sensor de temperatura:
Sensor bimetalico en las bornas T1-T2 Termistor en las bornas T1-T2
T T2 T T2
w
()
2. Parametrice el sensor de temperatura (Pagina 175).
Resultado
Los arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe vigilan si el motor supera la temperatura. Sise
supera la temperatura, se genera una advertencia o se desconecta el motor, dependiendo de la
parametrizacién. Después del reset, se efectta la reconexion.
A.2.5 Conexion de la unidad de evaluacién a una salida analdgica
Requisitos
* Arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe
* Unidad de evaluacién para indicar la sefial de salida analégica
» Salida analégica parametrizada (Pagina 209)
Arrancadores suaves SIRIUS 3RW55 y 3RW55 Failsafe
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.3 Aplicaciones especiales

Procedimiento

Conecte la unidad de evaluacion:

Tension en las bornas AQ U+/AQ- Corriente en las bornas AQ I+/AQ-
AQ I+ AQU+  AQ- ‘ AQ I+ AQ U+ AQ-

Resultado

El valor medido establecido se indica en la unidad de evaluacién A través de la salida analégica.
A3 Aplicaciones especiales
A.3.1 Arrancadores suaves 3RW55 y 3RW55 Failsafe en modo Ex
A.3.1.1 Tipo de conexion de motor "Estandar" en modo Ex
Requisitos

e Arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe (el ejemplo muestra el arrancador suave 3RW55)

¢ Requiere parametrizacién
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.3 Aplicaciones especiales

318

/\ PELIGRO

Pérdida de la proteccién de sobrecarga del motor con certificacion ATEX/IECEx.
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Tenga en cuenta que el uso de un arrancador suave 3RW55 con el tipo de conexién de motor
"estandar" con las siguientes tensiones de red y sin implementar una de las dos medidas
correctivas indicadas a continuacion, provoca la pérdida de la proteccién de sobrecarga de
motor certificada sequn ATEX/IECEx (no vale para arrancadores suaves 3RW55 Failsafe):

¢ Arrancador suave 200 - 480 V: para tension de red >440 V (+10 %)

¢ Arrancador suave 200 - 600 V: para tensién de red >500 V (+10 %)

¢ Arrancador suave 200 - 690 V: para tensioén de red >560 V (+10 %)

Dependiendo del disefio del circuito, seleccione una de las siguientes posibilidades para
garantizar la proteccién de sobrecarga del motor con certificacién ATEX/IECEX:

¢ Utilice un contactor de red adicional en el circuito principal.
Conecte el contactor de red a la salida 95, 96 y 98 (salida 3).

e En caso de una configuracién de derivacidon a motor con interruptor automatico, utilice un
disparador de minima tension adicional.
Conecte el disparador de subtensién a la salida 95, 96 y 98 (salida 3).
Encontrard mas informacién en el capitulo Conexion (Pagina 75).
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.3 Aplicaciones especiales

Cableado para tipo de conexién "Estandar" en modo Ex con contactor de red adicional
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F1 Fusible
S1 Contacto sostenido: Motor CON/DES
S2 Contacto momentaneo: Reset
Q1 Interruptor automatico
Q11  Arrancador suave 3RW55
Q21 Contactor de red
P1 Lampara de sefializacion
M1 Motor
PE Conductor de proteccién

A.3.1.2

Requisitos

L1

L2

L3

Q1 .{E__&i___ ___T
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ut| vi| w1

M1
i

PE

Tipo de conexién de motor "Dentro del tridngulo" en modo Ex

* Arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe (los ejemplos muestran el arrancador
suave 3RW55)

¢ Requiere parametrizacién
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.3 Aplicaciones especiales

/\ PELIGRO

Pérdida de la proteccién de sobrecarga del motor con certificacion ATEX/IECEx.
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Tenga en cuenta que el uso de un arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe con el tipo de
conexion de motor "dentro del triangulo” sin implementar una de las dos medidas correctivas
indicadas a continuacion, provoca la pérdida de la proteccién de sobrecarga de motor
certificada segin ATEX/IECEx:

Dependiendo del disefio del circuito, seleccione una de las siguientes posibilidades para
garantizar la proteccién de sobrecarga del motor con certificacion ATEX/IECEx:

e Utilice un contactor de red adicional en el circuito principal (en el cable de entrada o en el
triangulo).
Conecte el contactor de red a la salida 95, 96 y 98 (salida 3).

¢ En caso de una configuracién de derivacidon a motor con interruptor automatico, utilice un
disparador de subtensién adicional.
Conecte el disparador de subtensién a la salida 95, 96 y 98 (salida 3).
Encontrard mas informacién en el capitulo Conexién (Pagina 75).
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.3 Aplicaciones especiales

Cableado para conexién dentro del triangulo en modo Ex con contactor de red adicional en el
triangulo

L L2
| L3 |
F1 T 1 [ T
S s2 Qwa}f\vﬁ\ﬁw\
|
[
SERE
L 1> 1> | [>>
3| 8 5
z z pd lw) o) )
googzo:zlgslals
Q11

" ‘1/L1H:| []

A 3 3/L2| 5/L3
’7 = o Q11

= xfgl gz gzl T
z Z - c
o O + G

P1 Qf) Q21 v
N !

M1

PE

F1 Fusible

S1 Contacto sostenido: Motor CON/DES
S2 Contacto momentaneo: Reset

Q1 Interruptor automatico

Q11  Arrancador suave 3RW55

Q21 Contactor de red

P1 Ldmpara de sefializacion

M1 Motor

PE Conductor de proteccion

F3*  Fusible de acompafiamiento aR para proteccién de semiconductores (p. ej., SITOR 3NE3/4 o0 3NC
(opcional))
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.3 Aplicaciones especiales

Cableado con conexion dentro del tridngulo en modo Ex con contactor de red adicional (montaje

con fusibles)

322
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F1 Fusible
S1 Contacto sostenido: Motor CON/DES
S2 Contacto momentaneo: Reset
Q1 Interruptor automatico
Q11 Arrancador suave 3RW55
Q21 Contactor de red
P1 Lampara de sefializacion
M1 Motor
PE Conductor de protecciéon
F3 Fusible de uso general gR para protecciéon de semiconductores (p. ej., SITOR 3NE1)

Arrancadores suaves SIRIUS 3RW55 y 3RW55 Failsafe
Manual de producto, 02/2022, A5SE35630887004A/RS-AE/005



Ejemplos de circuitos tipicos

A.3 Aplicaciones especiales

A.3.2 Arrancador suave 3RW55 en conexion estandar y funcion de parada Frenado
DC con un contactor de frenado

/\ ADVERTENCIA

Rearranque automatico
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Si hay presente un comando de arranque, tras el reset se produce automaticamente un nuevo
rearranque. Esto es especialmente importante en caso de disparo de la proteccién del motor.
Puede dar lugar a estados peligrosos de la instalacion.

Restablezca el comando de arranque (p. €j., a través del PLC o de un interruptor) antes de un
reset.

Para ello, integre, p. €j., la salida de falla agrupada (bornas 95 y 96) en el controlador.

Utilice la funcién "Frenado DC con contactor de frenado externo” cuando se deban detener
aplicaciones con mayor inercia (masas giratorias) (Jeaga < 5 X Jiotor)-

Si selecciona la funcién de parada "Frenado DC con contactor de frenado externo”, necesitara
adicionalmente un contactor de frenado. Ajuste la salida 1 a "Contactor de frenado DC". Si
selecciona la funcion de parada "Frenado DC dindmico sin contactor”, no necesitara ningin
contactor de frenado.

Encontrard mas informacion a este respecto en el capitulo Frenado DC con contactores de
frenado externos (Pagina 160).

Requisitos
* Arrancador suave 3RW55
e Requiere parametrizacién

* Elarrancador suave 3RW55 empleado cumple los requisitos de la siguiente tabla:

Tamano Referencia del arran- | Nimero de contactores | Nimero de contactores
cador suave 3RW55 de frenado externos ne- | de frenado externos ne-
cesarios de hasta 400V | cesarios de mas de 400V

Tamano 1 3RW551.-..... 102 2
Tamano 2 3RW5521-.....
3RW5524-.....
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.3 Aplicaciones especiales

Cableado para arrancador suave 3RW55 en conexién estandary funcién de parada Frenado DC con
un contactor de frenado
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F1 Fusible

F3 Fusible

Q1 Interruptor automatico

Q11  Arrancador suave 3RW55

Q21 PLC

Q93 Contactor de frenado

M1 Motor

PE Conductor de proteccién
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.3 Aplicaciones especiales

A.3.3 Arrancador suave 3RW55 en conexion estandar y funcion de parada Frenado
DC con 2 contactores de frenado

/\ ADVERTENCIA
Rearranque automatico
Puede causar la muerte o lesiones graves.
Si hay presente un comando de arranque, tras el reset se produce automaticamente un nuevo
rearranque. Esto es especialmente importante en caso de disparo de la proteccién del motor.
Puede dar lugar a estados peligrosos de la instalacion.
Restablezca el comando de arranque (p. €j., a través del PLC o de un interruptor) antes de un
reset.
Para ello, integre, p. €j., la salida de falla agrupada (bornas 95 y 96) en el controlador.
Utilice la funcién "Frenado DC con contactor de frenado externo" cuando se deban detener
aplicaciones con mayor inercia (masas giratorias) (Jeaga < 5 X Jiotor)-
Si selecciona la funcién de parada "Frenado DC con contactor de frenado externo”, necesitara
adicionalmente 2 contactores de frenado. Ajuste la salida 1 a "Contactor de frenado DC". Si
selecciona la funcion de parada "Frenado DC dindmico sin contactor”, no necesitara ningin
contactor de frenado.
Encontrard mas informacion a este respecto en el capitulo Frenado DC con contactores de
frenado externos (Pagina 160)

Requisitos

* Arrancador suave 3RW55
¢ Requiere parametrizacién

e Elarrancador suave 3RW55 empleado cumple los requisitos de la siguiente tabla:

Tamafio Referencia del arran- | Nimero de contactores | Nimero de contactores
cador suave 3RW55 de frenado externos ne- | de frenado externos ne-
cesarios de hasta 400V | cesarios de mas de 400V
Tamano 1 3RW551.-..... 102 2
Tamafio 2 3RW5521-.....
3RW5524-.....
3RW5525-..... 2
3RW5526-.....
3RW5527-.....
Tamafo 3 3RW553.-.....
Tamano 4 3RW554.-.....
Tamafio 5 3RWS555.-.....
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.3 Aplicaciones especiales

Cableado para arrancador suave 3RW55 en conexién estandary funcién de parada Frenado DC con
2 contactores de frenado
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F3 Fusible
K4 Relé auxiliar K4, p. €j.,
LZS: RT4A4T30 (tension asignada de alimentacion del circuito de control 230 V AC),
LZS: RT4A4S15 (tension asignada de alimentacion del circuito de control 115 V AC)
Q1 Interruptor automatico
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.3 Aplicaciones especiales

Q11 Arrancador suave 3RW55
Q21 PLC

Q91 Contactor de frenado
Q92 Contactor de frenado

M1 Motor

PE Conductor de proteccién

A.3.4 Arrancador suave 3RW55 en conexion estandar con arranque suave, parada
suave y funcién adicional "Marcha lenta"

Nota

No utilice la funcién "Marcha lenta" en funcionamiento continuo. En marcha lenta el motor
puede calentarse de manera no admisible durante un funcionamiento continuo.

Requisitos

* Arrancador suave 3RW55

¢ Requiere parametrizacién

Encontrard mas informacién a este respecto en el capitulo Velocidad lenta (Pagina 178).
Procedimiento

1. Ajuste la funcién de las entradas digitales:
— DI1: Motor derecha con JP1
— DI2: Motor izquierda con JP1
— DI3: Marcha lenta
— Dl4: Reset (ajuste de fabrica)

2. Ajuste los parametros de marcha lenta en el juego de parametros 1.
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.3 Aplicaciones especiales

Cableado para arrancador suave 3RW55 en conexién estandar con arranque suave, parada suave y
funcién adicional "Marcha lenta" en ambos sentidos de giro con un juego de parametros
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.3 Aplicaciones especiales

K1 Contactor auxiliar

K2 Contactor auxiliar

K3 Contactor auxiliar

S1 Contacto momentaneo: Reset

S2 Contacto sostenido: Arranque lento a la derecha
S3 Contacto sostenido: Arranque lento a la izquierda

S4 Contacto sostenido: Arranque derecha, arranque suave
Q1 Interruptor automatico

Q11  Arrancador suave 3RW55

M1 Motor

PE Conductor de proteccién

A.3.5 Control via bus de campo con conmutacién a mando manual local

Requisitos
* Arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe (el ejemplo muestra el arrancador suave 3RW55)
e Requiere parametrizacién

e Arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe con médulo de comunicacién 3RW5 adicional
conectado a través del bus de campo
Encontrard mas informacion en el manual de producto del correspondiente médulo de
comunicaciéon 3RW5.

/\ ADVERTENCIA

Rearranque automatico
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Si hay presente un comando de arranque, tras el reset se produce automaticamente un
rearranque. Esto es especialmente importante en caso de disparo de la proteccién del motor.
Puede dar lugar a estados peligrosos de la instalacion.

Restablezca el comando de arranque (p. €j., a través del PLC o de un interruptor) antes de un
reset.

Para ello, integre, p. €j., la salida de falla agrupada (bornas 95 y 96) en el controlador.
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.3 Aplicaciones especiales

Cableado para control via bus de campo con conmutacién a mando manual local

El ejemplo muestra el arrancador suave 3RW55 en conexién estandar.
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F1 Fusible
F3 Fusible
S1 Contacto sostenido: Manual local
S2 Contacto sostenido: Arranque/parada (manual local)
S3 Contacto sostenido: Reset (manual local)
P1 Ldmpara de sefializacion
Q1 Interruptor automatico
Q11  Arrancador suave 3RW55 a través de bus de campo (p. ej., PROFINET)
M1 Motor
PE Conductor de proteccién

A.3.6 Funcion de limpieza de bombas
A.3.6.1 Funcion de limpieza de bombas con marcha lenta
Requisitos

330

Arrancador suave 3RW55

Requiere parametrizacién
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.3 Aplicaciones especiales

Encontrard més informacion en el capitulo Funcién de limpieza de bombas (Pagina 189) o en las
FAQ (https://support.industry.siemens.com/cs/wwi/es/view/109761112/en) en Internet.

/\ ADVERTENCIA

Rearranque automatico
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Si hay presente un comando de arranque, tras el reset se produce automaticamente un nuevo
rearranque. Esto es especialmente importante en caso de disparo de la proteccién del motor.
Puede dar lugar a estados peligrosos de la instalacion.

Restablezca el comando de arranque (p. €j., a través del PLC o de un interruptor) antes de un
reset.

Para ello, integre, p. €j., la salida de falla agrupada (bornas 95 y 96) en el controlador.

Cableado del circuito de control para funcién de limpieza de bombas con marcha lenta

El ejemplo muestra el arrancador suave 3RW55 en conexién estandar.
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F1 Fusible
S1 Contacto sostenido: Motor CON/DES
S2 Activar limpieza de bombas

S4 Contacto momentaneo: Reset

Q1 Interruptor automatico
Q11  Arrancador suave 3RW55
P1 Lampara de sefializacion
M1 Motor

PE Conductor de proteccién
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.3 Aplicaciones especiales
A.3.6.2 Funcién de limpieza de bombas con contactor inversor

Requisitos

Arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe (el ejemplo muestra el arrancador suave 3RW55
en conexion estandar)

e Requiere parametrizacién

Encontrard méas informacion en el capitulo Funcién de limpieza de bombas (Pagina 189) o en las
FAQ (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/109761112/en) en Internet.

/\ ADVERTENCIA

Rearranque automatico
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Si hay presente un comando de arranque, tras el reset se produce automaticamente un nuevo

rearranque. Esto es especialmente importante en caso de disparo de la proteccién del motor.
Puede dar lugar a estados peligrosos de la instalacién.

Restablezca el comando de arranque (p. €j., a través del PLC o de un interruptor) antes de un
reset.

Para ello, integre, p. €]., la salida de falla agrupada (bornas 95 y 96) en el controlador.

Arrancadores suaves SIRIUS 3RW55 y 3RW55 Failsafe
332 Manual de producto, 02/2022, ASE35630887004A/RS-AE/005


https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/109761112/en

Ejemplos de circuitos tipicos

A.3 Aplicaciones especiales

Cableado del circuito de control para funcién de limpieza de bombas con contactor inversor
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F1 Fusible
S1 Contacto sostenido: Motor CON/DES derecha
S2 Contacto sostenido: Motor CON/DES izquierda
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S3 Activar limpieza de bombas
S4 Contacto momentaneo: Reset
Q1 Interruptor automatico

Q11  Arrancador suave 3RW55

Q21 Contactor inversor derecha
Q22 Contactor inversor izquierda
M1 Motor

PE Conductor de proteccién

Arrancadores suaves SIRIUS 3RW55 y 3RW55 Failsafe
Manual de producto, 02/2022, A5E35630887004A/RS-AE/005 333



Ejemplos de circuitos tipicos

A.3 Aplicaciones especiales

A.3.7 Inversion de sentido

Requisitos
* Arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe (el ejemplo muestra el arrancador suave 3RW55)
* Requiere parametrizacion:
— Laaccién de entrada de DI1 estd ajustada en "Motor derecha".
— Laaccién de entrada de DI2 estd ajustada en "Motor izquierda".
— Laaccién de entrada de DI3 estd ajustada en "Modo de operacién Manual local".
— Laaccién de salida de DO1 esta ajustada en "Contactor inversor derecha".

— Laaccién de salida de DO21 estd ajustada en "Contactor inversor izquierda".

/\ ADVERTENCIA

Rearranque automatico
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Si hay presente un comando de arranque, tras el reset se produce automaticamente un nuevo
rearranque. Esto es especialmente importante en caso de disparo de la protecciéon del motor.
Puede dar lugar a estados peligrosos de la instalacion.

Restablezca el comando de arranque (p. €j., a través del PLC o de un interruptor) antes de un
reset.

Para ello, integre, p. €]., la salida de falla agrupada (bornas 95 y 96) en el controlador.
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Ejemplos de circuitos tipicos

Cableado para inversién de sentido

A.3 Aplicaciones especiales
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L 1 L2
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F1 Fusible
S1 Contacto sostenido: Motor CON/DES derecha
S2 Contacto sostenido: Motor CON/DES izquierda
S3 Contacto momentaneo: Reset
Q1 Interruptor automatico
Q11  Arrancador suave 3RW55
Q21 Contactor inversor derecha
Q22 Contactor inversor izquierda
M1 Motor
PE Conductor de proteccién
A.3.8 Arrancador suave 3RW55 para arranque serie con 3 juegos de parametros
Requisitos
¢ Arrancador suave 3RW55
¢ Requiere parametrizacién
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.3 Aplicaciones especiales

/\ ADVERTENCIA

Rearranque automatico
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Si hay presente un comando de arranque, tras el reset se produce automaticamente un nuevo
rearranque. Esto es especialmente importante en caso de disparo de la proteccién del motor.
Puede dar lugar a estados peligrosos de la instalacion.

Restablezca el comando de arranque (p. ej., a través del PLC o de un interruptor) antes de un
reset.

Para ello, integre, p. €j., la salida de falla agrupada (bornas 95 y 96) en el controlador.

Nota

Ajuste como tipo de parada la funcién "Parada natural” en el arrancador suave 3RW55.
Asegurese de que cada accién de entrada esta parametrizada con un juego de parametros
propio:

¢ "Motor derecha con JP1" para la entrada DI1

* "Motor derecha con JP2" para la entrada DI2

* "Motor derecha con JP3" para la entrada DI3

e "Reset" para la entrada DI4 (opcional)

Asegurese de que las acciones de salida estan ajustadas a "Funcionamiento/bypass".

Nota

Si la frecuencia de maniobra es elevada, el arrancador suave 3RW55 debe dimensionarse como
minimo a un nivel de potencia mayor que el motor mas potente conectado.
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.3 Aplicaciones especiales

Cableado para arrancador suave 3RW55 para arranque serie con 3 juegos de parametros, circuito
principal
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F3 Fusible Motor 2
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.3 Aplicaciones especiales

338

F4
F6
F7
F8
Q11
Q21
Q22
Q31
Q32
Q41
Q42
M1
M2
M3
PE

Fusible Motor 3

Relé de sobrecarga motor 1
Relé de sobrecarga motor 2
Relé de sobrecarga motor 3
Arrancador suave 3RW55
Contactor de arranque motor 1
Contactor de red motor 1
Contactor de arranque motor 2
Contactor de red motor 2
Contactor de arranque motor 3
Contactor de red motor 3
Motor 1

Motor 2

Motor 3

Conductor de proteccién
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.3 Aplicaciones especiales

Cableado para arrancador suave 3RW55 para arranque serie con 3 juegos de parametros, circuito
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.3 Aplicaciones especiales

F3 Fusible
F4 Fusible
S3 Contacto momentaneo: Reset
S10 Contacto momentaneo: Motor 1 arranque
S11 Contacto momentaneo: Motor 1 parada
S20 Contacto momentaneo: Motor 2 arranque
S21 Contacto momentaneo: Motor 2 parada
S30 Contacto momentaneo: Motor 3 arranque
S31 Contacto momentaneo: Motor 3 parada
Q11 Arrancador suave 3RW55
Q21 Contactor de arranque motor 1
Q22 Contactor de red motor 1
Q31 Contactor de arranque motor 2
Q32 Contactor de red motor 2
Q41 Contactor de arranque motor 3
Q42 Contactor de red motor 3
H1 Lampara de sefializacion
A.3.9 Arrancador suave para motor de polos conmutables con devanados
separados y 2 juegos de parametros
Requisitos
* Arrancador suave 3RW55 o 3RW55 Failsafe (el ejemplo muestra el arrancador suave 3RW55)
* Requiere parametrizacion
Nota
Como tipo de parada, debe ajustarse la funcién "Parada natural” en el 3RW5.
/\ ADVERTENCIA
Rearranque automatico
Puede causar la muerte o lesiones graves.
Si hay presente un comando de arranque, tras el reset se produce automaticamente un nuevo
rearranque. Esto es especialmente importante en caso de disparo de la proteccion del motor.
Puede dar lugar a estados peligrosos de la instalacion.
Restablezca el comando de arranque (p. €j., a través del PLC o de un interruptor) antes de un
reset.
Para ello, integre, p. €]., la salida de falla agrupada (bornas 95 y 96) en el controlador.
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.3 Aplicaciones especiales

Cableado en caso de arrancador suave para motor de polos conmutables con devanados
independientes y 2 juegos de parametros
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.3 Aplicaciones especiales

S1
S2
S3
sS4
Q1
Q11
Q21
Q31
K1

PE
P1
P2
P3

Pulsador: arranque a velocidad baja

Pulsador: arranque a velocidad alta

Pulsador: reset

Pulsador: paro del motor

Interruptor automatico

Arrancador suave 3RW55

Contactor principal para velocidad baja

Contactor principal para velocidad alta

Contactor auxiliar para retardo de conmutacién (retardo a la excitacién de 500 ms)
Motor

Conductor de proteccién

Ldmpara de sefalizacidon: el motor gira a velocidad baja
Ldmpara de sefalizacién: el motor gira a velocidad alta
Ldmpara de sefalizacion: falla

A.3.10 Arrancador suave 3RW55 con conexién directa (DOL) como arranque de
emergencia

Requisitos

¢ Arrancador suave 3RW55

e Requiere parametrizacién

/\ ADVERTENCIA

Rearranque automatico
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Si hay presente un comando de arranque, tras el reset se produce automaticamente un nuevo
rearranque. Esto es especialmente importante en caso de disparo de la proteccién del motor.
Puede dar lugar a estados peligrosos de la instalacién.

Restablezca el comando de arranque (p. €j., a través del PLC o de un interruptor) antes de un
reset.

Para ello, integre, p. €]., la salida de falla agrupada (bornas 95 y 96) en el controlador.
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.3 Aplicaciones especiales

Cableado para arrancador suave 3RW55 con conexién directa (DOL) como arranque de emergencia

El ejemplo muestra el arrancador suave 3RW55 en conexién estandar.
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F1 Fusible
S1 Selector: Arranque suavelarranque directo

S2 Contacto sostenido: Arranque/parada (arrancador suave 3RW55)
S3 Contacto momentaneo: Reset

S4 Contacto sostenido: Conexion directa (DOL)

Q11 Arrancador suave 3RW55

Q21 Contactor de red

M1 Motor

PE Conductor de proteccién

A.3.11 Arranque de un motor Dahlander

Requisitos
e Lasalida por relé ON/RUN se ha parametrizado a ON

* No es posible realizar paradas suaves. Ajuste tiempo de parada O s en el elemento de ajuste.
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.3 Aplicaciones especiales

344

/\ ADVERTENCIA

Rearranque automatico
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Si hay presente un comando de arranque, tras el reset se produce automaticamente un nuevo
rearranque. Esto es especialmente importante en caso de disparo de la proteccién del motor.
Puede dar lugar a estados peligrosos de la instalacion.

Anule el comando de arranque (p. ej., a través del PLC o de un interruptor) antes de un reset.

Para ello, integre p. ej. la salida de falla agrupada (bornes 95 y 96) en la légica del controlador
(PLO).
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.3 Aplicaciones especiales

Cableado

F1
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F1 Fusible
K1 Contactor auxiliar para retardo de conmutacién (retardo a la excitaciéon de 500 ms)
S1 Pulsador: arranque, velocidad baja
S2 Pulsador: arranque, velocidad alta
S3 Pulsador: Reset
S4 Pulsador: parada de motor
Q1 Interruptor automatico

Q11 Arrancador suave 3RW55

Q21 Contactor principal: velocidad baja
Q31 Contactor principal: velocidad alta
Q32 Contactor estrella: velocidad alta

H1 Ldmpara de sefializacion: falla

H2 Ldmpara de sefializacion: velocidad baja del motor
H3 Lampara de sefializacion: velocidad alta

M1 Motor

DI Motor derecha juego de pardametros 1

DI2 Motor derecha juego de parametros 2

DI4 Reset
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.3 Aplicaciones especiales

A.3.12

Requisitos

346

Bypass externo

El pardmetro "Clase de disparo” esta ajustado a "CLASS OFF".

El pardmetro "Modo Bypass" (en el menu "Otros parametros”) estd ajustado a "Bypass
externo”.

El pardmetro "Accion de salida” de la salida a la que esta conectado el contactor de bypass
externo esta ajustado a "Bypass externo”.

Contactor de bypass externo

Relé de sobrecarga externo

ATENCION

Dafos materiales por sobrecarga

Si se usa un bypass externo, la autoproteccion del aparato y la proteccion de sobrecarga del
motor estan desactivadas. Por consiguiente, en caso de sobrecarga pueden producirse
dafos materiales en el arrancador suave o en el motor.

Utilice una proteccién de sobrecarga externa adicional para proteger el arrancador suave y
el motor contra dafios por sobrecarga.
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.3 Aplicaciones especiales

Cableado
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F1 Fusible
S1 Pulsador: contacto sostenido: motor CON/DES
S2 Pulsador: Reset
Q1 Relé de sobrecarga externo
Q11  Arrancador suave 3RW5
Q21 Contactor de bypass externo
Q22 Contactor principal
P1 Ldmpara de sefializacion
M1 Motor
PE Conductor de proteccion
A.3.13 Desconexion de PARADA DE EMERGENCIA hasta SIL 1 o PL c con un médulo de

seguridad 3SK1 sin arrancador suave 3RW55 Failsafe

Elarrancador suave 3RW55 no afecta en modo alguno a la funcién de seguridad de la aplicacion.
Por este motivo, no se tiene en cuenta ni en sentido positivo ni en negativo en la aplicacion de
seguridad y tampoco es necesario tenerlo en cuenta en el calculo al realizar la acreditacién
normativa.
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.3 Aplicaciones especiales

Requisitos

* Arrancador suave 3RW55
Para el arrancador suave 3RW55 Failsafe, consulte el capitulo Arrancador suave 3RW55
Failsafe (Pagina 355).

» Siestdajustada la parada suave (tiempo de parada ajustado >0s), puede aparecer el mensaje
de error "Falta consumidor" en el arrancador suave 3RW55 si se dispara el circuito de PARADA
DE EMERGENCIA. Restablezca el mensaje de error con Reset.

Configuracién basica

Sise debe alcanzar SILCL 1 segun IEC 62061/PL c segiin EN ISO 13849-1, se requiere la conexién
en serie de un contactor adicional con el arrancador suave 3RW55 en combinacién con un
médulo de seguridad adecuado para ello (p. e].: 3SK1111), asi como el monitoreo de los
contactos auxiliares del contactor.

L1L2L3

—

L
=1
o0 ool

F ®

PARADA DE EMERGENCIA
Contactor 3RT20
Arrancador suave 3RW55
Motor

Médulo de seguridad 3SK1

OOOEO
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Ejemplos de circuitos tipicos

Cableado del arrancador suave 3RW55

A.3 Aplicaciones especiales

El ejemplo muestra el arrancador suave 3RW55 en conexién estandar.
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F1 Fusible
S1 Contacto sostenido: Arranque/parada
S4 Contacto momentaneo: Reset >4 s
Q1 Interruptor automatico
Q11  Arrancador suave 3RW55
Q21 Contactor
P1 Ldmpara de sefalizacién
M1 Motor
/\ ADVERTENCIA

Rearranque automatico
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Si hay presente un comando de arranque, tras el reset se produce automaticamente un
rearranque. Esto es especialmente importante en caso de disparo de la proteccion del motor.
Puede dar lugar a estados peligrosos de la instalacion.

Restablezca el comando de arranque (p. €j., a través del PLC o de un interruptor) antes de un
reset.

Para ello, integre, p. €]., la salida de falla agrupada (bornas 95 y 96) en el controlador.
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.3 Aplicaciones especiales

Cableado del médulo de seguridad 3SK1 SIL 1 con contactor de red

L+

Gt Il

Q11

7Q21 13/14
K1 A1+ |T1 |IN1 [T2 [IN2|T3 [IN3|T4 |IN 13 |23 |33 |41

F/S
Logic f---\--\--\-——7
|E| Autostart / Monitored Start
A2- 14 |24 [34 |42
Q211

F2
Q11
Q21
s3
sS4
K1

350

Fusible

Contactor de red

Contactor

Pulsador de arranque

PARADA DE EMERGENCIA
Médulo de seguridad 3SK1111
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Ejemplos de circuitos tipicos

Cableado del médulo de seguridad 3SK1 SIL 1 sin contactor de red

A.3 Aplicaciones especiales

L+
S4 _|
Cl_ L -\ S3 |::| F2
@ 7Q21
K1 A1+ (T1 [IN1 [T2 [IN2]T3 [IN3|T4 [IN 13 |23 |33 |41
FIS
Logic |-—-\--\--\-—7
|E| Autostart / Monitored Start
s S\
A2- 14 |24 |34 |42
Q21 1
L-
F2 Fusible
Q21 Contactor
S3 Pulsador de arranque
S4 PARADA DE EMERGENCIA
K1 Médulo de seguridad 3SK1111
A.3.14 Desconexion de PARADA DE EMERGENCIA hasta SIL 3 o PLe con un médulo de

seguridad 3SK1 sin arrancador suave 3RW55 Failsafe

Elarrancador suave 3RW55 no afecta en modo alguno ala funcién de seguridad de la aplicacion.
Por este motivo, no se tiene en cuenta ni en sentido positivo ni en negativo en la aplicacién de

seguridad y tampoco es necesario registrarlo en la memoria de célculo aunque ésta sea

obligatoria por normativa.
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.3 Aplicaciones especiales

Requisitos

¢ Arrancador suave 3RW55

Para el arrancador suave 3RW55 Failsafe, consulte el capitulo Arrancador suave 3RW55
Failsafe (Pagina 355).

» Siestdajustada la parada suave (tiempo de parada ajustado >0s), puede aparecer el mensaje
de error "Falta consumidor" en el arrancador suave 3RW55 si se dispara el circuito de PARADA
DE EMERGENCIA. Restablezca el mensaje de error con Reset.

Configuracién basica

La desconexion segura hasta SILCL 3 segun IEC62061/PLe segin ENISO 13849-1 requiere el uso
de 2 contactores redundantes y el monitoreo de los contactos auxiliares de ambos. En este caso
también debe vigilarse la PARADA DE EMERGENCIA con dos canales.

L1L2L3

@

N o

F®

PARADA DE EMERGENCIA
Contactores 3RT20
Arrancador suave 3RW55
Motor

Médulo de seguridad 3SK1

OOOEE
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.3 Aplicaciones especiales

Cableado del arrancador suave 3RW55

L1
L2
L L3 ] '
t 1
Q1 _
- 1 snwﬁw s4 i \ \ \
Q21 i CHENE
\ Iy S I -
N
Q22 Q21
;. T
> %% 8|S'T—§|g g| gl‘% Q22
Q11
1L1|3/L2 | 5/L3

—
=B
SIEEBEEE gzt
z z - c ' 2/T1| 4/T2 | 6/T3
O O + G

PQE ut vi| wi
N

F1 Fusible

S1 Contacto sostenido: Arranque/parada
S4 Contacto momentaneo: Reset >4 s
Q1 Interruptor automatico

Q11 Arrancador suave 3RW55

Q21 Contactor

Q22 Contactor

P1 Ldmpara de sefializacion
M1 Motor
/\ ADVERTENCIA

Rearranque automatico
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Si hay presente un comando de arranque, tras el reset se produce automaticamente un
rearranque. Esto es especialmente importante en caso de disparo de la protecciéon del motor.
Puede dar lugar a estados peligrosos de la instalacién.

Restablezca el comando de arranque (p. €j., a través del PLC o de un interruptor) antes de un
reset.

Para ello, integre, p. €j., la salida de falla agrupada (bornas 95 y 96) en el controlador.
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.3 Aplicaciones especiales

Cableado del médulo de seguridad 3SK1 SIL 3 con contactor de red

lIg

L+

A I

T Q21 11
@ 13/14
_ Q22
K1 A1+ [T1 |IN1 [T2 |IN2[T3 [IN3]|T4 [IN 13 123 133 |41
FIS
Logic ----- N
|E| Autostart / Monitored Start
AZ- 14 |24 |34 |42
QZ1I::II:FQ22
L- A d
F2 Fusible
F3 Fusible

Q11 Contactor de red

Q21 Contactor

Q22 Contactor

S3 Pulsador de arranque

S4 PARADA DE EMERGENCIA

K1 Médulo de seguridad 3SK1111
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Ejemplos de circuitos tipicos
A.4 Arrancador suave 3RW55 Failsafe

Cableado del médulo de seguridad 3SK1 SIL 3 sin contactor de red

0 R

CI_ T Q21
&) - 0z

L+

K1 A1+ |T1 [Nt [T2 [IN2[T3 [IN3]T4 [IN 13 |23 |33 |41
FIS
Logic f---- R .
|E| Autostart / Monitored Start
AZ- 14 |24 |34 |42
Q21E‘:II:FQ22
L A A4
F2 Fusible
F3 Fusible

Q21 Contactor

Q22 Contactor

S3 Pulsador de arranque

S4 PARADA DE EMERGENCIA

K1 Médulo de seguridad 3SK1111

A.4 Arrancador suave 3RW55 Failsafe

Requisitos

¢ Arrancador suave 3RW55 Failsafe
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.4 Arrancador suave 3RW55 Failsafe

356

/\ ADVERTENCIA

Pérdida de la funcién de seguridad por diagnéstico restringido.
Puede causar la muerte o lesiones graves.

Para el diagnéstico, el arrancador suave 3RW55 Failsafe debe estar siempre conectado
directamente a la tension principal (tensiéon de empleo).

Para el diagnéstico, conecte el arrancador suave 3RW55 Failsafe siempre directamente a la
tension principal (tensiéon de empleo). Los elementos de conmutacién adicionales (p. ej., un
contactor redundante) solo deben conectarse en serie aguas abajo del arrancador

suave 3RW55 Failsafe.

Nota
Cumplimiento del nimero maximo permitido de ciclos de conmutacion

Los valores caracteristicos de seguridad solo son aplicables teniendo en cuenta el nimero
maximo permitido de ciclos de conmutacién (B10) de la aparamenta de conexién utilizada.
* Aplicacién SIL1: B10 del arrancador suave

e Aplicacién SIL3: B10 del arrancador suave y B10 del contactor conectado aguas abajo

Nota
Prueba funcional
En servicio permanente, los valores caracteristicos de seguridad son validos con un intervalo de

prueba funcional para SIL 1 <1 afioy para SIL 3 < 1 mes. La prueba funcional forma parte
del autotest (test de usuario) (Pagina 274).

Nota
Proteccién contra rearranque

Tenga en cuenta que, tras una desconexion orientada a la seguridad, no se puede producir un
rearranque automatico.

Encontrard mas informacion sobre el restablecimiento de la desconexién orientada a la
seguridad en el capitulo Failsafe (Pagina 219).

Nota

Tendido protegido contra cortocircuitos transversales/contactos a P

Solo es posible alcanzar PL e/cat. 4 segun EN ISO 13849-1 o bien SILCL 3 segun IEC 62061 con
un tendido protegido contra cortocircuitos transversles/contactos a P entre el médulo de

seguridad (SIL=2) y el arrancador suave 3RW55 Failsafe o el contactor para motor (p. €j., como
cable con cubierta individual o en un canal de cables propio):

* Desde la salida de seguridad del médulo de seguridad hasta la entrada digital de
seguridad F-DI del arrancador suave 3RW55 Failsafe.

» Desde la salida de sefalizacion de seguridad (salida 41, 42; salida 4) del arrancador
suave 3RW55 Failsafe hasta la entrada de seguridad del médulo de seguridad.

* Desde la salida de seguridad del médulo de seguridad al mando del contactor para motor.
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Ejemplos de circuitos tipicos
A.4 Arrancador suave 3RW55 Failsafe

Nota

En el interior de un armario eléctrico, el cableado puede realizarse con 1 canal entre el médulo
de seguridad y el arrancador suave 3RW55 Failsafe, asi como entre el médulo de seguridad y el
elemento de conmutacién redundante (contactor para motor). Esto también estd permitido
hasta SIL 3/PL e, pues el tendido de cables en el interior del armario eléctrico esta protegido
contra contactos a P/cortocircuitos (exclusion de defectos segun EN ISO 13849-2).

A.4.1 Desconexion de PARADA DE EMERGENCIA hasta SIL 1 STO con un arrancador
suave 3RW55 Failsafe

Con el arrancador suave 3RW55 Failsafe, pueden realizarse aplicaciones STO hasta el nivel de
integridad SILCL 1 segun IEC 62061 y PL c/cat. 2 segun EN ISO 13849 sin que sea necesario
utilizar otros aparatos (desconexién monocanal por el arrancador suave 3RW55 Failsafe). El
comando de desconexion en la entrada digital de seqguridad F-DI del arrancador suave 3RW55
Failsafe puede proceder de un dispositivo de parada de emergencia conectado directamente o
de una salida de seguridad de un médulo de seguridad superior.

Tenga en cuenta los requisitos detallados en el capitulo Arrancador suave 3RW55 Failsafe
(Pagina 355).
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Ejemplos de circuitos tipicos
A.4 Arrancador suave 3RW55 Failsafe

Configuracién basica

@

o 11
@°ﬁﬁﬁ

o
o[ i
@ DI = il
F-DI || [
]
F-RQ L 1L |

]
| mnnim |
®)

el| (¢

T

J=Ke

Pulsador de parada de emergencia tipo hongo 3SU1

@
@ Selector de manilla 3SU1
@ Arrancador suave 3RW55 Failsafe
@ Motor
@ Lampara de sefializacion

Con: no hay falla del aparato.

Des: el arrancador suave 3RW55 Failsafe no estd preparado para el arranque (Pagina 219).
DI Entrada digital
F-DI Entrada digital de seguridad
F-RQ Salida de sefalizacién de seguridad (salida 41, 42; salida 4)
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Ejemplos de circuitos tipicos
A.4 Arrancador suave 3RW55 Failsafe

Cableado con el arrancador suave 3RW55 Failsafe

El ejemplo muestra el arrancador suave 3RW55 Failsafe en conexién estandar.

L e L1
L+ L2
L3 |
B -
e
S2 S1 S3 |
19 19
I I>>| I>> | I>>
= N e
z z zl T oo oo
= 0, O 8| o =} v T RS
Q11
11| 31L2| 513
3 [ Q11
{ 5
> 2 8'8'3 2 BIBIBI jl GI
55 T C 21| 42| 673
u1l vt wi
Qf)m
L- M1
N —— i
PE —=—
S1 Contacto sostenido: Arranque/parada
S2 Contacto momentaneo: PARADA DE EMERGENCIA
S3 Contacto momentaneo: Reset
Q1 Interruptor automatico
Q11 Arrancador suave 3RW55 Failsafe
M1 Motor
P1 Ldmpara de sefializacion
PE Conductor de proteccién
A.4.2 Desconexion de PARADA DE EMERGENCIA hasta SIL 3 STO con un arrancador

suave 3RW55 Failsafe sin acoplamiento de la entrada digital DI con la entrada
digital de seguridad F-DI

En combinacién con un contactor de motor adicional que se conecta entre el arrancador
suave 3RW55 Failsafe y el motor, el arrancador suave 3RW55 Failsafe permite realizar
aplicaciones STO bicanales hasta el nivel de integridad SILCL 3 segun IEC 62061 y PL e/cat. 4
seguin EN ISO 13849-1 (desconexién bicanal utilizando el arrancador suave 3RW55 Failsafe en
uno de los dos canales). El monitoreo de la salida de sefalizacion de seguridad (F-RQ) del
arrancador suave 3RW55 Failsafe y de los contactos auxiliares del contactor se realiza a través de
un moédulo de seguridad superior con SIL =2 (p. €j., 35K1). Los comandos de control en la
entrada digital de seguridad F-DI del arrancador suave 3RW55 Failsafe y en el contactor
proceden de 2 salidas de seguridad del médulo de seguridad superior.
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Ejemplos de circuitos tipicos
A.4 Arrancador suave 3RW55 Failsafe

Requisitos

Tenga en cuenta los requisitos detallados en el capitulo Arrancador suave 3RW55 Failsafe
(Pagina 355).

Siestd ajustada la parada suave (tiempo de parada ajustado > 0's), puede aparecer el mensaje
de error "Falta consumidor" en el arrancador suave 3RW55 Failsafe si se dispara el circuito de
PARADA DE EMERGENCIA. Restablezca el mensaje de error con Reset.

e Tensién principal (tensién de empleo) aplicada.
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Ejemplos de circuitos tipicos
A.4 Arrancador suave 3RW55 Failsafe

Configuracién basica

(o]
g i
DI : o
: 0
F-DI T L1
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Pulsador de parada de emergencia tipo hongo 3SU1 para detener el funcionamiento

Pulsador 3SU1 para habilitar la funcion de seguridad

Selector de manilla 3SU1 para conectar y desconectar en condiciones normales de funciona-
miento

Arrancador suave 3RW55 Failsafe
Contactor 3RT20

Motor

Médulo de seguridad 3SK1 Advanced

Lampara de sefializacion

@OPVWE OO

Con: no hay falla del aparato.
Des: el arrancador suave 3RW55 Failsafe no estd preparado para el arranque (Pagina 219).

DI Entrada digital

F-DI Entrada digital de seguridad

F-RQ Salida de sefalizacién de seguridad (salida 41, 42; salida 4)
M Masa

Q1 Salida de seguridad 3SK1

Q2 Salida de seguridad 3SK1
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Ejemplos de circuitos tipicos
A.4 Arrancador suave 3RW55 Failsafe

INK Circuito en cascada 35K1
INF Circuito de retorno 3SK1

Cableado con el arrancador suave 3RW55 Failsafe

Nota
Adaptacién de la corriente de salida en la salida de seguridad Q2

Si la corriente de salida maxima admisible en la salida de seguridad Q2 del médulo de
seguridad 3SK1 no es suficiente, utilice un elemento de acoplamiento y adapte el valor de la
corriente de salida para conectar el contactor Q21 necesario.

Como alternativa, utilice un médulo de seguridad 3SK1 con salidas de relé.

El ejemplo muestra el arrancador suave 3RW55 Failsafe en conexién estandar.
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.4 Arrancador suave 3RW55 Failsafe

Q21 E‘j———% Q) P1

o
Diferencia respecto al cableado del capitulo Desconexion de PARADA DE EMERGENCIA hasta SIL
3 STO con un arrancador suave 3RW55 Failsafe con acoplamiento de la entrada digital Dl a la
entrada digital de seguridad F-DI (Pagina 364). En este ejemplo de circuito, no se necesita cone-
xion a masa en la borna M, ya que las entradas digitales DI1 ... DI4 se alimentan desde la alimen-
tacion de sensores L+.
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.4 Arrancador suave 3RW55 Failsafe

A.A4.3

Requisitos

364

F1 Fusible

S1 Contacto sostenido: Arranque/parada

S2 Contacto momentaneo: Reset

S3 Contacto momentaneo: PARADA DE EMERGENCIA

S4 Contacto momentaneo: arranque vigilado (médulo de seguridad)
Q1 Interruptor automatico

Q11 Arrancador suave 3RW55 Failsafe

Q21 Contactor

K Médulo de seguridad

M1 Motor
P1 Ldmpara de sefalizacién
PE Conductor de proteccién

Al accionar el pulsador de PARADA DE EMERGENCIA (S3), el arrancador suave 3RW55 Failsafe
ejecuta la funcion de seguridad "Safe Torque Off" (STO). La ejecucion de esta funcién de
seguridad se indica en el display del 3RW5 HMI High-Feature con el texto de aviso "Desconexion
orientada a la seguridad"”. Tras restablecer la PARADA DE EMERGENCIA (S3), también debe
restablecerse el médulo de seguridad (K) con el pulsador Arranque vigilado (médulo de
seguridad) (S4). Tenga en cuenta que, para rearrancar, es preciso desconectar y volver a
conectar adicionalmente el interruptor de arranque/parada (S1) del arrancador suave 3RW55
Failsafe.

Desconexion de PARADA DE EMERGENCIA hasta SIL 3 STO con un arrancador
suave 3RW55 Failsafe con acoplamiento de la entrada digital DI a la entrada
digital de seguridad F-DI

En combinacion con un contactor de motor adicional que se conecta entre el arrancador
suave 3RW55 Failsafe y el motor, el arrancador suave 3RW55 Failsafe permite realizar
aplicaciones STO bicanales hasta el nivel de integridad SILCL 3 segun IEC 62061 y PL e/cat. 4
segun EN ISO 13849-1 (desconexién bicanal utilizando el arrancador suave 3RW55 Failsafe en
uno de los dos canales). El monitoreo de la salida de sefalizacién de seguridad (F-RQ) del
arrancador suave 3RW55 Failsafe y de los contactos auxiliares del contactor se realiza a través de
un moédulo de seguridad superior con SIL =2 (p. ej., 35K1). Los comandos de control en la
entrada digital de seguridad F-DI del arrancador suave 3RW55 Failsafe y en el contactor
proceden de 2 salidas de seguridad del moédulo de seguridad superior.

¢ Tenga en cuenta los requisitos detallados en el capitulo Arrancador suave 3RW55 Failsafe
(Pagina 355).

» Siestdajustada la paradasuave (tiempo de parada ajustado > 0's), puede aparecer el mensaje
de error "Falta consumidor" en el arrancador suave 3RW55 Failsafe si se dispara el circuito de
PARADA DE EMERGENCIA. Restablezca el mensaje de error con Reset.

e Tensién principal (tensién de empleo) aplicada.
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Ejemplos de circuitos tipicos
A.4 Arrancador suave 3RW55 Failsafe

Configuracién basica
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Pulsador de parada de emergencia tipo hongo 3SU1 para detener el funcionamiento

Pulsador 3SU1 para habilitar la funcion de seguridad

Selector de manilla 3SU1 para conectar y desconectar en condiciones normales de funciona-
miento

Arrancador suave 3RW55 Failsafe
Contactor 3RT20

Motor

Médulo de seguridad 3SK1 Advanced

Lampara de sefializacion

@OPVWE OO

Con: no hay falla del aparato.
Des: el arrancador suave 3RW55 Failsafe no estd preparado para el arranque (Pagina 219).

DI Entrada digital

F-DI Entrada digital de seguridad

F-RQ Salida de sefalizacién de seguridad (salida 41, 42; salida 4)
M Masa

Q1 Salida de seguridad 3SK1

Q2 Salida de seguridad 3SK1
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Ejemplos de circuitos tipicos
A.4 Arrancador suave 3RW55 Failsafe

INK Circuito en cascada 35K1
INF Circuito de retorno 3SK1

Cableado con el arrancador suave 3RW55 Failsafe

Nota
Adaptacién de la corriente de salida en la salida de seguridad Q2

Si la corriente de salida maxima admisible en la salida de seguridad Q2 del médulo de
seguridad 3SK1 no es suficiente, utilice un elemento de acoplamiento y adapte el valor de la
corriente de salida para conectar el contactor Q21 necesario.

Como alternativa, utilice un médulo de seguridad 3SK1 con salidas de relé.

El ejemplo muestra el arrancador suave 3RW55 Failsafe en conexién estandar.
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.4 Arrancador suave 3RW55 Failsafe

Q21 E‘j———% Q) P1

o
Diferencia respecto al cableado del capitulo Desconexion de PARADA DE EMERGENCIA hasta SIL
3 STO con un arrancador suave 3RW55 Failsafe sin acoplamiento de la entrada digital DI con la
entrada digital de seguridad F-DI (Pagina 359). En este ejemplo de circuito, es necesario conectar
la borna M con L—, ya que la entrada digital DI1 se alimenta con tensién externa (L+).

|
|
|
|
|
[®) 5 |
T = 2
T | ™S > |
< } - £
p NF| : 1 :
T2: 5 5 8 |
g °
J\'\W— 3 2 5 ¢ |
| | - '
c i s I}
| PAR 2 2 & 2 '
| | : : § ¢ '
i 71 - '
i | S 8 & 5 9 |
< 90 v 9 g |
N1 S i s 3
gl : |
%] INKI E E @ |
A1+ TA2-
| |
| |
| |
|
- sys | |
X
_f DI 4 L
_ é T2
P DI 3] o
DI 2 B
DI 1
@ "AQ-
M AQ U+
\\) AQ I+
F-DI F-M
I~
41 NC 42
| TesNC
+ 95 I |
5 98 NO Y
23 NO 24
| 13 NO 14 l
— I
I A1 L A2 |
| w = z

Arrancadores suaves SIRIUS 3RW55 y 3RW55 Failsafe
Manual de producto, 02/2022, A5E35630887004A/RS-AE/005 367



Ejemplos de circuitos tipicos

A.4 Arrancador suave 3RW55 Failsafe

A4.4

368

F1 Fusible

S1 Contacto sostenido: Arranque/parada

S2 Contacto momentaneo: Reset

S3 Contacto momentaneo: PARADA DE EMERGENCIA

S4 Contacto momentaneo: arranque vigilado (médulo de seguridad)
Q1 Interruptor automatico

Q11 Arrancador suave 3RW55 Failsafe

Q21 Contactor

K Médulo de seguridad

M1 Motor
P1 Ldmpara de sefalizacién
PE Conductor de proteccién

Al accionar el pulsador de PARADA DE EMERGENCIA (S3), se retiran al mismo tiempo las sefiales
de las entradas digitales DI y F-DI. El arrancador suave 3RW55 Failsafe ejecuta la funciéon de
seguridad "Safe Torque Off" (STO), que, sin embargo, no se indica en el display del 3RW5 HMI
High-Feature. Tras restablecer la PARADA DE EMERGENCIA (S3), también debe restablecerse el
méddulo de seguridad (K) con el pulsador Arranque vigilado (modulo de seguridad) (54). Sisigue
estando presente un comando CON en el interruptor de arranque/parada (S1), se produce un
nuevo arranque a través del arrancador suave 3RW55 Failsafe.

Desconexion de PARADA DE EMERGENCIA hasta SIL 3 STO con un arrancador
suave 3RW55 Failsafe en combinaciéon con una comunicacién de bus y un
controlador de seguridad

En combinacién con un contactor de motor adicional que se conecta entre el arrancador
suave 3RW55 Failsafe y el motor, el arrancador suave 3RW55 Failsafe permite realizar
aplicaciones STO bicanales hasta el nivel de integridad SILCL 3 segun IEC 62061 y PL e/cat. 4
segun EN ISO 13849-1 (desconexién bicanal utilizando el arrancador suave 3RW55 Failsafe en
uno de los dos canales). El monitoreo de la salida de sefalizacién de seguridad (F-RQ) del
arrancador suave 3RW55 Failsafe y de los contactos auxiliares del contactor se realiza a través de
un moédulo de seguridad superior con SIL =2 (p. €j., controlador de seguridad). Los comandos de
control en la entrada digital de seguridad F-DI del arrancador suave 3RW55 Failsafe y en el
contactor proceden de 2 salidas de seguridad del médulo de seguridad superior.

Tenga en cuenta que la desconexién de PARADA DE EMERGENCIA solo se puede realizar a través
de las salidas de seguridad (Q1y Q2) de un controlador de seguridad. Tanto la desconexién del
contactor como la desconexion orientada a la seguridad (STO) del arrancador suave 3RW55
Failsafe a través de la entrada digital de seguridad F-DI deben realizarse respectivamente a través
de una salida segura propia (F-DQ) de un controlador de seguridad.

Las respuestas del contacto espejo del contactor y de la salida de sefializacién de seguridad
(F-RQ) del arrancador suave 3RW55 Failsafe deben realizarse a través de entradas seguras del
controlador de seguridad. La maniobra normal del arrancador suave 3RW55 Failsafe también
puede realizarse a través de un médulo de comunicacién 3RW5 apropiado (p. ej., PROFINET)
como alternativa al control a través de las entradas de control (DI).

Tenga en cuenta los requisitos detallados en el capitulo Arrancador suave 3RW55 Failsafe
(Pagina 355).
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Ejemplos de circuitos tipicos

Configuracién basica con SIL 1
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A.4 Arrancador suave 3RW55 Failsafe
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Arrancador suave 3RW55 Failsafe

Salida orientada a la seguridad
F-DI Entrada digital de seguridad

=KC

Pulsador de parada de emergencia tipo hongo 3SU1 para detener el funcionamiento
Pulsador 3SU1 para habilitar la funcién de seguridad

PROFINET (via mdédulo de comunicacién 3RW5 PROFINET)
Controlador de seguridad

F-RQ Salida de sefalizacién de seguridad (salida 41, 42; salida 4)
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Ejemplos de circuitos tipicos

A.4 Arrancador suave 3RW55 Failsafe

Configuracién basica con SIL 3
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Pulsador de parada de emergencia tipo hongo 3SU1 para detener el funcionamiento

Pulsador 3SU1 para habilitar la funcion de seguridad
Arrancador suave 3RW55 Failsafe

Contactor 3RT20

Motor

Contacto espejo

PROFINET (via mdédulo de comunicacion 3RW5 PROFINET)
Controlador de seguridad

Entrada digital de seguridad

Salida de sefalizacion de seguridad (salida 41, 42; salida 4)
Masa

Salida orientada a la seguridad

Salida orientada a la seguridad
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Glosario

Falla a tierra

GSD

GSDML

HSP

Falla en la que un conductor de fase entra en contacto con tierra o con el neutro puesto a tierra.

Archivo de datos maestros del dispositivo

Este archivo es necesario para poder configurar un dispositivo como esclavo DP normalizado en
la HW Config de un sistema Siemens o tercero.

Archivo de datos caracteristicos del dispositivo

Este archivo es necesario para poder configurar un dispositivo PN en la configuracién hardware
de un sistema Siemens o de terceros.

Hardware Support Package

Los Hardware Support Packages permiten configurar médulos o equipos que no estén incluidos
en el catalogo de hardware de su instalacion de TIA Portal.

Memoria imagen de proceso

MIPE/MIPS

STS

Imagen de los estados de las sefiales de las entradas y salidas digitales en la memoria de un
controlador.

Las memorias imagen de proceso pueden transferirse de las siguientes formas:
¢ De forma ciclica en el protocolo del bus de campo

* De forma aciclica por medio de juegos de datos (registros)

Memoria imagen de proceso de las entradas/de las salidas

Simulation Tool for Soft Starters
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Glosario

El software STS (Simulation Tool for Soft Starters) permite dimensionar arrancadores suaves.
Introduciendo datos del motory de la carga, asi como los requisitos de la aplicacién, STS propone
los arrancadores suaves adecuados para cada caso.
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Variantes del aparato, 43
Velocidad asignada, 101
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