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Paruodimas

Diegimo vadovas
Siame skyriuje aprasoma, kaip paruoiti robota vejapjove darbui. Pries pradédami ruodti jrenginj
darbui, butinai perskaitykite §j skyriy.

|Zanga

Rekomenduojame pasidaryti savo sodo eskiza, jskaitant visas klidtis ir kaip jas apsaugoti. Tai
padés nustatyti tinkama jkrovimo stoties padeétj ir kaip tiesite kont@ro kabelj. Jums taip pat
reikés jrankiy, tokiy kaip plaktukas, vielos pjaustytuvai, replés ar Zirklés.

15 anksto nupjaukite veja
Prie$ montuodami robota vejapjove, veja turi buti tinkamai paruosta. IS anksto
nupjaukite vejg iki 60 mm aukscio.

Sienavimo ploto riby nustatymas

Robotas vejapjové turi susiddrimo jutiklius. Jie atpaZjsta visas tvirtas ir tvirtas kliatis, kurios yra
aukstesnés nei 100 mm, pavyzdZiui, sienas, tvoras ir sodo baldus.

Kai tik jutikliai pranesa apie klititj, robotas vejapjové sustoja ir pjauna kita kryptimi. Kaip ilgalaikj
sprendima, ribojantj laida patartina atitinkamai nutiesti naudojant liniuote taip, kad bity
apsaugotos kliltys ir jrenginys. Kontliro kabelj turite nutiesti taip, kad robotas vejapjové bet kurioje
piovimo zonos vietoje baty ne toliau kaip 20 m nuo kontlro kabelio,

Medziai
Robotas vejapjové elgiasi su medZiais kaip su bet kokia kita kliatimi. Tadiau, jei medzZio Saknys
yra atviros ir Zzemesnés nei 10 cm, §i sritis turi bati paZyméta kontiro kabeliu, kad
apsaugotumete Saknis, aSmenis ir galinius ratus nuo pazeidimy

g é-g
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Rekomenduojame i$ vejos pasalinti maZus (maZiau nei 100 mm) akmenis ir riedulius bei visus
akmenis su uZapvalintais ar nuoZulniais kradtais arba aptverti juos perimetro viela. Dél savo
formos jie gali bati ne i8 karto atpaZjstami kaip kliGtys. Kad robotas vejapjové nejstrigty Siose
vietose arba nepazeisty peiliy, pries pradedant naudoti Sias kliltis reikia pagalinti.

Slaitai

Kontiro kabelis niekada neturéty bati tiesiamas staciu kampu didesniam nei 10 % nuolydziui. Taip
pat turétumeéte ilaikyti bent 2 m juosta tarp 10 % ar didesniy 3laity ir kontdro laido. PrieSingu
atveju, padidéjus vaZiavimo nuo $laito grei€iui, robotas vejapjoveé gali perlipti kontdro kabel], ypag
ant Slapios ir slidZios Zemés.

Takai, jvaziavimai ir keliai
Jei per jusy veja eina pakeltas takas, geriau jj aptverti.
Palikite saugy 30 cm atstuma tarp kelio ir kontiro laido.




Kai takas ir veja yra lygas, kontiro kabeliu galite paZyméti juosta. Robotas vejapjove gali kirsti kelig
ir patekti j kita puse.

Nelygi veja

Ant nelygios vejos admenys gali liesti Zeme ir biti paZeisti. Pries naudojant robota vejapjove,
patartina islyginti vejg arba pazyméti ja kontaro kabeliu.

|krovimo stotelés nustatymas

Raskite geriausia vieta jkrovimo stotelei pastatyti. Turétuméte nepamirdti, kad nuolatinis
prijungimas prie kintamosios srovés lizdo yra batinas.

Nustatydami jkrovimo stotele jsitikinkite, kad jkrovimo stoties anga yra jasy desinéje.

Kad robotas vejapjové galéty lengvai grizti j jkrovimo stotele, tiesio kontdro kabelio tieskite 1,5 m
jkrovimo stoties priekyje ir 30 cm toje puséje, kur jungiate kontlro kabelj prie jkrovimo stoties.
Jei jmanoma, jkrovimo stotele pastatykite Sesélingje vietoje, nes Zemesné jkrovimo temperatira
gali pailginti akumuliatoriaus veikimo laika.

Svarbu: padékite jkrovimo stotele ant lygaus, lygaus pavirSiaus toliau nuo tvenkinio, baseino ar
laiptelio. Rekomenduojame tinkamg apsauga nuo oro salygy, pavyzdZiui, stoga arba garaZa robotui
vejapjovei.

Isitikinkite, kad jkrovimo stotelé pastatyta horizontaliai. Venkite didesniy nei 5 laipsniy
nuolydZiy.

—  >+/-5°
Jei josy vejos pavirius yra minkstas arba nelygus, rekomenducjame sustiprinti plota aplink
jkrovimo stotele vejos tinkleliu. PrieSingu atveju pasikartojanti galiniy raty apkrova gali sugadinti
veléng.

Irenge jkrovimo stotele ir nutiese elektros prijungimo kabelj, uzdarykite jj
Pries jungdami jkrovimo stotele prie lizdo, patikrinkite pjovimo ploto riba.

Kontdro kabelio klojimas

Prie$ klojant kontlro kabelj primygtinai rekomenduojame nupjauti veja iki maZiau nei 60
mm. Kuo aréiau ribojantj kabelj tiesite prie Zemés, tuo maZesné tikimybé, kad pjovimo
metu robotas vejapjové sugadins laida. Kontiiro kabelio uzkasimas yra neprivalomas.
Norédami uZtikrinti reikiama 30 cm atstuma tarp kabelio ir kliG&iy, naudokite pridedama
liniuote.

Rekomenduojamas atstumas tarp dviejy kaidciy turi biati apie 80 cm tiesioje linijoje ir
maZesnis siauruose posikiuose. Atkreipkite démesj, kad kaisio kabliukas ir laido anga
visada turi bati nukreipti j ribinés srities iSore. Kabelis per trumpa laika bus padengtas
Zole. Kadangi jtampa yra tik 32 V, elektros smigio pavojaus néra.

H/\

80cm 0cm



I3 pradZiy Siek tiek jkiskite kaiScius j Zeme lengvu plaktuku, kol jsitikinsite, kad jie yra tinkamai
isdestyti. Norint uZtikrinti, kad kai€iai buty tinkamai iSdéstyti, pirmiausia rekomenduojama
juos uzdeéti ant vejos ir iSmatuoti atstuma nuo vejos krasty ir kliGéiy (30 cm).

Gélynai

Atskirkite gelynus nuo pjovimo vietos kontlro kabeliu. Kontiro kabelj tarp gélyno ir
perimetro galima nutiesti dviem badais:

1) Tarp lygiagreciy kabeliy laikykite didesnj nei 5 cm atstuma. Taip robotas vejapjove
atpazins kontro kabelj ir pakeis kryptj. Jei jis seka kontdro laidg atgal j jkrovimo stotj, jis
apvaziuos gelyna.

Tvenkiniai ir baseinai

Robotas vejapjove apsaugotas nuo lietaus ir vandens pursly, taiau po vandeniu buty
rimtai paZeistos elektroninés dalys.

Todeél baseinai bet kokiomis aplinkybémis turi bati atskirti nuo pjovimo vietos. Saugumo
sumetimais rekomenduojame aplink baseing pastatyti tvora.

Pasienio koridorius
Jei darbo zonoje sukdréte pasienio koridoriy, jis turi bGti bent 2 m plogio ir ne ilgesnis kaip 8

m.
Jei koridorius per siauras arba ilgas, robotas vejapjové gali nesugebéti pereiti i$ vieno galo j kita.

2) Arba nutieskite kabelius lygiagreciai vienas kitam taip, kad atstumas tarp jy biity maZesnis nei
5 cm. NekryZiuokite laidy — Zr. iliustracija. Tokiu bldu robotas vejapjové nematys lygiagreciy
kabeliy ir netrukdomai kirs juos. Pasirinkus &ia parinktj, ant kontro laido aplink géliy lova turi
bati uzdéta klidtis. Padékite kliatj, pvz., didele uola ar stulpa, netoli A padéties, kaip parodyta
paveikslélyje Zemiau. KliGitis turi bti apsupta lygiu maZdaug 1 m x 1 m plotu be &laity. 5i kliGtis
leidZia jrenginiui i5eiti i§ apskritimo.

|krovimo stoties prijungimas prie kontdro laido

Pastatykite jkrovimo stotele kontlro laido gale taip, kad laidas eity iSilgai Zemiau
jkrovimo stoties centre. Po jkrovimo stotele einancio laido gala prijunkite prie kairiojo
(juodo) laido spaustuko, pazyméto "F" (Front). Kita laido gala prijunkite prie deiniojo
(raudono) kabelio spaustuko, pazymeéto "B" (Back).




Ikiskite maitinimo kiStuka j tinkamai sumontuota lizda. Kai mélynas Sviesos diodas patvirtins, kad
viskas gerai, patikrinkite roboto vejapjovés funkcija. Reguliariai tikrinkite 3viesos dioda, kad
jsitikintuméte, jog kontiro laido pritvirtinimas nepaveiké jungties, o jkrovimo skydelyje rodomas
signalas S1. Tada padékite robota vejapjove darbo zonoje, keliy metry atstumu nuo prijungimo
stoties. Nustatykite pagrindinj maitinimo jungiklj j padétj

"TJUNGTA".

Paspauskite mygtukuym- irige, po keliy sekundziy robotas vejapjove turéty automatiskai grizti j
prijungimo stotele, surasdamas kontaro kabelj ir eidamas jj pries laikrodZio rodykle. Jei robotas
vejapjové tinkamai neprisijungia, perkelkite prijungimo stotj | tinkamesne vieta.

Kai jrenginys bus prijungtas prie doko, simbolis pradés mirkséti. Tai rodo, kad akumuliatorius
jkraunamas tinkamai.

Po pradinio jdiegimo robotas vejapjové liks prijungimo stotyje, kol akumuliatorius bus visiskai
jkrautas.

Sékmingas prijungimas ir jkrovimas rodo, kad radote tinkama prijungimo stotelés vieta. Dabar
turétuméte visiskai jkalti tvirtinimo kaiéius | Zeme.

Biikite atsargls, kad nepaZeistuméte ir nesulenktuméte perteklinio laido, laikomo po prijungimo
stotele.

Signalo parinkimas
Pastaba: numatytasis signalas yra S1, signalo keisti nereikia, kai nera jtakos signalo i§
kaimyny.

Jei jusy kaimynas naudoja tg patj, turésite iSlaikyti 0,5 m atstumg tarp jasy ir kaimyno kontdro
laidy, kad abu jrenginiai netrukdyty vienas kitam. Isitikinkite, kad prijungimo stotelé yra bent 10
m atstumu nuo kaimyno kontiiro laidy ir kad abu gaminiai naudoja skirtingus signalus. Norédami
pasirinkti signala S1 arba 52 savo instaliacijai, skaitykite skyriy ,,Signalo nustatymas".

1. Paspauskite jkrovimo stoties mygtuka ,signal”, indikatorius persijungs j 52.

2. Jjunkite robota vejapjove, jstumkite vejapjove j jkrovimo stotele, po 5 sekundZiy vejapjove
automatiskai persijungs S2.

>0.5m

>:l£m

Pastaba: jei vejapjovés nepavyksta jjungti tinkamo signalo po buvimo jkrovimo stotyje, signalo
jungiklj galima nustatyti rankiniu biidu.

1. Paspauskite ir palaikykite mygtuka ,,6H", tada 5s jjunkite vejapjove, po 5 karty pypteléjimo
signalas perjungiamas i§ 51 S2.

2. Paspauskite ir palaikykite mygtuka ,3H", tada 5s jjunki japjove, po ilgo pypt
signalas persijungia i 52 1.




Valdymas
Valdymo panelé

BH @& EBH)

Darbo laiko —_— V;ﬁ%, ".
mygtukas @r\ )
Pasirinkti veikimo N 'Q_“
laika o

m——— Namai mygtukas:

Pirmiausia paspauskite
namy mygtuka ir
paspauskite mygtuka
OK, robotas vejapjovée
gris | prijungimo stotj.

Pradéti mygtukas:
Pirmiausia paspauskite
mygtuka Pradéti, tada
paspauskite mygtuka
Gerai, robotas
vejapjové pradés
veikti,

STOP mygtukas:
Paspauskite §j mygtuka.
Robotas vejapjove iskart
sustos.

Pradéti pjauti

Sugrazinti j pasikrovimo
stotele

PR

p

Sustabdymas

STOP

Norédami sustabdyti vejapjove bet kuriuo metu,
paspauskite STOP mygtuka.

Pjovimo aukscio reguliavimas

Pjovimo aukstj galima reguliuoti sukant auksio reguliavimo ratuka, esantj masinos virsuje.
Pjovimo aukscio diapazonas nuo 20 mm - 55 mm.

PASTABA!
Prie§ doj obota i paprasta vejapjove arba

r japjove, rek )
Zoliapjove, kad veja biity nupjaut; Zemiau 45 mm. Tai uZtikrins optimaly naSuma.

Aund q
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Techniniai duomenys Priezilra ir sandeliavimas

Prieziuros darbus, kurie nebuvo aprasyti 3ioje instrukcijoje, turi atlikti gamintojo jgaliota

Model EasyMow 260 techninés prieziuros jstaiga. Naudokite tik originalias dalis.
Maksimalus pjovimo plotas 260 m2 Priesid
Akumuliatorius 20 V/2000 mAh rieziura
Maitinimo jungiklis Tnput: 100-240 V~, 50760 Hz, 4ZW Reguliariai tikrinkite ir valykite robotg vejapjove ir, jei reikia, pakeiskite susidéveéjusias dalis.
Output: 24%LC1.5 A Pageidautina naudoti sausa Sepetj, drégna skudurélj arba pagalasta medinj gabala.
Maitinimo modelis* FY240150051/FY240150052/FY240150053 | Niekada nenaudokite skalavimo vandens.
Pjovimo laikas vienu jkrovimu BOmin :.'ggovaudamiesi Siomis priezidros instrukcijomis galite pailginti roboto vejapjovés tarnavimo
Nominall ftampa 0V Al - .
Varding galia ATW Baterijos veikimo laikas
Néra apkrovos greicio 3500 min-1 Robotinéje vejapjovéje yra prieziiros nereikalaujantis li¢éio jony akumuliatorius, kurio
IFjovimo plotis T6Cm numatomas tarnavimo laikas yra daugiau nei 2 metai (priklausomai nuo naudojimo).
IPjovimo aukstis ApproX 20-55mm | . .
I,(—WI,OVImQ TKaS OO Ziemos sandéliavimas
ASmeny models 846210 Ziema vejapjove, prijungimo stotele ir maitinimo Zaltin] laikykite sausoje vietoje.
VOTlS 82kg Rekomenduojame pastoge, garaZa arba geriausia laikyti uZdaroje patalpoje.
Dasmiyjuosta 0-1A8 G T Pargq%kitg_savo jfengin]‘ iien_'nos _saugoiirnui taip:
Magnetinio tauko stiprumas GOdBmAMT 1. VisiSkai jkraukite akumuliatoriy.
Rl kil Lz 2. Nustatykite maitinimo jungiklj j padétj ,,OFF".
IM'::Z::-::I“": zﬂs::: :l:ls: ;.Y'E'h LpA=55.8 dB, K=3 dB 3. Kruopsciai idvalykite robota vejapjove.
A ety s [WA=66.8dB, K=3dB 4. I8traukite maitinimo kistuka i$ maitinimo lizdo.
psaugoslaipsais 1534 5. Atjunkite maitinima nuo doko stoties.
= = 6. Atjunkite kontdro kabelj nuo doko stoties. Pakelkite prijungimo stotelg ir iSvalykite.
IP67, Plug P44 Kontdro kabelis gali likti iSoréje. Tadiau laida bitina apsaugoti nuo
lys 3 Pcs korozija. Rekomenduojame naudoti bevandenj tepala arba tinkama sandarinimo juosta.
i peiliukai 100Pes Jei yra, supakuokite gaminj j originalia pakuote.
20 Arba misy aptarnavimo centras sillo Ziemos paslauga jlsu jrenginiui. Tai apims visy daliy
3 B patikrinima ir, jei jmanoma, programinés jrangos atnaujinima.
PasiruoSimas pavasariui

Po Ziemos laikymo nuvalykite roboto vejapjovés ir prijungimo stotelés jkrovimo kontaktus,
Naudokite smulky Sveitimo popieriy arba Zalvarinj Sepetj; tai padés pasiekti geriausia jkrovimo
* [SPEJIMAS: Norédami jkrauti akumuliatoriy, naudokite tik kartu su $iuo prietaisu pateikta efektyvuma ir iSvengti bet kokiy jkrovimo trukdziy.

nuimama maitinimo bloka.

Vejapjovés korpuso valymas

Kadangi jisy robotas vejapjové maitinamas akumuliatoriumi, valydami turite bati atsargis.
Siurks€ius nedvarumus padalinkite minkStu Sepetéliu. Intensyviam valymui naudokite rankinj
vandens purskima su Svelniu buitiniu plovikliu. Po valymo nuvalykite liku€ius drégnu skuduréliu.

ISmetimas

Kad nepakenktumeéte aplinkai, pasibaigus jo naudojimo laikui, iSmeskite gaminj tinkamai, o ne su
buitinémis atliekomis. Informacijos apie surinkimo punktus ir jy darbo valandas galite gauti i3 savo
vietos valdZios institucijy.

Li¢io jony Zala aplinkai dél netinkamo baterijy / jkraunamy baterijy 3alinimo. Prie§ ismesdami i§
gaminio iSimkite akumuliatoriy. Baterijos / jkraunamos baterijos negali bati iSmestos kartu su
iprastomis buitinémis atliekomis. Juose gali bati nuodingy sunkiyjy metaly ir jiems taikomos
pavojingy atlieky tvarkymo taisyklés ir reglamentai. ISmeskite baterijas pagal atitinkamus vietinius
reikalavimus.
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Apatinés puseés valymas

Isitikinkite, kad pagrindinis maitinimo jungiklis yra OFF padétyje. Mivédami apsaugines pirstines,
pasukite robotg vejapjove ant Sono, kad atskleistumete jo apacia. ASmeny diska ir réma valykite
mink&tu Sepeciu arba drégna §luoste. Pasukite aSmeny diska, kad jsitikintuméte, jog jis gali laisvai
judeti, patikrinkite, ar peiliai gali pasisukti ant aiy ir ar ju neuZstoja Zole.

Nuvalykite kontaktinius kaiscius ir jkrovimo juosteles

Naudodami vielos vata, metalo valiklj arba labai smulky Svitrinj popieriy, nuvalykite vejapjoves ir
prijungimo stotelés kontaktinius kais&ius ir jkrovimo juosteles. Pasalinkite visas Siuksles, lapus ar
nupjauty Zole aplink kontaktinius kaid€ius ir jkrovimo juosteles, kad uZtikrintuméte efektyvy
ikrovima.

Asmeny apvertimas arba keitimas

ISPEJIMAS!
Pries valydami, reguliuodami arba keisdami peilius jsitikinkite, kad robotas vejapjové yra
visiSkai iSjungta. Visada mivékite apsaugines pirstines,

ISPEJIMAS!
ami uztikrinti maksimaly pjovimo efektyvuma ir sauguma, keisdami visada naudokite
rekomenduocjamus pakaitinius peilius ir admeny tvirtinimo dalis.

Jisy robotas vejapjové turi tris peilius, pritvirtintus prie aSmeny disko.

Nebent sugadinty kiety kliG€iy, Sie peiliukai gali tarnauti iki penkiy ménesiy kasdienio naudojimo.
Patartina kas savaite tikrinti peilius ir tvirtinimo varZtus. Atkreipkite démesj, kad peiliai yra dvipusiai.
Kai pirmoji pusé tampa buka, atlaisvinkite tvirtinimo varzta ir aSmenis aukStyn kojomis ir vél
pritvirtinkite, Patikrinkite, ar aSmenys gali laisvai judéti,

Prie roboto vejapjoveés pridedamas atsarginiy peiliy rinkinys. Daugiau peiliy galima jsigyti per klienty
aptarnavimo tarnyba.

Norédami uZtikrinti, kad jisy aparatas veikty kuo geriau, visada pakeiskite visus tris peilius vienu
metu. Naudokite tik gamintojo rekomenduojamas atsargines dalis.

Atsarginiy daliy sarasas
Jeijums reikia atsarginiy daliy ar bet kokios pagalbos dél jasy jrenginio, skambinkite misy
aptarnavimao centrui.

UWF o &

Programinés jrangos atnaujinimas
Jei jlsy jrenginiui reikia atnaujinti programine jranga, susisiekite su masy klienty
aptarnavimo komanda, kad gautuméte daugiau informacijos.

"
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Problemuy sprendimas

Robotas vejapjové negali prisijungti prie prijungimo stoties
«  Patikrinkite, ar kontiro laidas, esantis priekyje ir po jkrovikliu, yra tiesia linija.
. Patikrinkite, ar prijungimo stoties padétis yra tinkama, kaip paaiskinta Siame vadove.

Robotas vejapjoveé vaZiuoja ratu pjaunant arba eidamas kontdro

kabeliu atgal j prijungimo stot;j.

. Patikrinkite, ar joks maitinimo kabelis néra lygiagreiai ir arti kontliro laido. Jei reikia,
pakeiskite kontaro kabelio padét).

«  Patikrinkite, ar neuZstrigo priekinis ratas.

+ Jei kaimynas turi panasy robota vejapjove, signalai gali trukdyti. Pabandykite nustatyti

prijungimo stotelg, o robotas vejapjové buty nustatytas alternatyviam ribos signalui.

Vairavimo variklis gali bti paZeistas, susisiekite su klienty aptarnavimo tarnyba/

Robotas vejapjove yra triukSminga.

+  Patikrinkite aSmeny tvirtinimo varZtus; prireikus priverZkite.

. Patikrinkite, ar aSmenys nepaZeisti; jei reikia, pakeiskite.

«  Zolé gali bati per aukSta. Pabandykite padidinti pjovimo aukst]j arba pirmiausia nupjaukite
. veja jprasta vejapjove.

Sugedus varikliui, skambinkite po pardavimo.

Paspaudus START mygtuka, vejapjove lieka arba grjzta | prijungimo
stotj

«  Patikrinkite, ar vejapjove jau baige tai dienai uZprogramuota darbo laika.

+  Baterija i$sikrovusi, duokite robotui vejapjovei laiko jsikrauti ir bandykite dar karta.

LED signalo indikatorius prijungimo stotyje

i e i |
° O | @ svietiasy/s2indikatorius.
S1 s2 : Apsauginio laido signalas geros buklés
N
. r S
3 Sz | ® 51/52 indikatorius mirksi.
| Mutriko kontarinis laidas, néra
i signalo,
) I
a3 * o
s1 52 $1/S2 indikatorius Mirksi pakaitomis.
Vejapjové jkraunama prijungimo stotyje.

15



Susije su pries jkrovima / per / po jkrovimo

nejsikrauna

Problema Galima prieZastis Sprendimas
Ne&viet iRkt Neteisingas laido sujungimas Patikrinkite laidy jungtis " F ir Bf'
S{sglecwa. Indikatorius - (pintamosios sroves mammmas Tjunkite kintamosios srovés maitinima
Lo - DEIPETEC Sutaisykite nutrukus] kabel] su paterkiy
§1/s2 indikatorius |Kontire laidas nutrikes, néra i initys
mikrsi sianala Jungty:
Magina netinkamai prijungta prie rdlm_m it a.r Il
ikrevire bazds jkrovimo bazé
Robotas MaZina netnKama prjungia prie Pattkrinkite;—ar—krovimo—baze—yr

ikrovimo bazés

plokégia pavirgius

Néra galios masinai

oV TSCTaT SUTudT [NOVAlyRE [RIOVIKUG Raiseros |
Susije su pjovimu
Problema Galima prieZastis Sprendimas

ON/OFF mygtukas nebuvo

Patikrinti dar karta - pasukite

jjungtas / pasuktas

Jiungimo/isjungimo mygtuko rankenéle ikifl

Kintamosios srovés maitinimas nejjungtas

Switch on AC power

Irenginys
nejsijungia

Laiko nustatymas
nesuaktyvintas

Pasirinkite darbo grafikg 3-6 val.
pasp’skite Start ir OK mygtukus

Po dugnu kaupiasi Zolé

Nuvalykite po dugnu Sepeciu

Baterijos galia maZa

Padékite magina j jkrovimo baze

Zole per ilga Pjaukite vejg iki 45 mm
Pjovimo aukstis per Pjaukite veja iki 45 mm ir
maZas padidinkite pjovimo aukstj

Akumuliatoriaus temperatira per

Zema / karSta

Darbo salygos nuo 5iki 45 C

Nupjautas ribinis laidas

Pataisykite nutrikusj kontiro laida

Vejapjové uZ kontiro

Kantdro laidas yra ant Slaito

Pakeiskite kontdro kabelj ir palikite

kabelio riby didesnj atstuma
; Vejapjovei reikia daugiau Suplanuota pjovimo laika
Yelog Fialys I j|:iicvlr‘rw laiko ¢ padidinkite iki 6 valandy
nenupjautos olé per iga Plaukite veja iki 45 mm
Klidtys ant vejos Pagalinkite kliatis nuo vejos
Vejapjove jstrigo Neteisin'gai ngtiestas Pakels'kne kontdro kg?el,,
vejos srityje _ kqnzure laidas i kaq bty atskirtos kllu!ysr
Neteisingai sumontuotas laidas Reikalingas 2 m tiesus kabelis
prieSais doko stot] iki prijungimo stoties priekio
Asmenys atsilaisving Priverzkite varitg
PaZeisti aSmenys uZstrige Pakeiskite paZeistus peilius
Per didelé . Padidinkite pjovimo aukstj, véliau
vibracija/triukimas Zolé gal per auksta palaipsniui maZinkite arba pirmiausia

piaukite veja jprasta vejapjove

Pjovimo variklio gedimas

Praome skambinti po pardavimo
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Problema

Galima prieZastis

Sprendimas

Vejapjové vaZiuoja ratu

Maitinimo kabelis eina
lygiagrediai / arti laido

Kontiro laido keitimas

Uistrigo priekinis ratas

I8valykite priekinio rato srit]

Signalas trukdo robotui
kaimynystéje

Pakeisti j alternatyvy
ribinj signala (51/52)

Vairavimo variklio gedimas

Prasome skambinti po pardavimo

Ry3io problema arba
nutrikes/nupjautas kontiro laidas

Pataisykite / patikrinkite jkrovimo
pagrindo ir kontdro kabelic jungtis, jei
nutriko / nupjaunamas

Vejapjove iSjungta, o
véliau jjungta ir
nepjauna numatytu
laiku

Po maitinimo arba rankinio
pertraukimo vejapjove turi vel
jvesti darbo komandg

Paspauskite ,Start + OK" arba
~Home + OK", tai leis vejapjovei grjzti
i normalia biiseng
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