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Produkto aprasymas

STOP mygtukas 1
Ultragarsinis jutiklis
Krovimo jungtis

Galinis ratas 3
Aukscio reguliatorius
Valdymo skydelis
Pjovimo peilis

Nesimo rankena
Maitinimo jungiklis
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Kontaro laido  Atsarginiai Laido jungtis

kaisciai peiliai
o

Naudojimo vadovas

Prailgintojas Maitinimo adapteris

Matuoklis Kontdro laidas



Paruosimas

Diegimo vadovas
Siame skyriuje aprasoma, kaip paruoéti robota vejapjove darbui. Pried pradédami ruoiti jrenginj
darbui, batinai perskaitykite §j skyriy.

Pries pradedant

Rekomenduojame pasidaryti savo sodo eskiza, jskaitant visas klidtis ir kaip jas apsaugoti. Tai
padés nustatyti tinkama jkrovimo stoties padet] ir kaip tiesite kontlro kabelj. Jums taip pat reikes
jrankiy, tokiy kaip plaktukas, vielos pjaustytuvai, replés ar Zirkles.

KliGgiy isvegimas

Robotas vejapjové turi jrengtus ultragarsinius jutiklius. Jie aptiks bet kokias kietas ir
nejudanéias klittis, auktesnes nei 200 mm, tokias kaip sienos, tvoros ar lauko baldai. Pajutes
kliatj, robotas sustos, pavaZiuos atgal ir tes pjovima kita kryptimi. PasirGpinkite teisingai
igvedzioti kontlro laida, kad uZtikrintuméte, jog robotas isvengs klid&iy.

MedZiai

Robotas vejapjove elgiasi su medzZiais kaip su bet kokia kita klitimi. Tagiau jei medzio Saknys yra
atviros ir Zemesnés nei 10 cm, §i sritis turi bati pazyméta kontaro laidu, kad apsaugotuméte $aknis,
asmenis ir galinius ratus nuo pazeidimy.
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Akmenys

Rekomenduojame i§ vejos pasalinti mazus (maZesnius nei 100 mm) akmenis ir riedulius bei
visus akmenis su uZapvalintais ar nuoZulniais kradtais arba aptverti juos konturo laidu. Tokius
akmenis robotas vejapjové gali meéginti pervaZiuoti, uZuot traktaves juos kaip kliGtj. Ant
akmeny uzvaZiavusj robota reikia nukelti, kad jis testy pjovima. Kontaktas su akmenimis gali
paZeisti pjovimo peilius.
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Slaitai
Robotas vejapjové gali judéti iki 40% nuoZulnumo Slaituose.

Takai, jvaziavimai ir keliai
Jei Jusy veja kerta aukstesnis jvaZiavimas ar takas, jj reikia pasalinti i§ pjaunamo ploto aptveriant
kontiro laidu. Nepamirskite palikti 40 cm atsargos atstuma tarp pakelto ploto ir kontiro laido.




Jei jvaZiavimas ir velja yra tame paciame lygyje, galite su kontiiro laidu sukurti koridoriy,
kuris leis robotui pervaZiuoti jvaziavima ir pasiekti veja kitoje jo puséje.

Nelygi veja
Ant nelygios vejos aémenys gali liesti Zeme ir biti paZeisti. Prie§ naudojant robota vejapjove,
patartina islyginti vejg arba aptverti nelygia vietg kontiro kabeliu.

|krovimo stotelés vietos parinkimas ir pastatymas

Tkrovimo stotelei reikalingas nuolatinis srovés Saltinis, tad atidZiai pasirinkite jam artimiausia jos
laikymo vietg. Raskite geriausig vieta jkrovimo stotelei pastatyti. Turétuméte nepamirdti, kad
nuolatinis prijungimas prie kintamosios srovés lizdo yra batinas.

Siekiant uZtikrinti, kad robotas vejapjové sklandZiai grizty j jkrovimo stotele, palikite 2 m tiesaus
laido stotelés priekyje ir 50 cm tiesaus laido j Sona, kur bus pjaunama veja. lkrovimo stotele
statykite pavésyje, kadangi vésesne temperatira krovimo metu uZtikrins ilgesnj baterijos tarnavimo
laika. Svarbu: jkrovimo stotele statykite ant lygaus horizontalaus pavirSiaus, atokiau nuo vandens
telkiniy, baseiny ar laipty.

Rekomenduojame jsigyti ir naudoti tinkamus roboto vejapjovés apsaugos elementus, pvz., roboto
stoga ar garaza.

Nestatykite jkrovimo stotelés arti Slaito, pvz., ant kalvos virinés ar jos apacioje. Venkite didesnio
nei 5 laipsniy nuolydZio stotelés statymo vietoje.
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Jei jusy vejos pavirSius yra mink3tas arba nelygus, rekomenduojame sustiprinti plota aplink
jkrovimo stotele vejos tinkleliu. PrieSingu atveju pasikartojanti galiniy raty apkrova gali sugadinti
veléna.

Irenge jkrovimo stotele ir nutiese elektros prijungimo kabelj, kol kas jo nejunkite prie srovés
Saltinio. Pries jungdami jkrovimo stotele prie lizdo, patikrinkite pjovimo ploto ribas juosiangio
laido i§destyma.

Kontaro laido klojimas

Prie$ klojant konturoe laida, primygtinai rekomenduojame nupjauti veja iki maZiau nei 60 mm. Kuo
ar€iau prie Zemés tiesite kontdro laida, tuo maZesné tikimybé, kad pjovimo metu robotas
vejapjové jj sugadins. Kontlro laido nebitina uzkasti.

Norédami uZtikrinti reikiamg 20-30 cm atstuma tarp laido ir kliG€iy, naudokite pakuotéje
pridedama matuoklj.
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Rekomenduojamas atstumas tarp dviejy kaisciy turi bti apie 80 cm tiesioje linijoje ir mazesnis
siauruose posukiuose. Atkreipkite demesj, kad kai$€io kabliukas ir laido anga visada turi bati

nukreipti j riby srities iSore,

ﬂ 80cm ﬂ 80cm
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1§ pradziy Siek tiek jkalkite kaiscius j Zeme lengvu plaktuku, kol jsitikinsite, kad jie yra tinkamai
isdéstyti. Norint uZtikrinti, kad kaiSCiai bty tinkamai iSdéstyti, pirmiausia rekomenduojama juos
uZdéti ant vejos ir iSmatuoti atstuma nuo vejos krasty ir kliaciy (20-30 cm).



Gélynai

Atskirkite gelynus nuo pjovimo vietos konttro laidu. Konturo laida tarp gélyno ir perimetro galima
nutiesti dviem badais:

1) Tarp lygiagrediy laidy laikykite didesnj nei 10 cm atstuma. Taip robotas vejapjove atpaZins
kontiro kabelj kaip jprasta kliatj ir pakeis kryptj. Grizdamas | jkrovimo stotj kontiro laidu, jis
apvaziuos gélyna.

2) Arba nutieskite laidus lygiagrediai vienas kitam taip, kad atstumas tarp ju bty maZesnis nei 5

cm. NekryZiuokite laidu - Zr. iliustracija. Tokiu bidu robotas vejapjové nematys lygiagreciy

laidy ir netrukdomai juos kirs. Pasirinkus $ia parinktj, ant kontuaro laido, einanéio aplink gélyna,

turi boti vzdéta klidtis. Padékite kliatj, pvz., didelj akmenj ar stulpa, netoli A padéties, kaip

garodwa paveikslélyje Zemiau. KliGtis turi biti apsupta lygiu mazdaug 1 m x 1 m plotu be $laity.
i klidtis leidZia jrenginiui iSeiti i§ apskritimo.

Tvenkiniai ir baseinai

Robotas vejapjoveé yra apsaugotas nuo lietaus ir vandens purslu, taciau po vandeniu biity rimtai
paZeistos elektroninés dalys.

Todél tvenkiniai ar baseinai bet kokiomis aplinkybémis turi biti atskirti nuo pjovimo zonos.
Saugumo sumetimais rekomenduojame aplink baseing pastatyti tvora.

Riby koridorius

Jei darbo zonoje sukuréte riby koridoriy, jis turi buti bent 2 m ploéio ir trumpesnis nei 8 m.

Jei koridorius per siauras arba per ilgas, robotas vejapjove gali nesugebéti pravaziuoti i$ vieno galo |
kita.

|krovimo stotelés prijungimas prie konttro laido

Pastatykite jkrovimo stotele kontdro laido gale taip, kad laidas eity iSilgai Zemiau jkrovimo stoties
centre. Po jkrovimo stotele einandio laido galg prijunkite prie kairiojo (juodo) laido spaustuko,
pazyméto "F" (Front). Kita laido gala prijunkite prie deSiniojo (raudono) kabelio spaustuko,
paZyméto "B" (Back).




ITkiskite maitinimo kistuka j tinkamai sumontuota lizda. Kai mélynas Sviesos diodas patvirtins, kad
viskas gerai, patikrinkite roboto vejapjovés funkcija. Reguliariai tikrinkite Sviesos dioda, kad
jsitikintumeéte, jog konturo laido pritvirtinimas nepaveiké jungties, o jkrovimo skydelyje rodomas
signalas S1. Tada padékite robota vejapjove darbo zonoje, keliy metry atstumu nuo jkrovimo
stoties. Nustatykite pagrindinj maitinimo jungiklj j padétj "TJUNGTA" ("ON").

Paspauskite mygtukus STOP ir ‘q po keliy sekundZiy robotas vejapjove turi automatiskai grizti j
jkrovimo stotele, rades kont(ro laida ir sekdamas juo pried laikrodzio rodykle. Jei robotas

vejapjove tinkamai neprisijungia prie stotelés, perkelkite jkrovimo stotele j tinkamesne vieta.

Prietaisui sékmingai prisijungus prie stotelés, simbolis S1 pradés Zybséti. Tai rodo, kad
akumuliatorius kraunasi tinkamai.

Po pradinio jdiegimo robotas vejapjové liks jvrovimo stoteléje, kol akumuliatorius bus visiSkai
jkrautas.

Sékmingas prijungimas ir jkrovimas rodo, kad radote tinkama prijungimo stotelés vieta. Dabar
turétumeéte visidkai jkalti tvirtinimo kaid&ius j Zeme.
Bukite atsargs, kad nepaZeistuméte ir nesulenktuméte laido, esancio po jkrovimo stotele.

Signalo parinkimas
Galima pasirinkti viena i§ dviejy signaly: 51 (mélynas diodas) ir S2 (raudonas diodas).
Isitikinkite, kad jusy robotas vejapjove ir jkrovimo stotelé naudoja vienoda signala.

Jei jusy kaimynas naudoja tokj patj robota vejapjove, turésite islaikyti 0,5 m atstuma tarp jasy ir
kaimyno kontiro laidy, kad abu jrenginiai netrukdyty vienas kitam. Isitikinkite, kad jkrovimo
stotelé yra bent 10 m atstumu nuo kaimyno kontiro laidy ir kad abu gaminiai naudoja skirtingus
signalus. Norédami pasirinkti signalg S1 arba S2 savo instaliacijai, skaitykite skyriy ,Signalo
nustatymas*:

1. Paspauskite jkrovimo stoties mygtuka ,Signal”, indikatorius persijungs j S2.

2. Jjunkite robota vejapjove, jstumkite vejapjove | jkrovimo stotele, po 5 sekundZiy vejapjove
automatiskai persijungs S2.
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Valdymas
Valdymo skydelis
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Indikatoriy reikdmeés

@ Zybsi, kai pakeliamas ar lipa ant kliGties.
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Zybsi, kai kraunasi jkrovimo stoteléje.

Zybsi esant mazai akumuliatoriaus jkrovai.

10

Zybsi, kai i§ kontiiro laido negaunamas signalas,

Mygtukai
LED indikatorius jsiZiebia prie pasirinkto darbo laiko. Robotas vejapjove grj$ | jkrovimo stotelg kai
baigsis pasirinktas darbo laikas.

U4H, ["6H, ["8Hj [10Hs

° S$1 4| LED3vietia, kai pasirinktas S1 signalas

LED 8viec€ia, kai pasirinktas S2 signalas

LED Zybsi, kai néra Wifi rySio.
LED 3viecia, kai pasirenges prisijungti prie Wifi.
LED Zybsi greitai, kai sekmingai prisijungta prie Wifi.

LED jsiZiebia, kai paspaudZiamas, ir uZrakina valdymo skydelj.

Pjovimo pradzia
Paspauskite START mygtuka ir uZdarykite virSutinj dangtj. Robotas vejapjové pradés dirbti po ilgo
garso signalo.




Avarinis sustabdymas

Spauskite STOP mygtuka, kad sustabdytuméte robota vejapjove bet kuriuo metu.

PIN kedo keitimas

1. ISjunkite maitinimo jungiklj j OFF padét).

2. Nuspauskite ir laikykite uZrakto mygtuka@ ¥

3. Laikydami nuspausta uzrakto mygtukq, ijunkite maitinimo jungiklj j padétj "ON".

Po mazdaug 6 sekundZiy visi LED diodai valdymo skydelyje pradés greitai mirkséti.

4.  Atleiskite uzrakto myglukq[i] 2

5. 6 sekundZiy laikotarpyje suveskite savo naujajj PIN koda, naudodami mygtukus:

(4 [C6, | [8H | [oH,| [ st ][ 2 [ & |
Robotas vejapjové patvirtins pakeista PIN kodg vieng karta supypsedamas.

6. Visi LED diodai uZges ir Robotas vejapjové persikraus. UZrakto mygtuko LED diodas sumirksés,
patvirtindamas, kad perkrovimas yra baigtas. Robotas vejapjové dabar gali bati atrakinamas su
naujuoju PIN kodu,

PASTABA!

Jei neprisimenate savo PIN kodo, nustatykite nauja PIN koda, kaip apradyta auk&&iau. Nejmanoma
atstatyti jrenginio pradinio PIN kodo "4x @“.

Pjovimo aukscio nustatymas

Pjovimo aukstj galima nustatyti sukant aukiCio reguliavimo ratuka, esantj jrenginio virSuje.
Pasirenkamas pjovimo aukscio diapazonas — nuo 20 mm iki 60 mm.

PASTABA!
Pries naudojant robota vejapjove, rekomenduojame su paprasta vejapjove nupjauti veja Zemiau
60 mm. Tai uZtikrins optimalu roboto vejapjovés darbo nasuma.
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Lletaus jutiklis

Techniniai duomenys

Modelis LUV60ORi LUV1000Ri
Maksimlus pjovimo plotas 600 m?* 1000 m*
IAkumuliatorius 28V/2000 mAh 28V/2850 mAh
Maitinimo jungiklis Input: 100-240V AC, Input: 100-240V AC,

50/60Hz, 56W 50/60Hz, 56W

Qutput: 32VDC, CC1.5A | Output: 32VDC, CC1.54
Pjovimo laikas vienu jkrovimu 60 min. 80 min.
Nominali jtampa 28V 28V
Nominali galia 50W S0W
Laisvo sukimosi greitis 3500/min. 3500/min.
lﬁf&mo plotis 18 cm 18cm
Pjovimo aukstis Apie Apie
20-60 mm 20-60 mm

Tkrovimo laikas 60 min. 90 min.
Svoris 8.5Kg 8.5Kg
Garso slégis Lpa 53 dB, K=3 dB
Garso galios slégis Lwa 64dB, K=3 dB
Apsaugos lygis:
Robotas vejapjové P24 | 1P24

Maitinimo jungtis

1P67, kistukas 1P44

1P67, kistukas IP44

Atsarginés dalys

Pjovimo peiliai 6 vnt. 9 vnt.
Kontiro laido kaisciai 150 vnt. 220 vnt,
Konturo laidas 120 m 200 m
Jungtys 3vnt. 3vnt,
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Prieziara ir sandéliavimas
Priezitros darbus, kurie nebuvo aprasyti Sioje instrukcijoje, turi atlikti gamintojo jgaliota techninés
priezidros jstaiga. Naudokite tik originalias dalis.

Priezitra

Reguliariai tikrinkite ir valykite robota vejapjove ir, jei reikia, pakeiskite susidévéjusias dalis.
Patartina naudoti sausg Sepetj ar drégng skudurélj.

Niekada neplaukite vandeniu.

Vadovaudamiesi Siomis priezilros instrukcijomis galite pailginti roboto vejapjovés tarnavimo laika.

Baterijos veikimo laikas
Robotineje vejapjovéje yra prieZilros nereikalaujantis li€io jony akumuliatorius, kurio numatomas
tarnavimo laikas yra daugiau nei 2 metai (priklausomai nuo naudaojimo).

Sandéliavimas Ziema

Ziema vejapjove, prijungima stotele ir maitinimo Zaltinj laikykite sausoje vietoje.

Rekomenduojame pastoge, garaZg arba geriausia laikyti uzdaroje patalpoje.

Paruoskite savo jrenginj Ziemos saugojimui:

1. Pilnaijkraukite akumuliatoriy.

2. Nustatykite maitinimo jungiklj j padétj ,, OFF*.

3. Kruop$&iai iSvalykite robota vejapjove.

4. Istraukite maitinimo kidtuka i$ maitinimo lizdo.

5. Atjunkite maitinima nuo jkrovima stoties.

6. Atjunkite kontdro laida nuo jkrovimo stoties. Pakelkite prijungimo stotele ir iSvalykite. Kontlro
laidas gali likti lauke, Taciau laida bdtina apsaugoti nuo korozijos. Rekomenduojame naudoti
bevandenj tepala arba tinkama sandarinimo juosta.

Jei turite, supakuokite gaminj j originalia pakuote.

Pasiruosimas pavasariui

Po Ziemos laikymo nuvalykite roboto vejapjovés ir prijungimo stotelés jkrovimo kontaktus.
Naudokite smulky Sveitimo popieriy arba Zalvarinj Sepetj; tai padés pasiekti geriausia jkrovimo
efektyvuma ir iSvengti bet kokiy jkrovimo trukdZiy.

Vejapjovés korpuso valymas

Kadangi jOsy robotas vejapjové maitinamas akumuliatoriumi, valydami turite bati atsargls.
iurk§Cius neSvarumus pasalinkite mink$tu Sepetéliu. Intensyviam valymui naudokite rankinj

vandens purékima su svelniu buitiniu plovikliu. Po valymo nuvalykite liku€ius drégnu skuduréliu.

Apatinés dalies valymas

Isitikinkite, kad pagrindinis maitinimo jungiklis yra OFF padétyje. Mivédami apsaugines pirtines,
pasukite robota vejapjove ant Sono, kad atskleistuméte jo apacia. ASmeny diska ir réma valykite
minkstu $epeciu arba drégna Sluoste, Pasukite aSmeny diska, kad jsitikintumate, jog jis gali laisvai
judéti, patikrinkite, ar peiliai gali pasisukti ant asiu ir ar ju neuZstoja Zolé.
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Kontaktiniy kaisciy ir jkrovimo ploksteliy valymas
Naudodami vielos vata, metalo valiklj arba labai smulky Svitrinj popieriy, nuvalykite vejapjovés ir

prijungimo stotelés kontaktinius kaiscius ir jkrovimo ploksteles. Pasalinkite visas Siuksles, lapus ar

pkuquutq Zolg aplink kontaktinius kai3&ius ir jkrovimo ploksteles, kad uZtikrintuméte efektyvy

jkrovima.

Asmeny apvertimas arba keitimas
A ISPEJIMAS!

Pries valydami, reguliuodami arba keisdami peilius jsitikinkite, kad robotas vejapjove
yra visiSkai i§jungta. Visada muvéekite apsaugines pirstines.

ISPEJIMAS!
A Noredami uZtikrinti maksimaly pjovimo efektyvuma ir sauguma, keisdami visada naudokite
rekomenduojamus pakaitinius peilius ir aSmeny tvirtinimo dalis.

Jusy robotas vejapjove turi tris peilius, pritvirtintus prie aSmeny disko.

Naudojami kasdien, Sie peiliukai gali tarnauti iki penkiy ménesiy, jei jy nesugadina kietos kliditys.
Patartina kas savaite tikrinti peilius ir tvirtinimo varZtus. Atkreipkite démesj, kad peiliai yra
dvipusiai. Kai pirmoji pusé tampa buka, atlaisvinkite tvirtinimo varity, apverskite peilius ir vél
pritvirtinkite. Patikrinkite, ar aSmenys gali laisvai judéti.

Prie roboto vejapjovés pridedamas atsarginiy peiliy rinkinys. Daugiau peiliy galima jsigyti per
klienty aptarnavimo tarnyba.

Norédami uZtikrinti, kad josy aparatas veikty kuo geriau, visada pakeiskite visus tris peilius vienu
metu. Naudokite tik gamintojo rekomenduojamas atsargines dalis.

Atsarginés dalys
Jei jums reikia atsarginiy daliy ar bet kokios pagalbos dél jusy jrenginio, skambinkite misy
aptarnavimo centrui.

L
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Programineés jrangos atnaujinimas
Jei jUsy jrenginiui reikia atnaujinti programing jranga, susisiekite su misy klienty aptarnavimo
komanda, kad gautuméte daugiau informacijos.

ISmetimas

Kad nepakenktuméte aplinkai, pasibaigus jo naudojimo laikui, iSmeskite gaminj tinkamai, o ne su
buitinémis atliekomis. Informacijos apie surinkimo punktus ir ju darbo valandas galite gauti i§
savo vietos valdZios institucijy.

Li€io jony Zala aplinkai dél netinkamo baterijy / jkraunamy baterijy 3alinimo. Prie$ iSmesdami i§
gaminio i§imkite akumuliatoriy. Baterijos / jkraunamos baterijos negali biti iSmestos kartu su
iprastomis buitinémis atliekomis. Juose gali biiti nuodingy sunkiyjy metaly ir jiems taikomos
pavojingy atlieky tvarkymo taisyklés ir reglamentai. ISmeskite baterijas pagal atitinkamus
vietinius reikalavimus,
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Trik¢iy Salinimas

Robotas vejapjoveé negali prisijungti prie prijungimo stoties

Patikrinkite, ar konturo laidas, esantis priekyje ir po jkrovikliu iStiestas tiesia linija.
Patikrinkite, ar prijungimo stoties padétis yra tinkama, kaip paaikinta Siame vadove.

Robotas vejapjové sukasi ratu pjaudamas arba kontdro laidu
grizdamas j jkrovimo stotj.

Patikrinkite, ar joks maitinimo kabelis néra lygiagre€iai ir arti konturo laido. Jei reikia, pakeiskite
konturo laido padétj.

Patikrinkite, ar neuZstrigo priekinis ratas.

Jei kaimynas turi panasy robota vejapjove, signalai gali trukdyti. Pabandykite pakeisti stotelés ir
roboto vejapjovés signala.

Variklis gali bati paZeistas, susisiekite su klienty aptarnavimo tarnyba.

Robotas vejapjove yra triukSminga.

Patikrinkite aSmeny tvirtinimo varztus; prireikus priverZkite,

Patikrinkite, ar asmenys nepaZeisti; jei reikia, pakeiskite.

Zole gali bati per aukita. Pabandykite padidinti pjovimo auktj arba pirmiausia nupjaukite
vejg jprasta vejapjove.

Sugedus varikliui, kreipkités j servisa.

Paspaudus START mygtuka, vejapjové nejuda arba grjzta |
jkrovimo stotj

Patikrinkite, ar vejapjové jau baigeé tai dienai uZprogramuota darbo laika.
Baterija issikrovusi, duokite robotui vejapjovei laiko jsikrauti ir bandykite dar karta.

LED signalo indikatorius prijungimo stotyje

P

(B D o Ly

s2 s sz s s2

LED indikatorius viecia LED indikatorius Zybsi

Akumuliatorius

Norm:
Jkraunamas netinkamai ormaly

Normalu Kontdro laidas pageistas
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