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Prekés aprasymas

Pakuotegje:

1. STOP mygtukas

2. krovimo kontaktai

3. galinis ratas

4. Pjovimo auk&cio reguliavimo rankenélé
5.

6. USB sasajos (serviso) jjungimo/isjungimo
7. jungiklis

8. priekinis ratas
9. pjovimo peilis

Valdymo skydelis

Ikrovimo stotis

Maitinimo adapteris

&

Kabelio jungtis

Ui

Kontdro laido

Prailgintojas Atsarginis peilis

kaigciai

4

Naudojimo vadovas

Kontdro laidas

Valdovas



Paruosimas

Diegimo vadovas
Siame skyriuje aprasoma, kaip paruciti robota vejapjove darbui. Prie$ pradedami ruoiti jrengin
darbui, batinai perskaitykite gj skyriy.

|Zanga

Rekomenduojame pasidaryti savo sodo eskizg, jskaitant visas kliltis ir kaip jas apsaugoti. Tai
padés nustatyti tinkama jkrovimo stoties padétj ir kaip tiesite konttro kabelj. Jums taip pat
reikés jrankiy, tokiy kaip plaktukas, vielos pjaustytuvai, replés ar Zirklés.

IS anksto nupjaukite veja
Prie§ montuodami robotg vejapjove, veja turi bdti tinkamai paruosta. I§ anksto
nupjaukite veja iki 60 mm aukscio.

Sienavimo ploto riby nustatymas

Robotas vejapjové turi susidirimo jutiklius. Jie atpaZjsta visas tvirtas ir tvirtas kliGtis, kurios yra
aukstesnées nei 100 mm, pavyzdZiui, sienas, tvoras ir sodo baldus.

Kai tik jutikliai pranesa apie kliltj, robotas vejapjové sustoja ir pjauna kita kryptimi. Kaip ilgalaikj
sprendimg, ribojantj laida patartina atitinkamai nutiesti naudojant liniuote taip, kad bty
apsaugotos klittys ir jrenginys. Konttro kabel] turite nutiesti taip, kad robotas vejapjové bet kuricje
pjovimo zonos vietoje buty ne toliau kaip 20 m nuo konttro kabelio.

Medziai
Robotas vejapjové elgiasi su medziais kaip su bet kokia kita kliGtimi. Taciau, jei medzio Saknys
yra atviros ir Zemesnés nei 10 cm, §i sritis turi bati pazyméta konturo kabeliu, kad
apsaugotumeéte Saknis, aSmenis ir galinius ratus nuo pazeidimy

Akmenys

Rekomenduojame i$ vejos pasalinti mazus (mazZiau nei 100 mm) akmenis ir riedulius bei visus
akmenis su uZapvalintais ar nuoZulniais kra3tais arba aptverti juos perimetro viela. Dél savo
formos jie gali bati ne i$ karto atpaZjstami kaip klittys. Kad robotas vejapjové nejstrigty Siose
vietose arba nepazeisty peiliy, pries pradedant naudoti $ias kliGitis reikia pagalinti.

Pikis

Konturo kabelis niekada neturéty bati tiesiamas staciu kampu didesniam nei 10 % nuolydZiui. Taip
pat turétumeéte islaikyti bent 2 m juosta tarp 10 % ar didesniy $laity ir kontdro laido. PrieSingu
atveju, padidéjus vaZiavimo nuo $laito greiciui, robotas vejapjove gali perlipti kontiro kabelj, ypac
ant $lapios ir slidZios zemés.

Takai, jvaziavimai ir keliai

Jei per jlsy vejg eina pakeltas takas, geriau jj aptverti.
Palikite saugy 30 cm atstuma tarp kelio ir kontdro laido.




Kai takas ir veja yra lygiis, kontiro kabeliu galite paZyméti juosta. Robotas vejapjoveé gali kirsti kelig
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Nelygi veja

Ant nelygios vejos asmenys gali liesti Zeme ir blti paZeisti. Prie§ naudojant robotg vejapjove,
patartina islyginti veja arba paZymeéti ja kontaro kabeliu.

Jkrovimo stotelés nustatymas

Raskite geriausia vieta jkrovimo stotelei pastatyti. Turétuméte nepamirsti, kad nuolatinis
prijungimas prie kintamosios sroves lizdo yra batinas.

Nustatydami jkrovimo stotele jsitikinkite, kad jkrovimo stoties anga yra jlusy desingje.

Kad robotas vejapjové galéty lengvai grjzti j jkrovimo stotele, tiesio kontiro kabelio tieskite 1,5 m
jkrovimo stoties priekyje ir 30 cm toje puséje, kur jungiate kontlro kabelj prie jkrovimo stoties.
Jei jmanoma, jkrovimo stotele pastatykite Sesélingje vietoje, nes Zemesné jkrovimo temperattra
gali pailginti akumuliatoriaus veikimo laika.

Svarbu: padékite jkrovimo stotele ant lygaus, lygaus pavirSiaus toliau nuo tvenkinio, baseino ar
laiptelio. Rekomenduojame tinkama apsauga nuo oro salygy, pavyzdZiui, stogg arba garaZa robotui
vejapjovei.

Isitikinkite, kad jkrovimo stotelé pastatyta horizontaliai. Venkite didesniy nei 5 laipsniy
nuolydziy.

Jei jusy vejos pavirSius yra mink$tas arba nelygus, rekomenduojame sustiprinti plota aplink
jkrovimo stotele vejos tinkleliu. PrieSingu atveju pasikartojanti galiniy raty apkrova gali sugadinti
veléna.

Irenge jkrovimo stotele ir nutiese elektros prijungimo kabelj, uzdarykite jj

Pries jungdami jkrovimo stotele prie lizdo, patikrinkite pjovimo ploto riba.

Konturo kabelio klojimas

Pries klojant kontaro kabel] primygtinai rekomenduojame nupjauti vejg iki maZiau nei 60
mm. Kuo aréiau ribojantj kabelj tiesite prie Zemés, tuo maZesné tikimybé, kad pjovimo
metu robotas vejapjové sugadins laidg. Kontlro kabelio uZkasimas yra neprivalomas.
Norédami uztikrinti reikiama 30 cm atstuma tarp kabelio ir klitéiy, naudokite pridedama
liniuote.
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Rekomenduojamas atstumas tarp dviejy kaisciy turi blti apie 80 cm tiesioje linijoje ir
maZesnis siauruose poslkiuose. Atkreipkite démesj, kad kais¢io kabliukas ir laido anga
visada turi bati nukreipti j ribinés srities iSore. Kabelis per trumpa laika bus padengtas
zole. Kadangi jtampa yra tik 32 V, elektros smugio pavojaus néera.
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1$ pradziy Siek tiek jkiskite kaiscius j Zeme lengvu plaktuku, kol jsitikinsite, kad jie yra tinkamai
igdéstyti. Norint uztikrinti, kad kai&¢iai baty tinkamai isdéstyti, pirmiausia rekomenduojama
juos uzdéti ant vejos ir iSmatuoti atstuma nuo vejos krasty ir kliG&iy (30 cm).

Gelynai

Atskirkite gélynus nuo pjovimo vietos kontlro kabeliu. Kontlro kabelj tarp gélyno ir
perimetro galima nutiesti dviem bldais:

1) Tarp lygiagreciy kabeliy laikykite didesnj nei 5 cm atstuma. Taip robotas vejapjove
atpazins kontlro kabelj ir pakeis kryptj. Jei jis seka kontiro laidg atgal j jkrovimo stotj, jis
apvaziuos gélyna.

2) Arba nutieskite kabelius lygiagreciai vienas kitam taip, kad atstumas tarp jy baty maZesnis nei
5 cm. NekryZiuokite laidy — Zr. iliustracija. Tokiu bidu robotas vejapjové nematys lygiagreciy
kabeliy ir netrukdomai kirs juos. Pasirinkus $ig parinktj, ant kontiro laido aplink géliy lovg turi
bati uzdéta klidtis. Padékite klidtj, pvz., didele uolg ar stulpa, netoli A padéties, kaip parodyta
paveikslélyje Zemiau. KliGtis turi bdti apsupta lygiu mazdaug 1 m x 1 m plotu be $laity. Si klidtis
leidzZia jrenginiui iSeiti i§ apskritimo.

Tvenkiniai ir baseinai

Robotas vejapjové apsaugotas nuo lietaus ir vandens pursly, tadiau po vandeniu hidty
rimtai paZeistos elektroninés dalys.

Todel baseinai bet kokiomis aplinkybemis turi buti atskirti nuo pjovimo vietos. Saugumo
sumetimais rekomenduojame aplink baseing pastatyti tvora.

Pasienio koridorius

Jei darbo zonoje sukuréte pasienio koridoriy, jis turi bati bent 2 m ploéio ir ne ilgesnis kaip 8
m.
Jei koridorius per siauras arba ilgas, robotas vejapjové gali nesugebéti pereiti i$ vieno galo j kita.
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|krovimo stoties prijungimas prie kontdro laido

Pastatykite jkrovimo stotele kontiro laido gale taip, kad laidas eity iSilgai Zemiau
jkrovimo stoties centre. Po jkrovimo stotele einanéio laido gala prijunkite prie kairiojo
(juodo) laido spaustuko, pazyméto "F" (Front). Kita laido gala prijunkite prie deSiniojo
(raudono) kabelio spaustuko, pazymeéto "B" (Back).




Prijunkite maitinimo kiStuka prie tinkamai sumontuoto maitinimo lizdo. Kai tik meélynas Sviesas Signalo pasirinkimas
diodas patvirtins, kad viskas gerai, patikrinkite roboto vejapjovés funkcijg. Reguliariai tikrinkite
$viesos dioda, kad jsitikintuméte, jog jungties nepaveiké kontiiro kabelio klojimas ir ar dega
jkrovimo stoties S1 signalas. Tada pastatykite robota vejapjove kelis metrus $alia jkrovimo

Pastaba: numatytasis signalas yra S1. Jei néra kaimyny trikdziy signalo, signalo keisti nereikia.

stoties darbo zonoje. Nustatykite pagrindinj jungiklj j padetj ,ON" ir patikrinkite, ar valdymo 7 p
skydelyje dega signalo indikatorius S1. Paspauskite 4 kartus, kad atrakintuméte skydel;.
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m oK Jei jlsy kaimynas naudoja ta pacig robota vejapjove, tarp jisy kontlro laido ir kaimyno turi
: : ; ’ ; i Eo I ] bati 0,5 m atstumas, kad abu jrenginiai netrukdyty vienas kito veikimo. Nepamirskite savo
Patlauklttg'}i(g{las tge}:cur;g!es ;: g).a[_f;pauslf(ltt_el p o I: __l;la\c;;?ys. l?jal;:i\r r?b(itiagkve]?pjove; ‘tL,'fgt‘-i ikrovimo stotelés pastatyti bent 10 m atstumu nuo kaimyno kontlro laidy. Abu jrenginiai turi
automalisial rastl. Xontlirg, xabe|] In:Sedil, 210 pries ‘alkroczio;rocye ataa, | Iovime-stotl. el naudoti skirtingus signalus. Jei norite pakeisti signala, vadovaukités toliau pateiktomis

robotas vejapjove tinkamai neprisijungia, perkelkite jkrovimo stotele j tinkamesne vieta. instrukcijomis:
= 1. Paspauskite jkrovimo stoties mygtuka ,,Signalas"”. Tada ekranas persijungia j S2.
2. Paspauskite mygtuka "S2" valdymo skydelyje, ekranas persijungs j S2.
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Prijungus robota vejapjove, piktograma valdymo skydelyje pradés mirkséti. * ~&r,/ » O jkrovimo <>
stoties S1 ir S2 indikatoriai mirksés pakaitomis. Tai rodo, kad akumuliatorius jkraunamas tinkamai. - S05m
s1 S
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Po pirminio jrengimo robotas vejapjové lieka jkrovimo stotyje, kol akumuliatorius visigkai
jkraunamas.

Suzinosite, kad pasirinkote tinkamga jkrovimo stotelés padétj, kai jrenginys bus sékmingai
prijungtas prie doko ir jkraunamas. Dabar turétumeéte jkalti tvirtinimo kaigcius iki galo j Zeme.
Blkite atsarghs, kad nepaZeistuméte ir nesulenktuméte perteklinio laido, jkisto po jkrovimo
stotele.




Valdymas
Vadymo skydelis

Indikatoriaus lempuéiy . S
re,lksme

sy .,@"}Lu‘ Mirksi, kai robotas vejapjove pakeltas arba jrenginys jveikia kliut].

':+:‘ #o=m o Mirksi, kai neaptinkamas tinkamas signalas.

———  Mirksi, kai akumuliatoriaus jkrova yra Zema.

- Mirksi, kai robotas vejapjove kraunasi jkrovimo stotyje.
(3w

Trukmés pasirinkimo mygtukas:

Noredami i$ anksto pasirinkti veikimo laika, paspauskite mygtuka[® | Sviesos diodas
uzsidega Salia pasirinkto veikimo laiko. Pasibaigus pasirinktam veikimo laikui, robotas

vejapjove grjiZta j jkrovimo stotele. 0 r; JL N0 ,—: o gde{hr

Paspauskite mygtuka ) norédami pasirinkti

darbo dieng ar dienas. LED ekrane rodomos pasirinktos darbo dienos. Jei darbo data nepasirinkta,

robotas vejapjove grjs | prijungimo stotj.
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Signalo pasirinkimo mygtukas: pjsirinkite S1 arba 52

Démesio: Signalo pasirinkimas turi bati toks pat kaip ir jkrovimo stotyje.
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Valdymo mygtukai:

Namy mygtukas: I I/n\\ \f Pirmiausia paspauskite mygtuka Pagrindinis, tada paspauskite

mygtuka Gerai. Tada robotas vejapjovée grjzta j jkrovimo stotele.

Pirmiausia paspauskite mygtuka Pradeti, tada mygtuka Gerai.

Pradéti mygtukas: . Dabar robotas vejapjové pradés pjauti.

7

Gerai mygtukas: |/ (O)[< |

Uzraklnlmolatraklnlplo Paspaudus uzsidega Sviesos diodas ir valdymo
skydelis bus uZblokuotas.

s “\-\\\ Lietaus jutiklis: jei lyja ir jutiklis suaktyvinamas, robotas vejapjové
fi. ! \I | automatikai grj$ j jkrovimo stotele.

N /“/' PASTABA: lietaus jutiklj galima jjungti arba iSjungti rankiniu bidu. Norédami
kN tai padaryti, laikykite nuspaude mygtuka ,,Fri* ir jjunkite robotg vejapjove.

Pries pradedami, nustatykite laika
PASTABA: norint nustatyti laikg, robotas vejapjové neturi biti prijungtas prie
jkrovimo stoties.

1 veiksmas - laikykite nuspaude mygtuka (@Y ir vienu metu paspauskite pagrindinj
jungiklj.
Robotas velapjovmsuungla Dabar lalkyklte nuspaude mygtukq @7, kol uzsidegs visi

LS
gviesos diodai. (@ ;% rE 2 ?,, —
(Moo} J\hus) Tf4,;l Sats éuimsn

2 veiksmas - nustatykite savaités dieng

)
b))
)

\ Tue1 "\F@@J

Pasirinkite atitinkama savaités dieng atitinkama mygtuka, pvz. b. Mon pirmadieniui, ir
paspﬁkite ji. Tada pasigirsta pypteléjimas.

[ R\
Il ITJ'J@'.ﬁ:o"

3 veiksmas — nustatykite valanda
Laikas negali bati nustatytas tiksliai, tik apytiksliai. Noredami nustatyti laika, eikite
taip: Dabartiniam laikui pasirinkite vieng i$ toliau iSvardyty laikotarpiy.

10:00 (AM) 14:00 (2PM) 18:00 (6PM)

t
A ) (Thus/ .’m* *’s@uu F gme

¥ 4 a
8:00 (AM) 12:00 (AM) 16:00 (4PM) 20:00 (8PM)

11



PavyzdZziui:
Jei dabartinis laikas yra 08:25, paspauskite .‘[E;gm,\‘ ; tada pasigirsta pypteléjimas.

Jei 09:45, paspausktte u-mmtada pasigirsta pypteléjimas.
P

Jei dabartinis laikas yra 14:25, paspauskite |Tnus/ ; tada pasigirsta pypteléjimas.

Jei dabartinis laikas yra 16:45, paspauskite a: .},J ; tada pasigirsta pypteléjimas.

| =
Po trijy sekundziy visi $viesos diodai trumpai mirksi [[Mlon

Tai uZbaigia visus nustatymus. Robotas vejapjové jsijungia i naujo ir jis galite patogiai

planuoti pjovimo laika savo sode.

éienavimas

kartus, kad atrakintumeéte valdymo skydelj.
2. Paspauskite mygtuka, tada paspauskite mygtuka.

Crjzti j jkrovimo stotele )
1. Paspauskite mygtuka 4 kartus, kad atrakintuméte valdymo skydel]. i’ﬁ’* ad -V
2. Paspauskite mygtukq, tada paspausklte mygtuka. Dabar robotas vejapjove grjs j jkrovimo

g

e

Avarinis sustojimas
Norédami spontanikai sustabdyti robota vejapjove, paspauskite STOP
mygtuka.

SO ®
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Sureguliuokite pjovimo aukstj

Pjovimo aukstj galima keisti sukant jrenginio virSuje esantj aukscio reguliatoriy. Pjovimo aukscio
diapazonas yra nuo 20 iki 60 mm.

Démesio!
Pries naudojant robotg vejapjove rekomenducjame sutrumpinti vej iki maZesnio nei 60 mm
aukstio su jprasta vejapjove arba Zoliapjove. Taip pasieksite optimaly pjovimo rezultata.

Pakeiskite PIN koda

1. I8junkite jrenginj pagrindiniu jungikliu.

2. Laikykite nuspaude uZrakto mygtuka ir jjunkite pagrindinj jungiklj. Po keliy sekundzZiy visi valdymo
skydelio Sviesos diodai prades mirkseti. /W

3. Atleiskite uzrakto mygtuka. ;@

4. Per 6 sekundes jveskite naujg PIN koda. Robotas vejapjove patvirtina jvestj pypteléjimu ir priima
pakelsta, PIN kodq

5. Visos indikatoriaus lemputés uzgesta ir robotas vejapjove jsijungia i3 naujo. Uzrakinimo mygtuko
indikatoriaus lempute mirksi, parodydama, kad perkrovimas baigtas.

PASTABA: jei pamirSote savo PN koda, nustatykite nauja PIN koda vadovaudamiesi anksciau

pateiktomis instrukcijomis. Tadiau jrenginyje negalima naudoti standartinio PIN kodo 4X
atstatyti.
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Technines specifikacijos

Modelis Classic 500

Maksimalus pjovimo plotas 500 m2

Baterija 28 VV/ 2000 mAh

Ivestis: 100-240V~, 50/60Hz, 56W

perjungimo pajégumas

I8éjimas: 32V, CC 1,5A

Maitinimo Saltinis FY320150051 / FY3201500S2 / FY3201500S3
Pjovimo laikas vienu akumuliatoriaus jkrovimu 60 min
Nominali jtampa 28 V

Nominali galia 50 W

Tusciosios eigos greitis 3500 min-1

Pjovimo plotis 18 cm

pjovimo aukstis apytiksliai. 20-60 mm

Ikrovimo laikas 60 min

Atsarginis peilis846210

Svoris 8,8 kg

Daznis 0-148,5kHz

Magnetinio lauko stipris 70 dBpA/m

Garso slegio lygis prie operatoriaus ausies LpALpA=52 dB, K=3 dB
I8matuotas garso galios lygis LwALwA=63 dB, K=3 dB
Apsaugos klasé:

Vejapjove IP24

Maitinimo blokas IP67, kistukas IP44

atsargines dalys

Pakaitinis peilis 3 vnt

Ribos kais¢iai 120 vnt

Konturo laidas 100 m

Kabelio jungtis 3 vnt

*ISPEJIMAS: norédami jkrauti akumuliatoriy, naudokite tik komplekte esantj nuimama maitinimo
adapterj

tiekiamas kartu su §iuo jrenginiu.

Priezilra ir sandeliavimas
Techninés priezZiGros darbus, neapradytus Siame vadove, turi atlikti gamintojo patvirtintas
remonto centras. Naudokite tik originalias atsargines dalis.

Prieziara

Reguliariai tikrinkite ir valykite robotg vejapjove ir, jei reikia, pakeiskite susidévéjusias dalis.
Pageidautina naudoti sausa Sepetj, drégna skudurélj arba nuslifuota medzio gabala.

Niekada nenaudokite tekancio vandens ar auksto slégio ploviklic.

Vadovaudamiesi Siomis priezitros instrukcijomis galite pailginti jusy roboto vejapjovés tarnavimo
laika.
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Baterijos veikimo laikas

Robotas vejapjove turi prieziGros nereikalaujantj licio jony akumuliatoriy, kurio numatoma
eksploatavimo trukmé yra daugiau nei 2 metai (priklausomai nuo apdorojimo ir naudojimo).

Ziemojimas

Ziema robota vejapjove, jkrovimo stotele ir maitinimo Zaltinj laikykite sausoje vietoje.
Rekomenduojame pastoge, garazg arba pageidautina vietg name.

Paruogkite savo jrenginj Ziemos saugojimui taip:

1. Visiskai jkraukite akumuliatoriy.

2. Nustatykite maitinimo jungiklj j padetj ,, OFF".

3. Kruopééiai isvalykite robota vejapjove sausai Sepeciu.

4, Itraukite maitinimo laida i$ elektros lizdo.

5. Atjunkite maitinimo laidg nuo jkrovimo stoties.

6. Atjunkite konturo kabelj nuo jkrovimo stoties. Pakelkite jkrovimo stotele ir nuvalykite. Konturo
kabelis gali likti iSoréje. Vis délto turi blti apsaugotas nuo ridZiy. Rekomenduojame hevandenj
dopa arba lygiavertj tirpala sandarinimo juosta.

Jei yra, supakuakite gaminj j originalig pakuote.

Arba miisy klienty aptarnavimo tarnyba sitlo jisy jrenginiui Ziemos paslauga. Tai apima visy daliy
patikrinima, pjovimo peiliy pakeitima ir, jei jmanoma, programinés jrangos atnaujinima.

Pasiruosimas pavasariui

Po Ziemos laikymo nuvalykite roboto vejapjovés ir jkrovimo stoties jkrovimo kontaktus.
Naudokite smulky Svitrinj popieriy arba Zalvarinj Sepetj; Taip optimizuojamas jkrovimo
efektyvumas ir iSvengiama jkrovimo sutrikimy.

Roboto vejapjovés korpuso valymas

Kadangi jlsy robotas vejapjove veikia su akumuliatoriumi, turite biti atsargds ja valydami.
Siurk3cius nedvarumus pasalinkite minkstu Sepetéliu. Noredami kruopsciai isvalyti, naudokite
rankinj vandens purkstuva su Svelniu buitiniu plovikliu. Po valymo nuvalykite likuius drégna
Sluoste.

Apatinés pusés valymas

Isitikinkite, kad maitinimo jungiklis nustatytas j OFF. MGvédami apsaugines piritines, pasukite
robotg vejapjove ant Sono, kad pasiektumete jos apacia. ASmeny diska ir rema valykite minkstu
Sepediu arba drégna Sluoste. Pasukite aSmeny diska, kad patikrintuméte, ar jis laisvai juda;
isitikinkite, kad asSmenys gali laisvai suktis ant aSmeny ir ar Zolé neuZstoja peiliy.

Kontaktiniy kaisciy ir jkrovimo juosteliy valymas

Ikrovimo stoties kontaktinius kaiscius ir roboto vejapjovés jkrovimo juosteles nuvalykite plieno
vata, metalo valikliu arba labai smulkiu $vitriniu popieriumi. Pasalinkite visas Siuksles, lapus ar
nupjautg Zole nuo kontaktiniy kais¢iy ir jkrovimo juosteliy, kad uztikrintumete efektyvy jkrovima.
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Salinimas

Kad apsaugotumeéte aplinka, pasibaigus jo naudojimo laikui gaminj iSmeskite tinkamai, o ne kartu su
buitinémis atliekomis. Informacija apie surinkimo punktus ir

jy darbo laikg galite suZinoti savo savivaldybeje.

Netinkamas li¢io jony bateriju/akumuliatoriy iSmetimas gali pakenkti aplinkai.

Prie$ iSmesdami i§ gaminio iS$imkite baterija.

Baterijy negalima iSmesti su jprastomis buitinémis atliekomis. Jos gali biti toksikos.

Sudétyje yra sunkiyjy metaly ir jiems taikomas pavojingy atlieky reglamentas. ISmeskite baterijas
pagal vietinius reikalavimus.

Apverskite arba pakeiskite peilius

DEMESIO!
Prie§ valydami, reguliuodami ar keisdami peilius jsitikinkite, kad robotas vejapjové yra
visiSkai isjungtas. Visada mavékite apsaugines pirstines.

Q DEMESIO!

Keisdami peilius visada naudokite rekomenduojamus pakaitinius peilius ir aSmeny varztus, kad
uztikrintuméte maksimaly ir saugy pjovimo efektyvuma.

Jisy robotas vejapjové turi tris peilius, pritvirtintus prie aSmeny disko.

Nebent paZeisti kiety kliGciy, Sie peiliai gali tarnauti iki penkiy ménesiy kasdienio naudojimo.
Patariama kas savaite tikrinti peilius ir tvirtinimo varztus.

Atkreipkite démesj, kad peiliai yra dviaSmeniai. Jei pirmoji pusé yra atbukus, atlaisvinkite
tvirtinimo varzta, apverskite peilj ir vél sumontuokite. Patikrinkite, ar peilis gali laisvai judéti.

J

Kartu su robotu vejapjove tiekiamas pakaitiniy peiliy rinkinys. Papildomus peilius galima jsigyti
per klienty aptarnavimo tarnyba. Kad jusy prietaisas veikty geriausiai, visada pakeiskite visus tris
peilius vienu metu. Naudokite tik gamintojo rekomenduojamas atsargines dalis.

PASTABA: Jeipeiliaj b Salinti keisti, jsitikinkite, kad
(AT SRS R L8R B A3ty Isitikinkite, ka

Atsarginiy daliy sgrasas
Paskambinkite | klienty aptarnavimo centra, jei norite uZsisakyti bet kurig i$ toliau nurodyty
atsarginiy daliy.

i S%L ®
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Problemy sprendimas
Robotas vejapjoveé negali prisijungti prie jkrovimo stoties.

= Patikrinkite, ar kontiro laidas eina tiesia linija pries jkroviklj ir po juo.
= Patikrinkite, ar jkrovimo stoties padétis yra tinkama pagal informacija, pateikta Siame vartotojo vadove.

Pjaudama arba sekdama kontlro kabel] atgal | jkrovimo stotj, robotas

vejapjove vaZiuoja ratu.

«  Isitikinkite, kad joks maitinimo kabelis néra lygiagre€iai ir arti kontlro kabelio. Jei reikia, pakoreguokite
kontiro laido padétj.

- Patikrinkite, ar uZblokuotas priekinis ratas.

Jei kaimynas turi panasig robota vejapjove, signalai gali trukdyti vienas kitam. Pabandykite nustatyti

ikrovimo stotele ir robotg vejapjove naudoti kita ribos signala.

*  Diskas gali bdti sugadintas. Kreipkités j klienty aptarnavimo tarnyba.

Robotas vejapjove yra garsus.

. Patikrinkite aSmeny tvirtinimo varztus; priverzkite juos, jei reikia. Patikrinkite, ar aSmenys nepaZeisti;
. jei reikia, pakeiskite juos.

= Zole gali bti per auksta. Pirmiausia pabandykite padidinti pjovimo aukst] arba pjauti vejg jprasta
vejapjove.

Sugedus varikliui, susisiekite su klienty aptarnavimo tarnyba.

Paspaudus START mygtuka, robotas vejapjove lieka prie jkrovimo stoties
arba grjzta j ja.

«  Patikrinkite, ar tai dienai suprogramuotas vejapjovés darbo laikas jau nepasibaigé. Baterija iSsikrovusi,
= leiskite robotui vejapjovei jkrauti ir bandykite dar karta.

LED signalinis ekranas jkrovimo stoteleje

UZsidega S1/S2 indikatorius. Kontiro
laidas geros biklés.

S1/S2 indikatorius mirksi.
Nutriikes kontiro laidas, néra
signalo.

$1/S2 indikatorius mirksi pakaitomis.
Vejapjové jkraunama prijungimo
stotyje.
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Pajungimo trikdziai

Problema Galima prieZastis Sprendimas
) .. Kintamosios sroves Tjunkite kintamosios srovés
Ikroanmo stotel?ée N ks e
nedega lempu maitinimas nejjungtas maitinima

Neteisingai pajungti laidai

Patikrinkite kabeliy jungtis "F ir B".

Indikatoriaus lempute S1
arba S2 mirksi atskirai

Perimetro laidas nutrikes,
néra signalo

Pataisykite paZeista kabelj
su pateiktomis jungtimis

Robotas
nepasikrauna

Irenginys netinkamai
prijungtas prie jkravimo
stoties

Patikrinkite, ar jrenginys yra visiskai
prijungtas prie jkrovimo stotelés
Patikrinkite, ar jkrovimo stotelé
yra ant lygaus pavirSiaus

Tkroviklio
kontaktai surtidije

Nuvalykite jkroviklio kontaktus

Pjovimo trikdziai

Problema

Galima prieZastis

Sprendimas

Irenginys neturi

Pagrindinis jungiklis nebuvo
jjungtas

Tjunkite jrenginj ir bandykite
dar kartg

maitinimo

Roboto vejapjovés akumuliatorius
jkraunamas tik silpnai

Prijunkite jrenginj prie
jkrovimo stoties

Problema

Galima prieZastis

Sprendimas

Vejapjove jstrigo vejos

KliGtis vejoje

Pasalinkite kliGtis nuo vejos

Neteisingai nutiestas kontlro
laidas

Konturo kabelj nutieskite
taip, kad nebaty klitciy
valios

vigtoje Priesais jkrovimo stotele o ] . .
neteisingai sumontuotas Prie jkrovimo stoties priekio
laidas turi bdti 1,5 m tiesus kabelis
Palaidi peiliai Priverzkite varZtus
Asmerwsv pa'zezstl o Pakeiskite paZeistus peilius
uzstrige
Per didele Pjovimo aukst] padidinkite, véliau

vibracija/triukdmas

Veja gali bidti per auksta

Zingsnis po Zingsnio sumaZinkite
arba pirmiausia pjaukite veja jprasta
vejapjove

Vejapjovés pavaros gedimas Py

asome skambinti klienty aptarnavim

p tarnybai

Irenginys nejsijungia

Laiko nustatymas
nesuaktyvintas

Pasirinkite tvarkarastj ir
bandykite dar karta

Zolé uZstrigo po pjovimo

Sepedéiu nuvalykite

Vejapjové juda ratu

Maitinimo kabelis eina
lygiagreciai/per arti kontaro laido

Perkelkite kontlro kabel]

Priekinis ratas uzblokuotas

I3valykite priekinio rato srit]

Signalo trukdziai is netoliese
esancio roboto

Perjunkite ] alternatyvy
ribojantj signala (51/52).

Gedimas pavaros variklyje pra:

ome skambinti klienty aptarnavimo

tarnybai

Rysio problema arba
nutrikes/nupjautas kontdro laidas

Pataisykite / patikrinkite jungtis
jkrovimo stotyje ir nutrikusj arba
nupjautg konturo laidg

agregatu vejapjoveés agregato apacia
Zemas akumuliatoriaus Prijunkite jrenginj prie jkrovimo
jkrovimas stoties

Funkcijg jjungti/ijungti klavisy kombinacija

Veja per auksta

Pjaukite vejg iki 60 mm

Funkcija

Veikimo Zingsniai

Pjovimo aukstis per maZas

Pjaukite vejg iki 60 mm ir
padidinkite pjovimo aukstj

15 naujo nustatykite PIN koda

Laikykite nuspaude mygtuka ir jjunkite

Nustatykite laika

Laikykite nuspaude mygtuka ir jjunkite

Akumuliatoriaus temperatura

Darbine temperatura turi buti

Pjauti ribg *

Laikykite nuspaude mygtuka ir jjunkite

Keliy zony automatine *

Laikykite nuspaude mygtuka ir jjunkite

per Zemaj/auksta nuo 5 iki 45 °C
Nutriko kontaro laidas Pataisykite i:izdusj eqmedne

Lietaus jutiklio jungimas/isjungimas

Laikykite nuspaude mygtuka ir jjunkite

Vejapjove uz kontiro
kabelio riby

Kontdro laidas yra ant pylimo 1

Konturo kabel; tieskite kitaip ir
hikykités didesnio atstumo iki pylimd

Veja pjaunama netolygiai,
nes visas plotas nupjautas

Irenginiui pjauti reikia daugiau
laiko

Pailginkite planuojama veikimo
laikg, daugiausiai iki 8 valandy.

Veja per auksta

Nupjaukite veja ki 60 mm
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Pjauti ribg *

Funkcijos aprasymas: Prietaisas pjauna palei visa kontliro kabelj maksimaliais 2 dieny

intervalais.

Keliy zony automatiné *

Prietaisas iSmatuoja visa ribine linijg ir padalija jg | kelis vienodus atstumus. Po kiekvieno jkrovimo
jrenginys i$ eilés juda j tadkus ir tesia pjovima nuo to tasko.
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