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Quick Start Guide

For D5 Series
o Remove the protective 9 Attach the side brushes. 9 Install AAA batteries into
film before use. the remote control.

6 Place the charging base on a flat surface against the wall with enough room around.

*Always keep the charging base plugged in, otherwise the robot will not automatically return for
charging.

9 Fully charge the robot before use. @ Turn on the robot and start cleaning.

Fully charged

Solid green

|

: Download the Ultenic APP and follow the }\ GETITON

| instructions in the app to complete the Wi-Fi P> Google Play
| connection. Then you can control your robot

| via this app. Refer to User Guide for further
: details.

|

2 Download on the

o App Store
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Notes Before Cleaning

o Remove any objects may entangle the robot,
such as power cords, ropes, etc.

A

9 Keep the robot away from any furniture that
may have the space < 2.87in/ 73mm on the
bottom as the thickness of the robot is
72mm. It may get stuck if the robot goes in by
accident. The Boundary Strip(s) could be
used in this situation.

@ Keep the robot away from wet areas during
cleaning.

9 Fold tasseled edges of area rugs underneath
to prevent tangling the robot. Avoid
cleaning very dark-colored high-pile rugs or
rugs thicker than 1.02 in/ 26mm as they may
cause the robot to malfunction.

9 The robot may climb on top of objects less
than 0.63in/ 16 mm in height. Please take
the objects away if you do not want the
robot to climb it.

6 Do not expose the robot to strong light or
direct sunlight as it may cause the
invalidation of se nsors and abnormity of
robot.

Ay
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0 Keep the robot away from any area or item you do not want it to clean, apply the Boundary
Strip(s) on the floor with adhesive tape to create a virtual barrier. Make sure the strips are placed

FLAT on the floor.
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Schnell-Start-Anleitung

fiir D5-Serie

o Entfernen Sie bitte das 9 Bringen Sie bitte die 9 Installieren Sie bitte
Schutzmaterial vor dem Seitenbiirsten an. AAA-Akkus in die Fernbedi-
Gebrauch. enung.

e Stellen Sie bitte die Ladestation auf eine ebene Flache mit ausreichendem Platz und die Ladesta-
tion ist gegen die Wand.

*Die Ladestation soll immer eingesteckt bleiben, da der Saugroboter sonst nicht automatisch zum
Aufladen zur Ladestation zuriickkehren kann.

© ®

e Laden Sie den Saugroboter vollstandig vor @ Schalten Sie bitte den Saugroboter ein
dem Gebrauch auf. und der Saugroboter startet die

Reinigung dann.
Voll aufgeladen

Immer griin

Laden Sie bitte die Ultenic APP herunter und folgen
Sie den Anweisungen in der App, um die
Wi-Fi-Verbindung herzustellen. Dann kdnnen Sie
Ihren Saugroboter tiber diese App steuern. Weitere
Informationen kdnnen Sie im Benutzerhandbuch
fiir APP finden.

GETITON
» Google Play




Hinweise vor der Reinigung

o Entfernen Sie alle Gegensténde, die den

Saugroboter verwickeln kdnnen, wie z.B.
Netzkabel, Seile usw.

e Halten Sie bitte den Saugroboter von Mobeln

fern, die méglicherweise einen Abstand von
weniger als 73 mm auf der Unterseite haben,
da die Dicke des Saugroboters 72 mm
betragt. Es kann stecken bleiben, wenn der
Saugroboter versehentlich hineingeht. Das
Magnetband konnten in dieser Situation
verwendet werden.
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@ Halten Sie bitte den Saugroboter von den

feuchten Bereichen wéhrend der reinigung

@ Falten Sie bitte die Quaste-kanten der

Teppiche, um ein Verwickeln des Saugrobo-
ters zu vermeiden. Vermeiden Sie bitte die
Reinigung von dunklen, hochflorigen
Teppichen oder Teppichen mit einer Dicke
von mehr als 26 mm, da dies zu Fehlfunk-
tionen des Saugroboters fiihren kann.

e Der Saugroboter kann auf die Gegenstande

mit einer Hohe von weniger als 16 mm
klettern. Bitte bringen Sie die Gegenstande
weg, wenn Sie nicht mochten, dass der
Saugroboter darauf klettern.

@ Setzen Sie den Roboter keinem starken Licht

oder direktem Sonnenlicht aus, da dies die
Sensorleistung beeintréchtigt und zur
Fehlfunktion des Roboters fiihren kann.

Al

',O' \ A

0 Halten Sie bitte den Saugroboter von allen Bereichen oder Gegenstanden fern, die nicht gereinigt

werden sollen. Und bringen Sie das Magnetband mit Klebeband auf dem Boden an, um eine virtuelle
Barriere zu erstellen. Stellen Sie sicher, dass das Magnetband flach auf dem Boden gelegt wird.
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Guide de Démarrage Rapide

Pour la série de D5

o Retirez a matiere de 9 Attachez la brosse 9 Installez des piles AAA dans
protection avant latérale. la télécommande.
utilisation.

e Placez la base de chargement sur la surface c6té le mur en laissant |'espace suffisant.

*Gardez toujours la base de chargement branchée, sinon le robot ne reviendra pas automatique-
ment pour le rechargement.

e Chargez complétement le robot avant 6 Allumez le robot et commencez le
utilisation. nettoyage.

Chargé en plein

Voyant vert

Téléchargez 'APP Ultenic et suivez les instructions
sur I'app pour accomplir la connexion Wi-Fi. Ensuite,
vous pouvez contrdler votre robot via l'application .
Veuillez vous référer au guide de l'utilisateur de
l'application pour plus de détails.
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Remarques avant le nettoyage

o Veuillez enlever tous les petits objets qui
peut empécher le robot, tels que les
cordons d’alimentation, les cordes, etc.

A

6 Veuillez éloigner le robot de tout meuble
qui peut avoir un espace < 2.87in/ 73 mm
en bas,car le robot entre dans le bas de ces
meubles par accident, il peut rester coincé.
Les bandes de délimitation peuvent étre
utilisées dans cette situation.

9 Le robot peut grimper au sommet des
objets de moins de 0.63 in/ 16 mm de
hauteur. Si vous ne voulez pas que le robot
monte, veuillez écarter les objets.

@ Veuillez éloigner le robot des zones humindes
pendant le nettoyage.

6 Veuillez piler les bords frangés des tapis en
dessous pour prévenir ['enchevétrement du
robot. Veuillez évider de nettoyer des tapis
a longs poils de couleur trés foncée ou des
tapis plus épais que 1.02 in/ 26 mm car ils
peuvent entrainer le dysfonctionnementdu
robot.

@ Veuillez ne pas exposer votre aspirateur
robot a une forte lumiére ou a une lumiére
directe du soleil car cela pourrait entrainer
les défaillances des capteurs et une
anomalie du robot.

0 Veuillez éloigner le robot de toute zone ou tout obstacle que vous ne souhaitez pas qu' il nettoie,
veuilez appliquer les bandes de délimitation sur le sol avec du ruban adhésif pour créer une
barriére virtuelle. Assurez-vous que les bandes sont placées a plat sur le sol.
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Guida rapida

Per Serie D5

o Togliere la pellicola 9 Attaccare le spazzole 9 Installare le batterie AAA
protettiva prima dell'uso. laterali. nel telecomando.

e Posizionare la base di ricarica su una superficie piana contro il muro con abbastanza spazio
intorno.
*Tieni sempre la base di ricarica collegata, altrimenti il robot non tornera automaticamente in carica.

_HL

@ Caricare completamente il robot @ Accendere il robot e iniziare la pulizia.
prima dell'uso.

completamente carico

verde solido

|
: Scaricare I'APP Ultenic e segui le istruzioni
 dell'app per completare la connessione Wi-Fi. Poi
| puoi controllare il tuo robot tramite questa app.

I Fareriferimento alla Guida utente dell'APP peri

: dettagli.

|
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Note prima della pulizia

o Rimuovere tutti gli oggetti che possono @ Tenere il robot lontano dalle aree bagnate
impigliare il robot, come cavi elettrici, durante la pulizia.
corde, ecc.

A

6 Tenere il robot lontano da qualsiasi mobile 6 Piegare i bordi a nappe dei tappeti sotto per
che possa avere uno spazio < 2.87in/ evitare di aggrovigliare il robot. Evitare di
73mm sul fondo, poiché lo spessore del pulire tappeti a pelo alto di colore molto
robot & di 72mm. Potrebbe bloccarsi se il scuro o tappeti piu spessi di 1.02 in/ 26mm
robot entra per sbaglio. Il banda Magnetica perché potrebbero causare un malfunziona-
potrebbe essere usata in questa situazione. mento del robot.

@ Il robot puo salire su oggetti di altezza @ Non esporre il robot a luce intensa o luce
inferiore a 0.63in/ 16 mm. Si prega di solare diretta perché potrebbe causare il
togliere gli oggetti se non sivuole che il guasto dei sensori e il funzionamento
robot ci salga. anormale del robot.

0 Tieni il robot lontano da qualsiasi area o oggetto che non vuoi che pulisca, applica Il banda
Magnetica sul pavimento con del nastro adesivo per creare una barriera virtuale. Assicurati che le
strisce siano posizionate in piano sul pavimento. A
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Guia de inicio rapido

Para la serie D5

0 Retire el material de 9 Instale los cepillos 9 Instale baterfas AAA en el
proteccion antes de laterales. control remoto.
utilizarlo.

@ Coloque la base de carga sobre una superficie plana contra la pared con suficiente espacio
alrededor.

*Mantenga siempre la base conectada a la electricidad, de lo contrario, el robot no regresara automati-
camente para cargar.

9 Cargue completamente el robot antes @ Encienda el robot y comience a limpiar.
de usarlo.

Carga completa

Luzverde

Descarga la APLICACION Ultenic y sigue las instruc-
ciones de la aplicacidn para completar la conexién
Wi-Fi. Entonces puedes controlar su robot a través
de esta aplicacién. Consulte la Guia del usuario de la
aplicacion para obtener mas detalles.
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Notas antes de limpiar

o Retire cualquier objeto pequefio que pueda @ Mantenga el robot alejado de las dreas
enredar el robot, como cables de himedas durante la limpieza.
alimentacién, cuerdas, etc.

A

9 Mantenga el robot alejado de cualquier 9 Doble los bordes con borlas de las
mueble que pueda tener un espacio < 2.87 alfombras debajo para evitar que se enrede
pulg/ 73mm al pie, ya que el grosor del el robot. Evite limpiar alfombras de velludo
robot es de 72 mm. Puede atascarse si el alto de colores muy oscuros o alfombras de
robot entra por accidente. En esta mas de 26 mm / 1,02 pulg., Ya que pueden
situacion, se podrian utilizar las tiras de provocar un mal funcionamiento del robot.
limite.

9 Elrobot puede trepar sobre objetos de 6 No exponga el robot a la luz fuerte o a la luz
menos de 0.63pulg/ 16 mm de altura. Retira solar directa, ya que puede provocar la
los objetos si no quieres que el robot se invalidacion de los sensores y anomalia del
suba. Como la bascula, y las pantuflas. robot.
Al
VAN O AN

0 Mantenga el robot alejado de cualquier drea o objeto que no desee que se limpie, aplique las
tiras de limite en el piso con cinta adhesiva para crear una barrera virtual. Asegurese de que las
tiras estén colocadas planas en el piso.




&ltenic

Podrecznik szybkiego rozpoczecia

Dla serii D5
o Przed rozpoczeciem usun Q Zamocuj boczne szczotki. e Widz baterie AAA do pilota
materiat ochronny. zdalnego sterowania.

e Umiesé stacje tadujaca na ptaskiej powierzchnii pod sciang pozostajac wystarczajaco miejsca
dookota.

* Podstawka tadujaca powinna by¢ zawsze podtaczona do zasilania. W przeciwnym wypadku robot
nie wréci automatycznie w celu tadowania.

e Przed uzyciem w petni nataduj robota. 6 Wiacz robota i rozpocznij czyszczenie.

W petni natadowany

State zielone swiatto

Pobierz aplikacje Ultenic APP | postepuj zgodnie z
instrukcjami w aplikacji, aby zakoriczy¢ potaczenie
z Wi-Fi. Nastepnie bedziesz mdgt sterowac swoim
robotem za posrednictwem niniejszej aplikacji.
Odnies sie do Podrecznika Uzytkowania dla
aplikacji w celu zapoznania sie z szczegdtami.
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Uwagi przed czyszczeniem

o Usun wszelkie przedmioty, jakie moga
zaplataé sie w robota, takie jak przewody
zasilajace, liny itp.

A

6 Trzymaj robota z dala od jakichkolwiek mebli,
ktére u podtoza maja wolna przestrzen
wysoka na < 2,87 cala / 73 mm, poniewaz
wysokos¢ robota wynosi 72 mm. Robot moze
przypadkowo zablokowa¢ sie, jezeli wjedzie
do srodka. W takiej sytuacji mozna uzy¢
Paska(éw) Krawedzi.

@ W trakcie czyszczenia trzymaj robota z daleka
od mokrych obszaréw.

6 Zwin brzegi dywanéw pod spéd, aby zapobiec
zapetleniu sie robota. Unikaj czyszczenia
dywandw o bardzo ciemnym kolorze, z
wysokim wtosiem lub grubszych niz 1,02 cala /
26 mm, poniewaz moga one doprowadzi¢ do
awarii robota.

@ Robot moze wjechac¢ na obiekty nizsze niz

0,63 cala/ 16 mm. Prosze zabra¢ przedmioty

z drogi robota, jezeli nie chcesz, aby na nie
wjezdzat.

@ Nie wystawiaj robota na silne $wiatto lub
bezposrednie swiatto stoneczne, poniewaz
moze to doprowadzi¢ do nieprawidtowosci
w dziataniu czujnikéw i robota.

A/

_O_ \ A

0 Trzymaj robota z dala od jakiegokolwiek obszaru lub przedmiotu, ktérego nie chcesz wyczyscié.
Natéz Pasek(i) Krawedzi na podtoge za pomoca tasmy klejacej, aby stworzy¢ wirtualna bariere.
Upewnij sie, ze paski zostaty potozone PLASKO na podtodze.
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KpaTKoe PYKOBOACTBO NoJib3oBaTenAa
[nsa cepun D5

c Mepepn ucnonb3oBaHnem @ MprikpenuTe 60KOBbIE 9 BcTaBbTe 6aTapeiikn AAA
yfanuTe 3alnTHbINA LeTKN. B Ny/IbT ANCTAHLUMOHHOIO
martepuvan. ynpasneHus.

9 MomecTnTe 3apsfHOe YCTPOMNCTBO HA POBHYIO MOBEPXHOCTb Y CTEHbI, OCTABUB BOKPYT
[LOCTaTOYHO MecTa.

*Bcerga AepXxuTe 3apsfiHOe YCTPOWCTBO MOAK/IIOYEHHBIM K PO3eTKe, MHaye po6oT He BepHeTCA Ans
3apsAAKU aBTOMaTUYECKMU.

@ nepep ncnonbsosakmem nonHoCTbIO @ BrniounTe poboTa u HauHuTe Y6OPKY.
3apsiauTe poboTa.

MonHocTbio
3apsKEHHBIN

FopwuT 3eneHbim,
He Murast

CkavaiiTe npunoxenue Ultenic n cnepyiite
MHCTPYKLMSIM B MPUAOKEHNU, YTOObI yCTaHOBUTb
coepuHeHne Wi-Fi. Takum o6pa3om Bbl cMoxeTe
ynpasisiTb CBOUM pobOTOM Yepes 3To
npunoxexue. MoapobHyto nHdopmaumto
cMoTpuTe B PyKoBOACTBE NoNb30oBaTens
NPUNOXKeHNS.
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MpumevaHus nepep y6opkoi

o Y6epuTe Bce NpefMeTbl, KOTOpPble MOTYT @ Bo BpeMsi ybopKku fepxumTe poboT noparblue
noBpeauTb poboTa, HanpUMep LHYpPbI OT B/IAXHbIX Y4aCTKOB.
NUTaHWs, BEPEBKU U T. .

A

9 [OepxwnTe poboTa nogasnblue ot mebenu, y @ CBepHWTe KUCTOYKM Ha Kpasix KOBPUKaA TaK,
KOTOPOW BHU3Y MOXeET 6bITb CBO6OLHOE 4TO6bI PO6OT He 3anyTancs B HUX.
NpOCTPaHCTBO < 2,87 atonmMa/73 MM. Tak /136eraiiTe YNCTKM OYEHb TEMHbIX KOBPOB C
KaK To/WmMHa poboTa CoCTaBnseT 72 MM, OH BbICOKMM BOPCOM WJIM KOBPOB TOLLMHOMN
MOXeT 3acTpsTh, €CNM CTy4alHO 3aefeT 6onee 1,02 aoiimMa/26 MM, TaK Kak OHM
BHYTPb. B 3TOI CUTyaLumn MOXHO MOryT Bbi3BaTb cbou B paboTe poboTa.

MCNosb30BaTb rPaHUYHbIE NOOCHI.

@ Po60T MOXeT 3abpaTbCs Ha NpeaMeTbI @ He nogBepraiite po6oTa BO3AENCTBUIO SPKOTO
BbICOTON MeHee 0,63 AtoiiMa/16 MMm. CBETa UM NPSIMbIX CONHEYHbIX JTy4elt, TaK Kak
MoxanyiicTa, ybepuTe NpeameThl, eCiv Bbl 3TO MOXET NPUBECTM K BbIXOAY U3 CTPOS
He X0TUTe, 4TO6bl POBOT B3GMPANCs Ha HUX. AATHMKOB 1 HEMCMPABHOCTM poboTa.

Al
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0 [OepxwuTe po6oTa noganblue oT N06bIX y4aCTKOB WU NPEeAMETOB, KOTOPbIe Bbl HE XOTUTE YNCTUTD,
YCTaHOBUTE FPAHUYHYIO MOOCY (bl) HAa MO C MOMOLLbIO INMKON NEHTbI, 4TOObI CO3AaTH
BUPTYasbHbl 6apbep. Ybe[uTech, 4To Nofockl Ha nosy pasmelleHsl POBHO.
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