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Important Safety Instructions

To reduce the risk of injury or damage, keep these safety precautions in mind when setting up,
using and maintaining your robot vacuum cleaner:

¢ Read all safety and operating instructions before operating your robot.

¢ Retain the safety and operating instructions for future reference.

® Pay attention to all warnings on your robot, battery, charging dock and in the user manual.

e Follow all operating instructions.

* The external cable or cord of the power supply unit can not be replaced; if the cord or plug is
damaged, the power supply unit shall be disposed of.

¢ This product is designed to be plugged into a standard outlet only. Product may not be used
with any type of power converter. Use of power converters will immediately void the warranty.

* Please charge and remove the battery from your robot and accessories before long-term
storage or transportation.

e The battery must be removed from this device before this device is disposed of. To remove the
battery from this device, first remove the screws on the bottom, then remove the main PCB and
unscrew the battery cover by using a screwdriver. Remove the battery by disconnecting the
quick connector.

WARNING: Chemical Exposure: If the battery pack is leaking, do not allow the liquid to come in
contact with skin or eyes. If contact has been made, wash the affected area with copious
amounts of water and seek medical advice. Place the battery (the used battery pack included
when the robot will be disposed) in a sealed plastic bag and dispose of safely according to local
environmental regulation.

WARNING: Fire or Explosion Hazard: Do not crush or dismantle battery packs. Do not heat or
place the battery pack near any heat source or direct sunlight. Do not incinerate or short-circuit
the battery pack. Do not subject batteries to mechanical shock.

Contact your local waste management authority for battery recycling and disposal regulations
inyour area.

Your robot is not a toy. Do not sit or stand on robot. Children and pets should be supervised
when your robot is operating.

Robot is for indoor use only.

Do not use non-rechargeable batteries. Use the rechargeable battery provided with the product
only. For replacement, purchase identical robot batteries or contact robot Customer Care for
alternative battery options.

Store and operate the robot In a room with moderate temperatures only.

Do not spray or pour liquids on your Robot.

Do not use any other power supply cord. For replacement cords, please contact Customer Care
to ensure proper selection of country-specific power supply cord.

Do not use the robot to pick up sharp objects, glass, or anything that Is burning or smoking

Do not Immerse the battery pack In any liquid.

Do not use the robot to pick up spills of water bleach, paint, or other chemicals, or anything
wet.




* Picking up objects like clothing, loose papers, pull cords for blinds or curtains, power cords,
and any fragile objects before using the robot. If the robot passes over a power cord and drags
it, objects on table or shelves are likely to fall off.

o If the room to be cleaned contains a balcony, a physical barrier should be used to prevent
access to the balcony and ensure safe operation.

¢ Do not place anything on top of your robot.

e Be aware that the robot moves on its own. Take care when walking in the area that the robot Is
operating in to avoid stepping on it.

* Do not operate the robot in areas with exposed electrical outlets on the floor.

¢ Do not use this device on an unfinished, unsealed, waxed or rough floo. It may cause damage to
the floor and this device. Use only on hard floor surfaces or low pile carpets.

 This device has been designed to be used on floors without scratching them. We still
recommend that you test this device on a small area of the room to be cleaned to ensure no
scratches are made before cleaning the whole room.

Battery and Charging Information

Lithium-ion Battery

Important: Lithium-ion batteries and products that contain Lithium-ion are subject to stringent
transportation regulations. If you need to ship this product (with the battery included) for service,
travel or any other reason, you MUST comply with the following shipping instructions:

* Remove the Lithium-ion battery from the product.
* Place a piece of tape over the battery's metal charging contacts.
* Reinstall the battery (with the tape on it) in the product and secure the battery door.

* Package the product in its original packaging or in your own packaging that prevents any
movement during transportation.

¢ Ship via ground transportation only (no air shipping).

Battery Storage

If storing robot off the charging dock, remove the battery first. Then store robot and the battery in
a cool, dry place.

g The symbol on the product or its packaging indicates:

Do not dispose of electrical appliances as unsorted municipal waste, use separate collection
facilities. Contact your local authority for information regarding the collection systems available.
If electrical appliances are disposed of in landflls or dumps, hazardous substances can leak into
the groundwater and get into the food chain, damaging your health and well-being. Please
contact your local or regional waste authority for more information on collection, reuse and
recycling programs.




FCC Statement

This device complies with Part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following two
conditions: (1)This device may not cause harmful interference, and (2) this device must accept any
interference received, including interference that may cause undesired operation.

Warning: Changes or modifications not expressly approved by the party responsible for compli-
ance couldvoid the user's authority to operate the equipment.

Note: This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class B digital
device,pursuant to Part 15 of the FCC Rules. These limits are designed to provide reasonable
protection against harmful interference in a residential installation. This equipment generates,
uses, and can radiate radio frequency energy and, if not installed and used in accordance with the
instructions, may cause harmful interference to radio communications. However, there is no
guarantee that interference will not occur in a particular installation. If this equipment does cause
harmfulinterference to radio or television reception, which can be determined by turning the
equipment off and on, the user is encouraged to try to correct the interference by one or more of
the following measures: (1) Reorient or relocate the receiving antenna. (2) Increase the separation
between the equipment and receiver. (3) Connect the equipment into an outlet on a circuit
different from that to which the receiver is connected. (4) Consult the dealer or an experienced
radio/ TV technician for help.

Declaration of Conformity

This product complies with the radio interference requirements of the European Community.
Hereby, we declare that the radio equipment type T2253 is in compliance with Directive
2014/53/EU.

Trademark Notice

* Amazon, Echo, Alexa and all related logos are trademarks of Amazon.com, Inc. or its affiliates.

 Apple and the Apple logo are trademarks of Apple Inc., registered in the U.S. and other countries.
App Store is a service mark of Apple Inc.,registered in the U.S. and other countries.

¢ Google Play and the Google Play logo are trademarks of Google Inc.

o Google Home is a trademark of Google Inc.




About Your Robot
1. What’ s in the Box

i
8 s
1 x Robot Vaccum T10 1 x Auto Empty Base 1 x Remote Control 1x Cleaning Brush

with Batteries

). [

1 x Spare Washable Mop 1 x Mop attachment 1 x Spare Side Brush 1 x Spare Hepa Filter

with Sponge
7 e b
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2 x Spare Dust Bag 1 x Quick Start Guide 1 x APP User Guide 1x User Manual

2. Product Overview

Laser Module

Power button/

Home button
Front Infrared sensor

Speaker

Wall sensor
Bumper




LDS cover
(with bumper sensor)

Charging contacts

Dustbin release button

Dust collection port
Air outlet . .
2-in-1 dustbin & water tank

Power button
« Long press to turn on / off
« Short press to start / pause cleaning

Home button
« Short press to start/pause recharging

Gltenic

—Cliff detect sensors —‘

Omnidirectional wheel

Side brush

Left wheel
Right wheel

Rolling brush
Brush cover

& O LED indicator

« Flashing blue light: Powering on/configuring network/upgrading firmware
« Solid blue light: Powered on/normal working state

« Flashing yellow light: Low battery/recharging

« Flashing green light: Charging

« Solid green light: Fully charged

» Flashing red light: Error state

« Light off: Power off/sleeping




3. Dustbin & Water Tank

Dustbin latch
Water fill cap

Dustbin release

button
Dust outlet

@7 Pre-filter

———— == Foamfilter

—_ = HEPAfilter

Washable mopping
cloth

Paste area

Mopping cloth holder
Mop attachment latch

Cover a—— Dust collection
duct cover
LED display panel Air outlet

Power interface

Infrared lens
Charging/Dust
collecing contacts
Dustinlet

Seal ring for cover

Dust bag handle

Fan filter Dust bag

% Status Indicator
« Solid green light: Collecting dust
« Flashing red light: Fan overheating/fan

C D, error/cover not closed

= Power Indicator
« Flashing green light: Charging
« Solid green light: Fully charged/standby

Dust Bag Indicator

« Solid green light: Dust bag is full/dust duct
is blocked

« Flashing red light: Dust bag is not installed
/dust bag is not installed correctly

&\




5. Remote control

F— Back to Home

Manual Navigation Directional Keys

Start/ Pause

Mopping Mode
Spot Cleaning Mute

Increase Suction Power

Decrease Suction Power

N

O Note:

1. Itis recommended to point the remote to the front of the Robot for best results.
2. The remote control range is 3-6 meters (10-20 feet).

Less than or equal to 3-6 meters

Using Your Robot

1. Setting up the Auto Empty Base
About your Auto Empty Base

The Auto Empty Base is designed to automatically empty and charge the Ultenic robot vacuum
cleaner T10. Plug the power cable into the back panel of the Base and plug the other end in a
functioning wall outlet. Place on a flat, hard surface at least 2.5 inches away from the wall.
Ensure that there is a clear space in front and both sides so that your T10 can return to Base to
recharge and empty.




How to place your Auto Empty Base
—ﬂ l— 2.5 inches from the wall

© ®

O Note:

1. Place the Auto Empty Base where the robot can easily access.
2. The Auto Empty Base must always remain connected to power. Avoid using a power source that
may inadvertently be switched off.

2. Setting up the Robot
Step 1:

Position the Robot on the floor near your Auto Empty Base. Press and hold the “()* Power button
until the indicator turns blue. You will hear a welcome message.

O Note:
Voice prompt volume can be adjusted later in the Ultenic App or muted using the remote control.

Step 2:
Pressthe “{” Home button to pair the Robot to your Auto Empty Base. The Robot will navigate

and dock to the base. Allow the Robot to fully charge before first use.
O Note:

Dust collection may activate during initial docking. Do not be alarmed. Dust collection frequency can
be adjusted later in the Ultenic App.

3. Getting Started

Before using this product, please clear the floor of all objects other than furniture as some small
objects may obstruct, get caught in, or damage your Robot.

Use Your Robot with the Ultenic App
To fully enjoy all the available features, it is recommended to control your Robot via the Ultenic app.

Before you start, make sure that:
+ Your smartphone or tablet is connected to a Wi-Fi network.
+ Your smartphone or tablet is running iOS 8.0 (or above) or Android 4.4 (or above).

+ The 2.4GHz band wireless signal is enabled on your wireless router.




1. Download the Ultenic app from the App Store (iOS devices) or Google Play (Android devices).
2.0penthe app and create a user account.
3. Tap the “+” icon to add the Robot T10 to your Ultenic account.

4. Follow the instructions in the app to set up the Wi-Fi connection.

After connecting successfully, you can control your Robot via the app. With the app, you can
select cleaning at your desired suction level, schedule cleaning, view the cleaning map, set up
“No-Mop” or “No-Go” zones, set up dust empty frequency, check the network connection
status, and access additional features.

First Cleaning and Home Mapping

After the first Auto-clean cycle the Robot will create a virtual map of your home, viewable in the
Ultenic app. Using that map you can define Areas and set Virtual Boundaries. Those Areas and
Boundaries can then be used in any of your cleaning cycles and schedules (eg avoid the “Baby
Room” during a daytime clean, mop ONLY the “Kitchen” ).

Use the included remote control, or the Ultenic APP to control your preferred cleaning method.
Once you have chosen your preferred cleaning method, the Robot will start cleaning and will
continue untilit has covered the entire cleaning area, or until the battery is low and needs to be
re-charged. Once cleaning is finished, the Robot will automatically return back to the Auto Empty
Base to empty the dustbin. If a cleaning session was interrupted due to low battery, it will automati-
cally resume cleaning once the power has been sufficiently restored.

Cleaning Modes

Auto Clean - The Robot will automatically clean your floor until it has covered the entire surface.
Once cleaning is finished or the battery needs to be re-charged, the Robot will automatically return
back to the Auto Empty Base to empty the Robot's dustbin and charge or resume cleaning.

Area Clean - Create customizable areas on your floor-plan within the Ultenic App for your Robot to
specifically clean or avoid.

Spot Clean - The Robot will focus on a specific spot you desire to have cleaned thoroughly. First,
use the manual navigation control on the remote (or in the app) to guide the Robot to the desired
area. Then, choose Spot Clean mode.

Mopping - Attach the water tank attachment to the dustbin from the rear of the Robot. Choose
Mopping mode in the Ultenic App or the included remote and the Robot will automatically mop the
surface and return to the Auto Empty Base once complete.

Manual Control - Using the Ultenic App or the included remote, you can manually control where
the Robot goes.




Your Robot is designed to be used regularly. As with most floor care devices, regular use may cause
build-up around brushes, in debris compartments and near filters. We recommend performing
regular maintenance, as outlined in the following pages, to keep your Robot running at optimal
performance.

Maintenance and Care

1. Recommended Care/ Replacement Frequency

PART CARE FREQUENCY REPLACEMENT FREQUENCY
Rolling brush Once per week Every 6-12 months

Side brush Once per week Every 3-6 months

Filters Once per week Every 2 months

Sensors Once per month J—

Charging contacts Once per month —

Omnidirectional wheel Once per month —

2. Maintaining Side Brush

e Use a Philips screwdriver to unscrew @ Remove dirt and debris and reinstall
the side brush screw and remove the using Philips screwdriver.
side brush.

/ ‘/”JF -
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O Note:
It is recommended to replace the side brush every 3-6 months depending on use.
3. Maintaining Rolling Brush
o Pinch the left and right tabs on the @ Remove the main brush and clean with
rolling brush cover. Lift and remove the included cleaning tool as seen in the

cover. figure below.




e Replace the main brush and snap the cover back into place.

2

O Note:

Itis recommended to replace the main brush every 6-12 months depending on use.
4. Maintaining the Dustbin/ Water Tank

9 Press the dust bin release button and g Open the dust bin and empty contents.
remove the dust bin.

9 Remove the primary filter and HEPA e Remove the mop pad to wash and dry
filter, wipe down the surface with a dry in the sun.
cloth or use the cleaning tool. Rinse the
primary filter with water and let dry.

6 Pour out the remaining water in the @ After the filter, dust box, mop cloth and
water tank and dry the water tank. water tank are all dried, put them back
together for next use.




5. Maintaining Sensors, Charging Contacts and Omnidirectional Wheel

o Use a damp cloth to clean all sensors on the Robot.

@ Use a dry cloth to clean the 9 Remove any trapped hair or debris from
charging contacts on the Robot the omnidirectional wheel with the
(alcohol is not recommended). cleaning brush provided.

O Note:

Do not clean the omnidirectional wheel with water.

6. Maintaining Auto Empty Base
Auto Empty Base Dust Bag

The Auto Empty Base will indicate when the dust bag is full on the smart LED display panel (Dust
bagindicator “g" will be green). Discard of dust bag once full and replace dust bag with a new
one.

"
|
-p -)
e =
Open cover and pull Discard the old Replace with new l
up the dust bag from dust bag dust bag & fully Close cover
handle lower cardboard

handle




Dust Duct and Filter

=

If the Auto Empty Base indicator light “$” flashesorther “@” issolid green, and the dust bag is

not full, itis time to clean the filter and dust duct.

0 Use a Philips screwdriver to unscrew q ! pustCover

the side brush screw and remove the

- — Filter
side brush.2Remove dirt and debris T 5
and reinstall using Philips screwdriver. - ! [”11

L

9 Open the exhaust at the rear of the Auto
Empty Base, clean the filter, and
reinstall.

Fan Filter Support

Check if the fan filter support is contaminat- Fan filter

ed by any debris and clean it with a dry cloth. suppor

Itis recommended to clean it at least once a
month.

IR Lens and Charging/Dust Collecting Con-
tacts

Check if the IR Lens and the Charging/Dust
Collecting Contacts are contaminated and IR lens
cleanitwith adry cloth. Itis recommended to
cleanitat least once a month. Charging/Dust

Collecting Contacts

Specifications

Dimensions $350mmxp350mmx98mm
Product weight ~3.6kg

Robot Rated voltage 14.4vV
Rated power 50W
Battery capacity 5200mAh
Dimensions 282mmx361mmx202mm
Product weight ~3.82kg

Auto Empty Base Rated voltage 1050W
Input Rating 100-240V ~50/60Hz
Output Rating DC24V=1.2A




Troubleshooting

When your Robot encounters a problem, try the solutions below to solve the problem. If the prob-
lem persists, contact the Ultenic service center for help.

Problems

Solutions

Unable to power on/
start cleaning

Please charge before use. Thisis commonly caused due to
low battery.

Unable to return to
Auto Empty Base

Make sure the Auto Empty Base is connected to a power
source.

Check if there are too many obstacles near the Auto Empty
Base. Please put the base in an open area.

The Robot is out of range of the Auto Empty Base. Move the
Robot closer to the Auto Empty Base to re-establish
connection.

Check if the battery levelis critically low or empty.

Itis recommended to control the robot back to the dust
empyting base before the first cleaning to let the robot
memorize the starting point.

Abnormal noise during
cleaning

Please check if the main brush, side brush or left/right wheel
are tangled with any objects. If there is an obstruction clear
itand restart the Robot.

Decrease in cleaning ability
or dust falling out from
dustbin

+ Thedustbin is full, please empty the dustbin.
+ Check and clean the HEPA filter.
+ Check that the brush is clear from obstruction.

Robot’ s movements or
travel path are abnormal

+ Clean the sensors carefully with a dry cloth.
- Restart the Robot by turning it off and on.

Unable to connect to WiFi

+ Make sure you've entered the right password.
+ Keep the robot, mobile device and your router being as

+ Make sure you selected a 2.4GHz WiFi.
« It's not recommended to use public network.
+ Longpress O and O simultaneously for 5 seconds to

+ Reinstall the Ultenic App and try to connect to WiFi again.

close as possible.

reset the robot WiFi, then try again.

Unable to charge after
docking

Make sure there is no obstruction or heavy dust on both the
Robot and Auto Empty Base charging contacts.

Water is not released
during mopping

- Make sure there is enough water in the water tank.
+ Checkif the mopping attachment is correctly installed.
+ Checkif the water outlets are blocked.

The remote doesn't work.

+ Make sure that the batteries in the remote have power.

+ Make sure you have powered on the robot.

+ Checkif the battery level is critically low or empty.

+ Checkif the distance between the Robot and remote within

the effective range (3m/9.84ft).

The auto empty base
doesn't collect the dust.

+ Checkif the dust bagis full and replace it with a new one
+ Checkif the dust bagis properly installed.
+ Checkif you have set up not to automatically empty after

cleaningin Ultenic App.




Indicator Definition

Solution

% « Fanerror
+ Overheating

+ The coveris not

1. Frequent dust collection leads to fan
overheating protection or fan
malfunction. It is recommended to try
to collect dust after 30 minutes.

Flashing red closed properly 2. Ensure that the cover of the Auto
Empty Base is completely closed.
1. Check whether the dust bag is
ﬁ The dust bagis not installed, if not, please install the dust
U installed orinstalled bag.
Flashing red properly 2. Ensure that the dust bag is properly

installed and fully lower the cardboard
handle.

After-Sale Service

The professional customer service team from Ultenic will be responsible and provide support to all

products that come with a worry-free warranty for one year automatically after purchase.

Please contact Ultenic Support and Service via Email below.

United States

service-us@ultenic.com

Deutschland

service-de@ultenic.com

France service-fr@ultenic.com
Espafia service-es@ultenic.com
Canada service-ca@ultenic.com

United Kingdom

service-uk@ultenic.com

Italia

service-it@ultenic.com

=k

service-jp@ultenic.com
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Informations Importantes Relatives a la Sécurité

Pour réduire les risques de blessures ou de dommages, gardez ces consignes de sécurité a l'esprit
lors de l'installation, l'utilisation et |'entretien de votre robot aspirateur:

Lisez attentivement toutes les consignes de sécurité et d'utilisation avant de mettre votre robot
en fonctionnement.

Conservez ces instructions relatives a la sécurité et |'utilisation du produit pour vous y référer
dans le futur.

Prétez attention a tous les avertissements inscrits sur votre robot, sa batterie, sa station de
charge et dans le manuel d'utilisation.

Suivez toutes les instructions d'utilisation.

Le cable ou le cordon externe du bloc d'alimentation ne peut pas étre remplacé; si le cordon ou
la fiche est endommaggé, le bloc d'alimentation doit &tre mis au rebut.

Ce produit est congu pour étre branché uniquement sur une prise standard. Il ne peut pas étre
utilisé avec un convertisseur de courant quel qu'il soit. L'utilisation de convertisseurs de
puissance annulera immédiatement la garantie.

Veuillez a charger et retirer la batterie de votre robot et des accessoires avant une longue
période de stockage ou transport.

La batterie doit &tre retirée de cet appareil avant de le mettre au début. Pour enlever la batterie
de cet appareil, retirez d'abord les vis du dessous, puis retirez le circuit imprimé principal et
dévissez le couvercle de la batterie a l'aide d'un tournevis. Retirez la batterie en débranchant le
connecteur.

ATTENTION : Exposition aux produits chimiques : si la batterie fuit, ne laissez pas le liquide
entrer le contact avec la peau ou les yeux. En cas de contact, rincer abondamment a l'eau la
zone touchée et consulter un médecin. Placez la batterie (y compris les éléments annexes a la
batterie pour une mise au rebut du robot) dans un sac en plastique scellé et jetez-le en toute
sécurité conformément aux réglementations environnementales.

ATTENTION : Risque d'incendie ou d'explosion : ne pas écraser ni démonter les blocs-batteries.
Ne chauffez pas ou ne placez pas la batterie a proximité de toute source de chaleur ou a la
lumiére directe du soleil. Ne pas incinérer ni court-circuiter la batterie. Ne soumettez pas les
batteries a des chocs mécaniques.

Contactez vos services locaux de gestion des déchets pour connaitre les réglementations en
matiere de recyclage et d'élimination des batteries dans votre région.

® Cerobot n'est pas un jouet. Ne vous asseyez pas dessus et ne vous tenez pas debout sur le
robot. Les enfants et les animaux doivent étre surveillés lorsque le robot est en fonctionne-
ment.

Le robot est destiné a une utilisation en intérieur uniquement.

N'utilisez pas de piles non rechargeables. Utilisez exclusivement la batterie rechargeable
fournie avec le produit. Pour le remplacement, achetez une référence de batteries identiques
ou contactez le service client pour une référence de batterie alternative.

Stockez et utilisez le robot uniquement dans une piece a température ambiante.

Ne vaporisez pas d'eau et ne versez pas de liquides sur le robot.

N'utilisez aucun autre cordon d'alimentation que celui fourni. Pour les cordons de remplace-
ment, veuillez contacter le service client pour obtenir un cordon de remplacement adapté aux

normes de votre pays de résidence.




FR

N'utilisez pas le robot pour ramasser des objets pointus, du verre ou quoi que ce soit qui soit en
train de briiler ou de se consumer.

o Ne plongez pas la batterie dans un liquide d'aucune sorte.

N'utilisez pas le robot pour ramasser des déversements d'eau de Javel, de peinture ou d'autres
produits chimiques, ou quoi que ce soit de mouiller.

Avant d'utiliser le robot, ramassez tous les objets qui peuvent trainer comme des vétements,
des morceaux papiers, des cordons pour stores ou les rideaux pouvant trainer au sol, des
cordons d'alimentation et tout objet fragile. Si le robot passe sur un cordon d'alimentation et
traine les appareils auxquels ils sont branchés, des objets sur les tables ou les étageres risquent
de tomber.

* Sila piece a nettoyer contient un balcon, une barriére physique doit étre installée pour éviter
un accés au balcon et assurer un fonctionnement du robot en toute sécurité.

o Ne placez rien sur votre robot.

e Sachez que le robot se déplace tout seul. Faites attention lorsque vous marchez dans la zone
ou le robot est en train de passer pour éviter de marcher dessus.

e N'utilisez pas le robot dans des zones o des fils et des appareils électriques sont posés au sol.

* N'utilisez pas cet appareil sur un sol non fini, non jointé, ciré ou rugueux. Cela peut endommag-
er la surface et le robot. Utiliser uniquement sur des sols durs ou des tapis a poils ras.

« Cet appareil a été congu pour étre utilisé sur les sols sans les rayer. Mais nous vous recomman-
dons malgré tout de tester cet appareil sur une petite zone de la piéce a nettoyer pour vous
assurer que les surfaces ne seront pas dégradées avant de nettoyer toute la piéce.

Informations sur la Batterie et la Charge

Batterie lithium-ion

Important: les batteries lithium-ion et les produits contenant des ions lithium sont soumis a des
Réglementations lors du transport. Si vous devez expédier ce produit (avec la batterie incluse)
pour réparation, voyager ou pour toute autre raison, vous DEVEZ vous conformer aux instructions
d'expédition suivantes :

e Retirez la batterie lithium-ion du produit.

e Placez un morceau de ruban adhésif sur les contacts métalliques utilisé pour le chargement de
la batterie.

o Réinstallez la batterie (avec le ruban adhésif dessus) a son emplacement initial et fermez le
couvercle du compartiment de la batterie.

¢ Emballez le produit dans son emballage d'origine ou dans votre propre emballage afin d'éviter
qu'il ne bouge pendant le transport.

Expédier par transport terrestre uniquement (pas de transport aérien ni maritime)

Stockage de la batterie

Sivous devez ranger le robot hors de la station de chargement, retirez d'abord la batterie. Puis
rangez le robot et la batterie dans un endroit frais et sec.
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E Ce symbole sur le produit ou son emballage signifie :

Ne jetez pas les appareils électriques avec les déchets municipaux non triés, utilisez les systémes
de collectes séparées ou les déchetteries. Contactez vos services locaux pour obtenir des
informations sur les systémes de collecte disponibles dans votre région. Si les appareils
électriques sont jetés dans des décharges sauvages ou dans la nature, des substances dangere-
uses peuvent s'infiltrer dans les eaux souterraines et entrer dans la chaine alimentaire, ce qui
nuit a votre santé et a votre bien-étre. Aussi, veuillez contacter vos services locaux concernant la
gestion des déchets afin d'obtenir plus d'informations sur la collecte, la réutilisation et les
programmes de recyclage.

Déclaration FCC

Cet appareil est conforme a la section 15 des régles FCC. Son fonctionnement est soumis aux deux
conditions suivantes: (1) Cet appareil ne doit pas causer d'interférences nuisibles, et (2) cet
appareil doit accepter toutes les interférences regues, y compris les interférences pouvant
entrainer un fonctionnement indésirable.

Avertissement: Les changements ou modifications non expressément approuvés par la partie
responsable de la conformité peuvent empécher ['utilisateur de faire fonctionner 'équipement.

Remarque: Cet équipement a été testé et déclaré conforme aux limites d'un appareil numérique
de classe B, conformément a la section 15 des régles FCC. Ces limites sont congues pour fournir des
protections contre les interférences nuisibles dans une installation résidentielle. Cet équipement
génére, utilise et peut émettre des radiofréquences et, s'il n'est pas installé et utilisé conformé-
ment a aux instructions, peuvent causer des interférences nuisibles aux communications radio.
Cependant, il n'y a pas de garantie qu'aucune interférence ne se produira dans une installation
particuliere. Si cet équipement cause des interférences nuisibles a la réception radio ou télévision,
qui peuvent étre déterminées en passant 'équipement en position « éteint » et « allumé »,
['utilisateur est encouragé a essayer de corriger l'interférence par une ou plusieurs des mesures
suivantes : (1) Réorienter ou déplacer |'antenne de réception. (2) Augmentez la distance entre
['équipement et le récepteur. (3) Connectez |'équipement a une prise sur un circuit différent de
celui auquel le récepteur est connecté. (4) Consultez le revendeur ou un technicien radio/TV pour
obtenir de l'aide.

Déclaration de Conformité

Ce produit est conforme aux exigences relatives a l'interférence radio de la Communauté
européenne.Par la présente, nous déclarons que |'équipement radioélectrique de type T2253 est
conforme a la directive 2014/53/UE.

Utilisation des Marques
* Amazon, Echo, Alexa et tous les logos associés sont des marques commerciales d'Amazon.com,
Inc. ou de ses filiales.

« Apple et le logo Apple sont des marques commerciales d'Apple Inc., déposées aux Etats-Unis et
dans d'autres pays. App Store est une marque de service d'Apple Inc., déposée aux Etats-Unis et
dans d'autres pays.

* Google Play et le logo Google Play sont des marques de commerce de Google Inc.

* Google Home est une marque commerciale de Google Inc.




Concernant Votre Robot
1. Qu'y a-t-il dans la boite ?

G(ﬁo \'::
1 x Aspirateur robot T10 1 x Collecteur de 1 x Télécommande 1x Brossede
poussiere avec piles nettoyage

L1111

1 x Filtre HEPA avec

1x Support de serpilliére 1 x Brossette latérale
filtre en mousse

1x Serpilliere lavable

e =i =
P o

1xManueld’

1x Guide de démarrage 1 x Guide de ['utilisateur

2 x Sacs a poussiére
pour 'application utilisation

rapide

2. Présentation du produit

_—
ISRTaw|

Module laser

Bouton marche

Arrét et Home

SpeHaut-parleur
Capteur infrarouge frontal

Détecteur de mur
Pare-chocs




Protection du LDS Contacteurs de chargement

(avec pare-chocs) Bouton de vidage du bac
a poussiére

Connectique du collecteur
Sortie d'air . R
Bac a poussiere et
réservoir d'eau 2-en-1

Bouton d'alimentation

« Appui long pour allumer / éteindre

« Appui court pour lancer / mettre en pause le
nettoyage

Bouton d'accueil

« Appui court pour démarrer/mettre en pause la
recharge

Gltenic

Détecteurs de vide

Roue omnidirectionnelle

Brossette latérale

Roue gauche
Roue droite

Brosse rotative
Couvre-brosse

O O Indicateur LED

« Lumiére bleue clignotante: mise sous tension / configuration du réseau / mise a niveau du
micrologiciel

« Lumiére bleue fixe: allumée / état de fonctionnement normal

« Lumiére jaune clignotante: batterie faible / recharge

« Voyant vert clignotant: chargement

« Voyant vert fixe: complétement chargé

« Lumiére rouge clignotante: erreur

« Eclairage éteint: éteint / veille




3. Bac a poussiére&réservoird'eau 2 en 1

poussiére
Bouchon du

Couvercle

Panneau d'affichage

LED

Lentilles infrarouges

Contacteurs de

chargement et de détection
Entrée de la poussiére

Joint du couvercle

Filtre du ventilateur

réservoir d'eau

Bouton d'ouverture & Lavette lavable

du bac a poussiére
Sortie de la poussiére

Loquet du bac & @— Pre-filtre

———— = Filtreen mousse

=, = Filtre HEPA

Zone de fixation

Elément de fixation
de la lavette
Loquet de fixation

Anse du conduit
de collecte des
poussiéres
Sortie d'air
Interface d’
alimentation

Poignée du sac a
poussiére

saca
poussiére

% Indicateur d'état

&\

«Voyant vert fixe: collecte de la poussiére

« Lumiére rouge clignotante: surchauffe du
ventilateur / erreur liée au ventilateur / couvercle
non fermé

Indicateur de charge
«Voyant vert clignotant: chargement
«Voyant vert fixe: compléetement chargé / en veille

Indicateur relatif au sac aspirateur

«Voyant vert fixe: le sac aspirateur est plein / conduit
de poussiére obstrué

« Lumiére rouge clignotante: le sac aspirateur n'est
pasinstallé / le sac aspirateur n'est pas installé
correctement



5. Télécommande

P— Retour sur base

Boutons directionnels pour la navigation

manuelle
G —— Démarrage / Pause
Nettoyage ciblé g Mute

% | —— Augmentation de la puissance d’
. . aspiration
Baisse de la puissanced' |

Mode lavage

aspiration

O Note:

1. Il est recommandé de pointer la télécommande vers ['avant du robot pour de meilleurs résultats.
2. La portée de la télécommande est de 3 a 6 métres (10 a 20 pieds).

Distance de 3 a 6 métres

§

Utilisation de Votre Robot

1. Configuration du Collecteur Automatique de Poussiére
A propos de collecteur de poussiére

Le collecteur automatique de poussiére est congu pour vider automatiquement le robot
aspirateur Ultenic T10 et le charger. Branchez le cdble d'alimentation sur le panneau arriere de la
base et branchez l'autre extrémité dans une prise murale fonctionnelle. Placez-le sur une surface
plane et dure a au moins 6 cm (2,5 pouces) du mur. Assurez-vous qu'il y ait un espace libre a
['avant et sur les deux cStés pour que votre T10 puisse retourner a la base se recharger et vider

son bac a poussiére.
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Ou placer votre collecteur automatique de poussiére
ﬂ k—6,5cm du mur

© ®

O Note:

1. Placez le collecteur automatique de poussiére dans un endroit ou le robot peut facilement
accéder.

2. Le collecteur automatique de poussiére doit toujours rester connectée a l'alimentation. Evitez
d'utiliser une source d'alimentation pouvant étre désactivé par inadvertance.

2. Installation du Robot
Etape 1:

Placez le robot sur le sol prés du collecteur automatique de poussiere. Appuyez sur le bouton d'ali-
mentation « (1) » et maintenez-le enfoncé jusqu'a ce que l'indicateur devienne bleu. Vous entendrez
un message de bienvenue.

O Note:

Le volume de l'invite vocale peut étre ajusté ultérieurement dans ['application Ultenic ou désactivé
al'aide de la télécommande.

Etape 2:

Appuyez sur le bouton Accueil « (Y » pour coupler le robot au collecteur automatique de poussiére.

Le robot naviguera et viendra s'amarrer a la base. Laissez le robot se charger complétement avant

la premieére utilisation.

O Note:

La collecte de poussiére par le collecteur peut s'activer lors de 'amarrage initial. Ne vous inquiétez
pas. La fréquence de collecte peut étre ajusté ultérieurement dans ['application Ultenic.

3. Débuter

Avant d'utiliser ce produit, veuillez dégager le sol de tous les objets autres que les meubles tel que
les petits objets pouvant obstruer, se coincer ou endommager votre robot.

Utilisez votre robot avec l'application Ultenic

Pour profiter pleinement de toutes les fonctionnalités disponibles, il est recommandé de contréler
votre Robot via l'application Ultenic.

Avant de commencer, assurez-vous que:
+ Votre smartphone ou tablette est connecté a un réseau Wi-Fi.
+ Votre smartphone ou tablette fonctionne sous i0S 8.0 (ou supérieur) ou Android 4.4 (ou
supérieur).

+ Votre routeur Wi-Fivous permet de disposer d'un signal sur la bande de fréquence de 2.4 GHz.
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1. Téléchargez l'application Ultenic depuis 'App Store (appareils iOS) ou Google Play
(Appareils Android).

2. Ouvrez l'application et créez un compte utilisateur.

3. Appuyez sur l'icone « +» pour ajouter le Robot T10 a votre compte Ultenic.

4. Suivez lesinstructions de l'application pour configurer la connexion Wi-Fi

Une fois la connexion établie, vous pouvez contrdler votre robot via |'application. Avec cette
derniére, vous pouvez venir sélectionner le niveau d'aspiration souhaité pour le nettoyage,
programmer le nettoyage, afficher la carte de nettoyage, configurer Zones «sans -lavage» ou
«Interdites», configurer la fréquence de vidange du bac a poussiére, vérifier la connexion réseau
et accéder a des fonctionnalités supplémentaires

Premier nettoyage et cartographie de la maison

Apres le premier cycle de nettoyage automatique, le robot créera une carte virtuelle de votre
maison, visible dans ['application Ultenic. En utilisant cette carte, vous pouvez définir des zones et
définir des limites virtuelles. Ces zones et ces limites peuvent alors étre utilisées dans n'importe
lequel des cycles et programmes de nettoyage (par exemple, évitez « Chambre de Bébé » pendant
un nettoyage de jour, lavez UNIQUEMENT « cuisine » ...).

Utilisez la télécommande incluse, ou 'application Ultenic, pour sélectionner la méthode de nettoy-
age de votre choix. Une fois choisi, le robot commencera le nettoyage et continue jusqu'a ce qu'il ait
couvert toute la zone de nettoyage ou jusqu'a ce que la batterie soit faible et doive étre rechargée.
Une fois le nettoyage terminé, le robot retournera automatiquement au collecteur automatique de
poussiére pour vider le bac a poussiére. Si un cycle de nettoyage a été interrompu en raison de
batterie faible, elle reprendra automatiquement le nettoyage une fois que la batterie aura été
suffisamment rechargée.

Modes de nettoyage

Nettoyage automatique - Le robot nettoiera automatiquement le sol jusqu'a ce qu'il ait couvert
l'entiéreté de la zone. Une fois le nettoyage terminé ou si la batterie doit étre rechargée, le robot
retournera automatiquement au collecteur automatique de poussiére pour vider le bac a pous-
siere du robot et le charger ou reprendre le nettoyage.

Area Clean - Créez des zones personnalisées sur votre carte dans 'application Ultenic afin que
votre robot les nettoie ou les évite spécifiquement.

Nettoyage ciblé - Le robot se concentrera sur un endroit spécifique que vous souhaitez nettoyer a
fond. Tout d'abord, utilisez les commandes de navigation manuelles de la télécommande (ou dans
l'application) pour guider le robot vers la zone concernée. Ensuite, choisissez le mode « Spot Clean
» ou « nettoyage ciblé ».

Lavage - Fixez le support de lavette au bac a poussiere/réservoir d'eau du robot, par l'arriére.
Choisissez « Mopping mode » ou « Lavage » dans l'application Ultenic ou la télécommande incluse
et le robot lavera automatiquement le sol et retournera au collecteur automatique de poussiére
une fois le cycle terminé.

Contrdle manuel - A l'aide de l'application Ultenic ou de la télécommande incluse, vous pouvez
piloter manuellement le robot et choisir son cheminement.
24




Maintenance et entretien

Votre robot est congu pour étre utilisé régulierement. Comme avec la plupart des appareils
d'entretien des sols, une utilisation réguliére peut entrainer des accumulations de saletés autour
des brosses, dans les bacs et a proximité des filtres. Nous vous recommandons d'effectuer un
entretien régulier, comme indiqué dans les pages suivantes, pour que votre robot continue de
fonctionner de maniére optimale.

1. Fréquence d'entretien / de remplacement recommandée

Piéce Fréquence de nettoyage| Fréquence de changement
Brosse principale Une fois par semaine Tous les 6 a 12 mois
Brossette latérale Une fois par semaine Tous les 3 a 6 mois

Filters Une fois par semaine Tous les 2 mois

Capteurs Une fois par mois —

Contacteurs de chargement | Une fois par mois —

Roue multidirectionnelle Une fois par mois —

2. Entretien de la brossette latérale

o Utilisez un tournevis pour dévisser la 9 Enlevez les saletés et les débris et
vis de la brossette latérale et retirez-la. réinstallez la brossette en utilisant un
tournevis.

O Note:

Il est recommandé de changer la brossette latérale tous les 3 a 6 mois en fonction de 'utilisation
faite.

3. Entretien du bac a poussiere / réservoir d’ eau

e Pincez les onglets gauche et droit du @ Retirez la brosse principale et
couvercle de la brosse principale. nettoyez-la avec l'outil de nettoyage
Soulevez et retirez le cache. inclus comme indiqué dans le

Figure ci-dessous.




9 Remettez la brosse principale et le couvercle en place.

O Note:

Il est recommandé de changer la brosse principale tous les 6 a 12 mois fonction ['utilisation faite.

4. Entretien du bac a poussiére / réservoir d’ eau

0 Appuyez sur le bouton de déverrouil- 9 Ouvrez le bac a poussiére et videz le
lage du bac a poussiére et retirez le contenu.

9 Retirez le préfiltre et le filtre HEPA, e Retirez le Support de serpilliére pour le
essuyez la surface avec un chiffon ou laver et le sécher dans le soleil.
utilisez ['outil de nettoyage. Rincer le
filtre avec de l'eau et laisser sécher.

6 Versez |'eau restante du réservoir d'eau 6 Une fois que le filtre, le bac a poussiére,
et séchez-le. la lavette et le réservoir d'eau sont secs,
remettez-les en place pour la prochaine

utilisation.




5. Entretien des capteurs, des Contacteurs de chargement et de la roue
multidirectionnelle
0 Utilisez un chiffon humide pour nettoyer tous les capteurs du robot.

9 Utilisez un chiffon sec pour nettoyer e Retirez tous les cheveux ou débris
les Contacteurs de chargement du piégés dans roue omnidirectionnelle
robot (les solutions alcooliques ne avec la brosse de nettoyage fournie.

sont pas recommandées).

Ne nettoyez pas la roue omnidirectionnelle avec de l'eau.

6. Entretien du collecteur automatique de poussiére

Sac a poussiére du collecteur automatique

Le collecteur automatique de poussiére indiquera lorsque le sac a poussiére est plein sur le
panneau d'affichage LED (l'indicateur sac a aspirateur « g » sera vert). Jetez le sac plein et rem-
placez-le par un nouveau.

- )
\‘1-._ n—“"'-}
-p -p
= -
= 2
L Lomed
Ouvrez le couvercle et Jeter l'ancien sac Remplacer parun Fermer le
tirez le saca poussiére a poussiere nouveau sac aspirateur couvercle
par la poignée etinsérer totalement les

poignéesencartonal’

intérieur du compartiment




Si le voyant du collecteur automatique de poussiére « $» clignote ou sile « @ » est de couleur verte

Conduit a poussiére et filtre

fixe alors que le sac a aspirateurn’ est pas plein, il est nécessaire de nettoyer le filtre et le conduit a
poussiere.

0 Débranchez le collecteur automatique de %7 i
poussiéres et retournez-le. Utilisez un e Filtre
tournevis pour retirer les vis comme B '3—] @ ]
indiqué sur la figure de droite. Ouvrez le E;,J- ) i
couvercle du conduit a poussiére poury g#
nettoyer toutes les saletés et débris.

@ Ouvrez la sortie d'air a 'arriere du
collecteur automatique de poussiéres ) -4
vide, nettoyez le filtre et réinstallez-le. ——

Support de filtre du ventilateur Support de filtre du

Vérifiez si le support du filtre du ventilateur est ventilateur

obstrué par des débris et nettoyez-le avec un
chiffon sec. Il est recommandé de le nettoyer au
moins une fois par mois.

Lentilles IR et contacteurs de chargement du
collecteur automatique de poussiére

Vérifiez que les lentilles IR et les contacteurs de

chargement du collecteur automatique de pous- Lentilles IR

siere nesont pas obstruées et nettoyez-les
avec un chiffon sec. Il est recommandé de les

Contacteurs de
nettoyer au moins une fois par mois.

chargement du
collecteur automatique
Spécifications de poussiere
Dimensions ®350mmx$p350mmx98mm
Poids du produit ~3.6kg
Robot Tension nominale 14.4V
Puissance nominale 50W
Capacité de la batterie 5200mAh
Dimensions 282mmx361mmx202mm
Base / Collecteur Poids du produit ~3.82kg
automatique de Tension nominale 1050W
poussiére Tension d'entrée 100-240V ~50/60Hz
Tensions de sortie DC24V=1.2A
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Dépannage

Lorsque votre robot rencontre un probleme, essayez les solutions ci-dessous pour tenter du résou-

dre. Si le probléme persiste, contactez le service aprés-vente Ultenic pour obtenir de 'aide.

Problémes

Solutions

Impossible de mettre sous
tension /impossible de
lancer un nettoyage

Veuillez le charger avant utilisation. Ceci est généralement di a
des batteries faibles.

Impossible de retourner a
labase / Collecteur
automatique de poussiere

+ Assurez-vous que la base est connectée au secteur.

« Vérifiez qu'ily ait trop d'obstacles a proximité du collecteur.
Veuillez placer la base dans une zone dégagée.

+ Lerobotest hors de portée de la base et ne peut la détecter.
Bougez le robot plus proche de du collecteur automatique
pour rétablir la liaison.

« Vérifiez si le niveau de la batterie n'est trop bas ou bien
vide.

+ Ilest recommandé de laisser le robot revenir a la base avant
le premier nettoyage pour lui laisser mémoriser le point de
départ.

Bruit anormal pendant le
nettoyage

Veuillez vérifier si la brosse principale, la brossette latérale ou
laroue gauche / droite ne sont génées par des objets. S'ily a un
objet génant, dégagez-le et redémarrez le robot.

Diminution de la capacité
de nettoyage oudela
poussiére tombe du bac a
poussiére du robot

+ Sile bacapoussiére est plein, veuillez le vider.
« Vérifiez et nettoyez le filtre HEPA.
+ Vérifiez que la brosse n'est pas obstruée.

Les mouvements du robot
ou le trajet de déplacement
sont anormaux

+ Nettoyez soigneusement les capteurs avec un chiffon sec.
+ Redémarrez le robot en ['éteignant puis en le rallumant.

Impossible de se
connecter au Wi-Fi
Unable to connect to WiFi

+ Assurez-vous que vous d'avoir saisie le bon mot de passe.

+ Gardez le robot, l'appareil mobile et votre routeur Wi-Fi aussi
proche que possible.

+ Assurez-vous que vous avez sélectionné un Wi-Fi 2.4 GHz.

+ Il n'est pas recommandé d'utiliser le réseau public.

- Appuyez longuement et simultanément pendant 5 secondes
pour réinitialiser le robot puis réessayez.

+ Réinstallez |'application Ultenic et essayez a nouveau de
vous connecter au Wi-Fi.

Impossible de charger sur
labase

Assurez-vous qu'il n'y ait pas d'obstruction ou de poussiére
importante sur les contacteurs de charge du robot et de la
base

L'eau ne s'écoule pas
pendant le lavage

+ Assurez-vous qu'ily a suffisamment d'eau dans le réservoir
d'eau.

+ Vérifiez que le support de la serpilliere est correctement
installé.

« Vérifiez que les sorties d'eau ne sont pas obstruées.
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Problémes Solutions

+ Assurez-vous que les piles de la télécommande ne sont pas
vides.

- Assurez-vous que vous avez mis le robot sous tension.

+ Vérifiez que le niveau de la batterie du robot ne soit pas trop
bas ou vide.

+ Vérifiez que la distance entre le robot et la télécommande
soit dans la portée effective (3 m/9.84 ft)

La télécommande ne
fonctionne pas

+ Vérifier que le sac a poussiére n'est pas plein, sinon
remplacez-le par un neuf

+ Vérifiez que le sac a poussiére soit correctement installé.

- Vérifiez que vous aillez configuré la vidange

Le collecteur automatique
n'aspire pas la poussiére

du robot automatiquement apres le nettoyage dans l'application
Ultenic.
Indicateur Interprétation Solution

1. Une vidange trop fréquente de poussiere
conduit a l'enclenchement d'une
protection contre la surchauffe du

%

* Erreurliée au
ventilateur

+ Surchauffe

+ Lecapotn'est pas

N

. Essayer de collecter la poussiére aprés 30

ventilateur ou un Dysfonctionnement du
ventilateur.

Rouge clignotant correctement fermé minutes d'attente.
3. Assurez-vous que le capot du collecteur
est bien fermé.
1. Vérifiez que le sac a poussiére est en
M Le sac & poussiére est place. Sinon, mstallez-le‘. .
manquant ou mal 2. Assurez-vous que le sac a poussiere est
Rouge clignotant installé bien en place et rabattez les poignées

au maximum.

Service aprés-vente

Notre service clientele(service-fr@ultenic.com) est amical et sans peine, veuillez nous contacter si
vous avez besoin de notre aide.




Wichtige Sicherheitshinweise

Um die Gefahr von Verletzungen oder Schaden zu verringern, beachten Sie diese Sicherhe-
itsvorkehrungen, wenn Sie lhren Saugroboter einrichten, verwenden und warten:

¢ Lesen Sie alle Sicherheits- und Bedienungshinweise, bevor Sie Ihren Saugroboter in Betrieb
nehmen.

o Bewahren Sie die Sicherheits- und Betriebsanweisungen zum spateren Nachschlagen auf.

* Beachten Sie alle Warnhinweise auf lhrem Saugroboter, dem Akku, der Ladestation und im
Benutzerhandbuch.

» Befolgen Sie alle Betriebsanweisungen.

¢ Das externe Kabel oder die Leitung des Netzteils kann nicht ausgetauscht werden; bei
Beschadigung des Kabels oder Steckers muss das Netzteil entsorgt werden.

e Dieses Produkt ist nur flir den Anschluss an eine Standardsteckdose vorgesehen. Das Produkt
darf nicht zusammen mit einem Spannungswandler verwendet werden. Die Verwendung von
Spannungswandlern fiihrt zum sofortigen Erléschen der Garantie.

o Bitte laden Sie den Akku auf und entfernen Sie ihn aus Ihrem Saugroboter und dem Zubehor,
bevor Sie ihn langer lagern oder transportieren.

o Der Akku muss aus diesem Gerdat entfernt werden, bevor dieses Gerédt entsorgt wird. Um den
Akku aus diesem Gerét zu entfernen, entfernen Sie zuerst die Schrauben an der Unterseite,
nehmen Sie dann die Hauptplatine ab und schrauben Sie die Akkuabdeckung mit einem
Schraubendreher ab. Entfernen Sie den Akku, indem Sie den Schnellanschluss entfernen.

o Warnung: Chemische Gefdhrdung: Wenn der Akku undicht ist, darf die Fliissigkeit weder mit
der Haut noch mit den Augen in Beriihrung kommen. Wenn es zu einem Kontakt gekommen ist,
waschen Sie den betroffenen Bereich mit reichlich Wasser und suchen Sie einen Arzt auf. Legen
Sie den Akku (bei der Entsorgung des Saugroboters auch den verbrauchten Akkupack) in einen
versiegelten Plastikbeutel und entsorgen Sie ihn sicher gemaR den ortlichen Umweltschutzbes-
timmungen.

o Warnung: Brand- oder Explosionsgefahr: Akkupacks diirfen nicht zerdriickt oder zerlegt
werden. Erhitzen Sie das Akkupaket nicht und bringen Sie es nicht in die Ndhe von Warmequel-
len oder direkter Sonneneinstrahlung. Verbrennen Sie das Akkupaket nicht und schlielRen Sie
es nicht kurz. Setzen Sie die Akkus keinen mechanischen Stéfen aus.

o Erkundigen Sie sich bei Ihrer drtlichen Entsorgungsbehdrde nach den Vorschriften fiir das
Recycling und die Entsorgung von Akkus in Ihrem Land.

e |hr Saugroboter ist kein Spielzeug. Setzen oder stellen Sie sich nicht auf den Saugroboter.
Kinder und Haustiere sollten beaufsichtigt werden, wenn Ihr Saugroboter in Betrieb ist.

* Der Saugroboter ist nur fiir den Innenbereich geeignet.

¢ Verwenden Sie keine nicht wiederaufladbaren Batterien. Verwenden Sie nur den mit dem
Produkt gelieferten wiederaufladbaren Akku. Kaufen Sie als Ersatz identische Saugroboterak-
kus oder wenden Sie sich an den Saugroboter-Kundendienst, um alternative Akkuoptionen zu
erhalten.

e Lagern und betreiben Sie den Saugroboter nur in einem Raum mit moderaten Temperaturen.
e Spriihen oder giellen Sie keine Flussigkeiten auf Ihren Saugroboter.

o Verwenden Sie kein anderes Stromversorgungskabel. Fiir Austauschkabel wenden Sie sich bitte
an den Kundendienst, um die richtige Auswahl des landerspezifischen Netzkabels sicherzustel-
len.




* Verwenden Sie den Saugroboter nicht, um scharfe Gegenstande, Glas oder etwas Brennendes
oder Rauchendes aufzunehmen.

Tauchen Sie den Akkupack nicht in Fliissigkeiten ein.

Verwenden Sie den Saugroboter nicht zum Aufnehmen von Bleichmittel, Farbe oder anderen
Chemikalien oder von feuchten Gegensténden.

Heben Sie Gegenstande wie Kleidung, lose Blatter, Zugschniire flir Jalousien oder Vorhange,
Stromkabel und alle zerbrechlichen Gegensténde auf, bevor Sie den Saugroboter verwenden.
Wenn der Saugroboter liber ein Stromkabel fahrt und es mit sich zieht, konnen Gegenstande
auf Tischen oder Regalen herunterfallen.

Wenn der zu reinigende Raum einen Balkon enthdlt, sollte eine physische Barriere verwendet
werden, um den Zugang zum Balkon zu verhindern und einen sicheren Betrieb zu gewahrleis-
ten.

Legen Sie keine Gegenstande auf Ihren Saugroboter.

Beachten Sie, dass sich der Saugroboter selbststandig bewegt. Seien Sie vorsichtig, wenn Sie in
dem Bereich gehen, in dem der Saugroboter arbeitet, um nicht auf ihn zu treten.

Betreiben Sie den Saugroboter nicht in Bereichen mit freiliegenden Steckdosen auf dem Boden.

Verwenden Sie dieses Gerat nicht auf einem unbehandelten, unversiegelten, gewachsten oder
rauen FuBboden. Dies kann zu Schaden am Boden und an diesem Gerat fiihren. Verwenden Sie
das Gerat nur auf harten Béden oder niedrigen Teppichen.

Dieses Gerat wurde so konzipiert, dass es auf Béden verwendet werden kann, ohne diese zu
zerkratzen. Wir empfehlen Ihnen dennoch, dieses Gerat an einer kleinen Stelle des zu
reinigenden Raumes zu testen, um sicherzustellen, dass keine Kratzer entstehen, bevor Sie den
ganzen Raum reinigen.

Akku- und Ladeinformationen
Lithium-lonen-Akku

Wichtig: Lithium-lonen-Akkus und Produkte, die Lithium-lonen enthalten, unterliegen strengen
Transportvorschriften. Wenn Sie dieses Produkt (einschlieflich des Akkus) zu Servicezwecken,
auf Reisen oder aus einem anderen Grund versenden miissen, MUSSEN Sie die folgenden Versan-
danweisungen einhalten:

* Nehmen Sie den Lithium-lonen-Akku aus dem Gerat.
e Legen Sie ein Stiick Klebeband iiber die Metall-Ladekontakte des Akkus.

o Setzen Sie den Akku (mit dem Klebeband darauf) wieder in das Gerét ein und sichern Sie die
Akkuabdeckung.

e Verpacken Sie das Gerat in der Originalverpackung oder in einer eigenen Verpackung, die jede
Bewegung wahrend des Transports verhindert.

 Versenden Sie das Produkt nur auf dem Landweg (kein Lufttransport).

Akku Lagerung

Wenn Sie den Saugroboter auflerhalb der Ladestation lagern, entfernen Sie zuerst den Akku.
Lagern Sie dann den Saugroboter und den Akku an einem kiihlen, trockenen Ort.




E Das Symbol auf dem Geréat oder seiner Verpackung weist darauf hin:

Entsorgen Sie Elektrogerate nicht als unsortierten Hausmiill, sondern nutzen Sie getrennte
Sammelsysteme. Informieren Sie sich bei lhrer Gemeindeverwaltung tiber die verfliigharen
Sammelsysteme. Wenn Elektrogerate auf Miilldeponien entsorgt werden, kdnnen gefahrliche
Stoffe ins Grundwasser und in die Nahrungskette gelangen und Ihre Gesundheit und Ihr
Wohlbefinden beeintrachtigen. Wenden Sie sich bitte an Ihre 6rtliche oder regionale Abfallbe-
horde, um weitere Informationen zu Sammel-, Wiederverwendungs- und Recyclingprogrammen
zu erhalten.

FCC-Stellungnahme

Dieses Gerat entspricht Teil 15 der FCC-Bestimmungen. Der Betrieb unterliegt den folgenden
beiden Bedingungen: (1) Dieses Gerat darf keine schadlichen Interferenzen verursachen, und (2)
dieses Gerat muss alle auftretenden Interferenzen tolerieren, einschlieflich Interferenzen, die
einen unerwiinschten Betrieb verursachen konnen.

Warnung: Anderungen oder Modifikationen, die nicht ausdriicklich von der fiir die Konformitat
verantwortlichen Stelle genehmigt wurden, konnen dazu fiihren, dass der Benutzer die Berechti-
gung zum Betrieb des Gerats verliert.

Hinweis: Dieses Gerat wurde getestet und entspricht den Grenzwerten fiir ein digitales Gerat der
Klasse B gemalR Teil 15 der FCC-Vorschriften. Diese Grenzwerte sind so ausgelegt, dass sie einen
angemessenen Schutz gegen schadliche Stérungen bei der Installation in Wohngebieten bieten.
Dieses Gerat erzeugt und verwendet Hochfrequenzenergie und kann diese ausstrahlen. Wenn es
nicht gemaR den Anweisungen installiert und verwendet wird, kann es schédliche Stérungen im
Funkverkehr verursachen. Es gibt jedoch keine Garantie, dass in einer bestimmten Installation
keine Stérungen auftreten. Wenn dieses Gerat Stérungen des Radio- oder Fernsehempfangs
verursacht, was durch Ein- und Ausschalten des Geréts festgestellt werden kann, sollte der
Benutzer versuchen, die Stérungen durch eine oder mehrere der folgenden MaRnahmen zu
beheben: (1) Richten Sie die Empfangsantenne neu aus oder platzieren Sie sie anders. (2)
VergroRern Sie den Abstand zwischen dem Gerat und dem Empfanger. (3) SchlieRen Sie das Gerét
an eine Steckdose an, die nicht mit dem Stromkreis des Empfangers verbunden ist. (4) Wenden Sie
sich an den Handler oder einen erfahrenen Radio-/Fernsehtechniker, um Hilfe zu erhalten.

Konformitatserklarung

Dieses Produkt erfiillt die Anforderungen der Europdischen Gemeinschaft an Funkstérungen.
Hiermit erkldren wir, dass die Funkausriistung Typ T2253 mit der Richtlinie 2014/53/EU
libereinstimmt.

Hinweis zum Markenzeichen
* Amazon, Echo, Alexa und alle zugehd&rigen Logos sind Marken von Amazon.com, Inc. oder seinen
Tochtergesellschaften.

« Apple und das Apple-Logo sind Marken von Apple Inc. und in den USA und anderen Landern
eingetragen. App Store ist eine Dienstleistungsmarke von Apple Inc. und in den USA und anderen
Landern eingetragen.

¢ Google Play und das Google Play-Logo sind Marken von Google Inc.

* Google Home ist eine Marke von Google Inc.




Uber Ihren Saugroboter

1. Was ist in der Box

1 x Staubsauger T10 1 x Automatische 1x Fernbedienung 1 x Reinigungsbiirste
Absaugstation mit Batterien
Cﬁ &
[T
1x Waschbarer 1 x Mopp-Aufsatz 1x Ersatz-Seitenbiirste 1 x Ersatz-Hepa-Filter
Ersatzmopp mit Schwamm

ey
=)
i

2 x Ersatz-Staubbeutel 1x Schnellstartanleitung 1 xApp- 1 x Benutzerhandbuch
Benutzerhandbuch

2. Produktiibersicht

Laser Modul
Einschalt-Taste /
Lautsprecher Home-Taste
Front Infrarot-Sensor
Wandsensor

Stopper




LDS-Abdeckung
(mit Stopper-Sensor)

Ladekontakte

Freigabeknopf fiir
Auffangbehalter

Anschluss flir Absaugstation
Luftauslass
2-in-1 Staubbehélter und
Wassertank

Einschalttaste
« lang driicken zum Ein-/Ausschalten
« Starten/Pausieren der Reinigung

Home-Taste
« kurz driicken, um Laden zu starten/pausieren

Gltenic

Abgrunderkennung
s-Sensor T

Allseiten-Rad

Seitenbiirste

Linkes Rad
Rechtes Rad

Rotierende
Birste

Biirstenabdeckung

O O LED-Anzeige

« Blaues Blinklicht: Einschalten/Konfiguration des Netzwerks/Upgrade der Firmware
« Blaues Dauerlicht: Eingeschaltet/Normaler Betriebszustand

« Gelbes Blinklicht: Akku schwach/aufladen

+ Griines Blinklicht: Akku wird geladen

« Griines Dauerlicht: Akku komplett geladen

« Rotes Blinklicht: Fehlerzustand

« Kein Licht: Ausgeschaltet/Schlafmodus




3. Auffangbehalter und Wassertank

Verriegelung des Vorfilter

Auffangbehilters ———— = Schaumstofffilter

= HEPAFilter
Wassereinfiillkappe

Freigabeknopf fir é— Waschbares Wischtuch

Auffangbehalter
Staubabzug Klebeflache
Wischtuch-Halter
Mopp-Aufsatz
Verriegelung

Abdeckung Abdeckung des
Staubsammelkanals

LED-Anzeigefeld Luftauslass

Stromversorgungs-
Schnittstelle

Infrarot-Linse
Lade-/
Staubsammelkontakte

Staubeinzug

Dichtungsring fiir Deckel
Staubbeutelgriff

Lufterfilter Staubbeutel

% Statusanzeige
« Griines Dauerlicht: Staub sammeln
« Rotes Blinklicht: Liifteriiberhitzung/Lufterfehler/
Abdeckung nicht geschlossen
(i = Energieanzeige
« Griines Blinklicht: Ladt
« Griines Dauerlicht: Akku voll geladen/standby

Staubbeutelanzeige

« Griines Dauerlicht: Staubbeutel voll/Staubkanal
verstopft

« Rotes Blinklicht: Staubbeutel nicht (richtig) eingesetzt

&




5. Fernbedienung

Home-Taste

]

Richtungstasten fiir manuelle Navigation

Start/Pause

Wischmodus

®
®

Punktuelle Reinigung (Spot) —— Stummschalten
Saugleistung erhchen

Saugleistung verringern

%

!

O Hinweis:

1. Es wird empfohlen, die Fernbedienung auf die Vorderseite des Saugroboters zu richten, um
beste Ergebnisse zu erzielen.

2. Die Reichweite der Fernbedienung betragt 3-6 Meter. (10-20 FuR).

Nicht mehr als 3-6 Meter

Verwenden des Saugroboters

1. Einrichten der automatischen Absaugstation
Uber Ihre automatische Absaugstation

Die automatische Absaugstation wurde entwickelt, um den Ultenic Saugroboter T10 automatisch
zu entleeren und zu laden. Stecken Sie das Netzkabel in die Riickseite der Ladestation und das
andere Ende in eine funktionierende Wandsteckdose. Stellen Sie die Station auf eine flache,
harte Oberflache mit einem Mindestabstand von 6,5 cm zur Wand. Stellen Sie sicher, dass vorne
und an beiden Seiten ein freier Raum vorhanden ist, damit Ihr T10 zum Aufladen und Entleeren in
die Basis zurlickkehren kann.




So platzieren Sie lhr automatische Absaugstation
ﬂ t+— 6.35 cm von der Wand entfernt

© - ®

U

O Hinweis:

1. Platzieren Sie die automatische Absaugstation an einer Stelle, die fiir den Saugroboter leicht
zugénglich ist.

2. Die automatische Absaugstation muss immer an die Stromversorgung angeschlossen bleiben.
Vermeiden Sie die Verwendung einer Stromquelle, die versehentlich ausgeschaltet werden
konnte.

2. Einrichten des Saugroboters

Schritt 1:

Positionieren Sie den Saugroboter auf dem Boden in der Néhe lhrer automatischen Absaugstation.
Driicken und halten Sie die Einschalttaste “ (1) ", bis die Anzeige blau leuchtet. Sie horen eine
BegriiRungsansage.

O Hinweis:

Die Lautstarke der Sprachansagen kann spater in der Ultenic App angepasst oder lber die
Fernbedienung stummgeschaltet werden.

Schritt 2:

Driicken Sie die “ {}” Home-Taste, um den Saugroboter mit Ihrer automatischen Absaugstation zu
koppeln. Der Saugroboter wird zur Basis navigieren und an ihr andocken. Lassen Sie den Saugro-
botervor der ersten Verwendung vollstandig aufladen.

O Hinweis:

Beim ersten Andocken kann die Staubabsaugung aktiviert werden. Lassen Sie sich nicht beunruhi-
gen. Die Haufigkeit der Staubabsaugung kann spater in der Ultenic App eingestellt werden.

3. Erste Schritte

Bevor Sie dieses Gerdt benutzen, sollten Sie den Boden von allen Gegenstdnden auer M&beln
befreien, da einige kleine Gegenstéande den Saugroboter behindern, sich darin verfangen oder ihn
beschadigen kdnnen.

Verwenden Sie lhren Saugroboter mit der Ultenic App

Um alle verfligbaren Funktionen in vollem Umfang nutzen zu kénnen, wird empfohlen, lhren
Saugroboter iiber die Ultenic-App zu steuern.

Bevor Sie beginnen, stellen Sie sicher, dass:

+ Ihr Smartphone oder Tablet mit einem Wi-Fi-Netzwerk verbunden ist.

+ Auflhrem Smartphone oder Tablet [duft i0S 8.0 (oder héher) oder Android 4.4 (oder hoher).
+ Das WLAN-Signalim 2,4-GHz-Band ist an hrem WLAN-Router aktiviert.




1. Laden Sie die Ultenic-App aus dem App Store (i0S-Geréate) oder von Google Play (Android-Geréte)
herunter.

2. Offnen Sie die App und erstellen Sie ein Benutzerkonto.
3. Tippen Sie auf das "+"-Symbol, um den Saugroboter T10 zu lhrem Ultenic-Konto hinzuzufiigen.
4. Folgen Sie den Anweisungen in der App, um die Wi-Fi-Verbindung einzurichten.

Nach erfolgreicher Verbindung kénnen Sie Ihren Saugroboter liber die App steuern. Mit der App
kénnen Sie die Reinigung auf der gewlinschten Saugstufe auswahlen, die Reinigung planen, die
Reinigungskarte anzeigen, "Nicht wischen"- oder "Nicht befahren"-Zonen einrichten, die
Haufigkeit der Staubentleerung einstellen, den Status der Netzwerkverbindung priifen und auf
weitere Funktionen zugreifen.

Erste Reinigung und Raumkartierung

Nach dem ersten automatischen Reinigungszyklus erstellt der Saugroboter eine virtuelle Karte
Ilhres Heims, die in der Ultenic-App angezeigt wird. Anhand dieser Karte kdnnen Sie Bereiche
definieren und virtuelle Begrenzungen festlegen. Diese Bereiche und Grenzen kénnen dann in allen
lhren Reinigungszyklen und -pldnen verwendet werden (z. B. vermeiden Sie das "Babyzimmer"
wéhrend einer Tagesreinigung, wische NUR die "Kiiche").

Verwenden Sie die mitgelieferte Fernbedienung oder die Ultenic APP, um Ihre bevorzugte Reini-
gungsmethode zu steuern. Sobald Sie Ihre bevorzugte Reinigungsmethode gewahlt haben, beginnt
der Saugroboter mit der Reinigung und fahrt fort, bis er den gesamten Reinigungsbereich abge-
deckt hat oder bis der Akku leer ist und wieder aufgeladen werden muss. Nach Beendigung der
Reinigung kehrt der Saugroboter automatisch in die automatische Absaugstation zuriick, um den
Staubbehlter zu entleeren. Wenn ein Reinigungsvorgang aufgrund eines schwachen Akkus unter-
brochen wurde, nimmt er die Reinigung automatisch wieder auf, sobald die Stromversorgung
wieder ausreichend ist.

Reinigungsmodi

Automatische Reinigung - Der Saugroboter reinigt Ihren Boden automatisch, bis er die gesamte
Oberflache abgedeckt hat. Wenn die Reinigung beendet ist oder der Akku wieder aufgeladen
werden muss, kehrt der Saugroboter automatisch zur automatischen Absaugstation zurtick, um
den Staubbehdlter des Saugroboters zu leeren und zu laden oder die Reinigung fortzusetzen.

Bereichsreinigung - Erstellen Sie in der Ultenic App anpassbare Bereiche auf Ihrem Grundriss, die
Ihr Saugroboter gezielt reinigen oder vermeiden soll.

Punktuelle Reinigung - Der Saugroboter konzentriert sich auf eine bestimmte Stelle, die Sie
griindlich reinigen lassen mdchten. Verwenden Sie zundchst die manuelle Navigationssteuerung
auf der Fernbedienung (oder in der App), um den Saugroboter zu dem gewtiinschten Bereich zu
filhren. Wahlen Sie dann den Modus "Punktuelle Reinigung".

Wischen - Befestigen Sie den Wassertankaufsatz an der Riickseite des Saugroboters an dem Staub-
behélter. Wahlen Sie den Wischmodus in der Ultenic App oder auf der mitgelieferten Fernbedienung
aus und der Saugroboter wischt automatisch die Oberflache und kehrt nach Abschluss in die
automatische Absaugstation zurtick.




Manuelle Steuerung - Mit der Ultenic App oder der mitgelieferten Fernbedienung konnen Sie
manuell steuern, wohin der Saugroboter fahrt.

Wartung und Pflege

Ihr Saugroboter ist fiir den regelmaRigen Gebrauch konzipiert. Wie bei den meisten Bodenpflege-
gerdten kann es bei regelmaRigem Gebrauch zu Ablagerungen um die Biirsten, in den
Schmutzfachern und in der Néhe der Filter kommen. Wir empfehlen eine regelmaRige Wartung,
wie auf den folgenden Seiten beschrieben, um die optimale Leistung Ihres Saugroboters
aufrechtzuerhalten.

1. Empfohlene Pflege/Austauschhaufigkeit

TEIL PFLEGEHAUFIGKEIT AUSTAUSCHHAUFIGKEIT
Walzenbiirste Wochentlich Alle 6-12 Monate
Seitenbiirsten Wochentlich Alle 3-6 Monate

Filter Wochentlich Alle 2 Monate

Sensoren Monatlich —

Ladekontakte Monatlich —

Allseiten-Rad Monatlich —

2. Wartung der Seitenbiirste

c Verwenden Sie einen
Kreuzschlitzschraubendreher, um die
Schraube der Seitenbiirste zu [6sen
und die Seitenbiirste zu entfernen.
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e
N

® Hinweis:

9 Entfernen Sie Schmutz und Ablagerun-
gen und montieren Sie sie mit einem
Kreuzschlitzschraubendreher wieder.
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Es wird empfohlen, die Seitenblirste je nach Gebrauch alle 3-6 Monate auszutauschen.

3. Wartung der Walzenbiirste

0 Driicken Sie die linke und rechte
Lasche an der Rollbiirstenabdeckung
zusammen. Heben Sie die Abdeckung
an und nehmen Sie sie ab.

g Entfernen Sie die Hauptbiirste und
reinigen Sie sie mit dem mitgelieferten
Reinigungswerkzeug, wie in der
Abbildung unten dargestellt.




9 Setzen Sie die Hauptbiirste wieder ein und rasten Sie die Abdeckung wieder ein.

D

O Hinweis:

Es wird empfohlen, die Hauptbiirste je nach Gebrauch alle 6-12 Monate zu ersetzen.

4. Wartung des Staubbehalters/Wassertanks

o Driicken Sie den Freigabeknopf fiir den @ Offnen Sie den Staubbehilter und

Staubbehélter und nehmen Sie den leeren Sie den Inhalt.
Staubbehélter heraus.

9 Entfernen Sie den Primarfilter und den e Nehmen Sie den Wischmopp zum
HEPA-Filter, wischen Sie die Oberflache Waschen und Trocknen in der Sonne
mit einem trockenen Tuch ab oder ab.

verwenden Sie das Reinigungswerkze-
ug. Splilen Sie den Primarfilter mit
Wasser ab und lassen Sie ihn trocknen.

9 Gielben Sie das restliche Wasser im @ Nachdem Filter, Staubbox, Mopptuch
Wassertank aus und trocknen Sie den und Wassertank getrocknet sind, setzen
Wassertank. Sie sie fiir den nachsten Einsatz wieder




5. Wartung der Sensoren, Ladekontakte und des Allseitenrads

c Verwenden Sie ein feuchtes Tuch, um alle Sensoren des Saugroboters zu reinigen.

g Verwenden Sie ein trockenes Tuch, um 9 Entfernen Sie eingeklemmte Haare
die Ladekontakte des Saugroboters zu oder Verunreinigungen mit der
reinigen (Alkohol wird nicht mitgelieferten Reinigungsbiirste aus
empfohlen). dem Allseitenrad.

® Hinweis:

Reinigen Sie das Allseitenrad nicht mit Wasser.

6. Wartung der Automatischen Absaugstation
Automatische Absaugstation Staubbeutel

Die automatische Absaugstation zeigt auf dem intelligenten LED-Anzeigefeld an, wenn der Staub-
beutel vollist (Staubbeutelanzeige “ g " leuchtet griin). Entsorgen Sie den Staubbeutel, wenn er
vollist, und ersetzen Sie ihn durch einen neuen Staubbeutel.

e ;/
M
=) e
A =i
Deckel 6ffnen und den Entsorgen Sie den Ersetzen Sie den Deckel
Staubbeutel am Griff alten Staubbeutel Staubbeutel durch schlieRen
hochziehen einen neuen und

klappen Sie den

Pappgriff ganz herunter




Staubkanal und Filter

Wenn die Kontrollleuchte der automatischen Absaugstation “ $ ” blinkt oder die“ ® ” dauerhaft
griin leuchtet und der Staubbeutel nicht vollist, ist es an der Zeit, den Filter und den Staubkanal zu

reinigen.

0 Ziehen Sie den Stecker der automatischen
Absaugstation ab und drehen Sie sie um.
Verwenden Sie einen
Kreuzschlitzschraubendreher, um die
Schrauben zu entfernen, wie in der
Abbildung rechts dargestellt. Offnen Sie
die Abdeckung des Staubkanals, um
Schmutz und Ablagerungen zu entfernen.

@ Offnen Sie den Auslass auf der Riickseite
der automatischen Absaugstation,
reinigen Sie den Filter und setzen Sie ihn
wieder ein.

Halterung fiir Lifterfilter

Priifen Sie, ob der Liifterfilter-Halterung durch
Verunreinigungen verschmutzt ist und reinigen
Sie ihn mit einem trockenen Tuch. Es wird emp-
fohlen, ihn mindestens einmal pro Monat zu
reinigen.

IR-Linse und Lade-/Staubsammelkontakte

Priifen Sie, ob die IR-Linse und die Ladekontakte
des Staub-Sammlers verschmutzt sind, und
reinigen Sie sie mit einem trockenen Tuch. Es
wird empfohlen, sie mindestens einmal pro
Monat zu reinigen.

@7 Staubschutzhaube

) _-__’_]-' Filter
- ;ﬁ".l
B ]5 i
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Halterung fiir
Lufterfilter

AN

IR-Linse
Py
il

Lade-/

Staubsammelkontakte

Spezifikationen

Abmessungen 350 mm x 350 mm x 98 mm
Gewicht ca. 3,6 kg

Saugroboter Nennspannung 14,4V
Nennleistung 50 W
Akkukapazitat 5,200 mAh
Abmessungen 282 mm x 361 mm x 202 mm
Gewicht ca.3,82kg

Automatische Nennspannung 1050w

Absaugstation Eingangsleistung 100-240 V ~ 50/60 Hz
Ausgangsleistung DC24V=1.2A




Fehlerbehebung

Wenn Ihr Saugroboter auf ein Problem stéRt, versuchen Sie die folgenden Losungen, um das Prob-
lem zu [6sen. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich an den Ultenic-Kundendienst,

um Hilfe zu erhalten.

Probleme

Losungen

Einschalten/Starten der
Reinigung nicht moglich

Bitte laden Sie das Geréat vor der Verwendung auf. Dies wird in
der Regel durch einen schwachen Akku verursacht.

Riickkehr zur
automatischen
Absaugstation nicht
moglich

« Stellen Sie sicher, dass die automatische Absaugstation an
eine Stromquelle angeschlossen ist.

« Priifen Sie, ob sich zu viele Hindernisse in der Ndhe der
automatischen Absaugstation befinden. Stellen Sie die
Base in einem offenen Bereich auf.

+ Der Saugroboter befindet sich auRerhalb der Reichweite der
automatischen Absaugstation. Bringen Sie den Saugroboter
naher an die automatische Absaugstation heran, um die
Verbindung wiederherzustellen.

« Priifen Sie, ob der Batteriestand kritisch niedrig oder leer ist.

- Eswird empfohlen, den Saugroboter vor der ersten
Reinigung zurlick zur Staubentleerungsbasis zu steuern,
damit sich der Saugroboter den Startpunkt merkt.

Ungewdhnliche
Gerdusche wahrend der
Reinigung

Priifen Sie, ob sich die Hauptbiirste, die Seitenbiirste oder das
linke/rechte Rad mitirgendwelchen Gegenstanden verheddert
haben. Beseitigen Sie ein etwaiges Hindernis und starten Sie
den Saugroboter neu.

Nachlassen der
Reinigungsfahigkeit oder
Herausfallen von Staub aus
dem Staubbehélter

- Der Staubbehilterist voll, bitte leeren Sie den Staubbehalter.
+ Prifen und reinigen Sie den HEPA-Filter.
+ Priifen Sie, ob die Birste frei von Verstopfungen ist.

Die Bewegungen oder der
Bewegungsverlauf des
Saugroboters sind
ungewohnlich

+ Reinigen Sie die Sensoren vorsichtig mit einem trockenen
Tuch.

+ Starten Sie den Saugroboter neu, indem Sie ihn aus- und
wieder einschalten.

Keine Verbindung zum
WiFi moglich

« Stellen Sie sicher, dass Sie das richtige Passwort eingegeben
haben.

+ Halten Sie den Saugroboter, das mobile Gerat und Ihren
Router so nah wie méglich beieinander.

+ Stellen Sie sicher, dass Sie ein 2,4-GHz-WLAN ausgewdahlt
haben.

+ Eswird nicht empfohlen, ein 6ffentliches Netzwerk zu
verwenden.

+ Driicken Sie lang fiir 5 Sekunden, um das Saugroboter-
WiFi zurlickzusetzen und versuchen Sie es dann erneut.

« Installieren Sie die Ultenic-App neu und versuchen Sie
erneut, eine Verbindung zum WiFi herzustellen.

Nach dem Andocken kann
nicht geladen werden

Vergewissern Sie sich, dass die Ladekontakte des Saugroboters
und der automatischen Absaugstation nicht verstopft oder
stark verstaubt sind.

Wasser wird beim Wischen
nicht abgegeben

+ Stellen Sie sicher, dass genligend Wasser im Wassertank
vorhanden ist.

- Priifen Sie, ob der Wischaufsatz richtig installiert ist.

+ Priifen Sie, ob die Wasserausldsse verstopft sind.




Probleme Losungen

+ Stellen Sie sicher, dass die Batterien in der Fernbedienung
Energie haben.

+ Stellen Sie sicher, dass Sie den Saugroboter eingeschaltet

Die Fernbedienung haben.

funktioniert nicht. « Priifen Sie, ob der Batteriestand kritisch niedrig oder leer ist.

+ Priifen Sie, ob der Abstand zwischen Saugroboter und
Fernbedienunginnerhalb der effektiven Reichweite
(3m/9,84 ft) liegt.

« Priifen Sie, ob der Staubbeutel vollist und ersetzen Sie ihn
durch einen neuen.

+ Priifen Sie, ob der Staubbeutel richtig eingesetzt ist.

+ Priifen Sie, ob Sie in der Ultenic App eingestellt haben,
dass der Beutel nach der Reinigung nicht automatisch

Die automatische
Absaugstation
sammelt den Staub nicht.

geleert wird.
Anzeige Beschreibung Losung
1. Haufiges Einsammeln von Staub fiihrt zu
einem Uberhitzungsschutz oder einer
. Fehlfunktion des Liifters. Es wird

+ Lifter-Fehler .

- Uberhitzung empfohlen, nach 30 Minuten zu

- Die Abdeckungist versuchen, den Staub abzusaugen.
Blinkt rot nicht richtig geschlossen | 2. Stellen Sie sicher, dass die Abdeckung der

automatischen Absaugstation vollstandig
geschlossen ist.

1. Priifen Sie, ob der Staubbeutel
eingesetzt ist, wenn nicht, setzen Sie
@ Der Staubbeutel ist nicht den Staubbeutel ein.
oder nicht richtig 2. Vergewissern Sie sich, dass der
Blinkt rot installiert Staubbeutel richtig eingesetzt ist und
versenken Sie den Kartongriff
vollstandig.

Kundendienst
Unser Kundenservice ist freundlich und reibungslos. Falls Sie weitere Fragen haben,
wenden Sie sich bitte an uns.

Sie kdnnen uns per E-Mail direkt kontaktieren. Die E-Mail-Adresse lautet:
service-de@ultenic.com.




Instrucciones importantes de seguridad

Para reducir el riesgo de lesiones o dafios, tenga en cuenta estas precauciones de
seguridad al configurar, usar y mantener su robot aspirador:

Lea todas las instrucciones de seguridad y funcionamiento antes de usar su robot. Conserve las
instrucciones de seguridad y funcionamiento para futuras consultas.

Preste atencién a todas las advertencias de su robot, bateria, base de cargay en el manual del
usuario.

Siga todas las instrucciones de funcionamiento.

El cable externo de fuente de alimentacidn no se puede reemplazar; si el cable o el enchufe se
rompe o estd dafiado, la unidad de carga debe tirarse.

Este producto esta disefiado solo para conectarse a una toma de corriente estandar. El
producto no se puede utilizar con cualquier tipo de convertidor de potencia. Eluso de
convertidores de potencia anulard inmediatamente la garantia.

Carguey retire la bateria de su robot y los accesorios antes de un periodo largo de almace-
namiento o transporte.

La bateria debe quitarse del dispositivo antes de tirarlo. Para quitar el bateria de este
dispositivo, primero retire los tornillos en la parte inferior, luego retire la PCB principal y
desatornille la tapa de la bateria con un destornillador. Retire la bateria.

ADVERTENCIA: Exposicidn a sustancias quimicas: si la bateria tiene una fuga, no permita que
entre liquido contacto con la piel o los ojos. Si se ha hecho contacto, lave el drea afectada con
abundante cantidades de agua y busque atencién médica. Coloque la bateria en una bolsa de
plastico sellada y tirela de forma segura de acuerdo con las normas locales regulacion
ambiental.

ADVERTENCIA: Peligro de incendio o explosion: no aplaste ni desmonte los paquetes de las
baterias. No calentar, no coloque la bateria cerca de fuentes de calor o luz solar directa. No
prender ni cortocircuitar la bateria. No someta las baterias a golpes fuertes o mecanicos.

Comuniquese con la autoridad local de gestion de residuos para conocer las regulaciones de
reciclaje y eliminacidn de baterias en su area.

Tu robot no es un juguete. No se siente ni se pare sobre el robot. Los nifios y las mascotas
deben ser supervisados cuando su robot esté funcionando.

El robot es solo para uso en interiores.

No utilice pilas no recargables. Utilice la bateria recargable proporcionada con el producto
solamente. Para reemplazarlas, compre baterias de robot idénticas o comuniquese con el
servicio de atencion al cliente del robot para opciones alternativas de bateria.

Mantenga el robot en una habitacidn con temperaturas moderadas. No rocie ni vierta liquidos
sobre el robot.

No utilice ninglin otro cable de alimentacidn. Para cables de repuesto, comuniquese con
“Atencion al cliente” para garantizar la eleccion correcta del cable de alimentacion especifico
de su pais.

No utilice el robot para recoger objetos afilados, vidrio o cualquier cosa que esté ardiendo o
calientes.

No sumerja la bateria en ningtn liquido.

No utilice el robot para recoger derrames de agua, lejia, pintura u otros productos quimicos, ni

ningln liquido.
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* Recoger objetos como ropa, papeles sueltos, cordones de cortinas, cables de alimentacion, y
cualquier objeto fragil antes de usar el robot. Si el robot pasa por encima de un cabley arrastra
es probable que se caigan los objetos que estén encima de estanterias o mesas.

« Sila habitacidn que se va a limpiar contiene un balcén, se debe utilizar una barrera fisica para
evitar el acceso al balcén y garantizar un funcionamiento seguro.

¢ No coloque nada encima de su robot.

» Tenga en cuenta que el robot se mueve solo. Tenga cuidado al caminar en el area donde se
encuentra el robot para evitar pisarlo.

* No opere el robot en areas con enchufes eléctricos expuestos en el piso.

® No utilice este dispositivo en un suelo sin terminar, sin sellar, encerado o rugoso. Puede causar
dafio el suelo. Uselo solo en superficies de pisos lisos y duros o alfombras de pelo corto.

o Este dispositivo ha sido disefiado para ser utilizado en suelos sin rayarlos. Aln asi recomenda-
mos que pruebe el robot en un area pequefia de la habitacidn para asegurarse de que no se
hacen rayones antes de limpiar toda la habitacién.

Informacion sobre la bateria y carga

Bateria de iones de litio

Importante: las baterias de iones de litio y los productos que contienen iones de litio estan
sujetos a estrictas regulaciones de transporte. Si necesita enviar este producto (con la bateria
incluida) para su reparacion, viaje o por cualquier otro motivo, debe cumplir con las siguientes
instrucciones de envio:

o Retire la bateria de iones de litio del producto.
» Coloque un trozo de cinta adhesiva sobre los contactos de carga de metal de la bateria.
e Vuelva a instalar la bateria (con la cinta adhesiva) en el producto y asegure la zona de la bateria.

e Empaquete el producto en su caja original que evite cualquier movimiento durante el
transporte.

o Envie solo por transporte terrestre (sin envio aéreo).

Almacenamiento de la bateria

Si el robot necesita salir del soporte de carga para ser almacenado, retire primero la bateria. El
robot y la bateria se almacenan en un lugar fresco y seco.

\g El simbolo en el producto o en su embalaje indica:

No deseche los aparatos eléctricos como residuos municipales sin clasificar, utilice un sistema
de recogida selectiva.. Comuniquese con su autoridad local para obtener informacién sobre los
sistemas de recoleccién disponibles.

Si los aparatos eléctricos se desechan en vertederos, las sustancias peligrosas pueden filtrarse el
agua subterraneay entrar en la cadena alimentaria, dafiando su salud y bienestar. Por favor
comuniquese con su autoridad de residuos local o regional para obtener mas informacion sobre
recogida, reutilizacién y programas de reciclaje.

Si almacena el robot fuera de la base de carga, primero retire la bateria. Luego guarde el robot y
la bateria en un lugar fresco y seco.




Declaracion de la FCC

Este dispositivo cumple con la Parte 15 de las Reglas de la FCC. La operacién esta sujeta a los
siguientes dos condiciones: (1) este dispositivo no puede causar interferencias dafiinas, y (2) este
dispositivo debe aceptar cualquier interferencia recibida, incluida la interferencia que pueda
causar un funcionamiento no deseado.

Advertencia: los cambios o modificaciones no aprobados expresamente por la parte responsable
del cumplimiento podrian anular la posibilidad del usuario para utilizar el producto.

Nota: Este equipo ha sido probado y se ha determinado que cumple con los limites de un
electrodoméstico digital de Clase B, de conformidad con la Parte 15 de las Reglas de la FCC. Estos
limites estan disefiados para dar proteccidn contra interferencias perjudiciales en una instalacion
residencial. Este equipo puede irradiar energia de radiofrecuencia y, si no se instala y utiliza de
acuerdo con las instrucciones, puede causar interferencias perjudiciales en las comunicaciones por
radio. Sin embargo, no hay garantia que no se produciran interferencias en una instalacién en
particular. Si este equipo causa interferencia dafiina en la recepcién de radio o televisién, que se
puede determinar girando el apagado y encendido del equipo, se recomienda al usuario que
intente corregir la interferencia mediante una o mas de las siguientes medidas:(1)Reubique la
antena receptora.(2)Aumente la separacién entre el robot y el receptor.(3)Conecte el equipo a una
toma de corriente en un circuito diferente de aquél al que esta conectado el receptor.(4)Consulte
con el distribuidor o un experimentado técnico de radio / TV para obtener ayuda

Declaracion de conformidad

Este producto cumple con los requisitos de interferencia de radio de la Comunidad Europea.
Por la presente, declaramos que el equipo de radio tipo T2253 cumple con la Directiva
2014/53 / UE.

Aviso de marca comercial

* Amazon, Echo, Alexa y todos los logotipos relacionados son marcas comerciales de
Amazon.com, Inc. o sus afiliados.

e Appley el logotipo de Apple son marcas comerciales de Apple Inc., registradas en EE. UU. Y otros
paises.App Store es una marca de servicio de Apple Inc., registrada en EE. UU. Y otros paises.

e Google Play y el logotipo de Google Play son marcas comerciales de Google Inc.

» Google Home es una marca comercial de Google Inc.




Sobre Su Robot

1. ;Qué Hay en el Paquete?
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1 x robot aspirador 1 x Base de vaciado

1x Mando con pilas
automatico

1x cepillo de limpieza

—

\
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1 x Cepillo lateral
de repuesto

1 x recambio mopa 1 xAccesorio de

1 x Filtro Hepa
fregona

e e i
' N -
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2 x Bolsa repuesto

1 x Guia de comienzo 1x Guia de APP 1 x manual de

usuario

2. Sinopsis del Producto

Irer

modulo laser

Boton encendido/ apagado
Altavoz

Boton de volver a casa
Sensor pared

Paragolpes




Puerta LDS
(sensor antichoque)

contacto de carga

Boton de liberacién

Recogida del polvo
Salida de aire

2 en 1tanque aguay cubo
basura

Botdn de encendido

« Mantenga pulsado para encender
apagar

« Presione brevemente para iniciar / pausar la
limpieza

Home button
' f X « Short press to start/pause recharging
I \

Sensores detectores
de escalones T

Ruedas Omnidirectionales

Cepillo lateral

Rueda izquierda
Rueda derecha

Cepillo rodante

Tapa de la basura

O O LED indicator

« Luz azul intermitente:La fuente de alimentacién se esta conectando/La red se esta conectando/
el firmware se esta actualizando

« Luz azul fija:La fuente de alimentacidn ya esta conectada/El estado normal de trabajo Luz
amarilla intermitente:Baja potencia/recargado

« Luz amarilla intermitente:Baja potencia/recargado

« Luz verde intermitente:cargado

« Luz verde fija:Totalmente cargado

« Luz roja intermitente:El estado de falla

« No hay luz:Estado de apagado/Estado del suefio




3. Cubo de basuray tanque de agua

Pestillo del cubo
de basura

Tap6n de llenado
de agua

Liberacion del
cubo de

Boton para sacar
la basura

4. Base de Autovaciado

Tapa

Panel led

Lente infrarrojos
Contacto de carga

Entrada del polvo

Filtro ventilador

&\

Tapa del tanque de agua

pre-filtro
———— = Filtrode espuma

=, = FiltroHEPA

é— Mopa lavable tela

Area de pegado
Soporte mopa
Pestillo de la mopa

s Colector de polvo
Salida de aire

—— Intefazde
/ funcionamiento

Entrada bolsa de
basura

Bolsa de basura

% Indicador de estado
« Luz verde fija: acumulacion de polvo
« Luz roja intermitente: ventilador sobrecalentado

C = Indicador de encendido
« Luz verde intermitente: Cargando
« Luz verde fija: completamente cargada/ en espera

Indicador de bolsa de polvo

« Luz verde fija: la bolsa de polvo esta llena / conduct
de polvo esta bloqueado

« Luz roja intermitente: la bolsa para el polvo no esta
instalada/ la bolsa de polvo no esta instalada
correctamente




5. Mando a Distancia

F— Volver a casa

Manual de navegacion

@ —— Star/ pausa
Modo fregona — ~

~ — Mute

— Nivel de succion

Limpieza de manchas

Reduccion del nivel de succion

O Nota:

1. Se recomienda apuntar el control remoto hacia la parte frontal del robot para obtener mejores
resultados.
2. El alcance del control remoto es de 3- 6 metros.

Usando su robot

1. Configuracion de la base de vaciado automatico
Acerca de su base de vaciado automatico

La base de vaciado automatico esta disefiada para vaciary cargar automaticamente el robot
aspirador Ultenic limpiador T10. Enchufe el cable de alimentacién en el panel posterior de la
Base y conecte el otro extremo en un Enchufe de pared en funcionamiento. Coléquelo sobre una
superficie planay dura al menos a 2,5 pulgadas de la pared.
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Cémo Colocar su base de Vaciado Automatico
ﬂ — 2.5 pulgadas de la pared

© ®

O Nota:

1. Coloque la base de vaciado automatico donde el robot pueda acceder facilmente.
2. La base de vaciado automatico debe permanecer siempre conectada a la alimentacion. Evite el
uso de una fuente de energia que inadvertidamente puede apagarse.

2. Use su robot con la APP de Ultenic
Paso 1:

Coloque el robot en terreno plano cerca del soporte de carga, luego mantenga pulsada la tecla
“ () "hasta que se encienda la luz azul y escucharé un saludo

O Nota:

Elvolumen de las indicaciones de voz se puede ajustar mas tarde en la aplicacién Ultenic o se
puede silenciar con el control remoto.

Paso 2:

Presione “{Y” el botdn de inicio para emparejar el robot con su base de vaciado automatico. El
robot navegaray acoplar a la base. Deje que el robot se cargue completamente antes del primer
uso.

O Nota:

La recoleccion de polvo puede activarse durante el acoplamiento inicial. No se alarme. La frecuencia
de recoleccion de polvo puede ajustarse mas tarde en la aplicacion Ultenic.

3. Empezando

Antes de usar este producto, limpie el piso de todos los objetos que no sean muebles, ya que
algunos los objetos pueden obstruir, engancharse o dafiar su robot Utilice su robot con la
aplicacion Ultenic.

Use su robot con la APP de Ultenic

Para disfrutar plenamente de todas las funciones disponibles, se recomienda controlar su Robot a
través de la aplicacidn Ultenic.Antes de comenzar, aseglrese de que:

« Su teléfono inteligente o tableta estd conectado a una red Wi-Fi.
« Su teléfono inteligente o tableta ejecutaiOS . (o superior) o Android . (o superior).

« La sefial inaldmbrica de la banda de . GHz estd habilitada en su enrutador inalambrico.




1. Descargue la aplicacion Ultenic desde la App Store (dispositivos i0S) o Google Play
(Dispositivos Android).
2. Abra la aplicacidny cree una cuenta de usuario.

3. Toque elicono "+" para agregar el Robot T a su cuenta Ultenic.
4. Siga lasinstrucciones de la aplicacion para configurar la conexion Wi-Fi.

Después de conectarse correctamente, puede controlar su robot a través de la aplicacién. Con la
aplicacion, puedes seleccionar la limpieza, el nivel de succion deseado, programar la limpieza,

ver el mapa de limpieza, configure Zonas "No-Mop" o "No-Go", configurar la frecuencia de vaciado
de polvo, verifique la conexion de red estado y acceder a funciones adicionales.

Primera limpieza y mapeo del hogar

Después del primer ciclo de limpieza automatica, el robot creard un mapa virtual de su hogar,
visible en la Aplicacidn ultenic. Con ese mapa puede definir areasy establecer limites virtuales.
Esas areasy Los limites se pueden usar en cualquiera de sus ciclos y programas de limpieza (por
ejemplo, evite la habitacién del bebe durante una limpieza diurna, UNICAMENTE en la Cocina ).

Utilice el control remoto incluido o la aplicacidn Ultenic para controlar su método de limpieza
preferido.

Una vez que haya elegido su método de limpieza preferido, el Robot iniciara la limpieza

y continuara hasta que haya cubierto toda el drea de limpieza, o hasta que la bateria esté bajay
necesite ser cargada.

Una vez finalizada la limpieza, el robot volvera automaticamente al vaciado automatico. Base para
vaciar el cubo de basura. Si una sesién de limpieza se interrumpid debido a poca bateria, automati-
camente se reanuda la limpieza una vez que se haya cargado la bateria lo suficiente.

Modos de limpieza

Limpieza automatica: el robot limpiard automaticamente su casa hasta que haya cubierto toda la
superficie.Una vez que la limpieza haya finalizado o la bateria debera recargarse, el robot regre-
sard automaticamente.Vuelva a la base de vaciado automatico para vaciar el cubo de basura del
roboty cargar o reanudar la limpieza.

Area limpia: cree 4reas personalizables en su plano de planta dentro de la aplicacién Ultenic para
que su robot las limpie especificamente o no.

Spot Clean: el robot se centrara en un lugar especifico que desee limpiar a fondo. Primero, utilice
el control de navegacion manual en el control remoto (o en la aplicacién) para guiar al Robot a la
ubicacion deseada area. Luego, elija el modo Spot Clean.

Fregar: Conecte el accesorio del tanque de agua al cubo de basura desde la parte trasera del
robot. Escoger Modo de trapeado en la aplicacién Ultenic o el control remoto




Mantenimiento y cuidado

Su robot esta disefiado para usarse con regularidad. Como con la mayoria de los dispositivos
para el cuidado del suelo, el uso regular puede causar acumulacién de suciedad alrededor de los
cepillos, en los compartimentos de desechos y cerca de los filtros. Recomendamos realizar
mantenimiento regular, como se describe en las paginas siguientes, para mantener su Robot
funcionando a un nivel éptimo actuacion.

1. Frecuencia recomendada de cuidado / reemplazo

PARTES FRECUNCIA DE CUIDADO| FRECUENCIA DE REEMPLAZO
Cepillo rodante Una vez por semana Cada 3-6 meses

Cepillos laterales Una vez por semana Cada 2 meses

Filtros Una vez por semana Cada 6-12 meses

Sensores Unavez al mes —

Contactos de carga Una vez al mes —

Rueda omnidireccional Una vez al mes —

2. MANTENIMIENTO DEL CEPILLO LATERAL

G Utilice un destornillador Philips para @ Quite la suciedad y vuelva a instalar
desatornillar el tornillo del cepillo utilizando un destornillador Philips.
lateraly retire el cepillo lateral.
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O Nota:
Se recomienda reemplazar el cepillo lateral cada 3 - 6 meses dependiendo del uso.
3. Mantenimiento del cepillo rodante
0 Apriete las pestafias izquierda y @ Retirar el cepillo principal y limpiar con
derecha de la cubierta del cepillo la herramienta de limpieza como se ve

rodante. Levante y retire. en la siguiente figura.




9 Vuelva a colocar el cepillo principal y la tapadera en su sitio.

O Nota:

Se recomienda reemplazar el cepillo principal cada 6 - 12meses dependiendo del uso.
4. Entretien du bac a poussiere / réservoir d’ eau

e Presione el botén para liberar el g Abre el deposito y vacia su contenido.
depésito de polvo y retirelo.

e Retire el filtro HEPA, limpie la e Retire la mopa para limpiarla y dejarla
superficie con un pafio seco o utilice la secar al sol.
herramienta de limpieza. Enjuague el
filtro con aguay dejarlo secar.

6 Tire el agua restante del tanque de @ Después de que el filtro, la caja de
aguay sequelo. polvo, lamopay eltanque de agua
esten secos, vuelva a colocarlo
juntos para el préximo uso.




5. Limpie las piezas del Robot con un pafio hiumedo

c Limpie las piezas de la maquina con un pafio himedo.

@ Utilice un pafio seco para limpiar el 9 Quite el pelo o los residuos atrapados
contacto de carga del robot (no se la rueda con el cepillo de limpieza
recomienda el alcohol). incluido.

O Nota:

No limpie las ruedas con agua.

6. MANTENIMIENTO DE LA BASE DE AUTO VACIADO

Bolsa de recolectar polvo

La base de vaciado automatico indicard cuando la bolsa del polvo esté llena en el panel de pantalla

LED inteligente( el indicador « @ » en verde)Deseche la bolsa para el polvo una vez que esté llena y
reemplacela por una nueva.

—
O
-] -p
Lo Lk
Abra latapaytirelabolsa Descarte la vieja Reemplazarlabolsay Cierre latapa
de polvo bolsa meter la nueva hasta el

fondo




Silaluzindicadora de vaciado automético de la base “ % ” parpadeao “ @ " estéd enverdefijoyla

Conducto de polvo y filtro

bolsa para el polvo no esté llena, es hora de limpiar el filtro y el conducto de polvo.

0 Desenchufe la base de vaciado q F Tapa del polvo

automatico y girela. Utilice un destornilla- e o Filtro
dor Philips para quitar los tornillos como Escs "f] -

se muestra en la figura. Abra la tapa del E,,J- ) [”11
conducto de polvo para limpiar eliminar la £#
suciedad.

@ Abra la parte trasera del Auto vaciado,
limpie el filtro y vuelva a instalarlo. -

Filtro del ventilador

Compruebe si el soporte del filtro del ventilador Filtro del ventilador

tiene algun residuo y limpielo con un pafio
seco.Se recomienda limpiarlo al menos una vez
al mes.

Lente IRy contactos de carga

Compruebesila lente de infrarrojos y el disposi-

tivo de carga estan sucios y limpielo con un

pafio unavez al mes Lente infrarrojos

Contacto para el
recolector de polvo

Spécifications

Dimensiones H350mmxdp350mmx98mm
Peso del Producto ~3.6kg

Robot Voltaje nominal 14.4v
Potencia nominal 50W
Capacidad de la bateria 5200mAh
Dimensions 282mmx361mmx202mm
Peso del Producto ~3.82kg

aBuiZ?/:(?iado Tensidn nominal 1050W
Clasificacién de entrada 100-240V ~50/60Hz
Clasificacion de salida DC24V=1.2A
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Solucion de problemas

Cuando su robot encuentre un problema, pruebe las siguientes soluciones para resolver el proble-
ma. Si el problemapersiste, pdngase en contacto con el centro de servicio Ultenic para obtener

ayuda.

Problemas

Soluciones

No se puede encender

Cargue antes de usar. Esto se debe cominmente a bateria baja.

No llega a la base

+ Aseglrese de que la base esté conectada a la corriente.

+ Compruebe si hay demasiados obstaculos cerca de la base.
Coloque la base en un drea abierta.

+ Elrobot esta fuera del alcance de la base de vaciado
automatico. Mueve el Robot mas cerca de la base para
restablecer la conexion.

+ Compruebe siel nivel de la bateria es muy bajo o inexistente

+ Serecomienda controlar el robot en vuelta a la base en
el primer uso memorizar el punto de partida.=

Ruido anormal durante
lalimpieza

Compruebe si el cepillo lateral, principal o las ruedas estan
enredadas con alglin objeto. Si hay obstruccidn quitelay
reinicie el robot.

Disminucion de la
capacidad de limpieza
osesaleel povlo

+ Elcubo de basura estd lleno, vacielo.
+ Revisey limpie el filtro HEPA.
« Verifique que el cepillo esté libre de obstrucciones.

Los movimiento del robot
o larutasonanormales

Limpie los sensores con cuidado, con un pafio seco y reinicie
elrobot.

No se puede conectar
con WIFI

- Aseglrese de meter bien la contrasefia correcta.
+ Mantenga el robot, el dispositivo mévil y su router lo mas

cerca posible.

+ Asegurese de haber seleccionado un WiFi.
+ No se recomienda utilizar una red publica.
+ Mantenga pulsado () y ¢ simultdneamente durante unos

segundos para restablecerla.

conexion con el robot el
WiFiyvuelva aintentarlo

Reinstale la aplicacion Ultenic e intente conectarse a WiFi
nuevamente.

No carga despues de la
limpieza

Aseglrese de que no haya obstrucciones ni polvo denso en los
contactos de carga del robot y de la base de vaciado automatico.

Elaguanosale durante la
limpieza

- Aseglrese de que haya suficiente agua en el depdsito de agua.
- Compruebe siel accesorio de limpieza esta instalado

correctamente.

+ Compruebesilas salidas de agua estan bloqueadas.

El control remoto no
funciona

+ Aseglrese de que las pilas del mando a distancia estén

cargadas.

- Aseglrese de haber encendido el robot.
+ Compruebe siel nivel de la bateria es bajo.
- Compruebe sila distancia entre el robot y el control remoto

esta dentro del rango

La base de auto vaciado
no carga el polvo

+ Compruebe sila bolsa para el polvo estd llena y sustitlyala

porunanueva

+ Compruebesilabolsa para el polvo esté instalada

correctamente.

+ Compruebe si ha configurado que no se vacie

automaticamente después limpieza en la aplicacion Ultenic.




ES

Indicateur Interprétation
1. La recoleccién frecuente de polvo
) conduce al ventilador proteccién contra
* Error en el ventilador sobrecalentamiento o averia del
+ Sobrecalentamient o . .
- Latapanoesta ventilador. Se recomienda esperar
Parpadea en Rojo cerrada correctamente descansar unos 30 minutos.

2. Aseglrese de que la tapa esta correcta-
mente cerrada

1. Compruebe si la bolsa para el polvo
estd instalada.

@ La bolsade basurano 2. Aseglrese de que la bolsa para el polvo
estabieninstalada o esté correctamente instalada y baje
Rouge clignotant llena completamente el cartén hasta el
fondo.

Servicio Postventa

Ofrecemos servicio de atencidn al cliente amigable y sin complicaciones, contactenos si necesita
ayuda.

Correo electrénico: service-es@ultenic.com




Importanti istruzioni di sicurezza

Alfine di ridurre il rischio di lesioni o danni, tenere presenti queste precauzioni di sicurezza
durante la configurazione, ['utilizzo e la manutenzione dell'aspirapolvere robot:

o Leggere tutte le istruzioni per di sicurezza ed uso prima di utilizzare il robot. Conservare queste
istruzioni di sicurezza e di funzionamento per riferimenti futuri.

¢ Prestare attenzione a tutti gli avvisi relativi al robot, alla batteria, al dock di ricarica ed al
manuale d'uso. Seguire sempre tutte le istruzioni per ['uso.

o Il cavo esterno ed il cavo dell'unita di alimentazione non possono essere sostituiti; se il cavo o
la spina dovessero venire danneggiati, l'unita di alimentazione deve essere smaltita.

» Questo prodotto € stato progettato per essere collegato solo ad una presa standard, pertanto il
prodotto non puo essere utilizzato con alcun tipo di convertitore di potenza. L'uso di converti-
tori di ~potenza annullera immediatamente la garanzia.

e Si prega di ricaricare sempre la batteria dal robot e rimuovere gli accessori prima dello
stoccaggio o del trasporto a lungo termine del prodotto.

* La batteria deve essere rimossa da questo dispositivo prima che esso venga smaltito. Per
rimuovere la batteria da questo dispositivo, rimuovere prima le viti sul fondo, quindi accedere
al PCB principale e svitare il coperchio della batteria utilizzando un cacciavite. Rimuovere la
batteria scollegando il connettore rapido.

® AVVERTENZA: Esposizione chimica: Se il pacco batteria perde, non lasciare che il liquido venga
a contatto con la pelle o gli occhi. In caso di contatto, lavare ['area interessata con abbondanti
quantita d'acqua e consultare un medico. Posizionare la batteria in un sacchetto di plastica
sigillato e smaltire in modo sicuro secondo le normative ambientali locali.

* ATTENZIONE: Pericolo di incendio o esplosione: non schiacciare o smontare i pacchi batteria.
Non riscaldare o posizionare il pacco batteria vicino a qualsiasi fonte di calore o luce solare
diretta. Non bruciare o cortocircuitare il pacco batteria. Non sottoporre le batterie ad urti
meccanici. Contattare ['autorita locale per la gestione dei rifiuti secondo le normative sul
riciclaggio e lo smaltimento delle batterie della tua zona.

e Il tuo robot non & un giocattolo. Non sedersi sul robot. | bambini e gli animali domestici devono
essere supervisionati quando il robot & in funzione.ll robot € solo per uso interno.

» Non utilizzare batterie diverse dall’ originale. Utilizzare solo la batteria ricaricabile fornita con
il prodotto. Per la sua sostituzione, acquistare solo batterie identiche idonee per robot oppure
contattare il Customer Care per opzioni alternative alla batteria.

e Conservare ed utilizzare il robot solo in una stanza con temperature moderate. Non spruzzare o
versare liquidi sul robot.

o Non utilizzare altri cavi di alimentazione. Per la sostituzione dei cavi, si prega di contattare il
Servizio Clienti al fine di garantire una corretta selezione del cavo di alimentazione specifico in
L]
base al proprio paese.

e Non utilizzare il robot per raccogliere oggetti appuntiti, come vetro, ne qualsiasi cosa che
brucia o fuma Non immergere il robot in liquido.

* Non utilizzare il robot per raccogliere acqua, vernice od altre sostanze chimiche, ne qualsiasi
altra cosa liquida.

* Raccogliere sempre oggetti come vestiti, spaghi, corde, tende, cavi di alimentazione e qualsiasi
oggetto simile prima di usare il robot. Se il robot passasse sopra questi, & probabile che possa
danneggiarsi o trascinare gli oggetti collegati ai cavi e posti sul tavolo facendoli cadere




¢ Se la stanza da pulire contiene un balcone, & necessario utilizzare una barriera fisica per
impedire |'accesso del robot al balcone, e garantire un funzionamento sicuro.

Non posizionare nulla sopra il tuo robot.

Non mettere nulla soprail tuo robot.

Il robot si muove da solo continuamente. Fai attenzione quando cammini nell'area in cui opera
il robot, al fine di evitare di calpestarlo.

Non azionare il robot in aree con prese elettriche esposte sul pavimento.

Non utilizzare questo dispositivo su pavimenti incompiuti, cerati o ruvidi, in quanto ci6 puo
causare danni al pavimento ed a questo dispositivo. Utilizzare solo su superfici dure o tappeti a
pelo basso.

Questo dispositivo & stato progettato per essere utilizzato su pavimenti senza graffiarli. Si
consiglia comunque di testare questo dispositivo su un'area piccola della stanza da pulire, cosi
da assicurarsi che non vengano effettuati graffi, prima di pulire l'intera stanza.

Informazioni sulla batteria e sulla ricarica

Batteria agli ioni di litio

Importante: le batterie agli ioni di litio ed i prodotti che le contengono sono soggetti a severe
normative di trasporto. Se & necessario spedire questo prodotto (con la batteria inclusa) per
assistenza, viaggi o qualsiasi altro motivo, & necessario rispettare le seguenti istruzioni di
spedizione:

¢ Rimuovere la batteria agli ioni di litio dal prodotto.
® Posizionare un pezzo di nastro sui contatti di ricarica in metallo della batteria.

¢ Reinstallare la batteria (con il nastro isolante applicato) nel prodotto e fissare il vano della
batteria.

o Mettere il prodotto nella sua confezione originale oppure in una scatola che ne impedisca
qualsiasi movimento durante il trasporto.

e E consentito solo il trasporto via nave o via terra (nessuna spedizione aerea).

Conservazione della batteria

Se siintende conservare il robot per un lungo periodo, rimuovere prima la batteria, quindi
conservare il robot e la batteria in un luogo fresco ed asciutto.

E Il presente simbolo posto sul prodotto o sul suo imballaggio indica:

Non smaltire gli apparecchi elettrici come rifiuti urbani non differenziati, ma utilizzare impianti di
raccolta differenziata. Contattare |'autorita locale per informazioni sui sistemi di raccolta
disponibili. Se gli apparecchi elettrici vengono smaltiti in terreni o discariche abusive, le sostanze
pericolose possono fuoriuscire e finire nelle acque sotterranee ed entrare nella catena alimenta-
re, danneggiando la salute e il benessere di tutti. Si prega di contattare |'autorita locale o
regionale per ottenere maggiori informazioni sui programmi di raccolta, riutilizzo e riciclaggio.




Dichiarazione FCC

Questo dispositivo & conforme alla parte 15 delle regole FCC. Il funzionamento & soggetto alle
seguenti due condizioni: (1) Questo dispositivo potrebbe non causare interferenze dannose (2)
Questo dispositivo deve accettare qualsiasi interferenza ricevuta, comprese le interferenze che
possono causare un funzionamento indesiderato.

Attenzione: modifiche non espressamente approvate dal responsabile della conformita
potrebbero modificare |'autorizzazione dell'utente ad utilizzare ['apparecchiatura.

Nota: Questa apparecchiatura é stata testata e risulta conforme ai limiti per un dispositivo digitale
di classe B, ai sensi della parte 15 delle regole FCC. Questi limiti sono progettati per fornire una
protezione ragionevole contro le interferenze dannose in un impianto residenziale. Questa
apparecchiatura genera, utilizza e puo irradiare energia a radiofrequenza e, se non installata e
utilizzata in conformita alle istruzioni, possono verificarsi interferenze dannose alle comunicazioni
radio. 1. Contenuto della confezione Tuttavia, non vi & alcuna garanzia che non si verifichino
interferenze in una particolare installazione. Se questa apparecchiatura causa interferenze
dannose alla ricezione radio o televisiva, che possono essere determinate spegnendo e accenden-
do 'apparecchiatura, l'utente e incoraggiato a cercare di correggere l'interferenza con una o piu
delle seguenti misure: (1) Riorientare o spostare l'antenna ricevente. (2) Aumentare la separazione
tra l'apparecchiatura e il ricevitore. (3) Collegare ['apparecchiatura a una presa su un circuito
diverso da quello a cui & collegato il ricevitore. (4) Consultare il rivenditore o un tecnico radio/TV
esperto per assistenza.

Dichiarazione di conformita

Questo prodotto & conforme ai requisiti di interferenza radio della Comunita europea.Con la
presente dichiariamo che 'apparecchiatura radio di tipo 72253 & conforme alla direttiva
2014/53/UE.

Avviso relativo ai marchi

* Amazon, Echo, Alexa e tutti i loghi correlati sono marchi di Amazon.com, Inc.

» Apple ed il logo Apple sono marchi registrati di Apple Inc., registrati negli Stati Uniti ed in altri
paesi.

 App Store & un marchio di servizio di Apple Inc., registrato negli Stati Uniti ed in altri paesi.

o Google Play ed il logo Google Play sono marchi registrati di Google Inc.




Informazioni relative al tuo robot

1. Contenuto della confezione

i
1 x Robot Aspirapolvere  1x Base di svuotamento 1 x Telecomando 1 x Spazzola per la
automatico conbatterie pulizia
Cﬁ }

1 x Ricambio Lavabile 1 x Accessorio per Mop 1 x Spazzola laterale 1x Filtro Hepa di
in Mop ricambio in spugna

o ek

0 SN ER tne

-3 <®

2 x Sacchetto di 1x Guida rapida 1 x Guida utente APP 1x Manuale d'uso

raccolta polvere

2. Panoramica del prodotto

Irerod

Modulo laser

Tasto di accensione/

Altoparlante Tasto Home

Sensore frontale

Sensore a muro i
paraurti




LDS cover

(sensore paraurti)

Contatti diricarica

Tasto gancio pattumiera

Porta raccolta pattumiera
Presa d'aria

Serbatoio

Tasto di accensione
« Premere a lungo per ON/OFF
« Premere brevemente per Pulizia/Pausa

Tasto home
« Premere brevemente per Play/Pausa della
ricarica

Gltenic

Sensori del vuoto

Ruota Omnidirezionale

Spazzola laterale

Ruota
Ruota

Spazzola

Cover spazzole

M O Indicatore di stato

Luce verde fissa: raccolta della polvere in corso

.

Luce rossa lampeggiante: surriscaldamento della ventola/errore della ventola/coperchio

nonchiuso bene Indicatore di potenza

Luce verde lampeggiante: ricarica in corso

.

Luce verde fissa: ricarica completata/standby

Indicatore del sacchetto di raccolta polvere

Luce verde fissa: il sacchetto della polvere & pieno/il condotto della polvere é bloccato

.

Luce rossa lampeggiante: il sacchetto della polvere non € installato correttamente




3. Serbatoio Polvere & Acqua

Gancio

Tappo acqua

Tasto gancio polvere

Porta pattumiera

Copertura
Pannello LED

Lente Infrarossa

Contatti della porta
di Ricarica
Pattumiera

Pattumiera

Filtro della ventola

&

Pre-filtro
———— = Schiuma

== Filtror HEPAfiltro

é— Panno lavabile

Area di incollaggio

Supporto per il panno
per lo straccio

Fermo dell'attacco del
mop

Coperchio del
condotto di raccolta
della polvere

Uscita dell'aria
Interfaccia di
alimentazione

Maniglia
sacchetto polvere

Sacchetto polvere

% Indicatore di stato

« Luce verde fissa: raccolta della polvere in corso

« Luce rossa lampeggiante: surriscaldamento della
ventola/errore della

ventola/coperchio non chiuso bene
« Luce verde lampeggiante: ricarica in corso
« Luce verde fissa: ricarica completata/standby

Indicatore del sacchetto di raccolta polvere

« Luce verde fissa: il sacchetto della polvere & pieno/il
condotto della polvere & bloccato

« Luce rossa lampeggiante: il sacchetto della polvere
non & installato correttamente




5. Telecomando

Awvio/pausa tasti direzionali di

]

Spostamento manuale

Torna acasa

La modalita di

®
®
|

Pulizia “spot” riducela Aumento muto

Potenza di aspirazione

%

Potenza di aspirazione

[

O Nota:

1. Si consiglia di puntare il telecomando verso la parte anteriore del robot per
ottenere i migliori risultati di comando del robot.
2. Il range di funzionamento del telecomando é di 3-6 metri.

Seeea

o Minore o uguale a 3-6 metri

Uso del robot

1. Configurazione della base di svuotamento automatico
Informazioni sulla base di svuotamento automatico

La base automatica di svuotamento automatico é stata progettata per svuotare e ricaricare
automaticamente ['aspirapolvere robot Ultenic T10. Collegare il cavo di alimentazione al
pannello posteriore della base, e collegare l'altra estremita in una presa a parete funzionante.
Posizionare la base su una superficie piana e dura ad almeno 5 cm di distanza dal muro.Assicu-
rarsi che ci sia uno spazio libero davanti e ad entrambi i lati, in modo che il tuo T10 possa tornare
facilmente alla base per ricaricarsi e svuotarsi.




Come posizionare la base di svuotamento automatico
ﬂ —5cmdal muro

© - ®

O Nota:

1. Posizionare la base di svuotamento automatico in un posto ove il robot puo accedere facilmente.
2. La base di svuotamento automatico deve rimanere sempre connessa all'alimentazione.
Evitare di utilizzare una fonte di alimentazione che potrebbe venire spenta inavvertitamente.

2. Configurazione del robot
Fase 1:

Posizionare il robot su un piano vicino alla base di svuotamento automatico. Tenere premuto il

pulsante di accensione Q) " fino a quando fin quanto l'indicatore diventa blu. Verra emesso un
messaggio di benvenuto.

O Nota:

ILvolume del prompt vocale puo essere regolato in un secondo momento tramite l'app Ultenic o
disattivato utilizzando il telecomando.

Fase 2:

Premere il pulsante Home “ {3 per associare il Robot alla di svuotamento automatico. Il Robot si
muovera e si agganciera alla base. Lasciare che il robot si metta completamente in carica prima del
primo utilizzo.

O Nota:

Lo svuotamento automatico puo attivarsi da solo durante il posizionamento iniziale, ma non € un
problema. La frequenza di svuotamento automatico puo essere regolata in un secondo momento
tramite ['app Ultenic.

3. Guida introduttiva

Prima di utilizzare questo prodotto, si prega di rimuovere dal pavimento di tutti gli oggetti piccoli
che potrebbero ostruire, essere catturati o danneggiare il robot.

Usare il tuo robot con Ultenic app

Per godere appieno di tutte le funzionalita disponibili, si consiglia di controllare il robot tramite
['app Ultenic. Prima diiniziare, assicurarsiche:
+ Losmartphone ol tablet che siintende associare sia connesso ad una rete Wi-Fi esistente.

+ Losmartphone ol tablet che siintende associare sia dotato di iOS (o superiore) o di Android
(o superiore).
- Ilsegnale wireless a banda 2.4 GHz sia abilitato sul router wireless.




1. Download dell'app Ultenic dall'App Store (per dispositivi i0S) o da Google Play (per dispositivi
Android).

2. April'app e crea un account utente.

3.Toccal'icona " + "peraggiungere il Robot al tuo nuovo account Ultenic.

4. Segui le istruzioni nell'app per configurare la connessione via Wi-Fi.

Dopo aver completato correttamente la connessione, € possibile controllare il robot tramite l'app.
Con l'app puoi selezionare la pulizia al livello di aspirazione desiderato, pianificare la pulizia,
visualizzare la mappa di pulizia, impostare le zone "No-Mop" o "No-Go", impostare la frequenza di
svuotamento della polvere, controllare lo stato della connessione di rete ed accedere a
funzionalita aggiuntive.

Prima pulizia e mappatura domestica

Dopoil primo ciclo di pulizia automatica, il Robot creera una mappa virtuale della tua casa, visualiz-
zabile nella app Ultenic. Utilizzando tale mappa é possibile definire aree ed impostare limiti virtuali;
tali aree e confini possono quindi essere utilizzati in uno qualsiasi dei cicli e degli orari di pulizia (ad
esempio e possibile evitare la "Baby Room" durante una pulizia diurna, e pulire solo la "Cucina").

Utilizzando il telecomando incluso o l'App Ultenic € possibile settare il metodo di pulizia preferito;
una volta scelto, il Robot iniziera la pulizia e continuera fino a quando non avra coperto l'intera area
di pulizia, o fino a quando la batteria non sara scarica e dovra essere ricaricata nuovamente. Una
volta che la pulizia € stata terminata, il robot tornera automaticamente alla base di svuotamento
automatico per appunto svuotare la pattumiera. Se una sessione di pulizia viene interrotta a causa
della batteria scarica, essa riprendera automaticamente una volta che la batteria sara stata suffici-
entemente ricaricata.

Modalita di pulizia

Pulizia automatica - Il robot pulira automaticamente il pavimento fino a quando non avra coperto
l'intera superficie.Una volta terminata la pulizia o la batteria sara scarica, il robot tornera auto-
maticamente alla base per svuotare la pattumiera raccolta, ricaricare la batteria ed essere pronto
per una nuova sessione di pulizia.

Pulizia area - Crea aree personalizzabili sulla planimetria all'interno dell'app Ultenic peril tuo
robot da pulire o evitare in modo specifico.

Spot Clean - Il robot si concentrera su un punto specifico che si desidera pulire accuratamente. In
primo luogo, utilizzare il controllo di navigazione manuale sul telecomando (o nell'app) per
guidare il Robot verso |'area desiderata, quindi scegliere la modalita Spot Clean.

Lavaggio - Collegare il serbatoio dell'acqua alla parte posteriore del robot, scegliere la modalita
di lavaggio nell'App Ultenic o col telecomando incluso, quindi il Robot lavera automaticamente la
superficie e tornera alla base una volta completata la sessione.

Controllo manuale - Utilizzando 'app Ultenic oppure il telecomando incluso, € possibile control-
lare manualmente dove vail robot.




Il tuo robot & progettato per essere utilizzato regolarmente, ma come per la maggior parte dei
dispositivi dediti alla cura del pavimento, ['uso regolare puo causare I accumulo di sporco intorno
alle spazzole, nei compartimenti e vicino ai filtri. Si consiglia di eseguire una manutenzione
regolare, come descritto nelle pagine seguenti, per mantenere il Robot sempre efficiente per
prestazioni ottimali.

Manutenzione e cura

1. Frequenza consigliata di manutenzione/sostituzione delle parti

PARTE FREQUENZA DI CURA FREQUENZA DI SOSTITUZIONE
Pennello rotante Unavolta alla settimana | Ogni 6-12 mesi

Pennelli laterali Una volta alla settimana Ogni 3-6 mesi

Filtri Una volta alla settimana Ogni 2 mesi

Sensori Una volta al mese f—

Ricarica dei contatti Una volta al mese —

Ruota omnidirezionale Una volta al mese —

2. Manutenzione della spazzola laterale

e Utilizzare un cacciavite Philips per @ Rimuovere sporco e detriti dalla
svitare la vite della spazzola laterale e spazzola, e reinstallarla utilizzando il
rimuoverla. cacciavite Philips.

O Nota:

Si consiglia di sostituire spazzola laterale ogni mesi a seconda dell'uso.

3. Manutenzione Della Spazzola Rotante

0 Premere le linguette sinistra e destra g Rimuovere la spazzola principale e
poste sul coperchio della spazzola pulire con lo strumento di pulizia
rotante. Sollevare e rimuovere il incluso come si vede nella figura

coperchio. seguente.




9 Sostituire la spazzola ed agganciare di nuovo il coperchio in posizione.

2

O Nota:

Si consiglia di sostituire la spazzola principale ogni - mesi a seconda dell'uso.
4. Manutenzione del serbatoio della pattumiera/acqua

o Premere il pulsante di rilascio del @ Svuotare il contenitore nel bidone della
contenitore della polvere spazzatura.

9 Rimuovere il filtro primario ed il filtro e Rimuovere il mop pad per lavarlo e
HEPA, pulire la superficie con un panno lasciare asciugare.
asciutto. Risciacquare il filtro primario
con acqua e lasciare asciugare.

9 Svuotare l'acqua presente nel @ Dopo cheiilfiltro, il vano della polvere,
serbatoio dell'acqua e lasciare il panno mop ed il serbatoio dell'acqua
asciugare. sono tutti ben asciugati, rimontarli

insieme in modo corretto.




5. Manutenzione di sensori, contatti di ricarica e ruota omnidirezionale

0 Utilizzare un panno umido per pulire tutti i sensori sul robot.

Q Utilizzare un panno asciutto per pulire e Rimuovere capelli e detriti intrappolati.
la ruota omnidirezionale.

O Note:

Non pulire la ruota omnidirezionale con acqua.

6. Manutenzione della base di svuotamento automatico
Sacchetto di polvere di base vuoto automatico

La base vuota automatica indichera quando il sacchetto della polvere € pieno sul pannello del

=

display a LED intelligente (l'indicatore del sacchetto di polvere* W ” saraverde). Scartare il
sacchetto di polvere una volta pienoeposizionate sacchetto di polvere con uno nuovo.

)
M
-] -]

e =
Aprire il coperchio ed Scartare il vecchio Sostituire conun Chiudi copertura
estrarreil sacchetto sacchetto della nuovo sacchetto
di polvere dalla maniglia polvere dipolvere euna

maniglia di cartone

completamente inferiore .
72




IT

Condotto e filtro antipolvere

=

Sel'indicatore “ % ” della base di svuotamento automatico “ @ ” lampeggia oppure & verde fisso,
ma il sacchetto della polvere non e pieno, & tempo di pulire il condotto ed il filtro.

0 Scollegare la base di svuotamento q ' Antipolvere

automatico e capovolgerla. Utilizzare un

o 3 — Filtro
cacciavite Philips per rimuovere le viti, e 'f] =
come mostrato nella figura a destra. E;,J- ) [”11
Aprire il coperchio del condotto della ¥

polvere per rimuovere lo sporco ed i
detriti.

@ Aprire lo scarico nella parte posteriore
della base di svuotamento automatico,
pulire il filtro e reinstallarlo.

Supporto delfiltro della ventola Supporto del filtro

della ventola
Controllare se il supporto del filtro della ventola

& contaminato da eventuali detriti, e nel caso
pulirlo con un panno asciutto. Si consiglia di
pulirlo almeno una volta al mese.

Sensore IR e contatti di ricarica/raccolta
polvere

Verificare se il sensore IR ed i contatti della base
diraccolta della polvere e di ricarica sono Sensore IR

contaminati, e nel caso pulirli con un panno

asciutto. Si consiglia di pulirli almeno una volta Contatti di ricarica/

raccolta polvere

al mese.
Specifiche
Dimensiones F350mmxF350mmx98mm
Tensione nominale ~3.6kg
Robot Potenza 14.4V
Capacita della batteria 50W
Dimensioni interne 5200mAh
Dimensiones 282mmx361mmx202mm
X Tensione nominale ~3.82kg
Base di svuotamento
. Peso del prodotto 1050W
automatico
Potenza nominale 100-240V ~50/60Hz
Tensione di rete DC24V=1.2A




Risoluzione dei problemi

Seil robot dovesse avere qualche problema, provare le seguenti soluzioni per tentare di risolvere.
Seil problema dovesse persistere, contattare il centro di assistenza Ultenic per assistenza.

Problematica Soluzione
Impossibile accendere o Ricaricare il robot. Solitamente questo problema é causato
avviare la pulizia dalla batteria scarica

+ Assicurarsi che la base di svuotamento automatico sia
collegata ad una fonte di alimentazione.

« Verificare se ci sono troppi ostacoli vicino alla.Base, e
nel caso si prega di mettere la base in un'area aperta.

+ Ilrobot non & nel raggio d'azione della base, quindi spostare il
robot pit vicino alla base per ristabilirne la connessione.

+ Verificare se il livello della batteria € criticamente basso o
scarico del tutto.

+ Siconsiglia diportare amano il robot di nuovo alla base
prima della prima pulizia, cosi da permettere al robot di
memorizzare il punto di partenza.

Ilrobot non torna alla
base di svuota mento
automatico

Verificare se la spazzola principale, la spazzola laterale o la
ruota sinistra/destra abbiano oggetti aggrovigliati o incastrati.
Ripulire e riavviare il Robot..

Rumore anomalo durante
la pulizia

+ La pattumiera e piena, si prega di svuotarla.
Capacita di pulizia ridotta « Controllare e pulire il filtro HEPA
« Verificare che le spazzole siano libero da ostruzioni.

Il robot si muove in modo + Pulire attentamente tutti i sensori con un panno asciutto.
anomalo + Riavviare il robot, ovvero spegnerlo e riaccenderlo.

+ Assicurati di aver inserito la password giusta.
+ Mantenere il robot ed il router il piu vicino possibile.
+ Assicurati di aver selezionato un WiFi 2.4 GHz.

Impossibile connettersi + Non é consigliabile utilizzare una rete pubblica.

al WiFi + Premere alungo () e (O contemporaneamente il tasto
per 5 secondi per ripristinare il WiFi del robot, quindi
riprovare.

+ Reinstall the Ultenic App and try to connect to WiFi again.

Impossibile ricaricare alla Assicurarsi che non vi siano ostruzioni o polvere pesante sia
base Contatti di ricarica Robot e Auto Empty Base.

L' acqua non viene + Assicurati che ci sia abbastanza acqua nel serbatoio

e ) dell'acqua.
rr::i;i;?ntg durantel « Verificare che ['accessorio di Mop sia installato correttamente.
« Verificare se le porte di uscita dell'acqua siano bloccate.

+ Assicurarsi che le batterie nel telecomando siano cariche.

« Assicurarsi di aver accesoil robot.

Il telecomando non + Verificare se il livello della batteria & criticamente basso

funziona 0 scarico.

« Verificare se la distanza tra il Robot ed il telecomando siano
all'interno del range massimo (3metri)




Problematica Soluzione
« Verificare se il sacchetto della polvere é pieno, e nel caso
) sostituirlo
La base di svuotamento « Verificare se il sacchetto della polvere ¢ installato
automatico non svuota la correttamente.
polvere dal robot - Verificare se & stata settata | impostazione di non svuotare
il robot automaticamente dopo la pulizia tramite
App Ultenic.
Indicatore Definizione Soluzione
1. La frequente pulizia pud provocare una
protezione contro il surriscaldamento
% + Surriscaldamento delle ventole. Si consiglia di provare ad
ventola effettuare
Rosso . : )
lampeggiante Sporttetllo nort1 chiuso 15 una pausa di 30 minuti tra ogni puliziau
pegg correttamente Assicurarsi che il coperchio della base sia
completamente chiusa.
- 1. Verificare se il sacchetto della polvere &
w Il sacchetto della polvere installato, altrimenti installarlo.
non & installato 2. Assicurarsi che il sacchetto sia
Rosso correttamente completamente fissato alla maniglia di
lampeggiante cartone.

Garanzia post-vendita

Forniamo un servizio clienti conveniente e di alta qualita, non esitare a contattarci in caso di
bisogno.

Email: service-it@ultenic.com




PL

Wazne informacje na temat bezpieczenstwa

W celu zmniejszenia ryzyka obrazen osobistych lub szkéd, prosimy zachowaé srodki

ostroznosci podczas konfiguracji, uzytkowania oraz konserwacji Twojego robota sprzatajace-

go:

® Przed uzyciem robota zapoznaj sie z wszystkimi instrukcjami dotyczacymi bezpieczenstwa oraz
obstugi robota.

e Zachowaj na przysztos¢ instrukcje bezpieczenstwa oraz obstugi.

® Zwro¢ uwage na wszystkie ostrzezenia znajdujgce sie na twoim robocie, akumulatorze, stacji
tadujacej oraz w instrukcji obstugi.

e Postepuj zgodnie z wszystkimi instrukcjami obstugi.

e Zewnetrzny kabel lub przewdd zasilania nie moze zosta¢ wymieniony. Jezeli przewdd lub wtyczka
zostanie uszkodzony, to nalezy zutylizowac zasilacz.

e Produkt zostat zaprojektowany do bycia wytgcznie wpietym do standardowego gniazdka. Produkt
nie moze by¢ uzywany razem z innym typem przetwornic. Uzycie przetwornic natychmiast
uniewaznia gwarancje.

Prosze natadowac oraz wyciggna¢ akumulator z robota oraz akcesoriow przed dtugoterminowym
magazynowaniem lub transportem.

Akumulator musi zosta¢ wyciggniety z tego urzadzenia przed jego utylizacjg. W celu wyciggniecia
akumulatora z tego urzadzenia wpierw odkre¢ $rubki znajdujgce sig u spodu, a nastepnie wyciagnij
gtéwne PCB i odkre¢ ostone akumulatora za pomocg $rubokretu. Wyciggnij akumulator poprzez
odtgczenie szybkoztgczki.

UWAGA: Niebezpieczenstwo chemiczne: jezeli akumulator przecieka, to nie wolno dopusci¢, aby
ptyn wszedt w kontakt ze skorg lub dostat sie do oczu. Jezeli doszto do kontaktu, to przemyj
dotkniety obszar duzg iloscig wody i skontaktuj sie z lekarzem. Umie$¢ akumulator (zuzyty
akumulator dotgczony, gdy robot bedzie utylizowany) w szczelnej plastikowej torbie i zutylizuj
zgodnie z lokalnymi przepisami dotyczgcymi ochrony $rodowiska.

UWAGA: Zagrozenie pozarem lub wybuchem: nie zgniataj ani nie rozmontowuj akumulatoréw. Nie
podgrzewaj ani nie umieszczaj akumulatora w poblizu Zrédta ciepta, nie wystawiaj akumulatora
bezposrednio na $wiatto stoneczne. Nie spalaj ani nie zwieraj akumulatora.Nie narazaj akumulatora
na wstrzgsy mechaniczne.narazaj akumulatora na wstrzgsy mechaniczne.

Skontaktuj sie z lokalnymi wtadzami zarzadzajacymi odpadami, aby uzyska¢ informacje na temat
recyklingu oraz utylizacji akumulatora w twojej okolicy.

Twadj robot to nie zabawka. Nie siadaj ani nie stawaj na robocie. Dzieci oraz zwierzgta domowe
powinny by¢ nadzorowane podczas pracy robota.

Robot przeznaczony jest wytgcznie do pracy w pomieszczeniach.

Nie uzywaj baterii jednorazowych. Wytacznie uzywaj akumulatora dostarczonego razem z
produktem. Jako zamiennik zakup identyczne baterie do robota lub skontaktuj sie z dziatem obstugi
klienta robota w celu dowiedzenia si¢ na temat alternatywnych opciji baterii.

Przechowuj i obstuguj robota wytgcznie w pomieszczeniach o umiarkowanej temperaturze.

Nie rozpylaj ani nie wylewaj ptynéw na robota.

Nie uzywaj zadnego innego przewodu zasilajacego. W celu wymiany przewodéw prosze skontak-
towac sie z dziatem obstugi klienta, aby zagwarantowaé¢ odpowiedni wybér przediuzacza zasilajgce-

go odpowiedniego dla danego kraju.




* Nie uzywaj robota do podnoszenia ostrych przedmiotéw, szkta ani niczego co sig pali lub dymi.
¢ Nie zanurzaj akumulatora w zadnym ptynie.

¢ Nie uzywaj robota do podnoszenia rozlanych wybielaczy, farby lub innych chemikaliéw, ani niczego
mokrego.

* Przed uzyciem robota podnie$ obiekty takie jak ubrania, luzno lezacy papier, sznurki do rolet lub
zaston, przewody zasilajgce czy inne delikatne przedmioty. Jezeli robot przejedzie przez kabel
zasilajgcy i go pociagnie, to obiekty znajdujgce sie na stole lub pétkach moga spasé.

* Jezeli pomieszczenie, ktére ma zosta¢ wysprzatanie ma balkon, to powinna w nim znajdowac¢ sig
fizyczna bariera, ktéra uniemozliwi robotowi dostanie sie na balkon i zapewni bezpieczenstwo pracy.

» Nie ktadz niczego na robocie.

® Pamietaj, ze robot porusza sie sam.

* Uwazaj, gdy poruszasz sie po obszarze pracy robota, aby na niego nie nadepngc.

* Nie uzywaj robota w obszarach z odstonigtymi gniazdkami elektrycznymi na podfodze.

¢ Nie uzywaj urzadzenia na niewykonczonej, niezamknietej, woskowej lub szorstkiej podtodze. Moze
to doprowadzi¢ do uszkodzenia podtogi lub urzadzenia. Uzywaj wytgcznie na twardych podtogach i
dywanach z niskim wtosiem.

* Niniejsze urzadzenie zostato zaprojektowane do uzywania na podtogach bez ich zarysowania. Mimo
to zalecamy przetestowanie urzadzenia na matym obszarze w pomieszczeniu, aby upewnié sie, ze
nie powstang zadne zarysowanie podczas czyszczenia catego pokoju.

Bateria oraz informacje o fadowaniu

Bateria litowo-jonowa

Wazne: Baterie litowo-jonowe oraz produkty zawierajace lit-jon podlegaja surowym przepisom dotyczacym transportu.
JeZeli musisz wystac ten produkt (wraz z zawarta baterig) do naprawy, zabierasz ze soba w podroz lub w jakimkolwiek innym
celu, to MUSISZ postepowa¢ zgodnie z niniejszq instrukcjq dotyczacq wysytki.

* Wyjmij baterie litowo-jonowa z produktu.
* Naklej kawatek tasmy na metalowych stykach tadowania baterii.
® Ponownie zainstaluj baterie (wraz z naklejong tasma) w produkcie oraz zabezpiecz komore baterii.

® Zapakuj produkt uzywajac oryginalnego opakowania, lub w uzywajac wlasnego opakowania tak, aby uniemozliwi¢
jakiekolwiek przemieszczenie sig podczas transportu.

o Wyslij wytacznie za pomoca transportu ladowego (nie wysytaj za pomoca transportu lotniczego).

Przechowywanie baterii

Jezeli przechowujesz robota poza baza tadujaca, to wpierw wyjmij baterie. Nastepnie przechowu;j
baterie w chtodnym i suchym miejscu.

g Nastgpujgcy symbol na produkcie lub jego opakowaniu oznacza:

Nie utylizuj urzadzen elektrycznych razem z niesortowanymi odpadami komunalnymi. Uzyj
oddzielnych punktéw zbidrki. Skontaktuj sig¢ ze swoimi lokalnymi wtadzami, aby uzyskac¢ informacje na
temat dostepnych systemow zbidrki. Jezeli urzadzenia elektryczne sg sktadowane na wysypiskach
lub sktadowiskach odpadéw, to niebezpieczne substancje mogg przedosta¢ si¢ do wéd gruntowych
lub dostac¢ sie do fancucha pokarmowego, szkodzgc zdrowiu i samopoczuciu. Prosze skontaktowac
sie z lokalnymi lub regionalnymi wtadzami w celu uzyskania informacji na temat programéw zbierania,
ponownego uzycia oraz recyklingu.




Oswiadczenie FCC

Niniejsze urzadzenie jest zgodne z czgscig 15 przepiséw FCC. Uzytkowanie podlega nastepujgcym
dwom warunkom: (1) Niniejsze urzadzenie nie moze powodowac szkodliwych zaktécen, oraz (2)
niniejsze urzadzenie musi zaakceptowac wszystkie odbierane zaktdcenia, wliczajac w to zaktocenia,
ktére mogg doprowadzi¢ do niepozadanych dziatan.

Ostrzezenie: Zmiany lub modyfikacje, ktére nie zostaty wczesniej wyraznie zaakceptowane przez
strong odpowiedzialng za zgodno$¢ moga doprowadzi¢ do uniewaznienia prawa uzytkowania sprzetu
przez uzytkownika.

Uwaga: Niniejsze urzgdzenie zostato przetestowane i uznane za zgodne z ograniczeniami dla
urzadzen cyfrowych klasy B, zgodnie z czescig 15 przepiséw FFC. Niniejsze ograniczenia zostaty
zaprojektowane w celu zapewnienia rozsgdnej ochrony przed niebezpiecznymi zaktéceniami w
instalacjach domowych. Niniejszy sprzet wytwarza, uzywa, oraz moze emitowa¢ energie o czestotli-
wosci radiowej, a jezeli nie zostanie zainstalowany i uzywany zgodnie z instrukcjami, to moze
powodowac niebezpieczne zaktdcenia w komunikacji radiowej. Jezeli niniejszy sprzet powoduje
niebezpieczne zaktdcenia w odbiorze radiowym lub telewizyjnych, ktére moga zosta¢ okreslone
poprzez wigczenie i wytgczenie sprzetu, to zachecamy uzytkownika do usunigcia zaktdcenia
korzystajac z jednej lub wielu metod: (1) Zmien orientacje lub zmie¢ potozenie anteny odbiorczej. (2)
Zwigksz odlegto$¢ pomiedzy sprzetem i odbiornikiem. (3) Potacz sprzed do gniazdka w innym
obwodzie niz ten, do ktérego odbiornik jest podigczony. (4) Skonsultuj sie ze sprzedawca lub zasiggnij
pomocy technika radiowego lub telewizyjnego.

Deklaracja zgodnosci

Niniejszy produkt jest zgodny z wymaganiami dotyczacymi zaktécen radiowych okreslonych przez
Wspodlnote Europejska. Niniejszym oswiadczamy, ze typ sprzetu radiowego T2253 jest zgodny z
dyrektywa 2014/53/EU.

Uwagi dotyczgce znakéw towarowych

* Amazon, Echo, Alexa oraz wszystkie powigzane loga sg znakami towarowymi Amazon.com, Inc. lub
podmiotéw stowarzyszonych.

¢ Apple oraz logo Apple sg znakami towarowymi Apple Inc. zarejestrowanymi w Stanach Zjednoczon-
ych oraz innych krajach. Sklep Apple jest znakiem ustugowym Apple Inc. zarejestrowanym w Stanach
Zjednoczonych oraz innych krajach.

e Google Play oraz logo Google Play sg znakami towarowymi Google Inc.

e Google Home jest znakiem towarowym Google Inc.




Na temat twojego robota

1. Zawartos¢ pudetka

0
1x Robot sprzatajgcy T10  1x Automatyczna 1 x Pilot zdalnego 1 x Szczotka
podstawka oprozniajgca  sterowania z czyszczgca
bateriami
— ‘ (AT
fo=
1 x Zapasowy mop 1 x Nasadka do mopa 1 x Zapasowa boczna 1 x Zapasowy filtr
do mycia szczotka HEPA z ggbkg
o ek
0 SN EE e
TR
2 x Zapasowy worek 1 x Skrocona instrukcja 1 x Instrukcja obstugi 1 x Instrukcja obstugi
na kurz obstugi aplikacji

2. Product Overview

Modut laserowy

Przycisk zasilania / przycisk
powrotu do bazy
Przedni czujnik podczerwieni

Zderzak

Gtosnik

Czujnik $ciany




Pokrywa LDS
(z czujnikiem zderzaka)

Styki tadowania

Przycisk zwalniajgcy pojemnik
na kurz

Port zbierania kurzu

2 w 1 pojemnik na kurz oraz

zbiornik na wode

Wylot powietrza

Przycisk zasilania
« Diugie nacisnigcie, aby wigczy¢ / wytgczyé
« Krétkie nacisniecie, aby rozpocza¢ / zatrzymac

sprzatanie

Przycisk powrotu do bazy
« Krétkie nacisniecie, aby rozpoczac¢ / zatrzymac
tadowanie

Gltenic

Czujniki zapobiegajace

Wielokierunkowe kétko

Boczne szczotki

Lewe kotko
Prawe kotko

Obracajgca
sie szczotka

Ostona szczotki

O O Wskaznik LED

« Migoczace niebieskie $wiatto: W zasilaniu / konfiguruje sie¢ / aktualizuje oprogramowanie

State niebieskie swiatto: Witgczony / pracuje normalnie

.

Migoczace z6tte $wiatto: Niski poziom baterii / tadowanie

Migoczace zielone $wiatto: tadowanie

State zielone $wiatto: W petni natadowany

.

Migoczace czerwone $wiatto: Btad

Swiatta wytgczone: Wytgczony / tryb snu
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3. Kosz na kurz oraz zbiornik na wode

Filt it
Zatrzask pojemnika litr wstepny

na kurz ———— = Filtr piankowy

—, = FilrHEPA
Korek wlewu wody

Zmywalna $ciereczka
Przycisk zwolnienia do wycierania

kosza na kurz
Wylot na kurz Obszar pasty

Uchwyt na Sciereczke
do wycierania
Zatrzask mocowania
mopa

st Pokrywa kanatu
zbierania kurzu

Pokrywa

Panel wyswietlacza LED

—— Wylot na powietrze
Interfejs zasilania

Soczewka podczerwieni
Styki tadowania /
zbierania kurzu

Wilot na kurz

Pierscien uszczelniajgcy
do pokrywy Uchwyt na

pojemnik na kurz

Filtr wentylatora Pojemnik na kurz

% Wskazniki statusu
« Ciggte zielone swiatto: Zbieranie kurzu
» Migoczace czerwone $wiatto: Przegrzanie wentylatora /
btad wentylatora / pokrywa nie zostata zamknieta

G = Wskaznik zasilania
» Migoczace zielone $wiatto: tadowanie
« State zielone $wiatto: W petni natadowany / tryb czuwania

Wskaznik torby na kurz

« State zielone $wiatto: Torba na kurz jest petna / kanat na
kurz jest zablokowany

» Migoczgce czerwone $wiatto: Torba na kurz nie zostata
zainstalowana / torba na kurz zostata niepoprawnie
zainstalowana

&N




5. Pilot zdalnego sterowania

Powrét do bazy

73

Przyciski kierunkowe recznego sterowania

G t——— Start/ pauza
Tryb mopowania — -
Czyszczenie punktowe i — Wycisz

Zwigksz moc ssania

%

Zmniejsz moc ssania

!

© Uwaga:

1. Zaleca sig kierowanie pilota zdalnego sterowania bezposrednio na przednig czes$¢ robota.
2. Zasieg pilota zdalnego sterowania wynosi 3-6 metréw (10-20 stop).

o

=0

)

Mniejsze lub réwne 3-6 metrow

Uzywanie robota

1. Konfiguracja automatycznej podstawki oprézniajacej
Na temat twojej automatycznej podstawki oprézniajacej

Automatyczna podstawka oprdzniajaca zostata zaprojektowana, aby automatycznie opréznia¢
oraz tadowac robota sprzatajacego T10 filmy Ultenic. Wz przewdd zasilajacy w boczny panel
korpusu robota i podfacz drugi koniec do dziatajacego gniazdka sciennego. Umies¢ na ptaskiej,
twardej powierzchni w odlegtosci przynajmniej 2.5 cala od éciany. Upewnij sie, ze przestrzen z
przodu i bokéw robota jest czysta tak, aby twdj robot T10 mégt powrdci¢ do bazy w celu
natadowania i opréznienia.
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W jaki sposéb umiesci¢ twoja automatyczng podstawke oprézniajaca
—-‘ «— 2.5 cala od $ciany

© X

©® Uwaga:

1. Umies$¢ automatyczng podstawke oprézniajgca w miejscu, do ktérego robot ma tatwy dostep.
2. Automatyczna podstawka oprozniajgca musi zawsze by¢ podtgczana do pradu. Nie uzywaj zrédta
zasilania, ktére moze zosta¢ nieumysinie wytgczone.

2. Konfiguracja robota
Krok 1:

przycisk zasilania “ (D ” do momentu az wskaznik nie zaswieci si¢ na niebiesko. Ustyszysz wiadomos$¢
powitalna.

(1) Uwaga:

Gtosnos¢ komunikatéw gtosowych moze zosta¢ pozniej dostosowana w aplikacji Ultenic lub wyciszona

za pomocg pilota zdalnego sterowania.
Krok 2:

Nacisnij przycisk domu “ () ”, aby sparowa¢ twojego robota z automatyczng podstawka oprézniajaca.
Robot bedzie nawigowat i zadokuje w bazie. Przed pierwszym uzyciem pozwdl robotowi w petni sie
natadowac.

O Uwaga:

Zbieranie kurzu moze by¢ aktywowane podczas poczatkowego dokowania. Nie badz tym zaniepoko-
jony. Czestotliwo$¢ zbierania kurzu moze zosta¢ dostosowana w aplikacji Ultenic.

3. Rozpoczynanie

Przed uzyciem niniejszego produktu prosze posprzata¢ wszystkie obiekty lezace na ziemi inne niz
meble, poniewaz mate przedmioty mogg przeszkadzaé, zosta¢ pochwycone lub uszkodzi¢ twojego
robota.

Use Your Robot with the Ultenic App

To fully enjoy all the available features, it is recommended to control your Robot via the Ultenic App.
Before you start, make sure that:
* Your smartphone or tablet is connected to a Wi-Fi network.

* Your smartphone or tablet is running iOS8.0 (or above) orAndroid4.4 (or above).

» The 2.4GHz band wireless signal is enabled on your wireless router.
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1. Pobierz aplikacje Ultenic ze sklepu z aplikacjami (urzadzenia iOS) lub GooglePlay (urzadzenia
Android).

2. Otworz aplikacje i stworz nowe konto uzytkownika.

3. Nacisnij ikone “+” , aby doda¢ robota T10 do twojego konta Ultenic.

4. Podazaj za instrukcjami w aplikacji, aby utworzy¢ potgczenie Wi-Fi.

Po pomyslnym potaczeniu mozesz sterowac swoim robotem za pomoca aplikacji. Za pomoca
aplikacji mozesz wybrac czyszczenie na wybranym przez Ciebie poziomie ssania, zaplanowaé
czyszczenie, zobaczy¢ mape czyszczenia, ustawi¢ obszary ,nie mopuj” lub ,nieidz” , ustawi¢
czestotliwos¢ oprézniania kurzu, sprawdzi¢ jakos¢ potaczenia internetowego oraz mie¢ dostep
do dodatkowych funkcji.

Pierwsze czyszczenie oraz tworzenie mapy domu

Po pierwszym cyklu automatycznego czyszczenia robot stworzy wirtualng mape twojego domu, ktéra
mozesz zobaczy¢ w aplikacji Ultenic. Uzywajac tej mapy mozesz okresli¢ obszary oraz ustawi¢ wirtu-
alne granice. Wspomniane obszary oraz granice moga byé uzyte w dowolnym cyklu czyszczenia oraz
zaplanowanym czyszczeniu (na przyktad unikaj ,pokoju dzieciecego” w czas czyszczenia za dnia, uzyj
mopa WYLACZNIE w ,kuchni” ).

Uzyj pilota zdalnego sterowania lub aplikacji Ultenic, aby sterowa¢ swojg preferowang metodg czyszc-
zenia. Po wybraniu preferowanej metody czyszczenia robot zacznie czyszczenie i bedzie kontynuowat
az do czasu, gdy nie pokryje catego obszaru czyszczenia lub do czasu, gdy poziom baterii bedzie niski
i bedzie wymagane ponowne tadowanie. Po skonczeniu czyszczenia robot automatycznie powréci do
automatycznej podstawki oprézniajgcej, aby oproznic¢ kosz na kurz. Jezeli sesja czyszczenia zostata
przerwana ze wzgledu na niski poziom baterii, to automatycznie zostanie ona wznowiona, gdy poziom
baterii zostanie przywrécony do odpowiedniego poziomu.

Tryby czyszczenia

Automatyczne czyszczenie — Robot bedzie automatycznie czy$cit twojg podtoge az do momentu
wyczyszczenia catej powierzchni lub do momentu, gdy wymagane bedzie ponowne tadowanie. W
drugim wypadku robot automatycznie powréci do automatycznej podstawki oprézniania, aby oproznié¢
kosz na kurz i natadowa¢ akumulator, a nastepnie wznowi czyszczenie.

Czyszczenie obszaru - Stworz konfigurowalne obszary na planie podtogi w twojej aplikacji Ultenic w
ktorej mozesz wskazac robotowi okreslone obszary do wyczyszczenia lub omijania.

Czyszczenie punktowe — Robot skupi sie na wybranym przez Ciebie specyficznym punkcie, ktéry ma
doktadnie wyczysci¢. Po pierwsze, uzyj recznej nawigacji na twoim pilocie (lub w aplikacji), aby wska-
zac¢ robotowi wybrany obszary. Nastepnie wybierz tryb czyszczenia punktowego.

Mopowanie — Zamocuj zbiornik na wode do kosza na kurz z tytu robota. Wybierz tryb mopowania w
aplikacji Ultenic lub za pomocg zatgczonego pilota, a robot automatycznie bedzie mopowat powierzch-
nie i wréci do podstawki automatycznej podstawki oprézniania po zakofnczeniu zadania.

Reczne sterowanie — Za pomocg aplikacji Ultenic lub zatgczonego pilota mozesz rgcznie wskazaé

robotowi gdzie ma jechac.




Konserwacja i dbanie

Twoj robot zaprojektowany jest do regularnego uzycia. Tak jak w przypadku wigkszosci urzadzen
dbajgcych o podtoge, regularne uzycie moze doprowadzi¢ do nagromadzenia sie zanieczyszczen wokot
szczotek, pojemnikach na zanieczyszczenia oraz w poblizu filtréw. Zalecamy przeprowadzenie
regularnej konserwaciji tak jak jest to opisane na nastepnych stronach, aby zapewnié¢ optymalng
wydajnosé robota.

1. Rekomendowane czyszczenie / czestotliwos¢é wymiany

CZESC CZESTOTLIWOSC CZYSZCZENIA | CZESTOTLIWOSC WYMIANY
Szczotka obrotowa Raz w tygodniu Co 6-12 miesiecy

Boczne szczotki Raz w tygodniu Co 3-6 miesiecy

Filtry Raz w tygodniu Co 2 miesigce

Czujniki Raz w miesigcu _

Styki fadowania Raz w miesigcu —_

Wielokierunkowe koto Raz w miesigcu _

2. Konserwacja bocznych szczotek

9 Uzyj srubokretu krzyzakowego, aby g Pozbgdz sie kurzu i zanieczyszczen i
odkreci¢ $rubki bocznej szczotki i wyjaé ponownie zainstaluj boczne szczotki za
boczne szczotki. pomocg $rubokretu krzyzakowego.

O Uwaga:

It is reZaleca sie wymiane bocznych szczotek co 3-6 miesigcy w zaleznos$ci od uzycia. commended to
replace the side brush every 3-6 months depending on use.

3. Konserwacja szczotki obrotowej

0 Sciénij lewg oraz prawg wypustke na @ Wyjmij gtéwng szczotke i wyczys¢ za
pokrywie szczotki obrotowej. Podnies i pomocg zataczonych narzedzi do
usun powtoke. czyszczenia tak jak to pokazano na

rysunku ponizej.




e Wymien gtéwng szczotke i z powrotem zatrzasnij pokrywe.

© Uwaga:

Zaleca sie wymiane gtéwnej szczotki co 6-12 miesiecy w zaleznos$ci od uzywania.
4. Konserwacja kosza na kurz / zbiornika na wode

o Nacisnij przycisk zwolnienia kosza na e Otwoérz kosz na kurz oraz opréznij
kurz oraz wyjmij kosz na kurz. zawartosé.

9 Wyjmij gtéwny filtr oraz filtr HEPA, e Zdejmij nasadke mopa, przemyj jg i
przetrzyj powierzchnie suchg szmatkag Wysusz na stoncu.
lub uzyj narzedzi do czyszczenia.
Przeptucz filtr gtéwny wodg i pozostaw
do wyschnigcia.

e Wylej pozostatg wode ze zbiornika i @ Gdy litry, kosz na kurz, $cierka do mopa
wysusz zbiornik na wode. oraz zbiornik na wode wyschna, wioz je z
powrotem do nastepnego uzycia.




5. Maintaining Sensors, Charging Contacts and Omnidirectional Wheel

o Wyczys$¢ wszystkie czujniki robota uzywajgc do tego wilgotnej szmatki.

9 Uzyj suchej szmatki, aby wyczysci¢ styki 9 Usun wszelkie zaplatane wtosy i
fadowania robota (nie zalecamy uzywania zanieczyszczenia z kotka wielokierunkow-
alkoholu). ego za pomocg dotgczonej szczotki do

czyszczenia.

O Uwaga:

Nie czy$c¢ wielokierunkowego kota wodg.

6. Konserwacja automatycznej podstawki oprézniajacej
Torba na kurz automatycznej podstawki oprézniajacej

Automatyczna podstawka oprézniajgca bedzie wskazywacé na panelu wyswietlacza LED kiedy torba na
kurz jest petna (wskaznik torby na kurz * f " bedzie zielony). Gdy torba na kurz bedzie petna, to jg
usun i zastgp nowa.

- ey
=
-p -p
L -{F" _.:_g;‘,".
Otwérz pokrywe i wyciggnij Usun starg torbe Zastgp nowa torbe na Zamknij
torbe na kurz z uchwytu na kurz kurz i catkowicie obniz pokrywe

kartonowy uchwyt
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Kanat przeciwpytowy i filtr

Jezeli automatyczna podstawka oprozniajgca zaswieci sie “ 3 " lub “  ” statym zielonym $wiattem, a
torba na kurz nie jest petna, to oznacza, ze czas na wymiane kanatu przeciwpytowego oraz filtru..

0 Odepnij automatyczng podstawke q ' Pokrywa ochronna

oprézniajaca i odwroé jg. Uzyj Srubokreta

- o = Filtr
krzyzakowego, aby odkreci¢ $rubki tak jak to B F '3—] -
pokazano na rysunku po prawej stronie. E/_..J- 1 [”'1
Otwoérz pokrywe kanatu przeciwpytowego i ne

wyczys¢ ja z kurzu i zanieczyszczen.

9 Otworz wylot z tylu automatycznej podstawki
oprozniajgcej, wyczysc filtr i zainstaluj ) *
ponownie. —

Wspornik filtra wentylatora Wspornik filtru wenty

lat
Sprawdz czy wspornik filtru wentylatora nie jest atora

zanieczyszczony zadnymi zanieczyszczeniami,
wyczy$¢€ go i wysusz suchg szmatkg. Zaleca sie
czyszczenie przynajmniej raz w miesigcu.

Soczewki podczerwieni oraz styki tadowania /
zbierania kurzu

Sprawdz, czy soczewki podczerwieni oraz styki
tadowania / zbierania kurzu nie sg zanieczyszc-
zone. Wyczy$¢ je za pomocg suchej szmatki.
Zaleca sie czyszczenie przynajmniej raz w
miesigcu.

Soczewki
podczerwieni

Styki tadowania /
zbierania kurzu

Specyfikacja

Wymiary @350mmxp350mmx98mm
Waga produktu =~3,6 kg

Robot Napiecie znamionowe 14.4V
Moc znamionowa 50W
Pojemno$¢ akumulatora 5200mAh
Wymiary 282mmx361mmx202mm

Auto EAutomatyczna Waga produkiu ~3.82kg

podstawka — X

P Napigcie znamionowe 1050W

oprézniajgcampty

Base Napigcie wejsciowe 100-240V ~50/60Hz
Napiecie wyjsciowe DC24V=1.2A
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Rozwigzywanie probleméw

Gdy twdj robot napotka problem, to sprébuj rozwigza¢ problem za pomocg solucji ponizej. Jezeli prob-
lem nadal sig powtarza, to skontaktuj sig¢ z centrum serwisowym Ultenic w celu uzyskania pomocy.

Problems

Solucja

Nie mozna wtgczy¢ /
rozpoczaé czyszczenia

Prosze natadowac robota przed uzyciem. Problem jest z reguty
spowodowany niskim poziomem natadowania.

Robot nie moze wréci¢ do
automatycznej podstawki
oprézniania

» Upewnij sie, ze automatyczna podstawka tadujgca zostata
podtgczona do zrodta pradu.

» Sprawdz, czy w poblizu automatycznej podstawki opréznia-
jacej nie ma zbyt wielu przeszkdd. Prosze umiesci¢ podst-
awke na otwartej przestrzeni.

* Robot znajduje sie poza zasiegiem automatycznej podstawki
oprézniajacej. Przenie$ robota blizej automatycznej podstawki
oprézniajgcej i ponownie nawigz potgczenie.

» Sprawdz, czy poziom natadowania baterii nie jest krytycznie
niski lub zerowy.

* Przed pierwszym czyszczeniem zaleca sig wystanie robota z
powrotem do automatycznej podstawki oprézniajacej, aby
pozwoli¢ robotowi zapamigta¢ punkt startowy.

Nienormalny dzwigk
podczas czyszczenia

Prosze sprawdzi¢, czy gtéwna szczotka, boczna szczotka lub lewe
/ prawe kotko nie jest zaplgtane w jaki$ przedmiot. Jezeli nie ma
przeszkdd, to uruchom ponownie robota.

Spadek wydajnosci podczas
czyszczenia lub kurz
wysypuje si¢ z kosza na kusz

« Kosz na kurz jest petny. Prosze oprézni¢ kosz na kurz.
* Sprawdz i wyczys¢ filtr HEPA.
» Sprawdz czy szczotka jest wolna od przeszkdd.

Ruchy robota lub $ciezka po
ktorej sie porusza sg
nienormalnel

« Ostroznie wyczy$¢ czujnik za pomoca suchej szmatki.
« Uruchom ponownie robota poprzez wytgczenie i wtgczenie.

Nie mozna potgczy¢ sie z
Wi-Fi

» Upewnij sig, ze wprowadzites poprawne hasto.

» Trzymaj robota, urzgdzenie mobile oraz router tak blisko
siebie jak to tylko mozliwe.

* Upewnij sie, ze wybrate$ Wi-Fi 2,4 GHZ.

« Nie zaleca sig uzywanie sieci publicznych.

» Dtugo naci$nij i jednoczesnie przez 5 sekund, aby zrestar-
towaé¢ Wi-Fi, a nastepnie sprébuj ponownie.

* Ponownie zainstaluj aplikacje Ultenic i sprébuj ponownie
potgczy¢ sie z Wi-Fi.

Nie mozna tadowac po
dokowaniu

Upewnij sie, ze nie ma przeszkdd lub ciezkiego kurzu na stykach
tadowania robota oraz automatycznej podstawki oprézniajgce;.

Podczas mycia nie
wyptywa woda

* Upewnij sig, ze poziom wody w zbiorniku na wode jest
wystarczajacy.

» Sprawdz, czy nasadka do mopa jest poprawnie zainstalowa
na.

« Sprawdz, czy odptywy wody nie sg zablokowane.

Pilot nie dziata

« Upewnij sie, ze baterie w pilocie sg natadowane.

» Upewnij sig, ze wigczytes robota.

» Sprawdz, czy poziom baterii nie jest krytycznie niski lub zerowy.
« Sprawdz, czy robot jest w zasiegu pilota (3 m / 9.84 stdp).
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Problems

Solucja

Automatyczna podstawka
oproézniajgca nie zbiera
kurzu

» Sprawdz, czy torba na kurz jest petna i wymien go na nowy.

» Sprawdz, czy torba na kurz jest poprawnie zainstalowana.

» Sprawdz, czy nie ustawite$ automatycznego oprdzniania po
czyszczeniu w aplikacji Ultenic.

Wskaznik Przyczyna

Solucja

+ Btad wentylatora

+ Przegrzanie

+ Pokrywa nie zostata
poprawnie zamknieta

%

Miga na czerwono

1. Czeste zbieranie kurzu doprowadza do
ochrony wentylatora przed przegrza-
niem lub awarii wentylatora. Zaleca sie
ponowne zebranie kurzu po 30
minutach.

2. Upewnij sie, ze pokrywa automatycznej
pokrywy oprézniajacej jest catkowicie
zamknieta.

Torba na kurz nie jest
zainstalowana lub nie
jest zainstalowana
poprawnie

i

Miga na czerwono

1. Sprawdz, czy torba na kurz jest
zainstalowana. Jezeli nie jest, to
zainstaluj torbe na kurz.

2. Upewnij sie, ze torba na kurz jest
poprawnie zainstalowana i catkowicie
opus¢ tekturowy uchwyt.

Serwis posprzedazowy

Jezeli masz jakies$ pytania lub problemy dotyczace produktu, to prosze skontaktowac sie
ze Wsparciem i Serwisem Ultenic za posrednictwem e-maila na adres

service-uk@ultenic.com.
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Ba)kHble MHCTPYKLUM NO TEXHUKEe 6e30MacHOCTH

YT06bI CHA3UTbL PUCK MONYYEHNS TPABM UV MOBPEXAEHMI, NOMHUTE O ClefyoLMX Mepax

6e30MacHOCTU MPU HACTPOIIKe, UCMOMb30BaHNUM U 06CNYXMBaHMUM poboTa-nbliecoca:

e Mepep, UCNonb3oBaHNeM poboTa NPOYTHUTE BCE MHCTPYKLMM NO TEXHWUKE 6e30NacHOCTH 1
IKCMyaTauum.

. COXpaHI/ITe NMHCTPYKLUMN MO TEXHUKE 6€e30MacHOCTU 1 3KCnnyaTauum gna ncnonb3oBaHnsa B
byaywiem.

* O6paTuTe BHUMaHWe Ha BCe NpeaynpexneHuns Ha Balwem poboTe, akkymynsTope, 6ase ans
NOA3apAAKM 1 B PYKOBOACTBE M0/1b30BaTeNs.

CobntogaiTe BCe UHCTPYKLMM NO IKCNAyaTaLum.

BHeLWwHwWI kabenb nnw WHyp 6110Ka NMTaHWs He MoAexaT 3aMmeHe. ECiv WHyp unv Bunka
noBpexaeHbl, /10K MUTaHWs He0BXO[MMO YyTUNM3NPOBATb.

3TOT NPOAYKT NpefiHa3HaueH A1 NOAKIIOYEHNS TONIbKO K CTaHAAPTHO po3eTke. 3genve
Henb3s 1CMob30BaThb C NpeobpasoBaTensMu MOLWHOCTH Nto6oro Tuna. McnonbsosaHue
CKUnoBbIX NpeobpasoBaTeneil HEMeANEHHO aHHYIMPYET rapaHTuHo.

MoxanyiicTa, 3apsagnTe U U3BAEKUTE aKKYMYISATOP M NPUHAAIEXHOCTM U3 Ballero poboTa
nepep AUTeNbHbIM XPaHEHWEM WY TPAHCMOPTUPOBKON.

Mepepn yTvnv3aumen ycTponcTBa, HEOOXOAMMO U3BNEYb U3 HErO aKKYMyNsTop. YTOobbI U3BNeYb
AKKyMy/SITOp 13 3TOr0 YCTPOMCTBA, CHavana OTKPYTUTE BUHTbI B HUKHEN 4acTu, 3aTeM
CHUMUTE OCHOBHYIO MIaTy 1 OTKPYTUTE KPbILLKY aKKyMY/ISTOPHOIO OTCEKa C MOMOLLbIO
oTBEPTKY. I3BNEKUTE aKKyMyNATOP, OTCOEANHUB BbICTPOPA3bEMHbIN COEANHUTENb.

MNPEAYNPEXAEHUE: XuMnyeckoe Bo3gencTBue: €CIN akKyMynsiTOPHbIN 610K MpoTeKaeT, He
[OMyCcKanTe nonagaHus XXUAKOCTM Ha KOXY WAV B rnasa. B ciyyae KOHTaKTa npomonTe
NOpaXKeHHbIM Y4aCTOK 60/bLINM KOTMYECTBOM BOAbI M 06paTUTECh 38 MeLULMHCKOW
nomoLubto. lMomecTnTe akKyMynsTop (Mpy yTunmnsauum poboTa, MCNob30BaHHbII
AKKYMYIATOPHBIN 610K TaKXKe YTUAN3UPYETCS) B FePMETUYHbBIN NAACTUKOBbIV NAKeT 1

MNPEAYNPEXAEHUE: OnacHocTb noxapa v B3pbiBa: He pasgaBnuBaiiTe u He pa3bupaiite
aKKyMynaTopHble 6/10KK. He HarpeBaiiTe 1 He pa3meLlainTe akKyMynsaTOPHbIV 610K psSAOM C
MCTOYHMKaMM Tenia Unu nog npsiMbiMU CONHEYHBIMU y4amm. He OKuranTe akkyMynsTOPHbIN
6710K 1 He fOMNyCKaliTe KOPOTKOTrO 3aMblkaHus. He noaBepraiiTe akkyMynsiTopbl
MexaHW4eCK1M yaapam.

O6paTnTeCh B MECTHbI OpPraH Mo yTUIM3aLum OTXOA0B, 4TO6bl y3HATb O MpaBuiax
YTUAN3ALMM aKKYMYNSTOPOB B BalleM permoHe.

Baw poboT He urpyluka. He cagutech 1 He BcTaBaiiTe Ha poboTa. Bo Bpemsi paboTbl Ballero
poboTa He06X0ANMO NpPMUCMaTPMBaTh 3a A€TbMU 1 JOMALLIHUMU XUBOTHbBIMU.

Robot is for indoor use only.

Do not use non-rechargeable batteries. Use the rechargeable battery provided with the product
only. For replacement, purchase identical robot batteries or contact robot Customer Care for
alternative battery options.

Po6oT npeaHa3Ha4yeH TONbKO A1 UCMOJ/1Ib30BaHUA B MOMeLeHUN.

He ncnonb3yiTe HenepesapshkaeMble aKKyMynsaTopbl. ICnonb3yinTe TONbKO akKyMynsaTop,
NOCTaB/sIEMbIN C MPOAYKTOM. [11151 3aMeHbl NPUOGPETUTE NAEHTUYHbIE aKKYMYNSTOPbI 415
po60TOB MM 06paTUTECh B CNyOy Noaaep K poboToB, 4TO6bI y3HaTb 06 aibTEPHATUBHbIX
BapuaHTax akkyMynsTopa.

® XpaHuTe v 3KCnIyaTUpyliTe poboTa TONbKO B MOMELLEHMMN C YMEPEHHBIMY TeMMepaTypamu.
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e He pacnbinsiiTe n He NponvBaiTe XMUAKOCTM Ha poboTa.

o He ucnonb3yiite Apyron WHyp nuTaHus. [1ns 3aMmeHbl WWHYPOB 06paTuTech B Cyx 6y
MOAGEPXKKY KIIMEHTOB, YTO6bI y6eauTbCst B MPaBuUIbHOCTU BbIGOPa LWHYpa NUTaHWs ans
KOHKPETHOW CTpaHbl.

He I/ICI'IO}'Ib3y|7ITe p060Ta ONA NOAHATUA OCTPbIX NpeaMeTOoB, CTeKNa NN TOro, 4TO rOpUT Unn
ObIMUTCA.

He norpyxaiiTe akkyMynsiTOpHbIA 670K B XKUGKOCTb.

He ncnonb3yiite poboT g5 cbopa NponnToro otbenvBaTens, Kpacku, Apyrux XMMmMKaToB Uau
4ero-nmbo BAAKHOTO.

Mepeg ucnonb3oBaHnem poboTa, NOAHUMUTE TaKMe NPeaMeTbl, Kak OfeXaa, He3aKpeneHHble
NINCTbI ByMaru, HaTsHKHbIE LUHYPbI A/15 )Kako3W MY 3aHABECOK, WHYPbI MUTaHUs U Nitobble
Xpynkue npegmeTbl. ECiv poboT npoefeT no WHypY NUTaHWs U MOTSIHET ero, NpeAMeTbl Ha
CTOME WAIN NOJKaxX MOTYT YNacTb.

Ecnu B ybupaemoi KoMmHaTe ecTb 6ankoH, cnefyeT 1crnonb3oBaTh husnyecknii bapbep ais
NpeaoTBpaLLeHNs AOCTYNa Ha 6anKoH 1 obecneyeHns 6esonacHomn paboTsbl.

He KnagmTe HUYero Ha Bawero po6ora.

VimeiiTe B BUAY, 4TO po60T ABMKETCS caM o cebe. ByabTe 0CTOPOXHbI Npu Xxofb6e B 30HE, rae
paboTaeT poboT, 4TObbl He HACTYNUTb Ha Hero.

He skcnnyaTupyiite poboT B MeCTax C OTKPbITbIMU 3NEKTPUYECKUMU PO3ETKAMU Ha MOY.

He ncnonb3yiiTe 3T0 YyCTPONCTBO Ha HEO6PaboTaHHOM, HE3aKNeeHHOM, MOKPbITOM BOCKOM 1N
LIEPOXOBATOM MOJTy. ITO MOXKET MPUBECTU K MOBPEXAEHMIO M0/1a U 3TOr0 YyCTPOMCTBA.
Vicnonb3yiiTe TOMbKO Ha TBEPAbIX HAMOJbHbIX MOKPLITUSIX UM KOBPAX C HU3KUM BOPCOM.

3T0 ycTponcTBO pa3paboTaHo A/ UCMOb30BaHUS Ha Nonax, He Lapanas ux. Mbl
no-npexHeMy pekoMmeHayem Bam NpoTecTMpoBaTh 3TO YCTPOMNCTBO Ha HEBO/bLIOM y4acTKe
ybupaemoin KOMHaTbl, 4TOBbI y6eanTbCS, YTO Ha HEM He OCTaeTCs LapanuH, Npexae Yyem
ybrpaTb BCIO KOMHATY.

NHdopmaumsa 06 akkymynstope v 3apsgke

JINTUN-VIOHHBIN aKKYMYNATOP

Ba)XHO: NNTUI-UOHHbIE aKKYMYNSTOPbI U N3AENNS, COAEepPXaLLNEe TNTUI-NOHHbIE aKKYMYNSTOPbI,
nogsiexat CTporuM npasunam TpaHCNopTMPOBKM. Ecnn Bam HeobxognMo nepeBo3nTb AaHHbIi
NPOAYKT (C aKKyMyNnsTOPOM B KOMMIEKTE) A/1s O6CNYXKMBAHUS, MyTeLWeCcTBUS UK Mo Ntoboi
Apyroi npuymnHe, Bol JO/DKHbI cobntofath cnepytoLye MHCTPYKLMM MO TPAHCMOPTUPOBKE:

» /13BNEKNTE NUTUI-NOHHBIN aKKYMYNSTOP U3 NPOAYKTA.

» OBepHUTE KYCOK IEHTbI BOKPYT METAMIIMYECKIX 3apsSIfHbIX KOHTAKTOB aKKyMyisiTopa.

+ CHOBa yCTaHOBMTE aKKyMynATOP (C NEHTO Ha HeM) B MPOAYKT U 3aKPenuTe KpbILKy
aKKyMy/IITOPHOIO OTCeKa.

» YMaKyiiTe MPOAYKT B €r0 OPUTrMHanbHYI0 UK Bally COBCTBEHHYIO YAaKOBKY, MPeAoTBpaLlaloLLyo
Ntobble NepemeLLeHsi BO BpeMsl TPAHCMOPTUPOBKMU.

+ [lOCTaBKa TONbKO Ha3eMHbIM TPAHCMOPTOM (He aBManepeBo3Kamm)

XpaHeHue AKKyMyndaTopa

Mpv xpaHeHnn poboTa BHe 6a3e Ans NoA3apsAKK, CHavana U3BeKnTe akkyMynsTop. 3aTem
noMecTuTe po6OT U aKKYMyISTOP B MPOXIafAHOE CyXoe MecTo.
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E CVMBON Ha NPOAYKTE MU €r0 yNaKoBKe O3HaYaeT:

He BbiGpacbiBaiiTe 31eKTPONprUBOpPbI KaK HECOPTUPOBAHHbIE GbITOBbLIE OTXOAbI, UCMO/b3YNTE
oTfeNbHble MYHKTbI c6opa. CBSXKMTECH C MECTHLIMU BAACTAMM 1S NONYYeHUs UHopMaLmMm o
LOCTYMHbIX cucTemMax cbopa. Ecnv anekTpuyeckre npubopbl BbibpackiBaTb Ha MOUIOH As
3aXOPOHEHUs! OTXOLOB MU MYCOPHbIE CBAJIKM, OMACHbIE BELLECTBA MOTYT NMPOCOYUTHCS B
rPYHTOBbIE BOAbI ¥ MOMACTb B MULLEBYHO LEEMOYKY, HaHecs Bpef Bawwemy 30poBbio 1
6narononyunto. Moxanyncra, CBSHKMTECH C BaliMM MECTHbIM UM PErvoHabHbIM YNIpaBaeHneM
M0 OTXOAAM Asl MOYYEHNS LOMONHUTENBHOW MHMOPMALMK O MporpamMmax c6opa, NOBTOPHOroO
MCMOJIb30BaHNSA 1 NepepaboTKu.

MonoxxeHune degepaibHON KOMUCCUU MO CBA3MU

3T0 ycTponcTBo cooTBeTCTBYET YacTu 15 Npasun defepanbHON KOMUCCHM MO CBA3N.
JKcnnyaTaluys BO3MOXHa Npu cobtogeHnm cnegyowwmx AByX ycnoBuid: (1) 3To ycTponcTBO He
[LO/IKHO BbI3bIBaTb BPeAHbIX MOMEX, U (2) 3TO YCTPOMCTBO AOMKHO MPUHUMATDL t06bIE MOMexXH,
BKJ/ItOYasi MOMEeXU, KOTopble MOTYT Bbi3BaTb c6ou B paboTe.

MpepynpexpaeHune: 3amMmeHeHns unv mogudmrKaymm, sBHO He 0f06PEHHbIE CTOPOHOW,
OTBETCTBEHHOW 33 COOTBETCTBME, MOTYT IMLWINTbL NO/b30BaTE/s MPaBa Ha 3KCMyaTauuio
obopyfoBaHus.

MpumMeyaHmne: 3To 060pyaOBaHUE BbIIO MPOTECTUPOBAHO U MPU3HAHO COOTBETCTBYIOLWNM
orpaHuyeHnsm gas umdpoBbIX YCTPOUCTB Knacca B B cooTBeTcTBUM € HacTbio 15 MpaBun
depepanbHOM KOMUCCUM MO CBA3K. ITU OrpaHnyYeHuns pa3paboTaHbl gas obecneveHns
pa3yMHOM 3alnTbl OT BPEHbIX MOMEX MPU YCTaHOBKE B XW/bIX MOMELLeHUsX. ITO
obopyfoBaHVe reHeprpyeT, UCMOMb3YEeT 1 MOXET U3/Ty4aTb PAAMOYACTOTHYIO SHEPTUIO U, eCNN
OHO YCTAHOB/IEHO M UCMO/b3YeTCs He B COOTBETCTBUM C MHCTPYKLMSIMU, MOXET CO3/1aBaTb
BpefHble NOMexu A5 paanocBasn. OfHaKo HET rapaHTUM, YTO MOMEXM He BO3HUKHYT Npu
KOHKpeTHOW ycTaHoBKe. Ecnn 3To 060pygoBaHue co3gaeT HefonycTUMble MoMexu Afist paguo-
VNN TeNEBU3NOHHOO NPMEMA, YTO MOXKHO ONPEAENUTb NyTEM BKIIOYEHNS U BbIK/TIOYEHWS
obopyfoBaHus, NO/Ib30BATE/NIO PEKOMEHAYETCS MOMbITaTbCs YCTPAHUTL MOMEXU OfAHUM UK
HEeCKOMbKUMU M3 ClefytoLyx cnoco6oB: (1) iaMeHuTe opueHTaLuio Uan MecTononoxeHve
NMPUEMHON aHTEHHBI. (2) YBeMYbTe paccTosiHe Mexay 060pyaoBaHMEM 1 MPUEMHKKOM. (3)
MopkntounTe 0bopyaoBaHMe K pO3€eTKe B Lienu, OTIMYHOM OT TOM, K KOTOPO NOAK/I0YeH
npuemMHuK. (4) O6paTuTech 3a MOMOLLbIO K AUIepY UM OMNbITHOMY CeuuanncTy no
paguno/TeneBnaeHuto.

[dexknapauus cooTBeTCTBUSA

JTOT NPO/YKT COOTBETCTBYET TpeboBaHMAM EBponelickoro cooblyectsa no pagvonomMexam.
HacToswwmm Mbl 3asBsieM, 4TO pafarmoobopyfoBaHme Tuna 12253 cooTBETCTBYET [lnpekTuBe
2014/53 / EU.

0603HayYeHMe TOBAPHOrO 3HaKa Ha U3aenuu

* Amazon, Echo, Alexa 1 Bce cBsi3aHHble 1OrOTUMbI SBASIOTCS TOBapPHbIMK 3HaKaMu Amazon.com,
InC. K ee AOYEPHUX KOMNAHNIA.

e Apple n norotun Apple siBnsitoTcs ToBapHbIMK 3Hakamu Apple Inc., 3aperucTpupoBaHHbIMU B
CWA wn ppyrux cTpaHax. App Store sBnsieTcsi 3HakoMm obcnyxusaHus  Apple Inc.,
3apernctpuposaHHbiM B CLLUA 1 apyrux ctpaHax.

* Google Play u norotun Google Play siBnsitoTcs ToBapHbIMu 3Hakamu Google Inc.

o Google Home siBnsieTcst ToBapHbIM 3HakoM Google Inc.
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O Bawem poboTte

1. Y710 B KOpPOBKE

©90 \7,_
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2 x 3anacHou nbineBon 1 x PyKoBOf4CTBO Mo 1 x PykoBogactso 1 x PykoBopcTtBO
MeLLOoK 6bICTPOMY 3amycKy nonb3osarens nosb3oBaTens

npunoXxeHusa

2. KpaTkue cBegeHUs 0 NpoayKTe
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NasepHblii MOAyb

KHonka nuTtaHusa /

KHonka «[lomMoi»
MepepHuit MHMPaKpacHbIi
faTYnK

[OnHamumk

WalHacTeHHbIl

paTymkl sensor AmopTu3aTop
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NasepHblii MOayb HacTeHHbIN gaTunk

KHonka nuTaHusa / KHonka
«[lomoli»na kurz
MepeaHnii MHbpaKpacHsbIi
AaTunK

AmopTu3aTop

KHonka nutaHus

« nuTenbHOe HaXxaTue A/ BKIOYEHUS / BbIKIOYEHNS

« KopoTkoe Ha)aTue, 4Tobbl Ha4YaTb / IPUOCTAHOBUTb
y6opKy.

KHonKa «[JomMoi»

« KOpoTKOE HaxaTue, 4Tobbl Ha4yaTb / MPUOCTAHOBUTb
noasapsaaky.

Gltenic

[aTunku obHapyxeHus

BceHanpaBneHHoe Konecnko

bokoBas weTka

JleBoe KOnecnko
MpaBoe Konecmko

Bpawatowasncs
LeTka

BrKpbiwwka weTkunush cover

) O CBeToAMOLHbIV MHAUKATOP

« Muraet CMHUIA CBET: BK/OYEHME/KOHDUTYpaLms ceTi/06HOBIEHWE NPOLLNBKM
« TOPUT CUHWIA CBET: BKNKOYEH/HOpManbHoe paboyee COCTOSIHME

« MuraeT XenTblii CBET: HU3KWIA 3apsg 6aTapen/3apsgka

« Muraet 3eneHblli CBET: 3apsigKa

« FOpWT 3e/eHbli CBET: MOHOCTbIO 3apsKeH

« MuraeT KpacHblii CBET: COCTOSIHWE OLWNBKM

. MHp,MKaTOp He roput: BbIKﬂIO‘-IeH/CI'II/IT
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3. Mbinec6opHUK 1 pe3epByap A/ BOAbI

PunbTp

npefBapuTenbHoOM
3awenka OYUCTKMU
nbinec6opHmka ———— = [opoNoHOBbIN HUNLTP

Konnayok oTBepcTus @7 dunbTp HEPA

3an1Ba BOgbl

K MOIOLU,aFICH TpankKa
HOMKa OTKPbITUA [J15 MbITbS OJIOB

nbinecbopHmKa

LnamoBoe oTBepcTME 06nacTb BCTaBKK

[epxaTenb TPSANKN
[N5 MbITbS MONOB
3alenka Hacagku
wBabpsbl

4. ba3a caMOMOpPOXHEeHUS

KpbllKa KaHana
yNnaBAvBaHWs Nbln
BospyxooTsop
NHTepdelic
nUTaHUs

Kpbiwka

5 [MaHenb CBETOANOAHOIO
aucnnes
NHbpakpacHble
06bEeKTHBbI
KOHTaKTbl 4ns 3apsgku/

cbopa nbiin
collecing contacts

OTBepcTue gns
BXOAbI NbINN

YNnoTHUTENbHOE

KOMbLO ANA KPbILKK Pyuka nbinesoro

MellKa

PUnbTP BEHTUNIATOPA MMblNeBoN MeLwoK

)
% MHAvKaTop cocTosiHMSA
« COpWT 3eNeHbll CBET: yNaBAUBaHue Nbiau
« Muraert KpacHblii CBET: neperpes BeHTUAsSTOpa/
C . Y oWN6Ka BEHTUNATOPA/KPbILWIKA He 3aKpbiTa

= WHguKaTop NUTaHUs

« Muraer 3eneHblii CBET: 3apsifKa

« FOpPUT 3eNeHbI CBET: MOMHOCTbIO 3apPSKEH/B
pexvme oXungaHus

VIHAMKATOP MblSIEBOTO MeLwKa

« [OpUT 3e/1eHbIN CBET: MELIOK A1S MbIYU 3aMoJHEH/
KaHan gns noiav 3a610KMpoBaH

« MUraeT KpacHblii CBET: MELOK A/isl MblAN He
YCTaHOB/EH/MELLOK A/1s MbIAN YCTaHOBNEH

HenpasuabHO ﬁ

&



5.NyneT AY

BepHyTbcs fomoi

!

KnaBwum HanpasieHns pyyHoit
HaBMUraumu
3anyck/OcTaHoBKa

Pexxum MbITbsi mona

«HeMoln» pexum

®
®
|

ToyeyHas y6opka
YBeNINMYUTb MOLWHOCTb BCACbIBAHNSA

%

YMEeHbLWUTb MOWHOCTb
BCacCbiBaHUA

!

O NMpumeyaHme:

1. [Ins AOCTWKEHNS HaWUNYYLLIMX Pe3y/IbTaTOB PEKOMeH/YeTCs HanpaBasTh NybT [IY Ha NepefHio0
yacTb poboTa.
2. [inanasoH 1Y cocTtaBnsieT 3-6 MeTpoB (10-20 dyToB).

§°| MeHee nnu paBHoO 3-6 MmeTpoB

Ncnonb3oBaHue Bawero po6oTta

1. Hactpolika 6a3bl CaMOOMOPOXKHEHUSA
O Balwueit 6a3e caMOONMOPOXKHEHUS

ba3a caMomnopoXHeHUs npefHa3HavyeHa A5l aBTOMaTUYECKOr0 OMOPOXHEHUS U 3apsigKu
po6oTa-nbinecoca Ultenic T10. MogkntoumTe Kabenb NMTaHNUA K 3agHel naHenu 6asbl, a 4pyrov
KOHeL, MOAK/IIUNTE K UCNPaBHOW po3eTke. Pa3mecTuTe Ha NI0CKOW TBepLo MOBEPXHOCTH Ha
paccTosiHUM He MeHee 2,5 [IDIIMOB OT CTeHbl. Y6eanTech, 4To cnepeam 1 ¢ 06enx CTOPOH ecTb
cBO60OHOE NPOCTPAHCTBO, 4TO6bI Ball T10 MOr BepHYTbCS Ha 6a3y AN nog3apsaku v
OMOPOXHEHUS.
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Kak pasmMecTuTb Bawly 6a3y caMOOMNOPOXXHEHUS
—-‘ le— 2,5 floMMa OT CTEeHbl

© - ®

O Mpumeyanue:

1. PasmecTnTe 6a3y CAaMOOMOPOXKHEHUS TaM, rae 3To ByfeT Ierko LOCTYnHO po6oTy.
2. Ba3a caMOOMOPOXHEHNS [IO/DKHA BCErAa OCTaBaTbCs MOAKIOYEHHOW K UCTOMHUKY MUTAHUS.
V136eraiiTe NCNONb30BaHUS UCTOYHMKA MUTAHWS, KOTOPbIA MOXET CTy4alnHO BbIKIOYUTBCS.

2. Hactpoiika po6oTa

War1:

MomecTuTe pob0oTa Ha MoN psgoM C Balell 6a30i cCaMoONopoXHeHUs. HaxMuTe v ygepxnsanTe
KHOMKY NMNTaHna <<(|) », MOKa MHANKATOP He CTaHeT CUHUM. Bbl yCnblWNTEe NPNBETCTBEHHOE
coobueHme.

O NpumeyvaHue:

'POMKOCTb rON10COBbIX NMOACKA30K MOXHO OTPerynmpoBaTh Nodxe B npunoxeHun Ultenic nnm
OTK/IOYUTb C MOMoLbto NynbTa Y.

War 2:

HaxmuTe « {0} » KHOMKY «[JoMOI», 4Tob6bl NOAKMOYNTL poboTa K 6a3e caMonopoxHeHus. PoboT
6ypeT nepemewaTbCs U CTbIKOBATLCA ¢ 6a301. Mepes nepBbIM UCMONb30BaHWeM faiiTe poboTy
MOMHOCTbIO 3aPAANTHCS.

O MpumeyaHue:

Mpu NepBOHaYanbHO CTHIKOBKE MOXET aKTMBUPOBATLCS YNaBuBaHWe Nblav. He nyraitecs.
YacToTy ynaBnvBaHws Mblaiv MOXHO ByAeT N3MeHUTb no3xe B npunoxeruu Ultenic.

3. MpucTtynas K paboTe

Mepeg 1UCNoMb30BaHMEM 3TOrO MPOAYKTa, MOXanyncTa, O4UCTUTE MO OT BCEX MPegMeToB, Kpome
Mebenn, TaK Kak HeKOTOPbIE MEJIKME NMPeaMeTbl MOTYT MelaTb, 3aCTPeBaTh UM NOBPEANTb
Balwero poboTa.

Wcnonb3yiTe Bawero po6oTa c npunoxenuem Ultenic
YT106bI B NONHON Mepe UCNONb30BaTb BCE JOCTYMHbIE PYHKLUU, PeKOMEHAYeTCs yNpaBnsTh
cBonM poboTom Yepes npunoxerue Ultenic. Mepeg TeM Kak HavaTb, ybeguTecs, 4To:
+ Baw cMapTdoH nnv nnaHwet nogktoyeH k cetn Wi-Fi.
+ Baw cmapThoH nan nnaHweT paboTtaeT Ha cucTeme i0S 8.0 (nnw Boiwe) nnm Android 4.4
(nnu BbIWwe).
+ HaBawem 6ecnpoBoAHOM MapLLPyTU3aTOPe BKIIOYEH 6€CNPOBOAHO CUrHaN B juana3oHe

2,4TTu.




1. 3arpy3uTe npunoxeHue Ultenic 3 AppStore (gns yctpoicts iOS) nnm Google Play
(ans yctpoiict Android).

2. OTKpoViTe NPUNOXKEHME 1 CO3AaliTe YHETHYHO 3annCh NOAb30BaTENS.

3. HaXXMuTe Ha 3HAYOK «+», 4To6bI f06aBUTH Robot T10 B cBOtO y4eTHyto 3anuck Ultenic.

4. CnepyiTe MHCTPYKLMSAM B MPUAOKEHNU, 4TOGbI HACTPOUTL coegurermne Wi-Fi.

Mocne ycnewHoro NogktoYeHns Bbl MOXeTe yrnpaB/isiTb CBOMM PO6OTOM Yepes NpuioxKeHue.
C nomoLLbIo NpunoxeHus Bol MoxeTe BbIGpaTh y6OPKY Ha XKenaeMoM YPOBHE BCaCbiBaHWS,
3annaHupoBaTh YOOPKY, NPOCMOTPETb KapTy YOOPKU, HACTPOUTb 30HbI «be3 WBabpbl» Nan
«3anpeTHble 30Hbl», HACTPOUTb YaCTOTY OMOPOXHEHUS MbIN, MPOBEPUTL COCTOSIHWE CETEBOTO
MOAK/MOYEHMS U NOMYYUTb JOCTYM K JOMONHUTENbHBIM DYHKLMAM.

MepBas y6opKa u cocTaBneHue KapTbl foMa

Mocne nepBoro Lukaa aBToMaTU4eCKoi y6opku po6boT CO3AacT BUPTYaNbHY KapTy Ballero
A0Ma, KOTOPYI MOXHO MPOCMOTPeTh B npunoxeHuu Ultenic. Vicnonb3ys 3Ty KapTy, Bbl MOXeTe
onpeaensTb 06/1aCTW 1 yCTaHABAMBATb BUPTYaNbHble rpaHuLbl. 3TV 061aCTV U FpaHULbl 3aTeM
MOXHO MCMOMb30BaTb B 1060M 13 BalMX LMKAOB 1 rpadnkoB ybopku (Hanpumep, nsberatb
«BeTCKON KOMHaTbI» BO BpeMsi fHeBHOW y6opku, MbiTb TOJIbKO «KyxH0»).

Vicnonb3yiTe npunaraemslii nynbT AY unu npunoxeHwve Ultenic APP gns ynpaBneHus
npeanoYyMTaemMbiM MeTogoM y6opKu. Mocne Toro, Kak Bbl BbibepeTe NpeanoyTUTeNbHbIA METOS,
y6opKku, pob0oT HaYHeT y6OpKY M NPOAJOMKUT paboTy O TeX MOP, NOKa He MOKPOET BCIO 30HY
y6opKy nnn noka batapes He paspsANTCs 1 ee He noTpebyeTcs nepe3apsaanTb. [10 OKOHYAHKK
y6opKM pobOT aBTOMATUYECKM BEPHETCS Ha 6a3y CaMOOMNOPOXKHEHNS, YTOObLI OYNCTUTD
nbinecb6opHumK. Ecnv ceaHc ybopku 6bin NpepBaH 13-3a HU3KOTO 3apsfia akkyMynsTopa, oH
aBTOMaTUYeCKN BO3OOHOBUT y6OpKY NMocsie TOro, Kak nutaHue byaeT BOCCTAHOBEHO B
[OCTATOYHOM CTENEHMN.

Pexxumbl y6opku

ABTOMaTMyYecKas y6opka - PoboT byfeT aBTOMaTUYECKM yOMpaTb Ball MO, MOKa He MOKpoeT
BCI MOBEPXHOCTb. Mocne 3aBeplweHns y6opKU UnM HeobXOAMMOCTY Nepe3apsaKku
AKKyMySTOpa, po60T aBTOMATUYECKM BEPHETCS Ha 6a3y CAMOOMNOPOXHEHNS, YTOBbI ONYCTOWUTH
nbl1ec6OPHUK po6OTa M 3apsSfUTL U BO3OOHOBUTbL YOOPKY.

TouyeuyHasi y6opka - Po60T COCPeOoTOUNTCS Ha KOHKPETHOM MECTe, KOTOpPOe Bbl XOTUTE
TIATENbHO OYNCTUTL. BO-NEepBbIX, NCMOMb3YINTe pyyHOe yrpaBAeHe HaBuraymein Ha nynste 1y
(MK B npunoxeHnmn), 4Tobbl HaNpaBuUTb pobOTa B HYXHY 06/1acTb. 3aTeM BbibepuTe pexnm
«ToyeyHas ybopka»r.

MbiTbe nona - MprcoefnHNTE HacaaKy pesepByapa Ans BOAbl K NbiNecbOPHUKY C 3afHEN
CTOpOHbI poboTa. BeibepuTe pexum MbiTbsi nona B npunoxeHun Ultenic unu Ha npunaraemom
nynbte 1Y, n po60oT aBTOMaTU4YeCKn NpoTepeT NOBEPXHOCTb M BepHeTcs K 6base
CaMOOMOPOXKHEHUS MOC/E 3aBEPLLEHUS.

Py4yHoe ynpaBneHue - c noMolybto npunoxeHus Ultenic unu npunaraemoro nynbta Y Bbl
MOXeETe BPYYHYI0 KOHTPONMPOBATb, KyAa naeT poboT.




Balw po6oT npegHasHayeH s perynspHoro ncnonb3osanus. Kak v B ciiydae ¢ 60/bLUIMHCTBOM
YCTPOWCTB 151 yXOf,a 33 MOJIOM, PETYNIIPHOE UCTMOb30BAHUE MOXKET MPUBECTU K HAKOM/IEHNIO
OT/IOXKEHMI BOKPYT LWETOK, B OTCEKAX fi1si Mycopa 1 Bo3/e GpubTPoB. Mbl pekoMeHayem
BbIMOJIHATbL PeryispHoe 06CyXMBaHME, KaK OMUCAHO Ha CEAYIOLLMX CTPaHMLAX, 4To6bI BaLw
po6oT paboTan Cc ONTUMabHON NMPOU3BOANTENBHOCTbIO.

TexHU4eckoe ob6cny)xmBaHue u yxop,

1. Recommended Care/ Replacement Frequency

3AMYACTb YACTOTAYXOJOA YACTOTA 3AMEHDI
Bpalatowancs weTka Pa3 B Hegento Kaxpgpblie 6-12 mecsiueB
BokoBble WeTKn Pa3 B Hepento Kaxpable 3-6 mecaues
DunbTpsI Pa3 B Hepento Kaxgble 2 mecsia
JaTynkn Pa3 B mecsy, J—

3apsaHble KOHTaKTbI Pa3 B mecsy, —
BceHanpaBnieHHOe KONleCMKo Pa3 B mecsiL -

2. PekomeHpyeMas 4acToTa yxo4a/3aMeHbl

o C nomoubto oTBepTkM Phillips g YpanuTe rpsizb u1 Mycop u
OTKPYTUTE BUHT GOKOBOM LLETKUN U nepeycTaHOBUTE C MOMOLLbI OTBEPTKM
CHUMUTE BOKOBYIO LLETKY. Phillips.
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O Npumevanue:

PeKOMeH,D,yeTCﬂ MeHATb 60KOByPO LLeTKY KaXable 3-6 MecsLeB B 3aBMCUMOCTM OT UCMOMb30BaHUA.

3. TexHUYeCKOe 06CNYKMBaHKE BPALLAIOLLENCA LWETKM

0 3a)KMWTe NeBbIN 1 NMPaBbIi A3bIYKK Ha Q CHMMUTE FNaBHYHO LLETKY U 04UCTHTE C
KpblLUKe BpallatoLencs LWeTKu. MOMOLLbIO MPUIAraeMoro YNCTSLLEro
MoAHUMUTE Y CHUMUTE KPbILLIKY. MHCTPYMEHTA, KaK NMoKasaHo Ha

PUCYHKe HiKe.




9 3aMeHuTE raBHYIO WETKY U 3aLLe/IKHUTE KPbILWKY 06paTHO Ha MecTo.

O Npumevanue:

PeKOMeHﬂyeTCﬂ MEHATb MNMaBHYIO LWETKY KaXgble 6-12 MecsaueB B 3aBUCUMOCTM OT UCMOJIb30BaHMSA.

4. TexHU4yeckoe o6cnyxnBaHue nbiliecbopHUKa/pesepByapa a1 BOAbl

o HaMnTe KHOMKY OTKPbITUS g OTKpOITe NbINeC6OPHUK U
NblnecbopHYKa 1 U3BNEKUTE ero. OMOPOXHUTE ero cofiepXmMoe.

e CHuUMUKTe hUNbTP NpeaBapuUTenbHON e CHMMUWTe HaKnafKy WBabpbl, 4TOObI
ouncTkM 1 punbtp HEPA, npoTpuTe BbIMbITb U BbICYLINTb Ha COMHLE.
NMOBEPXHOCTb CYXOM TKAHbI UK
BOCMO/b3YWATECh YNCTALLUM
MHCTpyMeHTOM. MpomoiiTe huabTp
npeaBapuUTeNbHOM O4YUCTKN BOAOW 1
ZanTe eMy BbICOXHYTb. t

e BbineiiTe ocTaBLytoCs Bogy M3 @ Mocne Toro, kak hunbTp,
pe3epByapa 15 BOAbl 1 BbICylUINTE nbineynoBuTeNbHas KaMmepa, TpsAnka
ero. 418 WwWeabpbl U pe3epByap 418 Bogbl

BbICOXHYT, co6epV|Te nx BMecTe gnsa
cnefyroulero ncnonb3oBaHUA.




5. TexHun4yeckoe O6Cﬂy)KVIBaHVIe 0ATHYUKOB, 3apAOHbIX KOHTAKTOB U
BCeéHanpaB/1IEHHOIoO KoJ1eCnKa

o ﬂ.ﬂﬂ OYUCTKN BCeX AAaTYMKOB p060Ta I/ICI'IO}'Ib3yl7ITe BNaXHYI TKaHb.

Q Vicnonb3yinTe cyxyto TKaHb, 4TOObI 9 YpanuTe 3acTpsiBLine BOMOCHI UK
OYUCTUTDb 3apAaHble KOHTAaKTbl Ha MyCOp C BCeHarnpaB/eHHOro KoJleCnka
poboTe (cnupT He C MOMOLLBIO NPUNAraemMoii WeTKy ans
pekoMeHpayeTcs). OUNCTKN.

O NMpumeyaHme:

MblneBowi MelloK 6a3bl CaMOONOpPOXHEHUA

6. TexHn4eckoe ob6cnyxmBaHme 6asbl CAaMOONOPOXKHEHUS
Auto Empty Base Dust Bag

Ba3a caMOOMNOPOXHEHNS YKAXET, KOrAa MblN1€BOM MEWOK 3aMN0/IHEH, HAa UHTEIIEKTYaNlbHOM
CBETOANOAHON NaHenun gucnnes (MHAMKATOP MbINE€BOrO MEWKA « fj » CTAHET 3€/1EHbIM).
BbIGpOCHTE Mbl/IEBOI MELIOK MOC/IE 3aM0HEHNS 1 3aMEHNUTE €r0 Ha HOBBIN.
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OTKpPOITE KPbILWKY 1 BbibpocbTe cTapblit 3aMeHnTe Ha HOBbIV 3 .
o o . akpoiite
CHUMUTENbINEBON MELIOK, MblNIEBOW MELLOK MblSIEBON MELIOK U1 P
KPbILWK
NOTAHYB 3a PyUKY. MOIHOCTbIO ONyCTUTE P Y

KapTOHHYK pPyuKy
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MbineBon kaHan n GUALTP

Ecnun MHANKATOP 6asbl CaMONOPOXHEHNA MUTAET « K runm FOPUT 3€/1EHbIM LUBETOM « @ »,a
NbINEBON MELIOK He MNONIOH, NOpa O4YNCTUTDL Cbl/IJ'Ipr 1 MbINEBON KaHar.

@7 MbinesawuTHas
o OTKAtoUNTE 6a3y CAMOOMNOPOXKHEHUS 1 KpbilLKa

nepesepHuTe ee. C NOMOLLbIO OTBEPTKM Y, P duUnbTp
Philips BbIKpyTUTE BUHTbI, KaK NOKa3aHO Ereass '3—] @ ]

Ha pucyHKe cnpasa. OTKPOWTE KpbILLKY i ) [”'1
MbINEBOro KaHana, YTobbl yaanuTb rpsisb L

1 Mycop.

9 OTKpoWiTe BbIX/IOM Ha 3agHel YacTu 6a3bl
CaMOOMOPOXKHEHNS, O4NCTUTE DUNBTP W -
YCTaHOBWTE €ro Ha MecTo. ——

Onopa ¢unbTpa BEHTUNATOPA

Onopa

MpoBepbTe, He 3arpsi3HeHa 1 onopa hunbLTpa
bunbTpa BEHTUNSATOPA

BEHTUATOPA MyCOPOM, M NPOTPUTE ee CyXoi
TKaHb0. PEKOMEHAYeTCS YNCTUTL ero He pexe
0fHOro pasa B Mecsll.

MHdpakpacHble 06EKTUBDI ¥ KOHTAKTbI {15
3apsfKu/ynaBnMBaHus nbinu

MpoBepbTe, He 3arpsisHeHbl M MHGpPaKpacHble
06BEKTUBbI U 3apsifHbIEe KOHTAKTbl 418 VHdbpakpacHble
ynaBAWBaAHWS MbIN, U MTPOTPUTE UX CYXOI 06DBEKTUBBI

TKaHbto. PEKOMEHAYETCS YNCTUTb UX HE pexe
KoHTakTbl ans

3apsakn/
YNaBANBaHUS NbIIN

OAHOTO pa3a B MecsaL,.

Cneuudukauyus

Pa3mepsl ®350 MM X ®350 MM x 98 MM
Bec npogykTa ~3,6 kI

Po6oT HomMmunHanbHoe HanpsKeHne 14,4 BT
HoMuHanbHasa MOLWHOCTb 50 Bt
EMKOCTb akKkymynsitopa 5200 MAY
Pa3mepbl 282 MM x 361 MM X 202 MM
Bec npogykTa ~3,82 Kr

basa HoMuHanbHoe HanpsxeHne 1050 BT

CaMOrOPOMHEHNS BxogHast MOWHOCTb 100-240 B ~50/60 I'y,
BbixogHas MOLWWHOCTb MocT. Tok 24 B = 1,2A
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YcTpaHeHue HeucnpaBHOCTEN

Korpga Baw po60T CTONKHETCS C NpobieMoit, nonpobyiiTe cnefytolme pewenns, 4Tobbl pewnTb
3Ty npo6nemy. Ecnn npo6nema He ncyesHeT, 06paTUTeCh 3a MOMOLLYbIO B CEPBUCHBIN LieHTp Ulten-

ic.

Mpo6nembl

PeweHus

HeBO3MOXHO BKAOUYNTL/
HavyaTb y6OpKY

MoxanyiicTa, 3apspuTe nepef ucnonab3osaHneM. O6bI4HO 3TO
MPOUCXOANT N3-3a HU3KOTO 3apsifa akKyMysTopa.

HeBO3MOXHO BepHYTbCS
Ha 6a3y caMonopoXHeHUs

Y6epunTech, 4To 6a3a CaMONOPOXKHEHUS NOAKIOYEHA K
MCTOYHUKY MUTAHMS.

MpoBepbTe, He CAWLWIKOM I MHOTO NPensTCTBIIA Bo3/e 6a3bl
camoonopoxHeHus. MoxanyincTa, pasmectute 6asy Ha
OTKPbITOM MecTe.

P060T Haxo[uUTCs BHE 30HbI feiCTBIS 6a3bl
camoonopoxHeHus. MepemecTute poboTa 6anke K 6ase
CaMOOMOPOXKHEHMS, YTOBbI BOCCTAHOBUTH COEANHEHME.
Y6eamnTech, 4TO ypoBeHb 3apsfia akKyMynsTopa KpUTHYeCcKn
HU30K UK XKE OH NMONHOCTbIO Pa3psKeH.

Mepep nepBoit y6opKoii pekoMeHAyeTcs BepHyTb po6oTa
06paTHO Ha 6a3y gns yganeHus noiau, 4Tobbl poboT
3aMOMHU/ HavabHYI0 TOUKY.

AHOManbHbIV WYyM BO
BpeMs y6opku

MoxanyicTa, NPOBEpPbTE, He 3anyTannCh v rnaBHas WeTkKa,
6oKoBasi LeTKa UK 1eBOe/NpaBoe KONeCUKM KakuMmn-nnbo
npeameTamu. Ecnv ecTb NpensTcTBme, yaanuTe eroun
nepesanyctute poborta.

CHMKEHME YncTaLen
CNocobHOCTM NN
BbiMafeHVe Mbiin 13
neinecbopHmka

MblnecbOpHMK 3aMoaHEH, MOXaNyicTa, OYNCTHTE ero.
MpoBepbTe 1 ouncTute hunstp HEPA.
Y6epunTech, YTO Nepef WeTKoN HEeT NPensTCTBUIA.

[BuxeHns poboTa nnm ero
TpaeKToOpus aHOMabHblI.

TwwaTenbHO OYUCTUTE AATHYMKM CYXOW TKAHbHO.
Mepe3sarpy3nTe pob0Ta, BLIK/KOYMB 1 CHOBA BK/IKOUMB €ro.

HeBo3MOXHO
nopknto4nTbes K Wi-Fi

Y6epanTech, 4TO Bbl BBE/IM MPABU/bHbIN Naposib.

[Oepxute poboT, MOBUABLHOE YCTPONCTBO M Ball
MapLUpyT13aTop Kak MOXHO Binxe.

Y6epnuTech, 4To Bbl Boibpanu Wi-Fi 2,4 Ty,

He pekoMeHAyeTCS NCMOMb30BaTb MyHANYHYIO CETb.
HaXMuTe 1 OAHOBpPEMEHHO yaepxyBaliTe B TeyeHne 5
ceKyHf, 4Tobbl cbpocuTb Wi-Fi poboTa, 3aTem noBTOpUTE
MomnbITKY.

MepeycTanosuTe npunoxexue Ultenic n nonpobyiite cHoBa
nogkntounTbes K Wi-Fi.

HeBO3MOXHO 3apAanThL
nocne CTbIKOBKK

YbeanTech, YTO Ha 3apsfHbIX KOHTaKTax poboTa u 6ase
CaMOOMOPOXKHEHUS HET MPENSTCTBUIA UMW TSKENO MblIn.

Bo BpeMs MbITbsi Mona
He BbIXOAUT BOAA

+ Y6epuTech, 4TO B pe3epByape fiNsl BOfbl LOCTATOYHO BOAbI.

+ MpoBepbTe, NPaBUILHO I YCTAaHOB/EHA HAacaaKa Ans
MbITbsi Mo,

+ MpoBsepbTe, He 3a610KMPOBAHbI /N BbIMYCKHbIE OTBEPCTUS
ANs BOAbI.
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Mpo6nembl PeweHus

* Y6eputecb, 4to 6aTapeiiku B nynste 1Y 3apsiKeHbl.
* Y6eputecb, 4TO Bbl BKNMOUUNKN poboTa.

Automatyczna podstawka * Y6eauTechb, 4TO ypoBeHb 3apaaa akkymynsTopa KpuTudecku
oproézniajgca nie zbiera HU30K UMW OH MOSTHOCTbIO Pa3PsXKeH.
kurzu « MpoBepbTe, HAaX0AMTCS N paccTosiHe Mexay po6oTom 1

nynstom 1Y B npeaenax apdekTMBHOro AnanasoHa
(3 M/9,84 dyTa).

N I'IpOBepre, 3ano/HeH I NbiNeBoi MeLWOoK, N 3aMeHnTe

€ro HoBbIM.
Basa camoonopoxHeHus . I'IpOBepre, NpaBUbHO N YCTaHOBNEH MNbINEBOW MeL oK.
He ynaBsnunBaeT Nbllb . y6eﬂ.V]TECb, He noCTaBUIN N Bbl B HaCTpOl\/lIKaX

HeaBTOMaTUYeCKoe OMopOoXHeHe noce ybopku B
npunoxenun Ultenic.

NnpukaTtop Onpepenexne PewweHune

1. YacTblii c6Op NbIAK NPUBOAUT K
HeunCrnpaBHOCTY 3aLMTbl BEHTUASATOPA OT
% ﬁ:‘p"'ﬁ;‘;sem””mom neperpeBa v NoIOMKe BEHTUASITOPA.
- KpblwKa 3akpbiTa PekomeHpyeTcs nonbiTaTbes cObpaThb
MuraeT KpacHbIM HenpasuibHO nbinb Yepes 30 MUHYT.
2.Y6epntech, 4TO KpbiLKa 6a3bl
CaMOOMOPOXKHEHMNS MONHOCTbLIO 3aKPbITa.

1. MpoBepbTe, yCTAHOBAEH /1N MbIIEBOW

= N
w MbINEBOV MELOK He MELLOK, eC/IM HET, yCTAaHOBUTE €ro.
yCTaHOBNEH 1N 2.Y6eanuTech, 4TO NbINeBON MELLOK
yCTaHoBNEH
CTaHOB/IEH MPaBU/LHO, U NMOMHOCTHIO
MuraeTt KpacHbIM HenpasuabHo y p s

OMyCTUTE KAPTOHHYIO PYUKy.

MocnenpopgaxHoe o6cnyxuBaHue

MpodeccnoHanbHas kKoMaHaa o6¢cnyxmnBaHus knmeHTos Ultenic 6yaeT HeCTV OTBETCTBEHHOCTb U
ofecneynBaTh NOLAEPKKY BCEX MPOAYKTOB, HA KOTOPbIE aBTOMATUYECKM pacnpoCTpaHsaeTcs
rapaHTus B Te4eHne OfHOro rofa nocie noKynKu.
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Customer Service

United States service-us@ultenic.com
Deutschland service-de@ultenic.com
France service-fr@ultenic.com

Espafia service-es@ultenic.com
Canada service-ca@ultenic.com
United Kingdom service-uk@ultenic.com
Italia service-it@ultenic.com

Hzs service-jp@ultenic.com
Others support@ultenic.com

www.ultenic.com Ultenic_Official ultenic__official UltenicOfficial Ultenic_Official Ultenic_Official

Shenzhen Ultenic Technology Co.,Ltd ULTENICUKLTD
2110, Block B, Building 2, Zhongliangxiangyun, Ailian 71-75 Shelton Street, Covent Garden, London, WC2H 9JQ
Community, Longcheng Street, Longgang District, support@ultenic.com

Shenzhen, Guangdong Province, P.R. China

ULTENIC FRANCE
Ultenic Sp. Z0.0. HH 320 rue Saint-Honoré 75001 Paris
ul. Osiedle Przemystowe 16/2, 69-100 Stubice E-mail: support@ultenic.com




