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« Expar 7ACO

Querido Cliente,

jGracias por comprar la aspiradora robot ZACO V5s Pro!
Usted se ha unido a millones de personas que limpia
con robots — la manera mas inteligente de hacerlo.

Por favor tome unos momentos para leer este manual y

conocer a su robot, asi obtener el mejor desempefio

de este. Si usted tiene algun problema al usarlo, por

favor no se preocupe, debe contactar al servicio al
cliente primero, ellos lo asistiran durante este proceso.

Servicio de atencion al cliente de ZACO

Numero de Servicio de Atencién al Cliente:
00800-42377961 (European Free call)
0209-513038-383 (Direct Line DE)

Email: support@zacorobot.eu



Consejos Importantes

Como usar

 Antes de utilizar el robot, asegurese de que el interruptor
de alimentacion esta encendido, y elimine los obstaculos,
especialmente los cables en sus alrededores.

« El robot pasara por encima de la misma area del piso
varias veces para asegurarse de limpiar completamente.

« Los cepillos giratorios pueden golpear con granulos pequefios (comida para
perros, arena para gatos) aqui y alla, pero finalmente el robot los aspirara.

« Vacie el cubo de la basura. Usted podra notar que el robot aspira menos,
incluso escupe cosas cuando el cubo de la basura esta lleno, aunque no hay
ningun sonido de los pitidos de advertencia.

Para un Mejor Rendimiento
» Vacie papelera de polvo del V5s Pro y limpie su Filtro después de cada uso.
« El Filtro no puede ser lavado con agua.

* Reemplace con un Filtro nuevo cuando note que la aspiradora V5s Pro se hace mas
débil y recoge menos que antes.

Duracion de la Bateria

Para prolongar la vida util de la bateria de V5s Pro y para mantener su limpieza al
maximo rendimiento:

» Cargue el robot durante la noche antes de usarlo por primera vez.

« Si el robot no se utiliza durante mucho tiempo, por favor apague el interruptor
de alimentacién.

» Recargue el robot tan pronto como sea posible. Esperar varios dias para
recargar puede dafar la bateria.

« Utilice el robot con frecuencia.

Advertencia: Este producto contiene partes electronicas, NO Sumerja
el V5s Pro o lo rocie con agua. Limpie con un trapo seco.
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Instrucciones de seguridad

Antes de usar este producto, por favor, lea las siguientes instrucciones
de seguridad y siga todas las precauciones habituales de seguridad.

°A
S

ntes de usar este producto, asegurese de que el interruptor de encendido esta en la posicion ON
i no se va a utilizar el producto durante un largo periodo de tiempo apague el interruptor que

se encuentra en el lado derecho del cuerpo principal.
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RECAUCION

. Solo personal cualificado puede desmontar el producto. Los usuarios no pueden desmontar

o reparar el producto.

. Use solo el adaptador proporcionado por el fabricante. Usar otro adaptador no adecuado

puede causar una descarga eléctrica, fuego o dafios en el producto.

. No toque el cable de alimentacién, conector o adaptador cuando tengas las manos humedas.
. No introduzca ropas o partes del cuerpo en el las ruedas del producto.

. No acerque este producto a cigarrillos, encendedores o cualquier producto inflamable.

. Si necesita limpiar el producto, hagalo cuando no esté cargando.

. No doble excesivamente o haga presion sobre el cable de alimentacién con algun producto

pesado.

Este producto esta disefiado para su uso en interiores. No lo use al aire libre.

No se siente o deje un objeto pesado encima del producto.

No use este producto en un ambiente hUmedo o mojado (cualquier ambiente con liquidos).

. Antes de usar, recoja el suelo (recoja los objetos fragiles, cables, ropas, papeles, cortinas,
etc., que puedan quedar atrapados en el producto).

. No deje este producto donde pueda caerse (mesas, sillas, etc.)

. Apague el interruptor cuando no vaya a necesitar el producto durante un largo periodo.

. Antes de usar, asegurese de que el adaptador y la toma de corriente estan conectadas.

De no ser asi la bateria puede resultar danhada.

Para evitar golpes, avisar a las personas que se encuentren en casa de que el producto

esta funcionando.

El robot no es capaz de pasar por pasos de mas de 10mm.

. Use el producto con temperaturas entre -10° y 40°(grados centigrados). No coloque el

producto en un ambiente con una alta temperatura.

Retire la bateria antes de desechar el producto.

Se debe desconectar el producto de la corriente antes de quitar la bateria.

Deseche la bateria en un lugar adecuado.

NOTE: Este producto no deberia ser usado por nifios, enfermos mentales o

personas sin la experiencia y conocimientos necesarios
(Sin la supervisiéon necesaria).

Para mas Informacion detallada, por favor visite: www.zacorobot.eu



Partes del producto

Cuerpo principal y accesorios

N.

Descripcion

Cant.

N

Cuerpo principal

Base de carga

Mando a distancia(baterias no incluidas)

Adaptador

Herramienta de limpieza

Manual de usuario

Cepillos laterales adicionales

Filtro adicional

© | |N || o~ w N

Pafo

-
o

Depésito de agua
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Para mas Informacion detallada, por favor visite: www.zacorobot.eu




Partes del producto

Anatomia del robot

Parachoques

Boton CLEAN

Pin de Auto carga
Cepillo Lateral Izquierdo

Cubierta de bateria

Cubierta Central

Rueda Delantera
Cepillo Lateral Derecho

Pasaje de Succion

Rueda Izquierda

Rueda Derecha

Cubierta Inferior

Panel Central

Canasta de Polvo /
Depésito de agua

Interruptor de Encendido

Filtro Primario de Polvo

Canasta de Polvo

Filtro

7

Marco del Filtro

e N
I\

N
N

Para mas Informacion detallada, por favor visite: www.zacorobot.eu



Partes del producto

Base de carga

/
Luz de encendido
Puntos de conexion de carga
Conector de carga
Puntos de conexion de carga
—

Mando a distancia

A
pantalla

Inicio/Pausa —~@@ e——  Botones de direccion

Programar —— D) — Reloj
Mancha — @ — Borde
~—_

Casa

Para mas Informacion detallada, por favor visite: www.zacorobot.eu



Partes del producto

Estado botén CLEAN

Estados Estado del led

Todas las luces parpadeando

Cargando paulatinamente
Carga finalizada Todas las luces se apagan
Modo Seleccion Todas las luces parpadeando despacio

Cuando hay error Todas las luces parpadeando

_ Luces centrales parpadeando
Bateria baja

Luces centrales parpadeando
Modo Casa despacio

o Luces centrales encendidas fijas
Modo limpieza

Luces centrales fijas y luces inferiores
Modo Borde parpadeando

Luces centrales fijas y luces superiores

Modo Mancha
parpadeando

5 Para mas Informacion detallada, por favor visite: www.zacorobot.eu



Partes del producto

Funcion del mando a distancia

-

1. “ Pl " Inicio/Pausa

* Pulsa este boton para empezar la limpieza en el modo seleccionado
¢ Pulsa este boton para parar el robot cuando esté limpiando
* Pulsa este boton para cambiar del modo de reposo al modo seleccionado.

2. Botones direccionales
A. “A” boton:

* Pulsa este boton para incrementar nimeros en la programacion o el modo reloj.
* Pulsa este botdn para hacer que el robot avance en el sentido seleccionado y el robot se
detendra cuando toque cualquier objeto.

B. “MAX” botén:

¢ Pulsa este botdn para reducir nimeros en la programacion o el modo reloj.

* Pulse para realizar robot se mueva hacia atras para el pequefio paso en el modo
seleccionado.

o Pulsa "MAX", la potencia del aspirador sera la maxima.

C. “4 7 boton:

¢ Pulsa este botén para cambiar de minutos a horas en la programacion o el modo reloj;
* Pulsa este botén para hacer que el robot tuerza a la izquierda.

D. “» " boton:
* Pulsa este botén para cambiar de minutos a horas en la programacién o el modo reloj;
* Pulsa este botén para hacer que el robot tuerza a la derecha.
3.“® "Plan
* Pulsa este boton para acceder a la programacion cuando esté en el modo seleccion.
® Pulsa este boton para confirmar la programaciéon cuando esté en dicho modo.
4.“ ©® ” Clock

¢ Pulsa este boton para entrar en el modo reloj cuando esté en el modo seleccion.
¢ Pulsa este botdn para confirmar la configuracién de reloj en dicho modo.

5.“ @ ” Casa
Pulsa este boton para que el robot vuelva a la base de carga.

6.“10 " Borde

Pulsa este boton para hacer que el robot limpie por la pared.
7.“ © ” Spot

Pulsa este boton para hacer que el robot haga una limpieza de manchas.
8. “@ oi2: 1" Muestra la hora de programacion.

ik
9. “© i I:00 ” Muestra la hora del reloj.
Aviso:

1. Inserte dos pilas tipo AAA en el mando a distancia.
2. Retires las baterias si no va a usar el mando por un largo periodo de tiempo.

Para mas Informacion detallada, por favor visite: www.zacorobot.eu



Modo de uso

1. Como empezar

1>. Coloque la base de carga y conecte el
adaptador,La luz en la base de carga
girar sélido.

Aviso: Deje la base de carga contra la pared y despeje el suelo de
Obstaculos un metro a cada lado y dos metros hacia delante. 1>

2>. Encienda el interruptor que esta proximo al conector de
alimentacion, El panel de visualizacién parpadeara.
(Si no recibe ordenes en 45 segundos, el robot entrara en modo reposo.)
Nota: A. Por favor, deje siempre encendido el interruptor. Si no, no es posible hacer
funcionar el robot.
B. Si el interruptor esta apagado se perdera toda la programacién.
Precaucion: Antes de cargar el robot, por favor, asegurate de que el interruptor esta
encendido o el robot no se cargara.

3>. Carga el robot de la manera indicada:

A. Enchufe a una toma de corriente.
B. Pulsa® botén en el mando para hacer que el robot vuelva a la base para cargarse.

Para aumentar la vida de la bateria:

A. Antes de usar por primera vez, deje cargando el robot toda la noche. Cuando finalice la
carga, la luz alrededor del botén principal tendra el color verde fijo.

B. En un uso normal, deje siempre el robot en la base de carga, esta conectando.

C. Sino va a usar el robot durante largo tiempo, apague el interruptor, cargue
completamente el robot y guardelo en un lugar fresco y seco.

4>, Auto carga
El robot volvera automaticamente a la base de carga cundo la bateria tenga poca carga.

7 Para mas Informacion detallada, por favor visite: www.zacorobot.eu



Modo de uso

2. Puesta en marcha/Pausar/Modo reposo

Modo reposo: El robot no esta funcionado, las luces alrededor del boton CLEAN estan
apagadas y el interruptor esta encendido.
Modo seleccion: El robot no esta funcionado, las luces alrededor del boton CLEAN
parpadean.
Modo limpieza: El robot esta funcionado, las luces alrededor del boton CLEAN estan
encendidas.

1>. Puesta en marcha

A. Asegurese de que el interruptor esta encendido.

B. Pulsa el boton CLEAN en el robot o en el mando a distancia para empezar a limpiar.

Aviso: Si el robot esta en reposo, pulsa el botén CLEAN para despertarlo. Entonces, pulsa
CLEAN por segunda vez, el robot empezara a limpiar automaticamente.

2>. Pausar

Pulsa el botén CLEAN en el robot 0 en el mando a distancia para cambiar el modo del modo
limpieza al modo
Aviso: Cuando el robot estd en modo pausa, pulsa CLEAN para que el robot siga limpiando.

3>. Modo reposo

Pulsa el botén CLEAN en el cuerpo principal o en el mando a distancia para cambiar el
modo del modo limpieza al modo.
Aviso: Cuando el robot esta en modo pausa, pulsa CLEAN para que el robot siga limpiando.

Para mas Informacion detallada, por favor visite: www.zacorobot.eu



Modo de uso

3. Programacioén

Puedes programarlo para hacer que empiece a limpiar a una hora concreta.

Aviso: Recuerde ajustar el reloj y volver a programar el robot cuando reemplace las pilas del
mando a distancia. Una vez esté la hora ajustada, funcionaran todas las programaciones
configuradas.

Ajustando la hora del reloj

1. Apunta con el mando a distancia hacia el robot (asegurate de que esté encendido)

2. Pulsa CLOCK vy utiliza los botones de direcciones para ajustar la hora.

3. Pulsa CLOCK para guardar la configuracion. Para cancelar la programacion, apagar el robot.

Ajustando la programacién

El robot comenzara a funcionar a la hora programada siempre que se encuentre encendido
el boton del robot.

1. Apunta con el mando hacia el robot
2. Pulsa PLAN y usa los botones de direccion para ajustar la programacion
3. Pulsa PLAN para guardar la configuracion. Para cancelar la programacion, apagar el robot.

Nota:

Cuando ajustes la hora o la programacion, el final de la operacién se confirmara con un
beep emitido por el robot. Si no se oye dicho tono, la configuracién no se ha realizado
correctamente.

9 Para mas Informacion detallada, por favor visite: www.zacorobot.eu



Modo de uso

4. Modo de limpieza

1>. Auto limpieza
El robot limpiara la habitacion automaticamente y ajustara a limpieza a la situacion.

Nota:
Pulsa el boton CLEAN en el robot o en el mando a distancia para empezar la auto limpieza.

2>, Limpieza de mancha

A. Pulsar Spot en el mando a distancia hacia el robot cuando el robot esté funcionando.
El robot girara en un circulo y se activara el modo de limpieza automatica después de
finalizar el Spot Clean.

B. Pulsar Spot en el mando a distancia hacia el robot cuando el robot esté en modo
seleccionado y el robot girara en un circulo. El robot se convertira en el modo
seleccionado después de finalizar Spot Clean.

3>. Limpieza de bordes
Coloca el robot cerca de un borde (pared) y pulsa EDGE en el mando para empezar la limpieza
de bordes.

Nota:
La limpieza de bordes se parara automaticamente cuando el robot no detecte mas bordes.
Puedes parar este modo después de limpiar la zona y volvera al modo de seleccién.

Para mas Informacion detallada, por favor visite: www.zacorobot.eu
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Mantenimiento

1. Limpieza de los cepillos laterales

Limpie los cepillos laterales cuando estén sucios y sustituyalos cuando
estén dafados.

Nota: Antes de remplazar los cepillos laterales, compruebe las letras “L” —“R” coinciden en
los cepillos y en la parte inferior del robot.

2. Limpieza de la caja de basuray el filtro

Limpie y vacie la bolsa de basura después de cada uso. Pasos en la
siguiente figura.

Nota:

* Después de sacar la bolsa, compruebe si hay algun elemento extrafio y limpielo.
* Limpiar el Filtro cada 15-30 dias de uso, y remplacelo cada 6 meses maximo.

* Inserte el Filtro y el filtro principal cuando estén secos.

* Los Filtros y principal) pueden ser sustituidos si es necesario.

3.Limpieza los sensores de desnivel y los pins de auto
carga.

Limpie ligeramente la ventana del sensor y los
pins de auto carga con un pafio suave y seco.

Nota: Los puntos de conexién de carga en la
base se deben limpiar si estan sucios.

—~

Puntos de conexion de carga
Puntos de conexion de carga

11 Para mas Informacion detallada, por favor visite: www.zacorobot.eu



Mantenimiento

4. Limpieza de la rueda frontal

Cuando hay un cuerpo extrafio en la rueda delantera, afectara el desempefio
en la limpieza; por favor, limpiarla de la siguiente manera:
(1) levante la rueda en forma vertical, y limpiela. Por favor revise si ha sacado la junta.

(2) Debe cerciorarse que, después de haber limpiado la rueda delantera, la junta haya quedado
bien instalada.

Para mas Informacion detallada, por favor visite: www.zacorobot.eu 12



Resolucion de problemas

1. Cddigos de error
Cuando el robot se encuentre con algun problema rutinario, te lo hara saber
mediante “beeps”.

® Tono corto.

N. | Tono Motivo Solucién
01 ° Ruedasng f(ijenpcl:g)rfalsterales Compruebe las ruedas
Limpie el sensor de
desnivel y sacuda
Fallo en el sensor de
02 PP desnivel o el parachoques suavemente el parachoques,
compruebe si hay
cuerpos extranos
03 El cuerpo principal Mueva el cuerpo principal y
eoo se atasca vuelva a empezar

Nota: Si las soluciones anteriores fallan, por favor, realice una de las siguientes
acciones.

1. Reinicia el robot apagando y encendiendo el interruptor principal.
2. Si el reinicio no funciona, por favor, envia el robot al vendedor para arreglarlo.

13 Para mas Informacion detallada, por favor visite: www.zacorobot.eu



Solucion de Problemas

2. Pagina de Errores

Por favor use esta tabla para solucionar los problemas comunes cuando opere
el V5s Pro.

Apariencia del Error Causa Probable Solucién

Limpie las ruedas laterales del
robot V5s Pro de pelo y escombros.
La rueda lateral del robot Empujelas hacia dentro y hacia
V5s Pro esta atorada afuera para confirman que ambas
giran libremente. Inicie el robot
V5s Pro en una nueva ubicacion.

Circula en el lugar

Inspeccione y limpie los sensores

El sensor de nivelacion esta de desnivel del robot V5s Pro con

Sigue Retrocediendo

roto o sucio. un pafo seco.
Limpiar el sensor del parachoques,
golpee enérgicamente el tope del
Golpea un obstaculo | El parachoques esta robot V5s Pro de 10-20 veces
continuamente comprimido para quitar cualquier residuo que

pueda estar atrapado bajo el tope
o afloje el tornillo del de este.

El almacenamiento de la

Trabaja poco tiempo | bateria se debilita. No se Reemplace la bateria. Recargar el

carga completamente. robot.
La luz "Limpiar” esté | 7199 000 & PEO 06 & | ilo| Limpie el bolsillo y compruebe Ia
apagada cuando de de carga. La baterfa del robot conexion entre el cargador y la
carga o bateria.

no esta conectada.

Se succionan pocos | El Filtro esta sucio o

desechos hamedo por el agua. Limpie el Filtro o cambielo

Escupe la basura La caja de polvo esta llena Vaciar la caja de la basura.

Nota: Si todas las soluciones anteriores no funcionan, por favor tome las acciones a
continuacion:

1. Reinicie el robot al girar otra vez el interruptor de alimentacion.

2. Si el reinicio no funciona, por favor, péngase en contacto con el servicio al
cliente.

Para mas Informacion detallada, por favor visite: www.zacorobot.eu 14



Especificaciones del producto

Clasificacion Caracteristica Detalle
Diametro 300mm
Especificaciones
mecanicas Altura 81mm
Peso 2.24kg
o Voltaje 14.4V-14.8V/22W
Especificaciones
eléctricas
Bateria Litio ion 2600mAH
Capacidad bolsa 0.3L

Auto Carga /

Tipo de carga Carga Manual

Modo de limpieza Auto, Mancha, Borde,

Especificaciones Diaria, Programada
de limpieza
Tiempo de carga Acerca de 280 mins
Tiempo de limpieza Acerca de 90 mins
Tipo de botdn en el cuerpo principal Boton mecanico

Observacion: La temperatura de almacenamiento de este producto es desde
-10° C a 40° C.

15 Para mas Informacion detallada, por favor visite: www.zacorobot.eu



Anexo-Manual de Instrucciones

Tapon de Goma

Orificio de
entrada de agua

Asa I

Orificio de drenaje

1. La limpieza en seco se realiza con el contendor de basura, y la limpieza en hiumedo
se realiza con el deposito de agua.

2. El soporte para fregona con fregona debe estar en el robot cuando se usa el depdsito
de agua.

3. Vertido del agua en el depésito de agua.

4. Abrir la tapa del robot y colocar el depésito de agua en la estructura, el orificio de
drenaje del deposito de agua debera estar alineado con el orificio de drenaje en la
estructura del robot.

5. Cerrar la tapa del robot, pulsar el botén LIMPIAR para iniciar la limpieza en humedo.
No existe funcién de aspiracién durante la limpieza en humedo.

6. Se sugiere realizar la succion (limpieza en seco) antes de realizar la limpieza en
hdimedo para un mejor resultado de limpieza.

7. El agua en el depésito de agua fluye hacia afuera automaticamente, asi que queda
prohibido dejar agua estanca del depésito de agua tanto en el interior como el exterior
del robot. Esto hara que el agua se derrame por el suelo.

8. Retirar el depésito de agua cuando se cargue el robot aspirador.

Para mas Informacion detallada, por favor visite: www.zacorobot.eu 16
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