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Lieber Kunde,

Wir bedanken uns, dass Sie den ZACO V4 Saugroboter
gekauft haben. Sie gehoren damit zu denMillionen von
Menschen, die Ihren Hausputz aufintelligente Weise mit
Robotern erledigen.

Nehmen Sie sich bitte einige Minuten Zeit, dieses
Handbuch zu lesen und sich mit lhrem Roboter vertraut
zu machen. So werden Sie die optimalen Ergebnisse mit
dem Gerdt erzielen.

Falls bei der Benutzung Schwierigkeiten auftreten
sollten, dann wenden Sie sich bitte an unseren
Kundendienst. Wir stehen lhnen gerne zur Verfiigung.

ZACO Kundenservice

Kundenservicenummer:
00800-42377961 (European Free Call)
0209-513038-383 (Direct Line DE)
E-Mail: support@zacorobot.eu
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Wichtige Hinweise

Benutzung

» Vor der Benutzung des Roboters, stellen Sie bitte sicher,
dass der Stromschalter eingeschaltet ist und entfernen \
Sie alle Hindernisse, insbesonders Kabel, in der Umgebung.

* Der Roboter wird dieselbe Bodenfléche mehrmals bearbeiten,
um ein grindliches Saubern sicherzustellen.

Die sich drehenden Bursten kénnen gelegentlich kleinere Kérner (Hundefutter, Katzenstreu)
ausstolRen, aber der Roboter wird sie letztlich alle aufsaugen.

* Leeren Sie den Staubbehdlter. Sie konnten bemerken, dass der Saugroboter weniger Kraft
hat, sogar Gegenstdnde ausstoBt, wenn der Staubbehdalter voll ist, auch wenn es keinen
Warnton gibt.

Fiir die optimale Leistung
o Leeren Sie den Staubbehdlter und den Filter des V4 nach jedem Gebrauch.
* Der Filter darf nicht mit Wasser gescubert werden.

* Ersetzen Sie den Filter, wenn die Saugleistung des V4 geringer wird und er weniger
Schmutz als vorher entfernt.

Batterie-Nutzungsdauer

Zur Verlangerung der Nutzungsdauer der Batterie des V4 und zum Erhalt seiner optimalen
Saugleistung:

« Laden Sie den Roboter vor dem Erstgebrauch tber Nacht auf.
 Falls der Roboter ldngere Zeit nicht benutzt wird, schalten Sie den Stromschalter aus.

» Laden Sie den Roboter schnellstméglich auf, ein tagelanges Warten kann die Batterie
beschadigen.

* Benutzen Sie den Roboter haufig.

Warnung

Das Produkt enthdlt elektronische Teile. Tauchen Sie den V4 NICHT in
Wasser und besprihen Sie ihn nicht mit Wasser. Sdubern Sie ihn nur
mit einem trockenen Tuch.
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Sicherheitshinweise

Bitte lesen Sie die folgenden Sicherheitshinweise und befolgen Sie alle
allgemeinen Sicherheitsregelungen, bevor Sie das Gerdt in Betrieb nehmen.

« Bitte stellen Sie sicher vor der Inbetriebnahme, dass das Gerat eingeschaltet ist.

* Bitte schalten Sie den Schalter auf der rechten Seite des Gerdtes aus, wenn das
Gerat fur langere Zeit nicht verwendet wird.

WARNUNG

1.Nur autorisierte Techniker durfen das Gerdat zerlegen. Benutzer dirfen es nicht zerlegen
oder reparieren.
2.Verwenden Sie bitte nur den vom Hersteller gelieferten Adapter. Die Verwendung von
anderen unpassenden Adapter kann elektrischen Schlag, Brand verursachen oder Gerat
beschadigen.
3.Bertihren Sie den Stecker oder Adapter nicht, wenn lhre Hénde nass sind.
4.Lassen Sie bitte keine Kleidungen oder andere Teile eines Korpers in die Rader des
Gerats verwickeln.
5.Halten Sie bitte das Gerat fern von Zigaretten, Feuerzeug, Streichholz oder anderen
entztndlichen Stoffen.
6.Reinigen Sie bitte ggf. das Gerat erst dann, nachdem der Ladevorgang beendet wird.
7.Verbiegen Sie bitte das Netzkabel nicht mit Kraft oder setzen Sie keinen Druck auf das
Netzkabel mit schweren oder scharfen Gegensténden.
8.Das Gerdat soll nur im geschlossenen Raum verwendet werden. Bitte verwenden Sie es
nicht im Freien.
9.Setzen Sie sich bitte nicht oben auf das Gerdat; stellen Sie bitte kein Objekt darauf.
10.Verwenden Sie das Gerdt bitte nicht in einer nassen oder feuchten Umgebung
(jeder Umgebung mit Flussigkeit).
11.Raumen Sie bitte vor dem Gebrauch die Umgebung auf dem Boden auf (Entfernen Sie
alle zerbrechlichen Gegenstdnde und Leitungen, Kleidung, Papiere und Gardinen usw.,
da sie in das Gerdt erwischt werden kénnen).
12.Stellen Sie das Gerdat bitte nicht auf der Stelle, wo es einfacher herunterfallen Kénnte
(Tische, Stuhle usw.).
13.Schalten Sie bitte die Stromversorgung, wenn das Gerdt fur eine lange Zeit nicht
braucht wird.
14.Uberprufen Sie bitte vor dem Gebrauch, ob Adapter und Steckdose korrekt
angeschlossen sind.
15.Informieren Sie bitte alle Leute im Haus, wenn das Gerdt arbeitet, um das Kippen des
Gerdates zu vermeiden.
16.Das Gerat kann die Stufen von mehr als 10 mm nicht durchlaufen.
17.Verwenden Sie bitte das Gerdt in dem Temperaturbereich von -10°C bis 40°C
18.Die Batterie muss aus dem Gerdat entfernt werden, bevor es verschrottet wird.
19.Das Ger&t muss von dem Stromnetz getrennt werden, wenn die Batterie entfernt wird.
20.Die Batterie soll sicher entsorgt werden.

Hinweis: Bitte stellen Sie sicher, daf sich Kinder, Behinderte/ geistigbehinderte
Person bei der Handhabung des Gerdtes unter Aufsicht befinden.

P1 Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu
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Bestandteile

Bestandteile und zubehore

Z
o)

Beschreibung Menge

Hauptteill 1

Ladestation

Fernbedienung (Batterie nicht enthalten)
Adapter

Reinigungswerkzeug

Bedienungsanleitung

Zusatzliche seitliche Bulrsten

OIN OO WIN|F
N NS e e e e

Zusatzlicher Filter

Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu P2
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Bestandteile

Roboter-konstruktion
StoRdampfer

CLEAN-Taste

Bugrad
SeitenbuUrste rechts

Ladekontakte

Seitenburste links

Saugdurchgang
Batteriedeckel

Rad links Rad rechts

Deckel Mitten

Staubbehdalter / Wassertank

Netzschalter

P3 Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu
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Bestandteile
Hauptfilter
Staubbehdlter
Filter
Filter Rahmen
Ladestation

Signalanzeige

Ladekontakte

Netzsteckdose

Fernbedienung

Bildschirmanzeige

Pfeiltasten

CA
Start/Pause —®»

Ploan ———« © | Uhr
Spot ———— %9 | = Ecke

Home

v

Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu P4



7ACO Devish «

Bestandteile

CLEAN-taste-status

Robot-Status Lichtsignal

Laden Mittleres Licht blinkt stetig in Orange
Laden beendet Alle Lichter aus

Im eingestellten Modus Drei Lichter blinken in Grdn

Wenn der Roboter Fehler hat | Mittleres Licht blinkt langsam in Rot

Schwache Batterie Mittleres Licht in Orange wird stabil
Im Home-Modus Der Home-Knopf wird stabil

Im Reinigung-Modus Mittleres Licht in Grin wird stabil
Im Edge-Modus Mittleres Licht in Gran wird stabil
Im Spot-Modus Der Spot-Knopf wird stabil

P5 Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu
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Bestandteile

Handhabung der fernbedienung
© Start/Pause @

* Drlcken Sie diese Taste um das Reinigen im ausgewdhlten Modus zu starten.

* Dricken Sie diese Taste um den Roboter zu stoppen, wenn er mit dem
Reinigen arbeitet.

* Driicken Sie diese Taste um den Robotor von Schlafmodus in gewdhlten
Modus zu wechseln.

Q Pfeiltasten

A." A "Taste

e Driicken Sie diese Taste, um die Anzahl in Planung oder Clock-Modus zu
erhdhen;

e Drucken Sie diese Taste, um den Roboter rickwarts in ausgewdhlten Modus
Zu bewegen;

e Und der Roboter wird beendet, wenn er irgendeinen Gegenstand trifft.

B. "MAX" Taste

e Drlcken Sie diese Taste, um die Anzahl in Planung oder Clock-Modus zu
verringern;

* Dricken Sie diese Taste, um den Roboter fur kleine Schritte im ausgewdhlten
Modus rickwarts zu bewegen;

e Drucken Sie die Taste "MAX" fur verbesserte Reinigung.

C." 4" Taste

¢ Driicken Sie diese Taste um die Zahlen von Minute zu Stunde in Planung oder
Clock-Modus zu wechseln;

¢ Driicken Sie diese Taste, um den Roboter nach links abzubiegen.

D.” p " Taste

* Driicken Sie diese Taste, um die Zahlen von Stunde zu Minute in Planung oder
Clock-Modus zu wechseln:;

* Drucken Sie diese Taste, um den Roboter nach rechts abzubiegen.

Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu P6
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Bestandteile

e "Plan" Taste

e Dricken Sie diese Taste, um den Planung-Modus im ausgewdhlten Modus zu
aktivieren.

¢ Driicken Sie diese Taste, um den Planung-Modus zu bestdtigen.

o "Clock” Taste

e Drlcken Sie diese Taste, um den Uhrzeitmodus im ausgewdhlten Modus zu
aktivieren.

e Drlcken Sie diese Taste, um die Uhreinstellung im Uhrzeit-Modus zu bestétigen.

© “HOME" Taste

Drucken Sie diese Taste, um den Roboter zurlick zur Ladestation zu fahren.

G "Edge" Taste

Drucken Sie diese Taste, um den Roboter mit dem Reinigen entlang der Wand
zu betdtigen.

o “Spot" Taste
Drucken Sie diese Taste, um den Roboter mit dem Spot-Reinigen zu betdtigen.
e CRUN Ty
e (C - LIS
zeigt die eingestellte Planungszeit.
© o 200
zeigt die Uhrzeit.
Hinweis: ) o ] .
1.Setzen Sie bitte zwei AAA Typ Batterien in die Fernbedienung ein.

2.Entnehmen Sie die Batterien, wenn die Fernbedienung flr lange Zeit nicht
verwendet wird

P7 Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu
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Bedienung

1. So starten sie die reinigung

1>. Ladestation aufbauen und Adapter einschalten,
dann wird die Signallampe auf der Ladestation
blinken.

Hinweis: Ladestation an die Wand stellen und Hindernisse
ca. 1M an beiden Seiten und ca. 2 M nach vorne zu befreien. 1>

2>. Schalten Sie die Stromversorgung ein, dann wird die Bildanzeige blinken.

(Wenn kein Befehl empfangen wird, wird der Roboter nach 15 Sekunden zum

Schlafmodus wandeln.)

Hinweis:

A. Bitte halten Sie den Netzschalter immer eingeschaltet, da sonst der Robot nicht

in Betrieb gesetzt werden konnte.

B. Wenn der Netzschalter ausgeschaltet ist, wird die eingestelite Planung verlieren.

Achtung: Vor dem Aufladen des Roboters, es ist sicherzustellen, da3 der Netzschalter
eingeschaltet wird, da sonst der Roboter nicht aufgeladen werden kann.

3>. Roboter in einem fall wie unten dargestellt aufladen:

A. Netzstecker in eine Steckdose einstecken.
B. Taste drlcken, um den Roboter zur Ladestation zurtick zu fahren und ihn
wieder aufzuladen.

Um die akkulaufzeit zu verlangem:

A. vor dem ersten Gebrauch laden Sie den Roboter Uber Nacht auf. Wenn der
Ladevorgang beendet ist, erlischt das Anzeigefeld.

B. bei normalem Gebrauch legen Sie den Roboter immer auf der Ladestation mit
dem eingesteckten Sockel.

C. wenn der Roboter fur lange Zeit nicht benutzt wird, den Netzschalter ausschalten,
den Roboter voll aufladen und an einem kuhlen, trockenen Ort aufbewahren.

4>, Automatisches aufladen

Der Roboter kehrt automatisch zurtick zur Ladestation, wenn die Batterie schwach
ist.

Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu P8
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Bedienung

2. Start / Pause / Schlafen

Schlaf-Modus: Roboter arbeitet nicht, Anzeigen rund um der @ -Taste
ausgeschaltet und Netzschalter eingeschaltet;

Ausgewdhlter Modusk.j:l_Rl?boter arbeitet nicht, Anzeigen rund um der @ -Taste
inken;

Reinigungsmodus: Roboter arbeitet, Anzeigen rund um der@—Toste leuchten auf.

1>. Inbetriebnahme

A. Stellen Sie sicher, dass der Netzschalter eingeschaltet ist;

B. Drucken Sie die @—Toste am Hauptteil oder der Fernbedienung um das

Reinigen zu betdtigen.

Hinweis: Wenn der Roboter im Schlaf-Modus ist, driicken Sie die @—Toste des
Roboters um den Roboter von dem Schlafmodus aufzuwecken. Driicken
Sie ein zweites Mal die Taste @ , dann wird der Roboter automatisch
mit dem Reinigen starten.

2>. Pause
Drucken Sie die @ -Taste am Hauptteil oder der Fernbedienung um den Roboter

vom Reinigungs modus zum ausgewdhlten Modus zu wechseln.
Hinweis: Wenn der Roboter angehalten wird, driicken Sie die Taste @ , um den
Roboter mit dem Reinigen erneu zu starten.

3>.Schlafen

Um den Roboter vom ausgewdhlten Modus zum Schlafmodus zu wechseln:

A. Halten Sie die Taste @ am Hauptkdrper fur drei Sekunden lang driicken.

B. Der Roboter wird automatisch mit dem Schlafmodus aktiviert, wenn kein Befehl
far 15 Sekunden empfangen wird.

P9 Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu
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Bedienung

3. Planung

Sie kénnen den Roboter zu einem eingestellten Zeitpunkt mit dem Reinigen
betatigen.

Hinweis: Denken Sie bitte daran, die Uhrzeit und den Zeitplan einzustellen, nachdem
die Batterien der Fernbedienung gewechselt werden. Sobald die Uhrzeit eingestellt
ist, wird der Roboter zu dem geplanten Zeitpunkt in Betrieb gesetzt, wenn
irgendeine Planung eingestellt wird.

Einstellung der Uhrzeit

1. Richten Sie die Fernbedienung auf den Roboter (Netzschalter dabei eingeschaltet).
2. Driicken Sie die Taste[ ® Jund dann die Richtungstasten, um die richtige Uhrzeit
einzustellen.

3. Drucken Sie die Taste und speichern die Einstellung. Um den Zeitplan zu
stornieren, bitte schalten Sie den Roboter aus.

Einstellung eines Zeitplans

Der Roboter wird immer zum geplanten Zeitpunkt in Betrieb gesetzt, es sei denn, dal?

der Netzschalter des Roboters ausgeschaltet ist.

1. Richten Sie die Fernbedienung auf den Roboter.

2. Driicken Sie Taste und dann die Richtungstasten, um den Zeitplan einzustellen.

3. Dricken Sie die Taste und speichern die Einstellung. Um den Zeitplan zu
stornieren, Bitte schalten Sie den Roboter aus.

Hinweis:

A. Bei der Einstellung der Uhrzeit oder des Zeitplans wird die Inbetriebnahme durch
akustisches Signal vom Roboter bestdtigt;

B. Wenn kein Ton erhalten wird, ist Ihre Einstellung nicht erfolgreich.

Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu P10
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Bedienung

Deutsch e

4. Reinigungsmodus

1>. Auto Reinigung

Der Roboter wird automatisch ein Zimmer reinigen
und die Reinigung je nach Situation anpassen.
Hinweis: Drtcken Sie die @ -Taste am Roboter oder
auf der Fernbedienung, um die automatische
Reinigung zu starten.

2>. Spot Reinigung

A. Driicken Sie die Taste auf der Fernbedienung

in Richtung des Roboters, wenn der Roboter arbeitet.
Der Roboter wird umkreisen und in Auto-Reinigung-
Modus verwandeln, nachdem die Spot-Reinigung
abgeschlossen ist.

. Driicken Sie die Taste( @ Jauf der Fernbedienung
Richtung des Roboters, wenn der Roboter im
ausgewdhlten Modus ist und der Roboter beginnt
zu umkreisen. Der Roboter wird in ausgewdhiten
Modus verwandeln, nachdem die Reinigung
abgeschlossen ist.

3>. Edge Reinigung

Setzen Sie den Roboter in der Nahe der (Wand)

und driicken Sie die Taste auf der Fernbedienung

um die Reinigung zu starten.

Hinweis: A. Die Ecke Reinigung wird automatisch beendet,
wenn der Roboter keine weitere.

B. Ecke mehr erkennen kénnte, oder driicken Sie die Taste
() um die Reinigung manuell zu stoppen.

P11 Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu
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Wartung und Pflegung

1. Reinigung der seitlichen biirsten

Reinigen Sie die Seitenbursten, wenn sie verschmutzt sind und ersetzen Sie, wenn
es beschadigt ist.

Hinweis: Vor dem Austausch der seitlichen Bursten, Gberprtfen und die "L","R"
Markierung auf beiden seitlichen Bursten und der Unterseite des Roboters
Uberstimmen.

2. Reinigung des staubbehdlters und des filters

Der Staubbehdilter soll nach jedem Gebrauch gereinigt und entleert werden.

Die folgenden Schritte sind zu befolgen.

» Uberprufen Sie nach der Entnahme des Staubbehdlters, ob Fremdkérper in den
Staubdurchgang verwickelt wird und ggf.

e Den Filter nach dem Gebrauch von 15-30 Tagen reinigen und nach maximum 6
Monaten wechseln.

e Filter und Hauptfilter beides installieren, wenn sie trocken sind.

e Filter und Hauptfilter kdnnen bei Bedarf ausgetauscht werden.

Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu P12
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Wartung und pflegung

3. Reinigung der cliff-sensoren und ladekontakte.

Das Sensorfenster und die Ladekontakte mit einem weichen trocknen Tuch sanft

reinigen.

Hinweis: Die Ladekontakte auf der Ladestation sollen bei
Verschmutzung gereinigt werden.

Ladekontakte
Ladekontakte

4. Vorderradreinigung

Wenn Fremdkdérper im Vorderrad vorhanden sind, wird dies die Reinigungsleistung
beeinflussen, bitte reinigen Sie es, indem Sie Folgendes beachten:
(1) Ziehen Sie das Rad vertikal ab und reinigen Sie es. Beachten Sie bitte,
ob die Dichtung in Ordnung ist.
(2) Es ist zu beachten, dass die Dichtung nach dem Reinigen des Vorderrades gut
eingebaut ist.

S

P13 Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu
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Stérungsbehebung

LACO

Fehlerkodeliste

Wenn der Roboter auf einige routinemdfige Probleme trifft, wird es lhnen durch
akustisches Signal aufmerksam machen.

e Kurzer Ton

Nr. Ton Ursache Losung
Rader oder Seitebursten Rader oder Seitenbursten
01 ° arbeiten nicht Uberprifen
Cliff-Sensor reinigen und
02 | oo Fehler bei Cliff-Sensor oder | StoBda@mpfer leicht schitteln,
StoRdémpfersensor und Uberprtfen, ob es
Fremdkorper gibt
.. - Hauptkorper bewegen
03 e @ o | Hauptkorper blockiert und wieder starten
Hinweis:

Wenn alle oben genannten Lésungen nicht funktionieren, nehmen Sie bitte die

Aktionen wie folgt.

1. Reset des Roboters durch Ruckstellung des Netzschalters.

2. Wenn die Reset Aktion nicht funktioniert, bringen Sie den Roboter zurtick zum
Handler fur weitere Reparatur.

Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu P14
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Stérungsbehebung
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Fehlermeldung

Fehlermeldung

Méogliche Ursache

Losung

Im Kreis bewegen

Roboter
Seitenrad blockiert

Roboter Seiterdder von Haaren und

Schmutz reinigen. Die Rader einschieben und
ausziehen, und bestdtigen, daB sie beide frei
drehen. Den Roboter an einem neuen
Standort starten.

In Ruckbewegung
bleiben

Ein Cliff-Sensor ist
verschmutzt oder defekt.

Uberprtifen und reinigen Sie ggf.
Roboter Cliff Sensoren.

Sto3en an das
Hindernis
kontinuierlich

Der StoRdampfer wird
komprimiert.

Roboter Stofstange 10-20 Mal ztgig tippen,
um alle Ablagerungen zu verdréngen, die

unter der StpRstange gefangen werden oder
die Schraube des StoBfangers losen kénnen.

Kurze Arbeit

Speicherkapazitat der
Batterie schwacht. Keine
vollstandige Aufladung.

Batterie.wechseln.
Roboter wieder aufladen.

Etwas wie z.B. Tierhaaren

"Reinigung" e
Anzeige im Eggﬂgelrd?ef Buchse des Die Steckdose reinigen, die Verbindung
Lc:l_cle\k/]?rgong Der Roboter-Batterie ist zwischen Ladegerat und Batterie Gberprufen.
eriisc nicht angeschlossen.
Vakuum N
schmutzig, Filter ist verschmutzt oder | gy reinigen oder Filter wechseln
N nass vom Wasser.
Bruchstticke

Uberlauf vom
Dreck

Staubbehdalter voll.

Staubbehdalter entleeren.

Roboter zum
geplanten
Zeitpunkt nicht
automatisch das
Reinigen starten.

Die Einstellung fur die
Zeitplanung wurde nicht
gespeichert.

Die Planung-Funktion
wird storniert, wenn der
Roboter neu startet.

Der Roboter wird
ausgeschaltet.

Die Batterie des Roboters
ist schwach.

Die Komponenten des
Roboters sind mit
Bruchstucken verwickelt.

Planung-Funktion zurtckstellen und
bestatigen.

Den Roboter einschalten.

Den Roboter eingeschaltet auf der
Ladestation setzen, um sicherzustellen,

dass er volle Batterie jederzeit zur Verfigung
hat.

Den Roboter ausschalten, den Staubbehalter
reinigen und den Roboter umwenden.

Die Seitenbtrsten und Hauptbdrste reinigen.

P15

Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu
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Spezifikationen
Klassifikation Artikel Details
Durchmesser 300mm
Mechanische Hohe 77mm
Gewicht 2.16kg
Spannung 14.4V-14.8V
Batterie Spezifikation Lithium ion 2600mAh
Elektrische
Leistung 22W
Ladenverfahren Auto Laden / Manualles Laden
Fassungsvermogen des 03L
Staubbehdlters )
Reinigungsmodus Auto, Spot, Ecke, tagliche Plannung
Reinigung
Ladezeit Ca. 280 min
Reinigungszeit Bis zu 90 min
Tipo di pulsante del corpo principale Mechanische Button

Anmerkung: Die Lagertemperatur dieses Gerdtes liegt bei -100C bis 400C.

Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu
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