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Querido Cliente,

iGracias por comprar el aspiradora robot ZACO V4!
Usted se ha unido a millones de personas que limpia
con robots — la manera mds inteligente de hacerlo.

Por favor tome unos momentos para leer este manual
y conocer a su robot, asi obtener el mejor desemperio
de este.

Si usted tiene algun problema al usarlo, por
favor no se preocupe, usted debe contactar al
servicio al cliente primero, ellos lo asistirdn
durante este proceso.

Servicio de atencion al cliente de ZACO
Numero de Servicio de Atencidén al Cliente:
00800-42377961 (European Free Call)
0209-513038-383 (Direct Line DE)

Email: support@zacorobot.eu
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Consejos Importantes

Como usar

Antes de utilizar el robot, aseguirese de que el interruptor

de alimentacidn estd encendido, y elimine los obstdculos, \
especialmente los cables en sus alrededores.

El robot pasard por encima de la misma drea del piso

varias veces para asegurarse de limpiar completamente.

ON/OFF

Les brosses rotatives peuvent projeter de petites particules (croquettes pour chiens,
litiere pour chats), mais le robot finira par tout aspirer.

Los cepillos giratorios pueden golpear con grdnulos pequenos (comida para
perros, arena para gatos) aqui y alld, pero finalmente el robot los aspirard.

Vacie el cubo de la basura. Usted podrd notar que el robot aspira menos,

incluso escupe cosas cuando el cubo de la basura estd lleno, aunque no hay
ningun sonido de los pitidos de advertencia.

Para un Mejor Rendimiento
 Vacie papelera de polvo del V4 y limpie su filtro después de cada uso.
* El Filtro no puede ser lavado con agua.

* Reemplace con un Filtro nuevo cuando note que la aspiradora V4 se hace mds
débil y recoge menos que antes.

Duracion de la Bateria

Para prolongar la vida dtil de la bateria de V4 y para mantener su limpieza al
madximo rendimiento:
* Cargue el robot durante la noche antes de usarlo por primera vez.

* Si el robot no se utiliza durante mucho tiempo, por favor apague el interruptor
de alimentacion.

* Recargue el robot tan pronto como sea posible. Esperar varios dias para
recargar puede dafiar la bateria.

* Utilice el robot con frecuencia.

Advertencia:

Este producto contiene partes electrénicas, NO Sumerja el V4 o lo rocie con
agua. Limpie con un trapo seco.
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Instrucciones de seguridad

Antes de usar este producto, por favor, lea las siguientes instrucciones
de seguridad y siga todas las precauciones habituales de seguridad.

o Antes de usar este producto, asegurese de que el interruptor de encendido estd en la
posicion ON

* Sino se va a utilizar el producto durante un largo periodo de tiempo apague el
interruptor que se encuentra en el lado derecho del cuerpo principal.

PRECAUCION

1. Solo personal cudlificado puede desmontar el producto. Los usuarios no pueden

adecuado desmontar o reparar el producto.

2. Use solo el adaptador proporcionado por el fabricante. Usar otro adaptador no

puede causar una descarga eléctrica, fuego o dafos en el producto.

3. No toque el cable de alimentacion, conector o adaptador cuando tengas las manos

hidmedas.

. No introduzca ropas o partes del cuerpo en el las ruedas del producto.

. No acerque este producto a cigarrillos, encendedores o cualquier producto inflamable.

. Si necesita limpiar el producto, hdgalo cuando no esté cargando.

. No doble excesivamente o haga presion sobre el cable de alimentacion con algin

producto pesado.

8. Este producto estd disefiado para su uso en interiores. No lo use al aire libre.

9. No se siente o deje un objeto pesado encima del producto.

10 No use este producto en un ambiente himedo o mojado (cualquier ambiente con
liquidos).

11. Antes de utilizar el robot, retire todos los objetos fragiles ( textiles, vidrios, lamparas, etc ...)
y objetos que puedan atorar el cepillo o la entrada del aspirador ( cables, ropas, papeles,
cortinas, persianas, etc )

12. No deje este producto donde pueda caerse (mesas, sillas, etc.)

13. Apague el interruptor cuando no vaya a necesitar el producto durante un largo periodo.

14. Antes de usar, asegurese de que el adaptador y la toma de corriente estdn conectadas.
De no ser asf la bateria puede resultar dafada.

15. Para evitar golpes, avisar a las personas que se encuentren en casa de que el producto
estd funcionando.

16. El robot no es capaz de pasar por pasos de mds de 10mm.

17. Use el producto con temperaturas entre -10° y 40°(grados centigrados). No coloque el
producto en un ambiente con una alta temperatura.

18. Retire la bateria antes de desechar el producto.

19. Se debe desconectar el producto de la corriente antes de quitar la bateria.

20. Deseche la bateria en un lugar adecuado.

~N O oA

Nota: Este producto no deberia ser usado por nifos, enfermos mentales o personas
sin la experiencia y conocimientos necesarios (Sin la supervision necesaria).

P1 Para mds Informacién detallada, por favor visite: www.zacorobot.eu
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Partes del producto

Cuerpo principal y accesorios

Descripcién Cant.

Cuerpo principal

Base de carga

Mando a distancia(baterias no incluidas)
Adaptador

Herramienta de limpieza

Manual de usuario
Cepillos laterales adicionales

o NoudwinR | Z
NN R PR PP

Filtro adicional

Para mas Informacién detallada, por favor visite: www.zacorobot.eu P2
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Partes del producto

Anatomia del robot
Parachoques

Botdn CLEAN

Rueda delantera
Cepillo Lateral
Derecho

Pasaje de Succidn

Pin de Auto carga

Cepillo Lateral Izquierdo
Cubierta de bateria

Rueda Izquierda Rueda Derecha

Panel Central

Canasta de Polvo

Interruptor de Encendido

P3 Para mds Informacién detallada, por favor visite: www.zacorobot.eu
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Partes del producto

Filtro Primario de Polvo

Canasta de Polvo

Filtro
Marco del Filtro

Base de carga

Luz de encendido

Puntos de conexidn de carga

Conector de carga

Mando a distancia

pantalla

Inicio/Pausa —4@@&— Botones de direcciéon

Programar ——— S — Reloj

Mancha ————@ | (Ost+—— Borde

Casa

v

Para mas Informacién detallada, por favor visite: www.zacorobot.eu P4
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Partes del producto

Espariol e

Estado boton CLEAN

Estados

Estado del led

Cargando

La luz central parpadea de manera
constante en naranja

Carga finalizada

Todas las luces apagadas

Modo Seleccidn

Tres luces parpadean en verde

Cuando hay error

La luz central parpadea lentamente en rojo

Bateria baja

La luz central se vuelve sdlida en naranja

Modo Casa

El botdn de inicio se vuelve sdélido

Modo limpieza

La luz central se vuelve sdlida en verde

Modo Borde

La luz central se vuelve sdlida en verde

Modo Mancha

El botdn del punto se vuelve sdlido

P5 Para mds Informacién detallada, por favor visite: www.zacorobot.eu
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Partes del producto

Funcién del mando a distancia

@ Inicio/Pausa ()

e Pulsa este botdn para empezar la limpieza en el modo seleccionado
e Pulsa este botén para parar el robot cuando esté limpiando

e Pulsa este botdn para cambiar del modo de reposo al modo seleccionado.

Q Botones direccionales
A" A "botdon

* Pulsa este botén para incrementar nimeros en la programacion o el modo
reloj.

* Pulsa este botdn para hacer que el robot avance en el sentido seleccionado
y el robot se detendrd cuando toque cualquier objeto.
B. “MAX" botoén:

e Pulsa este botén para reducir nimeros en la programacién o el modo reloj.

* Pulse para realizar robot se mueva hacia atrds para el pequefio paso en el
modo seleccionado.

¢ Pulsa "MAX", la potencia del aspirador serd la mdxima.

C." 4 " botdn:

e Pulsa este botén para cambiar de minutos a horas en la programacion
o el modo reloj.

« Pulsa este botdn para hacer que el robot tuerza a la izquierda.

D.” p " botédn:

« Pulsa este botdn para cambiar de minutos a horas en la programacion
o el modo reloj.

» Pulsa este botén para hacer que el robot tuerza a la derecha.

Para mas Informacién detallada, por favor visite: www.zacorobot.eu P6
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Partes del producto

e “Plan" botdon (&

* Pulsa este boton para acceder a la programacion cuando esté en el modo
seleccion.

* Pulsa este botdn para confirmar la programacion cuando esté en dicho
modo.

O “Clock” botsn

* Pulsa este boton para entrar en el modo reloj cuando esté en el modo
seleccion.

e Pulsa este botén para confirmar la configuracion de reloj en dicho modo.

© “HOME" botsn

Pulsa este botdn para que el robot vuelva a la base de carga.

0 “Edge” botén

Pulsa este botdn para hacer que el robot limpie por la pared.

@ "Borde” botén

Pulsa este botdn para hacer que el robot haga una limpieza de manchas.

O °. i2:00

Muestra la hora de programacion.

Muestra la hora del reloj.

Aviso:

1. Inserte dos pilas tipo AAA en el mando a distancia.
2. Retires las baterias si no va a usar el mando por un largo periodo de
tiempo.

p7 Para mds Informacién detallada, por favor visite: www.zacorobot.eu
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Modo de uso

1. Cébmo empezar

1>. Coloque la base de carga y conecte el
adaptador,La luz en la base de carga
girar sélido.
Aviso: Deje la base de carga contra la pared y despeje el suelo de
Obstdculos un metro a cada lado y dos metros hacia delante. 1>

2>. Encienda el interruptor que estd préximo al conector de alimentacion,
El panel de visualizacién parpadeard.
(Si no recibe drdenes en 45 segundos, el robot entrard en modo reposo.)
Nota: A. Por favor, deje siempre encendido el interruptor. Si no, no es posible
hacer funcionar el robot.
B. Si el interruptor estd apagado se perderd toda la programacion.

Precaucién: Antes de cargar el robot, por favor, asegurate de que el interruptor
estd encendido o el robot no se cargard.

3>. Carga el robot de la manera indicada:

A. Enchufe a una toma de corriente.
B. Pulsa botdn en el mando para hacer que el robot vuelva a la base para
cargarse.

Para aumentar la vida de la bateria:

A. Antes de usar por primera vez, deje cargando el robot toda la noche.
Cuando finalice la carga, la luz alrededor del botén principal tendrd el color
verde fijo.

B. En un uso normal, deje siempre el robot en la base de carga, estd conectando.

C. Si no va a usar el robot durante largo tiempo, apague el interruptor, cargue
completamente el robot y gudrdelo en un lugar fresco y seco.

4>, Auto carga
El robot volverd automdticamente a la base de carga cundo la bateria tenga
poca carga.

Para mas Informacién detallada, por favor visite: www.zacorobot.eu P8
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Modo de uso

2. Puesta en marcha/Pausar/Modo reposo

Modo reposo: El robot no estd funcionado, las luces alrededor del botdn @ estdn
apagadas y el interruptor estd encendido.
Modo seleccidn: El robot no estd funcionado, las luces alrededor del botén (o)
parpadean.
Modo limpieza: El robot estd funcionado, las luces alrededor del botdn @ estdn
encendidas.

1>. Puesta en marcha
A. Asegurese de que el interruptor estd encendido.

B. Pulsa el botén @ en el robot o en el mando a distancia para empezar a
limpiar.
Aviso: Si el robot estd en reposo, pulsa el botdn @ para despertarlo. Entonces,
pulsa @ por segunda vez, el robot empezard a limpiar automdticamente.

2>. Pausar

Pulsa el botén (1) en el robot o en el mando a distancia para cambiar el modo

del modo limpieza al modo

Aviso: Cuando el robot estd en modo pausa, pulsa @ para que el robot siga
limpiando.

3>. Modo reposo

Pulsa el botdn @ en el cuerpo principal o en el mando a distancia para cambiar

el modo del modo limpieza al modo.

Aviso: Cuando el robot estd en modo pausa, pulsa @ para que el robot siga
limpiando.

P9 Para mds Informacién detallada, por favor visite: www.zacorobot.eu
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Modo de uso

3. Programacion

Puedes programarlo para hacer que empiece a limpiar a una hora concreta.

Aviso: Recuerde ajustar el reloj y volver a programar el robot cuando reemplace
las pilas del mando a distancia. Una vez esté la hora agjustada, funcionardn
todas las programaciones configuradas.

Ajustando la hora del reloj

1. Apunta con el mando a distancia hacia el robot (asegurate de que esté
encendido)

2. Pulsa y utiliza los botones de direcciones para ajustar la hora.

3. Pulsa para guardar la configuracion. Para cancelar la programacion,
apagar el robot.

Ajustando la programacién

El robot comenzard a funcionar a la hora programada siempre que se encuentre

encendido el botén del robot.

1. Apunta con el mando hacia el robot

2. Pulsa y usa los botones de direccién para ajustar la programacion.

3. Pulsa para guardar la configuracion. Para cancelar la programacion,
apagar el robot.

Nota:

Cuando ajustes la hora o la programacion, el final de la operacion se confirmard

con un beep emitido por el robot. Si no se oye dicho tono, la configuracion no se
ha realizado correctamente.

Para mas Informacién detallada, por favor visite: www.zacorobot.eu P10
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Modo de uso

Espariol e

4. Modo de limpieza

1>. Auto limpieza

El robot limpiard la habitacion automdticamente y
ajustard a limpieza a la situacion.

Nota:

Pulsa el botén @ en el robot o en el mando a
distancia para empezar la auto limpieza.

2>. Limpieza de mancha

A. Pulsar en el mando a distancia hacia el robot
cuando el robot esté funcionando. El robot girard
en un circulo y se activard el modo de limpieza
automdtica después de finalizar el Spot Clean.

B. Pulsar en el mando a distancia hacia el robot
cuando el robot esté en modo seleccionado v el
robot girard en un circulo. El robot se convertird en

el modo seleccionado después de finalizar Spot Clean.

3>. Limpieza de bordes

Coloca el robot cerca de un borde (pared) y pulsa
en el mando para empezar la limpieza de
bordes.

Nota:

La limpieza de bordes se parard automdticamente
cuando el robot no detecte mds bordes.

Puedes parar este modo después de limpiar la zona
y volverd al modo de seleccion.

P11 Para mds Informacién detallada, por favor visite: www.zacorobot.eu
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Mantenimiento

1. Limpieza de los cepillos laterales
Limpie los cepillos laterales cuando estén sucios y sustitUyalos cuando estén
dafados.

Nota: Antes de remplazar los cepillos laterales, compruebe las letras “L" — "R"
coinciden en los cepillos y en la parte inferior del robot.

2. Limpieza de la caja de basura y el filtro

Limpie y vacie la bolsa de basura después de cada uso. Pasos en la siguiente
figura.

Nota:

* Después de sacar la bolsa, compruebe si hay algin elemento extrafio y limpielo.
e Limpiar el Filtro cada 15-30 dias de uso, y rempldcelo cada 6 meses mdximo.

e Inserte el Filtro y el filtro principal cuando estén secos.

e Los Filtros y principal) pueden ser sustituidos si es necesario.

Para mas Informacién detallada, por favor visite: www.zacorobot.eu P12
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Mantenimiento

3. Limpieza los sensores de desnivel y los pins de auto carga.
Limpie ligeramente la ventana del sensor y los
pins de auto carga con un pafo suave y seco.

Nota: Los puntos de conexion de carga en la
base se deben limpiar si estdn sucios.

Bornes de carga
Bornes de carga

4. Limpieza de la rueda frontal

Cuando hay un cuerpo extrafio en la rueda delantera, afectard el desemperio

en la limpieza; por favor, limpiarla de la siguiente manera:

(1) levante la rueda en forma vertical, y limpiela. Por favor revise si ha sacado la
junta.

(2) Debe cerciorarse que, después de haber limpiado la rueda delanterg, la junta
haya quedado bien instalada.

P13 Para mds Informacién detallada, por favor visite: www.zacorobot.eu
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Resolucion de problemas

Cddigos de error
Cuando el robot se encuentre con alguin problema rutinario, te lo hard saber
mediante "beeps”.

® Tono corto.

N. Tono Motivo Solucién

Ruedas o cepillos laterales

01 ° ) Compruebe las ruedas
no funcionan
Limpie el sensor de desnivel y
02 oo Fallo en el sensor de sacuda suavemente el
desnivel o el parachoques parachoques, compruebe si

hay cuerpos extrafos

Mueva el cuerpo principal y

03 ® @ @ | El cuerpo principal se atasca
vuelva a empezar

Nota: Si las soluciones anteriores fallan, por favor, realice una de las siguientes
acciones.

1. Reinicia el robot apagando y encendiendo el interruptor principal.
2. Si el reinicio no funciona, por favor, envia el robot al vendedor para arreglarlo.

Para mas Informacién detallada, por favor visite: www.zacorobot.eu P14
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Resolucion de problemas

Espariol e

Syptomes de défauts

continuamente

comprimido.

Apariencia .
Causa Probable Solucién
del Error
Limpie las ruedas laterales del robot de
Circula en el La rueda lateral del robot pelo Y escombros. )
. Empuijelas hacia dentro y hacia afuera para
lugar estd atorada s : )
confirman que ambas giran libremente.
Inicie el robot en una nueva ubicacién.
Sigue El sensor de nivelacién Inspeccione y limpie los sensores de
Retrocediendo estd roto o sucio. desnivel del robot con un pario seco.
Limpiar el sensor del parachoques, golpee
Golpgo un El parachoques estd enérgicamente el tope d_el robc_)t de 10-20
obstdculo veces para quitar cualquier residuo que

pueda estar atrapado bajo el tope o afloje
el tomillo del de este.

Trabaja poco
tiempo

El almacenamiento de la
bateria se debilita. No se
carga completamente.

Reemplace la bateria. Recargar el robot.

La luz "Limpiar"
estd apagada
cuando de carga

Algo como el pelo de la
mascota se metid en el
bolsillo de carga. La
bateria del robot no estd
conectada.

Limpie el bolsillo y compruebe la
conexion entre el cargador vy la
bateria.

Se succionan
pocos desechos

El Filtro estd sucio o
himedo por el agua.

Limpie el Filtro o cdmbielo.

Escupe la basura

La caja de polvo estd llena.

Vaciar la caja de la basura.

No se guardd
correctamente su horario
programado.

Se canceld su horario

Reiniciar horario . Tendrd que esperar un
momento para finalizar su nuevo horario
programado.

El robot no e Prender el interruptor del robot.
comenzara el perQLC‘mOdO al reinniciar | \antenga el robot prendido y conecte el
horario el robot, , cargador para asegurar el siguiente
programado su |nte(;ruptor esta trabajo programado.
apagado. i : .
Se ha atascado algtin Al qpogloa el |'n‘_[erruptor del robot podrd
objeto en los vaciar el ep05|_‘|(|o. einales v | I
componentes. Limpiar los cepillos principales y laterales.
P15 Para mds Informacién detallada, por favor visite: www.zacorobot.eu
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Especificaciones del producto

LACO

Clasificacion Caracteristica Detalle
Didmetro 300mm
Especificaciones
- Altura 77mm
mecdnicas
Peso 2.16kg
Voltaje 14.4V-14.8V
e Bateria Litio ion 2600mAH
Especificaciones
eléctricas Power 22W
Tipo de carga Auto Carga /Carga Manual
Capacidad bolsa 0.3L
P Auto, Mancha, Borde
Modo de limpieza gl ' '
Especificaciones P Diaria, Programada
de limpieza Tiempo de carga Acerca de 280 min

Tiempo de limpieza

Acerca de 90 min

Type de bouton du corps principal

Boutén mécanico

Observacion: La temperatura de almacenamiento de este producto es desde
-10° a 40° C.

Para mas Informacién detallada, por favor visite: www.zacorobot.eu P16
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