
(1) Die maximale Öffnen/Schließen- Geschwindigkeit bezeichnet die Geschwin-
digkeit auf einer Seite. Die relative Geschwindigkeit ist doppelt so hoch.

(2) Die maximale Greifkraft ist die Summe der Greifkräfte beider Finger, wenn der
Greifpunktabstand und der Überhang 0 ist. Das Zuladungsgewicht, das durch
die Achse befördert werden kann, hängt vom Reibungsfaktor zwischen Finger
und dem Werkstück sowie von der Werkstückform ab. Das Zuladungsgewicht
sollte normalerweise 1/10 bis 1/20 der Greifkraft nicht übersteigen.
(siehe Seite 25 für nähere Details).

(3) Die Nennbeschleunigung während der Bewegung beträgt 0,3 G.

* Der im Diagramm ablesbare Kraft-Referenzwert kann
um bis zu 15 % von der tats. Greifkraft abweichen.

* Die Geschwindigkeit beim Zugreifen (Drücken)
ist mit 5 mm/s fix.
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