M S E L Steuerung

Systemkonfiguration

Enthalten bei Steuerung

Blindstecker

(Siehe S.7-266)

<Modell: DP-45>

(enthalten bei MSE L-PG/PGF
und IA-101-X-USBS)

»

- .
Handprogrammiergerit

(Siehe S.7-266)
<Modell: TB-02-00>

* Unterstiitzte Versionen B
PC/PG: ab Vers. 1.00
PCF/PGF:ab Vers. 1.60

PC-Software

(Siehe 5.7-266)

<Modell: IA-101-X-MW-JS>

(mit R$232C-Kabel und Stecker-Adapterkabel)
<Modell: 1A-101-X-USBS>

Enthalten bei Steuerung (mit USB-Kabel und Blindstecker)
Adapterkabel * Unterstiitzte Versionen

PC/PG: ab Vers. 12.00.01.00

(Siehe 5.7-266) PCF/PGF: ab Vers. 13.02.00.00

<Modell: CB-SEL-SJS002>
(enthalten bei TB-01-SJ/IA-101-X-W-JS)

é

SEEESERSRR

Not-Aus-Schalter

@—

AC100~230V

Schutzerdung @

Wird mit der Achse geliefert
. [0)e]]
Verbindungskabel

<Modell: CB-MSEL-AB005>

Siehe S.7-266,
(enthalten bei MSEL-ABB) (Slehe )

(Siehe S.7-266)
<Modell: AB-7>

Absolutdaten-Pufferbatterie-Box

<Modell: MSEL-ABB>
Ersatz-Pufferbatterie

<AnschlieBbare Achsen> |

Enthalten bei Steuerung

PEA-Flachkabel
(Siehe S.7-267) |

<Modell: CB-PAC-PI0020>
Standardldnge: 2 m

Schaltschiitz PEA-Erweiterung/Feldnetzwerke

Enthalten bei PEA-Erweiterung
PEA-Flachkabel
(Siehe S.7-267)

<Modell: CB-PAC-PI0020>
Standardlange: 2 m

TG Devicei'et

CC'LI'HRT Etheri'et/IP EtherCAT.

*Wenn die Steuerung
mit Einfach-Absolut-

Einheit ausgewahlt
wurde, ist die Puffer-
batterie-Box enthalten.

*Verdrahtung von Not-Aus-Schalter, Freigabe-Schalter,

Integriertes Motor/Enkoder-Kabel
(Siehe RCP6 Kat. S.146)

<Modell: CB-PSEP-MPACICICI>
Standardléngen: Tm/3m/5m

Wird mit der Achse geliefert

Achsen der
RCP2-Baureihe
Integriertes Motor/Enkoder-Kabel
(Siehe RCP6 Kat. S.145/146)
Fur PC/PG <Modell: CB-RPSEP-MPALICICI>
Fur PCF/PGF <Modell: CB-CFA-MPACIOIC>/
<Modell: CB-CFA-MPAOICICI-RB>
Standardléngen: Tm/3m/5m

Wird mit der Achse geliefert
-
Kleine RCP2- [ -
Rotationsachsen ~ﬂ - ’

Integriertes Motor/Enkoder-Kabel
(Siehe RCP6 Kat. S.145)

<Modell: CB-APSEP-MPACIOICI>
Standardlangen: Tm/3m/5m

HENENEN

Schaltschiitz etc. je nach Bedarf. Auch ist ein Betrieb
maoglich mit der Werkseinstellung (Kurzschlussbriicke).

Integriertes Motor/Enkoder-Kabel
(Siehe RCP6 Kat. S.145)

Fiir PC/PG <Modell: CB-CA-MPACIOICI>/<Modell: CB-CA-MPACICICI-RB>
Fiir PCF/PGF <Modell: CB-CFA2-MPACJO>/<Modell: CB-CFA2-MPALCICICI-RB

Standardldngen: 1Tm/3m/5m
Wird mit der Achse geliefert /
3
Integriertes Motor/Enkoder-Kabel
(Siehe RCP6 Kat. 5.144)

Fiir PC/PG <Model: CB-CAN-MPACICICI>/<Modell: CB-CAN-MPACICICI-RB>
Fiir PCF/PGF <Modell: CB-CFA3-MPACICIC]>/<Modell: CB-CFA3-MPACICICI-RB>

Standardlangen: Tm/3m/5m
D Achsen der
RCP5-Baureihe

Achsen der
RCP4-Baureihe

Wird mit der Achse geliefert

Integriertes Motor/Enkoder-Kabel

(Siehe RCP6 Kat. 5.144)

Fir PC/PG<Modell: CB-CAN-MPACICICI>/
<Modell: CB-CAN-MPACICICI-RB>

Fiir PCF/PGF<Modell: CB-CFA3-MPACIOIO>/

irdl mit d | licf <Modell: CB-CFA3-MPALJICI-RB>
iielin Heergch-algEteter Standardléngen: Tm/3m/5m
Wird mit der Achse geliefert Achsen de.r
Achsen der RCP6-Baureihe/
RCP3-Baureihe “ WU-Serie
Achskabel i i Kabel MSEL-Steuerung
Bei der Finheit hat die 5074 erfolgen, dass die gezeigten Symbole auf ,Achskabel®, Kabel” und ,Steverung” H?"dl; [ MPG2 ] Hmsg
sich miteinander decken. Das Schaubild rechts zeigt ein Beispiel fiir die Verkabelung einer Handgelenk-Einheit als 2. und 3. Achse mit der MSEL-Steuerung. gelenk- T T
Einheit ] MPG3 H 1|0 mpa3
[ mpG4
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M S E L Steuerung
| Fiir IXP-Serie (PowerCon-SCARA-Roboter) |

Bezeichnung PowerCon-SCARA-Steuerung
AuBenansicht
Typ PCX3 PGX3 PCX4 PGX4
Ausfiihrung 3-Achs-Standard-Typ 3-Achs-Global-Typ gg{;}iﬁé‘;ﬂﬁ; 4-Achs-Standard-Typ 4-Achs-Global-Typ ﬁZ,’{‘ST(EtSe';Eﬁ'e
: . . . IXP 3-Achs-Spezifikation + Zusatzachse (Greifer-Spezifikation inbegriffen)
Ansteuerbare Achsen IXP 3-Achs-Spezifikation IXP 4-Achs-Spezifikation (mit Rotationsachse)
Standard-E/As NPN, PNP (16 EIN / 16 AUS)
Anzahl der Positionen 30.000
Spannungsversorgung Einphasig 100 bis 230 VAC

Modelle

SCARA-Spez. Spez. der Zusatzachse * Eine Zusatzachse kann nur gewahlt werden bei einem 4-Achs-Steuerungstyp
I P I I P I und einem SCARA-Roboter mit 3-Achs-Spezifikation (ohne Greifer).

MSEL — - WAI - WAI - - - -4 -

Steuerungstyp SCARA-  Enkoder- Option Motor-  Enkoder-  Option Standard- E/A-Erwei- E/A-Kabel- Spannungs- Montage-
Typ Typ Typ Typ E/A-Typ terung lange versorgung  vorgabe

*Ist nur fiir eine Armlange
von 550 oder 650 wahlbar.
- Diese Option sollte fiir ein
Standard-4-Achs-Ausfiihrung Werkstickgewicht ab 4 kg
Global-4-Achs-Ausfiihrung i€ sein-
(gemaR Sicherheitskategorie)

Standard-3-Achs-Ausfiihrung

Global-3-Achs-Ausfiihrung
(gemaB Sicherheitskategorie)

2000

2000 Befestigungsgewinde

Nicht belegt
280 Hutschienenmontage
3N1808 IXP-3N1808 2801 PEA Erweiterungskarte (NPN)
4N1808 IXP-4N1808 350 PEA Erweiterungskarte (PNP)
3N2508 -
IXP-3N2508 o DeviceNet Netzwerkkarte
4N2508 IXP-4N2508 42
DeviceNet Netzwerkkarte
3N2508GM -
IXP-3N2508GM 420 (mit 2-Weg-Steckeranschluss) Ohne Kabel
303515 IXP-3003515 5601
4003515 IXP4013515 CC-Link Netzwerkkarte 2m (Standard)
BNEEEGH rE—— (Beispiel:,20P" fiir 200-Schrittmotor) o " Im
- -Link Netzwerkkarte
3N35106L IXP-3N3510GL (mit 2-Weg-Steckeranschluss) 5m
Grundsétzlich ist die Modellziffer fiir den Motortyp
304515 IXP-3004515 gleich der des Motortyps der angeschlossenen Achse. PROFIBUS-DP Netzwerkkarte
Dennoch kann es vorkommen, dass die Motortypen-
404515 IXP-4014515 Ziffer bei einigen Steuerungen und Achsen nicht Ethernet/IP Netzwerkkarte
3N4515GM IXP-3N4515GM (ibereinstimmen.
Zur Vorsicht bei der Auswahl sind unten die einsetz- EtherCAT Netzwerkkarte
3N45106L IXP-3N4510GL baren Modell aufgefuhrt i
. <Passende Achsen fiir 285P>
305520 IXP-3005520 © Motortyp ,285P* .. RCP2-RA3C PROFINET |0 Netzwerkkarte
405520
XP-4015520 RS232C Schnittstelle
3N5515GL IXP-3N5515GL
3N55156W IXP-3N5515GW Ro48S5 Schnittstelle
3016520 IXP-3006520 - *Bei Wahl von CC2 oder DV2 ist eine Verzweigungsleitung
Ohne Option wegen des 2-fachen Steckeranschlusses méglich.
406520 IXP-4006520
3N65156L IXP-3N6515GL Bremse

3N6515GW IXP-3N6515GW

*, [0 steht fiir folgende Buchstaben-Spezifikation:
N: Standard-Ausfiihrung
C: Reinraum-Ausfiihrung

W: Staub- hiitzt

7' 26 1 MSEL



M S E L Steuerung

Systemkonfiguration

Wird mit SCARA-Roboter geliefert

Integriertes Motor/
Enkoder-Kabel

(Siehe 5.7-267)

<Modell: CB-CAN-MPAOIOO>
Standardldangen: 1Tm/3m/5m
* Der SCARA-Roboter kann

nur an den PCX/PGX-Typ
angeschlossen werden.

®—

AC100~230V

Enthalten bei Steuerung
Blindstecker

(Siehe S.7-266)
<Modell: DP-4S>
(enthalten bei MSEL-PGX
und |A-101-X-USBS)

Handprogrammiergerat |

(Siehe S.7-266)
<Modell: TB-02-00>

* Unterstiitzte Versionen
PC/PG: ab Vers. 1.00
PCX/PGX: ab Vers. 1.02

Enthalten bei Steuerung

Adapterkabel
(Siehe S.7-266)

<Modell: CB-SEL-5JS002>

(enthalten bei TB-01-SJ/IA-101-X-W-JS)

g
PC-Software

(Siehe S.7-266)

<Modell: 1A-101-X-MW-JS>

(mit R$232C-Kabel und Stecker-Adapterkabel)
<Modell: 1A-101-X-USBS>

(mit USB-Kabel und Blindstecker)

* Unterstitzte Versionen
PCX/PGX: ab Vers. 11.00.00.00

SE5———Dtoaa

Not-Aus-Schalter

PEA-Flachkabel
(Siehe S.7-267)

<Modell: CB-PAC-PIO020>
Standardlange: 2 m

Enthalten bei Steuerung

Schaltschiitz

<AnschlieBbare Achsen>

*Sind neben einem IXP-SCARA-Roboter mit 3-Achs-Spez. an die MSEL-PCX/PGX anschlie8bar.

Integriertes Motor/Enkoder-Kabel
(Siehe RCP6 Kat. 5.146)

<Modell: CB-PSEP-MPALCIOICI>
Standardléngen: Tm/3m/5m

Wird mit der Achse geliefert

Achsen der RCP2-Baureihe
Integriertes Motor/Enkoder-Kabel
(Siehe RCP6 Kat. S.146)

<Modell: CB-RPSEP-MPALICIC>
Standardlangen: Tm/3m/5m

Wird mit der Achse geliefert

-1'_ .
£y =/
Kleine RCP2-Rotationsachsen

Integriertes Motor/Enkoder-Kabel
(Siehe RCP6 Kat. S.145)

<Modell: CB-APSEP-MPACICIOI>
Standardldangen: Tm/3m/5m

Wird mit der Achse geliefert

>

Achsen der RCP3-Baureihe

HENENENEN

PEA-Erweiterung/Feldnetzwerke

Enthalten bei PEA-Erweiterung

PEA-Flachkabel
(Siehe S.7-267)

<Modell: CB-PAC-PI0020>
Standardlédnge: 2 m

SSEEY Deviceitet  gHaE”
o evicei'e
CC'Lfnk Ether\'et/IP EtherCAT. ™

*Verdrahtung von Not-Aus-Schalter, Freigabe-Schalter,
Schaltschiitz etc. je nach Bedarf. Auch ist ein Betrieb
maglich mit der Werkseinstellung (Kurzschlussbriicke).

Integriertes Motor/Enkoder-Kabel
(Siehe RCP6 Kat. 5.145)

<Modell: CB-CA-MPACIOICI>/
<Modell: CB-CA-MPACICICI-RB>
Standardlangen: 1Tm/3m/5m

Wird mit der Achse geliefert

O

Integriertes Motor/Enkoder-Kabel
(Siehe RCP6 Kat. S.144)

<Modell: CB-CAN-MPACICICI>/

<Modell: CB-CAN-MPALICICI-RB>
Standardldngen: Tm/3m/5m

Wird mit der Achse geliefert

/ Achsen der
/ RCP4-Baureihe

(Siehe RCP6 Kat. 5.144)

<Modell: CB-CAN-MPACIICI>/
<Modell: CB-CAN-MPALICII-RB>

Di

Wird mit der Achse geliefert

Integriertes Motor/Enkoder-Kabel

Standardlangen: Tm/3m/5m

Achsen der
D RCP5-Baureihe

Achsen der

RCP6-Baureihe
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M S E L Steuerung

Optionen
Handprogrammiergerat Blindstecker
I Merkmal Handprogrammiergerét zur Eingabe von Programmen/ I Merkmal Dieser Stecker ist erforderlich fiir den Global-Typ
Positionen, Testablaufen und Uberwachung. MSEL-PG/PGX/PGF sowie bei Verbindung der
MSEL mit dem PC via USB-Kabel.
1 Modell TB-02-] (Der Stecker wird mit der Steuerung MSEL-PG/PGF
und der PC-Software IA-101-X-USBS geliefert.)
I Konfi i
onfiguration ‘u g I Modell DP-4S
Il
TS Adapterkabel
! 0o il
I Merkmal Verbindet den 25-poligen D-sub-Stecker des Hand-
. . programmiergerdts oder des R$232C-Kabels mit
I Spezifikation dem Teaching-Anschluss der MSEL. (Das Adapterkabel
wird mit dem Handprogrammiergerat TB-01-SJ und
Nennspannung 24VDC der PC-Software 1A-101-X-MW-JS geliefert.)
Leistungsaufnahme max. 3.6 W (max. 150 mA) I Modell CB-SEL-SJS002
Umgebungstemperatur 0~40°C
Luftfeuchtigkeit 20 bis 85% RH (nicht kondensierend)
Schutzart P20
Gewicht 470 g (nur Gehduse TB-02)
Absolutdaten-Pufferbatterie-Box
I Merkmal Wenn die Absolut-Enkoder-Spezifikation mit dem Code ABB ausgewahlt wurde, A
wird die Steuerung mit Absolut-Batterie-Einheit bestehend aus Pufferbatterie und Ersatz-Pufferbatterie
Gehédusebox geliefert. Daneben kann die Box separat ohne Batterie (Modell: MSEL-ABB) AP
und umgekehrt nur die Batterie ohne Box I Merkmal Ersatzbatterie f:ur die
(Modell: AB-7) bestellt werden Absolut-Batterie-Box
’ ’ zur Speicherung
I'Modell MSEL-ABB (ohne Batterien) der Absolutdaten.
*Ein Verbindungskabel (Modell: CB-MSEL-AB005) zwischen IModell AB-7

Absolutdaten-Pufferbatterie-Box und MSEL liegt der Box bei.
Der Einfach-Absolut-Typ (Modell: ABB) kann nur fiir die
MSEL-PC/PG/PCF/PGF gewahlt werden.

* Die erforderliche Anzahl an Absolut-Batterie-
Einheiten entspricht der Anzahl der Achsen.

PC-Software (nur Windows)

I Merkmal Softwareprogramm fiir Inbetriebnahme zur Eingabe von Programmen/Positionen, Testabldufen, Uberwachung und viele Funktionen mehr.
Die Funktionen der Fehlersuche sind erweitert worden, um die Inbetriebnahmezeit zu verringern.

1 Modell IA-101-X-MW-JS (mit R$232C-Kabel + Stecker-Adapterkabel)
Kompatibel mit Windows-Versionen: 7/8/8.1/10
I Konfiguration
@K 5m 0.2m
S$% | | — 0 — o0—4 —
v _ RS232C-Kabel Adapterkabel
= CB-ST-E1MW050-EB CB-SEL-5J5002
1 Modell I1A-101-X-USBS (mit USB-Kabel + Blindstecker)
I Konfiguration : Bindstecker
[ DP-4S5
0 —
3
__Q.q | | — [ R
v]' _ USB-Kabel
S CB-SEL-USB030

Die MSEL-PC/PG wird ab der Software-
Version 12.00.01.00 unterstutzt.

Das RS$232C-Standardkabel CB-ST-E1TMWO050-EB kann nicht verwendet werden bei “Einrichtung eines Schaltsystems, welches einen E/A-Systemanschluss und eine externe Strom-
versorgung nutzt” oder bei “Einrichtung eines redundanten Sicherheitskreises”. (Stattdessen ist das R5232C-Spezialkabel CB-ST-A2MWO050-EB gemaB Sicherheitskat. einzusetzen.)

7-266 use.




