Geeignet ab 14 Jahren

Bedienungsanleitung Drohne

Deutsch

@ Um die Anforderungen der elektromagnetischen Umgebung des
Flugfunksenders zu erfiillen, dirfen verschiedene Flugzeugmodelle
und UAV nicht innerhalb einer Reichweite von 10 km auf beiden Seite
der Mittellinie und 20 km an beiden Enden der Start- und Landebahn
des Flughafens fliegen sowie in der Nahe von Strecken der
Zivilluftfahrt und Fluggesellschaften. Der Einsatz verschiedener
Modelle und Drohnen in der von den zustandigen staatlichen Stellen
erlassenen Flugverbotszone ist verboten.




Warnung

Die Verpackung und Anleitung enthalten wichtige Informationen und sollten aufbewahrt werden.

Beim Umgang mit diesem Flugzeug sind Sie dafiir verantwortlich, dass personliches sowie
Eigentum anderer Personen nicht zu Schaden kommt.

Die Inbetriebnahme und Installation des Luftfahrzeugs muss streng nach den
Betriebsanweisungen erfolgen und es muss darauf geachtet werden, dass der Abstand zwischen dem
Luftfahrzeug und dem Benutzer oder anderen Personen mindestens 2 bis 3 m betragt, um zu
verhindern, dass das Luftfahrzeug gegen Kopf, Gesicht oder Korper st6f3t von Personen und beim
Fliegen oder Landen Verletzungen verursacht, usw.

Unser Unternehmen und unsere Handler sind nicht verantwortlich fiir Verluste und Schaden
sowie Personenschaden, die durch unsachgeméaRe Verwendung oder Bedienung verursacht werden.

Kinder sollten beim Bedienen des Flugzeugs von Erwachsenen angeleitet werden. Dieses
Produkt darf nicht von Kindern unter 14 Jahren bedient werden.

Bitte befolgen Sie die Bedienungs- oder Verpackungsanweisungen, um alles richtig zu
installieren und zu verwenden. Einige Teile sollten von Erwachsenen zusammengebaut werden.

Das Produkt enthélt Kleinteile, bitte halten Sie diese auerhalb der Reichweite von Kindern, um
die Gefahr eines versehentlichen Essens oder Erstickens zu vermeiden.

Es ist strengstens verboten, damit auf der Stralle oder an Orten zu spielen, an denen sich
Wasser ansammelt, um Unfalle zu vermeiden.

Bitte raumen Sie das Verpackungsmaterial rechtzeitig weg, um Beeintrachtigungen an Kindern zu
vermeiden.

10. Zerlegen oder modifizieren Sie das Fluggeréat nicht. Das Zerlegen oder Modifizieren kann zu
Fehlfunktionen des Fluggerats fiihren.

1. Das Ladekabel muss in die vorgesehene Stromversorgung (5V ~ 2A) eingesteckt wérden, die mit
dem Produktetikett identisch ist.

12. Verwenden Sie nur das original mitgelieferte Ladekabel, da es ansonsten zu Schaden am Akku
kommen kann.

13. Das Ladekabel ist kein Spielzeug.

14. Das Aufladen des Akkus muss unter Aufsicht eines Erwachsenen erfolgen. Beim Laden muss es
weit entfernt von brennbaren Materialien sein. Wahrend des Ladevorgangs sollte der Aufpasser den
Uberwachungsbereich nicht verlassen.

15. Bitte schliefen Sie die Batterie nicht kurz und driicken Sie sie nicht zusammen, um eine
Explosion zu vermeiden.

16. Mischen Sie keine verschiedene Batterietypen.

17. Das Flugzeug verwendet eine wiederaufladbare 11,1 V Lithiumbatterie, die zum Aufladen
herausgezogen werden muss.

18. Akku nicht kurzschlieRen, zersetzen oder ins Feuer werfen; Legen Sie den Akku nicht an einen
Ort mit hoher Temperatur und Hitze (z. B. in Feuer oder in die Nahe eines elektrischen Heizgerats).

19. Das Fluggerat sollte moglichst weit entfernt von anderen elektrischen Geraten und magnetischen
Objekten betrieben werden, da diese sich gegenseitig storen kénnen.

20. Bitte halten Sie einen sicheren Abstand zum sich schnell drehenden Propeller, um die Gefahr von
Kopf- oder Schnittverletzungen zu vermeiden.

21. Der Motor wird heif3; Bitte beriihren Sie ihn nicht, um Verbrennungen zu vermeiden.

22. Die LEDs haben Laserstrahlung; Bitte geben Sie keinen direkten Lichtstrahl an andere weiter.

23. Verwenden Sie das Modell nicht in der Nahe Ihrer Ohren! Missbrauch kann zu Hérschaden
flihren.

24. Um die Anforderungen an die magnetische Umgebung von Flugfunkstationen zu erfiillen:
Wahrend der von den zusténdigen Landesbehérden erlassenen Funkfernsteuerungsanordnung ist die
Modellfernsteuerung im Stadtgebiet nach Bedarf zu pausieren.

25. Schalten Sie die Drohne aus und ziehen Sie den Akku raus, wenn dieser entladen ist. Nach einer
30-miniitigen Ruhepause kénnen Sie ihn wieder aufladen, da ansonsten Beschadigungen am Akku
auftreten kénnen.




1. Liste des mitgelieferten Zubehors:

Lod ==\ -

USB-Ladekabel
Drohne x1 USB-Ladekabel far die Propeller x4 Lithium-  Schrauben-
fiir die Batterie X1 Fernbedienung x1 Batterie x1  zieher x1

2. Name jedes Flugzeugteils:

Bedienungs-
anleitungx1

Propellersteg

Propeller Gehause

LED Lichter

3.1 Lésen Sie die Schraube und entfernen Sie 3 2 | gsen Sie die Schraube, nehmen Sie die beiden
&_ das L.uﬂerblavn‘ ) Rotorblétter heraus sowie die Verbindungsteile und
mi’twéﬁ‘/%zD;édﬂﬁ{méﬁz ‘isn‘sgltﬁé\: e/ ﬁzsfed:; entfernen Sie die Rotorblatter, um sie auszutauschen.
korrekt geman der Anleitung, andernfalls Wenn ein A1lA2-RotorbI§tt defekt ist, ersetzen Sie es
kann das Fluggerat nicht abheben. durch A1/A2, ebenso bei dem B1/B2-Rotorblatt.
4. Kamerainstallation / -entfernung:

4.1 Driicken Sie die Schnalle an der
Unterseite der Kamera und nehmen
Sie die Kamera in Pfeilrichtung heraus.

4.2 Driicken Sie, wie in der Abbildung
gezeigt, die Schnalle an der Unterseite
der Kamera und installieren Sie sie in
Pfeilrichtung. Achten Sie darauf, dass
A sich die Schnalle richtig schlief3t.

Tipp: Die Kamera muss mit der FPV-App verwendet werden. Informationen
zum Download-Vorgang finden Sie unter Punkt 9. Die Beschreibung der
Kamerafunktion finden Sie in der App.
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5. Installation der Lithiumbatterie:

5.1 Betatigen Sie den linken und rechten Mechanismus
des Akkus und schieben Sie ihn in die Halterung. ob der Akku richtig festsitzt.

6. Ladeanweisungen fiir die Lithiumbatterien:

3 igen Sie den linken und rechten . f o
SchlieRmechanismus an den Seiten des Akkus. 6.2 Nehmen Sie den Akku in Pfeilrichtung heraus.

Ly BEs e

Laptop DeskiopPC ~ Mobile power ~ USB adapter  USB power
socket

6.3 Aufladen: Stecken Sie den USB-Anschluss des USB-Ladekabels in den USB-Anschluss des Computers (oder verwenden
Sie ein Netzteil==Ausgang: 5V~2A) und verbinden Sie das andere Ende des USB-Ladekabels mit der Akkubuchse. Wenn der
Akku geladen wird, blinkt das griine Licht des Akkus der Reihe nach von oben nach unten. Die Akkuleistungsanzeige leuchtet
konstant, wenn der Akku vollstandig geladen ist. Der Akku ist in etwa 10 Stunden vollstandig aufgeladen.

Tipp: Wenn der Sender einen Piepton ausgibt und nur noch ein Licht in der Batterie leuchtet, muss die Batterie aufgeladen werden

7. Beschriftung der Fernbedienung:

Automatische
Riickkehrfunktion

Joystick fiir oben /
unten / links / rechts

Start / Landung auf
Knopfdruck

Geomagnetische
Kalibrierung

| Joystick vorwarts /
riickwarts / linke Seite
fliegen / rechte Seite fliegen
Headless-Modus (kurz

An-/Ausschalter J driicken) / zum Innenmodus

%ED:DCD:D@:L:CDEGED§§\
1
Geschwindigkeits- [Z

einstellung

[ wechseln (lang driicken)

——
ﬂ R % ‘ Servoeinstellung

Video . Fotos
aufnehmen

Headless-Modus-Taste: Driicken Sie diese Taste, um in den Headless-Modus zu wechseln, die
Kontrollleuchte am hinteren Arm des Fluggerats blinkt. Driicken Sie sie erneut, um den Modus zu verlassen.

@ Return-Taste: Driicken Sie diese Taste, um automatisch zum Startpunkt zurtickzufliegen. Dricken Sie sie
erneut, um diese Funktion abzubrechen. 03




8. Aufladen der Fernbedienung:
Stecken Sie den USB-Port des USB-Ladekabels in den USB-Port des Computers (oder Netzteil mit einer Ausgangsleistung:
5V ~ 2A) und verbinden Sie die Buchse des anderen Endes des USB-Ladekabels mit der Buchse der Fernbedienung.
Wahrend des Ladevorgangs leuchtet die USB-Leuchte immer, und wenn der Akku vollstandig aufgeladen ist, erlischt die
USB-Leuchte.

Tipp: Wenn sich der Sender in einem niedrigen
Energiezustand befindet, gibt der Sender einen Ton von
"Di Di" aus und die Fernbedienung hat nur ein Licht.

Zu diesem Zeitpunkt muss der Sender aufgeladen
werden.

. Ap wnload- und Installationsanweisungen:

9.1 Laden Sie die Software herunter und installieren Sie sie
Waéhlen Sie fiir Android-Geréate nach dem Scannen des Codes "Offnen und Herunterladen im Browser"

Download on the 2 nload on the
4DRC PRO . App Store

Android: Bitte scannen Sie zur iOS: Bitte scannen Sie zur
Installation diesen QR-Code Installation diesen QR-Code

9.2 Linkbeschreibung

@ Schalten Sie das Flugzeug ein, gehen Sie in Ihre Handyeinstellungen und éffnen Sie das drahtlose
Netzwerk. Suchen Sie den Geratenamen "4DRC_4K_GPS* (oder ahnlich) in der Suchliste fiir drahtiose
Netzwerke und stellen Sie eine Verbindung her. Verlassen Sie nach der Verbindung die Einstellungsoption.
@ Offnen Sie das Softwaresymbol ,4DRC PRO" im Mobiltelefon, um die Steuerschnittstelle aufzurufen.
(Versuchen Sie, sich beim Fliegen von Umgebungen mit anderen Signalquellen fernzuhalten).

= = =)

Offnen Sie die Klicken Sie auf GO, um zur Wahlen und klicken Sie auf
"4DRC PRO" App Steuerschnittstelle zu gelangen ,Weitere Funktionen*

10. Einfiihrung der App-Funktionen

Rufen Sie das Funktionsmenii auf

Satellitensignal WIFI Signal

Flugstatus
Akkustand der Drohne
Mehr Funktionen —1

Zurlick —— ——— Parametereinstellungen

Start/ Landung ——— —— Foto / Video

Autom. Riickkehrfunktion ——— ——— Ausloser

Entsperren
Medienbibliothek

Karte

~—————— Flugaufzeichnung
Flugdistanz Zoom
Filter




Mehrpunkiflug
3D-Stereo —1 I— Folgen
Objektiv umkehren —MM M +————————— Umlaufflug

Entsperren ~———————————— Finde das Fluggerat
Foto per Geste —M
Geschwindigkeitsgetriebe

Musik Joystick

Objektiveinstellung

Anfangermodus

Flugdistanz
Standard 30m, (20m-2000m)
Flughéhe

Standard 30m, (10m-120m)
Speichern

& Hinweis: Nachdem Sie sich mit dem Fliegen vertraut gemacht haben, missen Sie den Anfangermodus
schlieen und die Flughthe sowie -entfernung einstellen, damit die Drohne weit fliegen kann

11. Umweltanforderungen vor dem Flug:

T

A
&
S
S
=

o

Bitte fliegen Sie in einer offenen Umgebung im Freien ohne Regen und Schnee und einer Windstéarke von weniger als
Stufe 3. Halten Sie sich beim Fliegen von Menschen, Baumen, Kabeln, hohen Geb&uden, Flugh&fen und
Signaliibertragungstiirmen fern. Fliegen Sie nicht in Innenrdumen oder in Umgebungen mit schwachem GPS-Signal.

12. Vorbereitungshinweise vor dem Flug:

% Das Fluggerat und die Fernsteuerung missen Uber ausreichend Leistung verfligen,

Warning

W ansonsten kann es nicht abheben!

12.1 Schalten Sie die Stromversorgung des Fluggerats ein
und platzieren Sie es auf einer horizontalen Ebene.

Das Rumpflicht blinkt von schnell nach langsam

(Batterie Anzeige leuchtet durchgehend).

A Hinweis: Stellen Sie das Flugzeug in die richtige Richtung, die Nase muss nach
vorne zeigen. Es muss auf einer horizontalen Ebene platziert werden

@ & WLAN

wLAN

12.2 Schalten Sie die WLAN-Funktion im Mobilgerat ein,
wahlen Sie ,4DRC_4K_GPS" in der WLAN-Liste und 6ffnen
Sie die App, nachdem alles erfolgreich verbunden wurde.
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12.3 Schalten Sie die Fernbedienung ein (Standardmodus) —
driicken Sie den Netzschalter @ der Fernbedienung (Schritt 1)
und schalten Sie die Fernbedienung ein, die Betriebsanzeige
blinkt. Der Gashebel wird nach oben (Schritt 2) und dann nach
unten (Schritt 3) gedriickt, der Codeabgleich wird
abgeschlossen und die Anzeige der Fernbedienung leuchtet

konstant.

12.4 Horizontale Kalibrierung:

Driicken Sie den linken und den rechten Joystick auf der Fernbedienung gleichzeitig in die untere rechte
Ecke und die Lichter am Flugzeug blinken schnell. Wenn die Lichter am Flugzeug langsam blinken, bedeutet
dies, dass die Kalibrierung abgeschlossen ist, wenn die Fernbedienung einen Piepton ausgibt (Abbildung 1).

App-Betrieb: Klicken Sie auf das Symbol ,Einstellungen” in der App-Oberflache und folgen Sie den

Aufforderungen, um es ebenfalls horizontal kalibrieren zu kénnen. Wenn die App anzeigt, dass die
VAN Kalibrierung abgeschlossen ist, fahrt sie automatisch mit dem nachsten Schritt fort (Abbildung 2).

Hinweis: Die Kalibrierung darf nur abgeschlossen werden, wenn das Fluggerét auf einer horizontalen

Ebene platziert wird

Abbildung 1

-

Abbildung 2

12.5 Geomagnetischer Kalibriervorgang

Abbildung 3

1. Driicken Sie kurz die
geomagnetische
Kalibrierungstaste @)

bis das Licht am Fluggerat
schnell blinkt.

App-Bedienung: In der Benutzeroberflache von ,Mehr einstellen” kann

Front =

2. Horizontale Drehung im 3. Drehen Sie das Flugzeug im
Uhrzeigersinn: Heben Sie das Fluggerét Uhrzeigersinn mit dem Heck nach oben:
horizontal an und drehen Sie es im Heben Sie das Flugzeug mit der Nase
Uhrzeigersinn, bis das Gerét einen senkrecht nach unten und drehen Sie es im
Piepton ausgibt und die horizontale Uhrzeigersinn, bis die Fernbedienung einen
Kalibrierung abgeschlossen ist. Piepton ausgibt. Das Licht fangt an, langsam
zu blinken, was bedeutet, dass die
Kalibrierung abgeschlossen ist.

gemaR der Textaufforderung und den Bedienschritten ebenfalls die
Kalibrierung durchgefiihrt werden (Abbildung 4).

Abbildung 4

-

Wenn die App Ihnen mitteilt, dass die Kalibrierung abgeschlossen ist, wird automatisch die Start-to-Fly-

Oberflache aufgerufen
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12.6 Satellitensuchmodus

Nachdem der Codeabgleich abgeschlossen ist, wird die Fernbedienung eingeschaltet. Die Fernbedienung zeigt
Modus 1 an (optischer Flussmodus). Zu diesem Zeitpunkt wechselt das Flugzeug automatisch in den
Satellitensuchmodus. Wenn die Suche erfolgreich ist, gibt die Fernbedienung als Aufforderung ein ,Piep* aus.
Modus 1 wechselt zu Modus 2, was bedeutet, dass es entsperrt ist und abheben kann.
! Hinweis: Bei der ersten Signalsuche muss mindestens ein paar Minuten gewartet werden, bis ein
ausreichendes GPS-Signal gefunden wurde und die Drohne abheben kann.

12.7 Start/Stopp (GPS-Modus)

Driicken Sie zum Entsperren den linken und rechten Joystick auf der Fernbedienung nach aufen (Abbildung 5)
Wenn die Satellitensuche nicht erfolgreich war, kann sie nicht entsperrt und gestartet werden. Zu diesem
Zeitpunkt kann das Flugzeug normal abheben. Nach dem Start leuchten konstant alle Lampen des Flugzeugs.

App-Betrieb: Klicken Sie auf das Symbol ,Entsperren” (Abbildung 6) in der App-Schnittstelle, was ebenfalls das
Entsperren erméglicht.

Abbildung 5 Abbildung 6

12.8 Start und Landung mit einer Taste

Driicken Sie die Taste "One Key Takeoff/Landing. sobald die Entriegelung abgeschlossen ist (Abbildung 7).
Das Flugzeug steigt automatisch auf eine Hohe von etwa 1 Meter, um einen stabilen Flug aufrechtzuerhalten.
Wenn Sie diese Funktionstaste erneut leicht driicken, landet das Fluggerat automatisch langsam.

App-Betrieb: Klicken Sie auf das Symbol ,Ein-Tasten-Start“ (Abbildung 8) in der App-Steuerschnittstelle, um die
Ein-Tasten-Startfunktion tber die App zu erreichen. Wenn Sie wahrend des Flugs erneut auf dieses Symbol
klicken, landet das Flugzeug automatisch langsam

Abbildung 7 Abbildung 8

12.9 Normalmodus (Optical Flow Assisted Positioning)

Das Flugzeug wechselt in den Normalmodus: Beim Fliegen iiber einem festen Untergrund unterstiitzt der
optische Fluss das Flugzeug. Wenn Sie an einem Ort schweben, ist es je nach Boden- und Héhenbedingungen
normal, etwa 1 Meter abzudriften.
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Warnin

K~

12.10 Start / Stopp (Normalmodus muss fiir den Indoor-Betrieb eingeschaltet sein)

Abbildung 9

1. Driicken und halten Sie die
Taste auf der Fernbedienung, bis
diese einen Piepton ausgibt.

Das Rumpflicht leuchtet konstant
und der Normalmodus ist an
(Abbildung 9).

Abbildung 10 Abbildung 11 Abbildung 12
2. Driicken Sie zum
Entsperren den linken und
rechten Joystick auf der
Fernbedienung nach aufen
(Abbildung 10).

4. Oder driicken Sie die Taste zum
Abheben,
(Abbildung 12).

3. Driicken Sie dann den
linken Joystick nach oben
(Abbildung 11).

Bevor das Flugzeug abhebt, fiihren Sie bitte die Schritte in der obigen Reihenfolge aus: Code-Matching (siehe

12.1) — WLAN verbinden (siehe 12.2) — Code-Matching mit Fernbedienung starten (siehe 12.3) —
Horizontale Kalibrierung (siehe 12.3 bis 12.4) — geomagnetische Kalibrierung (siehe 12.5) — Satellitensuche

(siehe 12.6) — Start / Stopp (GPS-Modus) (siehe 12.7) — Ein-Tasten-Start und Landung (siehe 12.8) —
Normalmodus (Positionierung durch optischen Fluss) (siehe 12.9) — Start / Stopp (der Normalmodus muss fiir
den Innenbetrieb eingeschaltet sein) (sieche 12.10).

ollmethod

App-Betrieb: Rufen Sie die App-Steuerschnittstelle auf und klicken Sie auf das Symbol "Joystick ein / aus"
Der Bedienungsjoystick wird auf der Benutzeroberflache angezeigt und die Bedienungsmethode ist wie folgt

Wenn der linke Joystick (Gas) nach oben gedriickt
wird, erhoht sich die Rotationsgeschwindigkeit der
Propeller und das Flugzeug steigt.

Wenn der linke Joystick (Gas) nach unten
gedriickt wird, verlangsamt sich die
Rotationsgeschwindigkeit der Propeller und das
Flugzeug sinkt.

Wenn der linke Joystick nach links gedriickt wird,
dreht sich die Flugzeugnase nach links. Wenn der
linke Joystick nach rechts gedriickt wird, dreht
sich die Nase des Flugzeugs nach rechts.

Wenn der rechte Joystick (Seitenruder) nach oben
gedriickt wird, bewegt sich das Flugzeug vorwarts.
Wenn der rechte Joystick (Seitenruder) nach
unten gedriickt wird, bewegt sich das Flugzeug
rlickwarts.

Wenn der rechte Joystick (Seitenruder) nach
rechts gedriickt wird, navigiert der Flugzeugrumpf
nach rechts.

Wenn der rechte Joystick (Seitenruder) nach links
gedriickt wird, navigiert der Flugzeugrumpf nach




2, \Wenn sich das Flugzeug 1 m Gber dem Boden befindet, wird das Flugzeug aufgrund seines
Warning| eigenen Blattwirbels, der als "Ground Effect Response" bezeichnet wird, instabil
K/ Je niedriger die Hohe des Flugzeugs ist, desto gréRer ist die Wirkung des besagten Effekts

ng und den Betrieb der Fernbedienun

14.1 Headless-Modus

Im eingeschalteten Headless-Modus wird die Ausrichtung der Drohne ignoriert, die Steuerung findet hierbei
aus Sicht des Piloten statt. Bewegt der Pilot den rechten Joystick nach oben (vorwarts), so fliegt auch die
Drohne aus Sicht des Piloten vorwérts, auch wenn diese zum Beispiel seitlich gedreht ist und dementsprechend
/A im Normalmodus nach rechts fliegen wiirde. Wenn es notwendig ist, die Richtung anzupassen, schalten Sie
den Headless-Modus per Fernbedienung aus und bei Bedarf wieder ein (Abbildung 14).

Achtung: Bitte stellen Sie
sicher, dass das Flugzeug auf
die gerade Linie ausgerichtet
ist und lassen Sie das
Gyroskop die gerade Linie
automatisch erkennen, damit
der Headless-Modus realisiert
werden kann Abbildung 13

14.2 Automatische Riickkehrfunktion

Driicken Sie die Riickkehr-Taste,@)damit das Fluggerét an die Stelle iiber der geomagnetischen Kalibrierungsposition
zurlickkehrt (Abbildung 14). Das Fluggerét steigt automatisch auf eine sichere Hohe, falls es unterhalb der sicheren
Hohe fliegt und landet dann langsam. Wenn es wahrend der Landung Hindernisse gibt, driicken Sie die Riickkehrtaste
erneut, um die Riickkehroperation auszuschalten und umgehen Sie das Hindernis mit dem manuellen Steuerkniippel.
Ziehen Sie den Gashebel nach unten, um zu landen.

App-Betrieb: Klicken Sie auf das Symbol ,One Key Return” (Abbildung 15) in der App-Steuerungsschnittstelle, um das
Fluggerat ebenfalls zu Ihnen zuriickkehren zu lassen. Klicken Sie wahrend des Riickflugs erneut auf dieses Symbol, um

die Riickreise abzubrechen.

Endpunkt

Abbildung 14 Abbildung 15
Riickkehr bei Signalverlust: Wenn das Signal der Fernbedienung fiir etwa 4 Sekunden unterbrochen wird, kehrt

ﬁ///A das Flugzeug aElomaUsch an die Stelle zgurlJck. an der ein S\gng\ vorhanden ist, und stoppt.

,,///g N\e(_irige Batterierlickkehr: Wenn die Ba_ltene des Flugzeugs schw_ach ist, kehrt es zwang_sweise zu einem Ort
zuriick, der 20 m Uber dem Startpunkt liegt. Der Riickflug kann wahrend der Rickkehr mit schwacher Batterie
nicht abgebrochen werden.

14.3 Geschwindigkeitseinstellung

Geschwindigkeitseinstellrad: Wenn es nach rechts gedreht wird, piepst die Fernbedienung zweimal,

um in den Hochgeschwindigkeitsmodus zu wechseln. Wenn es nach links gedreht wird, piepst die

Fernbedienung einmal, um in den Niedriggeschwindigkeitsmodus zu wechseln (Abbildung 16).

App-Betrieb: Klicken Sie auf das Symbol ,Weitere Funktionen* (Abbildung 17) in der App und die

Fluggeschwindigkeit kann auch umgeschaltet werden (Abbildung 18).

Abbildung 16 Abbildung 17 Abbildung 18
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14.4 Einstellung des Kamerawinkels

Bei Verwendung eines UAV kann das Einstellrad verwendet werden, um die Richtung der Kamera einzustellen:
Wird wahrend des Flugs des UAV das Einstellrad nach links gedreht, wird die Kamera nach oben eingestellt (Abbildung 19).
Wird wahrend des Flugs des UAV das Einstellrad nach rechts gedreht, wird die Kamera nach unten eingestellt (Abbildung 20).

App-Betrieb: Klicken Sie auf das Symbol ,Weitere Funktionen® (Abbildung 21) in der App-Steuerungsschnittstelle, um
die Flugzeugobjektiveinstellung umzuschalten (Abbildung 22).

Abbildung 19 Abbildung 20 .
Abbildung 21 Abbildung 22

14.5 Wegpunkt-Flugmodus

@ Klicken Sie im GPS-Modus auf das Symbol "Weitere Funktionen" (Abb. 23) in der App, um den Wegpunktflug aufzurufen (Abb. 24).
Zu diesem Zeitpunkt wechselt die Bildi zur K Klicken Sie hier auf den Bildschirm, um den Trackbereich
eines eit W oder ‘Wegpunkte (Abb. 25). Wenn die Wegpunkte wahrend des
Einstellungsvorgangs zu dicht sind, kénnen Sie auf das Symbol "Léschen" Klicken, um alle Wegpunkte zu entfernen (Abb. 26).

Sie den Wegp! haben, klicken Sie auf das Starten-Symbol (Abbildung 27). Das Fluggerét fliegt vom
Anfangspunkt zu allen Wegpunkten, um die voreingestelite Flugbahn zu vervollstandigen. Die Flugrichtung kann wahrend des Fluges
mit dem Joystick gesteuert werden.

-

Abbildung 23 Abbildung 24 Abbildung 25

Abbildung 26 Abbildung 27

14.6 Umkreisender Flugmodus

Klicken Sie im GPS-Modus auf das Symbol ,Weitere Funktionen” in der App (Abbildung 28), um den Orbit-
Flugmodus aufzurufen (Abbildung 29). Das Flugzeug wird automatisch in einem Radius kreisen (Abbildung 30),
welcher ebenso wie die Umkreisungsgeschwindigkeit in der App eingestellt werden kann (Abbildung 31). Wird die
Orbittaste erneut gedriickt, endet der Orbitflug (Abbildung 33).

- -

Abbildung 28 Abbildung 29 Abbildung 30

= o, cer ™ °

Abbildung 31 Abbildung 32 Abbildung 33
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14.7 GPS-Folgemodus

Klicken Sie im GPS-Modus auf das Symbol ,Weitere Funktionen® (Abbildung 34) in der App, um den
Folgemodus aufzurufen (Abbildung 35). Das Flugzeug bewegt sich automatisch, indem es Anderungen am
Standort des Mobilgeréats (Mobiltelefon oder iPad) verfolgt, basierend auf der Entfernung von der aktuellen
Position zum Gerét. Driicken Sie wahrend des Folgens erneut die GPS-Folgetaste, um das Folgen
abzubrechen.

-

Abbildung 34 Abbildung 35

14.8 Gestenerkennung

Wenn Sie auf die Frontlinse der Kamera blicken, klicken Sie auf die Gestenfoto-Schaltflache in der App und

verwenden Sie eine der folgenden Gesten, um die Foto- oder Videofunktion des Flugzeugs auszulésen.

A\ Achtung: Bitte fiihren Sie die Gestenerkennung mit Blick auf das Objektiv in einer Entfernung von etwa 2-3 m
und in einer gut beleuchteten Umgebung durch

Fotoaufnahme per Handzeichen

Machen Sie in etwa 3 m Entfernung vor dem Kameraobjektiv die abgebildete Geste mit einer Hand in
horizontaler Position. Nachdem das Fluggerat die Geste erfolgreich erkannt hat, nimmt es nach einem 3
Sekunden Countdown Fotos auf.

Videoaufzeichnung mit Handbewegungen

Legen Sie etwa 3 m vor der Flugzeuglinse fiinf Finger zusammen und heben Sie eine Hand in die horizontale
Position. Nach erfolgreicher Erkennung beginnt es mit der Aufzeichnung. Die Aufzeichnung endet, wenn die
Geste erneut erkannt wird (der Zeitunterschied dazwischen muss groRer als 3 Sekunden sein).

14.9 MV-Schnittstelle

Klicken Sie auf das Symbol ,Filter* (Abb. 36) in der App. Nachdem Sie die Filterschnittstelle aufgerufen haben, kénnen Sie

Ihren bevorzugten Filtereffekt auswahlen. Klicken Sie auf das Aufnahmesymbol, um die Aufnahme zu starten (Abb. 37).

Nachdem diese abgeschlossen ist, wird das synthetisierte kurze Video oder Bild in der Medienbibliothek gespeichert (Abb. 38).

A\ Besondere Anmerkung: Wahrend des Aufnahmevorgangs kénnen Sie den Bildschirm drehen oder den Filtereffekt
wechseln und Sie kdnnen auch den Joystick ein- / ausschalten, um die Richtung und Héhe des Flugzeugs zu steuern

-

-

Abbildung 36 Abbildung 37 Abbildung 38

. FAQ un sungshinweise:

Grund

1. Die GPS-Suche war nicht
erfolgreich
2. Unzureichende Akkuleistung

Problem Lésung

1. Versuchen Sie es noch einmal im Freien.

Die Flugzeuganzeige blinkt
2. Laden Sie den Akku auf.

ohne Reaktion

Die Fliigel drehen sich, kénnen
aber nicht fliegen

1. Batterie zu schwach
2. Blattverformung

1. Laden Sie den Akku auf.
2. Ersetzen Sie den Propeller.

Das Flugzeug vibriert stark

Blattverformung

Ersetzen Sie den Propeller.

Beim Starten nach einem
Aufprall fliegt das Flugzeug
unkontrolliert

Der dreiachsige
Beschleunigungssensor
gerét aus dem Gleichgewicht

Lassen Sie die Drohne fiir 5-10

Sekunden ruhen und fiihren Sie die

horizontale Kalibrierung erneut aus.
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