
4D-M1
Geeignet ab 14 Jahren

Um die Anforderungen der elektromagnetischen Umgebung des 
Flugfunksenders zu erfüllen, dürfen verschiedene Flugzeugmodelle 
und UAV nicht innerhalb einer Reichweite von 10 km auf beiden Seite 
der Mittellinie und 20 km an beiden Enden der Start- und Landebahn 
des Flughafens fliegen sowie in der Nähe von Strecken der 
Zivilluftfahrt und Fluggesellschaften. Der Einsatz verschiedener 
Modelle und Drohnen in der von den zuständigen staatlichen Stellen 
erlassenen Flugverbotszone ist verboten.

Bedienungsanleitung Drohne

Deutsch



Warnung
1. Die Verpackung und Anleitung enthalten wichtige Informationen und sollten aufbewahrt werden.
2. Beim Umgang mit diesem Flugzeug sind Sie dafür verantwortlich, dass persönliches sowie 

Eigentum anderer Personen nicht zu Schaden kommt.
3. Die Inbetriebnahme und Installation des Luftfahrzeugs muss streng nach den 

Betriebsanweisungen erfolgen und es muss darauf geachtet werden, dass der Abstand zwischen dem 
Luftfahrzeug und dem Benutzer oder anderen Personen mindestens 2 bis 3 m beträgt, um zu 
verhindern, dass das Luftfahrzeug gegen Kopf, Gesicht oder Körper stößt von Personen und beim 
Fliegen oder Landen Verletzungen verursacht, usw.

4. Unser Unternehmen und unsere Händler sind nicht verantwortlich für Verluste und Schäden 
sowie Personenschäden, die durch unsachgemäße Verwendung oder Bedienung verursacht werden.

5. Kinder sollten beim Bedienen des Flugzeugs von Erwachsenen angeleitet werden. Dieses 
Produkt darf nicht von Kindern unter 14 Jahren bedient werden.

6. Bitte befolgen Sie die Bedienungs- oder Verpackungsanweisungen, um alles richtig zu 
installieren und zu verwenden. Einige Teile sollten von Erwachsenen zusammengebaut werden.

7. Das Produkt enthält Kleinteile, bitte halten Sie diese außerhalb der Reichweite von Kindern, um 
die Gefahr eines versehentlichen Essens oder Erstickens zu vermeiden.

8. Es ist strengstens verboten, damit auf der Straße oder an Orten zu spielen, an denen sich 
Wasser ansammelt, um Unfälle zu vermeiden.

9. Bitte räumen Sie das Verpackungsmaterial rechtzeitig weg, um Beeinträchtigungen an Kindern zu 
vermeiden.

10. Zerlegen oder modifizieren Sie das Fluggerät nicht. Das Zerlegen oder Modifizieren kann zu 
Fehlfunktionen des Fluggeräts führen.

11. Das Ladekabel muss in die vorgesehene Stromversorgung (5V ~ 2A) eingesteckt werden, die mit 
dem Produktetikett identisch ist.

12. Verwenden Sie nur das original mitgelieferte Ladekabel, da es ansonsten zu Schäden am Akku 
kommen kann.

13. Das Ladekabel ist kein Spielzeug.
14. Das Aufladen des Akkus muss unter Aufsicht eines Erwachsenen erfolgen. Beim Laden muss es 

weit entfernt von brennbaren Materialien sein. Während des Ladevorgangs sollte der Aufpasser den 
Überwachungsbereich nicht verlassen.

15. Bitte schließen Sie die Batterie nicht kurz und drücken Sie sie nicht zusammen, um eine 
Explosion zu vermeiden.

16. Mischen Sie keine verschiedene Batterietypen.
17. Das Flugzeug verwendet eine wiederaufladbare 11,1 V Lithiumbatterie, die zum Aufladen 

herausgezogen werden muss.
18. Akku nicht kurzschließen, zersetzen oder ins Feuer werfen; Legen Sie den Akku nicht an einen 

Ort mit hoher Temperatur und Hitze (z. B. in Feuer oder in die Nähe eines elektrischen Heizgeräts).
19. Das Fluggerät sollte möglichst weit entfernt von anderen elektrischen Geräten und magnetischen 

Objekten betrieben werden, da diese sich gegenseitig stören können.
20. Bitte halten Sie einen sicheren Abstand zum sich schnell drehenden Propeller, um die Gefahr von 

Kopf- oder Schnittverletzungen zu vermeiden.
21. Der Motor wird heiß; Bitte berühren Sie ihn nicht, um Verbrennungen zu vermeiden.
22. Die LEDs haben Laserstrahlung; Bitte geben Sie keinen direkten Lichtstrahl an andere weiter.
23. Verwenden Sie das Modell nicht in der Nähe Ihrer Ohren! Missbrauch kann zu Hörschäden 

führen.
24. Um die Anforderungen an die magnetische Umgebung von Flugfunkstationen zu erfüllen: 

Während der von den zuständigen Landesbehörden erlassenen Funkfernsteuerungsanordnung ist die 
Modellfernsteuerung im Stadtgebiet nach Bedarf zu pausieren.

25. Schalten Sie die Drohne aus und ziehen Sie den Akku raus, wenn dieser entladen ist. Nach einer 
30-minütigen Ruhepause können Sie ihn wieder aufladen, da ansonsten Beschädigungen am Akku 
auftreten können.
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为保证航空无线电台电磁环境的要求，（禁止在以机场跑道中心线两侧各
10公里、跑道两端各20公里范围）以及民航航路、航线。停止使用各类模
型、无人机。在国家有关部门发布的禁飞区域，停止使用各类模型、
无人机。

4D-M1

四轴飞行器使用说明书

1. Liste des mitgelieferten Zubehörs:

2. Name jedes Flugzeugteils:

Drohne ×1 Propeller  ×4 Lithium- 
Batterie ×1

Schrauben-
zieher ×1

Bedienungs-
anleitung×1

Motor

Gehäuse

LED Lichter

Akku
Propellersteg

Propeller

Kamera

3. Installation des Windblatts

3.2 Lösen Sie die Schraube, nehmen Sie die beiden 
Rotorblätter heraus sowie die Verbindungsteile und 
entfernen Sie die Rotorblätter, um sie auszutauschen. 
Wenn ein A1/A2-Rotorblatt defekt ist, ersetzen Sie es 
durch A1/A2, ebenso bei dem B1/B2-Rotorblatt.

USB-Ladekabel 
für die 

Fernbedienung x1

USB-Ladekabel
für die Batterie ×1

3.1 Lösen Sie die Schraube und entfernen Sie 
das Lüfterblatt.

Hinweis: Der Lüfterflügel ist mit A1/A2 oder 
mit B1/B2 bedruckt. Bitte installieren Sie es 
korrekt gemäß der Anleitung, andernfalls 
kann das Fluggerät nicht abheben.

4. Kamerainstallation / -entfernung:

4.1 Drücken Sie die Schnalle an der 
Unterseite der Kamera und nehmen 
Sie die Kamera in Pfeilrichtung heraus.

4.2 Drücken Sie, wie in der Abbildung 
gezeigt, die Schnalle an der Unterseite 
der Kamera und installieren Sie sie in 
Pfeilrichtung. Achten Sie darauf, dass 
sich die Schnalle richtig schließt.

Tipp: Die Kamera muss mit der FPV-App verwendet werden. Informationen 
zum Download-Vorgang finden Sie unter Punkt 9. Die Beschreibung der 
Kamerafunktion finden Sie in der App.
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6. Ladeanweisungen für die Lithiumbatterien:

7. Beschriftung der Fernbedienung:

5. Installation der Lithiumbatterie:

5.1 Betätigen Sie den linken und rechten Mechanismus 
des Akkus und schieben Sie ihn in die Halterung. 

5.2 Überprüfen Sie nach der Installation, 
ob der Akku richtig festsitzt.

6.1 Betätigen Sie den linken und rechten 
Schließmechanismus an den Seiten des Akkus. 6.2 Nehmen Sie den Akku in Pfeilrichtung heraus.

6.3 Aufladen: Stecken Sie den USB-Anschluss des USB-Ladekabels in den USB-Anschluss des Computers (oder verwenden 
Sie ein Netzteil    Ausgang: 5V~2A) und verbinden Sie das andere Ende des USB-Ladekabels mit der Akkubuchse. Wenn der 
Akku geladen wird, blinkt das grüne Licht des Akkus der Reihe nach von oben nach unten. Die Akkuleistungsanzeige leuchtet 
konstant, wenn der Akku vollständig geladen ist. Der Akku ist in etwa 10 Stunden vollständig aufgeladen.

Tipp: Wenn der Sender einen Piepton ausgibt und nur noch ein Licht in der Batterie leuchtet, muss die Batterie aufgeladen werden.

Headless-Modus-Taste: Drücken Sie diese Taste, um in den Headless-Modus zu wechseln, die 
Kontrollleuchte am hinteren Arm des Fluggeräts blinkt. Drücken Sie sie erneut, um den Modus zu verlassen.
Return-Taste: Drücken Sie diese Taste, um automatisch zum Startpunkt zurückzufliegen. Drücken Sie sie 
erneut, um diese Funktion abzubrechen.

Ein-Tasten-Reset / Umschalten zwischen des linken und rechten Hand-Modus (langes Drücken)

Automatische 
Rückkehrfunktion

Joystick für oben / 
unten / links / rechts

An-/Ausschalter

Start / Landung auf 
Knopfdruck
Geomagnetische 
Kalibrierung
Joystick vorwärts / 
rückwärts / linke Seite 
fliegen / rechte Seite fliegen
Headless-Modus (kurz 
drücken) / zum Innenmodus 
wechseln (lang drücken)

Laptop Mobile power USB power 
socket
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Download on the
     4DRC  PRO

9. App-Download- und Installationsanweisungen:

iOS: Bitte scannen Sie zur 
Installation diesen QR-Code

Rufen Sie das Funktionsmenü auf

9.2 Linkbeschreibung
①  Schalten Sie das Flugzeug ein, gehen Sie in Ihre Handyeinstellungen und ööffnen Sie das drahtlose 
Netzwerk. Suchen Sie den Geräätenamen  " „4DRC_4K_GPS“  (oder ähnlich) in der Suchliste füür drahtlose 
Netzwerke und stellen Sie eine Verbindung her. Verlassen Sie nach der Verbindung die Einstellungsoption.
②  Öffnen Sie das Softwaresymbol „4DRC PRO“ im Mobiltelefon, um die Steuerschnittstelle aufzurufen. 
(Versuchen Sie, sich beim Fliegen von Umgebungen mit anderen Signalquellen fernzuhalten).

8. Aufladen der Fernbedienung:
Stecken Sie den USB-Port des USB-Ladekabels in den USB-Port des Computers (oder Netzteil mit einer Ausgangsleistung: 
5V ~ 2A) und verbinden Sie die Buchse des anderen Endes des USB-Ladekabels mit der Buchse der Fernbedienung. 
Während des Ladevorgangs leuchtet die USB-Leuchte immer, und wenn der Akku vollständig aufgeladen ist, erlischt die 
USB-Leuchte.

Tipp: Wenn sich der Sender in einem niedrigen 
Energiezustand befindet, gibt der Sender einen Ton von 
"Di Di" aus und die Fernbedienung hat nur ein Licht. 
Zu diesem Zeitpunkt muss der Sender aufgeladen 
werden.

9.1 Laden Sie die Software herunter und installieren Sie sie
Wählen Sie für Android-Geräte nach dem Scannen des Codes "Öffnen und Herunterladen im Browser"

Android: Bitte scannen Sie zur 
Installation diesen QR-Code

Öffnen Sie die 
"4DRC PRO" App

Klicken Sie auf GO, um zur 
Steuerschnittstelle zu gelangen

Wählen und klicken Sie auf 
„Weitere Funktionen“

10. Einführung der App-Funktionen:

Satellitensignal

Flugstatus
Mehr Funktionen

Zurück

Start / Landung

Autom. Rückkehrfunktion

Entsperren

Karte

Flugdistanz

WIFI Signal

Akkustand der Drohne

Parametereinstellungen

Foto / Video

Auslöser

Medienbibliothek

Flugaufzeichnung

Zoom
Filter04
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11. Umweltanforderungen vor dem Flug:

12. Vorbereitungshinweise vor dem Flug:

Das Fluggerät und die Fernsteuerung müssen über ausreichend Leistung verfügen, 
ansonsten kann es nicht abheben!

Warning

12.2 Schalten Sie die WLAN-Funktion im Mobilgerät ein, 
wählen Sie „4DRC_4K_GPS“ in der WLAN-Liste und öffnen 
Sie die App, nachdem alles erfolgreich verbunden wurde.

3D-Stereo

Objektiv umkehren
Entsperren

Foto per Geste

Musik

Objektiveinstellung

Mehrpunktflug

Folgen

Umlaufflug

Finde das Fluggerät

Geschwindigkeitsgetriebe

Joystick

Anfängermodus

Flugdistanz
Standard 30m, (20m-2000m)

Flughöhe
Standard 30m, (10m-120m)

An / Aus

Speichern

Hinweis: Nachdem Sie sich mit dem Fliegen vertraut gemacht haben, müssen Sie den Anfängermodus 
schließen und die Flughöhe sowie -entfernung einstellen, damit die Drohne weit fliegen kann.

Bitte fliegen Sie in einer offenen Umgebung im Freien ohne Regen und Schnee und einer Windstärke von weniger als 
Stufe 3. Halten Sie sich beim Fliegen von Menschen, Bäumen, Kabeln, hohen Gebäuden, Flughäfen und 
Signalübertragungstürmen fern. Fliegen Sie nicht in Innenräumen oder in Umgebungen mit schwachem GPS-Signal.

12.1 Schalten Sie die Stromversorgung des Fluggeräts ein 
und platzieren Sie es auf einer horizontalen Ebene. 
Das Rumpflicht blinkt von schnell nach langsam 
(Batterie Anzeige leuchtet durchgehend).

Hinweis: Stellen Sie das Flugzeug in die richtige Richtung, die Nase muss nach 
vorne zeigen. Es muss auf einer horizontalen Ebene platziert werden.
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Abbildung 2

12.5 Geomagnetischer Kalibriervorgang

Abbildung 1

Abbildung 4

Abbildung 3

12.3 Schalten Sie die Fernbedienung ein (Standardmodus) – 
drücken Sie den Netzschalter       der Fernbedienung (Schritt 1) ​​
und schalten Sie die Fernbedienung ein, die Betriebsanzeige 
blinkt. Der Gashebel wird nach oben (Schritt 2) und dann nach 
unten (Schritt 3) gedrückt, der Codeabgleich wird 
abgeschlossen und die Anzeige der Fernbedienung leuchtet 
konstant.

12.4 Horizontale Kalibrierung:
Drücken Sie den linken und den rechten Joystick auf der Fernbedienung gleichzeitig in die untere rechte 
Ecke und die Lichter am Flugzeug blinken schnell. Wenn die Lichter am Flugzeug langsam blinken, bedeutet 
dies, dass die Kalibrierung abgeschlossen ist, wenn die Fernbedienung einen Piepton ausgibt (Abbildung 1).

App-Betrieb: Klicken Sie auf das Symbol „Einstellungen“ in der App-Oberfläche und folgen Sie den 
Aufforderungen, um es ebenfalls horizontal kalibrieren zu können. Wenn die App anzeigt, dass die 
Kalibrierung abgeschlossen ist, fährt sie automatisch mit dem nächsten Schritt fort (Abbildung 2). 
Hinweis: Die Kalibrierung darf nur abgeschlossen werden, wenn das Fluggerät auf einer horizontalen 
Ebene platziert wird.

1. Drücken Sie kurz die 
geomagnetische 
Kalibrierungstaste
bis das Licht am Fluggerät 
schnell blinkt.

2. Horizontale Drehung im 
Uhrzeigersinn: Heben Sie das Fluggerät 
horizontal an und drehen Sie es im 
Uhrzeigersinn, bis das Gerät einen 
Piepton ausgibt und die horizontale 
Kalibrierung abgeschlossen ist.

3. Drehen Sie das Flugzeug im 
Uhrzeigersinn mit dem Heck nach oben: 
Heben Sie das Flugzeug mit der Nase 
senkrecht nach unten und drehen Sie es im 
Uhrzeigersinn, bis die Fernbedienung einen 
Piepton ausgibt. Das Licht fängt an, langsam 
zu blinken, was bedeutet, dass die 
Kalibrierung abgeschlossen ist.App-Bedienung: In der Benutzeroberfläche von „Mehr einstellen“ kann 

gemäß der Textaufforderung und den Bedienschritten ebenfalls die 
Kalibrierung durchgeführt werden (Abbildung 4). 

Wenn die App Ihnen mitteilt, dass die Kalibrierung abgeschlossen ist, wird automatisch die Start-to-Fly-
Oberfläche aufgerufen.
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Abbildung 6Abbildung 5

Abbildung 7 Abbildung 8

12.6 Satellitensuchmodus
Nachdem der Codeabgleich abgeschlossen ist, wird die Fernbedienung eingeschaltet. Die Fernbedienung zeigt 
Modus 1 an (optischer Flussmodus). Zu diesem Zeitpunkt wechselt das Flugzeug automatisch in den 
Satellitensuchmodus. Wenn die Suche erfolgreich ist, gibt die Fernbedienung als Aufforderung ein „Piep“ aus. 
Modus 1 wechselt zu Modus 2, was bedeutet, dass es entsperrt ist und abheben kann.

Hinweis: Bei der ersten Signalsuche muss mindestens ein paar Minuten gewartet werden, bis ein 
ausreichendes GPS-Signal gefunden wurde und die Drohne abheben kann.

12.7 Start/Stopp (GPS-Modus)
Drücken Sie zum Entsperren den linken und rechten Joystick auf der Fernbedienung nach außen (Abbildung 5)
Wenn die Satellitensuche nicht erfolgreich war, kann sie nicht entsperrt und gestartet werden. Zu diesem 
Zeitpunkt kann das Flugzeug normal abheben. Nach dem Start leuchten konstant alle Lampen des Flugzeugs. 

App-Betrieb: Klicken Sie auf das Symbol „Entsperren“ (Abbildung 6) in der App-Schnittstelle, was ebenfalls das 
Entsperren ermöglicht.

12.9 Normalmodus (Optical Flow Assisted Positioning)
Das Flugzeug wechselt in den Normalmodus: Beim Fliegen über einem festen Untergrund unterstützt der 
optische Fluss das Flugzeug. Wenn Sie an einem Ort schweben, ist es je nach Boden- und Höhenbedingungen 
normal, etwa 1 Meter abzudriften.

12.8 Start und Landung mit einer Taste
Drücken Sie die Taste "One Key Takeoff/Landing,      sobald die Entriegelung abgeschlossen ist (Abbildung 7). 
Das Flugzeug steigt automatisch auf eine Höhe von etwa 1 Meter, um einen stabilen Flug aufrechtzuerhalten. 
Wenn Sie diese Funktionstaste erneut leicht drücken, landet das Fluggerät automatisch langsam. 

App-Betrieb: Klicken Sie auf das Symbol „Ein-Tasten-Start“ (Abbildung 8) in der App-Steuerschnittstelle, um die 
Ein-Tasten-Startfunktion über die App zu erreichen. Wenn Sie während des Flugs erneut auf dieses Symbol 
klicken, landet das Flugzeug automatisch langsam.
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Warning

Abbildung 10 Abbildung 11Abbildung 9 Abbildung 12

12.10 Start / Stopp (Normalmodus muss für den Indoor-Betrieb eingeschaltet sein)

1. Drücken und halten Sie die 
Taste auf der Fernbedienung, bis 
diese einen Piepton ausgibt.
Das Rumpflicht leuchtet konstant 
und der Normalmodus ist an 
(Abbildung 9).

2. Drücken Sie zum 
Entsperren den linken und 
rechten Joystick auf der 
Fernbedienung nach außen 
(Abbildung 10).

3. Drücken Sie dann den 
linken Joystick nach oben 

(Abbildung 11).

4. Oder drücken Sie die Taste zum 
Abheben,      um zu starten 
(Abbildung 12).

Bevor das Flugzeug abhebt, führen Sie bitte die Schritte in der obigen Reihenfolge aus: Code-Matching (siehe 
12.1) → WLAN verbinden (siehe 12.2) → Code-Matching mit Fernbedienung starten (siehe 12.3) → 
Horizontale Kalibrierung (siehe 12.3 bis 12.4) → geomagnetische Kalibrierung (siehe 12.5) → Satellitensuche 
(siehe 12.6) → Start / Stopp (GPS-Modus) (siehe 12.7) → Ein-Tasten-Start und Landung (siehe 12.8) → 
Normalmodus (Positionierung durch optischen Fluss) (siehe 12.9) → Start / Stopp (der Normalmodus muss für 
den Innenbetrieb eingeschaltet sein) (siehe 12.10).

13. Kontrollmethode:
App-Betrieb: Rufen Sie die App-Steuerschnittstelle auf und klicken Sie auf das Symbol "Joystick ein / aus". 
Der Bedienungsjoystick wird auf der Benutzeroberfläche angezeigt und die Bedienungsmethode ist wie folgt:
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Wenn der linke Joystick (Gas) nach oben gedrückt 
wird, erhöht sich die Rotationsgeschwindigkeit der 
Propeller und das Flugzeug steigt.
Wenn der linke Joystick (Gas) nach unten 
gedrückt wird, verlangsamt sich die 
Rotationsgeschwindigkeit der Propeller und das 
Flugzeug sinkt.

Wenn der linke Joystick nach links gedrückt wird, 
dreht sich die Flugzeugnase nach links. Wenn der 
linke Joystick nach rechts gedrückt wird, dreht 
sich die Nase des Flugzeugs nach rechts.

Wenn der rechte Joystick (Seitenruder) nach oben 
gedrückt wird, bewegt sich das Flugzeug vorwärts.
Wenn der rechte Joystick (Seitenruder) nach 
unten gedrückt wird, bewegt sich das Flugzeug 
rückwärts.

Wenn der rechte Joystick (Seitenruder) nach 
rechts gedrückt wird, navigiert der Flugzeugrumpf 
nach rechts.
Wenn der rechte Joystick (Seitenruder) nach links 
gedrückt wird, navigiert der Flugzeugrumpf nach 
links.



Warning

14. Einführung in die App-Anwendung und den Betrieb der Fernbedienung:

14.1 Headless-Modus
Im eingeschalteten Headless-Modus wird die Ausrichtung der Drohne ignoriert, die Steuerung findet hierbei 

aus Sicht des Piloten statt. Bewegt der Pilot den rechten Joystick nach oben (vorwärts), so fliegt auch die 
Drohne aus Sicht des Piloten vorwärts, auch wenn diese zum Beispiel seitlich gedreht ist und dementsprechend        

im Normalmodus nach rechts fliegen würde. Wenn es notwendig ist, die Richtung anzupassen, schalten Sie 
den Headless-Modus per Fernbedienung aus und bei Bedarf wieder ein (Abbildung 14).

Achtung: Bitte stellen Sie 
sicher, dass das Flugzeug auf 
die gerade Linie ausgerichtet 
ist und lassen Sie das 
Gyroskop die gerade Linie 
automatisch erkennen, damit 
der Headless-Modus realisiert 
werden kann.

Left Right

Rear

Front

Left Right

Rear

Front

Abbildung 13

Abbildung 15Abbildung 14

Abbildung 17 Abbildung 18Abbildung 16

Wenn sich das Flugzeug 1 m über dem Boden befindet, wird das Flugzeug aufgrund seines 
eigenen Blattwirbels, der als "Ground Effect Response" bezeichnet wird, instabil. 
Je niedriger die Höhe des Flugzeugs ist, desto größer ist die Wirkung des besagten Effekts.

14.2 Automatische Rückkehrfunktion
Drücken Sie die Rückkehr-Taste,     damit das Fluggerät an die Stelle über der geomagnetischen Kalibrierungsposition 
zurückkehrt (Abbildung 14). Das Fluggerät steigt automatisch auf eine sichere Höhe, falls es unterhalb der sicheren 
Höhe fliegt und landet dann langsam. Wenn es während der Landung Hindernisse gibt, drücken Sie die Rückkehrtaste 
erneut, um die Rückkehroperation auszuschalten und umgehen Sie das Hindernis mit dem manuellen Steuerknüppel. 
Ziehen Sie den Gashebel nach unten, um zu landen.
App-Betrieb: Klicken Sie auf das Symbol „One Key Return“ (Abbildung 15) in der App-Steuerungsschnittstelle, um das 
Fluggerät ebenfalls zu Ihnen zurückkehren zu lassen. Klicken Sie während des Rückflugs erneut auf dieses Symbol, um 
die Rückreise abzubrechen.

One key 
return

Endpunkt

Rückkehr bei Signalverlust: Wenn das Signal der Fernbedienung für etwa 4 Sekunden unterbrochen wird, kehrt 
das Flugzeug automatisch an die Stelle zurück, an der ein Signal vorhanden ist, und stoppt.
Niedrige Batterierückkehr: Wenn die Batterie des Flugzeugs schwach ist, kehrt es zwangsweise zu einem Ort 
zurück, der 20 m über dem Startpunkt liegt. Der Rückflug kann während der Rückkehr mit schwacher Batterie 
nicht abgebrochen werden.

14.3 Geschwindigkeitseinstellung
Geschwindigkeitseinstellrad: Wenn es nach rechts gedreht wird, piepst die Fernbedienung zweimal, 
um in den Hochgeschwindigkeitsmodus zu wechseln. Wenn es nach links gedreht wird, piepst die 
Fernbedienung einmal, um in den Niedriggeschwindigkeitsmodus zu wechseln (Abbildung 16). 
App-Betrieb: Klicken Sie auf das Symbol „Weitere Funktionen“ (Abbildung 17) in der App und die 
Fluggeschwindigkeit kann auch umgeschaltet werden (Abbildung 18).
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Abbildung 24 Abbildung 25Abbildung 23

Abbildung 27Abbildung 26

Abbildung 21 Abbildung 22
Abbildung 19 Abbildung 20

Abbildung 29 Abbildung 30Abbildung 28

Abbildung 32 Abbildung 33Abbildung 31

14.4 Einstellung des Kamerawinkels

Bei Verwendung eines UAV kann das Einstellrad verwendet werden, um die Richtung der Kamera einzustellen:
Wird während des Flugs des UAV das Einstellrad nach links gedreht, wird die Kamera nach oben eingestellt (Abbildung 19).
Wird während des Flugs des UAV das Einstellrad nach rechts gedreht, wird die Kamera nach unten eingestellt (Abbildung 20).

App-Betrieb: Klicken Sie auf das Symbol „Weitere Funktionen“ (Abbildung 21) in der App-Steuerungsschnittstelle, um 
die Flugzeugobjektiveinstellung umzuschalten (Abbildung 22).

14.5 Wegpunkt-Flugmodus
① Klicken Sie im GPS-Modus auf das Symbol "Weitere Funktionen" (Abb. 23) in der App, um den Wegpunktflug aufzurufen (Abb. 24). 
Zu diesem Zeitpunkt wechselt die Bildübertragungsseite zur Kartenseite. Klicken Sie hier auf den Bildschirm, um den Trackbereich 
eines einzelnen Wegpunkts oder fortlaufender Wegpunkte festzulegen (Abb. 25). Wenn die Wegpunkte während des 
Einstellungsvorgangs zu dicht sind, können Sie auf das Symbol "Löschen" klicken, um alle Wegpunkte zu entfernen (Abb. 26).
② Nachdem Sie den Wegpunkt festgelegt haben, klicken Sie auf das Starten-Symbol (Abbildung 27). Das Fluggerät fliegt vom 
Anfangspunkt zu allen Wegpunkten, um die voreingestellte Flugbahn zu vervollständigen. Die Flugrichtung kann während des Fluges 
mit dem Joystick gesteuert werden.

14.6 Umkreisender Flugmodus
Klicken Sie im GPS-Modus auf das Symbol „Weitere Funktionen“ in der App (Abbildung 28), um den Orbit-
Flugmodus aufzurufen (Abbildung 29). Das Flugzeug wird automatisch in einem Radius kreisen (Abbildung 30), 
welcher ebenso wie die Umkreisungsgeschwindigkeit in der App eingestellt werden kann (Abbildung 31). Wird die 
Orbittaste erneut gedrückt, endet der Orbitflug (Abbildung 33).
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Fotoaufnahme per Handzeichen
Machen Sie in etwa 3 m Entfernung vor dem Kameraobjektiv die abgebildete Geste mit einer Hand in 
horizontaler Position. Nachdem das Fluggerät die Geste erfolgreich erkannt hat, nimmt es nach einem 3 
Sekunden Countdown Fotos auf.

Videoaufzeichnung mit Handbewegungen
Legen Sie etwa 3 m vor der Flugzeuglinse fünf Finger zusammen und heben Sie eine Hand in die horizontale 
Position. Nach erfolgreicher Erkennung beginnt es mit der Aufzeichnung. Die Aufzeichnung endet, wenn die 
Geste erneut erkannt wird (der Zeitunterschied dazwischen muss größer als 3 Sekunden sein).

Achtung: Bitte führen Sie die Gestenerkennung mit Blick auf das Objektiv in einer Entfernung von etwa 2-3 m 
und in einer gut beleuchteten Umgebung durch.

14.8 Gestenerkennung

15. FAQ und Lösungshinweise:

Problem Grund Lösung

Die Flügel drehen sich, können 
aber nicht fliegen

Das Flugzeug vibriert stark
Beim Starten nach einem 
Aufprall fliegt das Flugzeug 
unkontrolliert

Blattverformung
Der dreiachsige 
Beschleunigungssensor 
gerät aus dem Gleichgewicht

1. Batterie zu schwach
2. Blattverformung

Ersetzen Sie den Propeller.

1. Laden Sie den Akku auf.
2. Ersetzen Sie den Propeller.

Abbildung 37 Abbildung 38Abbildung 36

Abbildung 35Abbildung 34

14.7 GPS-Folgemodus
Klicken Sie im GPS-Modus auf das Symbol „Weitere Funktionen“ (Abbildung 34) in der App, um den 
Folgemodus aufzurufen (Abbildung 35). Das Flugzeug bewegt sich automatisch, indem es Änderungen am 
Standort des Mobilgeräts (Mobiltelefon oder iPad) verfolgt, basierend auf der Entfernung von der aktuellen 
Position zum Gerät. Drücken Sie während des Folgens erneut die GPS-Folgetaste, um das Folgen 
abzubrechen.

Wenn Sie auf die Frontlinse der Kamera blicken, klicken Sie auf die Gestenfoto-Schaltfläche in der App und 
verwenden Sie eine der folgenden Gesten, um die Foto- oder Videofunktion des Flugzeugs auszulösen.

14.9 MV-Schnittstelle
Klicken Sie auf das Symbol „Filter“ (Abb. 36) in der App. Nachdem Sie die Filterschnittstelle aufgerufen haben, können Sie 
Ihren bevorzugten Filtereffekt auswählen. Klicken Sie auf das Aufnahmesymbol, um die Aufnahme zu starten (Abb. 37). 
Nachdem diese abgeschlossen ist, wird das synthetisierte kurze Video oder Bild in der Medienbibliothek gespeichert (Abb. 38).

Besondere Anmerkung: Während des Aufnahmevorgangs können Sie den Bildschirm drehen oder den Filtereffekt 
wechseln und Sie können auch den Joystick ein- / ausschalten, um die Richtung und Höhe des Flugzeugs zu steuern.

Die Flugzeuganzeige blinkt 
ohne Reaktion

1. Die GPS-Suche war nicht 
erfolgreich
2. Unzureichende Akkuleistung

1. Versuchen Sie es noch einmal im Freien.
2. Laden Sie den Akku auf.

Lassen Sie die Drohne für 5-10 
Sekunden ruhen und führen Sie die 
horizontale Kalibrierung erneut aus.
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