QMilL
Gripping systems and automation

2-finger angular gripper,pneumatic - series PLA
2-Finger-Winkelgreifer pneumatisch - Typ PLA

Technische Eigenschaften:

Betriebsdruck: 3 bis 8 bar

Wiederholgenauigkeit: 0.05mm tber
100 Schaltspiele

Betriebstemperaturbereich von -10°C
bis 90°C; bis 130°C und hdher auf
Anfrage

Wirkprinzip: doppeltbeaufschlagter
Kolben Hebelsynchronisation

Material : Geh&ause aus hochfester
Aluminiumlegierung hartbeschichtet,
Funktionsteile aus gehartetem Stahl

Betatigung : pneumatisch tber gefilterte
Druckluft 10um, trocken oder geolt

Uberspannungswinkel pro Backel,5°
Wartungsfrei: bis 1.5 Mio. Schaltspiele
Schutzart IP20

24 Monate Garantie

Technical data:

Range of operating pressure : 3 - 8 bar

Repeatability accuracy: 0.05 mm; over
100 cycles;

Operating temperature: from -10°C to
90°C; version up to 130°C upon request

Operating principle: pistons and levers

Housing material: high tensile hard-
coated aluminium alloy, hard-anodized

Material of functional parts: treated
ground steel

Actuation : compressed air filtered (10
um), dry or lubricated

Maintenance: no maintenance required
for the first 1.5 million cycles

Over travel 1.5°
Rating IP 20
Warranty
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2-finger angular gripper,pneumatic - series PLA
2-Finger-Winkelgreifer pneumatisch - Typ PLA

Allowed load data

Maximal zul. Krafte und
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PLAlO 14 27 33 402 12 8 3515 22 28 17 M3 4 15 7 M6 10 1 9 M3 3 4
PLA-16 17 46 58 20 12 2 35 44 26 M4 6 22 10 M8 10 1 125 M5 4 55 6

n!.llllnlll Max. Flngerlange Eigenmasse (mm)
PLA-10 25 5 5 25 14 10 2.8 10 21 30 17.8 38/0.03
PLA-16 4 8 7 35 22 14 4 16 32 45 226 55/0.05

Max grippin Max grippin Recommended Air consumed : Moment
Type togrqﬁg . f%rc%p . weight of part for for double stroke Approx. time (s) of inertia l\(/IKags)s
at 6 bar (Ncm) at 6 bar (N) transport (kg) (cm3) opening | closing | (Kgecm?)

Max. Greikraft | Max. Greikraft Max. empfohlenes Luftverbra pro SchlieBzeit (s) thaSSr]Seei?s Masse
bei 6 bar (Ncm) bei 6 bar (N) | Werksttickgewicht (kg) Doppelhub (cm?) SFfnen | schliefen r(rk%rpr%r;)t (Kg)

PLA-10 0.065 0.2 0.02 0.02 0.02 0.035
PLA-16 55 25 0.16 0.8 0.03 0.03 0.17 0.11

Transportable weight calculated with p = 0.1 and fs = 2. With form-fit gripping the mass may be greater.
The gripping force is the arithmetic sum of the individual forces created at the fingers at “I” mm distance at 6 bar

Empfehlung fur max. Werksttickgewicht gerechnet mit p=0.1 fs =2 . Bei Formschluss sind groRere Massen moglich.Die Greifkraft
ist die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden Einzelkréfte im Abstand “I” in mm bei 6 bar Eigenmasse in Kg
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