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Inledning: Denna motordrivare fér BBC micro:bit tillater tva motorer att drivas

samtidigt med framat-, bakat-& stoppkontroll, vilket gér den perfekt for designer

sdsom buggies. Den &r baserad pa DRV8833 motordrivnings-IC, som har inbyggd

kortslutning, 6verstrom och termiskt skydd.

Kortet innefattar ett integrerat Edge Connector-spar som din BBC micro:bit
enkelt kan sattas in i. Den har ocksa externa anslutningar till knapp A-och knapp
B-ingangar. Detta tillater ytterligare strombrytare/ingangar att anslutas till

motordrivaren och tillstandet for dessa kan sedan ldsas av genom BBC micro:bit.

Det finns 2 ytterligare ingangar/utgangar. Dessa kan anvdndas for att ansluta ett
antal delar och kan anvdndas i antingen digitala eller analoga lagen.

Kortet producerar ocksa en reglerad 3V-forsorjning som matas in i den 80-poliga

anslutningen for att forsorja den isatta BBC micro:biten, vilket tar bort behovet

att stromforsérja BBC micro:bit direkt.

Satta in ett BBC micro:bit: For att
anvanda denna motordrivare bor
BBC micro:bit sattas in ordentligt i
anslutningen som visas till vanster.

Kortet har designats sa att BBC
micro:bit kan infogas at bada
hallen (framat eller bakat), men
om du vill anvanda
kantanslutningsstiften maste LED-
matrisen pa BBC micro:bit vara
vand mot denna.

Exempel pa kortet i anvandning:
Detta breakout board anvands i
vart exempel “BBCmicro:bit-
buggy” For mer detaljer, besok
www.kitronik.co.uk/microbitbuggy
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Terminalblock fér strom (3V-10V).

Terminalblock for

anslutning av Motor 1

och Motor 2.

Terminalblock till
P1 och P2. Dessa
kan anvandas
som ingangar
eller utgangari
antingen
digitala/analoga
lagen. Ytterligare
3V-anslutningar
tillhandahalls
ocksa.
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Terminalblock-anslutningar till Knapp A
och B pa micro:biten (som sjunker nar
den trycks ner) med ytterligare GND

(OV)-anslutningar.

BBC micro:bit

kompatibel anslutning.
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BBC
micro:bit
Utbrutna
stift med
0,1”-avstand.
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Elektrisk information

Driftspanning (Vcc) 3V till 10V

2 (2 motorer med framat+back-kontroll, kontrollerad av PO,

Antal motorkanaler P8, P12 & P16)

Typisk spanning (Vm) for motoreffekt @ 1,5A utmatning per kanal Vm = Vcc
Maxstrom per motorkanal 1,5A

Endast digitalingangar 2 (knapp A/ B)
Digitala eller analoga ingangs-/utgangsstift (P1 & P2) 2 (P1&P2)
Drivstrom for digitalutmatning 5mA

Kontrollstift for motor (fram-och bakriktningen kan variera beroende pa hur motorerna &r anslutna)

mm PO__| P16_| Motor 2 Funktion _

Farthallare 0 0 Farthallare
1 0 Framat 1 0 Framat
0 1 Back 0 1 Back

1 1 Broms 1 1 Broms
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Makecode Block Editor-kod

Kitronik har utvecklat specialblock och JavaScript kod for att anvandas med Motorstyrkortet i micro:bit MakeCode Block editorn (tidigare PXT).
Blocken laggs till genom att anvanda funktionen Tillagg i editorn och soka efter “Kitronik” eller fran:
github.com/KitronikLtd/pxt-kitronik-motor-driver

fir alltid

satt Inputl v+ till digitalt 1ds pin P1 ¥ Exempelblocken (Vénster)
' gor att bada motorerna ror

satt Inmput2 v till digitalt 18s pin P2 ¥ A o .
sig framat med stift 1 och 2

sitt ButtomA v till digitalt lis pin PS5 ¥ och anvander
knappingangarna vid stift 5
| satt ButtonB * till digitalt 13s pin P11 * och 11 fér att stoppa varje

motor separat.
Inputl =

motor 1 ¥ on direction forward ¥ speed e

annars om Input2 * =" o da @

motor 2 ¥ on direction forward ¥ speed @

annars om ButtonA +
turn off motor 1w

annars om ButtonB ¥ =w o da @

turn off motor 2 ¥

®
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Dimensioner
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1,6mm #

(Dimensioner +/- 0,8mm)
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