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Indledning: Dette motordriverkort til BBC-micro:bit’en giver mulighed for, at to
motorer kgres pa samme tid med fremad-, tilbage-og stopstyring, hvilket ggr det
ideelt til designs som buggies. Det er baseret pa DRV8833-motordriver IC'en, som
har indbygget beskyttelse mod kortslutning og overstrgm samt termisk
beskyttelse.

Kortet indeholder et integreret kantstik med indstiksrum, som din BBC micro:bit
let kan komme ind i. Det har ogsa eksterne tilslutninger til indgangene ved
knapperne A og B. Dette g@r det muligt at slutte flere kontakter/indgange til
motordriverkortet, og disses tilstand kan derefter blive afleest af BBC micro:bit’en.

Der er 2 ekstra indgange/udgange. Disse kan bruges til tilslutning af en raekke dele
og kan bruges i enten digitale eller analoge tilstande.

Kortet producerer en reguleret forsyning, der fgres ind i 80-vejs-stikket for at give
den indsatte BBC-micro:bit strgm, hvilket fjerner behovet for at forsyne BBC-
microbit’en med strgm direkte.

Sadan isaettes en BBC-micro:bit:
For at bruge motordriverkortet
skal BBC micro:bit seettes
ordentligt i stikket som vist til
venstre.

Kortet er udformet saledes, at
BBC-microbit’en kan saettes i pa
begge mader (med forsiden eller
bagsiden udad). Men hvis du
gnsker at bruge broken out-
stifterne, skal LED-matrixen pa
BBC-microbit’en sta overfor dem.

Eksempler pa kortet i brug: Dette
breakoutkort bruges i vores ‘BBC
micro:bit buggy’-eksempel. For
flere detaljer skal du besgge
www.kitronik.co.uk/microbitbuggy
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BBC micro:bit

Klemrakke til strgm (3V-10V).
-kompatibelt stik.
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Klemraekke til P1
og P2. Disse kan
bruges som
indgange eller
udgange i enten
digitale/analoge
tilstande. Ekstra
3V-forbindelser er
ogsa til radighed.
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Klemraekkeforbindelser til knap A og B
pa micro:bit'en (bliver lav, nar der
trykkes pa den) med ekstra GND (0V)-
tilslutninger.

0,1"-afstand.


https://www.kitronik.co.uk/5638-line-following-buggy-for-the-bbc-microbit-v20.html
http://www.kitronik.co.uk/5620

Motordriverkort til BBC micro:bit %
www.kitronik.co.uk/5620 Kltronlk
Elektriske oplysninger

Driftsspaending (Vcc) 3V to 10V

2 (2 motorer med fremad-og tilbage-styring, styret af PO, P8,
Antal motorkanaler

P12 og P16)
Typisk motorudgangsspaending (Vm) @ 1,5A udgang pr. kanal Vm = Vcc
Maksimal strgem pr. motorkanal 1.5A
Indgange der kun er digitale 2 (knap A/ B)
Digitale eller analoge indgangs-/udgangspins (P1 & P2) 2 (P1&P2)
Digital udgangsdrev-strgm 5mA

Motorstyringsstifter (fremad-og tilbage-retninger kan variere afhaengigt af, hvordan motorerne er tilsluttet)

P8__| P12_| Motor L-funktion _ PO__| P16_| Motor 2-funktion _
0 0

Coast 0 0 Coast
1 0 Fremad 1 0 Fremad
0 1 Tilbage 0 1 Tilbage

1 1 Stop 1 1 Stop
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Makecode blok-editor

Til brug af Motor Driver Board i MakeCode blok-editor til Micro:bit (tidligere kaldet PXT), har Kitronik lavet en udvidelse med blokke og JavaScript.

o

Du kan tilfgje udvidelsen via MakeCode ved at sgge pa “Kitronik” eller fra github.com/KitronikLtd/pxt-kitronik-motor-driver

for altid

sat Inputl * til digital les pin P1 ¥

Eksempelblok-kene (til
set Input?2 ¥ til digital las pin P2 ¥ venstre) gar, at begge
' motorer bevaeger sig

fremad med pins 1 og 2
=== til digital les pin P11 ¥ og bruger

szt ButtonA * til digital l®zs pin P5 *

knapindgangene pa
pins 5 og 11 til at
stoppe hver motor hver
for sig.

turn off motor 1 v
ellers hvis

turn off motor 2 ¥

®
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1,6mm #

(Mal +/- 0,8mm)
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