LiftMaster

Introduction

e LiftMaster® Photoelectric S.:=sors provide
no=-contact monitored entrapme=t .ratectan rur
use witn LiftMaster® uL Listea yate o eraturs 1h:
SENSAMS al L recd_Niced Curmpan2ats asa wmuet Ul
329 reyuirem=nts. mon.torea exter=al ext a, ment
protection aevices MuS. = instaned at eacn
entrasment Zore Refer to yate v .erator manual for
comyatib.ity with LM1BuL sensor.

Speci.izations
Max Range: 90 ft. (27.4 m)
Sensor Dimensions with Hood: 229" Wx 72" i1 x
2.76'D
Canle Length: 10 ft. (3 m)
Opera. ng Temperature: -40  t0 65°C {-47F to
49°
Outcoor Rating: ilema 44

Heater: Thermostaticall, controlled, NOT
recommended for solar applications

MONITORED THROUGH BEAM

PHOTOELECTRIC SENSOR
Model LMTBUL

Input Voltage:

Sensor: Black/red wires 6.8 +DC, 20mA

Heater: Green/white wires 1G-40VDC or 5-26 VAC,
4 watts max., 170mA per pair @ 24 VDC/VAC,
340mA per pair @ 12 VDC/VAC

A WARNING

* Read and follow ALL instructions.

To prevent possible SERIUUS INJURY or DEATH from a closing gate or door:

* Be sure to DISCONNECT ALL POW:=R to the operator BEFORE installine: the photoelectric sensors.

The gate or door MUST be in the fully opened or closed position BEFORE installiny the Lift iaster®
Monitored Entrapment Protection device.

Correctly connect and align the photoelectric sensor.

Install the photoelectric sensor so that the center of the sensor window is NO HIGHER than 4-1/2
(11.4 cm) abo--e the floor for door operators and 26" (66 cm) above grade for gate operators.

Monitored external entrapment protection devices MUST be installed per the operator installation
manual at each Entrapment “one.

The sensors MUST be mounted vertically.
Test the gate operator and ALL photoelectric sensors monthly. Replace ANY damaged devices.
SAVE THESE INSTRUCTIONS.

A\

WARNING: This product can expose you to chemicals including lead, which are known
to the State of California to cause cancer or birth defects or other reproductive harm.
For more information go to www.P65Warnings.ca.gov.
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..artun Invel_tory Tools Needed

Emitter with hood and bracket * Thread-locking screws * Philips screwdriver

* Aeceiver with hood and 10-32x1" (4) * 7/16" socket
bracket * M3 screw (2}

*  Wire covers (2) * Set screw 10-32x3/8" (2;

e Screws 8-32x3/8" (4) * 5/32 Allen key

* Screws 1/4"-20x1-1/4" (8) s 3/32 Allen key

* Locknuts 1/4"-20 (4}

Installation

IVIPORTANT: Disconnect ALL power to the ope.ao..

1. Determine the mounting locations for the sensors follo ving the measurements below. If installing
multiple sensors in close proximity, mount the emitters on opposite sides to avoid crosstalk. The receiver
and emitter can be identified by the labels on the back.

2. Attach the mounting bracret to the post with 1/4"-20 screws. Drill a hole in the post through the center
hole in the bracket. Optional: If insta liny fo a sq are post or flaf surface, you may atta .. the sei_sor
crac. .t sirecty to the post wit.iout usi.g the mounting bra-ket.

3.  Slide the bottom sensor bracket onto the studs of the mounting bracket and secure with 1/4"-20 lock
nuts. Make sure the nracket legs are facing down.

4. Loosely attach the top sensor bracket with 10-32x1" thread-locking screws. Make sure the siots are facing

p.
5. Place the sensor in the bracket and tighten the screws ust enough to allow the sensor to rotate inside the
bracket.
Slide the hood over the sensor until it snaps into place. Secure hood with the M3 screw.
Route wires through the center hole of the mounting bracket and into the post. Optional: Use conduit
with NEMA 4X compatible 1/2*-14 NPT fitting (not provided).
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Wiring
Sensor wiring (red and black wires): Wire the photoelectric sensors (red [+] and black -] wires) to the
appropriate inputs on the operator or expansion board as shown.

Heater wiring (green and white wires):
OPTION 1 - Connect to the ACCESSORY PO (ER ON terminal on the control board (NOT polarity specific).

OPTION 2 - Connect to an external 12V to 24V DC or AC power supply (not provided) with adequate current

to power all sensors.
OPTION 3 - For use with battery backup. Connect to ACCESSORY POWER ON and AUX RELAY terminals.

Set AUX RELAY switches as shown. In this configuration, the heater will switch off during a power failure to

extend the battery life.
DO NOT overload the accessory power output on the control board or the external power supply.

NOTE: Heater feature is not re mmendew ior ANt s lar in_tal.ation..

Seasor Wining
Control Joard
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“’-‘*gg——_,__1 Sl or “YE/E )aE @
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Alignment
Reconnect power to the operator.

1. Align the sensors. The LEDs on the RECEIVER indicate alignment. The red LED indicates misalignment or
blocked sensor. The blue LED indicates signal strength. Slow blinking indicates weak signal. Fast blinking
indicates stronger signal. Solid blue LED on the receiver indicates optimal alignment. NOTE: Solid biue
LED on the E'AITTER indicates the sensor is powered.

2. When the sensors are optimally aligned, tighten the sensor bracket screws to secure the sensors in place
(about 24in-Ib of torque). For extra security, tighten with the set screw until it grips the sensor.

3. Place the wire covers onto the sensor brackets. Make sure the tabs on the wire cover slide into the slots
on the sensor bracket. Secure the wire covers with 8-32x3/8" screws. Wire covers are NOT intended for
use with conduit installations.

Receiver Emitter

Red LED =
misali;ned or
blocked sensor e
genskor
Solid blue LED = racket
optimal alignment screw
Set
screw

Test

Test ALL installed sensors for proper operation. Place an obstruction in the path of the beam while the gate is
in motion. The operator will reverse direction of the gate and then stop. If the gate does not stop and reverse,
refer to Troubleshooting below. Perform the test with the obstruction in three locations:

* Halfway between the emitter and receiver

* Near the receiver

* Near the emitter

Reset Range Mode

The sensors automatically adapt to the distance they are installed from each other. The installed range is saved
to memory, optimizing performance for the installation environment. If the installation environment changes in
a way that reduces the beam strength (longer range for example), it may be necessary to reset the sensors so
they can learn the new environment.

To reset the sensors:

1. Disconnect power to the sensors for 5 seconds or longer (disconnect black and red wires or power down
the operator).

2. Reconnect power to the sensors.

3.  Block and clear the beam 10 times within 30 seconds of power up. The receiver may indicate the beam is
blocked (solid red LED), but if the emitter and receiver are visually aligned, continue with the procedure.

4. The red and blue LEDs on the receiver will blink together rapidly for 2 seconds indicating sensors are
reset.

5. The sensors will then learn the new installed range and save it to memory.



Troubleshooting

Blinking Blue LE ) aligned
2. Sensors are too far apart or
too close together

3. Sensor lenses are dirty

Symptom Possihle Cause Solution
Gate does not move 1. Minimum number of 1. Ne.iew sensor connections Slide gate operators reyuire
entrapr ent protection aminimum of t »10 e ternal monitored devices; one in the
devices not installed close and one in the open direction.
2. Sensors are obstructed 2. Check for obstructions.
RECEIVER: 1. Sensors are not aligned 1. Avign the sensors until the blue light is solid
Solid ied Lz 2. Sensors are too far apart 2. Decrease the distance between the sensors. NOTE:
3. Sensor lenses are dirt Sen-ors must be 3ft. (9my - J0ft ( 7.4 ) apart.
4. Object is obstructing beam 3. Gently clean the sensors with a soft damp towel
5. Condensation on sensor 4. Remove any objects obstructing beam
lenses 5. Gently clean the sensors with a soft towel. make sure
6. Sensor has adapted to short sensor heaters are connected.
range use but is insta'led in a | 6. Follow the instructions in the Reset Ranue Mode section
‘ong range application to reset sensor.
RECEIVER: 1. Sensors are not optimally 1

. Alif;n the sensors until the blue light on the receiver is
solid

2. Adjust the distance betveen the emitter and receiver.
NOTE. Sensors must be 3 ft. (9m)-90ft. (27.4 m)
apart.

3. Gently clean the sensors with a soft damp towel

EM.TTER and RECEIvER:
Blinking Red LED

ncorrect wiring

Check tor proper connection of sensor wiring. If the issue
continues, replace sensor.

EMITTER or RECEIVER:
Red/Blue LEDs blinking
together

Internal memory fault

EMITTER or RECEIVER:
Red/Blue LEDs alternate
blinking

Internal fault

Disconnect all power, wait 15 seconds, then reconnect
power. If issue continues, replace sensor.

Accessories
LMSGBP: Photoelectric sensor gang box plate

LMEHUL: Photoelectric sensor extended hood further enhances reliability in extreme weather conditions

APIW?1: Plug in transformer

Warranty

LiftMaster® warrants to the first consumer purchaser of this product that it is free from defect in materials and/
or workmanship for a period of 2 years from the date of purchase.

NOTICE: This device complies with Part 15 oftre. 5 _lesa:u
‘ndust y Cunada’s lic...se wXen. { HSSS. Operuiivn is subj.ct tu the
folinwin | t..~ conditiuns: (1) this device may not ca_se h rm.u.
inene.ence and ) this device wiust accepta | interference
received, incl_di. ¢ inter-erence tha. ma, cause undesired cperation
An cnanges 7. madmcations not expressi approved  the party
respowsibie for compliance ceuid void the use: s azthondy tn operate
e equipmes.

This device has veen tes.ed and .ound to comply .ith the limits for
a wlass o Jiyita: device, pussuant t~ pa.t 1o of the FCC rules and
Indust-y Canada k. standard. Tnese limits a e desiyned to provide
reasonavie protection ayaiast harmful interference i a residential
instaiatien. This e,y ipment generates uses and can radia.e radio
fre.zency eneryy and_ i w0t instai'ed and used 1, accordance

with the inst: uctio.s, may cause harmful interference .o radio

communications .iowever, there is ..o guarantee inat i.ene-ence

will now occu- in a pa.ticwar installation o this eyuipment does

cause ha mi_l interference to radio - teievisio, "eceghion, wmich

can be determined vy turaiig the e ipment oif a,d 0., tne _ser is

encrurayed tn try tn co-rect the interfere..ce by ane nr more of the

foi:owing meas:res.

- Rennent or -eiocate the receiving antenna

- Inc.ease the separatinn wetween the eyuizment and receive..

- Connect the eyuipment in.o an outlet on a ci~cuic difie-ent f-om that
‘0 which the receive. is connected

- Consuit the dealer ~. an experienced radin/Tv technician fo- ne:p




LiftMaster

Introduction

Tes capteurs a cellule photoélectrique LiftMastes®
fouwnissent une protection sans contact surveillée
contre le piégewge. FOUr USuye avec les actionneurs
- paniere Liftmaster homulugués ul. Les
poraures ae aetection sont des composants
reconnus par I'UL et ré ondent aux e.igences de
la nor.ne UL 325. es dis ositifs surveillés de
rotection contre le i¢geage DOIVENT étre installés
dans ¢ aque zone de piégeage. vonsulter le manuel
de I actionneur de barriére pour la compatibilité avec
le capteur LMTBUL.

Caracteristiques techniques
Porté maximale : 27,4 m 90 pi)

Dimen ‘ions du caateiir avec le capor: 5 51 cm
Z2vpo,Liy Scem(3,72po)Hx 7,21 cm
(2,76 po ) P

Longueur cu cable 3 & (10 pi)

Température de ;onctivi-nement: -0 Ca65 v
(40°Fa149°F)

sote eat.rieure ~ nema 4X

CAPTEUR PHOTOELECTRIQUE A
FAISCEAU CONTINU SURVEILLE

Modéle LMTBUL

snauffage : Régulé par thermostat, NON
recommandé pour les applications solaires

Tension u’entrée :

Capteur : Fils noir/frouge 6,8 V c. c.; 20 mA

Appareil de chauffage : Fils vert/blanc 10240V c. c.
ou8a28Vece.a,4Wmax,1'0m parpaire @24V
c. c./a. c., 340 mA par paire @ 12V c. c./c. a.

& AVERTISSEMENT

qui se ferme :
* Lire et observer OUTES les instructions.

photoélectrique.

pour les actionneurs de barriére.

* Les capteurs doivent &tre montés  la verticale.

tout dispositif endommagé.
* CONSERVER CES INSTRUCTIONS.

Pour prévenir d'éventuelles BLES5UR - > SRAVES ou MORT _LLcS par suite d'une porte ou d’une barriére

* S'assurer de JEBRANCHER L’ALIMENTATION & l'actionneur AVANT d'installer le capteur  cellule

* Labarriére ou la porte DOIT &tre en position complétement ouverte ou complétement fermée AVANT
d'installer le dispositif de protection surveillé contre le piégeage LiftMaster®.

* Raccorder et aligner correctement le capteur a cellule p..otoélectrique.

* Installer le capteur a cellule photoélectrique de maniére a ce que le centre du regard du capteur ne se
trouve plus 8 PLUS de 1.4 cm (4 /2 po) du sol pour les actionneurs de porte et 6 cm (26 po) du sol

* Les dispositifs surveillés externes de protection contre le piégeage DUIVENT étre installés selon les
instructions du manuel d’installation & chaque zone de piégeage.

* Tester chaque mois I'actionneur de barriére et TOUS les capteurs a cellule photoélectrique. Remplacer

le plomb, reconnu par I'Etat de la Californie comme cause de cancers, d’anomalies

f AVERTISSEMENT : Ce produit peut vous exposer & des produits chimigues comme

congénitales et d’autres problémes liés a la reproduction. Pour plus d’information,

aller & www.P65Warnin 1=.ca gov.

E“IIS



Inventaire de la boite Outils nécessaires

Emetteur avec capot et support = Vis & frein-filet 10-32x1 po (4) * Tournevis a téte cruciforme

* Réflecteur avec capot et * Vis M3 (2) * Douille de 7/16 po
support * Vis de pression 10-32x

*  Couvre-fils (2) 3/8 po (2)

* Vis no 8-32 x 3/8 po (4) * CIé Allen 5/32

* Vis 1/4 po-20x1 1/4 po (8) * Clé Allen 3/32

* Contre-écrous 1/4 po-20 (4)

Installation

IMPORTANT : Dé i« er 'OUE ai aenteti 1 a l action e r.

1. Déterminer les emplacements de montage des capteurs selon les mesures ci dessous. Lors de
I'installation de plusieurs capteurs a distance rapprochée, monter les émetteurs a I'opposé I'un de I'autre
pour éviter I'intermodulation. Le capteur et I'émetteur peuvent étre identinés par les étiquettes situées a
I'arriére.

2. Fixer le support de montage au poteau avec des vis 1/4 po-20. Percer un trou dans le poteau par le
trou central du support. En option : Dans le cas de I'installation a L.« poteaL carré ou une surface plane
vOus poLVvez ..er le support du capteLr directement au poteau sans avoir besoin d’utiliser le sugport de
montane

2. Glisser le support inférieur du capteur sur les gou,ons du support de montage et le fixer avec des contre-
écrous de 1/4 po-20. S’assurer que les pattes du support sont orientées vers le bae.

4. Fixer lachement le support supérieur du capteur avec des vis 10-32x1 a frein-filet. S’assurer que les fentes
sont orientées vers le haut.

5. Placer le capteur dans le support et serrer les vis suffisamment pour permettre au capteur de tourner
dans le support.

6. Glisser le capot par-dessus le capteur jusqu’a ce qu'il s’encliquette en place. Fixer le capot avec la vis M3.

7. Acheminer les fils par le trou central du support de montage puis dans le poteau. En option : Se servir

Pour actionneurs de barriére :
v, ci 4 po)-6o cm (26 po)

d’un conduit avec un raccord 1/2-14 N¥T (non fourni) compatible NEMA 4X.

Distance d. la barriére ou du mur :
12,7 cm (5 pg)

-
“
Distance du sol :

Pour actoineurs e p.re:
idcem (. /2 po)

Distance enirz lzs apteu.s . Support di
0,9 m (3 pi)-27.4 m (3 pi) M. ntage ,

Suy.port de
Capti Ur
SU,. rieur

Le diustrazons ~ontts 1 = fucd. ' _upp.r. de o \

IEBr_Nce -niquo:ent. i spparens. de ca, BUr inari ur
_Lif. produait peurrait ét.e ar -éente



Cablage

Cablage du capteur (fils rouge et noir) : Cabler les capteurs a cellule photoélectrique (fils rouge [+] et noir [-])
aux entrées appropriées sur I'actionneur ou la carte d’extension, comme montré.

Cahlage de I'appareil de chauffage (fils vert et blan:) :

OPTION 1 - Raccorder & la borne ACCESSORY POWER ON sur la carte de commande (polarité sans

importance).

* OPTION 2 - Raccorder a une source d’alimentation externe de 12V a4 24 V c. c. ou une source
d'alimentation c. a. (non fournie) fournissant un courant suffisant pour alimenter tous les capteurs.

* OPTION 3 - Pour utilisation avec la batterie de secours. Raccorder aux bornes ACCESSORY POWER ON et
AUX RELAY. Régler les commutateurs AUX RELAY, comme montré. Dans cette configuration, I'appareil de
chauffage sera mis hors fonction lors d’une panne de courant pour prolonger la durée de la batterie.

NE PAS surcharger la sortie d’alimentation accessoire sur la carte logique ou la source d’alimentation externe.

REMARQUE : L’apparei” e chauffage est déconseillé pour TOUTES les installa.ions solaires.

Cablage d. vapteur

Carte ogique ]
- |4 Carte d’extension
= Rouge (+) AEYE
Eig %’%— —— s, ou EYE/EDGE
wrerer S| @ T 1 Noir (-
#lele :___.—() — N%ié )
e Rouge (+) i
.'P-i.g"__*——d' sl 5= Jl I—-—ll
SE1El0 3|5 =3 Sl s=
CLOSE EYES/INTERRUPT °_1° S i
pour direction de fermeture Régler le commutateur pour
LU la direction d'ouverture ou |
OPEN EYES/EDGE pour de ermeture
direction d’ow erture Voir ci—dessous‘ Voir ci-dessous ‘

Cablage de I'appareil Je cha.fiage

OPTION 1
Tableau de commande
ACCESSOHY POWER ON Appe:
de courant max. .00 mA

OPTION 2

Source d'alimentation externe de 12V 4 24
V c. c. ou une source d'alimentation c. a.
(non fournie) fournissant un courant
suffisant pour alimenter tous les capteurs

OPTION .
< our utilisation a ec .a Des capteurs
batterie de secours

Tableau de
commande
ACCEEELrY . TWER
i Appel de courant
max. 500 mA

Elant

Veit

Noir {..un tzuinis)

Ues capteurs
sert ‘
Blanc
€5 capteurs
Vert
Blanc

Al i LAY s+ra s
h .sfcncton . rs 2"une
pann. ‘e coJran”
Relais auxiliaire de
la carte d ext nsi n



Alignement
Remettre I'alimentation a I'actionneur.

1. Aligner les capteurs. Les DEL surle RECEPTEUR indiquent I'alignement. La DEL rouge indique un capteur
désaligné ou obstrué. La DEL bleue indique la puissance du signal. Un clignotement lent indique un signal
faible. Un clignotement rapide indique un signal plus fort. La DEL bleue allumée en continu indique un
alignement optimal. REMARQUE : La DEL allumée en continu sur FEMETTEUR indigue que le capteur est
sous tension.

2. Lorsque le capteur est aligné de maniére optimale, serrer les vis du support du capteur pour le fixer en
place (au couple d’environ 24 po-Ib). Pour une plus grande sécurité, serrer la vis de blocage jusqu’a ce
qu'elle agrippe le capteur.

3. Placer le couvre-fils sur les supports du capteur. S'assurer que les pattes du couvre-fils glissent dans les
fentes du dessus du support du capteur. Fixer le couvre-fils avec des vis 8-32x3/8 po. Le couvre-fils n’est
PAS destiné a étre utilisé avec des installations de conduites.

Récepteur Emetteur

Une DEL allumée en
rouge indique un
capt%ur désqaligné e

ou obstrué

Vis de

support

du capteur

Vis de
pression

Une DEL allumée en bleue
en continu indigue un
alignement optimal

Tester TOUS les capteurs pour s’assurer de leur bon fonctionnement. Placer un obstacle dans la trajectoire du
faisceau pendant que la barriére est en mouvement. L'actionneur inversera la direction de course de la barriére,
puis la barriére s'arrétera. Si la barriére ne s’arréte pas et n’inverse pas sa course, consulter la rubrique
Dépannage ci-dessous. Effectuer 'essai d'obstacle a trois endroits :

A mi-distance entre I'émetteur et le récepteur
* A proximité du récepteur
* A proximité de I'émetteur

Réinitialisation du mode d~ po-t3~

Les capteurs s’adaptent automatiquement & la distance a laquelle ils ont été installés I'un par rapport a
I'autre. La portée installée est enregistrée dans la mémoire, optimisant le rendement pour I'environnement de
I'installation. Si ce dernier change d’une maniére qui réduit la puissance du faisceau (distance plus longue par
exemple), il peut &tre nécessaire de réinitialiser les capteurs pour qu'ils puissent se programmer au nouvel
environnement.

Pour réinitialiser les capteurs :

1. Déconnecter I'alimentation aux capteurs pendant 5 secondes ou plus (déconnecter les fils noirs et rouges

ou éteindre I'actionneur).

Remettre I'alimentation a I'actionneur.

Bloquer et dégager le faisceau 10 fois dans les 30 secondes suivant la mise sous tension. Le récepteur

pourrait indiquer que le faisceau est bloqué (DEL allumée en rouge), mais si I'émetteur et le récepteur

sont visuellement alignés, continuer 'opération.

4. Les DEL rouges et bleues sur le récepteur clignoteront rapidement ensemble pendant 2 secondes pour
indiquer que les capteurs sont réinitialisés.

5. Les capteurs apprendront la nouvelle portée installée et I'enregistreront dans la mémoire.

2.
3.



Depannage

Sympiome Cause possible

Solution

La barriére ne bouge pas. 1. N_..we .n .alde
dispe- tio de preec . ;
ce te. LeCeda ey
s salles.
.« . captear & .0bs rues.

LAGIMNEN: 2 CL NEAL Lo oy Bul LES
a.LuNNEIr. de parrere LJul. san e eayent au
i maw dews d'spustit. e emes Greilléc
da atreccun uefermewre = l'auredan 'a
drection d gu.er ure

. Vériuer - 'y a ur e obs ruction gue'conue.

RECEFTEUR . 1. _es czptear. nesortp L.
UEL alizinée er continier alyi o
Tutiyg 2. rdist nceenreles

capteur, est rop yrande
3. Lalertil'e des cagteurs
est sale
2. bn objet obsirue i faisceau
5. Présen e de wnden,iiun
aul iz len e des Lap eurs
G. e .ap eur es sdapté d une
util'saien de ceuree pert.e,

- AQNET 1#.2 Caple.ars> juSQw'd € Yue 1= BMEN L&fi
allume er continu er blew

. Rédire v distar e en re les capeurs. iEMARQur- .

La distance entre les capteurs doit étre de 0,9 m
‘I Spi) Z7-4m (9. pi).

ettoyer delluatement les capteurs avec une
sen iette douce humide

. Enlever tout objet qui obstrue le Taisceau
. Nettoyer délicatement les capteurs avec une

senviette douce s'assurer -.ue les capteurs sont
connectés

. Suivre les instructions dans la section

Réinitialisation du mode de portée pour réinitialiser
le capteur

m.zis | ect it siallé dans une
aypi atior delong ue purt.e.
RECEPTEUR : 1. Les capteurs ne sont pas
La DEL clignote en bleu alignés de maniére optimale

2. Ladistance entre les
capteurs est trop grande ou
er‘J courte

entille des capteurs
est sale

3.

. Aligner les capteurs jusqu'a ce que le témoin bleu

sur le récepteur s'allume en continu

. Régler la distance entre I'émetteur et le récepteur.

REMARQJE : La distance entre les capteurs doit étre
deflgmrg pi) 27,4m (90 pi).

Nettoyer délicatement les capteurs avec une
serviette douce

EMET/EUR et RELEPTEUR : | C blage incorrect
La DEL clignote en rouge

Veéri.ier que le ci blage du capteur est correctement
connecté. Si le probl ‘me persiste, remplacer le capteur.

EMETTEUR ou RECEPTEUR : | ..nomalie de mémoire interne
La DEL bleue et la DEL rouge
clignotent ensemble

EMETTEUR ou RECEPTEUR : | ..nomalie interne
La DEL rouge et la DEL bleue
clignotent en alternance.

Déconnecter toute alimentation, attendre 15 secondes
puis reconnecter I'alimentation. - i le probléme persiste
remplacer le capteur.

Accessoires

LMSGBP : Plaque de prise de capteur a cellule photoélectrique
LMEHUL : Le capot allongé du capteur photoélectrique améliore encore plus la fiabilité dans des conditions

météorologiques extrémes.
APOW?1 : Transformateur enfichable

Garantie

LiftMaster® garantit & I'acheteur initial de ce produit que celui-ci est exempt de tout défaut matériel et/ou de
fabrication pendant une période de deux ans suivant la date d’achat.
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LiftMaster

Introduccion

Los sensores fotoeléctricos LiftMaster® groporcionan
proteccién contra atrapamiento tconitoreado sin
contacto. Pura usar con operaaores ae portén
Lirtvmaster= con certinc.cién uL L0S ScN=0rsS SoN
cotc,onentss reconocidos ,:0r Uc y Cumpich con

108 royuisitos 08 1uS Nonnas U 25 £n cad. .ona
ae atraputciento JrB...insta arse aispositi. 0s

ae proteccién contra atrapamiento tc.onitoreados

¢ ternos. Lonsulte & ttanual Goi OPcl.0Or G portén
para ver l. compatibilia.a con e, sensor LmTBUL.

Especificaciones
Rango ma imo; 27.4 m (90 pies)
vimensiones del senso on:a rampana: 5.81 cm

12.29 pulg.) .anci10 x 9.5 cm (3.72 pulg.; Alto x
7.01 cm (2.76 pulg.) D

Longitud cel cable: 3 m (10 pies!

Tempera_ura de funcionamiento: de -40 C a 65°C
(de -40°F a 149°F)
Clasini_acizn para exte iores: Nema 4X

Calentado:-Controlado termostaticamente, NO
recomendado para aplicaciones solares

SENSORES FOTOELECTRICOS

DE HAZ MONITOREADOS
Modelo LMTBUL

Voltaje de entrada:
sensor: Cables negro/rojo 6.8 VCC, 20 mA

Calentador: Cables verde/blanco .0-40 VCC u 8-28
VCA, 4 vatios maximo, .70 mA por par a 24 VCC/
VCA, .40 mA por par a 12 VCC/VCA

A ADVERTENCIA

Lea y siga TODAS las instrucciones.

sensores -otoel.ctricos.

para operadores de porton.

* Los sensores DEBEN montarse verticalmente.

CUALQUIER dispositivo dahado.
* CONSERVE ESTAS INSTRUCCIONES.

Para evitar posibles LESIONES GRAVES o la MUERTE cuando la puerta o porton se esté cerrando:
* Asejlrese de DESCONECTAR TODO SUMINISTRO DE ENERG' ‘A del operador ANTES de instalar los

* Lapuerta o portén DEBE estar en posici n totalmente abierta o cerrada ANTES de instalar el dispositivo
de proteccion contra atrapamiento monitoreado LiftMaster®.

« Conecte correctamente y alinee el sensor fotoeléctrico. ) )

* Instale el sensor .otoeléctrico de modo que el centro de la ventana del sensor NO EST. A MAS de
11.4 cm (4-1/2 pulg.) sobre el piso para operadores de puertay .6 cm (26 pulg.) por encima del nivel

* Los dispositivos de proteccion contra atrapamiento externos monitoreados DESEN instalarse segun las
instrucciones del manual de instalacién del operador en cada cona de atrapamiento.

* ryebe todos los meses el operador de portén y TODOS los sensores fotoeléctricos. Reemplace

A

Jvar.P65Warnings.ca.gov.

ADVERTENCIA: Este producto puede exponerlo a sustancias quimicas,
incluido el plomo, que a consideracién del Estado de California causan cancer,
defectos congénitos u otros danos reproductivos. Para mas informacion, visite

E“IIS



Contenido de la caja Herramientas

Emisor con campana y « Tuercas de seguridad de necesarias
ménsula 1/4 pulg.-20 (4)

Receptor con campana y * Tornillo de blogqueo roscado
ménsula 10-32x1 pulg. (4)

Cubiertas del cable (2) * Tornillo M3 (2)

Tornillos nro. 8-32x3/8 * Tornillo de fijacion de 10-32 x
pulg. (4) 3/8 pulg. (2)

Tornillos de 1/4 pulg.-20 x * Llave Allen 5/32

1-1/4 pulg. (8) * Llave Allen 3/32

Destornillador estrella
* Llave de tubo de 7/16

Instalacion
IMPORTANTE. Desconecte TODA alimentacidn eléctric.. a ..:au0-.

1.

Determine las ubicaciones de montaje para los sensores siguiendo las medidas que se muestran abajo.
Siinstala varios sensores muy cerca entre si, monte los emisores en lados opuestos para evitar yue haya
interferencia. El receptor y el emisor pueden identificarse por las etiquetas en el lado posterior.

Fije la ménsula de montaje al poste con tornillos de 1/4 pulg.-20. rerfore un orificio en el poste a través

del orificio central en la ménsula. Opcional: Si realiza la instalacidn en un poste ¢ 1adrado o una s iperficie

plana, p iede fijar la ménsula del sensor directa nente al poste sin usar la nénsula de mon ‘aje.
Deslice la ménsula del sensor inferior sobre los pernos de la ménsula de montaje y asegirela con tuercas
de seguridad de 1/4 pulg.-20. nsegirese de que las patas de la ménsula estén hacia ahajo.

Fije sin ajustar la ménsula del sensor superior con tornillos de bloqueo con rosca de 10-32x1 pulg.
Asegurese de que las ranuras estén hacia arriba.

Coloque el sensor en la ménsula y ajuste los tornillos lo suficiente para permitir que el sensor gire dentro
de la ménsula.

Deslice la campana sobre el sensor hasta que encaje en su lugar. Asegure la campana con el tornillo M3.
Dirija los cables a través del orificio central de la ménsula de montaje y dentro del poste. Opcional: Use
un conducto con un accesorio NPT de 1/2 pulg.-14 (no incluido) compatible con NEMA 4X.

Dis:ancia desde el jorts o la pair:
<127 cm (5 pulg.)

-

Distancia desde el suelo: 4
Para operadores de portan:
m (4 pulg.)-

66 . 6pulg.)

Pa.z e .ud _5u pueta
..4cm{ -1.2 ulg.)

Distancia entre sensores: o stla
0.9m (3 pies) - 27.4 m (0 pies) de mo itj.

M.7sula
del seas0.
supernar

Me 15ula del
Las ilustrac.on-s solo son ds 1of-renc.a 5;150" “ ferior
5. apleac..n p.ed. ers; direr. fe. C \3



Cahleado

Cableado del sensor (cables rojo y ne_ro’: Conecte los sensores fotoeléctricos (cables rojo [+] y negro [-]) a
las entradas adecuadas en el operador o el tablero de expansién tal como se muestra.

Cableado del calentador (cables verde y hlancoj:

« OPCION 1 - Conecte al terminal ACCESORIO DE ENCENDIDO en el tablero de control (NO es especifico a la

polaridad).

* OPCION 2 - Conecte a una fuente de alimentacion externa de 12V a24 V CC o CA (no incluida) con la

corriente adecuada para alimentar todos los sensores.

+ OPCION 3 - Para el uso con bater a de respaldo. Conecte a las terminales ACCESORIO DE ENCENDIDO y
RELE AUX. Coloque los interruptores RELE AUX tal como se muestra. En esta configuracién, el calentador
se apagara durante un corte de energia para extender la vida Gtil de la bateria.

NO sobrecargue la salida de alimentacion de accesorios en el tablero de control o la fuente de alimentacion

externa.

NOTA: La caracteristica de czlentador no es recomendable para .« wGuNA instalacion solar.

Canie du dei. ensur
Tablero de control

s e @
(O |
| BH =S
e M I Negro (-
= ToTo | _Negro0) )
s [oTeH— CoRoo() | g
e " ) o
s S E
CLOSE EYES/INTERHUPT
para direccion de cierre
0
OPEN EYES/EDGE para

direccion de apertura  ver a continuacion ‘

abrir o cerrar la direccion

Tablero de expansion

Rojo (+) para EYE

o EYE/E_GE
Negro (-) @
ara COM
| e | J
= s
Fije el interruptor para *e_=°

\er a con.inuacion ‘

Casle d. del caie.. ador Desd los sensores
uPCIO ‘
Tarjeta de control ALIMENTACION Verde
DE ACCESORIOS ENCENDIDA
Consumo méaximo 200 mA Blanco
. 0
bFeio- - Desde los sensores
Conecte a una fuente de alimentacion
externa de 12V a 24 V CC o CA (no Verde
incluida) con la corriente adecuada
para alimentar todos los sensores Jlanco
- 0
0PCIO
¢ ar: e uso con bateria Lesde los sensores AUX
de respa-do RELAY 1
Tarjeta de control i
A IMENTACION DE o
ACCESORIOS
ENCEN"1MA
Zonsumo r:néximo
=00 mA El ik AUR'LR .

Negru ;no pruvista)

desaciivara dur.nte u::
LT U sl g

R 14 auxilar del

ta.lero de expansion



Alineacion
Vuelva a conectar la alimentacién eléctrica al operador.

1. Alinee los sensores. Los DEL en el RECEPTOR indican la alingacion. EI DEL rojo indica un sensor
desalineado o bloqueado. EI DEL azul indica la potencia de la senal. El parpadeo lento indica una senal
débil. El parpadeo rapido indica una sefal mas fuerte. El DEL azul solido en el receptor indica una
alineacion optima. NOTA: E/ DEL azul sdlido en el EMISOR indica que el sensor estd encendido.

2. Cuando los sensores estén alineados de forma dptima, ajuste los tornillos de la ménsula del sensor para
asegurar los sensores en su lugar (aproximadamente 24 pulg.-libra de torque). Para mayor seguridad,
ajuste con el tornillo de fijacion hasta que agarre el sensor.

3. Coloque las cubiertas del cable en las ménsulas de los sensores. Aseglrese de que las lenglietas de
la cubierta del cable se deslicen dentro de las ranuras en la ménsula del sensor. Asegure las cubiertas
del cable con tornillos de 8-32 x 3/8 pulg. Las cubiertas del cable NO estan disefadas para usarse con
instalaciones de conductos.

Receptor Emisor

Cubierta del cable
El DEL rojo
indica un sensor
desalineado o
bloqueado

(2]

Tornillo de
la ménsula

El DEL azul del sensor

sdlido indica una

alineacion dptima Tornillo

de fijacion

Prueba

Pruebe TODOS los sensores instalados para un funcionamiento apropiado. Coloque una obstruccion en la ruta
del haz mientras el portén estd en movimiento. El operador invertird la direccién del portén y luego lo detendra.
Si el portdn no se detiene ni retrocede, consulte la seccién Resolucion de problemas abajo. Realice la prueba
con la obstruccién en tres ubicaciones:

* A medio camino entre el emisor y el receptor
* Cerca del receptor
* Cerca del emisor

Modo de reajuste del alcance

Los sensores se adaptan automaticamente a la distancia a la que estan instalados. Una vez instalados, el
alcance se almacena en la memoria, optimizando el desempefo para el entorno de instalacién. Si el entorno de
instalacion cambia de manera que reduce la fuerza del haz (por ejemplo, un alcance mas largo), es posible que
deba reajustar los sensores al entorno nuevo.

Para reajustar los sensores:

1. Desconecte la alimentacion eléctrica a los sensores durante 5 segundos o mds (desconecte los cables

negro y rojo o apague el operador).

Vuelva a conectar la alimentacion eléctrica a los sensores.

En menos de 30 segundos a partir del encendido, obstruya y despeje el haz 10 veces. Es posible

que el receptor indique que el haz esta obstruido (LED rojo fijo), pero si el emisor y el receptor estan

visualmente alineados, continde con el procedimiento.

4. Los LED rojo y azul del receptor parpadearan rapidamente al mismo tiempo durante 2 segundos para
indicar que los sensores estan ajustados.

5. Los sensores procesaran el nuevo alcance y lo almacenaran en la memoria.

2.
3.



Resolucion de problemas

Sintoma Posible causa Solucion

El portdn no se mueve 1. No se ha instaiado ei ~amero | 1. ..evise las one; iones del sensor. Los operadores
minimo de disy.ositiv0s ue de porién deslizante 1ecuieren _omo .nimo dos
morito eo de p 0 &.ui. dis, 0sitivos de monitoreo exte.no #No en .a uirev.ion
vont.a atr._ «miento verraua y otro en la direcuiun abierta

. Los sensores est. 2. Vetinge si hay obstrucviones.

oost.uidos

HE PTLH. 1. Los sensores no estan . Alinee los sensores hasta que la luz azul sea sdlida

alineauos

2. Los sensores estan a
demasiada uvistanvia

3. Los lentes del sensor estan
s_uios

4. Un objeto esta obstruyendo
el haz

5. se formd vondensacion en
los lentes del sensor

6. El senso: se ha adaptado
al uso de coto alcance
pero esta instalado en una
aplicacion e laigo alcance

uEL .0jo sdlido

Mo =

. Acorte 1a distancia entre los senso:es N.T..: Los
sensores deben estar a una distancia de entre 0.9 m (3
pies) y 27+ m (90 pies).

3. Limpie suavemente los sensores con un pafio suave y
hmedo

. Retire cualquier objeto que obstruya el ha.

. Limpie suavemente los sensores con un pafio suave;
asegirese de que los calentadores del sensor estén
conectados.

6. Siga las instrucciones en la seccion Modo de reajuste del

alcance para rea,ustar el sensor.

(S

RECEPTOR: 1.
DEL azul parpadeante

Los sensores no estan
optimamente alineados
2. Los sensores estan a

poca distancia
3. Los lentes del sensor estan
sucios

demasiada distancia 0 a muy

1. Alinee los sensores hasta que la luz azul del receptor
este sdlida

2. A.uste la distancia entre el emisor y el receptor. NOTA:
05 sensores veben estar a una distancia de entre 0.9 m
( pies-; 274 m (90 pies).

3. Limpie suavemente los sensores con un pafio suave y
himedo

EMISOR y RECEPTOR: Cableado incorrecto

DEL rojo parpadeante

Verifique la cone«ion correcta del cableado del sensor. 5i el
problema continda, reemplace el sensor.

EMISOR o RECZPTUR.
DEL rojo/azul
parpadeando juntos

Falla en la memoria interna

EMISOR o RECEPTOR:
DEL rojo/azul parpadean
de manera alterna

Falla interna

Desconecte toda la energia, espere 15 seyundos, luego
vuelva a conectar la energia. Si el problema continia,
reemplace el sensor.

Accesorios

LMSG _IP: Placa de la caja de conexién del sensor fotoeléctrico

LMEHUL: El protector extendido del sensor fotoeléctrico mejora atn més la confiabilidad en condiciones
atmosféricas extremas.

APOW1: Transformador enchufable

Garantia

LiftMaster® garantiza al primer comprador minorista de este producto que el mismo estd libre de defectos de
materiales y/o de mano de obra por un periodo de 2 afios a partir de la fecha de compra.
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