English Param. Description Adj Range Factory Setting Propr. | Groups 3 FAULTS AND ALARMS 1.1 INDICACIONES EN EL DISPLAY DE LA HMI
P0010 | Output Power 0.0 to 6553.5 kW ro READ
: Local/Remoto (fuente de
g P0011 | Output Cos phi 0.00 to 1.00 ro READ
E P0012 D\S?o D StZtus o READ Most common faults and alarms comandos y referencias Status del convertidor
H i /0 Fault / Alarm Description Possible Causes Sentido de airo
Bit2 =DI3 Bit 6 =DI7 A0046 It is the motor overload alarm = The settings of P0156, P0157 and P0O158 are too low for 9 Display secundario
11432708 Bit 3 = Dl4 Bit 7 = DI8 High Load at the Motor | Note: It can be disabled by setting|  the used motor Mend (para seleccion piay
= P0013|DO5 to DOT Status Bit 0 = DO1 Bit3 DO4 ro READ, P0348 =0 or 2 ® There is excessive load at the motor shaft de los grupos de
u I c a ra m e e r e e re n ce Bit 1 = DO2 Bit 4 = DO5 110 A0050 The NTC temperature sensors|® High surrounding air temperature (> 50 °C (122 °F)) and parametros) - solamente ) »
Bit 2 = DO3 IGBT High Temperature |located in the IGBTs detected a high|  high output current un grupo de parametros | @ Unidad de medida (referida al
P0022 | Frequency Input 3.0 to0 6500.0 Hz ro READ, temperature alarm ® Blocked or defective fan es mostrado cada vez valor del display principal)
110 Note: It can be disabled by setting| ® Very dirty heatsink < Barra gréfica para
P0023 | Software Version 0.00 to 655.35 ro READ P0353 =2 or 3 : . Display principal monitoreo de variable
P0030 |IGBTs Temperature -20.0 to 150.0 °C ro READ A0090 External alarm monitored through a|® A digital input (DI1 to DI8) programmed for “No external
P0037 | Motor Overload Status |0 to 100 % ro READ External Alarm digital input alarm” is open <
P0048 | Present Alarm 010 999 o READ (I;lo_tte:l It \stﬁec?ﬁ‘sarytto p‘ro‘grarr: a 1.2 MODOS DE OPERACION DE LA HMI
P0049 | Present Fault 0t0 999 ro READ igital input for “No external alarm
NOTE! P0050 | Last Fault 010999 o READ F0021 A DC link undervoltage condition has| ® The input voltage is too low and the DC link voltage dropped Modo €0
For further information, please, refer to the programming manual available for download P0100 | Acceleration Time 0010999.0s 200s BASIC DC Link Undervoltage |occurred below tI;e milmn)'lum permitted value (monitor the PO004 =3 90 [] Estel (Zstago ;ni:a\ de la HMI luego de la energizacion y de la pantalla de inicializacion, con valores
. parameter value): -~ estandar de fabrica
at www.weg.net. P0101 | Deceleration Time 0110999.0s 200s BASIC Ud < 223V - 200/ 240 V three-phase input voltage n ® El campo Menu no esté activo en este modo
§g:§$ ipeeddRFe(f‘fBackup g t: l:ggg\ge 1= Active 901 Ud < 170 V - 200 / 240 V single-phase input voltage U |la Los campos display principal, display secundario de la HMI y la barra para monitoreo indican los
1 USE OF THE HMI TO OPERATE THE INVERTER cypac elerence o om pm (CFW700XXXXS2 or CFW700XXXXB2 models) (P0296 = 0) ' - - valores de tres pardmetros predefinidos por P0205, P0206 y P0207
P0133 | Minimum Sspeed 0to 18000 rpm 90 ((75) r;;m BAg'g Hg < igg x - 232 \//z‘&?glc voltage :Pozg(gggge 2 = Partiendo del modo de monitoreo, al presionar la tecla ENTER/MENU se conmuta para el modo
P0134 | Maximum Speed 0 to 18000 rpm 1800 (1500) rpm BASI! < - input voltage = arametrizacion
- When in monitoring mode: press this key to - When in monitoring mode: press this key to P0135 | Maximum Output Current |0.2 @ 2 X lnom.+o 1.5 X lomeo | V/f, VWW | BASIC Ud < 446 V - 440/ 460 V input voltage (P0296 = 3) = Modo Parametrizacion
increase the speed. decrease the speed. P0136 | Manual Torque Boost 0to9 According to V/f BASIC Ud <487 V - 480 V input voltage (P0296 = 4) Nivel 1:
- When in programming mode, level 1: press - When in programming mode, level 1: press inverter model Ud < 530V - input voltage 500 / 525 V (P0296 = 5) PARAM. L0C = Est N | ori | del mod tri 5. E: bleel | d Amet tilizand
this key to go back to the previous group. this key 10 go to the next group. P0156 100 % Speed Overioad |01 a 1.5 x1 1051 Ud < 580 V - input voltage 550 / 575 V (P0296 = 6) - oo ool Ay | PrAMENZRcIEn. ESposiole clegi el grupo ¢e paremetios ulizandd
- When in programming mode, level 2: press “UsB cati - When in programming mode, level 2: press ©E e A em o : nom e Ud < 605 V - input voltage 600 V (P0296 = 7) . . . .
this key to go to the next parameter. mcommumca fon this key to go back to the previous parameter. Current ® Phase loss at the inverter input = Los campos display principal, display secundario, barra para monitoreo de variables y unidades
- When in programming mode, level 3: press port . - When in programming mode, level 3: press P0157 |50 % Speed Overload 0121.5X homno 0.9 X lnomao ®m Pre-charge circuit failure ) L) - de ’“_ed‘da no son mostrados en e§le m_vel R o .
this key to increase the parameter value. this key to decrease the parameter value. Current m Parameter P0296 was set to a value higher than the power = Presione la tecla ENTER/MENU parair al nivel 2 del modo parametrizacion - seleccion de los pardmetros
P0158 |5 % Speed Overload 0.1 a 1.5 X loman 0.65 X lnom-no supply rated voltage m Presione la tecla BACK/ESC para retornar al modo monitoreo
- When in programming mode‘, Ie\_/el 1: press - Whgn in monitoring mode: press this key to 0202 gurren‘tT O=VAE0H STV B o F0022 A DC Link overvoltage condition has|® Too high input voltage, resulting in a DC link voltage higher e Ni"E'II 2 I paré hibi | | inal . I displ
this key to go back to the monitoring mode. enter in the programming mode. ontrol Type = iz = c19 DC Link Overvoltage | occurred than the maximum permitted value: = Elndmero del parametro es exhibido en el display principal y el seu contenido en el display secundario
- When in programming mode, level 2: press - When in programming mode, level 1: press 1=V/f50Hz 4 = Sensorless Ud > 400V - 220 / 230 V models (P0296 = 0) PUUBU m Use las teclas MWy para encontrar el pardmetro deseado
this key to go back to the level 1. this key to select the desired parameter group 2 = V/f Adjustable 5 = Encoder Ud > 800V - 380 / 480 V models (P0296 = 1, 2, 3, or 4) it . ||m Presione la tecla ENTER/MENU para ir al nivel 3 del modo parametrizacion - alteracion del
- When in programming mode, level 3: press - it shows the parameters of the selected group. P0204 | Load/Save Parameters |0 and 1 = Not Used 6 = Load 50 Hz 0 cfg Ud > 1000 V - 500 / 600 V models (P0296 = 5, 6 or 7) contenido de los pardmetros
this key to cancel the new value (the value will - When in programming mode, level 2: press 2 = Reset P0045 7 = Load User 1 ® The inertia of the driven-load is too high or the deceleration B Presione la tecla BACK/ESC para retornar al nivel 1 del modo parametrizacion
not be saved) and it will return to level 2 of the this key to show the parameter - it shows the 3 = Reset P0043 8 = Load User 2 time is too short PARAN 10 0000 Nivel 3:
programming mode. parameter value for its modification. 4 = Reset P0044 9 = Save User 1 ® The parameter PO151, P0153 or PO185 setting is too high ~ UUUU | 'm E| contenido del pardametro es exhibido en el display principal y el nimero del pardametro en el
- When in programming mode, level 3: press 5 =Load 60 Hz 10 = Save User 2 F0051 The NTC temperature sensors|® High surrounding air temperature (> 50 °C (122 °F)) and n display secundario
- Press this key to define the motor rotation. this key to save the new paramete_r value - it P0220 | LOC/REM Selection 0 = Always LOC 6 = Serial REM 2 cfg 110 IGBT Overtemperature |located in the IGBTs detected a high high output current u W Use las teclas M3 y \ 4 para copf\gurar el nuevo valor para el pardmetro seleccionado
This option is active when: returns to level 2 of the programming mode. Source 1 = Always REM 7 = CO/DN/DP LOC temperature fault = Blocked or defective fan . - = ||m Presione la tecla ENTER/MENU para confirmar la modificacién (grabar el nuevo valor) o
P0223 = 2 or 3 in LOC and/or 2 =LRKeyLOC 8 = CO/DN/DP REM m Very dirty heatsink BACK/ESC para cancelar la modificacion (no graba el nuevo valor). En ambos los casos la HMI
P0226 = 2 or 3 in REM. - Press this key to accelerate the motor 3 = LR Key REM 9 = SoftPLC LOC F0070 An overcurrent or a short-circuit at| ® Short-circuit between two motor phases retorna para el nivel 2 del modo parametrizacion
according to the acceleration ramp time. 4 =Dlx 10 = SoftPLC REM Overcurrent/ the output, at the DC Link or at the| ® Short-circuit between the dynamic braking resistor connection
- Press this key to change between LOCAL This option is active when: 5 = Serial LOC Short-circuit braking resistor, has occurred cables i
and REMOTE mode. P0224 = 0in LOC and/or P0221 [LOC Reference Selection |0 = HMI 4 =Sum Als 0 cfg 1/0 = Shorted IGBT modules 2 PRINCIPALES PARAMETROS
This option is active when: P0227 = 0in REM 1=A1 5 = Serial F0072 The motor overload protection has | ® The settings of P0156, P0O157 and P0158 are too low for
P0220 =2 or 3. 2=Al2 6 = CO/DN/DP Motor Overload tripped the used motor iNOTA!
- Pre5§ this key to decelerate the motor 3=SumAls>0 7 = SoftPLC Note: It can be disabled by setting| ® There is excessive load at the motor shaft ro = Pardmetro solamente de lectura.
- Press this key to accelerate the motor up to the speed set in P0122. The | | according to the deceleration ramp time. P0222  REM Reference Sel. See options in PO221 1 ofg 170 P0348 =0 or 3 — Pard dol p ; ’
motor speed is maintained while the key is pressed. When the key is released | | This option is active when: . P0223 | LOC FWD/REV Selection |0 = Forward 6 = Serial REV 2 cfg 1/0 F0080 Microcontroller watchdog fault = Electric noise rw= aralmetro e ectura esc.nlta. .
the motor decelerates up to its complete stop. This function is active when | | P0224 = 0in LOC and/or P0227 = 0 in REM. 1 - Reverse 7 = CO/DN/DP (FWD) CPU Watchdog cfg = Parametro de configuracion, solamente puede ser cambiado con el motor parado.
all the following conditions are met: 2 = FR Key FWD 8 = CO/DN/DP (REV) F0084 Auto-Diagnosis Fault ® Defect in the inverter internal circuitry V/f = Pardametro disponible en modo V/f.
1. Start/Stop = Stop. - _ Auto-Diagnosis Fault ® Firmware incompatible with an accessory - 4 i i i
2. General Enable = Active. 43; - ET Koy REV ?0 7ngI5|ﬁEéF¥\/ED\) F0091 External fault monitored througha | ® A digital input (D1 to DI8) programmed for “No external Ad Parametro dlspomb!e solo en V/f gjustable.
3. P0225 = 1 in LOC and/or P0228 = 1 in REM. =Dix = SoftPLC (REV) Extornal Fault digital nput fault” IS open VVW = Pardmetro disponible en modo VVW.
r— ’ 5 = Serial FWD 11 = AI2 Polarity . Vectorial = Parametro disponible en el modo vectorial.
(*) Available from the serial number 1024003697. P0224 | LOC Run/Stop Selection |0 = /O Keys 3= CO/DN/DP 0 cfg /0 Note: It is necessary to program a , h .
~DIx 4 = SoftPLC digital input for “No external fault” Sless = Parametro disponible solo en modo sensorless.
1.1 INDICATIONS ON THE HMI DISPLAY 2 = Serial Enc = Pardametro disponible solo en modo vectorial con encoder.
P0225 | Selection of Jog — Local |0 = Inactive 3 = Serial 1 cfg 110
Local/Remote (commands Situation 1=JOG Key 4 = CO/DN/DP Ajuste de
and references source) Inverter status 2 = DIx 5 = SoftPLC E Espafiol Param. Descripcion Rango de Valores Fabrica Propr. | Grupos
Motor rotation P0226 | REM FWD/REV Selection | See options in P0223 4 cfg 110 P0000 | Acceso a los Parametros |0 a 9999 0
Secondary display P0227]REM Run/Stop Selection |0 =10 Kays 8= goDoP ! cfg Vo P0001 | Referencia Velocidad | 0.a 18000 rpm 0| READ
=DIx =So -
P0002 | Velocidad del Motor 0 a 18000 rpm ro READ
2 = Serial
Menu (parameters group P0228 | Selection of Jog — See options in P0225 2 ofg 110 - z - P0003 | Corriente del Motor 0.0 8 4500,0 A 1o READ
selection) - only one parameter <@—— Variable unit (shows the Remote Situation e e re n c I a a I a e os P0004 |Tension Link DC (Ue) 022000V ro READ
group is shown at each time value of the main display) - - - - P0005 | Frecuencia del Motor 0,0 2 1020,0 Hz ro READ
P0263| DI Function ? _ gﬁ;ysizd :? Dr(; L;gmg%ﬁ:ﬁ: ! ofg o V 4 P0006 | Estado del Convertidor de |0 = Ready (Listo) 4 = Autoajuste ro READ
Main principal Variable monitoring 2 - General Enab\e 18 = Loa% Usér 1 9 Pa ra m et ros Frecuencia 1 = Run (Ejecucion) 5 = Configuracion
bar graph - - 2 = Subtension
3 = Fast Stop 19 = Load User 2
. : 3 =Falla
4 = FWD/REV 2 lication Function 1
1.2 OPERATING MODES OF THE HMI & - LOO/REM 20- A oation Function 2 N P0007 | Tension de Salida 022000V o | READ
6=J0G 12 = Application Function 3 P0010 | Potencia de Salida 0,0 a 6553,5 kW ro READ
— ing Mode 7 = SoftPLC 23 = Application Function 4 0 nve r I o r e P0011 | Cos phi de Salida 0,0021,00 ro READ
oo a9 = [tisthe initial state of the keypad after power up and startup screen, with the factory default values 8 =Ramp 2 24 = Application Function 5 P0012 |Estado DI8 a DI Bit 0 =D Bit 4 = DI5 ro READ,
- A ® The Me_nu is not active in this mode ) ) 9 = Speed/Torque 25 = Application Function 6 = B!t =DI2 Bit 5 =DI6 1/0
U = Main display, secondary display and monitoring bar show the values of the parameters defined 10 = JOG+ 26 = Application Function 7 re c u e n C I a Bit2=DI3 Bit 6 = DI7
e at P0205, P0206 and P0207 - ) 11 = JOG- 27 = Application Function 8 Bit 3= D4 Bit 7 = DI8
= From the monitoring mode, pressing the ENTER/MENU key will switch to the programming mode 12 = No External Alarm 28 = Application Function 9 P0013 |Estado DO5 a DO1 Bit 0 = DO1 Bit 3 = DO4 ro READ,
Mode 13 = No External Fault 29 = Application Function 10 . B!t 1=D02 Bit 4 = DO5 110
Level 1: S Reset 30 = Application Function 11 iNOTA! Bit2 = DO3
arau Loc : : i i ; i : f
-~ = This is the first level of the programming mode. It is possible to chose the parameter group by g)?s;;i\ﬁgg Start 31 = Application Function 12 ::r‘;av ‘:vn‘zs Ml’r;f;rr:r;e:mones, consulte el manual de programacion, disponible para download P0022 \é?ewzj 22 CliaaEntrada en 3,0 26500,0 Hz ro READ
using the and keys . - . —
= The main display, secondary display and monitoring bar are not shown at this level P0264 |DI2 Funcl\von See options in P0263 4 cfg 110 P0023 | Version de Software 0,00 a 655,35n ro READ
, . | ® Pressthe ENTER/MENU key to go to the second level of programming mode - parameters selection P0265 | DI3 Function See options in P0263 0 cfg 1/0 . P0030 | Temperatura IGBTs -20,02150,0 °C ro READ
m Press the BACK/ESC key to go back to the monitoring mode P0266 | DI4 Function See options in P0263 0 cfg 110 1 USO DE LA HMI PARA OPERACION DEL CONVERTIDOR P0037 | Sobrecarga del Motor 02100 % ro READ
o n ) Level 2: P0267 | DI5 Function See options in P0263 6 cfg 110 P0048 | Alarma Actual 0a999 ro READ
- H . ) . h
Ann ® The parameter number is dlsple_xyed on the} main display and its value on the secondary display P0268 | DI6 Func\}on See opl}ons }n P0263 8 cfg 110 "~ Cuando en el modo monitoreo: presione la " Cuando en el modo monitoreo: presione ggggg Efl;\t\]a Athu"al g a ggg ro ggﬁg
PUUUﬂ u Use the M3 and & keys to find the desired parameter : P0269 | DI7 Funct{on See options in P0263 0 cfg 110 tecla para aumentar la velocidad. esta tecla para diminuir la velocidad. Jitima Falla _ a ro
. A . ||™ Pressthe ENTER/MENU key to go to level 3 of the programming mode - parameters value changing P0270 | DI8 Function See options in P0263 0 cfg 110 - Cuando en el modo parametrizacion, nivel - Cuando en el modo parametrizacion, nivel 1: P0100 T!empo Aceleracion : 0,0a999,0s 20,0 s BASIC
= Press the BACK/ESC key to return to level 1 of the programming mode P0295 |ND/HD VFD Rated 0=2A/2A 24=86A/70A ro READ 1: presione esta tecla parairal grupo anterior. | (“puerodecomunicacion) | Presione esta tecla para ir al proximo grupo. P0101 | Tiempo Desaceleracion_|0,02999.0 s i 200s BASIC
0% —nnn) | Level 3: Current 1=86A/36A 25=88A/73A - Cuando en el modo parametrizacion, nivel 2: \ | g © - Cuando en el modo parametrizacion, nivel 2: P0120 | Backup de la Ref. Velocidad | O = Inactiva 1=Activa 1
~ PO0OO| . The parameter values is shown at the main display and the parameter number at the secondary display 2=5A/5A 26=105A/86A presione esta tecla para r al préximo pardmetro. presione esta tecla para ir al parametro anterior. P0121 | Referencia por la HMI 0a 18000 rpm 90 rpm
N ||= Usethe @ and keys to change the value of the selected parameter 3=6A/5A 27 =105A/88 A - Cuando en el modo parametrizacion, nivel - Cuando en el modo parametrizacion, nivel P0133 | Velocidad Minima 0.a 18000 rpm 90 (75) rpm BASIC
U ® Press ENTER/MENU key to confirm the modification (save the new value) or BACK/ESC key to 4=TA/55A 28=142A/115 A 3: presione esta tecla para incrementar el 3: presione esta tecla para decrementar el P0134 | Velocidad Maxima 0a 18000 rpm 1800 (1500) rpm BASIC
. - - cancel the modification (do not save the new value). In both cases, the keypad returns to the second g - :(;\A/ZSAA gg = ;3?:; Jgg 2 contenido del pardmetro. contenido del parametro. P0135 | Corriente Méxima Salida  |0,2 @2 X lyomo 1,5 X lnom+p \Xj{N BASIC
level of the programming mode - -
Brog 9 7=10A/10A 31=29A/27A - Cuando en el modo parametrizacion, nivel Cuando en el modo monitoreo: presione esta P0136 | Boost de Torque (Par) 0ag Conforme /i BASIC
8=18A/11A 82=42A/38A 1: presione esta tecla para retornar al modo tecla para entrar en el modo parametrizacion. Manual modelo
2 MAIN PAREMETERS 9=185A/11A 33=7A/6.5A de monitoreo. - Cuando en el modo parametrizacion, nivel del convertidor
10=16A/13A 34=10A/9A - Cuando en el modo parametrizacion, nivel 1: presione esta tecla para seleccionar el P0156 | Corriente Sobrecarga 0,12 1,5X homno 1,05 X lomno
NOTE! M =17A/135A 35=12A/10A 2: presione esta tecla para retornar al nivel 1 grupo de pardmetros deseados - exibe los 100 %
_ = = el modo parametrizacion. pardmetros del grupo seleccionado. 5
ro = Read-only parameter. 12=24A/19A SG=17A/1T A delmod izaciS : del I d P0157 | Corr. Sobrecarga 50 % 0,1 21,5 X lnomno 0,9 X lnomnn
— Reading/writi " 18=24A/20A - Cuando en el modo parametrizacion, nivel - Cuando en el modo parametrizacion, nivel P0158 | Corr. Sobrecarga 5 % 01a15x] 0.65 x|
rw = heading/wriling parameter. . 14=28A/24A 38=27A/22A 3: presione esta tecla para cancelar el nuevo 2: presione esta tecla para exibir el pardmetro P0202 | Tino do Control 0= V60 g;m'w 3oVVW ) E— o STARTUP
cfg = Configuration parameter, it can be changed only with stopped motor. 16=81A/25A 39=382A/27 A valor (no graba el nuevo valor) y retornara al - exibe el contenido del pardmetro para la P 1 - V50 He 4 B Sensorless 9
V/f = Parameter available in V/f mode. 16=3835A/28A nivel 2 del modo parametrizacion. modificacion del contenido. 2 B V/f Ajustable 5 - Encoder
Adj = Parameter available only in adjustable V/f mode. 17=388A/33A M =53A/44A - Cuando en el modo parametrizacion, nivel < 1S o -
/ tote only in adj 18=45A/36A 42-63A/53A Presione esta tecla para definir la direccion 3 presion esta tecla para grabar el nuevo P0204 | Gargar/Guardar Parémetro| 0y 1 = Sin Funcién 6 = Carga 50 Hz 0 oi
VVW = Parameter avallz-:lble in VVW mode. 19-45A/38 A OA/66A de rotacion del motor. contenido del pardmetro - Retorna para el 2 = Reset P0045 7 = Carga Usuario 1
Vector = Parameter available in vector mode. 20=54A/45A 44 =107 A/90 A Activa cuando: nivel 2 del modo parametrizacion. 3 = Reset P0043 8 = Carga Usuario 2
Sless = Parameter available only in sensorless mode. 21=585A/47TA  45=125A/107 A P0223=203enLOCy/0P0226 =203 enREM. ‘5‘ = geset :80:4 ?O: Gé‘a’dé‘ ULSJUH”O_ ‘2
= i i i 22=70A/56A 46=150A/122 A Presi = ~arga 80 Nz = Guarda Usuario
Enc = Parameter available only in vector mode with encoder. - - - ‘Preswone esta tecla para acelerar el motor con P0220 | Seleccion Fuente LOG/ 0= Siempre LOC 6 = Serial REM 2 oig )
23=705A/61A Presione esta tecla para alterar entre elmodo tiempo determinado por larampa de aceleracion. 8
P0296 | Line Rated Voltage 0=200/240V 4=480V Accordingto | cfg LOCAL y REMOTO. Activa cuando: REM 1 = Siempre REM 7 =CO/DN/DP LOC
Param. Description Adj Range Factory Setting| Propr. | Groups 1=380V 5=500/525V inverter model Activa cuando: P0224 = 0 en LOC y/o P0227 = 0 en REM. 2=TeclaLR (LOC) 8 = CO/DN/DP REM
P0000 | Access to Parameters |0 to 9999 0 22400/ 415V 6=550/575V P0220 =203 3=TecalR(REM)  9=SoftPLCLOC
P0001 | Speed Reference 0'to 18000 rpm o | READ 3=440/460V 7=600V Fresions osta tecla para desacelerar ol ‘5‘: g‘:ﬂa‘ o6 10 =SoftPLC REM
P0002 | Motor Speed 0 to 18000 rpm ro READ P0297 | Switching Frequency 0=1.25kHz 3=10.0kHz According to cfg - Presione esta tecla para acelerar el motor hasta la velocidad ajustada en | | motor con tiempo determinado por la rampa - =
P0003 | Motor Current 0.0 t0 4500.0 A o READ 1=25kHz 4=20kHz the inverter P0122. La velocidad del motor es mantenida mientras la tecla es presionada. | | de desaceleracion. P0221 | Seleccion Referencia LOC |10 = HMI 4= gur_na Als 0 ofg /o
P0004 | DC Link Voltage (U,) 0to 2000 V o READ 2 =5.0kHz model Cuando la tecla es liberada, el motor es desacelerado hasta su parada. Activa cuando: ; i 21; 2 i Cg;aD‘N/DP
P0005 | Motor Frequency 0.0 to 1020.0 Hz o READ P0401 | Motor Rated Current 0a 1.3 X lnom-no 1.0 X lnom-no. cfg MOTOR Esta funcion esté activa cuando todas las condiciones abajo fueran || P0224 = 0 en LOC y/o P0227 = 0 en REM. 3 _ s As>0 7 - SoftPLC
P0006 | VFD Status 0 = Ready 4 = Self-Tuning o READ P0402 | Motor Rated Speed 0 to 18000 rpm 1750 (1458) rom|  cfg | MOTOR satisfechas: oaaz s T e Ve uma Als > oo Sl ; : o
1=Run Configuration P0403 | Motor Rated Frequency |0 to 300 Hz 60 (50) Hz cfg | MOTOR 1. Gira/Para = Para. ©l. Heterencia er opeiones en clg
2 = Undervoltage DC Braking 2. Habilita General = Activo.
3 = Fault 7=8TO 3.P0225 = 1 en LOC y/o P0228 = 1 en REM.
P0007 | Motor Voltage 0to0 2000V o READ (*) Disponible a partir del nimero de serie 1024003697




A 3 Ajuste de Falla / Alarma Descripcion Causas Pr 2 PRINCIPAIS PARAMETROS & - N Ajuste de
Param, Descripcion Rangoide Valores Fabrica e | e F0072 Falla de sobrecarga en el motor = Ajuste de PO156 o PO157 y PO158 muy bajo para el motor (e (e D fakaldelialutes Fabrica Propr. [ Grupos
P0223 | Seleccion Giro LOC 0 = Horario 6 = Serial (AH) 2 cfg 1/0 Sobrecarga en el Observacion: m Carga en el eje del motor muy alta NOTA! P0295 |Corr. Nom. ND/HD Inv. 0=2A/2A 24=86A/70A Conforme ro READ
1 = Antihorario 7 = CO/DN/DP (H) Motor Puede ser deshabilitado ajustando P A lei 1=86A/36A 256=88A/73A modelo do
2 = Tecla SG (H) 8 = CO/DN/DP (AH) P0348 =003 ro = Parametro somente leitura. 2-5A/5A 26=105A/86A inversor
3 = Tecla SG (AH) 9 = SoftPLC (H) F0080 Falla de watchdog en el ® Ruido eléctrico rw = Pardmetro de leitura/escrita. 3=6A/5A 27 =105A/88 A
4 =DIx 10 = SoftPLC (AH) Falla en la CPU microcontrolador cfg = Parametro de configuragcdo, somente pode ser alterado com o motor parado. 4=7A/55A 28 =142A/115A
: 5 = Serial (H) 11 = Polaridad Al2 (Watchdog) V/f = Parametro disponivel em modo V/f. 5=7TA/TA 29=180A/142A
P0224 | Seleccion Gira/ParaLOC |0 =Teclas |, O 3= CO/DN/DP 0 cfg 1/0 F0084 ! ~ |Falla de Autodiagnosis = Defecto en los circuitos internos del convertidor de Adj = Parametro disponivel apenas com V/f ajustavel. 0A/8A
J=DK 4= SoltPLC Falla de Autodiagnosis frecuencia VVW = Parametro disponivel em modo VVW. [N
2 = Serial F0091 Falo externo via DIx m Cableado en las entrada DI1 a DI8 abiertos (programadas . R P f Co 8=18A/11A
P0225 | Seleccion JOG LOC 0 = Inactivo 3 = Serial 1 cfg /0 Falla Externa Observacion: para “s/Falla Ext.) Vetorial = Parametro disponivel em modo vetorial. 9=135A/11A
1 =Tecla JOG 4 = CO/DN/DP Necesario programar DIx para “sin Sless = Parametro disponivel apenas em modo sensorless. 10=16A/13A 34=10A/9A
2 =Dix 5 = SoftPLC falla externo Enc = Parametro disponivel apenas em modo vetorial com encoder. N=17A/135A  35=12A/10A
P0226 | Seleccion Giro REM Ver opciones en P0223 4 cfg 1/0 12=24A/19A
P0227 | Seleccion Gira/Para REM |0 = Teclas |, O 3= CO/DN/DP 1 cfg 110 T 13=24A/20A 37=22 2/ 19A
; glx_ | 4 = SoftPLC Param. Descricao Faixa de Valores é::tr?c: Propr. = Grupos 1; f :2;’ 2 ; ggi 88 =27A/22 A
= Serial =
P0228 | Seleccion JOG REM Ver opciones en P0225 2 cfg /0 E Portugués P0000 AcessAo aos Parametros 029999 0 16=233,5 //A /28A  40=44A/36A
P0263 | Funcion de la Entrada DI |0 = Sin Funcion 16 = Regulador Link DC 1 cfg 1/0 P0001 |Referéncia Velocidade 0218000 rpm o READ 17=38A/33A
1 = Gira/Para 17 = Bloguea Programa P0002 |Velocidade do Motor 0a 18000 rpm o READ 18=45A/36 A
2 = Habilita General 18 = Carga Usuario 1 P0003 |Corrente do Motor 0,0a4500,0 A o READ 19=45A/38A 43=80A/66A
Parada Rapida 19 = Carga Usuario 2 ~ - z - P0004 | Tenséo Barram. CC (U |0 @ 2000 V ro READ 2? =54A ; ‘}iAA :4 = }07 2 ; ?0 AA
4 = Sentido de Giro 20 = Funcion 1 Aplicacion e e re n c I a a p I a OS P0005 |Frequéncia do Motor 0,0 a2 1020,0 Hz ro READ 32 - ?gi/ 56/7-‘« 42 - ég A/ Wg; A
5 =LOC/REM 21 = Funcién 2 Aplicacion ~ P0006 |Estado do Inversor 0 = Ready (Pronto) 4 = Autoajuste ro READ 23 - 705A/61 A -
OG 22 = Funcion 3 Aplicacion 1=Run (Execugéo) 5 = Configuragao P0296 |Tensédo Ni I Red 0-200/240V 4=480V Conf i
7 = SoftPLC 23 = Funcion 4 Aplicacion 2 = Subtensao 6 = Frenagem CC ensao Nominal Rede = = oniorme cl9
o 1=3880V 5=500/525V delo d
§ =2 Rampa 24 = Funcidn § Apicacion 3= Falha 7=ST0 22400/ 415V 6=550/575V "inversor
?P= ;/e\omdad/Torque 25 Funcmn 6 ipl‘lcamon P0007 |Tensao de Saida 022000V ro READ 3440/ 460V 72600V
ar) 26 = Funcién 7 Aplicacion anci P = =
- — Funcié pleace P0010 Potena‘a de S"f"da 0.0 26553,5 kW o READ P0297 |Freq. de Chaveamento 0=125kHz 3=10,0kHz Conforme cfg
10=J0G + 27 = Funcién 8 Aplicacion P0011 |Cos phi da Saida 0,002 1,00 o | READ
1=Joc- 28 = Funcin 9 Aplicacién P00T2 [Estasio D18 Dt Bi0= DI Bit4=Di5 o | READ i 4=20Ke modelo
12 = Sin Alarma Externa 29 = Funcion 10 Aplicacién ~ = Bit1 = DI2 Bit5=DI6 o 2=50kHz doinversor
13 = Sin Falla Externa 30 = Funcion 11 Aplicacion Bit 2 - DI3 Bit 6 - DI7 P0401 |Corrente Nom. Motor 0a 1,3 xInom-ND 1,0 X lnomnp cfg | MOTOR
14 = Reset 31 = Funcion 12 Aplicacién Bit3 - DI Bit7 - Dis P0402 |Rotag&o Nom. Motor 0a 18000 rpm 1710 (1458) rpm cfg MOTOR
15 = Deshabilita FlyStart e e P0403 |Frequéncia Nom. Motor 0a300Hz 60 (50) Hz cfg MOTOR
P0264 | Funcion de la Entrada DI2_|Ver Opciones en P0263 2 g | 1o P0013 |Estado DOS a DO1 swo-on Bra-on © | READ.
P0265 | Funcion de la Entrada DI3 | Ver Opciones en P0263 0 cfg 1/0 NOTA! Bit2 = DI3 3 FALHAS E ALARMES
P0266 | Funcién de la Entrada DI4_| Ver Opciones en PO263 0 cfg Vo Para mais informagées, consulte o manual de programagao disponivel para download em P0022 |Valor da Entrada em 3,0 26500,0 Hz o READ
P0267 | Funcion de la Entrada DI5 | Ver Opciones en P0263 6 cfg 1/0 www.weg.net Frequéncia Falh | .
5 i A -net. rmes mai mun:
Egggg E””C‘?” ge :3 E”‘”’ga B:g xef 890'0”93 en Eg;gg g ng :;g P0023 |Versao de Software 0,00 a 655,35 0| READ ainas & alarmes mats comuns
uncion de la Entrada er Opoiones en iie] P0030 | Temperatura IGBTs -20,0a 150,0 °C ro READ .. o
P0270 | Funcion de la Entrada DI8 | Ver Opciones en P0263 0 cfg 1/0 1 USO DA HMI PARA OPERA AO DO INVERSOR P0037 | Sobrecarga do Motor 02100 % o READ Falha / Alarme Descrigcao : Causas Provaveis
P0295 | Corriente Nominal ND / 0=2A/2A 24=86A/T70A ro READ Q P0048 | Alarme Atual 02999 o READ A0046 Alarme de sobrecarga no motor ®m Ajuste de P0156, PO157 e PO158 com valor baixo para o
HD del VFD 1=86A/36A 25=88A/73A P0049 | Falha Atual 02099 o READ Carga Alta no Motor Obs.: Pode ser desabilitado ajustando motor utilizado
I .
5A/5A 26=105A/86 A - Quando no modo monitoragao: pressione a - Quando no modo monitoracéo: pressione P0050 | Ultima Falna 05999 o READ P0348=00u2 = Carga no eixo do motor alta
3=6A/5A 27 =105A/88A tecla para aumentar a velocidade. esta tecla para diminuir a velocidade. ! — I A0050 Alarme de temperatura elevada medida | B Temperatura ambiente ao redor do inversor alta (> 50 °C) e
4=7TA/55A 28=142A/115A - Quando no modo parametrizagao, nivel 1: - Quando no modo parametrizagao, nivel 1: P0100 | Tempo Aceleragao — 0029990s 200s BASIC Temperatura IGBTs nos sensores de temperatura (NTC) corrente de saida elevada
TAITA 29=180A/142A pressione esta tecla para ir ao grupo anterior. _ pressione esta tecla para ir ao proximo grupo. P0101 |Tempo Desaceleragao 0,0a9990s 200s BASIC Alta dos IGBTs ® Ventilador bloqueado ou defeituoso
6=10A/8A 30=211A/180A - Quando no modo parametrizacéo, nivel 2: | [ - Portade comunicacéo | {_ quando no modo parametrizagao, nivel P0120 |Backup da Ref. Veloc. 0 = Inativa 1 Obs.: Pode ser desabilitado ajustando | @ Dissipador muito sujo
p c ; p o °
7=10A/10A OA/2TA pressione esta tecla parair ao proximo parametro. usB 2: pressione esta tecla para ir ao parametro — 1=Ativa P0353=20u3
3A/1TA 2A/38A - Quando no modo parametrizagao, nivel anterior. P0121 |Referéncia pela HMI 0218000 rpm 90 rpm A0090 Alarme externo via Dix ® Fiagao nas entradas DI a DI8 aberta (programadas para
9=13,5A/11A 33=7A/B65A 3: pressione esta tecla para incrementar o - Quando no modo parametrizag&o, nivel 3: P0133 | Velocidade Minima 0a 18000 rpm 90 (75) rpm BASIC Alarme Externo Obs.: Necessdrio programar Dix para|  “s/ Alarme Ext.”)
10=16A/13A 34=10A/9A contetido do pardmetro. pressione esta tecla para decrementar o P0134 |Velocidade Maxima 0a 18000 rpm 1800 (1500) rpm BASIC “sem alarme externo”
1; = 121’:§ 1135AA gg = ]3 2; 1?2 QET g TracEo e contetdo do parametro. P0135 |Corrente Maxima Saida 0,222 X lnomti0 1,5 X lhomto | V/f, VVW/| BASIC F0021 Falha de subtensao no circuito ® Tens&o de alimentacao muito baixa, ocasionando tensao
= = - Quando no modo parametrizagao, nivel 1: _ - - - : > ; i
13=24A/20A 37=22A/19A pressione esta tecla para retornar ao modo ~Quando no modo monitoracao: pressions P0136 (Boost de Torque Man. Oa9 Co'ggf‘:vzggfe'o VA | BASIC Subtens&o no Link DC | intermediério ggrlé-gguggonangr que o valor minimo (ler o valor no
14=28A/24A 38=27A/22 A de monftoraggo. esta tecla para entrar no modo parametizagao, P0156 |Corr. Sobrecarga 100% (0,1 21,5 x| 1,05 x| Ud < 223 V - Tenséo de alimentagao trifésica 200 / 240 V
15=31A/25A 39=32A/27 A - Quando no modo parametrizagéo, nivel 2: - Quando no modo parametrizagéo, nivel 1: - 9 e Rt S < - jensao de alimentagao Irilasica
- - N S N P0157 |Corr. Sobrecarga 50 % 0,1 a1,5 X lnomip 0,9 X lhom +io Ud < 170V - Tensao de alimentagdo monofasica 200-240 V
16=33,5A/28A 40=44A/36A pressione esta tecla para retornar ao nivel 1 pressione esta tecla para selecionar o grupo
17 - 38A/33 A _ do modo parametrizagao de parametros desejado - exibe os parametros P0158 |Corr. Sobrecarga 5 % 0,1a1,5 X lom-rip 0,65 X lnom-rp (modelos CFW700XXXXS2 ou CFW700XXXXB2) (P0296 = 0)
18 - A5A/36A _ Quando no modo para‘metrizagéo nivel 3: do grupo selecionado. P0202 | Tipo de Controle 0= V/f60Hz 3=VVW 0 cfg Ud <385V - Tens&o de alimentagéo 380 V (P0296 = 1)
- ’ . - Quando no modo parametrizagao, nivel 2: 1=V/f50Hz 4 = Sensorless Ud <405V - Tens&o de alimentagéo 400/ 415V (P0296 = 2)
19=45A/38A pressione esta tecla para cancelar o novo valor e N e Ud < 446V - Tensso de ali 50 440 / 460V (P0296 = 3
20 =54 A/45A (n@o salva o novo valor) e ird retornar ao nivel 2 pressione esta tecla para exibir o pardmetro 2 = V/f Ajustavel 5 = Encoder < - lensao de an_wemaga? ( =3
21 —B585A/ 47 A do modo parametrizacio, B 3 - exibe o contetdo do parametro para a P0204 |Carrega/Salva Param. Oe1=SemFungéo 6= Carrega 50 Hz 0 cfg Ud < 487 V - Tensao de alimentagao 480 V (P0296 = 4)
o - = X modificagéo do contetido. 2 = Reset P0045 7 = Carr. Usudrio 1 Ud <530V - Tensao de alimentagao 500/ 525 V (P0296 = 5)
22=70A/56A 46=150A/122 A . a & i a
23-705A/61A - Pressione esta tecla para definir a diregéo o 1N - Quando no modo parametrizagéo, nivel 3 = Reset P0043 8 = Carr. Usudrio 2 Bg < %%%\\// TTe"SZO dde a"‘mema‘?ao 5580/37(2(\)/2(522976): 6)
—— 3 . — — AT < - Tensao de alimentacéao =
P0296 | Tension Nominal Red 0=1200/240V 42480V Conforme oig dg rotagéo d(.) motor. P 3 pressione est:a tecla para salvar o novo 4 = Reset P0044 9 = Salva Usuar‘u? 1 = Falta de fase na entrada
1-380V 5=500/525V modelo Ativa quando: contetido do parametro - retorna para o nivel 5 = Carrega 60 Hz 10 = Salva Usudrio 2 sen ¢
2 _ 400/ 415V 6 _ 550 /575 del id P0223 = 2 ou 3 em LOC e/ou P0226 = 2 ou 2 do modo parametrizagéo. P0220 |Selecéo Fonte LOC/REM |0 = Sempre LOC 6 = Serial REM 2 cfg /0 Ll Fa”la no circito de pré-carga B
a0 460y pedy el convertidor 3 em REM 1 = Sempre REM 7 = CO/DN/DP LOG = Parametro P0296 selecionado para usar acima da tensao
. - Pressione esta tecla para acelerar o motor - - nominal da rede
- - ) 2=TeclaLR(LOC) 8= CO/DN/DP REM
P0297 Frecuencwg Fie 0=125kHz 3=10,0kHz Conforme cfg - Pressione esta tecla para alterar entre o com tempon determinado pela rampa de 3-Tecla LR (REM) 9 = SoftPLC LOG F0022 Falha de sobretenséo no circuito ® Tensdo de alimentagao muito alta, resultando em uma
Gonmutacion 1=25kHz 4=20kHz mode\ok modo Local e o Remoto. desaceleragao. 4 =Dlx 10 = SoftPLC REM Sobretensdo no intermediario tensao no Link DC acima do valor maximo:
2=50kHz del convertidor Ativa quando: Ativa quando: 5 Serial LOG Link DC Ud > 400 V - Modelos 220 / 230 V (P0296 = 0)
P0401 | Corriente Nominal del 0a1,3 X lomno 1,0 X lnom-np. cfg MOTOR P0220 =2 ou 3. P0224 = 0 em LOC ou P0227 = 0 em REM. P0221 |Sel. Referéncia LOC 5~ Serial ) o9 70 Ud > 800 V - Modelos 380 / 480 V (P0296 = 1, 2, 3 ou 4)
50402 IF\(/Iotor” Nominal dei 0318000 750 (1458 : ViOTOR - Pressione esta tecla para acelerar o motor até a velocidade ajustada em ) [ - Pressione esta tecla para desacelerar o 6 = CO/DN/DP Ud > 1000 V - Modelos 500/ 600 V (P0296 = 5, 6 ou 7)
Mo\aclon ominal del a pm ( )rom | cfg P0122. A velocidade do motor € mantida enquanto a tecla é pressionada. | |motor com tempo determinado pela rampa 7 = SoftPLC " Inércia da carga acw[onada muito alta ou rampa de
otor - - Quando a tecla € liberada, o motor é desacelerado até a sua parada. de aceleragéo. desaceleracao muita rapida
P0403 | Frecuencia Nominal del |0 a 300 Hz 60 (50) Hz cfg | MOTOR Esta fung@o esta ativa quando todas as condigdes abaixo forem satisfeitas: | | Ativa quando: 4 = Soma Als = Ajuste de P0151 ou P0153 ou PO185 muito alto
Motor 1. Gira/Para = Para. P0224 = 0 em LOC ou P0227 = 0 em REM. P0222 |Sel. Referéncia REM Ver opgoes em P0221 1 cfg 1/0 A0050 Alarme de temperatura elevada|® Temperatura ambiente ao redor do inversor alta (> 50 °C) e
2. Habilita Geral = é\ivo. P0223 |Selecao Giro LOC 0 = Horario 6 = Serial (AH) 2 cfg 1/0 /ijpwatura IGBTs ETI\]IeT((jD‘;jEdi nolsGs;?sores de temperatura \c/orrelntje dzlsa\'da euw‘evadz:j .
3. P0225 = 1 em LOC e/ou P0228 = 1 em REM. 1 = Anti-horario 7 = CO/DN/DP (H) ta los s = Ventilador bloqueado ou defeituoso
3FALLAS Y ALARMAS () Disponible a partir del nimero de serie 1024003697. 2 =Tecla SG (H) 8 = CO/DN/DP (AH) gg;gspoge segdesabil\tado ajustando | ® Dissipador muito sujo
_ - =2o0u
Fallas y alarmas més comunes 3=TeclaSG(AH) 9 =SoftPLC (H)
Y 1.1 INDICACOES NO DISPLAY DA HMI 4 =DIx 10 = SoftPLC (AH) F0051 Falha de sobretemperatura elevada
g 5 = Serial (H) 11 = Polaridade Al2 Sobretemperatura nos | medida nos sensores de temperatura
Falla / Alarma Descripcion Causas Pr
30 Gi = = IGBT: NTC) dos IGBT:
A0046 Alarma de sobrecarga en el motor ® Ajuste de PO156, P0157 y PO158 bajo para el motor utilizado Local/Remoto (fonte de X P0224 |Selegdo Gira/Para LOG 0="Teclas .0 3 = CO/DN/DP 0 cfg 1o > (NTC) dos S — -
Sobretension en el Observacion: ® Carga en el eje del motor muy alta comandos e referéncia Estado do inversor 1=DIx 4 = SoftPLC F0070 Sobrecorrente ou  curto-circuito na|® Curto-circuito entre duas fases do motor
. . 2 = Serial Sobrecorrente/ saida, Link DC ou resistor de frenagem | ™ Curto-circuito dos cabos de ligagéo do resistor de frenagem
Link DG Puede ser deshabilitada justando P0225 |Selegao JOG LOC 0 = Inativo 3 = Serial 1 cfg 110 Curto-circuito reostatica
P0348 =002 Sentido de giro = Inative = oerl - 0
A0050 Alarma de temperatura elevada medida | B Temperatura ambiente alrededor del convertidor de Mostrador secundario ; i.II:-)?C‘a woe g i g%{g[léDP . MOdU‘OS e e i i
Temperatura IGBTs  |en los sensores de temperatura (NTC)|  frecuencia alta (> 50 °C) y corriente de salida elevada — =X =50 F0072 Falha de sobrecarga no motor = Ajuste de P0156, P0157 6 PO158 muito baixo para o motor
N ~ P0226 |Selecao Giro REM Ver opgdes em P0223 4 cfg I/0 Sobrecarga no Motor | Obs.: Pode ser desabilitada ajustando | ® Carga no eixo do motor muito alta
Alta delos IGBTs B Ventilador blogueado o con defecto Menu (para selegéo dos grupos de AL
Observacién: = Disipador muy sucio parametros) - somente um grupo de <@— Unidade de medida (refere-se P0227 |Selegao Gira/Para REM 0 = Teclas 1,0 3 = CO/DN/DP 1 cfg I/0 P0348 =00u 3 ; _
Puede ser deshabilitada ajustando pardmetros é mostrado cada vez A a0 valor do mostrador principal) 1 \x‘ 4 = SoftPLC F0080 Falha de watchdog no = Ruido elétrico
P0353=203 ) 2 = Serial Falha na CPU microcontrolador
A0090 Alarma externa via DIx (opcion “Sin|® Cableado en las entradas DI1 a DI8 abierta o con mal Display principal Barra grafica P0228 39|9‘2~30 JOG REM Ver opgoes em P0225 2 cfg 110 (Watchdog)
Alarma Externa Alarma Externa” en P026x) contacto P0263 |Funcao da Entrada DI1 0 = Sem Fungao 16 = Regul. Barr. CC 1 cfg 1/ F0084 Falha de Autodiagnose ® Defeito nos circuitos internos do inversor
F0021 Falla de subtensién en el circuito|® Tensidn de alimentacion muy baja, ocasionando tension ~ 1 = Gira/Para 17 = Bloqueia Prog. Falha de Autodiagnose
Subtension Link DC | intermediario en el bus CC menos que el valor minimo (leer el valor en 1.2 MODOS DE OPERACAO DA HMI 2 = Habilta Geral 18 = Carrega Us. 1 F0091 Falha externa via DIx ¥ Fiagdo nas entradas DI1 a DI8 aberta (programadas para
el parametro P0004) 3= Parafja Rgp\da 19=Carregals.2 Falha Externa Obs.: Necessario programar DIx|  “s/Falha Ext.”)
Ud < 223 V - Tensién de alimentacion trifésica 200 / 240 V Modo agéo 4 = Sentido Giro 20 = Fungéo 1 Aplicago para “sem falha externa’
Ud < 170V - Tensién de alimentacion monofésica 200/ 240 V = o) |® Eoestado inicial da HMI apds a energizagao e da tela de inicializagao, com valores padréo de fabrica 5 = LOC/REM 21 = Fungao 2 Aplicagao
(modelos CFW700XXXXS2 0 CFW700XXXXB2) (P0296 = 0) ~ 30 ||a O campo Menu nao est ativo nesse modo 6=J0G 22 = Fungéo 3 Aplicagao
Ud < 385 V - Tension de alimentacion 380 V (P0296 = 1) M | |m Os campos display principal, display secundério da HMI e a barra para monitoragéo indicam os 7 = SoftPLC 23 = Fungéo 4 Aplicagao
Ud <405V - Tension de alimentacion 400/ 415 V (P0296 = 2) U.. valores de trés parametros pré-definidos por P0205, P0206 e P0207 8 = 2a Rampa 24 = Fungao 5 Aplicagao
Ud <446V - Tension de alimentacion 440/ 460 V (P0296 = 3) : - ™ | |m Partindo do modo de monitoragao, ao pressionar a tecla ENTER/MENU comuta-se para o modo 9 = Veloc./Torque 25 = Fungao 6 Aplicagao
Ud < 487 V - Tensién de alimentacion 480 V (P0296 = 4) parametrizagéo 10 = JOG+ 26 = Fungéao 7 Ap\}ca(;?o
Ud <530V - Tension de alimentacién 500/ 525 V (P0296 = 5) Modo Parametrizagao 11 =JOG- 27 = Fungao 8 Aplicagao
Ud <580V - Tensién de alimentacion 550/ 575 V (P0296 = 6) —— Nivel 1: 12 = Sem Alarme Ext. 28 = Fung&o 9 Aplicagao
Ud <605 V - Tension de alimentacion 600 V (P0296 = 7) - ® Este é o primeiro nivel do modo parametrizagdo. E possivel escolher o grupo de pardmetro 18 = Sem Falha Bxt. 29 = Func2o 10 Aplicacao
= Falta de fase en la entrada utilizando as teclas 14 = Reset 30 = Fungéo 11 Aplicagao
" Fallaen el circuito de precarga ®m Os campos display principal, display secundario, barra para monitoragéo de variavel e unidades — 15 = Des:ab. FlyStart 31 = Funcao 12 Aplicagao
® Paradmetro P0296 seleccionado para usar arriba de la de medida ndo sdo mostrados nesse nivel P0264 Fung’i\o da Entrada DI2 Ver ODGC}SS em P0263 4 cfg 110
tension nominal de la red ™ Pressione atecla ENTER/MENU parair ao nivel 2 do modo parametrizagao - selegéo dos parametros P0265 F“”Q"_‘O da Entrada DI3 Ver Op(;?es em P0263 0 cfg 4]
F0022 Falla de sobretension el circuito|® Tension de alimentacion muy alta, resultando en una tension ®_Pressione a tecla BACK/ESC para retornar ao modo monitoracéo P0266 |Fungao da Entrada DI4 Ver Opgoes em P0263 0 cfg 1/0
Sobretension Link DC | intermediario el en Link DC arriba del valor méximo: v A ) | Nivel 2: P0267 |Fungao da Entrada DI5 Ver Opgdes em P0263 6 cfg I/0
Ud > 400 V - Modelos 220 / 230 Vca (P0296 = 0) "y Y | |m O ndmero do parametro ¢ exibido no display principal e o seu contetido no display secundario P0268 |Func&o da Entrada DI6 Ver Opgdes em P0263 8 cfg 110
Ud > 800V - Modelos 380/ 480 Vca (P0296 = 1, 2, 3 0 4) PQSGU = Use as teclas para encontrar o pardmetro desejado P0269 |Funcao da Entrada DI7 Ver Opgdes em P0263 0 cfg 1/0
Ud > 1000 V - Modelos 500/ 600 V (P0296 = 5, 6 0 7) it . || Pressioneatecla ENTER/MENU parair ao nivel 3 do modo parametrizagéo - alteragéo do contetido P0270 |Funcao da Entrada DI8 | Ver Opgbes em P0263 0 cfg 1/0
® Inercia de carga accionada muy alta o rampa de dos parametros
desaceleracion muy rapida m Pressione a tecla BACK/ESC para retornar ao nivel 1 do modo parametrizagao
= Ajuste de P0151 0 PO153 0 PO185 muy alto A 00 Nivel 3:
; ; POOCOO N N S " - . . ) .
F0051 Falla de sobretemperatura elevada|® Temperatura ambiente alrededor del convertidor de -~ UUUU | e O contetido do parametro é exibido no display principal e o nimero do parametro no display secunddrio
Sobretemperatura medida en los sensores de temperatura|  frecuencia alta (> 50 °C) y corriente de salida elevada n ® Use as teclas M3 e " para configurar o novo valor para o parametro selecionado
IGBTs (NTC) de los IGBTs = Ventilador bloqueado o con defecto u ® Pressione a tecla ENTER/MENU para confirmar a modificag@o (salvar o novo valor) ou BACK/ESC
= _Disipador muy sucio N - - para cancelar a modificagao (nao salva o novo valor). Em ambos os casos a HMI retorna para o
F0070 Sobrecorriente o cortocircuito en la|® Cortocircuito entre dos fases del motor nivel 2 do modo parametrizacao
Sobrecorriente/ salida, Link DC o resistor de frenado |® Cortocircuito de los cables de conexion del resistor de
Cortocircuito frenado reostatico
= Modulos de IGBT en cortocircuito
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